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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta rara unir a la solicitud
| d e
PATENTE DE INVENCION
formulada el 17 de Febrero de 1.966, con el N?. 323.170
en -
"EsPANA
por VEINTE - afios
a nombre de JEAN DUHEM, de nacionalidad francesa, residen-
te en "Villa Rose-Mont", Parc de Malmaiéon, (Hauts-de~-Sei~-
ne), Francia, porl'
"DISPOSITIVO TOTALIZADOR UTILIZABLE PRINCIPALMENTE COMO CA-

LENDARTIO" o=

Se conocen ya numerosos digpositivos que indican las
divisiones del tiempo, vy, mis precisamente, que permite -
encontrar uno de los elementos de la indicacidén cifrada com
pleta de una fecha, conociendo los otros elementos.

Se han dispuesto varios medios que permiten resolver
este problema. Estos medios son conocidos con el nombre de
"calendarios perpetuos" y utilizan dbacos, grdficos, pro-

cedimientos mnemotécnicos e incluso procedimientos mecdnicos.
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Sin embargo, ninguno de estos calendarios permife -

conservar simultdneamente visibles los datos del problema y

L3N
. ‘s

la indicacién buscada. De este puede derivarse un resulﬁado

*
P 3 K3 g
erréneo si la manipulacidn del calendario no ha sido efiaca-

.
.
L Y

tuada con cuidado., 2
Con el fin de remediar estos inconvenientes, eliﬂr;-

sente invento permite la realizacién de un aparato ente%a--

mente mecanico de utilizacidén rédpida y sencilla que prese

ta ademds la ventaja de indicar simultdneamente los dgtds, -

?sat?

de un problema de totalizacién tal como el recordado mdd.arri

ba, y su solucidn. Ademds, si este problema supone vaéi%é -
soluciénes, el aparato segun el invento las indica siﬁgléé-
neamente, lo que no es el caso de los dispositivos andlogos
en particular de los calendarios perpetuos, actualmente congo
cidos.

El invento tiene, pues, por objeto un totalizador sus
ceptible de ser adaptado fdcilmente para ser utilizado como
calendario y no se limita, naturalmente, a esta Wltima apli
cacién. Sin embargo, el totalizador conforme al inyento per
mite la realizacidén econdémica de un aparato en miniatura --
del tamafio de los calendarios de oficina.

Segun el invento, el totalizador incluye un &4rbol --
central sobre el cual estan montados rodillos. Uno Ae los -
rodillos estd enchavetado sobre el &4rbol, mientras qﬁe los
otros estan montados libres y son susceptibles de ser encla
vados selectivamente sobre didého arbol. El conjunto estd co
locado en el interior de una caja provista de lumbreras o -
ventanillas dispuestas enfrente de cada uno de los rodillos

y el 4drbol estd equipado con un botén de maniobra en rota--

cién alrededor de su eje.
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Los diversos modos de realizacién, del aparato di-

fieren esencialmente unos de otroes mnor la naturzleza de los
L]

AT

medios de enclavamiento de los rodillos sobre el érboﬁ.uo'

*
* "0
Estos medios de enclavamientos pueden estar consti’

tuidos, pbr ejemplo, por pasadores montados corredizos"%ﬁ
diapimente sobre los rodillos y susceptibles de ser ingfbé
ducidos selectivamente en orificios dispuestos enfrenbé*—
en el Arbol. Para utilizar este totalizador, se énchaxe?a
un rodillo sobre el 4rbol por medio del pasador correspbh

®eq®

diente, se coloca dicho rodillo en la posicién deseada’ von

ayuda del botdn de maniobra del drbol vy se desnrende ol

te o

pasador. Se vuelven a empezar sucesivamente estaﬁ opcra—--
ciones para cada uno de los rodillos y se lee el total re
gistrado en el rodillo arrastrado con permanentia por el
4rbol.

Los medios de enclavamiento pueden estar constitui
dos por un disco enchavetado sobre el drbol y que presen-
ta muescas regularmente repartidas en su periferia, inclu
yendo cada rodillo montado libre sobre el drbol una espi-
ga dirigida radialmente hacia el 4rbol y susceptible de ser
introducida en una ﬁuesca por desplazamiento axial del ar
bol. Este es un modo de realizacién preferido del invento
que se describe con mds detalle después.

Con el fin de reducir el desplazamiento dxial del
4rbol, éste estd provisto ventajosamente de varios discos
que corresponden respectivamente, a los rodillos ‘montados
libres.

Los medios de desplazamiento axial del drbol pueden
ser de naturaleza muy diferentes, por ejemplo, un disposi

tivo de tornillo y tuerca, o una cremallera, o bien toda-
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- rampas el 4tbol seguin su eje y estando aplicada poxr me&}
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via una excéntrica capaz de pivotar alrededor

perpendicular al del 4rbol. et 2

En un ejemplo de realizacidén preferido del inventp,

.
e 0

el desplazamiento axial del drbol se consigue por medio! -~

de un par de rampas helicoidales, prolongando una de las ¢

. LW
de un resorte sobre la otra rampa que esta fija axialmen-

.

2040

te vy que es susceptible de ser arrastrada en rotacién al-
: e

R

rededor de su eje. Sy

ot e,

Otras caracteristicas del invento apareceridn en sel
curso ‘de la descripcién de-tallada hecha a continuaciﬁn’l
con referencia al dibujo anejo. Naturalmente, la descrip-
cién y el dibujo no estdn dados mds que a titulo de ejem~
plo.indicative y en modo alguno limitativeo del invento.

- La figura 1 es una vista en alzado de un ejemplo
de realizacidn de un aparato segin el invento.

-~ La figura 2 es una vista en corte longitudinal -
del aparato representado en la figura 1.

- La figura 3 es una vista en corte segun ITII-IIX
de la figura 2.

- La figura 4 es una vista en corte segin IV-IV de
la figura 2.

- La figura 5 es una vista en corte segin V-V de -
la figura 2.

- La figura 6 es una vista en corte seguin VI-VI de
la figuraZz.

- La figura 7 es una vista en corte segﬁn VII-VII
de la figura 2: ' .

- la figura 8 representa una tabla en la cual estdn

clasificados los siglos, los afios, los meses, los dias del
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mes y los dfas de la semana, con vistas a utilizar el apa

rato como calendario.

se compone de una caja 1 que reposa sobre un zdécalo 2~:$3!
La caja tiene una forma cilindrica y estd provista longi%g
dinalmente de cinco lumbreras 3, 4, 5, 6 ¥y 7, dispues{%s,f
respeétivamente, enfrente de cinco rodillos 8, 9, 10, l?e
y 12. Los rodilles 9, 10, 11 y 12 estdn montados £ijogy, =
respectivamente, sobre pares de discos 9a, 9b, 10a, 19@%2

teoe

l1la, 11b y 1l2a, 12b, estando estos discos montados libres

sobre un Arbol central 13. Los dos discos de cada par-bts—

tdn dispuestos en los dos extremos del rodillo correspon-
diente,

El drbol 13 presenta dos porciones'IBa Yy 13b sensi
blemente de igual longitud, dispuestas en cada extremo ==~
del &rbol Y que presentan una seccién cuadrada. El rodie-
110 8 estd fijo sobre un disco 14 que presenta en su cen-
tro un orificio de seccién fcuadrada vy encajado sobre el ex
tremo 13a del 4rbol, como muestra la figura 6.

Cada uno de los discos 14, 9b, 10b, 11b, y 12b pre
sentan siete muescas 15 regularmente repartidas en la peé
riferia del disco correspondiente, Cada uno de estos dis-
cos estd mantenido eldsticamente en posicién por medio de
una lamina de resorte acodada 16 introducida en una muesca
15 y alojada en una cavidad 27 dispuesta en el zécalo'z,
como muestra la figura 6.

Las longitudes de los rodillos 9, 10, 11 son sensi
blemente iguales, mientras que la del rodillo 8 es inferior
y la del rodillo 12 es superior, del orden de 2 a 3 veces

mayor.
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En el interior de cada uno de los rodillos 9, 10,

11 v 12 estdn colocados, respectivamente, discos 18, 19,

20 y 21 fijos sobre el d4rbol 13 a intervalos regulareé.z-'
Cada uno de estos discos incluye siete muescas 22 reguf;ij
mente repartidas en su periferia. Los rodillos 9, 10, Ti’
Y 12 estan provistos, respectivamente, de espigas.9c,£}aé;
lic, vy 12¢ dirigidés radialmente hacia el érbol‘y dispu?g
tas a intervalos regulares. Cada una de estas espigasﬂg?q

susceptibie de ser introducida en una muescé 22 del disty

. LEPES
correspondiente. La distancia que separa dos espigas coh—
: ) [

secutivas es superior a la que separado dos consecutivos
. ) ¢ o
te o

discos, con el fin de que dos espigas no pucdan estar engra
nadas simﬁlténeaménte con sus discos correspondientes.

El drbol 13 essusceptible de ser arrastrado en rota-
cién por un botén de maniobra 23 encajado en el extremo =
13b del drbol de seccién cuadrada. E1 botén de maniobra -
23 estd montado ademds sobre un anillo cilindrico 24 fijo
sobre el zécalo y que se extiende en el interior del rodi
116 12. E1 anillo 24 presenta una garganta circular 25 des
tinada a recibir dedos de guia 26 solidarios del botén 23
¥y dirigidos radialmente hacia el 4rbol 13. E1l anillo 24 -
presenta en su parte situada en el interior del rodillo =
12, tres espigas 27, 28 y 29 dirigidas radialmente hacia
el érbol.13 y dispuestas a intervalos regulares. El1 drbol

>13 esta prpvisto, en la proximidad de su extremo 13b, de
un disco suplementario BO‘idénticos a los discos 18, 19,
20, y 21 y que presenta, como éstos, siete muescas 22. -
La distancia que separa doé espigas consecutivas de las es
pigas 27, 28 y 29 es igual a la distancia que separa dos

espigas consecutivas de las espigas 9¢, 10c¢, 1llc y 12c¢, -
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disminuida en la distancia que separa dos discos consecu-

tivos de los discos 18, 19, 20 y 21. o,

La posicién del disco 30 sbbre~el drbol 13 es tal,

que el disco 30 no puede estar engranado con una de 1§§ -
espigas 27, 28, 29 cuando uno cualquiera de los disco§’18,
19, 20 y 21 estd engranado con su espiga correspondiehéé.

AR I

Inversamente, cuando el disco 30 estd engranado con una -

de las espigas 27, 28 4 29, ninguno de los discos 18:’T9,

‘e . ®

20 y 21 estd acoplado con su espiga correspondiente. ‘E) .-

disco 30 -y las espigas 27;. 28, 29 forma un dispositiVo’de

.
L

bloqueo analovo al de las guardas de una cerradura. Dl ex
tremo 13a del arbol estd Prolongado por una rampa helicoi
dal 31 que forma una espira comﬁleta. Esta rampa 31 estd
aplicadé sobre un segunda raﬁpa helicoidal 32 idéntica a
la rampa 31 y situada, como ella, en la pro;ongacién del
eje del 4rbol 13. La rampa 32 es soiidaria de un boton de
maniobra 33 montado sobre un anillo cilindrico 34 fijo so
bre el zdécalo 2.

En anillo 34 £iene una {ongitud sensiblemente igual
a la suma de los‘pasos de las hélices de las rampas 31 y.
32 v estd aplicado debajo dél rodillo 8. Dicho anillo pre
senta una garganta circular 35 en el interior de la cual
estén introducidoé dedos de guia 36 fijos sobre el botdn
de maniobra 33 y dirigidos radialmente hacia el eje.

El anillo 34 incluye ademds cuatro orificios circu
lares 37, 38, 39 y 40 regularmente repartidos en su peri-
ferja como muestra la figura 3’ Cada uno de estos orlfl--
cios es susceptible de servir de asiento a una bola 41 SO
licitada por un resorte 42 introducido en una cavidad 43

dispuesta radialmente en la rampa 32,
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Las figuras 4 y 5 representan cortes transversales

de las rampas 31 vy 32‘con el fin de mostrar claramente su

forma. La rampa 31 estd montada libre sobre el extremg'lba

.
L] *

e incluye una espiga-uh dirigida radialmente hacia el'ef%g

: . ) e .'_)
terior de la rampa e introducida en una ranura longitudi-
e »

nal h5'dispuestas en el anillo 34. Asi, 1la rampa 31 ;5%5
fija en rotacién y puede deslizarse solamente de moddi:_
axial; Por el contrario, la rampa 32 estd fija axialmedtie
Y}Puede~ser arrastradavsolamente-en rotacién alredgdbﬁ'ke

Cue

: ' ’ o > v,
su eje. La rampa. 31 se aplica sobre la rampa 32 por shedio.

L e

de un resorte 46 dispuesto sobre: el drbol 13 entre gl' s
cp 21 y’aplicédo coﬁtra €l extremo del anillo 24. o

Elaparato que acaba de ser descritp estd adabtado
para ser utilizado como calendario. En efecto, la base de
numeracién del totalizador~es T lo;que corresponde a los
siete dias de la semana. Ademés, los rodillios 8,9,10,11 vy
12 corresponden, fespectivamente, a los dias de 1la semana,‘
a los dias del mes, a los meses, é 1osyaﬁos, v a los si~--
glos. Las indicaciomes llevadas sobre los rodillos 8, 9,
10, 11 v 12 estan indicadas, respectivamente, en las co--
lumnas h8,A49, 50, 51 vy 52 de 1la tabla representada en la
figurh 8, en~la cual 195 dias~dél mes, los meses, los afios,
¥y los siglos estén colocados, respectivamente, en siete -
£rupos. |

El calendario asi realizado. permite encontrar uno

‘de los elementos de la iﬁdicacién'biffada completa de una

fecha, conociendo los otros elementos. Por ejemplo, para
determinar qué dia de la semana era el 15 de agosto de 1914,
se gira el botén de maniobra 33 con objeto de colocar la

bola 41 enfrente del orificio 37; el drbol 13 es solicita
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do entonces por el resorte 46 y se desplaza axialmente en

el sentido de la flecha 53. El disco 18 se engancha en la
espiga 9c. El rodillo 9 que indica los dias del mes é?ﬁf

enclavado. sobre el eje 13. Se gira luego el botdén 23+has-
ta que la inscripcidén 15 aparezca a través de la 1umﬁ;g§a
. e X7

Lk, Uno de los elementos de la flecha estd expuesto, ?a&é

exponer el elementos "agosto" de la fecha, se gira el Ho-

tén 33 con objeto de llevar la bola}hl enfrente del @»{fi
: ‘ _ e

cio 38. La rotacién de la rampa 32 origina un deslizamien

to axial de la rampa 31 en el sentido contrario de 13 FPle

a e L ]

cha 53 hasta que el disco 19 estd enganchado en 1la qgﬁiga
10c. Se gira’ei botén de maniobra 23 hasta que la in;;r;B
cién "agosto" aparezca. Se repiten sucesivamente las mis-
mas operaciones para hacer aparecer la cifra 19 en el ine-

terior de la lumbrera 6 y la cifra 14 en el interior de -

la lumbrera 7. En cada uno de los desplazamientos angula-

" res del Adrbol 3 alrededor de su eje, el rodillo 8 ha sido

‘arrastrado en rétacién y totaliza la suma algebrdica de los

desplazamigﬁtds'éngulares. Se lee en la inscripcién lleva
da por el rodillo 8 a través de la lumbrera 3, es decir,
en el ejemplo considerado, "sdbado'.

-Este calendario permite resolver otros problemas,
por ejemplo, qué‘dia era el primer sdbado del mes de fe--

brero de 1.964. Siendo el afio 1964 un afio bisiesto, se ex

- pone la inscripcidén "febrero" (b)", luego las inscripcio-~

nes 19 y 64 a través, respectivamente, de las lumbreras 6
vy 7. Se acopla luego el rodillo 10 al arbol v se gira el
botén de maniobra 23 hasta que la inscripcion "sdbado" apa
rezca a través de la lumbrera 3. Al leer la inscripcién

que aparece a través de la lumbrera 4, se ve que el primer
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sdbado del mes de febrero del afio 1964 era primer dia del

®*e a2 N
mes. Con la misma ocasién, es posible conocer el nﬁmbyd de
. M L] L)

sdbados de este mes de febrero de 1964, . ot

LI

Este calendario permite resolver todavia otrqs&nu—

»

merosos problemas siguiendo estas determinaciones d¢ lds
. e e
. L]
meses, de los afios, o de los siglos que ocfrecen una pgrti
< st

»
cularidad dada. .
.o . . eev e
En el ejemplo de realizacidén descrito y reprgspntg

. » L]
*

do, el aparato incluye cuatro rodillos montados libféé -

‘.
fa
f .
L4 ¢ *

solucién de un problema dado, Se pueden realizar otres®-

.

que es necesario maniobrar éucesivamente para obtengg.
aparatos utilizados igualmente como calendarios con solo
tres rodillos montados libres, correspondiendo -estos rodi
llos, respectivamente, a los dias de los meses, a los me-
ses y a los afios para un siglo determinado. Este aparato
no permite resolver los problemas mds que para un nidmero
limitado de afio, pero presenta la ventaja de poder ser rea
lizado segiin un modelo mds reducido, facilmente adaptable
sobre un zécalo de teléfono o sobre un cuaderno de notas,
por ejemplo.

El aparato que acaba de ser descrito puede ser uti
lizado, naturalmente, como un totalizador de tipo qlésico,
susceptible de efectuar simulténeamente un mimero de su-
mas o de substracciones en nimero igual al de 1oé rodillos
montados libressobre el &arbol. Es ventajoso entonces utili
zar una base de numeracién de gran valor, por ejemﬁlo, 100
Esto se realiza utilizando discos que presentan un nﬁméro
de muescas igual al valor de la base de numeracién. Ade-~
mds, el rodillo 8 enchavetado sobre el &drbol puede estar

asociado un segundo r#d#llo susceptible de ser arrastrado

- 10 -~
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en rotacién a la manera cldsica, a cada revolucién com-

.. ..
prleta efectuada por el rodille 8. Hay que sefialar que,.en

este ejemplo de utilizacién del aparato, no es neceé&r}o

en absoluto maniobrar sucesivamente todos los rodil&ég.-
. [

montados libre para conseguir la informacidén de tothliza-

PR
Ol

cibén deseaada. ' :.
L AN
. .
En el ejemplo de realizacién representado, el des-
e ®gq0
plazamiento axial del 4rbol se consigue por medio de ,\as

» » [ 3
rampas lelicoidales 31 y 32. Se podria utilizar, naﬁﬁfal-

K L 24
mente, un dispositivo de tornillo y tuerca, siendo ggrés-

trada la tuerca en rotacidén por el botén de maniobra* 33 y

prolongado el tormillo al drbol 13, estando.dicho tornillo

ademds introducido en la tuerca.

En estos ejemplos de realizacién, es necesario manio
brar lateralmente los botones de maniobra y; por consi---
guiente, tener acceso fdcilmente a estos botones. En el -
caso en que el aparato estd encajado en un soporte, puede
ser véntajoso que el botén de maniobra esté dispuesto en
la parte delantera del aparato. En este caso, el desplaza
miento axial del 4rbol puede ser efectuado por medio de -
una cremallera. A este efecto, el extremo del drbol 13 --
presenta dientes circulares engranados con un pifidén monta
do sobre la parte delantera del aparato, siendo el eje del
pifién perpendicular al del drbol 13. |

Se puede utilizar todavia una leva sobre la cual -
tropieza eldsticamente el extremo del drbol 13. siendo el
eje de la leva perpendicular al del drbol 13. En este caso,
el botén de maniobra 23 puede estar dispuestos igualmente
sobre la parte delantera del aparato y arrastrar en rota-—

cién el drbol 13 por medio de una transmisién.

- 11 -
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El invento no estd limitado a los iUinicos modos
L [
de realizacidén descrito y representados; cubre por ed.cdn
. 0T

*
trario todas las variantes, en lo que concierne en pars

eee *

ticular al mimero de rodillos arrastrados diractamenige, -~
Do
]

por el drbol, al valor de la base de numeracién del %tota-
)."

lizador, a su utilizacidén y a la naturaleza de los m?d}os

v eu
de enclavamiento o de acoplamiento de los rodillos coafel
drbol.

En efecto, el enclavamiento de los rodillos 8¢
él érbpl 13-§uede ser efectuado por medio de pasado%@?‘k
monfédos corredizos radialmente sobre los rodillos §'ﬁ;e
susfituyen, respectivamente, a las espigas 9¢, 10c, 1lc
v 12¢. En este modo de realizacién, el 4rbol 13 no se --
desliza y estd solamente libre en rotacién. El 4rbol 13
incluye entonces muescas dispuestas enfrente de los pasa
dores v repartidas regularmente en la periferia del Adr--
bol, siendo el mimero de las muescas igual a la base de
numeracidén del totalizador. Las muescas pueden ser obte-
nidas por ranuras longitudinales que se extienden en to-
da la longitud del drbol, o bien por simples cavidades,
por ejemplo circulares, dispuestas enfrente de cada pasa
dor.

Esta solicitud, que corresponde é la presentada -
en Francia, con fecha 18 de febrero de 1965, bajo el mi-

mero P.V. 6044, se acoge a los beneficios del articulo -

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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Los punfos de invencién, propia y nueva, que sel -
presentan para qﬁe sean objeto de esta solicitud de Ra-+
tente de Invencidén, en Espafia, por VEINTE afios, son 1§§
siguientes:

1¢. - Dispositivo totalizador utilizable principal
. @

L]

1] - aQ
mente como calendario llamado "continuo" que lleva uns&r-

#® 0y

. . A AL
bol central susceptible de ser arrastrado a rotacién.alwve

-
Ld

dedor de su eje, una plﬁralidad de rodillos montados, gobre
el 4rbol, estando uno al menos de dichos rodillos unido -
cinemdticamente de manera permanente con el Adrbol mientras
que los otros estidn montados libres, unos medios de suje-
cidn para sujetar dichos rodillos libres selectivamente -
sobre dicho d&rbol y finalmente una sefial fija éolocada en
frente de cada uno de los rodillos.

2¢., -~ Dispositivo totalizador segin la reivindica-
cidén 4, caracterizado por el hecho de que dichos medios de
sujecidén de uno de los citados rodillos libres estdn cons-
titufidos por un disco montado sobre el Arbol vy que presen-
ta, regularmente repartidas en su periferia, unas muescas
en nimero igual a la base de numeracién del totalizador,
llevando cada uno de dichos rodillos libres una espiga di-
rigida radialmente hacia el 4rbol y susceptible de se# en-
cajado en una muesca por desplazamiento axial del &arbol.

32. -~ Dispositivo totalizador segin la reivindica-
e¢ién 1, caracterizado por el hecho de que uno de los ex--
tremos del drbol estd prolongado segin su eje.por una ram-
pa helicoidal aplicada, por medio de un resorte, sobre una

rampa helicoidal correspondiente, fija axialmente, pero sus

- 13 =
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ceptible de ser arrastrada en rotacidén alrededor de su ~
. e &

[ ] ‘."
eje. : .,
*

eanr "

44, - Dispositivo totalizador segin la reivindiga
22 %e
23

cién 1, caracterizado por el hecho de que el aparato,lle

* <

v 4

va unos medios de bloqueo en rotacién del drbol cuandvy -
.

- 2 e

los discos y los rodillos correspondientes estdn desaco-

5
plados, siendo estos medios del tipo de las guardas ‘dé-%

. . @

oo

una cerradura. e

PR

2, - Dispositivo totalizador segin la reivin?;ﬁ%
cién U4, caracterizado por el hecho de que los mediosj%&%
blodue estdn constituidos esencialmenté por un disco su-
plementario montado sobre el Arbol y por unas espigaé fi-
jas situadas respectivamente en planos perpendiculares al
eje, siendo la distancia que separa dos espigas consecuti
vasliguél a la longitud del desplazamiento axial del Ar--
bol entre dos posicbnes de acoplamiento consecutivas de -~
dos discos adyacentes con sus rodillos respectivos, corres
pondiendo la posicién de cada una de las espigas a las po-
siciones intermedias del drbol entre las de acoplamiento
de los discos y de los rodillos.

69. - Dispositivo totalizador segdn la reivindica-
cidn 1, caracterizado por el hecho de que es de base de -
numeraciédn 7 v comprende cuatro rodillos montados libres
sobre el 4rbol y un rodillo unido cinemdticamente al ar--
bol, correspondiendo los cuatro rodillos respectivamente
a los siglos, a los afios, a los meses y a los dfas del --
mes, correspondiendo el rodiilo montado sobre el drbol a
los dias de la semana.

7¢. - Dispositivo totalizador utilizable principal

mente como calendario.

- b -
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que arfteep-
. ’ 3 o‘ v‘
de, representado en los dibujos que se acompafian y con,los
A4 L]
fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de quince hojas escritas a mé--
4 .

quina por una sola de sus caras. ) 59;'¢
Madrid, ‘94 WAH W& I
P.A. g
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