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MEMORIA DESCRIPTIVA
" para solicitar

PATENTE DE INVENCIQN

en
EsprAalNa
por VEINTE afios
a nombre de JOHN DEERE-LANZ AKTIENGESELLSCHAFT, entidad
alemens, establecida en Windeckdétrasse, Mannheim, Repd-

blica Federal Alemana, por:

"UN DISPOSITIVO DE POLEA DE ACCIONAMIENTO
"ELASTICO AL GIRO®™ ’ ' o

-

El invento se refiere a una polea de acciona~
miénto elastica al giro, por ejemplo, una polea para co-
rrea trapezoidal, en especial para accionamientos de me—
canismos segadores, dispuests ﬁara ser montada sobre el

4drbol de toma de fuerza de un tractar con uns parte de

‘cubo, unida con la parte envolvente a través de una pie-

za intermedia eldstica al giro. EL problema a solucionar
con el objeto del invento, estriba en dar una forma mis
ventajosa a las poléas eldsticas 21 giro.

Las poleas eldsticas al giro para accionamientos
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de mecahismos.segadores, que son montables sobre el drbol
de toma de fuerza y en si ya conocidas, estdn constitui-
das por una parte de cubo y'uné parte de envolvente, unidas
entre si a través de piezas intermedias eldsticas, por

ejemglo,‘de'éaucho. Estas pieéas tienen la misidn de a2b-
sorber en la.polea las ﬁrepidaciones que se presentan en

el mecanismo segador como consecuencia de la falta de equi-

. librio de masas. Para el soporte a través de caucho, se
“hen dado a conocer ya diversas posibilidedes de solucidne

481, por ejemplo, una parte de envolvente estd soportada

sobre una parte de cubo a través de un anillo de caucho
realizado en forma de T. Esta disposicidn resulta pérjue
dicial, en cuanto que Unicamente trasmite una fuerza de—
pendiente del gfado de dureza de cada caso del eaucho,
mientras que las fuerzas axiales superiores que se pre—

senten, han de ser asorbidas por el eaucho. Otra solucidn

prevé que el elemento eldstico, un anillo circular hecho

de caucho; esté dispuesto en ia,pafte de envolvente y
unido, a través de pernos de arrastre, con la parte de
cuba.y'con la parté de envolvente asentada sobre ella.
También esta solucidén adolece del inconveniente de que
Unicamente son trasmisibles fuerzas dependientes de la du-
reza de cada caso del caucho, mientras qué lag fuerzas ra-
diales que se presentan ademds, no pueden ser absorbidas
por el caucho, sino que, debido a estar la parte de en~
volvente soportada sobre 1a parte de cubo,se transformen
en calor de friceidn, con lo que se vé menoscabado el
funcionamiento. Ambas soluciones, por lo tanto, adolecen
del inconveniente de que puede resultar destruida la pie-
za intermedia eldstica el giro, en cuanto las trepidaciones
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1legan a alcanzar tal magnitud, que ya no pueden ser ab-—

sorbidas por la pieza intermedia eldstica al giro.

El problema propuesto se resuelve, conforme al

invento, .sustancialmente por el hecho de que la parte de

envolvente, de la manera en si conocida, estd soportada

sobre una pieza intermedia eldstica 8l gire , linit4ndose
su capacidad de éi::o con relacidn a la parte de cubo por
nedio de topes. Con ello resulta posible que las fuerzas
radisles que se presentan en la polea, sean absarbidas
por la pieza int ermedia eldstica al gira, mientras que
asimismo las fuerzas relativamente grandes pueden ser
trasmitidas por la parte de cubo a la parte de envolvente,
0 Viceversa, a travéds de la pieza intermedia eldstica al
giro, puesto que la unidn‘de.la.parte de cubo con la par—
te de envolvente se hace solidaria en giro sl cabo de un
determinado dngulo de giro, como consecuencia de los to-
pes. - | '

Para el apoyo de la parte de envolvente sobre la

pieza.intermedia eldstica al giro, propone el invento que

© la pieza intermedia eldstica al giro esté rodeada por cas-

quillos interior y exterior, montdéndose el. casquillo inte-

" terior ‘a4 presidn sobre la parte de cubo, mientras que el -

casquillo exterior se inserta a presidn en la parte de en—

.volvente. Con. €110 se crea una solucidén sencilla desde el

punto de vists constructivo, que también ofrece ventajas
en cusnto a la fabricacidn, puesto que el caucho soportade

en’ los casquillos puede ser adquirido de casas broveedo.

ras.
Qtra ecaracteristica conforme &l invento estriba

en que, para la limitacidn de la cepacidad de giro entre
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l1a parte envolvente y la parte de cubo, se prevé en esta
dltima un nervio o similar, cuyos extremos, hechos en for-
mz de topes, encajamn en escotaduras previstas en la par—
te de'envolvente. Caon. €llo queds asegurado, con ayuda de
medios constructivos sencillo, que la unidn eldstica al

giro de la pieza de envolvente y la pieza de cubo, se con-

~ Vierta de nuevo en una unidn con solidaridad de gire al

ecabo de una desviacidn determinada. '

El invento se refiere también a un accionanmien~-
te para mecanismo segador, en especial para mecanismos s¢
gadores remolcados. El problema a resolver con el objeto
del invento, estriba en dar al accionamiento para mecanis—

mo segador uns forma mfés ventajosa, para eliminar en el

-engranaje ruidos de tragueteo originados por trepidacio—

nese.

Debido a la falta de equilibrio de masas en el
mecenismo segador, se producen frecuentemente trepidacio—
nes que, a través de la polea impulsora del mecanismo se-
gador v del drbol de toma de fuerza, se propagan hasta el
engrenaje, donde originan ruidos de trqueteo. Para su eli-—
minacidn se han dado a conocer diversas posibilidades de
solucidn, a saber, formdndose la polea por dos partes, una
denominads parte de cubo, y una denominada parte de envol-

vente, que se unen entre si a través de piezas intermedias

‘eldsticas al giro, por ejemplo, de goma.

EI problema propuesto se soluciona conforme
8l invento, sustancielmente por el hecho de que en el

accionamiento del mecanismo segador estd incorporado un

acoplamiento de rueda libre. De este modo es trasmitido

el flujo de fuersza exelusivamente en una direccidn, mien—
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: tras que un giro en contra del sentido de giro normsl re-

sﬁlta posible sin tremisién del flujo de fuerza, con lo
que las trepidaciones originadas por el mecanismo sega-
dor no se pueden propagar al engranaje.

C@nforme al invento, se pueden emplear como aco-
plamientos de rueda Libre diversos tipos para la trasmi-—
sidén de los momentos de giro, tales como, por ejemplo pi-
fiones libres de rodillos de apriete, ruedas de frinquete,
etc. De acuerdo con el invento, Se propone que el acopla—
miento de rueda libre reciba forma de pifidén libre de ro-
dillos de apriete.

Conforme al invento se puede incorporar el aco—
plamiento’ ‘de rueda libre, por ejemplo, en una polea de
impulsidn perteneciente gl accionamiento del mecanismo se-
gador, por ejemplo, en la polea unida con el drbol de toma
de fuerza delantero de un tractor. Convenientemente une
el acoplamiento de rueda libre la parte de envolvente y
la parte de cubo de la pelea soportads solidariamente en
giro sobre el drbol de toma de fuerza, manteniéndolas uni-
das con solidaridad de giro en una direccidn, para lo
cual se propone, dé acuerdo con el invento, que el acopla-
miento de rueda libre este dispuesto, por un lado, sobre
un escalonamiento de la parte de eubo, y por otro lado,
montado con su anillo de deslizemiento exterior en un tor-
neado cilfndrico de la parte de envolvente. .

En los acclonamientos para mecanismos segadores
en los que no es reversible el sentido de giro del 4rbol
de toma de fuerza, se incorpora el acoplamiento de rueda
libre ventajosamente de acuerdo con el invento en un 4ro-

bo perteneciente a2l aeccionamiento del mecanismo segador.
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Cenn ello no es necesario, al ser‘ empleados poleas impul-—
soras de diéme“&ro distinto, montar en cadas polea un acopla-
miento de rueda libre. En efecto, el.“acapla.mien'to de rue—~
da libre puede ser montado directa o indirectaﬁente en. el

4rbol de toma de fuerza delantero del tractor, que sopor-

" ba la polea de accionemiento del mecanismo segador.

En 4drboles de toma de fuerza desconectables en su

. a_,c.c-ioriamiént’o‘, resulta venbtajoso, de acuerdo con el inven-—

"to, montarAe;L acoplamiento de rueda libre en el manguito

d_e mando que une el drbol impulsor con el 4rbol de toma de
fuerza delantéro, 2 sSaber, convenientemente en un tornea-
do cilindrico del misﬁlo . De este modo se puede incorpo-
rar el acoplamiento de rueda libre en forma gue ocupe po—
co espacio. " '

’ En la descripcidn siguiente se explican ejemplos
de realizacidn del objeto del invento, que ha sido repre-
sentado en el dibujo, mostrando: ‘

La fig. 1, una polea montada sobre un 4rbol de

. toma de fuerza, vista en =lzadaj

la fig. 2, la vista lateral correspondiente a la
fig. 1, en seccidn vertical. '

La fig. 3, la polea montada sobre el drbol de to-
na de fuerza, vista en alzada y parcialmente en seccidng

la fig. 4, la vista lateral correspondiente a la
figs 3, en seccidn vertiecal; ‘

la fig. 5, el objeto del invento en el drbol de
toma de fuerza incorporado al engranaje, en seccidn ver—
tical;

la fig. 6, el dispositivo de rueda libre incor—

porado en el manguito de mando, a mayor escala con rela—
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Bn las figuras L y 2 ha sido designado con 1
un 4rbol de toma de fuerza de un tractor, que no ha sido
representado en honor a la sencillez, en cuyc extremo 2,
pProvisto de perfil de evolvente, estd moniads una polea
de corres trapezeidal 3. Consiste ésta en una parte de
cubo 5, de forma 011indr}oa ¥y Gotada de un brida 4, y en
une parte de envolvente 7 en férma de caja y dispuesta
concéntri camente respecto a la parte de cubo, parte en-
volvente que da acogide a una correa tranezoidal.6. La
parte de cubo 5 estd provista 381mlsmo de perfil de for—
ma de envolvente, de modo que puede ser enchufada con so-—
lidaridad de giro sobre el extremo 2 del 4rbol de toma
de fuerza 1. Contra desplazamiento axial estd asegurads
la parte de cubo 5 por medio de un anillo 8, que estd in-
sertado en uﬂ;a?anura anular 9 practicada en la parte de
cubo 5 provista de perfil de forma de envolvente, y que,

a través de un disco 10, que estd unido con el Zrbol de

toma de fuerza 1 por medio de un tornillo 11, es oprimido

contra el extremo del lado fromtal del 4rbol de toma de
fuerza, con leo que se produce una unidn rigida del 4rbol
de toma de fuerza con la parte de cubo.

La narte -de cubo 5 estd unida de manera eldsti-
ea al giro con la parte de envolvente 7, a través de un
anillo de caucho 12, que estd circundado por un casquille
interior 13 y un casquillo exterio 14, en 1los que el cau—
cho ha sido introducido a presidbn, vulcanizado o metido
de otra forma similar duradera. El casquillo interior 13
estd montado a presidn solidarismente en giro, sobre la

parte de cubo 5, y el ecasquillo exterior 14, insertado a
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presidn, de manera solidaria en giro, en la parte de en~
volvente 7, de modo que la parte de envolvente estd SopoY—
tada sobre el anillo de caucho 12+ Lia parte de envolvente

7 estd hecha asimismo de tal forma, que su péréd frontal

‘15 abarca por encima a la parte de cubo 5, mientras que

su anillo rebajado 16 abarca por encima a la brids 4. EL
anillo 16 estd provisto de escotaduras 17 de forma de seg—
mentos, en las gue encaja con su extremo exterior 19 un
nervio 18, unido con la brida 4. Contra la pared frontal
15 se apoya un disco distanciador 20, enchufado sobre la
parte de cubo 5 y asegurada axidlmente por medio de un
anillo Seeger 2L. No obstante existe una ciexrta holgura
entre el disco distanciador 20 o el anfllo Seeger 21 ¥y
1a pared frontal 15, de modo que la parte envolvente 7 es
desplazable axialmente en una magnitud relativamente pe—
queiia. Como muchas veces las circunstancias de espacia

en el tractor son tan estrechas que la correa trapezoi-—
dal 6 unicamente puede ser insertgda con dificultad en la
ranura de la polea trapezoidal formeada por las partes 22
vy 23, es conveniente hacer esta renura de tal modo que,

a efectos de insertar la correa trapezoidal en ella, se

. pueda desa&tornillar una de las partes 23.

La polea de correa trapezoidal 3, montada so-
bre el $rbol de tamé de fuerza 1, sirve por lo general pa-—
ra el accionamiento indirecto de un Util de trabajo ace-
plado al tractor, por ejemplo, de un mecanismo segador
Taterale EL eurso de la fuerza desde el drbol de toma de
fuerza hasta la ﬁolea 3 discurre a este particular dGe tal
modo que, debido a la unidn solidaria en rotacidn del &r—

bol de toms de fuerza con la parte de cubo 5, ésta es mo—
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vida con el mismo mimero de revoluciones, y que la parte
de envolvente 7, como consecuenciag de la pieza interme-
dia eldéstica gl giro intercalada entre ambas, gira asimis—

mo con igual nidmero de revoluciones. Al producirse.ahora

. trepidaciones, pueden ser éstas absorbidas por la pieza

intermedia eldstica 8l giro 12, para lo cual ésta gira en
un dngulo determinadc. Ahora bieh, como también pueden
presentarse trepidaciones‘qne hagen girar la pieza intér—
media eldstica al giro 12 hasta wds alld de su dnsgulo de
giro admisible, produciendo con ello su désfrucoidh, es
por 1lo que esﬁé dispuesto en la brida 4 el nervio 18 que,
2l estar cargada la pieza intermedia eldstica al giro, con
relacidn a la parte de envolvente 7, llegando finalmeunte

a apoyarse contra las paredes laterales de las escotadu-
res 17, previstas en el anillo 16, de modo que dichas pa—
redes sirven como topes, limitando por comnsizuiente el
movimiento~rélativo de la péfte de envolvente y la parte
de cubo..Por‘lo.tanﬁo.es posible hacer el baucho‘relativar
mente blando ¥, sin embargo, tresmitir al mismo tiempo

fuerzas relativamente elevadas, puesto gue la unidn de la

~ parte de cubo con la parte de envolvente se convierte nue-

vamente solidaria en rotacidn al cabo de un dngulo deter-
minado de giro. En el presente ejemplo de realizacidn ho
soﬁ absorbidas por la pie za iniermedia eléstica fuerzas
axiales, debido a que la pafte de envolvente, al presen—
tarse fuerzas axiales, es oprimida o bien contfa'la brida
vertical 4 de la parte de cubo 5, o bien contra el disca
distanciador 20 que, a su vez, Se apoya contra el anilloc
Seeger 21, fijado en la parte de cubo. Asimismo son ab-

gorbidas las fuerzas radiales que se presentan, por medio
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de la pieza intermedia eldstica 12 que, seglin sea su du-
reia, es més'o menos compresible, o bien que tiene que
absorber las fuerzas reodigles hasta que la pared fromtal
15 que abarcas por encima a la parte de cubo, o hasta que
el anillo anular 16 que abarca por encima a la brida 4,
se apoya contra las superficies correspondientes de la
parte de cubo o de la brida, de modo que la pieza inter-
media eldstica 12 no es solicitada en direccidn radisl mds
de 1o conveniente.

En ¢l ejemplo de reslizacidn conforme a las fig.
3y 4, se ha designado con 1 un &rbol de toma de fuerza
de un tractor, que no ha sido representado en honor a la
gencillez, Sobre cuyo extremo 2, con perfil de envolvente,
estd montada una polea trapezoidal 3. Esta polea estd for—
mada por una parte de cubo 4 a 6, de forma cilindrica y
escelonada tres veces, Yy por una parte de envolvente 9,
dispuesta concéntricamente respecto a la parte de cubo,
gsobre la que estd soportada, y que recibe uns correé.tra~
pezoidal 8. Como la,parté de cubo 4 a 6 estd provista asi-—
mismo de un perfil de envolvente, puede ser enchufada so-
lidariamente en giro sobre el extremo 2 del &rbol de toma
de fuerza,'asegﬁréndose en esta posicidn contra desplaza—
miento axial por medio de un anillo 10, que se inserta
en una Tranura anulalr ll.practiéada en la parte de cubo 4
a 6, provista del perfil de envolvente, y que es oprimido,
a través de un disco 12 unido con el &rbol de toma de fuer—
za 1 mediante un tornillo 13, contra el extremo del lado
frontal del #bol de toms de fuerza, con lo que se estable-
ce . una unidn rigida del 4rbol de toma de fuerza con la

parte de cubo.
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Lia parte de cubo 4 a 6 estd unida con la parte
de envolvente 9 g través de un dispositivo de rueda libre
14, que estd constituido por cuerpos de apriete 15, una
cinte eldstica 16, una jaula doble 17 que da acogida a

los cuerpos de apriete, asi como por un anillo de desliza~

- miento 18 exterior. Este Wltimo estd encajado a presidn

en un dnima cilindrica 19 practicada en la parte de en—
volvente 9, de modo que los cuerpos de apriete se desli-
zan, por un extremo, sobre el anillo de desligamiento 18
¥, por el otro extremo, sobre la parte de cubo 5 de forma
cilindrica, ¢ bien son asprisionados contra ella. La jaula
doble 17 se apoya a este particular, tanto contra la pared
frontal 20 del dnima cilindrica 19 practicada en la parte
de envolvénte, como también, por medio de un disco dis-
tenciador 21, contra 1a rared lateral 22 de la parte ex—
terior 6 del cubo con 1o que queda asegurada contre des—
plazamiento axial. La parbte de envolvente 9, soportada

de manera giratoria sobre la parte de cubo 4, estéd asegu-
rada asimismo contra desplazamiento axiel, para lo cusl

8e apoya, por un extremo, contra un disco distanciador 23,
montado sobre la parte de cubo y asegurado mediante un
anillo de retencidn Seeger, mientras que por el otro ex—
tremo viene a hacer apoyo contra la pared frontal 25 de la
parte de cubo 5. Para dotar la correa trapezoidal 8 con
un dispositivo automdtico de tensado de la correa, y en
atencidn a los frecuentemente estrechas circunstancias de
especio en el tractor, 1o que hace que la correa trapezoi-
dal sea diffcil de encajar en la garganta de la palea
trapezoidél, formada por las partes 25 y 26, se hace la

polea trapezoidal convenientemente de modo gue la parte
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26 sea desatormillable.
Asimiswmo, y a efectos de un engrase suficiente

del lugar de gpoyo formade por la parte de cubo 4 a 6 ¥

' la parte de envolvente 9, estd esta Ultima provista de
Cun énime de engrase 27, en la gque estd montado 2 rosca o

a presién un eagrasador 28.

La poleé 3, montada sobre el drbol de toma de
fuerza 1, Sirvé para accionamiento de un Util de trabajo
acoplado al tractor, por‘ejemplo, de un.me0énismo sega—~
dor lateral. El curso de la fuerza desde €l 4rbol de to-—
ma de fuerza I hasta la polea 3, discurre a este respec—
to de tal modo que, como consecuencia de la Unidn soli-
daria en rdtacién.del drbol de fuerza con la parte de
cubo 4 & 6, ésta en movida con el mismo ndmero de revolu~
ciones,. givando la parte de envolvente 3, a causa del
dispositivo de rueda libre 14 intercelando, con €l mismo

mimero de revoluciones, visto en el sentido de giro. Las

trepidaciones que se presentan, originadas por el meca—

‘nismo segadocl pueden ser absorbidas entonces por el dis-

positivo de rueda libre, es decir, que la parte de envol-
vente gira sobre la parte de cubo en contra de la diree-
cidn normal de rotacidn, sin que dichas trepidaciones se
trasmitan al 4rbol de toma de fuerza.

_ En el ejempl@Ade realizacidn conforme a las fig.
5 v 6, ha“sid0<representada parcialmente la caja de cam—
bio 35 de un. tractor, en la que, por medio de cojinetes
36, estd soportado un &rbol de toma de fuerza 37 provis-—
to de un perfil de evolvente, sobre el que asienta soli-
darismente en rotacidn un soporte de menguito 38 y esté

soportada de menera giratoria una rueda dentada 39, ac—

- 12 -
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cionada por un drbol de impulsidn, que no ha sido represen~
tado en honor a la sencillez, ¥ que puede serlhecha engra~
nar con €l soporte de manguito del acoplamiento del drbol
de toma de fuerza, a través de un manguito de mando 40,

de manera que el flujo de fuerza desde el drbol impulsor
al drbol de toma de fuerza, discurre a travds de la rueds
dentada 39, el manguito de mando 40 y el sbporte de man—
guti 38. La fueda dentada 39 se apoya a este particular,
por un extremo, contra el cojinete 36, que estd asegura-
do mediente un anillo de retencidn Seeger 41, asentado
sobre el 4rbol de toma de fuefza, mientras‘que por el otro
extremo se apoya contra el soporte de manguito 38, que
asimismo estd ssegurado mediante un anillo de retencidn
Seeger 42, de modo que, tanto el cojinete 36, como la rue-
da dentada 39 y €l soporte de manguito 38, estdn soporta-
dos sobre el drbol de toma de fuerzai37, en forma que no
pueden desplazarse axialmente. EL drbol de toma de fuerza
37fpresenta asimismo una prolongacidén 43 en forma de pivo-
te, sobre la que, mediante una cojinete de agujas 44, es—
t4 soportado el extremo interior de un 4rbol de toma de
fuerza delanterouis, cuyo extremo delantero 46 saliente

de la caja de cambios, esté.soportado en dicha caja de
cambios 35 mediante un cojinete 47. EL 4rbol de toma de
fuerza delantero 45 puede ser unido con el 4rbol de toma
de fuerza 37 por medio de un manguito de mando 48, sopor—
tado de manera giratoria sobre €1, para le cual su exbre-
mo 49, provisto asimismo de perfil de evolvente, puede ser
hecho encajar éon un dedo de mando 50 en €l 4rbo de toma
de fuerza 37, de modo que el flujo de fuerza desde el &r-

bol de impulsidn, que no ha sido representado, discurre a

- 13-
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través de la rueda dentada 39, el manguito de mando 40,

el soporte de manguito 38, el drbol de toma de fuerza 37,
para llegar al érbol de toma de fuerza delantero 45, a
travéds del manguito de mando 48, asi comc de un dispositi-~
vo de rueda libre 5L, montado en él. Esteidispositivo po—
see, poOr ejemplo, asimisme ouerpos<ie’apriete 52, una cin~
ta eldstica 53 y ung Jauls doble 54 q&e recibe los cuerpos
de apriete, y estd dispuesto de tal modo en un tormeado
cilindrico 55 del manguito de man@o 48, que los cuerpos de
apriete se agpoyam, por un extremo, éontra la pared 56 del
torneado cilindrico y, por el otro extremo, se deslizan sa—

bre el 4rbol de toma de fuerza 46 6 son aprsionados con-—

“ 4ra dicho 4rbol. La jauls doble 54 se apoya al mismo +iem~

" 'po, & través de un Gisco distanciador 57, contra la pared

frontal 58 del tormeado cilindrico 55, y por el otro ex—
tremo estd asegurada contra un desplazamiento axial con
relacidn 2l menguito de mendo 48, por medio de un anillo
de retencidn Seeger 59, insertado en el torneado, y de

otros discos distanciadores 60. El cojinete 47 que recibe

@l arbol de toma de fuerza delantero 45, estéd asegurado,

asimismo por medio de un anillo de retencidn Seeger 62,
contra desplazamiento axial, mientras que 1la salida del
4rbol de toﬁa de fuerza estd asegurado contra pérdidaé de
aceite lubrificante para engranajes, por medio de un ani-
Ilo Simmer 62. El extremo delantero 46 del drbol de fuer—
ze 45, que sale de la caja de engranajes 35, estd provis—
to asimismo de un perfil de evelvente, sobre el que, de
menera andloga a la del ejemplo de realizacidn éonforme a
Tas £ig. 3 ¥ 4, asienta con solidaridad de giro, asi como

de menera axialmente indesplazable, una polea 63 para un

- 14 ~
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giguientes:

"i!% j’ %
3 2 3 1 6 5 %

accionamiento de mecanismo segador.

En este ejemplo de reslizacidén, la polea 63 mon—
tada sobre el 4rbol de toma de fuerza 45 estd hecha de
una séla pieza, de modo que las trepidaciones originadas
por el mecanismo segador son trasmitidas a través de la
éolea a2l drbol de toma de fuerza delentero 45, siendo ab-
serbidas aqui por el dispositivo de rueda libre 51, no
pudiendo seguir propagdndose hasta el seductor, y provo-
car alli molestos ruidos de traqueteo.

La- presente SOlicitud, que corresponde a la pre—
sentada en la Repiblica Federal Alemana, el 18 de Febrero
de 1.965, bajo el ne. D £6.547 XII/A7c y ol 2L de Abril
de 1.965, bajo el né. D 47079 ITL/45¢, se acoge a los be-
neficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie—
dad Industrial.

N Cc T 4

Los puntos de invencidn propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidn.en,Espaﬁa,.por VEINTE afios, son los

l.- Un dispositivo de polea de accionamiento elés—
tico al giro, por ejemplo, una polea de corres trapezoideal,
en especial para acclionamientos de mecanismos segadores,
enchufable sobre el drbol de toma de fuerza de un tractor

y dotada de una parte de cubo unida con la parte de en—

- 15 -
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volvente a través de una pieza intermedia eldstica 2l giro,
caracterizada porgue la parte de envolvente estéd soporta-

da sobre la pieza intermedia eldstica al giro, estande

" Iimitada su capacidad de giro respecto a la pieza de cu~

bo, por medio de teopes.

2e— UnAd15pbsitivo de polea de acuerdo con la rei-—
vindicacidn 1, caracterizada porque la pieza intermedia
eldstica al giro estd circundadsa por casquillos interior
y exterior, estando el casquillo interior montado a pre-
sidn sobre la parte de cubo, y el casquillo exterior en—
eajado a presidn en la parte de envolvente.

3.~ Un dispositivo de polea de acuerdo con las
reivindicaciones 1 y 2, caracterizada perque, a efectos
de limitar la capacidad de giro entre la parte envolven—
te ¥ la parte de cubo, estd previsto en esta Ultima un
nervioc ¢ similar, cuyos extremnos realizados en forma de to—
pes, encajan en escotaduras previstas en la parte de en—
volvente.

4.~ Un dispositivo de accionamiento para mecanis-—
no segador, en especial para mecanismos segadores remolca-—
dos segﬁn.loé puntos anteriores, caracterizado porgue en
¢l accionamiento para el mecenismo segador estd incorpo-—
rado uﬁ;acoplamiento de rueda libre.

5.— Un dispositivo de aceionamiento para mecanis-
me segador de acuerdo con la reivindicscidn 4, caracteri-
zado porque el acoplamiento de rueda libre recibe form=z
de rueds libre de cuerpos de gpriete.

6.~ Un dispositivo de accionemiento pera mecanis—
mo segador de acuerdo con las reivindiceciones 4 y 5, ca—

racterizado porque el acoplamiento de rueda libre estéd in-

- 16 -
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wdrporado en uns polea de aéoionamiento perteneciente gl
accionamiento para el mecanismo segador, por ejemplo, en
Ja polea unida con el 4rbol de fuerza delantero de un
tractor. .

To— Un dispositivo de accionamiento para meca—
nismo segador de acuerdo con la reivindicacidn 6, carsc—
terizado pofque el acoplamiento de rueda libre une entre
s1, de manera solidaria en rotacidn en un sentido, la par—-
te de envolvemte y la parte de cubo de la polea que esté
soportads solidariamente en giro sobre el 4rbol de toma
de fuerza.

8.— Un dispositivo de accionamiento para mecanis—
mo segador de acuerdo con la reivindicaeidbn 7, caracteri-
zado porque el acoplamiento de rueda libre estd dispues—
te, por un lado, sobre un escelonamiento de la parte de
eubo y, por otro lado, encajsdo con su anillo de desliza—
miento exterior en un torneado cilin@rico de la parte de
envolvente. '

9.~ Un dispositivo de accionamiento para mecanis-—
mo segador de acuerdo con las reivindieaciones 4 y 5, ca—
racterizado- porque el acoplamiento de rueda libre estd
incorporado en un drbol pertenecienté al accionamiento del
mecanismo segador.

10 .- Un dispositivo de aceionamiento para meca—
nismo segador de acuerdo con la reivindicacidn 9, carac—
terizado porque el acoplamiento de rueda libre estd monta-.
do directa o indirectamente sobre el d4rbol delantero de
toma de fuerza del tractor, gque soporta 1a polea del me-
canismo segadorb

1F .- Un dispositivo de accionamiento para meca-—

- 17 -
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nismo segador de acuerdo con la reivindicacidn 10, carac—
terizado porque el acopla.mien'to de rueda libre estd in~

corporado en el manguito de mando que une el Arbol impul-—

sor con el 4rbol de toma de fuerza delanteroc.

12.~ Un dispositivo de accionamiento para meca-
nismo Segador de aouer&o: con la reivindicacidén 11, carac—
terizado porque el acoplamiento de rueda libre estd dis-
puesto en un torneado cilindrico del manguito de mando.

13.~ Un dispositivo de polea de accionamiento
elastico al giroe.

- Tal y como se ha deserito en la Memoria que an-—
tecede,'répreSentado en los dibujos que se acompafian ¥
con los fines que se han especificado.

Es-’caﬂemori»a consta de dieciocho hojas escritas

& miquina por una sola cara.
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