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, Correapondiente a una solicitud de fatente de . lntrﬁ
. duceidn que:-8e presenta en Bspaiia, pur DI afios, a
‘favor de De Hobert Blohm, de nacionalidad alemana,
residente en.l.Kampchaussee, 63, Hamhu.rg—Bergedori‘
Sepublica Federal Alemana, por:
;"MBJ OftAS INEHODUGIDAS AN LOS MECANISMOS D3I
AVANGH CRANSVSASAL Y Dis PEOFUNDIDAD D kg
J.IEI(..ADORAS PARA SLBM‘ICI&S PLANAb"

DI N L T P R ¢

H presente invente se refiere, como su enun-
;_'ciado indica, a mejoras introducidas en los meca—-
‘nismos de avance transversal, mediante un mecanis-
‘mo de paso a paso, y de avance de profundidad me——

Do -diante accionamiento manual.

Junto a los requisitoe que han de satisfacer
las modernas rectificadoras para superficies pla-
nas con relacién a mixima precisién de las piezas

-trabgjadas ¥ a mdxima calidad de superficle, se -
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- vjviene. hoy. dfa exigiendo més qne.—con-anterioﬁdad que ‘1a
‘rectificadora para : superficies planas pueda ser ‘autong-

-tizada por precic econdmico, de medo que un s0lo ‘apera.

ric sea.capaz de servir.al mismo tiempo varias mdquinas

C1Des - jen-su eplicacidn para la fabricacién y tambidn en el tg

dlex de herrémientas',

c.an la forma hasta shora usual de gobernar el ava.n-»

.ce transversal por.via hidrﬁul:.ea., se hahfan presentado

iciertas d@ifiocultades en.ls construceidn de reetifieadq;-

I0e- sras para superficies planas al pasarse a avances trans-
\versales grandes, puesto gue hasta entonces se habla:vs

nido construyendo accionamientos preponderantemente hi-
drdulicos-mecanicos para-avances transversales mfs po<<

éueﬁago, :Para-funcionar con:avances transversales.del:cg

156w .-rm de; -ﬁoﬁ ejempla, '60 mn; .era -necesaric. énﬂlos-a.ccic)s-
| namienbus ds avance - conoci‘.dos, dar.varias vuelitas-al -hu

,81llo, lo gue conmedios hidrdulices resulta inicamente
posible con méquinss de un coste relativamente elevadgs -

-Los dispositives hidrdulicos de:este tipe; de precio mis
- o O recondmice, adolecen:del inconveniente de que la conmuto.
cidn de avance transversal hidrdulico a avance bransver.

‘sal menual, no es posible en cualquier posicién de fun-—

:cignamiente de I 'mfquing, sino que-este commutacién: s

Jlamente puede realizarse:en lgs posiciones extremass

1250w oo Betos inéonéenien‘aes.sq:;;ilqs:que se . trata de orillar
;con la regtificadora para superficies planas a orear por
~el inve,n‘@u},r exigidndoss al mismo tiempo “tambidén gue lai-
smdquing sea eéuipada; con un,avance de profundidad automd
:.;..tico: g;ue 8e. desconecte en una medida a regular-en el ao

30 e eionamiento dé.al‘hura,pare iz mdquina y hage subir la ca
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+ja-de husillos. de rectificars Con medios hidrdulicos resul
ta muy cara la solucién de este problemss Por ello se basa
&l problema propuesto respecto a la construceidn de ung ——
-rectificadora para superficies planas confomme al dnvento,
~én solucionar conjuntamente el avance transversal mediante
%.n mecanismo de pa'.sa a paso, y el avance de profundidad me
cdiante accionamiento manual.

il problema propuesto;queda resueltc conforme z la —
:proposicidn del invento, por el hecho de que el accionamien
+ 0 pars el avance transversal.del carra en la mfquina rec-
:tificadora pars superficies planas conforme al invento, —-
“tdene lugar mediante un motor eléctrico gobernado par via
-electrdnica que, o través de una-trasmisién, actda sobre -
.un husille roscads que codpera-con su rosca de husilla, fi
.jada sobre el soporte de fomma da cajén. Para este fin ha
.8ido proyectado un sparato de mando electrdnico, que reci-
-be de la conmutacidn del movimienta longitudinal de la me-
»sa; realizeda. por via hidréulicé., sus jmpulsos para. el mo-
.vimiento transversal.del carro, empleando al mismo tiempo
sestos impulsos para la profundidad de pasos in otra forma
de realizacidn conveniente del invento, se puede disponer
:adiciaonasimente un.denominade accionamiento fpp que, a tra-
.v8s de una rueda catalina, hace posible una sencilla pro——
fundidad de paso individual de, por ejeuplo, 1/1C00 de mm,
~mediante presidn Tipps &L accionamiento para la, profundi-—
-dad -de pasc puede recibir tembién forma de mecanisme mag-
‘nético de maniobra pase a pase, gobernade por via electxo
vnica; Yy a eate mecanismo de maniobra paso a paso, acciona
-do electrdnicamente, se le puede subordinar un contacto -

.de limite con desconexidn del movimiento gel carro y de -
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-1desplazado el carro-15 -en sus guie.s, ‘dlspuestas eobre:tel.gopg_x;

322984

1"‘4.‘-

la mess, de modo que el mecanismo-de maniobre paso a-paso,
gobernado por via electrdnica, asegura, junto con el contaé
$a de ifmite, un avance automatico dé la profundidad de pas
sq, con desconexién automftice el alcanzarse la medida defi
nitiva gjustada.

A continuacidn serd deserite-el invento con mgs detalle

r'a. base de las formas de realizacidén: ilustradas en 10s dibue

-jas adjuntos, sin por ello guedar limitado a estos ejemplos

-de realizacifén.

La fige:1 muestra el accionamiento del carro para el —

.avance: transversal; con el motor eldctrico ‘actuante ‘sohre -

wn husillio g través de una trasmisidn.

La tige 2 muestra el dispositivo de ajuste a mano para

~da profundided de pase de la caja del husillo reati:ﬂicadorqy

-la. £ige }.reproduce asimismo;el dispositivo de ajuste:a
‘mana, pera-en combinacidn con unigpecanisma-magndtico de ma——
.' niobra. paso & pasd.

Bl avance transversal del carrc, representado en la fi-
.gura 1 de los dibujes, estd constituido sustanciaimente por
-el motor eldetrico 10 que, a través de una trasuisién 11, -

actua sobre el husillo roscao.. 12. Al husillo rosgcado 12 -
estd subordinada une tuerca de husille 13, que estf unida -
-con. el soporte de fomma de cajdn’de-la mfquina, que no ha:ai

-G0 represepfadgde modo gue al girer el husillo rescado, &s -

te de la mdquins, de forma-de cajdn y - que no ha-sido c‘.ilzm,’;'q.--i
do. &l motor eléetrico 10 @estinado al accionamiento del hu-

sillo roscado 12, recibe sus impulsos desde un‘'sparate de men

. do electrdnico, que reaceiona ,an;t:e la inversidn del mévimien~

-0 de la mesas Independientemente del motor eléctrico 10, pue,
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. @& ser hecho girar tambidn el husillo roscauo i mediante
,el volante 14, que estd dispuesto-en un extremo del husgi~
1lo da manera solideria en gire con él, con lo que &l oa=
‘2r0 puede ser desplé.za.do en direccidn transversal, sin te
-ner-que procederse para ello a comnubar o desacoplar la -~
-méquinaes Anora bien, por lo gemeral se realize el accio-—
“namiento del carro con ayuda del mensionado motor eldetri
.o 10 gue, a efeetos de la realizacidén los deseados movis=
smientos de avance en sentido transversal,,es gobernado me
rGiante un potencidmetra por el sparato electrdnico ) que -
;00 ha sido represeniados.
tPara eonseguir las deseadas y necesarias precisionss,

asf como pars garantizar la exigida calided de superficie
-Qurante el procese de rectificade, se requieran profundi-
sdades individuales del paso de la caja de husillos pewtado
;ra. el disco pulider, del orden de 1/1060 de ym. La precis
- eién exigida de la profundidad del paso, no pueds quedar -
-agegurada tan sdle por medio de un dispositivo de ajuste

. de precisién. dotado de una escala de precisidn y el nonio
scorrespondienie. Conforme al invento, por lo tanto, se ha
dispuesto sobre el conocido &rbol de tornillo sin fin, des
“tingdo el ajuste de precisidn, uma rueda catalina provista
de, por ejemplo, 100 dientes y que, mediante un pulsador -
-@8 hecha avanzar en cada casa un paso de diente, lo que -
-gorregponde & un avance de 1/1000 de mme Para una profun-
.1dad de paso de 1 mm en la caja de husillos, es necesaric
~1levar a cabo una revolucidn completa del volante 18 del.
-dlapositivo de ajuste representado en la fig. 2 de los di
bujoss La escala 19 estd provista de una divisién de 1,/100

- que, en combinacién con el monia 20, hace posible el gjuste
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:Ge.1/1000 de mm para los reecorridos de la.profundidad de pae

80+ Como un zjuste de tel precisibn results extraordinaria——
mente diffoil de realizar mediante un volante, se ha dispuesg
to en el digpositivo representado en la figs 2 un engransje
helicoidal. con una relacidn de reduccién de 1 : 10,”, que ‘pug
‘de ser accionads con ayuda-de la.rueds..de agjuste de preci--
-8idn 22. Aparte ge.dato, y con el fin de garantizar un mane.
jo espeeié.lmente gencillio-de este dispositivo, se hra previg
.50 un interruptor de pulsador 23, que actda directamente sg
bre la ruede catalina ya mencionada més arridbe ¥y gue, cada
vez que es8 accionado, hace avanzar la rueds catalina en el:
‘pase de un diente, provocando con ello un mavimienta de avan
ca de 1/10G0 de mme
mn ka £ige 3 de los dibujos se muestra una variante de
se8ta dispasicidn, en:la que en lugar del accionamiento e
- dlente pulsador para hacer avanzar.la rueds.cabalina, se ha
dispuesto un mecaniszo de maniobra paso a paso; accionado -
por via.electromegnéticas Del misme mado que en la forma de
‘realigacidn conforme & la fig. 2, se ha adjudicado un torni
;110 de ajuste de precisidn.22 al mecanismo de maniobra paso
»_;aa paso, alojado en la caja 24+ in lugar del inberruptor de
_~;pulsa;dor 25 de la fige 2, se ha montado schre la. caja 24 un
celectroimén 25 que , a erectos de regular antomgticamente la
-profundidad de paso, actda directamente sobre el mecanismo de
-maniobra. paso a paso montado debajo de Sl en la caja 24 il
iinﬁmero de los pasos de avance a realigzar, cada uno de los -
:cuales puede significar un-avance de 1/800¢ de mm, puede :ser
- gobernado esimisme par el apara.tp.;elee’&rgniqq; -que 1o ha 8i-
~do representado, para lo cual se swinistran dmpulsos al elsg

~troimdn 25, en dependdncia de un potenciduetro. Tn mfuerc de



-pasoa Jde avance equivalente a.r.b veinte pasos indivuales, ha
- demogtrada ser el mis conveniente, de modo gue en 6l rec—
+Elflcado de superficies planas resulta posible uns profun
-dided de paso de 2/10¢ ds mm, si. cada paso de avance ascien
[T ide a 1/1000 de mm. Independientemente del aceionamiento
- Eele«i“gxfdmagz_lético..del mecanismo -ds maniobra pasc a pasd, se
ipuezda llevar a cebo el accignamiento del avance de dicho
mecanisme en la fomma,.de reslizacidn confomme a la fig, 3,
- tambidn mediante un interruptor de pulsador 26, que viene
10 e «& corresponder gl interruptor de pulsador 23 en la. forma
.8 realizacién de acuerdo con la fig, 2.
' Mediante le combinecién del mecanimmo de meniobra pg,
so a paso mfs arriba descrito con la trasmisidn de impul-
.808 de un aparato de mando electrdnico para la regulacién
1B de la profundidad de pase, gueda creada la regulacidn to—
| 2 taluen“ca sutomfvica de:dicha profundidad de paso s median-
ite: la incorporacién de- un. contacto ‘de-limitey La profundi
1 dad - e paso, tiens lugar;. en. funcidn del aparato electrdni
:€0 gue no ha sido dibujado, por medic-del imén 23, queiag
Wem 4 tda_directamente .sobre.el mecanieamo ‘de maniobra de pasoa
r;pa.so'.i Antes -de ponerse en marcha la méquina; hey que ajus
bar la-medida total del material que se desea rebgjar, :lo
ique 8se realize con el. enillo de regulacibn 27, por medio
~del disco graduado 19 y del -nonio 20, sin mover el volan-
250 -%e 18+ Con ello adopta un contacte de lfmite su posicidn
| ffcorrecta entre el disco graduado 19 y el nonio fijo 20s -
& avance de la profundidad de paso tiens ahora lugar al
invertirse el movimiento de la mesa, cugfdo se rectifican
entallag, o bien cuando se invierte el movimiento del ca~

30 e rro, si se rectitican superfilcies planas, todo elle median
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s%e: el aparato-de:mando.electrénico: que-actia sgbre el -

ielectrofuidn 25
e i#%ﬁi&\?és +del mecanigmo - de :manicohra.pago apase ¥ del

itoFniilo :de regulscidn de precisién:22; .és trasmitido el
jmovimiento de regulacidnial Husillo :de:avance: ;de altura

417, sobre el que est4 montado. gl volante 18+ .in el momen

“to0-en que:los dos contactds de:Ifmite entran en cantacta,

-8e interrumpe el avence de.la 'profundidad de pases 4 can
> tinuacidn se lleven a caba todavia.Bfres nuevas pasadas —
:de: rectificads, sin- a:ganéas de-profundided;de paso, con
-objeto de mejorar la calidad de la superficie, y seguida
mente tiene:lugar la descenexidn del motor :hidr;iulicq;-»-»
- tanto para el monmienﬁq--langitgainal-da-la mess,; como e
. también'inafa el n;e,vimientq transversal -de la mesa; ¥y la
- eaja de husillcs es accionada de. tal modo par un WELOX —
-correspondienta el husille 17 de profundidad, que la Ca~
‘Jjade huaiilqe eg levantada aproximadamente: ;5 :mie
| Gomo es perfectamente. comprensible para-los téeni-
.cas en la meteria, podrdn ser. introducidas cuantas modi-
zTicaciones de tamafio, .fomma, _disposicidn y naturaleza de
:la8 elementos integrantes del invento se’consideren nece
;;sarias: para; su-mejor logro de-los fines .del .m;mq; siem~
pre que no se altera su esencialidad primitiva, ¥ cuye'=.
descripeidn ha side facilitada a tftula ilustrativo y no
Iimitativo, debiéndose interpretar:los conceptos expues-
tog en su mis amplia acepcibne

NO T A

. Descrita suficientemente la naturaleza del objeto =
e la..ypresente solicitud, . se: declara: de propia.y nueva - i

invencidn lo .contenide en las siguientes
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12 e~ Mejorag, introducidss en los mecanisuos de avan
.co. trahsversal ¥ de profundidad de rectificadoras para =

;swperficies planas, caracterizadas por\quec el acclonamien

. ite para el avance transversal del éarro se realiza median
1

~terun motor eléetrico gobernado electrénicamente.
2%s= Majoras introducidas en los macanismos de avan-
-¢e transversal y de prafundidad de rectificadoras ﬁara.,sg._
.perficies 'plana.s;. segin:se reivindica en el punio 1, Cam—
- racterlzadas por la incorporacidn de un accionamiento Tipp
que; a través de una rueda catalina, hace posible una sen
seilla regulacidn de la profundidad:¢¥e:pgso.individual de,
por ej emplc: 1/1000 de mu.; mediante la presidn dsl accig
-nemiente. Lipp. ' | ’
k 2, Mejoras introducidas en los meéaﬁiszuos de avat-
¢e transversal y de profundidad de rectificadoras para sy
perficies planas, segin se reivindica en log puntos 1 y,6
2, caracterizadas porque el dispositive para la regulacién
de la profundidad de pase estd realizado en forma de meca~
~nismo de maniobra paso a pasc, gobernade electrdnicamente.
42 .~ jiejeras introducidas en los mecanismo de avance
_transversal ¥y de preifundidad de ractificadoras para supex
tiecias mlanas; segin se reivindica en los puntos 1 a 3, ca
racterizadas porque al mecanismo de maniocbra paso a pasa,‘
- accionada pony;’.a,_g_’gﬂ_;eetromagngtica y destinado al avance
e la protundidad de paso, estd incorporado un contacto —
de limite que desconecta el movimiento del carro y de la
mesg, asi como eleva tanbidn la eaja de husgillos reetifi-
cadores, de modo que el mecanismo de maniobra paso a paso s

goharnado elecsrénicagente, en combingcidn con el contac—
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-t de limite, asegura una regulaoin antomdtica de la pro-
fundidad de paso, con dssconsxidn automdiica al ser alcan~
zazdz la madida definitiva ajusitada.

52.- lejoras intreducidas en los mecanismos de avance

{transversal ¥ ds profundidad Go regtificadoras para supser-

ficies planas.

Todo ello fal como se describe en el cuerpo de la pre

gente Memoria, se reivindice sn su Nota y se represeuta a

tftulo de ejemplo. en la adjunta hoja do planogs

Jata Memorie, consta de diez hojas, foliadas y mecano-

grefiadas o dos espacios y por una sola de sus caragss

yMadria, 13 FEB 1966




Y 07 T ])/)q FIGVISOA PTHISE

9964, 3 ‘W% P P’fﬂ%f B g:[ J_

T il

&

/"' [~
A

I

uqorg o9




ey

l
/!H?Q"Zf:‘;?’ / )77 )

9961 3 aRIgaL 0" LpEY

FTEHISEN V7HISF

9z 02 6l

486728

TR ob

JIRR| 2-2 VIrOH wyqg ey
Wi R ERER A

el




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



