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I N V E N C I O N

por  "DISPOSITIVO BS MANDO ASISTIDO POR DNA OPERACION EN ONA 

MAQUÎNA DE ESCRIBIR", a  fav o r de l a  firm a su iza  PAILLARD, S.A* ; 

dom iciliad a en SAINTE-CROIX, Vaud, S u iza.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención tiene por objeta un disposi­

tivo  de mando asistid o  por una operación en una máquina de 

e s crib ir .
Los dispositivos de mando asistido por una opera- 

5 . ción de tabulación o de otra operaoión en las máquinas de 

e scrib ir  e lé c tr ic a s  son ya conocidos. Estos dispositivos  

son complicados y costosos. Funcionan de la  manera siguien­

te :
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Ai p re s io n a r  sobre una. t e c l a  d e l tab u lad o r, 

un t r in q u e te , o una le v a , montado sobre ana p alan ca  

e n tra  en co n ta cto  con e l  á rb o l de mando a  r o ta c ió n  co n tin u a . 

La p alan ca e f e c tú a  una c i e r t a  c a r r e r a  h a s ta  desempeño del 

tr in q u e te  o de l a  le v a  dei á rb o l de mando. En e s te  

in s ta n te , un c e rro jo  mantiene l a  p alan ca  de manera que le  

impida v o lv e r  a  su p o sic ió n  de rep o so . E l  desempeño del 

c e rro jo  es provocado por uno de lo s  to p e s  del r a i l  de ta b u ­

la c ió n  f ija d o  a l  c a rro  después del desplazam iento de é s te  

durante su c a r r e r a  de ta b u la c ió n .

E s te  d is p o s i t iv o , y<* co m p lejo , es  generalm ente  

completado por un d is p o sitiv o  ae bloqueado de l a s  t e c l a s  

a e i te c la d o , con e l  f i n  de e v i ta r  l a i s a s  maniobras por p a rte  

del u su ario  que puedan p rovo car e l  bloqueo de l a  máquina..

La p resen te  in ven ción  t ie n e  por ob jeto  l a  obten­

ció n  de un d isp o sitiv o  de mando sim p lificad o  y  de funciona­

miento segu ro .

Según l a  in v en ció n , e i  d is p o s itiv o  de mando a s i s ­

tid o  de una o p eració n  en urna máquina de e s c r i b i r ,  cuya máqui­

na comprende un á rb o l de mando a  r o ta c ió n  con tin u a  y  una. 

p alan ca  de mando que l l e v a  un mecanismo mandado por una  

t e c l a  p ara  e n la z a r  momentáneamente e l  c ita d o  á rb o l y  l a  

c i ta d a  palanca, de mando con e l  ü n  de conducir e s ta  ú ltim a  

de una p o s ic ió n  de reposo a una. p o s ic ió n  de t r a b a jo , e s tá  

c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que comprende un mecanismo man­

dado por l a  c i ta d a  t e c l a  p ara  m antener l a  c i ta d a  p a la n ca  

de mando en p o s ic ió n  de tra b a jo  m ien tras l a  t e c l a  permane­

ce bajada.-
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La figura -árnica del dibujo anexo representa, esque­

máticamente y a ti tu lo  de ejemplo, una forma de ejecución  

del dispositivo oojeto de la  invención.

Este dispositivo comprende una te c la  1 llevada 

por una pieza 2 y una palanca 3 enlazadas conjuntamente 

mecíante un. pivote 4 . La palanca J es guiaaa lateralmente 
en. una hendidura 5 de un soporte Ó solidario del bastidor 
de la  máquina. Dicha palanca pivota en 7 y es vuelta, en 

posición de reposo contra un tope, no representado, median­

te  un reso rte  3.

La pieza 2 es guiada por una de sus extremidades 

mediante una espig.§. 9 so lid aria  del bastid or. Su otra  extre­

midad a rra s tra , mediante una espiga 10 , una palanca 11 en 

rotación  alrededor de un pivote 12 fijado sobre un soporte 

13 solidario del bastidor de la  máquina.

La palanca de tabulación e stá  constituida por 

dos brazos 14 y 15 que se sitúan en dos planos diferentes 

y enlazados rígidamente por una. v a r i l l a  16. La palanca 14, 

guiada, lateralmente en la  hendidura 5 del soporte 6 y pivo- 

tante alrededor del eje 7 , es vuelta en posición de reposo 
contra un tope, no representad) , mediante un re so rte , igual­
mente no representado.

Sobre la  extremidad de la  palanca 14 están monta­
dos trinquetes 17, 18 y 19 que pivotan sobre ejes 20 y 21 
y llamados por reso rtes  22, 23 y 24. Bn posición de 

reposo, e l trinquete 17 topa contra una espiga 25.
Una palanca ue oíoqueo 2ó, guiada, lateralmente 

en ia  hendidura 5 , pivota alrededor de un eje ¿7 y coopera 

con la  palanca 3 por intermedio de una b ie la  2M y de un 
reso rte  29.
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La palanca de moqueo 26 presenta un pico 30 que 

ooopera con un pico 31 que presenta la  palanca 14. l a  palan­

ca 16 está  aij.aza.da, en una de sus extremidades, a. una palan­

ca 32 que, por medios conocidos y no representados, manda la  

5.  liberación  del carro , dei escape y del tope dej. tabuia cor, 

asi como ej. embrague de un freno de tabulación.
Un árbol ce mando 33 a rotación  continua, y que 

presenta acanaladuras es destinado a cooperar con un pico 34 

del trinquete 17, e l  cual puede ser retenido en posición  

10. de reposo mediante un pico 35 del trinquete 19. El t r in ­

quete 17 puede ser liberado de esta  posición de reposo 

mediante e l  trinquete 1 8 , oooperanuo estos eos trinquetes  

a este efecto por picos 36 y 37. E l trinquete 19 es ue por 

a i mane enido fuera, de la  posición en la  cual é l  re tien e  a l  
15. trinquete. 17 mediante un tope 3,8 que coopera oon e l  t r in ­

quete 18, e l  cual ae por s i es mandado por un tope 39 que

mecanismo funciona, de la  manera signienie;
Al presionar la  te c la  1 , se hace pivotar la  

20. palanca 3 alrededor de 7 , lo que desplaza la  b iela  ^8 en la. 
dirección de la  íelch a A y, por intermedio del reso rte  29, 

la  palanca 26. E l pico 30 viene a. apoyarse sobre e l pico 31 

de la  palanca 14. Al propio tiempo, l a  pieza 2 a r ra s tra  la. 

palanca 11 en e l  sentido de la  flech a B y transm ite, median- 

25. te  e l tope 39, su movimiento a i  trinquete 18, y después, 
mediante e l  tope 38 , e l  trinquete 19.

E l pico 35 desembraga e l  trinquete 17, e l  cual, 
bajo e l  fecto  del reso rte  22, se embraga bruscamente por
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su pico 34 en una ae lc.s acanaladuras del árbol 33.
La palanca de tabulación 14 es entonces arrastrada a l  

ángulo y s i  trinquete 17 se desembraga de la. acanala­

dura para volver a tomar su posición de repeso, enclavada 

5 + por e l pico 35, bajo e l  efecto dei reborte 23 más fuerte  

que e l reso rte  22 y por intermedio de los picos 36 y 37.
E l ángulo o<* formado por los picos 30 y 31 se 

elige más débil que el ángulo /3  , con ej. f in  ae que e l  pico 

3C pueda venir en este momento a situarse en posición encla- 

10. vada bajo e l  pico 31 y asi manvener la  palanca 14 en posición  
de trab ajo . La palanca 15 , so lid aria  del, pico 31, transmi­

te  su movimiento a la. palanca 32, que, por medios c.cnocidos 

y no rep_resen*cados, manda las  diferentes operaciones antes 
mencionadas.

15. La palanca 14 regresará a su posición de reposo

solamente en e l  momento en que será suprimida la  presión  

del dedo sobre la  tebla 1 . E l par de llamada ejercido  

por e l reso rte  8 sobre la  palanca 26 por intermedio de la  
biela 28 es más fuerte que e l ejercido por e l reso rte  2g..

Asi, e l  pico 30-' se desemor^ga ae± pico 3r y e l  enclavado de 

la  palanca 14 queda interrumpido.



6

9

N  0  -I- i

Descrito e l  invento se declaran nuevas y de propia 

invención la s  siguientes reivindicaciones, con prioridad  
de la  demanna ue patente suiza N° 5027/65 del 9 de a b ril  

de 1 .965 .

5 .
1 . Dispositivo de manao <a.sistioo por una operación 

en una máquina de e s c r ib ir , cuya, máquina comprende un árbol de 

mando (33) a ro tación  continua y una palanca de mando (14 ,15) 

que llev a  un mecanismo ( 17 , 18, 19) mandado por una t e c l a

10. ( l )  para enlazar momentáneamente e l  citado árbol ( 3) y la

citad a palanca de manen (14, 1 5 ), con e i  fin  de lle v a r a 

esta últim a de una posición de reposo a. una posición de 

tra b a jo , caracterizado por e l  hecho de que comprende un 

mecanismo ( 3 , 26, 28, 29) mandado por la  citada tecla . ( 1)
15 . para mantener la  citada palana^ ue mando (14 , 15) en posición  

de trabo.jo en tanto la  te c la  permanece bajada.

2 . Dispositivo según la  reivindicación 1 , caracte­

rizado por e l hecho de que e l  citado mecanismo de enclavado

20. ( 3 1 26, 28, 29) de la  palanca de mando (14 , 15) comprende
una palanca de enclavamiento (26) enlazada a una palanca 

de pulsación ( 3) ,  por una parte mediante una b iela  (2 8 ) , 
fijad a con juego, en una. de las  citadas palancas, y por- o tra  

parte mediante un reso rte  ( 29) ,  presentando la  citad a palanca 

25*
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de enervamiento un pico ( jO) destinado a venir a contacto  

con un pico correspondiente de la  palanoa de mando (14, 15) 

cuando esta  última está  enclavada.

3 . Dispositivo según las  reivindicaciones 1 y 2, 

caracterizado por e l  hecho de que la  palanca de pulsación 
(3) es so licitad a  en posición de reposo mediante un reso rte  

( 8 ) ,  siendo e l par ejercido por este reso rte  sobre la  palanca 

de enclavado (26) ,  por intermedio de la  b ie la  ( 28) ,  más elevado 
que e l  ejercido por e l  reso rte  (29) que enlaza las  citadas  

palancas de ene lavamiento y de pulsación (26 y 3 ) .

4 . Dispositivo ae mando asistid o  por una operación 
en una máquina de e s cr ib ir .

Según se describe y reivin d ica  en la  presente memoria 

descriptiva que consta de 7 páginas folia.das y e s cr ita s  a 

máquina por una sola de sus caras, acompasadas de una lámina

de dibujos.
Kaaii d, a 

p. a .
& /

fitmadot JOSE RODRÍGUEZ
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