Be

10.

BN .
T -

PATENTDTE
DE
INVENCION

por "UN DISPOSITIWO DE ALIMENTACION PARA TUBOS DE VIDRID
EN I0S MANDRILES DE APOYO TE MAQUINAS DESTINADAS AL TRA-
TAMIENTO DEL VIDRIO", a favor del Dr. Ing.h.c. Jekob
Dichter de neoionalided elemene, domicilisdo en 1 Berlin
62 (Schdneberg) Sachsendemm 93 (Alemenia).

MEMORIA DESCRIPTIVA

El invento ge refiere a un dispositivo de ali-
mentacidn para tubos de vidrio en 10§ mendriles de apoyo
de méguines destinadas al tratemiento del vidrio, con &l
menos un depdsito alimentador y varios puestos de trabajo,
que eson recorridos por la pieza de trebajo paso a paso.

Los dispositivos conocidos pers la alimentacidn
de los mendriles de apoyo de méquines paras el tratemiento
del vidrio con tubos de vidrio o similares, poSeen un 8is.
tema de mendo relativemente complicado con elementos de

nando my defcentralizados espacialmente y destinads a
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conectar el depdsito alimentedor, introducir los tubos

en 1los mendriles de 8poyo y recibir y ajustar ios tubos

en la posicidn correcta. El invento Se ha propuesto pro-
yectar un sistema de mando mejorade, que permita inicier,

& 8er pog8ible, todos los procesos de trabajo relacionados
con le elimentacidn de la mdquina trensformadore del vidrio,
con syuda de un s6lo drgeno de mendo comin. Al mismo tiempo
8e concede especial importancia a hellar uns solucidn que,
por un lado, Sea spropiada para la utilizacidn de varios
depdsitos elimentadores correspondientes & 1os diversos
mendriles de epoyo de mdquines de plato horizontal, mien-
tras que, por otro lado, ofrezca también le posibilided

de, conforme a otra proposicidn del invento, trebajar con
un sdlo depdsito elimentador, dispuesto de menere estacio-
narie. Asimismo se ha intentado dar el dispositivo una
forma tal, que no solemente se ajuste @l sistema de desarro-
1llo progresivo, ino que tembién haga posible, #in nece-
sidad de gastos especieles, su instalacidn ulterior en
mdquines que hasta shors no estaben equipadas con depdsi-
tos alimentadores.

El problema propuesto se resuelve por el hecho de
que pars el goblermo de las operaciones necesarias para la
alimentacidn de un mandril de apoyo con un tubo nuevo, Se
ha previsto un &rbol de levas provisto de varios discos
de leva, que puede Ser acoplado con un 4rbol de scciona-
miento a efectos de realizar el movimiento de mendo, & tra-

vés de un mecanismo que rescciona gl tressladerse un mendril
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de apoyo &l puesto de recargs.

La construceidn conforme al invento crea las
condiciones previas para uns emplia centralizaocidn del
mendo del dispositivo de alimentacidn, resulte muy com-

5 pacta, y puede ser instelada de forma y meners sencillas

en mdquines spropiedes para el tratamiento del vidrio,
tal como puede apreciarse en los dibujos, que muestran
formaes de realizacidn del invento especialmente favora-
bles.

10, Solunciones especislmente ventajosas, asi como
fomas de reslizacidn del disgpositivo confome &l invento,
Se desprender de la descripcidn siguiente, de las reivin-
dicacione® y del dibujo adjunto, mostremdo:

La fig. 1, una vista lateral del dispositivo

15, conforme al invento;

la fig. 2, una vigta parcial desde arriba sobre
el dispositivo conforme a le fig. 1;

la fig. 3, la vista lateral del dispositivo con-
forme 2 1la fig. 1, que sujeta al tubo de vidrio durente

2. su introduccidn;
la fig. 4, un detelle del dispositivo confoime
& la fig. 3;
| las fige 5 -~ 7, el mecenismo de mando y el blo-
Queo para el accionemiento del acoplemiento;
25,

la fig. 8, el embrague en estado embragado;
la fig. 9, el embrague en estado demembragado;
le fig. 10, el ebridor del dispositivo de soporte
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¥ ol trinquete de parada para el movimiento de slevacidn
del grupo sprisionador para la introduccidn de los tubos,
visto desde arriba;

la fig. 11, el tope retrdetil para el tubo de
vidrio, con freno de friccidn, visto deade srriba;

la fig. 12, la vista leterel de una forma de
reslizacidn modificade del invento;

la fig. 13, la viste desde arriba sobre el dis-
pogitivo conforme a la fig. 12;

la fig. 14, un depdsito alimentador del dispo-
gitivo conformme & la fig. 12, con trinquete de parads,
en vista lateral;

la fig. 15, la vista desde arriba sobre dos
depdeitos elimentadores;

la fig. 16, la vista deade srriba sobre varios
depdsitos elimentadores y el correspondiente mecenismo de
mando.

Sobre el bastidor 21 de la mdguina conforme a
laa fig. 1, 2 y 3, saienta sobre el extremo superior del
drbol central 22, la corona 23 soportada por dicho £rbol,
¥ en cuye periferie estdn distrituidos unifomemente los
mendriles de apoyo 24, que son hechos avenzar & intervalos
regulares por medio de un mecenismo de avence 25, en of
conocido. A un lado del bastidor 21 de la mdquina estd
adosado, mediante bridas, un estante 26 en el que, en 27
y 28, estd soportadc wn drbol de levas 29, en el que, &

partir del extremo inferior, se encuentran la mitad 30 de
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un scoplemiento constituido sustencialmente por una garra
de sujecidn 31 y un estribo 32, sirviendo para conectar
y desconectar el giro del 4rbol, el disco de leva 34 para
aproximer y retirar el tope 35, el dieco de leva 36 para
abrir y cerrar el mendril de apoyo 24, y el disco de leva
37 para el mando de un getillo 38. En el extremo superior
del 4rbol de levas 29 asienta el disco de leva 39 pere
hacer avenzar el depdsito slimentador 40, mediante el cuel
es puesto a disposicidn un tubo larg de vidrio 41. la
introduccidn del tubo en el mendril de apoyo 24, es gober-
nade por el disco de leva 42. En el bastidor 21 esienta el
drbol de accionamiento 43, desde el que eS impulsado cons-
tantemente ol drbol de accionemiento 48, a travéds de pares
de ruedes cdnicas 44,45 y 46,47. Bl acoplamiento en les
fig. 1, 6 8 y 9, e=td constituldo por el extremo superior
del 4rbol de accionemiento 48, en el que estd fijado el
miembro de arragtre 49, y por el rodillo de arrastre 50,
agi como por la garra de sujecidn &, fijada sobre el
drbol de levas 29 y en 1a que estd Soportado el estribo
32, que e8 basculable en tomo del punto de giro 33.

Al estribo 32 estd fijado el miembro de arrastre
51, en el que encaja el rodillo de errastre 50, fijado go-
bre el drbol rotativo 48, haciendo que con ello también
gire el drbol de leves 29, cuendo el estribo adopta la
posicidn horizontal de la fig, 8. Tal es el caso cuando,
Segin puede apreciarse en la fig. 6, ol estribo de mendo

52 adopta la posicidn dlbujada con 1lfneses de puntos, ds
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menera que el rodillo de mando 55, @plicado sobre el estri-
bo 32, pasa por el extremo 53 &l ser hecho girar por el
drbol 29, pero al Seguir girando, provoca que el bramo 54,
que penetra en su via de movimiento, vuelva a la posicidn
dibujede con liness de trazos continuos, basculando para
ello en tormo del punto de giro 56.

Al seguir girand el 4rbol de levas 29, incide
el rodillo de mando 55 sobre una piste curvada 57 del bra-
zo 57, que forme una rempe de 2o0ceso, de mod gque el o8~
tribo 32 o8 empujado hacia arriba (fig. 9). La unidn entre
el miembro de arrsstre 51 y el rodillo ¥ gueda deshecha de
este modo. E1 drbol de leves 29 Se para, y el 4rbol de
accionamiento 48 signe girando sdlo.

El estribo de mando 52 e8 accionado a través de
le barra de articulacidn 59 gue sbtaca el brazo 58 del es-
tribo, y & travée de le palanca 61, fijada sobre el drbol
hueco &. Bl 4rbol hueco & estd soportado en el estante
26.

Sobre el drbol hueco 60 estéd monteda la pelance
de mendo 62 con el carril de guie 63, que Se encuentra en
la pista de movimiento de la placa 64, que estd aplicadas
en la palance de epertursa 65 del mandril de apoyo 24. Para
reducir la friceidn, se pueds sustituir la placa 64 por un
rodillo.

Cuando el mandril de apoyo 24 es hecho pasar de
la posicidn A a la posicidn B, encontrdndose el tubo de

vidrio dentro de &1, entonces le pelenca de spertura 65
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Se encuentra frente el cerril de gufe 63 en uma posicidn
elevada, de modo que le placa 64 8e mueve por enocime del
carril de gufs 63, ein hacer contacto con él (compdrense
lags fig. 5,6,7)s Bl estribo de mando 52 (compérense 1a
fig. 6 y la fig. 9) e hella entonces en la posiecidn
dibujada con 1fness de trazo conbtinuo, permeneciendo en
ella hasta que el carril de guia pasa a la posicidn di-
bujade con lineas d trazos. Tal es el caso, cuando en
un mendril de &poyo 24 no e encuentra ningin tubo en el
puesto de trabajo A, helldndose la palanca de apertura
65 con la placa 64 en le posicidn mde baja (fig. 5). Con
ello, al pasarse de 1la posicidn A a la posicidn B, es
oprimide hacia sbajo la palancae de mando 62, junto con el
carril de gnfa 63 fijad o ella, lo que hace que, & tra-
vde del drbol lmeco 60, la pelenca 61, el varillaje 59

¥ el brazo 58 del estribo, sea forzado & basculer el e~
tribo de mando 52 en torno del punto 56 para elcanzer la
posicidn representeda con 1linees de trezos, de modo que el
estribo 32, junto con el rodillo 55, cae a la posicidn
horizontal (compdrese la fig. 8), con 1o que el 4rbol 48,
que estd girend continusmente, arrastra con el miembro de
arrastre 49 y el rodillo de arrastre 50, al miembro de
arrestre 51 situado en el estribo 32, por lo que el drbol
29 no reeliza nade més que una revolucidn. Le limitacidn
& una sfla revolucidn se consigue debido 2 que el rodillo
55, inmediatemente despuds de pasar por el punto de giro

56, empuje hacia un lad a la pate 54, con lo que hace
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que el estribo de mendo 52 vuelve a pasar deade la posicidn
dibujeda con trazos interrumpidos, & la posicidn represen-
tada con lineas de trazos continuos, de modo que, al seguir
el giro, tiene luger un desacoplamiento a travéds de la
pista de leva 57 en el brazo 53, siendo llevada la palanca
62, con el carril de gufa 63, a su posicidn superior
(compdrese 1a fig. 9).

En el drbol hueco &0 (compérese la fig. &) estd
goportado el 4rbol 66, en uno de cuyos lados esienta la pa-
lanca 67, con el carril de guia 68, provisto asimismo de
una pista de acceso inelinads. Este carril de guia 68
ost4 unido, a través de la pelance 67, del drvol 66, de
la palanca 69 y del varillaje 70, con la palence doble
72, soportede en 7l y que, en Su extremo dereocho, estd
dotada de un saliente de bloqueo 73, gque se apoya oconira
el brazo 58 del estribo de mendo 52, impidiendo un desem-
brague impremeditado del estribo de mendo (compdrense las
fige 4,6,7). E1 estribo de mendo 32, soportado de meanera
basculeble, y el miembro de arrestre 51, guedan por lo
tento de®de luego desembragados (compdrese la fig. 9),
mientras en el dj.sl)oéitivo de apoyo 24 se siga encontran-
do todevia un tubo de vidrio.

En el segundo extremo de la palenca doble 72
esiente un peso 74. E1l ocarril de gufa 68 Se encuentra june
to el carril de gufa 3. Es algo mds largo, pero por su
extremo termine & aproximadamente el mismo nivel que

el cerril de guia 63 (compédrense las fig. 6 y 7). Se con-
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sigie con ello, que al pasar un mandril de spoyo 24 vé,..
ofo desde la posicidn A a le posicidn B, ses primeramente
deshecho por la placa 64 el bloqueo de la palapoce de
apertura 65 y Se mantenge ebierto hasta que la placa 64
haya empujado tembién hecia sbajo al carril de guia 63,
degencadendndose con ello el proceso de embrague nda
arriba descrito. En cuanto la placa 64 vuelve & dejar en
libertad a embos carriles de guia 63 y 68, vuelve el peso
74 @ llevar al carril de smfe 68 de nuevo a su posicidn
de part:ida;

Sobre el 4rbol de levas 29 e encuentra asi-
mismo, conforme & la fig. 1, el disco de levae 34, mediente
el cual e8 puesto el tope 35 en la posicidn de trabajo
o retirado de ella, a través de la palanca acodada que
ataca al disco de leva, esi como a travde de las bridas
76 y "™ y @8l carril de soporte 78. En el carril de &0~
porte 78 estd dispuesta verticalmente la gufa 79, sobre
la que eetd montado el soporte 80 pera el tope en forme
reguleble en altura. En el soporte 80 e encuentren la
pealence acodade 81 y las brides 82,83 que soportan el
dispositivo de apoyo 84, en el que &sienta el tope 35,
que puede girar en un cojinete de bolae. La superficie
de choque del tope estd revestida con una placa de emian-
t0 0 de cualguier otro material refractario.

El dispositivo de epoyo 84 lleva & cebo un mo-
vimiento cesi vertical, graciess & la unidn de parslelogre-
mo entre la palenca acodada 81 y lag brides 82,83 (compé-
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En el soporte del tope estd montado para lm

rense las fig, 1, 3y 11).

palanca acodada 81 un freno de friccidn, adapteble al
peso del tubo de vidrio y que puede verse en la fig. 1l.
A través de un tornillo de regulecidn 85 y de un mue-
lle compresor 86, se regula la presidn de epriete en-
tre la palance acodada y la superficie del cubo del g0~
porte, & travéds de un disco de fremo 87 situado entre
ambas. Al chocar el tubo de vidrio 41 contra el tope
35, desciende dste hasta que la palanca acodada incide
Sobre el tornillo de ajuste 88. En el retroceso del ca-
rril de soporte 78, choca el Segundo brazo de la palenca
acodada contra el tope fijo 89, haciendo que el tope
35 vuelva & la posicidn superior (compdrese la fig. 3).
La palanca 91 fijada & travds del disco de le-
va 36 y goportada en 9O, goporta en su extremo derecho
el tope 92, regulable y basculsble hacie un lado, que
gtace a le palance de apertura 65 y sbre el mandril de
gpoyo 24, menteniéndolo ebierto y volviéndolo a cerrar.
La via descendente del disco de leve 36 acele-
ra gl drbol de levas 29, por la presidn del muelle ten--
gor 93, en el sentido de giro. Para oponerse & esta ace-
leracidn, se he previsto el freno regulable 94 (compdren-
se las fig., 1, 10), que impide un cierre demesiado répi-
do del mendril de apoyo 24.
Sobre el drbol hmeco interior 95, fijado en el

estente 26, Se encuentra el Arbol hueco exterior 94, Sopor-
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tad de manera girgforia y provisto de las bridas extre-

ma8 97, 98, a las que estd splicados los dlscos 99,100.
En el disco inferior 100 estd fijado, medisnte plezas
distenciadoras 101, el anillo 102. En la periferia de
los discos 99,100, existen escotadura 103, distribuides
uniformement e,

Las escotadurss 103, de forma de U, dan acogi-
da a los tubos largos de vidrio 41, y sirven como miem-
bros de arrastre para su avance de un puesto a otro. Los
tubos de vidrio 41 se depositaen a mano en el depdsito ali-
mentador 40, gquedando de pile sobre el anillo 102. Quedan
asegurados contra la saelida por el @millo inferior 106,
fijado a do® brazos 104, 105, y por el enillo superior
1068, fijado a dos barras 107 y 108, ssi como al brazo
de soporte 109, sujeto al eje central 95 (compArense las
fig. 1y 2), 7

Sobre el extremo inferior del drbol hueco 96
est4 monteda une meda de trinquete 110, en ouys perifs-
ria estén distribuidos, conforme al nimero de 1las escotan
duras de los discos 99, 100, dientes en los que encaja el
gatillo 112 existente en la pealanca de mando 111, haciende
girar & la rueda de trinquete cuando la palence de mando
111, que estd soportade en 113, e accionade por el disco
de leve 42, asentado sobre el extremo superior del drbol
de levas 29.

En el lado opuesto de la palanca de mando 111,
encaja el gatillo 114 en la rueds de trinquete 110 (com-
pérese 1la fig. 2).
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En el enillo 106 y el brazo de soporte 109,
estd apoyedo de menere girastorias el 4rbol 115. En sus

extremoe superior e inferior se enocuentran las palencas
116 y 117, respectivemente, que soporten una barra de guia
118. Sobre este sistema se mueve el grupo eprisionador
constituido por el par de palances 119, 120 y lea pelenca
eprisionadora 121, dispuesta de manera mdvil, inmtroducidn-
dose entre estas palencas el tubo de vidrio 41 para ser
hecho avenzax.

El grupo gprisionador y, por consiguiente, tem-
bién el tubo de vidrio 41 introducido en &1, son hechos
basoular mediente el drbol 115, seliendo de lss escotadures
103 por encima de la base 122, para llegar hesta por encima
de 1le eberturs del dispositivo de apoyo 24, que entretento
ha gido ebierto por la palaaca 91.

El movimiento necesario para la basculacidn tiene
lugar a través del disco de leva 39, asentado sobre el drbol
de levas 29, asi como & travds de la palenca 123, del vari-
1laje 124 y de la palenca 125.

El par de palancas 119,120 que componen el grupo
de sprisionamiento, puede ser ajustado de acuerdo con el
didmetro del tubo de vidrio 41.

Le palenca aprisionadora 121 estd dispuesta de
menera ligeramente eldstice, siendo asimismo ajustable con-
forme el didmetro de los tubos de vidrio, de modo que &l
Ser hecho retroceder el grupo eprisionador, se puede desli-
zer a 1o large del tubo introducido en el mendril de apoyo
24. Al ser insertado el tubo de vidrio 41, se mueve el gu-
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po sprieionador, bajo le sccidn de la gravedad, sobre la

gufe longitudinal constituide por el drbol 115 y la barra
de gafa 118, dirigidndose hacia sbajo haste chocar contra
el tope 35. En las fig., 1, 2, 4 ha sido representado el
dispositivo mediente ol cusl es sujetado el tubo de vidrio
Al mientras es introdzcido, y con el cusl se gobierna el
movimiento ascendente y descendente del grupo aprisionador.
Sobre el drbol 45 de la mdquina, que gira cons-
tentemente, se encuentra el disco de leva 126, que mueve
la pelenca 128, soportads en 127, Sobre el drbol 129, que

est4 soportado en el estante 26, asienta una grem rueda

" de cadena 130, que estd unida fijamente con una rueda de

caden® pequeiln 131,

Por le cadena 133, fijada en 132 &l extremo
superior de la pelenca 128, e8 accionada la rueda de cade-
na 131, a la que estd sujeta la cadena en 134. A la rueda
de cadena 1% estd splicada la caden& 135 en 136. La ca-
dena se meve a travds del 4drbol hueco central 95, es condu-
cida por las ruedas de gufa 137, 138, situadas en el brazo
de soporte 109, y termina, en 139, en el grupo seprisionador
(compdrense los fig. 1, 2, 3y 4).

Cuando el gatillo 38, que es gobernado por la
love 47 a travds de la palance 140 y del 4rbol 141, deja en
libertad la leva 142 de la cadena 135 (compdrese la fig.
10), entonces puede el grupo aprisionador, como consecuencie
de su propio peso, deslizerse hacia abajo conforme & l2 pis-

ta descendente del disco de leva 126, hasta que el tubo de
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vidrio 41 incide sobre el tope 35. A continmacidn tiene

Ingar el cierre del mandril de apoyo 24, de modo que
queda fijada exacteamente la posicidn del extremo inferior
del tubo de vidrio.

Bl muelle de traceidn 143, fijado a la pelanca
128 y 8l bastidor 21, tiene la mimidn de atraer & la palens
ce hacia el tope extremo 144, manteniendo asi a le cadena
133 con las medas de cadena 130,131 en reposo, mientras
no tiene luger un evance del depdsito elimentador 40. La
fuerza del mmuelle es vencida por el peso del grup0 apri-
sionador &l caer (compdrese las fig. 1, 3).

En el dltimo tremo del movimiento de descenso
del grupo sprisionador para lea introduceidn del tubo de
vidrio 41 en el dispositivo de apoyo 24, a8 abierta la
pelenca aprisionadora 121 a través del rodillo 147, me-
diante un tope de limitacidn £ijo 146 de la pelanca 117.

El grupo eprisionedor puede asi bascular sin impedimento
hacia atrds, pasendo a 1o largo del tubo de vidrio.

A continmecidn es llevado el grupo aeprisionador
hacia arriba, por la vias ascendente del disco de leva 126.
En la posicidn finel superior, hace entonces el rodillo”
147 de la palanca aprisionadora 121 contacto con el segundo
tope de limitacidn fijo 146, con lo que el grup® aprisiona-
dor se sbre para recibir el tubo de vidrio 41 siguiente,
procedente del depdsito elimentador 40.

Mientras en la forms de reslizacidn del disposi-

tivo conforme al invento representada en lag fig. 1 & 9,
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Se trabaja con un depdsito alimentador estacionario desti-

nado a la alimentacidn de todos los mendriles de apoyo 24

de la mdquine, muestran en cambio les fig. 12 a 16 una so-
lucidn, en l2 que hallen splicacidn varioe depdsitos alimen-
tadores 148, correspondiendo & cada mandril de apoyo 24 uno
de estos depdsitos alimentadores. En este tipo de construc-
cidn estd fijado sobre la corone 23, mediente ouatro piezes
distanciadoras 149, el enillo 150 portador de los depdsitos
alimentadores. Sobre este enillo asienten los tambores de
elimentacidn 148 correspondientes a cada uno de 108 mandri-
les de apoyo 24. Estos tambores estdn soportados sobre los
pernos 151, fijados sobre el anillo 150 (compdrense las

fig. 13,15,16), y ello de tal modo, que en cade caso un
porta~tubos 152 se encuentra exactamente sobre el ejs del
correspondiente mandril de epoyo 24. Cada tambor alimenta-
dor 148 posee cinco porta-tubos 152, en los que son S0S-
tenidos lom tubos largos de vidrio 41, insertados a mano. En
el borde inferior de los tambores de elimentacidn 148 estén
dispuestos un nimero de espigas de mendo 153 correspondiente
el mimero de porta~tubos 152. Debajo de los tembores sli-
mentadores 148 se encuentren los diseos de deslizemiento 154,
que esteén montados esimiemo sobre el permo 151. En los dis-
cos de deslizemiento 154 se encuentren los taladros 156,

que tienen sproximademente el mismo didmetro gque les @ber-
tures de los mandriles de apoyo 24 y que estén alineados con
elles, Entre lom tambores slimentadores 148 y los discos de
deslizemiento 154 estdn dispuestos discos de cuero 157, que

impiden que los tambores alimentadores 148 puedan girar
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demasiado fécilmente.

A un lado de los discos de deslizemiento 154
estdn montedos trinquetes 158. La escotadura 159 de cada
trinquete 158 es atraida por un mielle de traccidn 160
hacie una espiga de mando 153 de los tambores elimentado-
res 148, de modo que ést0S quedan retenidos en le posi-
cidn mds arriva descrita. '

Si en un mandril de apoyo 24 situado en la po-
sicidn A, no se encuentra ningin tubo de vidrio, entonces
al pasar le corona 23 desde la posicidn A & la B, es ali-
mentado sl mendril de &poyo 24, en la posicidn B, un fubo
de vidrio 41 procedente de las existencias del tembor ali-
mentador 148.

En el extremo superior del estente 26, estd fija-
do el brezo de soporte 16l. Este brazo soporta la palenea
acodade 163, apoyada en 162. En una pata de la palenca
acodada 163 as;enta la palenca doble 165, soportada de
manera givatoria en 164, y en la otra pata, el rodillo de
mendo 166, que eS8 accionado por el disco de leva 167. El
disco de leva 167 estd dispuesto, junto con el disco de
leve 168, en ol extremo superior del 4rbol de leves 29,
El rodillc de mando 169, que estd montado en un brazo de
la palanca doble 165, eS eccionado por el disco de leva.‘
168. Los muelles de trsccidn 170 y 171 oprimen los rodi-
11los de mendd 166 y 169 contra los discos de leve 167 3
168. En el otro brazo de la palanca doble 165 Se encuentra

la superficie 172, con la chepa curvade 173 dispuesta de-
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bajo de ella. Medisnte la cooperacidn de los dos discos

de leva 167 y 168, desicribe el extremo de este brezo la
trayectoria 174, dibujade con lfneas de puntos en la fig.
16,

Bl avence de 18 posicidn del tembor alimentedor
148 se efectua por el hecho de que le chapa curvada 173
8e mueve apoyada contra el rodillo 175 del trinquete 158,
oprimiéndolo & la posicidn representade con lfineces de pun-
tos en la fig. 15. De este modo se libera primeramente el
bloqueo. A conmtinuacidn se mueve la superficie 172 contra
una efSpiga de mendo 153 y comienza & hacer avenzar el tame
bor alimentaedor 148 una division. El trinquete 158 es men-
tenido por la chepa curvade 173 tan sdlo durente un breve
tiempo en la posicidn representada con liness de puntos,
despuds de 10 cusl vuelve & ealter a su posicidn de partida.

Ahora 8e encuentra un porta-tubos 152 del tambor
elimentador 148 por encima del taladro 156 del disco de
deslizamiento 154. E1 tubo de vidrio ya no encuentra apoyo
¥y oae, sin ser estorbado, en el mandril de spoyo vacio 24,
que entretanto ha sido ebierto por la palenca 91. Despuds
de incidir el tubo de vidrio 41 sobre el tope 35, tiene
lugar el cierre del mendril de apoyo 24. AL mismo tiempo
ha quedado tambidn @segurado combtra giro el tembor slimen-
tador 148, al encajar ewtomdticamente una espige de mando
153 en el trinquete 158, evitdndose un movimiento de rota-
cidn del tembor alimentador 148 haste mds alld del éngulo
de mendo. El encaje de la espiga en el tringuete 158, re-
sulta posible graciss al plano inclinado de incidencia 176,

previgto en &l.
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Desorito el objeto del presente invento se decla-
Tan como nuevas y de propia invencidn las siguientes reivin-
dicaciones con prioridad de la solicitud de patente alemans n?

D. 46 686 VIb/32e del 12 de Febrero de 1l.965.

5, 1.- Un dispositivo de elimentecidn para tubos de
vidrio en los mendriles de epoyo de méquinas destinadas 2l
tratamiento del vidrio, con &l menos un depdeito alimentador
¥ varios puestos de trabajo, gue son recorridod por la pieza
de trabajo paso a paso, caracterizado porque para el gobierw

10. no de 1as operaciones precisas pare la alimentecidn de un
mandril de @poyo con un nuevo tubo de vidrio, esté previsto
un 4rbol de levas provisto de varios discos de leva y que,
sl ser llevado un mendril de poyo vacio &l puesto de recargs,
es acopleble con un 4rbol de accionamiento & efectos de la

15, realizacion del movimiento de mando.

2,- Un dispositivo de alimentacidn pars tubos de
vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 1, caracterizado por-
que el mecanismo que gobierna el proceso de acoplemiento del
drbol de levas con el frbol de accionemiento, esté provisto
de un estribo de mendo de varios brazos, uno de cuyos brazos,

al estar los 4rboles desacoplados, apoya a un miembro de
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arrastre para el drbol de levas, separdndolo as{ del miembro
de arrestre antagonista dispuesto sobre el drbol de acciona-
miento, mientras que para el acoplamiento puede ®er hecho
basculer hacia afuera de la zona de apoyo, haciendo asf

posible que 1los miembros de arrastre encajen entre sf.

3.~ Un dispositive de alimentaeidn para tubos de
vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 2, ceracterizado
porque el miembio de arrestre dispuesto sobre el 4rbol de
levas, une vez que e ha iniciado el movimiento de rotacidn
del drbol de levas, hace presidn contra el Segund brazo del
estribo de mando, volviéndolo a llevar a la posicidn en la
que ¢l primer brazo se encuentrs en la zona de apoyo para

el miembto de arrestre dispuesto en el 4rbol de levas.

4.- Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de scuerdo con la reivindicacidn 3, caracterizado
porque el brazo de apoyo del estribo de mendo estd provisto
de una rempa de acceso para un rodillo de apoyo esentado 80-

bre el miembro de arrastre asentado Sobre el Arbol de leves.

5.~ Un dispositivo de alimentacidn para tuvos
de vidrio de acuerdo con las reivindicaciones 2 - 4, carac-
terizado porque el estribo de mando es bloguesble en la

posicidn de a&poyo.

6.~ Un dispositivo de alimentacidn pare tubos de
vidrio de acuerdo con la reivindieeeidn 5, caracterizado

porque el estribo de mendo presenta un brazo, a través del
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cuel, por un lado, pueden ser iniciados los movimientos
de basculacicfn, mientras que, por otro lado, estd emcle-
vado por un seliente de blogueo dursnte la posicidn de

reposo del estribo de mendo,

7.~ Un diepositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con las reivindicaciones 5 4 g, ca-
racterizado porque el enclevemiento puede Ser deshecho

poco antes de la inicieocidn del movimiento de basculacidn

del estribo de mendo.

8.-Un dispositivo de elimentacidn para tubos de
vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 7, caracterizado
porgue, @ efectos de deshacer el enclavemiento, sivve un
varillaje, en uno de cuyos extremos estd dispuesto el
saliente de bloqueo, mientres que en Su 0tro extremo esté
montado un carril de gnia, a travds del cual Se inicia el
desbloqueo, 8l estar un mendril de apoyo vacio, & travéds de
una gaca 0 de una rueda de leva, gue actie sobre dicho

cerril y @ue estd unida al mendril de &poyo.

9.- Un dispositivo de alimentacidn psra tubos
de vidrio de acuerdo con le reivindicecidn 8, caracterizado
porgue la placa de leve destinade a iniciar el desbloqueo
del estribo de mando, =irve tembién pera iniciar el movi-
miento del eStribo de mando que deja en libertad el miembro

de arrastrc.

10.. Un dispositivo de elimentacidn para tubos
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de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 2 o alguna de
las siguientes, caracterizado porque la iniciacidn del
movimiento del eatribo de mendo tiene lugar a travds de

un carril de gufa.

7 11.- Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicsoeidn 10, ceracteri-
zado porque los cerriles de guie para el desblogueo y la
iniciacidn del movimiento del estribo de mendo Se encuen-
tren yuxtapuestos, porque el carril de desblogueo es més

10. large que el carril de iniciacidn del movimiento, y porque
la leve oprime primeremente hacia sbajo &l carril de deg-
bloqueo, y Seguidemente al carril de iniciseidn del movi-
miento, mientras gue deja a embos carriles en libertad al

mismo tiempo.
15,

12.- Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 2 o .algma de
lags siguientes, caracterizado porque el miembro de arras-
tre del drbol de leves estd formado por un elemento 80por-

20, tado de manera basculsble en una garra de aprisionamiento
el cual, al ser puesto en liberted por el breazo de apoyo
del estribo de mendo, e’ acoplado, bajo le accidn de un
mielle, con un rodillo de arrastre existente en el drbol

de accionamiento.

25 ’
' 13.~ Un digpositivo de slimentacidn para tubos

de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 1 o alguna de

leg siguientes, caracterizedo porque el 4rbol de levas pre-
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sente un disco de leva para sbrir, mentener a@bierto o
cerrar el mandril de apoyo el ser éste cargado con un
nuevo tubo, disco de leva que gobierna un brazo que ghre

el mendril de apoyo en contra de le accidn de un muelle

tensor.

14.- Un dispositivo de alimentacidn paras tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicecidn 1 y/o algune
de las signientes, caracterizado porque el drbol de leves
POsSee un disco de leva para mover paso a paso un depdgito
elimentador cargado de tubos de vidrio, disco de leva que
gobierna de tal modo un gatillo actuente sobre una rueda
de trinquete, que en cada caso es trasladado el tubo de
vidrio inmedieto siguiente el lugar de entrega del depd-
sito alimentador.

15.- Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 1 8/ elguma
de las sigaientes, carecterizadp por trabajarse con un 8410

depdsito alimentador, dispu:sto de maners estacionaria.

16.- Un dispositivo de alimentacién para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 14 & 15, carac-
terizado porgue los tubos de vidrio son trasladados desde
el depdsito elimentador al mandril de apoyo con syuda de

un grupo aprisionador basculable.

17.- Un dispositivo de alimentacidn para tubos

de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 16, caracterizado



5e

10,

15,

25,

3229586

porque el grupo sprisionador estd dispuesto de menera des-

plezable exislmente y basculsble sobre un drbol que disecu-
rre paralelo &l eje del depdeito elimentador.

18.~ Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con las reivindicaciones 16 ¢ 17,
caracterizado porque el grupo aprisionador, al ser recar-
gado el mandril de spoyo con un tubo, e® hecho bascular
por lc pronto hasta por encima de la sbertura del mandril
de apoyo y despuds, una vez liberado un bloqueo, Se Gesli-
za hacia ebajo sobre el drbol correspondiente, bajo la ac-
cidn de la gravedad, introduciendo el tubo en el mendril

de apoyo.

19.~ Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con las reivindicaciones 17 ¢ 18,
caracterizad porque el grupo aprisionador, en el dltimo
tramo de su movimiento de descenso, basculs hacia atrds,
piendo izado por una cadene y bloqueado en la posicidn de

partida por medio de una leva.

20.~ Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 16 y/o alguna
de las signientes, caracterizado porgue el grupo aprisiona-
dor estd constituido por un par de palances y una palanca
aprisionzdora que oprime el tubo de vidrio de manera elds-

tica contra dicho par de palancas.

2l.~ Un dispositivo de alimentecidn para tubos

de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 20, cearacterizado
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porque la palanca gprisionadore es mantenida gbierta por
sendos topes, uno pare la posicidn de recepcidn de 108 bu-

bos, y otro para la posicidn de emtrega de los mismos,

22.~ Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 1 y/o elgwmna
de las siguientes, caracterizado porgne a cada 'mandril de

apoyo corresponde un depdsito alimenbtador.

23,- Un dispositivo de slimentacidn para tubos
de vidrio de souerdo con la reivindicacidn 22, caracteriza-
do porqué la pelenca gobernada por una leva, que Soportsa
el trinquete pare el depdsito slimentador, suelta el gati-

110 y lleve también a cabo ol movimiento de avance.

24,~ Un ddlspositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de scuerdo con la reivindicacidn 1 y/o slguns
de las siguientes, caracterizado porgue el 4rbol de levas
presenta un disco de leva para poner em posicién correcta
2 un tope que recibe y sitda el tubo que cae en el mandril

de apoyo.

25.- Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 24, ceracterizado
porgue el tope estd soportado por un sistema de palences

con freno de friccidn.

26.- Un dispositivo de alimentecidn de acuerdo
con la reivindicacidn 1 y/o elgme de las signientes, cerac-

terizado porque el 4rbol de leves estd sostenido por un
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eStente sujeto al baetidor de le mdquina.

27.- Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 1 y/ elguna
de las siguientes, caracterizado porque el drbol de levas

dispone de un freno de fricoidn.

28,~ Un dispositivo de alimentacidn para tubos
de vidrio de acuerdo con la reivindicacidn 1 y/o elgune de
las signientes, a excepeidn de las reivindicaciones 22 - 23,
caracterizado porque el estante sirve como soporte para el

depdeito alimentador,

29,~ Un dispositiwo de alimentacidn pera tubos
de vidrio en los mendriles de apoyo de mdquines destinadas
al tratamiento del vidrio.

Segfn #e desoribe y reivindica en 1la presente
memoria descriptiva que consta de 25 hojas folladas y mew

cenografiadas por una sola cara y de 3 ldminas de dibujos.

Nedrid, de Febrero de 1,966
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