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KEMORIA DESCRITPIIVA
para solicitar
PATENTEI DE IFVENCION
en
EZPAHA
por VIILTE siios
a nombre de ZATON YALE & TOWNE INC,, entidad norieamericana,
establecida en 100 Zrieview Plaza, Cleveland, Ohio, ¥siados
Unidos de Amdrica, por:
"UN HSCARTSTO IMPULSOR POR DIFGRNCIAL, BI FARTICULAR

PATA BEL PUBHIS TRASERO Dz UN VEHICULO A HOTORM,

La presente invencién ge relaciona con un mecanig
mo impulsor y perticulormente con un mecanicmo impulsor di-
ferencial conocido comunmente como un diferencial de desli-
samiento limitado ¥ que incluye por lo menoz un engrane la-
teral diferencial concetado impulsoramente con un micmbro de

™

selide v un sosten planetario rotatorio gue lleve rotatoria-

3

{

nente un enzrane planetario o¢n colncidencla con el engrane la

teral y un medio de embrague rara reteordar la rotacidn del en
. ’ L] »

crane lateral con relameidn al sostén planeterioyor eicima de un

-1 =



10

15

20

25

30

grado predsterminado.

El objeto principal de la presente invencidn es la
provisidén de un mecanismo impulsor diferencial nuevo y mejo-
rado del tipo de deslizamiento limitado que incluye elemen—-
tos de transmisidn impulsores que actlan entre las superfi-
c¢cies espaciadas rotatorias con el engrane lateral y el sosten
planetario, respectivamente, y cuyos elementos son movibles
transversalmente del eje de rotacidn del engrane lateral y el
sosten planeté}io y son eficaces para acoplarse acufiablemen-
te en un miembro impulsor de cooperacidn con las superficies
a fin de impedir la rotacidn relativa del mismo.

Un objeto adicional de la presente invencidn es la
provisidn de un mecanismo diferencial de deslizamiento limi-
tado nuevo y mejorado que tiene una vida prolongaga y un fun
cionamiento eficiente y en donde el mecanismo de embrague pa
ra conectar impulsoramente el engrane lateral y el sosten
planetario es un embrague del tipo de rodillo gue tiene ele-
mentos de rodillo que se mueven transversales al eje de rota
cidn del engrane lateral y el sosten planetario y efectuan
un acoplamisnto de cufia entre las superficies radialmente eg
paciadas rotatorias con el engrane lateral y el soporte pla-
netario a fin de interconectar impulsorsmente el sosten pla-
netario y el engrane lateral.

Un objeto todavia adicional de la presente inven
cidn es la provisién de un mecanismo impulsor diferencial de
deslizamiento limitado nuevo y mejorado aue incorpora un em-—
brague del tipo de rodillo para conectar impulsoramente el
engrane lateral con el sosten planetario y en donde el meca-
nismo de embrague incluys una pluralided de rodillos susten-
tados en una jaula de rodillos retenide cediblemente a fin
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de que los rodillos queden en una posicidén no impulsora y
se mueve de manera que los rodillos se muevan hacia una re-~
lacidén impulsora con las superficies rotatorias con el en-
grane lateral y el sosten planetario mediante el funciona-
miento de un medio de acoplamiento viscoso para efectuar el
desplazamiento de la jaula de rodillos contra el medio que
la retiene cediblemente.

Otro objeto de la presente invencion es la provi-
gidén de un mecanismo impulsor nuevo y mejorado que tiene un
embrague de rodillos para conectar impulsoramente los miem-
bros impulsores relativamente rotatorios y que-incluye una
jaula de rodillos y una pluralidad de elementos de rodillos
transmisores e impulsores en la jaula de rodillos y movible
con la misma y en donde la jaula de rodillos es empujada
hasta una posicidn no impulsora por medios de resorte que
cooperan con el miembro de retén de rodillo ldevado por la
jaula de rodillos y que tiene una porcidn de vastago rodea-
da mediante un anillo de torsidn con los extremos opuestos
del resorte acoplando las porciones opuestas de la Jaula de
rodillos y empujando el rodille hacia un retén o rebajo en
una superficie rotatoria con un miembro impulsor.

Todavia otro objeto de la presente invencién es
la provisidn de un mecanismo impulsor nuevo y mejorado en
donde un medio para retener la Jjaula de rodillos en una po-
sicidn no impulsora incluye una disposicidn de retén de re-
sorte que incluye un pasador de reten llevado deslizablemen
te mediante el borde del rodillo y empujado mediante un re-
sorte hacia un retén rotatorio con un miembro relativamente
rotatorio y en donde el resorte tiende a retener el pasador

en el retén y ocurre un movimiento de la jaula ds rodillos
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hacia la posicidn impulsora sdlo después de que la fuerza

que btlende a mover la jaula de rodillos vence la fuerza
del resorte que retiens el pasador en el retén.

Los objetos y ventajas adicionales de la presen-
te invencidn se hardn evidentes para aguellas personas eX—
pertas en el arte a2l cual se relaciona de la siguiente des-—
cripecidn detallada de una modalidad preferida de la misma
hecha con referencia a los dibujos que se acompafian y que
formen parté de esta especificacidn, y en los cuales:

Ta Figura 1 es una vista en seccidn axial que se
toma a través de un mecanismo impulsor que abarca la presen
te invencidn;

Ia Pigura 2 es una vista en seccidn transversal
del mecanismo de la Figura 1, gue se btoma aproximadamente
por la linea de seccidn 2--2 de la TFigura 1;

Ia Figura 3 es una vista en seccidn fragmentaria
de una poreidn del mecanismo que se muestra en la Figura
13

La Figura 4 es une vista fragmentaria de una por-
cidn del mecanismo que se muestra en la Fizura 3, que se to
ma por la linea 4--4 de la Figura 3;

La Figura 5 es una vista en seccidn axial fragmen
taria del mecanismo impulsor de la construccidn modificada
¥y que abarca la presente invencidn;

Ia Figura 6 es una vista en seccidn transversal
del mecanismo impulsor modificado que se muestra en la Fi-
gura 5j

Ia Figura T es una vista fragmentaria amplifica-
da de una porcidn del mecanismo impulsor que se muestre en
la Figura 6} ¥y
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La figura 8 es una vista en seccidn de un mecanis

mo impulsor de una comstruccidén todavia modificada adicio-
nalmente y que abarca la presente invencion.

La presente invencidn proporciona un mecanismo
impulsor nuevo y mejorado gue tiene mismbros relativemente
rotatorios y un medio de embrague para conectar impulsora-
mente los miembros en respuesta a la rotacidn relativa en-
tre los mismos. En particular, la presente invencidn propor-
ciona un diferencial de deslizamiento limitado nuevo y mejo-
rado que tiens un medio de embrague para retardar la rota-
cidn relativa de un engrane lateral y un sosten planetario
del mismo.

Como representondo lg modalidad preferida de la
presente invencidn, se ilustra en la Figura 1 un mecanismo
impulsor diferencial 10 y es especialmente apropiado para
usarse para impulsar las ruedas de un vehiculo. El mecanis-
mo impulsor diferencial 10 comprende, por lo general, un
soetén de engrane planetario rotatorio 11, un tren de engra
ne diferencial 12 y un mecanismo de embrague 13 funcionable
para retardar la rotacidn de uno de los engranes del tren
de engrane 12 con relacidn al sosten de engrane planetario
11.

E]l sosten de engrane planetario 11 incluye un par
de porciones de soporte 14 y 15 adaptadas para ser recibi-
das en los cojinetes de una estructura sustentadora tal co-
mo un 2lojamiento de eje, no ilustrado, mediante el cual se
sustenta rotatorismente el sosten 11. EL sosten 11 lleva un
par de miembros 16 y 17 que estdn asegurados apropiadamente
entre si por medio de los tornillos apropiados 18 y que de-

finen una cdmara 19 en donde se colocan el trem de engrane
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12 y el medio de embrague 13. Las porciones de soporte 14,
15 del sostén de engrane planetario 11 se formen en las por-
ciones opuestas de los miembroé 16, 17 respectivamente y se
preporcionan con aberturas 23, 24 respectivamente que se ex-
+tienden a través de las mismas. Las aberturas 23, 24 estdn
colocadas en una relacidn alineada sobre un eje comin que

es asimismo el eje de rotacidn del sostén 11. Las aberiuras
axiales 23, 24 se comunican con la cimara 19 y reciben o aco-
modan los medios de salida de energia o impulsados que estdn
aqui representados mediante los drboles de eje 26, 27, res-
pectivamente, cuyos exiremos externos estdn cunectados con
ruedas de freccidn o semejantes, no ilusiradas, y cuyos ex=
tremos internos o adyacentes estdn conectados con el tren

de engrane 12 seglin se describird a continuacidn.

Bl mecanismo diferencial 10 incluye un engrane de
anillo convencional 30 que se extiende alrededor y que estd
montado en el sosten 11 por medio de tornillos de conexidn
31 que se exiienden a través de una porcidn de brida 32 del
miembro 16 que forma parte del sosten planetario 11. Un pi-
fidn impulsor apropiado, no ilusirado, se engrana con el en-
grane de anillo 30 y representa el medio de entrada de ener
gla para el mecanismo diferencial 10 y durante la totacidn
ofectua la rotacidén del engrane de anillo 30,y la rotacidn
del engrane de anillo 30 desde luego efectua la rotacidn
del sosten planetario 11.

El fren de engrane 12 es funcionable para trans-
nitir el movimiento rotatorio del sosten planetario 11 ha~

cia los drboles de salida 26, 27. El tren de enzrsne 12

comprende un par de engranes laterales del tipo cdnico 32,

33 y un grupo de engranes planetarios de pifién cdnicos en
-6 -



10

.15

20

25

30

este caso dos de dichos engranes 34, 35 colocados entre y
en acoplamiento coincidente con los engranes laterales 32,
33 para conectar impulsoramente los ultimos. Los engranes
planetarios 34, 35 estdn sustentados rotatoriamente median
te el sostén 11 por medio de un 4rbol de pifidn 36 que se
extiende a través de la cdmara de engrane 19 y que se ase-
gura en la caja mediante un pasador de anclaje apropiado

37 que se extiende a travéds del drbol de pifidn transversal-
mente del misgmo.

Los engrenes laterales 32, 33 y los engranes de
pifidn 34, 35, en la modalidad preferida, son todos engre-—
nes cbénicos de forma convencional en cuenio se refiere a
log dientes de los mismos, y los perfiles del diente son de
configuracidn convencional teniendo valores de dngulo de
presidén que quedan dentro de la escala usual de dichos va-
lores. Los engranes laterales 32, 33 ain cuando en la moda-
lidad preferida consisten de engranes cdnicos, pueden adop-
tar otras formas conocidas y cada uno de los engranes 32,33
consiste de un cuerpo anular 39 que tiene dientes formados
en el mismo y un manguito o cubo hueco central 41 conectado
con el cuerpo y que se extiende coaxialmente con el eje de
rotacidn de los engranes laterales. El sosten 11 se propor-
diona con enchufes axiales o anulares huecos 43, 44 dentro
de los cuales se extienden las porciones de cubo 41 de los
engranes 32, 33 respectivemente y que reciben rotatorianmen
te los engranes. Los engranes 32, 33 se proporcionan con
estrias 45 en las aberturas de cubo de los mismos que son
acopladas mediante las estrias correspondientes que se foxr
men en los extremos internos de los drboles de eje 26, 27

respectivamente para conectar impulsoramente dicho arbol
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con dichos engranes.

El medio de embrague 13 es funclionable para retar
dar la rotacidn relativa del engrane lateral 32 con respec-
to al sostén planetario 11. El medio de embrague 13 es un
embrague de rueda libre doble. El medio de embrague 13 ac-
tia entre el sostén planstario y el miembro 50 conectado im
pulsoramente con el engrane lateral 32. El miemhro 50 com-
prende un mienbro de manguito anular que tiene una abertura
a travéds del mismo y que estd estriado internamente en 53 y
sustentado sobre la porcidn de cubo 41 del engrane 32 con
las estrias 53 del mismo cooperando con las estrias en la
porcién externa del cubo 41 del engrane 32. El miembro 50,
como resultado de su conexidn de estria en la porecidn de cu~
bo 41 del engrane 32 gira con el engrane 32. La superficie
externa del miembro 50 incluye una pluralidad de dreas de
superficie prédcticamente planas 60 que se extienden alrede-
dor del mismo y en las porciones diaméiricamente opuestas
de la misma tiene ranura 61 y 62 formadas en las mismas. Ias
ranuras 61 y 62 son ranuras en forma de V de solamente una
leve profundidad.

El medio de embrague 31 incluye un mecanismo de
jaula de rodillos 51 que comprende una jaula de rodillos
desplazable 65 y una pluralidad de rodillos 66 sustentados
mediante la jaula de rodi}los desplazable 67 y que corres—
ponde en mimero al ndmero de las dreas de superficie plana
en el miembro 50 mds el nimero de ranuras 61, 62. Los rodi-
1llos 66 estdn colocados en las aberturas en la jaula de ro-
dillos y durante el movimiento de desplazamiente de la jau-
la de rodillos los rodillos, desde luego, se mueven con la
jaule de rodillos. Los rodillos 66 acoplan las dreas de su~-
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perficie 60 del miembro 50 y dos rodillos, a saber, 66a
y 66b, estdn colocados en las ranuras 61, 62 en forma de
V respectivamente.

Lz, jaula de rodillos 65 es desplazable o movible
segin se ha anotado anteriormente, desde una posicidn que
se muestra en la Figura 2 en donde losg rodillos 66 permi-
ten la marcha de rueda libre del engrane lateral y el sos-
ten planetario 11 hasta una posicidn en donde los rodillos
66 acoplan acufiablemente las areas de superficie 60 del
miembro 50 y la superficie arqueada 70 del miembro de alo-
jamiento del diferencial 16 y cuando los rodillos son aco-
plados acufiablemente con estas superficies, el sostén pla-
netario 11 se conecta impulsoramente con el miembro Ge man-
guito 50 que, a su vez, estd conectado impuisoramente con
el engrane lateral 32 y en esta posicidm se impide ol movi—
miento relativo del engrans lateral 32 y el gosten 11.

Se proporecions un medio apropiadd para retener
cediblemente la jaula de rodillos 51 en una posicidn cen-
trada o neutral y en la modalidad que se muesitra en las Fi-
guras 1 a 4 se proporciona un medio de empuje para empujar
los rodillos 66 y la jaula de rodillos 65 hacia una posicidn
neutral o Bentrada en donde los rodillos 66 no conectan im-
pulsoramente el sostén 11 con el engrane lateral 32, El me-
dio de empuje puede adoptar formas diferentes pero segﬁn se
muestra en la Pigura 3 incluye una disposicidén de rodillo
de retén de resorte que incluye los rodillos 66a y 66b.Los
rodillos 66a, 66b incluyen porciones de vastago 75. Las por
ciones de vastago 75 se extienden axialmente hacia afuera
de los rodillos 66a y 66b, respectivamente segin se muestra

megor con respecto al rodillo 66a en la Figura 4. Rodeando
-
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las porciones de vistago opuestas 75 estdn los miembros

de resorte 77, 78, respectivamente. Los miembros de resor-
te rodean las porciones de vdstago opusstas del rodillo

662 y los extremos opuestos de los resortes, a saber, 772

y 7Tb y T8a y 78b acoplan las porciones 65a, 65b de la jau-
la de rodillos intermedia a las sberturas en ls jaula de 10
dillos en donde estd colocado el rodillo G6a.

De la descripeidn que antecede debe ser evidente
gque a medida que el rodillo 66a tiende a moverse fuera de
la ranura 61 en forma de V, el rodillo 66a tiende a levan—
tarse y un extremo de los resortes 78, T7 resistirdn el mo
vimiento ascendents del rodillo y tenderd a retener el ro-
dillo en el fondo de la ranura en forma de V. Desde luego,
una vez que la fuerza aplicada mediante los resortes 77,

78 se vence, el rodillo 66a se moverd hacia arriba fuera
del fondo de la ranura en forma de V y permitird el des-
plazamiento de la jaula de rodillos 65 de manera que los
rodillos 66 llevados por la misma se moveran en acoplamien—
to impulsor con las superficies 60 y 70 en los miembros 50
y 16, respectivamente. Los rodillos 66a y 66b no transmi-
ten el par de torsidn impulsor entre el sosten planetario
11 v el miembro de manguito 50,

De la descripeidn que antecede serd evidente que
el mecenismo de rodillos es empujado hacia la posicidén cen-
trada en donde no acopla impulsoramente el miembro 50 y la
caje del engrane del diferencial 11, Sin embargo, puede mo~
verse en acoplamiento impulsor contra el empuje de este re-
sorte segin se ha descrito en 1o que antecede. El medio pa-
ra mover la jaula de rodillos de manera que los rodillos
acoplen impulsoramente las superficies 70 y 60 comprende
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un mecanismo de acoplamiento viscoso designado generalmen-—
te 100. El mecanismo de acoplamiento viscoso 100 incluye una
porcidn 101 de la jaula de rodillos que se extiends axial-
mente del engrane lateral 32 y alejada de los rodillos 66.
Ia porcidn 101 de la jaula de rodillos se extiende dentro
de una pequefia ranura 102 formada en el sostén planetario
11. Un fliido viscoso estd colocado en la ranura 102 y fun-
ciona como una conexidn impulsora entre el sostén planeta-
rio 11 y la porcidn 101 de la jaula de rodillos. Durante
una cantidad predeterminada de rotacidn relativa del sostén
planetario 11 y el engrane lateral 32 y el miembro de man-
guito 50, la fuerza impulsora aplicada mediante el fluido
cortante del acoplamiento visceso 100 vence el empuje de
los resortes T7, 78 y efectia un movimiento de desplaza-
miento de la jaula de rodillos 51 debido a1l funcionamiento
del acoplamiento viscoso 100. Esto efectia el movimiento

de la jaula de rodillos 51 y los rodillos 66 llevados me-
diante la misma en acoplamiento impulsor don la superfi-
cie 70 y 60,

Si el sostén planetario 11 gira con relacidn al
engrane lateral 32, por ejemplo, cuando la rueda de trac-
cidn conectada con el arbol de salida 27 se desliza, el me-
canismo de acoplamiento viscoso 100 funciona para tender
a arrastrar la jaula de rodillos 51 en la direccidn de ro-
tacidn del sostén planetario 11 ¥ si la rotacidn relativa
es suficiente para vencer los resortes de empuje, el sos-—
+én planetario 11 y el engrane latéfal 32 se sujetardn ené
tre si mediante los rodillos 66. Si el engrane lateral 32
gira con relacidn al sostén 11 tal como cuando se desliza
la rueda de traccidn que estd conectada con el drbol de sa
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lida 26, el acoplamiento viscoso tiene tiende a mantener

la jaula de rodillo 51 girando a una velncidad que es una
funcidn de la velocidad del sostén 11 y de esta manera o una
velicidad menor que aquella del engrane lateral 32 y el miem
bro de manguito 50. Como resultado, el engrane lateral gira
con relacidn a la jaula de rodillo 51 y efectia una conexidn
impulsora entre el soporte planetario 11 y el engrane late-
ral 32 a través de los rodjllos 66. Ista conexidn impulsora
nuevamente se eectia solamente si la rotacidn relativa entre
el sostén planetario 11 y el engrane lateral es suficiente
para proporcionar une fuerza que vence al empuje de los re-
sortes 77, 78.

La modificacidn de la presente invencidn que se
muestra en las Figuras 5 a 7 es semejante en todos los res-
pectos a la estructura que se muestra en lz Figura 1 con la
excepcidén de que el mecanismo para retener cediblemente la
jaula de rodillos estd en una posicidén no impulsora neutral
Yy se usardn nimeros de referencis semejantes para designar
piezas correspondientes. En la modificacidn que se muestra
en las Figuras 5 a T, la jaula de rodillos 65 ez smpujada
hasta su posicidn neutral por medio de un resorte de hoja
120 que estd colocado en un miembro de bloque 121 susten-
tado en una abertura radial 122 en el ensrane lateral 32
¥y se extiende a través de la aberitura en el miembro de man
guito 50. Bl resorte de hoja 120 tiene porciones de extre-
mo opuestas acopladag en ranuras en la Jaula de rodillos
65 y empuja la jaula de rodillog 65 hacia su rosicidn nor-
mal y resiste, hasta ciorto grado, el movimiento de la jau-

la de rodillos fuera de su posicidn normal. E1l resorte 120,

sin embargo, es principalmente un resorte de regreso para
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hacer regresar la jaula de rodillos 65 hasta su posicidn
no impulsora despuds del movimiento desde la misma.

Un mecanismo de retén de resorte apropiado se in-
cluye en la estructura gque se muestra en las Figuras 5 & 7
pare controlar el movimiento de la jaula 65. ©l mecanismo
de retén de resorte que se muestra en las Piguras 5 a 7 in-
cluye una araendela de empuje de retén 125 que se asegura en
el mienbro 50 por medio de un miembro de pasamor 126 y gira
con el miembro 50 y de esta manecra gira con el engrane late
ral 32. Ia superficie externa de la arandela de empuje 125
tiene una pluralidad de rebajos o muescas 127 espaciadas al-
rededor de la misma. Un miembro de pasagftor apropiado 128 se
extiende a través de la jaula de rodillos 65 y es deslizable
en lz misma y gse extiende en acoplamiento con la superficie
de la arandela de empuje 125 definiendo las muescas 127. El
extremo del pasador 128 opuesto al extremo gue acopla la su
perficie de la arandela de empuje 125 gz acoplado mediante
un niembro de resorte 130 que empuja el miembro de pasador
128 on acoplamiento con la arandela de empuje y resiste el
movimiento del pasador hacla afuera desde la mismha.

El miembro de resorte 130 comprende un miembro de
resorte de hoja que estd conectado por un extremo con la
jaula de rodillos 65 por medio de un tornille 131. El otro
extremo del resorte de hoja scopla el pasador 128. Debe
ser evidente de la descripcidn que antecede gue a medida
que gira el engrane lateral con relacidn a la jaula de ro-
Aillos debido a la accidn del acoplamiento viscoso 100,los
miembros de pasador 128 se mueven con relacidn a la arande
la de empuje y tienden a moverse hacla arriba de las ram-

pas 128a y 128b que definen las muescas 127 en las mismas.
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Cuando ocurre esto, el resorte 130 resiste el movimiento
de los miembros de pasador 128 hacia afuera. El movimisn-
to de la jaula de rodillos 65 a menera de efectuar el aco-
plamiento de los rodillos 66 en relacidn impulsora con las
superficieg 60 y 70 es de manera tal gue los miembros de
pasador 128 deben moverse hacia arribzs de las rampas 128 a
o 128 b dependiendo de la direccidn del movimiento relativo
de los miembros. De esta manera, la disposicidn de retén
de resorte proporciona una fuerza que debe vencerse a fin
de efectuar el acoplamiento de acufiamiento de los rodillos
66 con las superficies 60 y 70 para efectuar el acoplamien
to impulsor entre las mismas. Cuando la fuerza es vencida
mediante el mecanismo de acoplamiento viscoso, el engrane
lateral 32 y el sostén planetario 11 estdn conectados im-
pulsoramente.

La modificacidn adicional de la présente inven-
cidn que se muestra en la Figura 8 es semejante a aguells
gue se muestra en las Figuras 5 a T con la excepcidn de que
los miembros de pasador 128 y los resortes asociados 130
se forman como parte iﬁtegrante. Los extremos mis hacia
afuera del miembro de resorte 130 estdn doblados a un dn-
gulo de 902 con respecto a la extensidn principal de los
miembros de pasador y se extienden a través de la jaula
de rodillos dentro de las muescas en la arandela de empu-
je.

Ia presente invencidén se ha descrito en lo ge
antecedo en detalle considerable y quedard comprendido
que pueden hacerse en la misma cliertos cambios, modifica-
ciones y adaptaciones y se pretende mediante la presente

amparar todas las citadas modificaciones, camblos y adap-
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taciones que guedan dentro del alcance de los reivindico-
ciones anexas.

La presente solicitud, gue corresponde = 1u yre-

e . T L2 o k) ~
sentada en zstados Unidos de Amerdca, con fecha 10 de fa-
brero de 1,965, bajo el mim. 431.519, se acoze a loz teneli~

bl ]

i del articulo 51 del vigente Zgtatuto solre Propiedod T

i%

cioq

dugtrial,

Los puntos de invencidn, provia v nueva, que se
presentan vara que sean objeto de esta solicitud de Fatenw-
te de Invencidn en Zspafln, por VEINTE afios, zon los glzulen
tes:

1o~ Un mecanismo impulsor por diferencial, en I
tlcular pare el puente trasero de un vehieulo a motor en cu
yo diferencisl se proveen medlos de engranuje nara impulssre
vrimercs ;y szsundos micabros impulsados de zalida, incluyen
do los medioz del diferencizl engrones laterales diferencia
les primero y sesundo conectados imwulzoramente a2l primer y
sezundo medio de salida impulsados 7 un portasatélites rota
torio conectado impulsoramente con los medios de entsrada y
por lo menog un enzrance planeterio montado roiatorjamente
en el portncatélites y que ensrana con los enjranajes lote-

rales pesra impulsarlos, caracterizado poruue unos elementos

ot

de traonsmizidn del accionamiento estdin disruestos enire mu-

perficies impulsoras espaciedas rotetorias con el portazaté

lites y uno de los engranajes lzierales, siendo loz clenen-
- 15 -
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tos méviles transversalmente al eje de rotacidn del por.
tasatélites y el engranaje lateral citado y relativamen
te al mismo en respuesta 2 una cantidad predeterminada
de rotacidn relztiva entre el portasatélites y el engra
naje lateral ciftago y e aconlamiento impulsor por cuila
con lac superficies impulsoras esypaciadas del engranzje
lzteral v del portasatdélites vara conectar impulsoramen-—
te el portasatélites al engranaje latera.

2.~ Un mecanismo impulsor por diferencial se-
oin la reivindicscidn 1, caracterizado vorque los ele-
menfos de transmision del accionamiento estdn dispuestos
entre superficies espaciadas ragislmente rotatorias con
el portasaiélites y con el engranaje lateral respectiva-—
mente.

3.= Un mecanismo impulsor por diferencial se~
ain las reivindicaciones 1 é 2, caracterizado porque los
olementos de transmisidn del accionamiento son rodillos.

4.~ Un mecenismo impulsor por diferencial segin
la reivindicacidn 3, caracterizado porque los rodillos de
transmisidn del accionsmiento estin dispuestos dentro de
una jaula de rodillos desplazable que ec movible entre
una primera posicidn, en la cual los rodillos estdn fuera
de pozicidn cooperante impulsora con las superficies espa
ciadas radislmente, y una segunda posicidn en la cusl los
rodillos estan er acoplamiento cooperante impulsor con
lags superficies espaciladas radizlmente, medios eldsticos
para mantener le jaula de rodillecs en la primera posicidn
v medios para efectuar el movimiento de la jaula de rodi-
1los a la segunda pozicidn en rgspuesta a una cantidad

predsterminada de rotacidn relativa entre el portasatéli-
- 16 -
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tes y el engranaje lateral para vencer los medios eldazti-
COS.

5.- Un mecanismo impulsor por diferencial como
se define en la reivindicacidn 4 caracterizado porque los
medios pare efectuar el movimiento de jaula de rodillos
comprenden un medio de acoplamiento de c¢izalleomiento de
wn producto viscoso, incluyendo una porcidn de la jaula
de rodillos que se extiende en ung ranurs formeda en el
portasatélites ¥ lzs parsdes de cuya ranura'tienen rela-—
¢idn cooperante, espaciada y ovuesta, con lus superficies
de la porcidn de la jaula de rodillos gue se extiende den
tro de la misma.

6.~ Un mecanismo impulsor por diferencial segin
las reivindicaciones 4 & 5, caracterizado porque los me-
dios eldsticos comprenden medios de resorte zue empujan la
jaula de rodillos a la primera posicidn.

7.- Un mecanismo impulsor por diferencial sesun
las reivindicaciones 4, 5 § 6, caracterizado4porque los ne
dios eldsticos comprenden por lo menos um rodillo di:pues—

to en la jaula de rodillos y movible con la ilzma, estando

reeibido el rodillo en un rebajo formado en la superficie

espaciadé radialmente giratorias con el engranaje lateral e
incluyendo medios de resorte que empujan 2l rodillo aden—
tro del rebajo.

8.~ Un mecanismo impulsor por diferencial segun
la reivindicacidn 7, carzcterizado porgue los medios de
resorte comprenden un micubro de resorte de torsidn que
rodea a un vasiazo del rodillo y tiene sus poreiones eX-
tremas opuestas acoplandose o porciones de la jauls de ro-

dillos en lados dicmetralmente opuesios del rodillo.

- 17 -
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9.- Un mecanismo impulsor_diferencial segin
las reivindicaciones 4 & 5, caracterizado porque el me-
dio eldstico comprende por 1o menos un pasador de retén
1levado por la jaula de rodillos y movible radislmente a
la misma, extendiéndose el pasador de retdén dentro de una
muesca de retén en un miembro de arandela giratorio con
el engranzaje lateral y medios pavre empujar el pasador de
reﬁénta la muesca de retén.

10.~ Un megeanismo impulsor por diferencial se—
sun la reivindicacidn 9, caracterizado porque otro medio
de resorte actia sobre la jaula de rodillos parae devolver
la javla de rodillos a su primera posicidn después del
movimiento a su segunda posicidn.

11~ Un mecanismo impulsor para acoplar junbos
miembros primero y segundo gue son relativamente rotato-
rios alrededor de un eje comin, caracterizago porque unos
medios de embrague incluyen una jaula movible transversal
mente al eje de rotacidn de los miembros primero y segun-
do y relativamente a los mismos, elementos de transmisidn
impulsores dispuestos en laz jaula y entre superficies de
impulsidn espaciadas ragialmente del primer y segundo
niembros y movivles al moverse la jaula, teniendo los
elementos de trapsmisidn impulsores una yrimera posicidn
fuera de acoplamiento cooperante impulsor con las super-—
ficies espaciadas radialmente ¥ una segunda posicidn en
relacidn cooperante impulsoras con las superficies espacia-
das raglajmente, medios eldsticos pare mantener la jaula
en una primera posicidn en donde los elementos de transmi-
3idn impulsores estdn en su primera posicidn incluyendo
por lo menos un elemento de retén montado en dicha jaula

- 18 -
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¥y reclbido en un rebajo en la superficle espagiada radial-

mente giratoria con uno de los miembros y medios de resor=
te que empujan el elemento Ge retén dentro del rebajo y re
sisten al movimiento del mismo desde el rebzjo, medios pa-
ra efectuar ol movimiento de la jaula a una segunda posi-
cidn en donde los elementos de transmizidn impulsores es-
tdn en su segunda posicidn en respuesta a une centidad
predeterminada de rotacidn relativas entre los medios im-
pulsores primero y segundo.

12.~- Un mecanismo impulsor sezin la reivindica-
cidn 11, caracterizado porque los elemenios de iransmi-
sidn impulsores son rodillos,

13.— Un mecanismo impulsor segun lo reivindica-
cidn 12, caracterizado poraus el elemento de retén es un
rodillo gue tiene un vdsiago ¥ el medio de resorte com-
prende un miembro de resorte de torsidn epoyado em el vag
tago del rodillo y que tiene porciones opuestbas acopla—
bles con porciones dismetralmente opuestas de la juula de
rodillos,

14.- Un mecanismo iapulsor diferencial segzin
las reivindicaciones 11 ¢ 12, caracterizado porque ¢l ele-
mento de retén es un pasador de retén deslizallemente apo-
yado para movimiento radial en la jaula de rodillos ¥ movi
ble radialmente cuando los elementos de transaisidn impul-
S0res se mueven a su gegunda posicidn, siendo recibido un
extremo del pasador de retén en una muesca de retén en un
miembro rotatorio con uno de log miembros relativemente ro
tatorio y medios de resorte que action en el otro extremo
del pasador de retén y apoyan el pasador en lz muesca de
retén.

- 19 -
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15.~ Un mecenismo impulsor segin la reivindica-
cidn 14, caracterizado porque se provee un miembro de re-
sorte separado que actia en la jauls de rodillos para efec
tuar el retroceso de la jeula de rodillos a su primera po-
sicidn desde le segunda posicidn,

16.— Un mecanismo impulsor diferencial como se
define en los reivindicaciones 14 § 15, caracterizado por-
que el pasador de retén y los medios de resorte estdn uni-
dos invegralmente.

17+~ Un mecanismo impulsor por diferencial, en
particular para el puente trasero de un vehicglo & notor,

Tal y como se ha descrito en la Ilemoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los fines gue se han esgpecificado.

Esta Memoria consta de veintse hojas escritas a
mdquina por una sola de sus caras.

§ 3 el
Madrid, 237

P.A.

RAP. l\\% - 20 -
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