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IEEIIORIA  DESCRIPTIVA
ue se presenia vara unir a la solicitud
de
PATEIDE D E  INVENCIOHN
formulada el 7 de Febrero de 1966, con el ndmero 322.707,

cn

B8P aAlA
por VEINTE aflos . )
a nombre de BREVETS ABRO-LLCAHIGUISS.A., sociecdad andnima
suiza, egtablecida en 14, rue du Conseil Gencral, Gineﬁré,
Suiza, por: ' v

"LAQUINA DE HIDATUXA CON DISPOSITIVOS PARA-HILOS",

FRav

El invento se refiere, de una mancra general,'é lag
ndguines de hilatura, y especialmente @ las mdquinzs de re-
torcer, equipadas con dligspositivos para-hilos, es decir, dis-
vositivos capmzces de hicer inoperante el sistema de éliménta—
cidn de un huso cualguiera cuzndo la tengidn del moterisl fi-
liforms a tratar desupsrece aguas arriba del huso consgidera-
do, permitiendo esta disposicidn el desplazamiento de un b=
gano de mando gue se ay0ya sobre dicho materi:l y apropiado,
a continuacidn de dicho demplezamiento para hocer inoperan—

te el sistema de alimcntacidn de dicho huso, La posicidén pa-
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ra la cual dicho drguno de mando permite el funcionamiento

normal de dicno sistema de cwlimentocidn serd calificada en
adel:nte de "posicidn de morcha" de este Srguno de mando.
El invento tiene por objeto sobre $0do hacer talsas
5 dichas méquinzs, que respondan mejor que ohasta ahora & las
diversas necesidades de la prdectica, espscialmente en 1o que
concierns & la maniobra de los dispositivos de enclavamien-
to a prever para retener los dispositivos para-hilos en po-
sicidn de mercha, antes de la parada de la mdquinz.
1.0 Consisgte principalmente - y al mismo tiempo que
en equipar cada dispogitivo parauhilos de mdguinus de la cla-
ge en cuestidn con un drgano de enclovamiento ocultable ca-

pagz, cuando se ancucntra en situwcidn active, de retensr en

posicidn de marche el drgano de mando del dispositive para-
15 hilo considerado, estando agcgurcada la ocultwcidn de estos

drganos de enclavamiento simultdneamente con la ayuds de un
elencnto de moniobra comin a dichos drganos de enclavamien—
to -, en recurrir, purc desplazar este elemento de maniobra
en el sentido corressondiente al desenclovamiento de los

20 dizpositivos para-hilos y contra la accidn de un sisteme an—
tagonleta, a un aparato hidrdulico receptor de efccbto &iu-
ple alinmentzdo por una bowba de caudal contimmo cuys pueste
en wrehe y porada son accion.dos al micmo tiempo que log
del wmotor principal de 12 mdeuina, pero cuyo rotor cs aubd-

25 nouo frente a dicho =uotor priancipal y drganos néviles arras-—
tredos por éste, estuado unida le cdmure de trabajo del apa-
rato receptor 2 la impulsidn de dicha bomba por medio de un
paso calibrado y de un dispositivo antirretorno (de seccidn
de paso de preferencla superior a la de dicho poso calibra-

30 do) momtados en paralelo, estando hecho dicho dispositivo
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antirretorno de moncre gue neraite la cireulzeidn del 1i-
uido de transmisidn Unizon:ato en el sontido que corres—
ponde al vacl. Go e dicho edurre de trobajo.
Sonzirta, dsjsndo aprrbe este disposicidn prin-
cipal, on otras ciertas dignocicionss que se ntllizan de

- o
toatard nds exe

(o]
-

prererencic ¢l uiino tlono y do las qus 8

Persigus ds porticulormapts un cierto 0do de a-

nlicacidn (agudl vara el cusl s¢ anlica a las continucs de

rotoreer), asf como cisrtos nodos de realizacibn de dichas

disposlclones; y pergi us ads puritisulormonte bodavia, y es-

$o a tIltulo do produstos industidiales mievos, lus mdquines
de la eclosc en cuesiidn que suponsn aplicaeidn de

!

estas niznas disposicionss, asl como los elementbos ecpecia-

D}

as (esvecizlnente los sistemas de cuclavamiento de lcs rom-
pehilos) apropi-dox nira su establecimicnto,

Y podrd sur de todos modos bien comprendido con
ayude del complemcnto de deseripeidn que signe, asi ddﬁo del
dibujo anejo, cuyos complemento y dibujo estsn dado¢; ndtu—
ralmnente, sobre todo a titulo de indicacidn.

La figure 1 de sste aibujo resresents on pérsfec—
tive y de menera esquendilca con partes arrancadas, eljdis—

positivo de mendo de los pora-iilos, esteblecido conforme
al invento, do une ndguine de retorcer. T

La figura 2 es un eczquend de un circuito hidrdu-
lico de este dizwositivo de napdo.

Segiin el luvento, y mds especialeuente segin aquél
de sus modos de aplicucidn, asi como segin aguellos modos
de realizzeidn de sus diversas vartes a los cuales parece

aue hay que atribuir la preferencie, jues e proponen esta-
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blecer una mdquina de reiorcer que debe incluir para-hilog
cuyos Srganos de acndo puedan ser enclevados on nogicidn
de marcha durante 12 »orecda de le mdguinc, se procede cono
sime o de monera andloza.

En lo gue concierne en primer luger a esta miqui-
no en su conjunto, con excepeidn de los medios de muando a
preve? pare desenclavar sus para-hilos, se pusde realizar
de cualguier manera avropiade y, especialmente, haciendo gue
tenga,; entre otros elsmazntos, como se muestra en la figura
1,

una pluralidad de husos‘l alimentados con hilo a
retorcer 2 por un dispositivo que comprende un cilindro de
arrollsdo 3 arrastrado en rotacidn y comin a dichos husos
1 v rodillos prensores 4 (uno vor huso) arrastrados'tangen—
cizlmente por dicho cilindro 3, y apropiados, DPOr CCODETA—
cidn con este Ulbimo, pars dirizir por agarre. el hilo & re-
toreer 2 hzeia el huso 1 corresvondients, |

wne plurclicad de para-hilos (uno por huso) ca-
yaces de separcr del cilindro de desenrrollado 3 el rodi-
1lo prensor 4 del hugo correspondlente, es decir, dsrinte“
rrunpir la alimentacidn de dicho huso, cuaﬁdo una palanca
de mando 5 que s¢ apoya sowre el hilo 2 abandona su ﬁé&ioidn
de marcha (ilustrada en la figurs 1) despues de una desa-
paricidén de la tensidn de dicho hilo y efectda bajo la ac~
cidn de la gravedad un movimiento de basculacidn en el sen—
tido indiccdo por la flecha, movimiento que origina enton-
ces el desembrague del rodillo pfensor 4 correspondiente
por medio de un dispositivo de transmisidn apropiado que
no ha parecido necesario representar en el dibujo vorque

numerosas realizaclones de tales dispositives de transmi-
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sidn equipan ya mdguinoas de retorcer existente,

¥y para retencr cada palanca de ~para-hilo 5 en
posicién de marcha cuando la mdguina estd parada (condleibn
necesariz para que el dispositivo suministrador de hilo fun-
cione durcnte la reamidacidn de marcha de la mdouina), otros
tantos pestillos oculiebles 6, constituidos, por ejenplo,
por simnples dedos dz retuneidn apropiados para venir a si-
tuarse contra y debajo de la palanca 5 correspondiente que
se supone en posicidn de marcha, siendo llevados dichos pes-—
tillos 6 por un vdstago de maniobra comin 7 que pexmite pro-
vocar su ocultaeidn nor un desplazamiento axisl de dicho
véstago de maniobra,

Asi lag cosas, conforme a la disposicidén princi-
pal del invento que ilustran lag figuras 1y 2, se ha re-
currido, para provocar el desplazamiento axial del véstégo
de maniobra 7 en el sentido correspondliente al desenpléva—
micnto de los para-hilos y contra la accidn de un sisfaﬁa
antagonista constituido; por ejemplo, por un resorte é; a
un aparato hidrdulico recevtor de simple efeeto, tal -como
por ejemplo, un gato 9, alimentado por una bomba 10 de cau-
¢al contimuo cuya puesta en marche y parada son accionadas
al mismo tiempo gque las del motor principal do'la~mdQﬁiga
(motor que arrastra especialmente los husos y el dispositi-~
vo suministrador del hilo), pero cuyo rotor es autdudofio” fren-
te a dicho motor principal, estando unida la cdaara de tra-—
bajo 9a de dichio aparato receptor al conducto de impulsidn
10a de dicha bomba por medio‘de paso calibrado 11 y de un
dispositivo antirretorno 12 montados en paralelo y agrupa-
dog de preferencia en una nisma caje 13, estendo dispuesto

dicho dispositivo antirretorno 12, cuya seceidn de paso es
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de preferencia superior a la de dicho paso calibrado 11,
de manera que permite la cireulacidn del liquido de trans-
misién unicamente en el sentido correspondiente al vaci&do
de la cdmara de trabajo a2 del gato 9.

Hay que sefialar gue ge podrd incorporar ventajo-
samnente el resorte antagosnista 8 del vdstago de maniobra
7T en el interior del goto 9 haciendo apoyar dicho resorte
sobre el cdrter de dicho gato y sobre la cara de su pistén
9b opuesta a la cdmura de trabajo 9a.

Por lo demds, la homba 10 podrd ser arrastrada
ventajosamente por un motor eléetrico incorporado, constitu-
yvendo entonces el conjunto una mo-50-bonbe.,

Como consecuencia de esto, se disgpone de un sis—
tena de desenclavamiento y de enclavamiento de los paraéhi—
los cuyo proceso de funcionamiento, enteramente automdtico,
es el giguniente: .

En el momento de la puesta en marcha de l2 ndqui-
na, la motobomba 10 es puesta en accidn al mismo tiemmno que
el motor principal de dicha wmdquina y la presidén de impul-
sidn desplaze lentamente el pistdn 9b del gato 9 coﬁ'fd'la
accidn del resorte 8, siendo debida la lentitud de este mo-
vimiento al hecho de que todo el liguido de‘transmisiéh~ne—
cesario pars la maniobra debe franguear el paso calibrado
11 para aleanzar la cda:re de trabajo 9a de dicho gato; el
desplazanicnito del vdstago de maniobra 7 en el sentido del
desenclavaniento de los para-hilos se efectia, vues, lento-
nente y, cuando este descnclevamiento llege a ser efectivo,
la ndgquina he alcanzado su régimen normal de narchs, 10 quo
es necesario para gue los para=hilos puedan ser retenidos

entonces en posgicidn de marcha unicamente por la tensidn
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de los hilos correspondientes; por el controrio, durante

la parada de la mdguin.., ol rotor de la motobomba 10, cu-
y& inerela es mucho ncnor gque la de los Srganos méviles de

)
[

ndauina mendados por el motor prinecipal, se para mucho
antes que dicha ndouins; pemaitiendo egta parads ¢l vacia-
do de la cdacra de trabvajo 9a del gato por circulacidn ri-
pida del ldouido de transmicidn o través del paso calibra-
do 11 y, todavia mds, a traves del digpositivo antirretor-
no 12, que permite el paso en este sentido y que estd de
prefercncis nds amplismente dimensionsudo que el paso cali-
brado 11; aszi, bajo la aceidn del regorte entagonista 8,
los pestillos 6 de los para-hilos se encontrardn llevados
o situncidn activa mucho antes de cue la mdquina se pare,
lo ¢que es necesario, porque la parzda de dicha méquina va,
acompafiada de una desap: risidn de la bensidn de los hilos
a la galida del discositivo alimentador. :

Se comprende Ffacilmente el interes que préseﬁta
tal autonsticldad completa del sistema de mando de loé pes—
tillos de para-hilos, sistema por lo demds muy sencilic
debido especialmente a que l& motobomba que utiliza pque
ser una motobomba existente que descmpefia otras misionecs
en el conjunto de la mdguina. .

Como es evidente y como resulta ademds ya de lo
que precede, el invento no se limita on absoluto a aquél
de sus modos de aplicoeidn, asi como tampoco a a@uellos
modos de realizacidn de sus diversas partes que han sido
nds especialmente indicados; abarca, por el contrario, to-
das las variantes,

La presente solicitud que corresponde & la pre-

sentada en Luxemburgo, con fecha & de Febrerc de 1,965,
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brjo el mbnoro 47.930, se acoge & log beneficios del artl-

culo 51 del vigoente Dstztnto sobre Prupiedad Industrial,

Los puntog de invencidn propia y nueva que se
sresentan para quc sean objeto de la presente solicitud
de Patente Ge Invencidn en Espaila, por VEINTE afios, son
log siguisntes: "

l.= Idquine de nilatura con dispositivos para-
hilos, en cue cada dispositivo para-hilo estd equipado
con un Srgeno de enclavamiento ocultable capaz, cuando
se encuentra el situacibn activa, de retener en posi-
cidn de marcha el 6rgano de mando del dispositivo para=
hilos considerado, ostando asegurada la ocultacibn de .
estos brganos de enclavamiento simultdneamente can_aydb
da de un elemento de meniobra comin a dichos Srganocs
de enclavaimlento, caractorizada por el hecho de que el
desplazemiento de este elemento de maniobra en el sentido,
correspondiente al desenclavamiento de los dizpositi-
vos para-hilos y contra la accidn de un sistema antago-
nigta, estd asegurado por un aparato nidrdulico recep-
tor de efecto gimple alincentado por una bomba de caudal
conﬁinuq cuya puesta en marcha y parada son accionadés
8l mismo tiempo gue las del motor principal de la mé-

quina, pero cuyo rotor eg autbnomo frente a dicho motor
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principal ¥ los Sr;nos méviler arrastrodos por éste,

ezteiaco vnide lo cduera de trabajo del. avarato recep-
tor a la impulsidn de diechz bomba por nedio de un paso
calibrado y de un digpositive antirretorno montados en
paralelo, estando dispuesto dicho dispositivo antirretor-
ne de mancra que pormite la circulacidén del Lliguido de
transnisldn dnicawente cu el sentido corrcspondiente al
vaslado de diche cdusra de trabajo,

. Mdouine de hilatura segfn la reivindicacidn
1, carcctorizads por ¢l hecio de que la sec016n de paso
del dizpositivo vutirvretorno cs zuperior a la del naso
aalibrado,

{
Je= douive de nilaturs sezin lu roivindicaciﬁn
1, cartcterizada por el uccro de que el avarato nidrduli-
CO recctor ce un et de of:zcto simple y el sistese anta-
gonista del sleucotc de uaniobra de los Srgancs de encla~
vaniento estd crnstiwldo por un resorte alojado en el
interior de dichio gato de efecto simple. .

4o- Ldauine. de hilature con dispositivos para~

Yal y co.o ze o deserito en la iemoria que

o

antecede, wouresenindo cn el dlbujo que se Acoupaiia ¥y pa-

ra 1os fines quo se han cpuecificado. T
La presente llemoric congta de musve hojas es—

critas @ mdquing por una sola card.

Hadrid,

Rii
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