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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a la solicitud

de

PATENTE DE INVENCION
formulada el 1 de febrero de 1.966
con el nfmero 322.485
en
EspaAfaA
por VEINTE afios

a nombre de ETABLISSEMENTS CARPANO & PONS, entidad francesa,
establecida en Cluses (Hte. Savoie), Francia, por:
"DISPOSITIVO PARA EL MANDO AUTOMATICO DE UNA MAQUINA O APA.
RATO QUE TRABAJA SEGUN UN PROGRAMA PREDETERMINADO, PARTICU
LARMENTE APLICABIE AL MANDO DE LA DESCONGELACION DE UN RE-
FRIGERADOR"

El presente invento se refiere a un dispositivo

de mando automdtico de una miquina 0 aparato que trabaja de
acuerdo con un programa determinado, y persigue mas particu-
larmente medios para hacer ejecutar por esta miquina, en el
curso de un ciclo de funcionamiento peribdico, una operacién
cuya duracidn y posicionamiento en el tiempo en el interior
de dicho ciclo deben poder ser eventualmente regulados, y pu-
diendo ser anulada esta operacibn a voluntad para uno o varios

ciclos de funcionamiento de la méquina.
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Bl invento se aplica especiglmente al mando perid-

dico de la descongelacidn de un refrigerador en el curso de
cada ciclo, de 24 horas por ejemplo, pero es igualmente apli-
cable a otras mlguinas 0 aparatos en los cuales ung funcidn
periddica debe poder ser anulada, especiglmente en los relo-
jes de contacto, despertadores eléctricos y aparatoszanélo-
gos, En el caso de los refrigeradores, el invento permite
anular a voluntad la descongelacibn que se efectda>bn cier-
to0s aparatos a una hora fija o regulable cada 24 horass, con
objeto de mantener sin interrupeién una tempergtura suficien-
temente baja para conservar ciertos géneros que ameﬁgzan con
deteriorarse durante una elevacibdn de la temperaturs durante
el periodo normalmente atribuido a la descongelacidn.

Bl dispositivo conforme al invento es del tipo co-
nocido gue incluye un motor sincrono gue arrastra una leva
angularmente regulable sobre su eje y que manda por medio
de una palanca un conmutador cuyos contaftos cortan el circul
to del grupo refrigerador o de cualquier otro mecanismo que
ha de ser controlado, y se caracteriza por el hecho de que
la palanca que manda el conmutador es de dos pilezas formadas
por palancas pivotadas sobre el mismo eje y unidas eldstica-
mente entre si por un resorte, por ejemplo en horgquilla, cBo-
perando una de estas palancas con la leva arrastrada por el
motor sincrono y accionando la otra el conmutador, por ejem-
plo, para ponerlo en posicién de descongelacidn.

Ia palanca que manda el conmutador inecluye en su
extremo opuesto al que actia sobre los contactos un pico gque
coopera con ung palanca de blogueo sccionada por un botdn
de maniobra y que permite inmovilizer dicha palanca de mando

del conmutador de maners que le impide accionar este Ultimo y



10

15

20

25

30

7 Ziifa

392485

anular la operacibn de descongelacidn cuando la leva actda
sobre la segunda palanca cuyo desplazamiento es absorbido
entonces por el resorte de unién.

A titulo de ejemplo, se han descrito a continua~
cibén y representado en el dibujo anejo varias formas de rea-
lizacibn del invento que permiten adaptar el dispesitivo que
constituye su objeto a diferentes condiciones de s¥piotaciln
de un refrigerador,

Iz figura 1 representa en planta una priméra forma
de realizacibn del aparato. .

La figura 2 es una vista en planta por debajo del
conmutador, -

La figura 3 representa en planta desde abajo la le-
va que acciong el conmutador,

Las figuras 4 y 5 representan, respectivamente, en
alzado y en planta, las palancas por medio de las cuales la
leva acciona el conmutador en una segunda forma de realiza-
cibn.

La figura 6 2s una vista en perspectiva por debajo
de una leva utilizada en esta segunde forma de realizacifn
que se representa en perspectiva con arrangue parcial en la
figura 7.

La figura 8 es una vista en planta del dispositivo
de la figura 7.

Ia figura 9 es una vista en plants de una ftercera
forma de realizacibén en la cual la nueva puesta en marcha del
refrigerador después de la descongelacién es mandada por un
dispositivo termostitico.

Como se representa en las figuras 1 a 5, el dispo-

sitivo segin el invento incluye y una caja 1 en la cual una
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leva 2 estd montada sobre un eje 3 arrastrado por medio dé
un engranaje reductor arrastrado a su vez por un motor sin-
crono 4 dispuesto debajo de la leva y visible en la vista en
perspectiva de ia figura 7. El engranaje desmultiplicador
estd concebido de maners que la leva 2 efectida una vuelta
completa en 24 horas. La leva 2 esté constituida Dor una
pieza en forma de cempana que esté montada por fricoién (fi
gura 3) sobre una corona 5 con dentado interior qué;bonsti~
tuye el Ultimo elemento del engranaje desmultiplica&or. Ia
fricciln estd constituida por resortes de léminas‘anﬁeadas
6, 6! cuyos centros se aplican lateralmente sobre la corona
5 y cuyos extremos 7, 8y 7', 8' estén introducidos en mues-
cas corresPondientes hechgs en la pared interna de Ié-pieza
en forma de campans 2, .

Ia leva 2 incluye una protuberancia lateral 9 (fi-
guras 1 y 2) por la cual manda las palancas articuladas des-
tinadas g accionar los contactos del conmutador que provoca
el corte del circuito del grupo refrigerador. El conjunto de
estas palancas incluyen dos palancas pivotadas sobre un eje
comin 10 y la primera de las cuales, 11, incluye un pico 12
mantenido en contacto con lg leva 2, estando uﬁida esta pa-
lanca 12 elisticamente por un resorte, por ejemplo en forma
de horquilla 13, con la segundg palanca 14 que incluye en su
extremo un dedo 15 que mendo, por medio de un resorte 16 de
dos posiciones, una lémina 17 que lleva los contactos 18, 18!
que pueden venir g tropezar, respectivamente, sobre los con-
tactos fijos 19, 19', uno de los cunales controla el circuito
del refrigerador y el otro permite, eventualmente, poner en
sefvicio durante el periodo de descongelacidn una resistencia

calentador a destinada a acelerar la operacibén de descongela-
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cibn.

El dispositivo incluye medios que permiten anular
1la descongelacidén durante uno o varios ciclos de 24 horasS.

A este efecto, la palanca 14 incluye en su extremo opuesto
al dedo de mando 15, una cola 20 sobre la cual atlda una pa-
lanca de blogueo 21 pivotada alrededor de un eje 22 y que
1lleva en su extremp préximo a la cola 20 un sector 23, inclu-
yendo esta palanca, ademds, un apéndice lateral eléé%ico 24
que forma resorte de enganche y cuyo extremo redondeado pue-
de venir a engancharse elésticamente en muescas de forma coO-
rrespondiente 25, 25', 25" dispuestas en una pieza fijarsoli-
daria de la caja 1.

En lg posicibn representads en trazo nixto, la pa-
lanca 21, mentenida en esta posicibn por el resorte 24 intro-
ducido en la muesca 25, no se encuentra en contacto con la co-
la 20 de la palanca 14, de menera que no tiene ninguna acciln
sobre el proceso de descongelacién mandado normalmente por la
aceibn de la leva 9 sobre la palanca 1l que transmite el mo-
vimiento de mando a la palanca 14 por la unibn elistica 13.
Por el contrario, cuando la palanca de blogueo 21 es puesta
en la posicibén répresentada en trazos continuos, en la cual
el sector 23 actda por uno de sus extremos sobre la cola 20
de la palanca 14, ésta se encuentra inmovilizada en la posi-
cibn en la cual el contacto 18 se encuentra apoyado contra el
contacto 19 de manera que el circuito del refrigerador se en-
cuentra mantenido cerrado., En este caso, cuando la protuberan-
cia 9 de la leva 2 hace pivotar la palanca 11, el movimiento
de esta palanca se encuentra absorbido por el resorte de unifbn
13 y no es transmitido a la palanca 14 bloqueada en la posi-

cibn para la cual el circuito del refrigerador estd cerrado,
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de manera que la descongelacidn no tiene lugar.

Con el fin de que la descongelacibn pueda tener
lugar, sin embargo, en el ciclo de 24 horas siguiente, sin
que el usuario esté obligado a llevar manualmente la palan~
ca de blogueo 21 a la posicibn neutra representada en tfazo
mixto, la leva 2 estd provista en su borde inferior de una
espiga 26 jue viene a actuar durante la rotacibn de la le-
va sobre el extremo 27 de la palanca de blogueoA21?& la 1le-~
va asi automdticamente a la posicidn neutra. En €l:caso de
que se desea anular la descongelacibén durante variés ciclos
de 24 horas, la palanca de blogqueo 21 es llevada manualmen-
te a la posicibn representads en trazo interrumpidc en la
cual el sector 23 mantiene blogueada la palanca l4~é0 en la
posicibn de cierre del circuito del refrigerador iﬁpidiendo
asi la descongelacién, mientras que el extremo 27 Qe esta
palanca de desblogueo se encuentra en una posicibdn alejada
de la leva 2 de manera que estd fuera de accibn de la espi-
ga 26. Una vez terminado el perfodo durante el cual se de-
sea suprimir la descongelacibn, la palanca de desblogueo 21
debe ser llevada manuglmente a la posicibn neutra,

Ias figuras 6 y7 representan una segunda forma
de realizacién en la cual la duracibn de la descongelacién
puede ser regulada a voluntad. A este efecto, la protuberan-
cia 9 de la leva 2 presenta un flanco trasero 28 oblicuo con
relacibn a1l eje de la leva, mientras que el flanco delante-
ro 29 se termina en un reborde paralelo a este eje. Por obra
parte, la palanca 11 no se encuentra ya directamente aplica-
da contra la leva, como en el caso precedente, por el resor-
te 30, y el dispositivo incluye una palanca intermedia 31

cuyo grosor es inferior a la altura de la leva 2 y cuya po-
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sicibn el altura es regulable de magnera que, segin la posi-
cibn en altura de esta palanca, se encontrari accionada por
una zona mis o menos amplia (en el sentido circunferencial)
de la protuberancia S y, por lo tanto, durante un periodo
mas 0 menos largo.

Un dispositivo de regulacibn de la palsnca inter-
media 31 se obtiene por los medios siguientes: esta palanca
incluye un casquillo 32 fileteado interiormente que esta
aplicado sobre un eje 33 pivobtado en 34 sobre la caja 1 y
provisto de un fileteado asi como de un botdén de mando 35,
de maners 1ue al hacer girar este botdn se hace subir o des-
cender la palanca 31 en conbtacto con la leva. |

Como en el caso precedente, el aparato i@cluye
una palanca de blogqueo 21 que permite anular la dzsconge~-
lacibn durante uno o varios ciclos de 24 horas, estando man-
dada esta palanca por un botbn de maniobra 36 f£ijo sobre su
eje 22, Bl dispositivo de regulacibn de la palanca 31 es
amovible al mismo tiempo que esta palanca, de manera que se
puede.pasar de lg realizacién de las figuras 1 a 5, a la de
las figuras 6, 7 y 8 afiadiendo simplemente esta palanca in-
termedia y su disposicivo de regulacibn, y sustituyendo la
palanca 11 por la palanca 1ll' que no incluye pico 12. En
los dos casos, la leva esti provista de un botdn de mando
37 que permite modificar su pbsicién angular con relacién
a la de la coronag dentada 5, con objeto de modificar la -
hora a la cual se quiere obtener la descongelacidén del re-
frigerador: se sabe, por ejemplo, que en el caso de los apa-
ratos domésticos, esta descongelacibn se efectia generalmen-
te durante la noche, mientras que en los agparatos de grandes

dimensiones, es preferible provocar lg descongelacibn en un
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nomento en que el aparato puede ser vigilado.

Ia figura 9 representa una forma de realizacibn
del dispositivo segin el invento en la cual la parada de
la descongelacibn y la nueva puesta en clrecuito del grupo
refrigerador es mandada por un aparato termbstatico. A es-
te efecto, el dispositivo incluye une palanca suplementaria
38 pivotada en 39.

Ta palanca 38 presenta en su borde interior un ta-
16n 40 destinado a cooperar con un pico 41 ?revistbfen la
base de la palanca 12 mandada como en el caso de la figura
1 directamente por lg leva 2 que incluye dos protuberancias
42, 43 alejadas circunferencialmente una de otra y destina-
das, la primera, a mandar la palanca 12 para el comienzo de
la ejecucibn de la descongelacidn de la misma menera que en
la primers forma de realizacibn y, la segunda, para una ma-
niobra de seguridad que serd descrita mds abajo.

La palamca suplementaris 38 incluye en su extremo
opuesto al préximo a la leva, una parte acodada 44 que una
1&mina de resorte 45 tiende a apoyar contra el pulsador 46
previsto sobre la cépsula termostética 4Tnsolidaria de un
tubo 48 que se prolonga a través de la pared de la caja 1
en el recinto del, refrigerador, El funcipnamiento de este
dispositivo es el siguiente: cuando la protuberancis 42 de
la leva 2 hace pivotar la palanca 12, ésta transmite su mo-
vimiento por el resorte 13 a la palanca 14 del conmutador pro-
vocando la parada del grupo refrigerador y el comienzo de
la descongelacibn. Al mismo tiempo, el pico 41 solidario de
la palanca 12 viene a aplicarse hajo el talén 40 de la pa-
lance auxiliar 38 que mantiene asi las palancas 12 y 14 en

la posicibn de descongelacibn después del paso de la protu-
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berancia 42 cuya longitud circunferencial es precisamente
suficiente para provocar el plvotamiento de las palancas.

Bl dispositivo se encuentra asi enclavado en la
posicibn de descongelacibn. Sin embargo, al final de la des-
congelacibn, que corresponde a una elevacibén de la tempera-
tura del recinto del refrigerador, la cépsula 47 del termos-
tato se dilata en este momento, de manera que el pusiador
46, que es solidario de la misma, viene a ponerse en contac-
to con el extremo acodado 44 de la palanca 38 queimce bascu~
lar hacia la derecha alrededor del eje 39 desenclavando el
pico 41 de la palanca 12, Las palancas 12 y 14 son llevadas
entonces a su posicibn inicial bajo la accibn del resorte
de 1l4dmina 30 y actuan sobre el conmutador con objeto de vol-
ver a cerrar el circuito del grupo refrigerador gus es pues-
to de nuevo en marcha. Para el caso en ~ue, por una razdn
cualquiers, el termostato no hubiera mandado la nueva puses—
ta en marcha del refrigerador al cabo de una duracibén deter-—
minada correspondiente g la separacién angular de las protu-
berancias 42 y 43, esta Gltimg protuberancia viene a actuar
sobre el pico 49 de la palanca 38 para hacerlo bascular ha-
¢ia la derecha con objeto de desenclavar la palanca 12, pro-
vocando as{ la nueva puesta en marcha del grupo refrigerador
de la manera descrita mas arriba.

Como en lag formg de realizacidn precedente, el dis-
positivo puede estar provisto de una palanca de blogueo 21
que permite por la accibn sobre el extremo 20 de la palanca
14 del conmutador anular la descongelacién durante uno o va-
rios ciclos de 24 horas.

Bsta solicitud que corresponde a la presentada en

Francia el 2 de Febrero de 1965, con el n? 4112, se acoge
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Propiedad Industrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva quéise pre—-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidén en Espafia, por VEINIE afios, son los siguientes:

l.- Dispositivo pars el mgndo automético:de una mi-
quina 0 aparato que trabaja segin un programa predeterminado
¥y que permite hacer ejecutar a este aparsto una opérécién da~
da por ciclo de funcionamiento o de anularlo por u@b § varios
ciclos, con posibilidad de regular la duracibn de esta opera-
cibn y de situarla en el tiempo en el ciclo de 1la méqdina,
particularmente aplicable al mando de la descongelacifn en
un refrigerador, teniendo este dispositivo un mobtor sincrono
que muave unag leva angularmente regulable sobre su eje y gue
menda, por intermedio de una palancas, un conmutador cuyos
contactos mgndan la ejecucidn de la operacidn considerada,
coracterizado por el hecho de que la palanca gue mandg el
conmutador es de dos piezas formadas por unas palancas pivo-
tadas sobre el mismo eje y unidas eldsticamente entre si por
un resorte, por ejemplo en horgquills, cooperando ung fe estas
palancas con la leva movida por el motor sincrono y accionan=-
do la otra el conmutador por ejemplo para ponerlo en posi-
cibn de descongelacibn.

2.= Dispositivo segin el punto 1, caracterizado

por el hecho de que la palanca que menda el conmutador lleva

- 10 -
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en su extremo opuesto al gque actia sobre los contactos un
pico gue coopera con una palanca de blojgueo accionada por
un botbén de maniobra y que permite inmovilizar dicha palan-
ca de mando del conmutador de manera que se le impide accip
nar a este dltimo v se anula la operacibn de descongelacién
cusndo la leva actlia sobre la segunda palanca cuyo desplaza-
miento es entonces adsorbido por el resorte de uni&lﬁ

3.- Dispositivo seglin 1 y 2, caracterizado por el
hecho de que la leva esta provista en su borde infarior de
una espiga dispuesta detris del saliente que provoea el fun-
cionamiento del conmutador y que actia sobre la palanca de
blogueo de manera que libera la palanca que actla sobre el
conmutador y permite la descongelacibn durante la velta si-
guiente de la leva.

4.- Dispositivo segin 1 a 3, caracterizado por el
hecho de que la palanca de blogueo lleva ademés una posicibn
en la cuml inmoviliza la palanca del conmutador escapando al
propio tiempo a la accidn de la espiga de desblogueo de la
leva de manera que anula la descongelacibn durante un ndmero
cualquiera de ciclos, en tanto que esta palanca de blogueo
no es llevada manualmente a su posicidn neutra.

5.¢ Dispositivo seglin 1, caracterizado por el he-
cho de que el saliente de la leva presenta un costado poste-
rior oblicuo y que la posicién de la palanca que coopera con
la leva puede ser regulada paralelamente al eje de la leva de
manera que coopera con unas zonas de anchura diferentes de &
cho saliente y hacer asi variar la duracion de la descongela-
cidn.

6.~ Dispositivo seglin 1 y 2, caracterizado por el

hecho de que la palanca regulable con relacidn a la leva es
una palanca intermedia interpuesta entre la leva y la palan-

ca unida elésticamente a la palanca de conmutador, siendo
- 11 -~
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esta palanca intermedia por ejemploééo da?fazagaun casqui~
1lo roscado interiormente dispuesto sobre un eje roscado pa-
ralelo al de la leva y mandado por un botdn para provocar
los desplazamientos hacia arriba y hacia abajo de la palanca
intermedis.

7.~ Dispositivo segin 1, caracterizado por. el he-
cho de que la leva estd constituida seglin una pieza on forma
de campana montada a friccidn sobre una corona dentaaa inte-
riormente que forma el Ultimo elemento de un engranéje reduc
tor movido por el motor sincrono, estando esta frié&ién cons-~
tituida por ejemplo por dos liminas de resorie arqueadas gque
se gpoyan por sus mitades sobre dicha corona y mantenidas por
sus extremos en unas muescas dispuestas en la pared';ﬁterna
de la leva.

8.~ Dispositivo segin 1 y 2, caracterizado por el
hecho de que para la detencibn de la descongelacibn y la nue-
va puesta en marcha del refrigersdor por un dispositivo ter-
mostético, el dispositivo lleva una palanca basculante auxi-
liar que lleva por una parte un taldn que permite enganchar
un pico previsto sobre la palanca que coopera con la leva cuan~
do esta palanca ha sido puesta por la leva en posicibn de des-
congelacibn, y, por otra parte, una cola sometida a la accibn
de la cépsula termostdtica que hace bascular la palanca auxi~
liar liberando la palanca que coopera con la leva cuando la
temperatura del recinto ha alcanzado el valor correspondien-
te al final de la descongelacidn.

9.~ Dispositivo segin 8, caracterizado por el hecho
de que el extremo ¢ la palanca auxiliar es accionado por un
segundo saliente previsto en la leva después del saliente

que manda la descongelacibn, de manera que se haga bascular

- 12 —
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a esa palanca y se libere la palanca que coopera con la le-

va en caso de no funcionamiento del dispositivo termostiti-

cOo.
10.,~ Dispositivo para el mando automitico de una

miquina 0 aparato que trabaja segfn un programa predetermi-
nado, particularmente aplicable al mando de la descongela~

cibn de un refrigerador.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-

cede, representado en los dibujos que se acompafiar y -con los

fines que se han especificado,

Bsta Memoria consta de trece hojas escritas a mi-

quina por una sola cara.

Madrid, {2 MAA wo-
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