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1 La inven ción  a que se r e f ie r e  l a  presen te  Memoria co n stitu  

ye una novedad in d u s tr ia l  con o a r a c te r is t io a s  y  v e n ta ja s  que l a  hacen 

merecedora d el p r iv i le g io  de ex p lo ta c ió n  e x c lu s iv a  que por e l l a  se so

l i c i t a ,  de acuerdo con la s  p re sc rip c io n e s  d e l E statu to  v ig e n te  so b re-

5 Propiedad I n d u s tr ia l ,  fech a  26 de J u lio  de 1. 92? , te x to  refundido pu­

b lica d o  e l  30 de A b r il  de 1-930.

Las máquinas encoladoras de c il in d r o s  que, como es sabido, 

se co n stitu yen , en su d isp o s ic ió n  más sim ple, mediante dos pares de — 

c il in d r o s  ta n g e n c ia le s  d isp u esto s en d is t in to  p lano, presentan una o r

10 gan izaoión  com pleja en cuanto se r e f ie r e  a l a  producción de lo s  des—  

plazam ientoB r o ta t iv o s  del c il in d r o  conducido resp ecto  d e l c il in d r o  -  

motor de cada p ar ta n g e n cia l enoolador, a l  tiempo que lo s  órganos me­

cán icos de transm isión  observan una r e la c ió n  de movimientos re s p e c to -  

de d ichos p ares de c il in d r o s  que impide desempeñar a  e s to s  ú ltim os —

15 con toda p r e c is ió n  la s  funciones que l e  son p ro p ia s , en orden a l  maxi 

mo rendim iento de una máquina de e s te  género.

En e l  aspecto  fu n cio n al la s  o a r te la s  que forman con lo s  -  

p ares de c il in d r o s  lo s  d ep ó sito s re ce p to re s  de l a  c o la , carecen de -  

fa c u lta d e s  para e v i t a r  e l  derrame de e s ta  su sta n c ia  por la s  s u p e r fi—

20 c ie s  m arginales de d ichos c i l in d r o s ,  dando como consecuencia una per­

d ida s e n s ib le  de m ateria  encoladora, que impregna generalm ente lo s  -  

órganos fundamentales d el sistem a mecánico aportando im portantes ano­

m alías a su actu ació n  fu n c io n a l.

Una cualid ad  in d eseab le  de lo s  m ontajes convencionales —

25 de dichas c a r te la s  ra d ica  en que e s ta s  ú ltim as experimentan un desgas. 

t e  s iste m á tico  b ajo  l a  f r ic c ió n  de lo s  c il in d r o s  encolad ores, e l  cual 

o r ig in a  d e sn iv e le s  s u p e r f ic ia le s  que d i f ic u lt a n  l a  producoión de des­

plazam ientos r e la t iv o s  d e l c il in d r o  conducido resp ecto  d e l c il in d r o  -  

motor de cada p ar ta n g e n c ia l.

30
La inven ción  proporciona unos perfeccion am ientos en má—
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quinas encoladoras de o ilin d ro s  mediante lo s  cu a les  r e s u lta  p o sib le  -

5

aumentar e l  c o e fic ie n te  de producción de ta b le ro s  encolados bajo un — 

sistem a mecánico que transm ite a l a  maquina una aotuacion mas p e rfe c ­

t a ,  considerando en e s p e c ia l  que l a  su sta n cia  adhesiva o c o la  queda -  

controlad a en todo momento bajo un sistem a de gobierno y  can alizac ió n

que en d e f in it iv a  parece reu n ir  l a  p la n if ic a c ió n  mas adecuada.

En t a l  se n tid o , e l  invento se c a r a c te r iz a  porque oonsis—

10

t e  en p rod u cir lo s  desplazamientos r e la t iv o s  entre lo s  c il in d r o s  motor 

y  conducido en cada par ta n g en cia l encolador, disponiendo montado ex­

céntricam ente e l  e je  de g iro  de cada c il in d r o  oonducido con interposi_

15

ció n  de rodamientos, sobre un engrane que se s itú a  permanentemente 

relacion ado con un s e c to r  dentado fa c u lta d o r  para experim entar movi­

m ientos r e la t iv o s  de g iro  bajo l a  acción  de un organo regu la b le  de — 

mando, estando dada l a  magnitud de desplazam iento de dicho c ilin d r o  — 

conducido respecto  de su c il in d r o  motor en función del arco que des

20

c r ib a  e l  s e c to r  actuante sobre e l  engrane ex cén trico  a l c il in d r o  con­

ducido, bajo l a  acción  del mango que gobierna sustancialm ente su moví 

miento de g ir o .

Otro ob jeto  d el invento co n siste  en disponer enlazados -  

lo s  e je s  de g iro  de cada par de c il in d r o s  encoladores, mediante un -

25

sistem a de b ie la s  a rt ic u la d a s  entre s í  y  respecto  de lo s  e je s  de ca­

da par de dichos c il in d r o s ,  proveyendo en combinación sobre la s  c i t a  

das b ie la s  un mecanismo transm isor de engranes que comprende sendos- 

piñones montados respectivam ente en lo s  propios e je s  de ambos c i l i n ­

dros de modo que lo s  desplazam ientos r e la t iv o s  entre esto s  ú ltim os -

30

quedan compensados por un juego de d iste n sió n  de la s  b ie la s  fa c u lta ­

do para mantener permanentemente engranados a lo s  componentes de 

transm isión  quedando tanto e s te  mecanismo como e l  engrane excén trico  

a l  c il in d r o  conducido que se combina con e l  seo to r dentado productor 

de lo s  desplazam ientos del propio c il in d r o  oonducido a lo jad o s en un-



! c á r t e r  fundamentalmente estan co .
¡¡
i !  Un im portante o b jeto  de l a  invención c o n s iste  en mecani—

] z a r  en la s  c a r te la s  la t e r a le s  que forman con cada p ar de c il in d r o s  —  

l o s  d ep ó sito s de c o la , sendas ranuras c o lis a s  mediante l a s  cu a les  s e -  

disponen acopladas por d eslizam ien to  sobre p iv o te s  e s ta b le c id o s  en 

lo s  b a stid o re s  corresp on d ien tes, proveyendo ademas en tre  e s to s  y  l a s -  

c ita d a s  c a r te la s  una d isp o s ic ió n  de r e s o rte s  de compresión re g u la b le ,

¡ con l a  p a rtic u la r id a d  de d o tar a la s  p ropias c a r te la s  la t e r a le s  a lo s  

! c il in d r o s  de una s e r ie  de can ales su p erio res  operativam ente d isp ues—  

to s  para p ro d u cir e l  reto m o  h a c ia  cada d ep ó sito , de l a  c o la  que se -  

adhiere a la s  s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  d élos c il in d r o s  en función  de l a -  

fu e rz a  o e n trifu g a  d e sa rro lla d a  por l a  ro ta c ió n  de e s to s  ú ltim o s.

Una u l t e r i o r  c a r a c t e r ís t ic a  d e l invento c o n s iste  en dispo 

n er v in cu lad as la s  mangas conductoras de c o la , mediante un mando de -  

I accionam iento común facu lta d o  para tr a n s m it ir le s  desplazam ientos l a t e  

j  r a le s ,  ventajosam ente sim ultáneos, en función de lo s  que l a  manga que 

desemboca en e l  dep ósito  formado por e l  par i n f e r io r  de c il in d r o s  que. 

da d isp u esta  sobre e l  p ar su p erio r o sobre un c il in d r o  de e s te  p a r, -  

coincid ien do con l a  actu ació n  de un rup tor gobernado por e l  mando co_ 

i mún a d ichas mangas que produde e l  paro del sistem a de bombeo de l a  — 

c o la .

Para ayudar a l a  comprensión de l a  id e a  expuesta se ha —— 

confeccionado a t i t u lo  e x p lic a t iv o  y  s in  c a r á c te r  r e s t r ic t iv o  algun o- 

una lám ina.de d ib u jo s . I lú s t r a la  presen te  Memoria como un ejemplo de- 

r e a liz a c ió n  del o b jeto  que nos ocupa.

La f ig u r a  1&, corresponde a una v i s t a  p a r c ia l  d iagra m á ti- 

ca de una máquina encoladora de c i l in d r o s ,  obtenida según e l  in ve n to . 

Como puede o b servarse , lo s  desplazam ientos r e la t iv o s  entre lo s  c i l i n ­

dros motor - 1 -  y  oonducido - 2 - ,  de cada p ar ta n g e n c ia l encolador, s e -  

producen disponiendo montado excéntricam ente e l  e je  de g ir o  - 3 -  de —
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cada c il in d r o  conducido sobre un engrane —4** Que se s itú a  permanente—

5

mente relacion ado con un s e c to r  dentado —5— facu lta d o  para experimen­

t a r  movimientos r e la t iv o s  de g iro  respecto  d el e je  - 6 - ,  bajo  l a  acción  

de un órgano de mando —7** re g u la b le . La magnitud de desplazam iento de 

dicho c ilin d r o  conducido - 2 -  respecto  de su c il in d r o  motor - 1 -  se pro

10

duce en función del arco que d escrib e  e l  s e c to r  dentado - 5 -  sobre e l— 

engrane - 4 -  ex cén trico  a l  c il in d r o  conducido —2— bajo l a  acción  d el — 

mando —7 - que gobierna sustancialm ente e l  movimiento de g ir o  d el c i t a  

do se c to r  - 5 - .

E n tretan to , e l  desplazam iento v e r t io a l  entre lo s  c il in d r o s

15

motores —1— que determ ina l a  p en etración  en tre  esto s  ú ltim os de ta b le ­

ros de d is t in to  gru eso , se produce mediante un mecanismo s in  f in  de —  

r e fe r e n c ia  - 8 -  que actúa sobre un h u s i l lo - 9-  obligando a  e s te  últim o -  

a experim entar un desplazam iento v e r t i c a l ,  en v ir tu d  d el oual se des 

p la z a  simultáneamente e l  b a stid o r  -1 0 -  que soporta a l  par su p erio r de-

20

c ilin d r o s  - 1 -  y  -2 — enooladores, quedando complementado dioho desp la—  

zamiento por l a  acció n  de un re so rte  de expansión - 1 1 -  que se dispone- 

a rro lla d o  a l a  extremidad su p erio r d el propio h u s i llo  - 9 -  d esp la za b le .

Las mangas - 12-  y  - 13-  conduotoreas de c o la  se disponen —  

vin cu la d a s  mediante un mando de accionam iento común o palanca —14**

25

facu lta d o  para t r a m it ir le s  desplazam ientos la t e r a le s ,  ventajosam ente -  

sim ultáneos en función de lo s  que l a  manga - 1 2 -  que desemboca sobre e l  

p ar i n f e r io r  - 1 -  y  -2 -  de c i l in d r o s ,  queda d isp u esta  sobre 1*. p arte  su 

p e r io r ,  o sobre un c ilin d r o  de e s te  par coincidiendo oon l a  a ctu a cio n - 

de un rup tor —15** gobernado por e l  mando común - 14-  a dichas mangas

—-]2— y  —13— cuyo ruptor produce e l  paro del sistem a de hombeo (no re 

presentado) de l a  c o la , precisam ente cuando dicha manga -1 2 -  queda dis^

30

puesta sobre e l  p ar su p erio r —1— y  —2— de c il in d r o s  en colad ores.

La f ig u r a  2&, corresponde a una v i s t a  parcialm ente se c c io ­

nada d el mecanismo de transm isión  entre lo s  c il in d r o s  motor y  conduci-
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do de cada par encolador, según e l  in ve n to . Según podemos comprobar -

lo s  e je s  de g ir o  - 3 -  de cada par de c il in d r o s  encoladores - 1 -  y  -2 ----

se disponen enlazados mediante un sistem a de b ie la s  - 1 ó -  a r t ic u la d a s -  

en tre  s í  respecto  de lo s  propios e je s  - 3— de dichos c il in d r o s  proveyen 

do en combinación sobre la s  c ita d a s  b ie la s  - 1 6 -  un mecanismo transm i—  

3o r de engranes - 17-  que comprende sendos piñones - 18-  y  - 19-  montados 

respectivam ente en lo s  propios e je s  - 3-  de ambos o i lin d r o s .  También —  

puede a p re c ia rs e , s i  oabe con mayor c la r id a d , e l  montaje e x cé n trico  —-  

d e l e je  - 3-  d e l c il in d r o  conducido - 2 -  resp ecto  d el engrane - 4-  que —  

i queda permanentemente relacion ado con e l  s e c to r  dentado - 5 -  accio n ab le  

por e l  árb o l -6 -  sobre e l  que actú a  e l  mando - 7-  que gob iern a  l a  ro ta ­

ción  d e l s e c to r  dentado - 5 -  para p ro d u cir e l  desplazam iento d e l c i l i n ­

dro conducido —2— con re la c ió n  a l  c il in d r o  motor —1—.

La f ig u r a  3 , corresponde a una v i s t a  esquem ática en alzado 

l a t e r a l  del meoanismo transm isor de engranes según e l  in ve n to . Como —  

puede a p re c ia rs e , e l  sistem a de b ie la s  - 1 6 -  queda a rtic u la d o  en tre  s í -  

por e l  punto -2 0 - y  resp ecto  de lo s  e je s  - 3 -  de lo s  c il in d r o s  motor —  

- 1 -  y  conducido —2 -, complementando dicho sistem a e l  mecanismo de en—  

granes - 17-  que in c lu ye  lo s  piñones -1 8 -  y  - 1 9 -  montados respectivam en 

t e  en lo s  rep etid o s  e je s  - 3- .  De e s ta  forma e l  desplazam iento r e la t iv o  

en tre  e l  par de o ilin d ro s  encoladores queda compensado - por un juego -  

de d is te n s ió n  de la s  b ie la s  - 1 6 -  facu lta d o  para mantener permanentemen 

t e  engranados a  lo s  componentes - 17- ,  - 13-  y  - 19-  de tran sm isión , que­

dando tan to  e s te  mecanismo como e l  engrane —4— ex o én trico  a l  c i l in d r o -  

conducido -2 —, que se accion a por e l  s e c to r  dentado - 5 - ,  a lo ja d o s  en — 

un c á r te r  - 2 1 -  fundamentalmente estanoo. 

i La f ig u r a  4&, nos o fre c e  una v i s t a  d iagram ática  en alzado

la t e r a l  de la s  c a r te la s  que forman con cada p ar de c il in d r o s  encolado­

re s  e l  depósito  re ce p to r  de c o la , según e l  in ven to . Además puede apre­

c ia r s e ,  que d ich as c a r te la s  la t e r a le s  -2 2 - presentan mecanizadas sen—
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das ranuras o o lis a s  - 23-  mediante la s  cu a les  se disponen acopladas —  

por deslizam ien to  sobre p iv o te s  -2 4 - e sta b le c id o s  en lo s  b a stid o re s  -  

corresp on d ien tes. E n tretan to , la s  propias c a r te la s  —22— están  dotadas 

de una s e r ie  de can ales su p erio res —25— operativam ente d isp uestos pa­

ra  p rod u cir e l  re to m o  h acia  cada depósito  de l a  c o la  que se adhiere— 

a la s  s u p e r fic ie s  la t e r a le s  -2 6 - de lo s  c il in d r o s  motor - 1 -  y  conduce 

¿o -2 -  en función de l a  fa se  c e n tr ífu g a  d e sa rro lla d a  por l a  ro ta c ió n - 

de esto s  ú ltim o s. P referib lem en te lo s  can ales - 25-  se mecanizarán en­

número de dos en cada c a r te la  -2 2 -, afectando una d isp o sic ió n  m olina­

da, con o b jeto  de que e l  bordón l a t e r a l  de c o la  que engendra l a  ro ta­

ción  de dichos c il in d r o s , r e v ie r t a  h aoia e l  depósito  s in  d e sp e rd ic io - 

de m ateria .

La f ig u r a  5&, nos muestra una v i s t a  p a rc ia l  en esquema del 

propio montaje de la s  c a r te la s  la t e r a le s  a lo s  c il in d r o s  en colad ores- 

según l a  in ven ció n . A s í,  podemos observar que entre e l  b a stid o r  - 10-  

y  la s  propias c a r te la s  —22— la t e r a le s  a cada par - 1 -  y  - 2 -  de o i l in  

dros encolad ores, se ha p ro v isto  una d isp o s ic ió n  de re s o rte s  - 27-  de- 

compresión re g u la b le  bajo e l  accionam iento de la s  tu erca s  —28—, lo s  — 

cu a les  se disponen a rro lla d o s  sobre elementos de t o m i l lo  -2 9 - que —  

complementan l a  f i ja c ió n  de dichas c a r te la s  —22— a l b a stid o r  co rres­

pondiente - 10- .  La in s ta la c ió n  de lo s  re s o rte s  - 27-  de compresión re­

g u lab le  obedece a l hecho de p rod u cir una holgura entre la s  c a r te la s  -  

—22— y  cada par de c il in d r o s  en colad ores, s u f ic ie n te  para p e rm itir  - -

e l  desplazam iento d el c il in d r o  motor - 1 -  con respecto  a l  o ilin d ro  ----

conducido - 2 - ,  aún en e l  supuesto de que l a  f r ic c ió n  de e s to s  ú ltim os 

sobre la s  c a r te la s  la t e r a le s  o r ig in e  un v a r ia b le  c o e fic ie n te  de des—  

g a s te .

Finalmente l a  f ig u r a  65 , rep resenta  una v is t a  esquem ática 

de la s  mangas conductoras de co la  en su re la c ió n  con lo s  pares de c i ­

lin d r o s  en colad ores, según e l  in ven to . Puede a p re c ia rse  que dichas —
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mangas conductoras - 1 2 -  y  - 1 3 -  están  fa c u lta d a s  de desplazam iento l a ­

t e r a l  sim ultáneo en e l  sentido que in d ican  l a s  f le c h a s , b ajo  e l  accij) 

namiento de l a  p alanca común - 1 4 -  que se dispone a r t ic u la d a  a  d ic h a s- 

mangas por lo s  puntos de r e fe r e n c ia  - 30- .  En su fa s e  normal de funcio_ 

namiento l a  manga conductora - 1 2 -  desemboca sobre e l  dep ósito  formado 

p or e l  p ar in f e r io r  de c il in d r o s  d e l que queda representado e l  condu­

cido - 2 - ,  en tan to  que en su p o s ic ió n  de desplazam iento l a t e r a l  l a  —  

p ro p ia  manga -1 2 -  queda d isp u esta  sobre e l  par su p e rio r de c i l in d r o s -  

- 1 -  de e s te  p ar coincid ien do con e l  paro d e l sistem a de bombeo produ­

cido por e l  órgano ru p to r que se accion a a tr a v é s  de l a  misma p alanca 

- 14- .

En e l  campo in d u s t r ia l ,  lo s  resu lta d o s  p r á c t ic o s  de lo s  -  

perfeccion am ientos d e s c r ito s  son decididam ente ve n ta jo so s  p or cuanto- 

que m odifican la s  condiciones e s e n c ia le s  de lo s  procedim ientos conocí 

dos para gobernar l a  actu ació n  fu n cio n al de máquinas encoladoras de — 

c il in d r o s ,  estando conseguido dicho resu ltad o  mediante un sistem a me- 

cánioo elem ental que transm ite a la s  máquinas de e s te  género una ac—  

tu ació n  fun cion al capaz de con segu ir un máximo rendim iento complemen­

tado por una e f ic a z  p ro te cc ió n  de lo s  órganos m ecánicos y  p or un impor 

tan to  ahorro de m ateria adhesiva que supone en suma un aminoramiento -  

en lo s  costos de producción.

Hecha l a  d escrip c ió n  precedente e s  n e ce sa rio  añ adir que -  

lo s  d e t a l le s  de r e a liz a c ió n  de l a  id e a  expuesta pueden v a r ia r  s in  que 

por e l lo  cambie l a  esen cia  de l a  inven ción que es l a  que se desprende 

de lo s  p á rra fo s  que anteceden y  lo  que se r e iv in d ic a  en l a  s ig u ie n te

N O T A

En resumen:*La P aten te  de Invención que se s o l i c i t a ,  ha -  

de re ca e r  sobre la s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

19 . -  "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN MAQUINAS ENCOLA­

DORAS DE CILINDROS", esencialm ente ca ra c te r iza d o s  porque co n siste n  —
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en p rod u cir lo s  desplazam ientos r e la t iv o s  entre lo s  c il in d r o s  motor- 

y  conducido de cada p ar ta n g en cia l encolador, disponiendo montado ex 

céntricam ente e l  e je  de g ir o  de cada c il in d r o  conducido con in terp o ­

s ic ió n  de rodam ientos, sobre un engrane que se s itú a  permanentemente 

relacion ado con un s e c to r  dentado facu lta d o  para experim entar moví—  

m ientes r e la t iv o s  de g ir o  bajo l a  acción  de un órgano regu la b le  de -  

mando, estando dada l a  magnitud de desplazam iento de dioho c i l in d r o -  

resp ecto  de su c il in d r o  motor en función d el arco que d escrib a  e l  seo 

t o r  dentado actuante sobre e l  engrane ex cén trico  a l  c il in d r o  conduci­

do, bajo l a  acció n  del mando que gobierna sustancialm ente su movimien 

to  de g ir o 4

2 a .-  PERFECCIONAMIENTOS, según re iv in d ic a c ió n  prim era, —  

esencialm ente cara cte riza d o s  porque co n sisten  en disponer enlazados -  

lo s  e je s  de g ir o  de cada par de c il in d r o s  encolad ores, mediante un s is  

tema de b ie la s  a rt ic u la d a s  entre s í  y  respecto  de lo s  e je s  de cada —  

p ar de dichos c i l in d r o s ,  proveyendo en combinación sobre la s  c ita d a s -  

b ie la s  un mecanismo transm isor de engranes que comprende sendos piño­

nes montados respectivam ente en lo s  propios e je s  de ambos c il in d r o s  -  

de modo que lo s  desplazam ientos r e la t iv o s  entre e s to s  ú ltim os quedan- 

compensados por un juego de d iste n sió n  de la s  b ie la s  facu lta d o  para -  

mantener permanentemente engranados a lo s  componentes de transm isión, 

quedando tan to  e s te  mecanismo como e l  engrane excén trio o  a l  c i l in d r o -  

conducido que se combina con e l  s e c to r  dentado productor de lo s  des—  

plazam ientos d el propio c il in d r o  conducido a lo jad o s en un c á r te r  fun­

damentalmente estan co.

39 . -  PERFECCIONAMIENTOS, según re iv in d ic a c io n e s  a n te rio —

r e s , esencialm ente ca ra cteriza d o s porque co n sisten  en m ecanizar en----

la s  c a r te la s  la t e r a le s  que forman con cada p ar de c il in d r o s  lo s  depó­

s i t o s  de c o la , sendas ranuras c o lis a s  mediante la s  cu a les se disponen 

acopladas por deslizam ien to  sobre p iv o te s  e s ta b le c id o s  en lo s  bastido^
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res  corresp on d ien tes, proveyendo además en tre  e s to s  y  la s  c ita d a s  oar 

t e la s  una d is p o s ic ió n  de r e s o rte s  de compresión re g u la b le , con l a  par 

t ic u la r id a d  de d o tar a la s  p ropias c a r te la s  la t e r a le s  a  lo s  c il in d r o s
!

de una s e r ie  de can ales su p erio res operativam ente d isp u esto s  para pro

d u o ir  e l  re to m o  h a c ia  cada d ep ó sito , de l a  c o la  que se adhiere a ----

la s  s u p e r f ic ie s  la t e r a le s  de lo s  c il in d r o s  en función  de l a  fu e rza  —  

c e n tr ifu g a  d e sa rro lla d a  por l a  ro ta c ió n  de esto s  ú ltim o s.

4^ PERFECCIONAMIENTOS, según re iv in d ic a c io n e s  a n te r io —  

r e s ,  esencialm ente ca ra c te r iza d o s  porque co n siste n  en disponer v in cu ­

la d a s  la s  mangas conductoras de c o la , mediante un mando de accionam ien 

to  común facu lta d o  para tr a n s m itir le s  desplazam ientos l a t e r a le s ,  ven ta  

josamente sim ultáneos, en función de lo s  que l a  manga que desemboca -  

en e l  depósito  formado por e l  p ar i n f e r io r  de c il in d r o s  queda dispuejs 

t a  sobre e l  p ar su p e rio r  o sobre un c ilin d r o  de e s te  p ar, co in c id ie n ­

do con l a  actu ació n  de un rup tor gobernado por e l  mando común a dichas 

mangas que produce e l  paro d e l sistem a de bombeo de l a  o o la .

5& .- Se r e iv in d ic a  por últim o como o b jeto  sobre e l  que ha 

de re ca e r  l a  P aten te  de Invención que se s o l i c i t a ,  "PERFECCIONAMIEN—  

TOS INTRODUCIDOS EN MAQUINAS ENCOLADORAS DE CILINDROS".

Todo t a l  y  como queda d e s c r ito  y  re iv in d icad o  en l a  pre—  

sente Memoria quá consta de d ie z  h o jas e s c r i t a s  a máquina por una s o la  

cara  y  d ib u jo s que se acompañan.

Madrid, 28 de Enero de 1.%6
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