
322313

MEM ORIA D ES CRIPTIVA
correspondiente a !a soticitud de concesión de un a

PATENTE DE INVENCION

SOLICITANTE: Don JUAN MANUEL GARCIA, 3ESEGUER, ..de 
nacionalidad española,

[RESIDENCIA: VALENCIA, Avda. de Párez Galdós, 46

ENUNCIADO: '' EEREECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS' i

EN MECANISMOS REDUCTORES DE VELO 

CIDAD "

INVENTOR: E l s o lic ita n te

Prioridad: Patente n.° ..................del...............

gl/m e.



1

s

10

15

20

25

-  2  -

322315
La invención a que se re fie re  l a  presente Memo­

r ia  constituye una novedad in d u stria l con ca rac te r ístic a s  

y ventajas que l a  hacen merecedora del p r iv ileg io  de ex - 

, plotación exclusiva que por e l l a  se s o l ic i t a ,  de acuerdoi
' con l a s  prescripciones del Estatuto vigente sohre Propie­

dad In du stria l de fecha 26 de ju lio  de 1.929, texto refun_ 

dido publicado e l  30 de a b r il  de 1.930.

Ahora es sobradamente conocida l a  ex isten cia  de 

mecanismos reductores de velocidad. De entre e l lo s  cabe -  

¡ destacar aquellos que se constituyen mediante un tren  de -  

engranajes o partiendo de una corona sin fín . Empero un me­

canismo reductor compuesto por un tren de engranajes tiene 

e l inconveniente de su gran volumen y costo de producción, 

en tanto que e l  segundo tipo  adolece de un bajo rendimien­

to .

El invento proporciona un mecanismo reductor que 

introduce un nuevo concepto en l a  actuación funcional de -  

e stos ú t i le s  a base de una organización que le s  permite de­

sa rro lla r  con toda precisión  l a s  funciones reductoras que 

i¡ le  son propias.!i
;¡ En t a l  sentido e l  invento se caracteriza  porque

consiste en disponer montada en un e je  motor una excéntrica 

que se s itú a  relacionada mediante l a  in terposición  de roda­

mientos, con un engranaje planetario a l  cual se circunscri­

be una rueda dentada estac ion aria , respecto del cárter corre 

pondiente, proveyendo además en e l  citado engranaje planeta­

r io  un dentado in terio r operativamente dispuesto para engra­

nar en una rueda dentada que se dispone so lidarizada a un 

eje  conducido, quedando e sta  última rueda montada sobre e l 

propio eje motor con au x ilio  de rodamientos.
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Otro importante objeto de la  invención consiste 

i en proveer en e l  engranaje planetario del mecanismo un nú­

mero de dientes d istin to  del que presenta l a  rueda estacio- 

: n aria , de modo que la  rotación de la  excéntrica montada en 

' e l  e je  motor transmite a l engranaje planetario a l  tomar con- 

! tacto  con este  último una fracción  de giro proporcional a - 

i dicha diferencia de dientes, pero con l a  particularidad de 

que e l movimiento combinado que experimenta e l propio engra­

naje planetario queda transformado en un movimiento puro de 

, rotación en función de su engrane sobre l a  rueda dentada que
¡ i
:¡ forma parte del eje conducido.

!¡ Una u lte rio r  c a rac te r ístic a  del invento consiste;¡
¡¡ en su s t itu ir  eventualmente la  rueda estacion aria del mecanis- 

i! mo por un órgano de fr icc ió n , ventajosamente constituido por 

¡un e je  montado a rodamientos en la  p e r ife r ia  del primero, -  

i actuando en este caso e l citado engranaje planetario sobre 

l a  rueda dentada del eje conducido con l a  lim itación de g i­

ro que le  impone e l  contacto del citado e je , coincidiendo 

¡ con e l ataque de l a  excéntrica del eje motor sobre dicho en- 

! granaje planetario .

} Para ayudar a l a  comprenáión de l a  idea expuesta

se ha confeccionado, a t ítu lo  explicativo  y sin  carácter 

¡ re str ic tiv o  alguno, una lámina de dibujos. I lu stra  la  pre-

¡ sente Memoria como un ejemplo de realización  del objeto que
};
¡ nos ocupa.
¡i
} La figu ra  18 corresponde a una sección diagramá-

 ̂ t ic a  de un mecanismo reductor de velocidad según el invento. 

Sus d istin to s órganos componentes corresponden a l a  siguien­

te nomenclatura:

1) Eje motor
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2) Rodamientos eje motor

3) Excéntrico

4) Rodamientos de rueda p lanetaria

5) Cárter

6) Rueda dentada f i j a

7) Raeda dentada p lan etaria

8) Rodamientos

9) Rueda dentada del eje conducido

10) Rodamientos e je  conducido

11) A nillos e lá stic o s  de retención

12) A nillos e lá stico s  de retención

13) Tapa del cárter

14) Aletas de refrigeración .

15) A nillos e lá stic o s  de retención

16) Retén de estanqueidad 

Según e l invento e l  engranaje planetario -7- del

mecanismo tiene un número de dientes d istin to  del que pre­

senta l a  rueda estacion aria  -6 -, de modo que l a  rotación de 

i l a  excéntrica -3- montada en e l eje motor -1- transmite a l 

!¡ engranaje planetario -7- a l  tomar contacto con este  último 

j una fracción  de giro  proporcional a dicha d iferencia de dien 

t e s .  Entonces e l  movimiento combinado que experimenta e l  pro 

pió engranaje planetario queda transformado en un movimien- 

! to  puro de rotación en función de su engrane sobre l a  rueda 

dentada -9- que forma parte del e je  conducido.

La figu ra  2§ corresponde a una sección esquemáti­

ca de otro d etalle  de realización  del invento en e l que sus 

: órganos componentes corresponde a l a  siguiente nomenclatura:

1) Eje motor

2) Rodamientos eje motor
!l!l
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3) Dolía de separación rodamientos

4) Tapa del cárter

5) Eje f i ja c ió n  engranaje planetario

6) Flexibloc

7) Rodamientos agujas

8) Cárter

9) Engranaje planetario

10) Rodamientos agujas

11) Flexibloc

12) Tapón roscado

13) Engranaje eje conducido

14) Dolía separación

15) Rodamientos

16) Eje conducido

17) Retén de estanqueidad

18) Rodamientos

19) A nillos e lá stico s

20) Excéntrica

21) Rodamientos

22) Retén de Estanqueidad

En este caso la  rueda estacionaria -6- ha sido 

su stitu id a  por un órgano de fricc ión  compuesto por el eje 

-5- montado a rodamientos en la  p e rife r ia  del engranaje p la­

netario -9-t de modo que este último actúa sobre la  rueda 

dentada —13— del e je  secundario -16— con l a  lim itación de 

giro que le  impone e l contacto del citado e je , coincidien 

do con e l ataque de l a  excéntrica -20- del eje motor -1- so­

bre dicho engranaje planetario -9-.

En caso de que forma parte e l mecanismo reductor 

de un motor e léctrico  l a  tapa del cárter se convierte en la
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! tapa lado polea del motor, quedando suprimidos lo s  rodamien 
tos -2 -.

i Los resultados prácticos del mecanismo descrito  —

¡ son decididamente ventajosos puesto que modifican la s  con­

diciones esenciales de lo s  procedimientos conocidos para 

producir l a  reducción mecánica de velocidades destacando 

¡ entre dichas ventajas l a  f á c i l  mecanización del cárter y 

; de l a  tapa y l a  gran fa c ilid ad  de montaje y desmontaje en- 

j tre  sus elementos complementados por un reducido volumen y 

, una gran compacidad que incluye una gran gama de variación  

! de velocidades siendo de destacar especialmente l a  a lin ea- 

¡¡ ción de lo s  e je s  motor y conducido; cualidades, en defin i­

t iv a  que mejoran l a  actuación funcional de este  reductor 

! de velocidad con relación  a sus sim ilares conocidos en e l  

!i campo de sus m últiples ap licaciones.

¡ Hecha l a  descripción precedente es necesario aña-

! d ir  que lo s  d e ta lle s  de realizac ión  de l a  idea expuesta pue—

; den variar sin  que por e llo  cambie l a  esencia de l a  inven- 

¡ ción, que es lq  que se desprende de le s  párrafos que ante­

ceden y lo  que se re iv in dica en l a  siguiente

N O T A

En resumen: La Patente de Invención que se s o l ic i t a  

ha de recaer sobre la s  reivindicaciones sigu ien tes:

1&.- PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN MECANIS­

MOS REDUCTORES DE VELOCIDAD, esencialmente caracterizados 

porque consisten en disponer montada en un e je  motor una ex­

céntrica que se s itú a  relacionada mediante l a  interposición  

de rodamientos, con un engranaje planetario a l  cual se c ir ­

cunscribe una rueda dentada estac ion aria , respecto del cár­

te r  correspondiente, proveyendo además en e l  citado engrana—
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je  planetario un dentado in terio r  operativamente dispuesto

5

para engranar en una rueda dentada que se dispone so lid a r i­

zada a un eje conducido, quedando esta  dltima rueda monta­

da sobre e l propio eje motor con auxilio  de rodamientos.

28 .- PERFECCIONAMIENTOS, según reivindicación p ri-

10

mera, esencialmente caracterizados porque consisten en pro­

veer en e l engranaje planetario del mecanismo un número de 

dientes d istin to  del que presente l a  rueda estacion aria , de 

modo que l a  rotación de l a  excéntrica montada en e l eje mo­

tor transmite a l engranaje planetario a l tomar contacto con

15

este último una fracción de giro proporcional a dicha d ife­

rencia de dientes, pero con l a  particularidad de que e l mo­

vimiento combinado que experimenta e l propio engranaje pla­

netario queda transformado en un movimiento puro de rotación 

en fundón de su engrane sobre la  rueda dentada que forma par-

20

te del eje conducido.

38 .- PERFECCIONAMIENTOS, según reivindicaciones - 

anteriores caracterizados esencialmente porque consisten en 

su s t itu ir  eventualmente l a  rueda estacion aria del mecanismo 

por un órgano de fr icc ió n , ventajosamente constituido por

25

un eje montado a rodamientos en l a  p e rife r ia  del primero, 

actuando en este caso e l  citado engranaje planetario sobre 

l a  rueda dentada del eje conducido con la  lim itación de giro 

que le  impone e l contacto del citado e je , coincidiendo con 

e l ataque de l a  excéntrica del eje motor sobre dicho engra

30

naje p lanetario .

48 .- Se reivindica por último, como objeto sobre 

e l  que ha de recaer la  Patente de Invención que se so l ic ita  

"PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN MECANISMOS REDUCTORES 

DE VELOCIDAD".
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