fhoa
e
192271 B2
220177 ’ .
r\ )‘
2
- - -

memoria descriptltiva

Ciels1hG | PATENTE DE INVENCION

NOMBRE Y Don Josef A. KORBER

S

SOLICITANTE ngeionglidad austriaca

RESIDENCIA WIEN-I (Austria) Zedlitzgasse, 3

Y DOMICILIO

[] OBJETO "Mejores en la construccién de mecanismos de maniobra',

Clase 30
, Sol.pte.austriaca No. A 882/65
Prioridad:(
del dfa 1 Pebrero 1965,
.Ba‘tc"'




10

16

20

26 -

522271

El objeto del presente invento estd constituido
por mejoras en la construccidn de mecanismos de maniobra,
que estdn destinados en primera lfnea a emitir impulsos
para la generacién de procesos de {ndole eldetrica, acis-
tica, Sptica o también mecdnica., Los mecanismos de manio-
bra de esta clase estdn provistos de una impulsién que tra~
baja con nimero de revoluciones constante o también varia-
ble y contienen un soporte que es movido por la impulsién
¥ que contiene aguellos elementos que al pasar por delante
de receptores de contacto estacionarios, producen los desea-
dog impulsos de meniobra,

Los mecanismos de maniobra conocidos, ten pronto
se trata del alojamiento de un gran ndmero de emisores de
impulsos, pudiéndose variar el intérvalo de tiempo entre
dos impulsos dentro de grandes lfmites y cuando todo el
ritmo sélo se repite despuds de un gran espacio de tiempo,.
son relativamente grandes y por ello poco manejables y ca~
r0S.

El objeto del invento es evitar estos inconvenien-
tes y crear un mecanismo de maniobra reunido en un espacio
minimo y que puede construirse econémicamente con medios

gencillos, que permite emitir cualquier ndmero deseado de

impulsos a intérvalos exactamente establecidos. Esto se al-
canza en esencia porque en un mecanismo de maniobra, espe-
cialmente para la emisidén de impulsos de meniobra, que estd
provisto dé un soporte impulsado, en el que estdn montados
elementos de meniobra que emiten los impulsos de maniobra

movidos por delante de recepiores de contacto, el soporte
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estd constitufdo como espiral helicoidal, que estd condu-
cida a modo de un husillo roscado y estd impulsads en el
contorno, Los elementos de maniobra pueden ser, como es
usval, simples espigas, escotaduras, prominencias o tam -
bidn marcas, revestimientos metdlicos, etc., segin sean
los receptores de contacto simples miocro~interruptores,
celdas de selenio, bobinas de induceidn, ete,

Le espiral helicoidel misma podria ser recta;
segin otra caracteristica. del invento, sin embargo la es-
piral estd cerrada en s{ misma de modo que forma wun eni-
1llo., Si tal espiral cerrada se impulsa tangencialmente en
el contorno, la misma ejecuta, en tanto esté guiada en
uno o también en varios lugares a modo de rosca, dos cla-
ses de movimientos., Por la impulsién tangencialmente a la
1inea helicoidal se produce primeramente un movimiento de
rotacidn alrededor del eje de la linea helicoidal. Por la
conduccidn de rosecs se produce un segundo movimiento en la
direccidn del eje del tormillo.,

Es una condicién previa natural que el materiel,
del que se compone la espiral helicoidel permita estos mo~-
vimientos, es decir, sea correspondientemente eldatico,

El menor trabajo de deformacidén que expsrimenta cada paso
'de rosca en cada revolucibn estd dado cuando, segin otras
caracter{stica del invento, la espiral helicoldal estd ce-
rrada en 8{ circularmente, es decir gue forma un toro, Co-
mo el didmetro de este anillo ecircular es grande en rels—
cién al didmetro de la hélice, el trabajo de deformacién
correspondiénte a un paso de rosca durante una revolucién

es pequefio. Sin embargo, de acuerdo con otra caracterfstica
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|largo de toda la espiral, estén dispuestos entonces 10s CO=

del invento también es posible componer le espiral heli-
00idal a modo de cadena de distintos eslabones, estando
acoplados los eslabones a modo de una articulacién cardén
pare giro alrededor del eje de la hélice, pero de otro mo-
do con movimiento libre reciproco. En este modo de cons -
truccibn es posible conducir la espiral helicoidal a lo
largo de cualquier 1inea deseada, sin que durante la rota~
cifn tenga que realizarse trabajo de deformacién.

En el dibujo se ilustran dos ejemplos de ejecu -
cién del objeto del invento, sin que el invento se agote
en ello, La figura 1 muesitra un mecanismo de manicbra se-
gin el invento en planta, con la parte superior levantads,
La figuré 2 muestra una seccidén segin la linea II-II de la

figura 1, ¥y le figura 3, a mayor escala, otra forma de eje-

cucién para la espiral helicoidal,

En la forma de ejecucién mostrada en las figuras
1y 2, la espiral helicoidal 1, que lleva los elementos pa-
ra la emisién de los impulsos, tiene Fforma de anillo cireu-
lar y estd alojada en una caja, que se compone de una parte
superior 2 (levantada en la figura 1) y de una parte infe -
rior 3 constitufda simétricamente a squella. Ambas estdn
sujetas unidas por tornillos 4. En una cavidad 5 estd alo-
_jado ol drbol impulsor 6 que estd apoyado en dos cojinetes
de rodamientos 7, 8. La rueda dentada 9, situada sobre el
drbol 6, engrana en la endentacidn 10 prevista en el contor-

no de la éspiral helicoidal 1 y pone en movimiento la espira]

In lugares adecuados de la caja, si fuera necesario a lo

rrespondientes receptores de contacto 18, como micro-inte_
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rruptores, células de selenio, bobinas de induceibn, ete.
(Compdrece también figura 3).Son suficientes algunas pro-
minencias 11, que penetran entre los pasos de la espiral
helicoidal para dar a la espirael la necesaria conduccidn
de tornillo,

En el ejemplo de ejecucién mostrado en la figura
3, la espiral helicoidal 1 estd ejecutada con tres pasos,
Estd prevista une espiral 12 con mayor didmetro, que sirve
exclusivamente para la conduccidn y la impulsidn, en la
que engrans tangenciglmente la rueda dentade 9, Entre los
pasos de la espiral 12 se encuentran otras dos espirales
helicoidales 13 y 14 que sirven exclusivamente de soportes
de los elementos de maniobra, 15, 16 y estdn unidas por
puentes o semejantes con le espiral 12 impulsada. Los ele-
mentos de maniobra 15, 16, por medio de receptores de eon -
tacto 18, accionan interrupitores 19. En este ejemplo la
espirel 12 impulsora y guiadora estd guiada en una ranura
helicoidal 17, que s6lo necesita alcanzar en una pequefia
parte de la caja.

El perf{l de la espiral helicoidal puede estar
constituido de cuslquier modo deseado, Asf, por ejemplo,
la espiral puede estar curvada a partir de un corddn, que
_presente superficies propias para la conduccién en la caja
¥y superficies propies como soporte para los emisores de
impulsos,

Ia constitucidn de lz espiral helicoidal puede
considerarse también de tal modo que la espiral esté apli-
cada sobre un soporte eldstico, que transcurre a lo largo

del eje de la hélicejque consiste en una pieze con tal soO-
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porte., Por lo demds, dentro del marco del invento son posi-

bles numerosas variaciones:

Este registro consta de las sigulentes reivindi-~

cacioness

1.~ Mejoras en la construccidén de mecanismos de
meniobra, especialmente para le emisién de impulsos de ma-
niobra, que presenta un soporte impulsado, en el gque estdn
dispuestos los elementos de maniobra que producen los im-
pulsos de maniobra, que se mueven por delante de recepto-

res de contacto, caracterizadas porque el soporte estd

constitufdo como espiral helicoidal, que estd gulada a modo

de un husillo roscado y estd impulsada en el contormo,

2,~ Mejoras, segin la reivindicacién 1, caracte-

rizadas porque la espiral helicoidal estd cerrada en si.

3.~ Mejoras, segin las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizadas porque la espiral helicoidal estd constituf-

da en forma circular,

4.~ Mejoras, segin una de las reivindicaciones
1 a 3, caracterizadas porque la espiral helicoidal es de
un paso, y en uno o en ambos flancos estd provista de los
elementos, que producen los impulsos de maniobra, por ejem-

plo, levas, espigas, marcas, suplementos metdlicos, etc.

5.~ Mejoras, segin una de las reivindicaciones
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1 a 3, caracterizadas porque la espiral estd comstituida
con dos o varios pasos, estando impulsado en el contorno
un paso de espiral y el otro paso de espiral, respectiva-
mente los otros pasos de espiral, 11evan:en el Jlado del
contorno y/o en uno o varios flancos, 1los elementos gue

producen los impulsos de maniobra.

6.~ Mejoras, segin una de las reivindicaciones
1 a 5, caracterizadas porque la espiral helicoidal se com-
pone de distintos eslabones acoplados a rotacién, unidos

a modo de articulacién carddn,

7.~ Mejoras en la construccién de mecanismos

de maniobra,

Segin se describe y reivindica en esta memoria

descriptiva.

Se detalla e ilustra con

me se acompaiia,

caras.
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