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MEMORTA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
EsPAalaA
por VEINTE afios
g nombre de COMPAGNIE FRANCAISE THOMSON-HOUSTON, entidad
francesa, establecida en 173, Boulevard Haussmenn, Peris,

Frencia, pors
“UN MECANISMO DE MANDO DE EJES ROTATIVOS®

El presente invento se refiere a perfeccionamientos
en los mecanismos de mando de ejes giratorios y concierne
al acoplamiento y al descoplamiento de por lo menos una rug
da catdl ina, ruede de escape o rueda de tringuete, solide-
ria con un &rbol vtil,

Han gido reslizados numerosos dispositivos de acople-
miento mecénico que transformen un movimlento periddico con-
timuo. en un movimiento rotativo discontimuo. Io més fre-
cuentemente encierren uns cruz de San 4ndrés o une rueda

catalina que constituyen el érgano esencial de ellos y que
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accionen un &rbol dtil.

En ciertas aplicaciones es necesario que ciertos perio-
dos del movimiento motor continuo resulten sin sccién so-
bre la cruz de San Andrés 6 la rueda catelina, De ello re-
sulta adjuntar dispositivos de embregue complicados y volu-—
minosos de eplicacidn dificil en los equipos, electréniocos,
en los gque las cuestlones de espacio ocupado, de precio de
costo y de confingbilidaed son de gren importancia.

El objeto del presente invento lo constituye un dis-
positivo de acoplamiento mecénico del tipo de una ruefe ce-
talina gque lleva un medio de embrague, de reglizacién muy
gencille y que ocupa muy poco espacioc.

De acuerdo con el presente invento un mecanismo de
mando de ejes giratorios que se relacionan con el acopla~-
miento y desceplamienta de por lo menos une ruede catalina
arrestrade solidaria de un &rbol ¥til, e un érgano motor
que manda el movimiento de rotacién de dicho Arbol, eata
caracterizado principalmente porgues

Una rueda cataline suxiliar esté montada loca sobre

el &rbol de la rueda catalina arrastrads y parelelamente
a bata}

Les dos ruedass no son mévilea més que en un solo sen~
tido de giro y lleven el mismo nimero de dientes periféri-
cos tellados & b-isel y .orientados en el mismo sentidoj

Los dientes de la rueda cataline arrastrada estén to-
dog equidistentes del &rbol correspondiente y estén dispues
tos segin los vértices de un poligono regular;

Le rueds oateling esuxiliar tiene el mismo mimero de
dientes que la rueds cataline dtil, estando estos dientes.
sngulermente equidistentes y dispuestos en un érden arbitrg

rio sobre dos circunferencias de didmetro diferente, corres-
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pondiendo a la circunferencis de didmetro més pequefio dien-
tes situados, enfrente del Arbol dtil, a distancias igueles
g lag de la ruede catelina, egtando situedo el fondo de la
escotadurs de los dientes alejados e una distancia por lo
menos igual a la de las puntas de los dientes cercanos al
eje de giro, y el conjunto de estas dos ruedas realiza una
combinacién mecénica tal que un érgano motor constantemente
aplicado sobre la perfiferis de las ruedas y animado de un
movimiento de vaivén ventajosamente slternativo arrastre de
manera discontinua sea solo le ruede catalina suxiliar sea
las dos ruedas cuando un diente cercano de le rueds suxiliar
es solicitado por el 8rgano motor,

Segin otre carascteristice, la rueda guxilliar es soli-
daria de wun &rbol distinto del Arbol correspondiente a la
rueda srrastrads, estando disgpuestos estos dos &rboles bien
concéntricamente bilen en prolongacién el uno del otro.

Segin otra caracteristica el érgeno motor estd cons—
tituido por un conjunto de biela y manivela, estando animeda
le biele de un movimento de veivén, ventajosamente alterna-
tivo, y es aplicada constaentemente por su extremo libre so-
bre la ruede catalinae auxiliar sola o sobre las dos ruedas
catalines.

En ciertes aplicaciones en especisl, el cambio de ca-
nal de un emigor-receptor, es necesario que el arbol dtil
(que mends un conmutador de seleccién de cuarzo) esté anima-
do de un movimiento discontinuo y que esté desacoplado duran-
te verios ciclos de funcionemiento de un Arbol motor (que
menda la exploracidn complete de un condensador veriable de

gintonie).

Segin otra caracteristica este mecenismo de mendo de
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ejes: giratorios menda la rotacién de un conmutador (&rbol
correspondiente a la rueda arrastrada) y la explorecidn de
un condensarior variable (&rbol motor del conjunto de bielm
y manivela), correspondiente a cada posicidén del conmuta-
dor una exploracidén completa del condensador variable.
Sggin otra caracteristica este mecanismo de mando de
ejes. giratorios estd splicado al recuento del mimero de re-
voluciones efsctuadas por un Arbol motor; en el caso de un
recuento desde uno heste noventa y rmeve, por ejemplo, el
dispositive contador lleva una rueda cataline de las dece-
nas solideria con un &rbol correspondiente, una rueda de
las unidedes soliderie con un &rbol concénirico o dispues—
to en la prolongacidén del precedente y un conjunto de blela
y menivela mandado por el Arbol motor; la rueds de lag de-
cenas lleva diez dientes regularmente dispuestos segin una
circunferencis; la rueda de las unidedes lleva igualmente
diez dientes regularmente dispuestos segin dos circunferan-
cias concentricas. centrads sobre el &rbol correspondiente
siendo homélogo uno de estos diez dientes, por una posicidn
de los dientes de laruede de las decenas, los otros meve
dientes estan dispuestos segin la cirounferencig de mayor
didmetro e impiden, cuando son arrastredos por la biela,
la accidn de esta sobre los dientes de la rueda de las
decenas; un 6rgsno de nueva puesta a cero aesegurs el arras-
tre de los nueve dientes correspondientes a la circunfe-
rencia de gran didmetro por las mueve. primeras vueltas del
&rbol motor a la decime vuelta de este son arrasiradas las
dos ruedas y es merceda una decens por intermedio del Arbol
correspondiente,

Diferentes otras caracteristicas del presente invento
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resaltarén mejor por la descripcién que seguird, dada sobre

todo a titulo de ejemplo no limitativo, haciendo considera-
cidn de las figuras snexas, que representan, de manere muy
gimplificadas

La figure 1, une viate en plenta de un dispositivo de
acoplamiento mecénico del tipo conocido demoninedo "Cruz de
Sen Andrés"; \

Lg figura 2, ung vista en plants de un dispositiwvo
de scoplamiento mecénico del tipo conocido demominado"rueda
cataling!'s —

La figura 3, vistas en plante, correspondientes s di-
ferentes tlempos de funcionsmiento, de un dispositivo de
acoplamiento mecénico discontinmo del tipo de rueda catali-
na que tiene un medic de embrague segin el presente invendbo.

El dispositivo de acoplamiento mecénice discontinuo
del tipo comocido demominado "cruz de San Adrés", eaquemé~
ticamente representado en la figura 1, permite %ransfbrmar
un movimiento rotetive contimmo en un movimiento: rotative
discontinus. EL érbol 11 enimado de un movimiento rotati-
voe continuo, indicado por la flecha 15, arrastra la biele
12 que provoca el giro paso a peso de la cruz 13 y del ér—
bol 14 segin el szentido de la flecha 16, A cada vuelta
completa del Arbol 11 corresponde un cusrto de vuelta del
arbol 14. Este ciclo se repite periodicemente. En ciertas
aplicaciones puede ser necesaric que ciertos peridos del
giro del arbol 11 resulten sin accidn sobre el &rbol 14,
Egte tipo de funcionamiento conduce a prever dispositivos
de embrasgue complicedos y voluminosos de reglizacidn difi-

cil.
El dispositive de acoplamiento mecénico discontinuo,
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oconocido, del tipo de rueds catsdlina, corrsspondiente a la

figura 2, permite igualmente transformsr un movimiento ro-
tetive (flechs 26), contfnuo o alternativo, en un movimien-
to rotative discontinuc (flecha 27). El erbol 25 animado de
uwn movimiento rotativo, éontinucx o elternativo, parcial o
completo, arrestra el sistema biela y menibela 22-23 que
provoca el giro paso a paso de la rueda catelina 21 y del
&rbol 24.

A ceda revolucidn completa del &rbol 25 corresponde
un cuarto de vuelta del.&rbol 24, En este caso igualmente
son necesaries dispositivos de desembregue complicados y
voluminesos en el ceso de que ciertos periodos de funcio-—
nemiento del &rbol dehan resultar sin accidn sobre el &rbdl
24.

El dispositivo de acoplamiente mecénico discontiimuo
del tipo de ruede catelina que tiene un medio de embrague
segin el presente invento serd descrito ehore con ayudas de
la figura 3, que muesira cuatro vistas en perspectiva ca—
ballera que facilitan la -comprensién del funcionamiento.
Este dispositivo permitae con una reslizacién muy sencilla
y muy poco voluminose impedir cierios peridos de rotacidn
del &rbol motor 35, EL dispositivo de acoplemiento mecéni-
co discontinuo comprende de maners combinada, un é.rbél mo-—
tor 35, un conjunto de hiela y manivela 33-34, dos ruedas
catdlines 31 - 32 y un érbol dtil 37. La rueda catalina
31 solidaria com el &rbol 37, estando, montasda la rueda
catalina 32 loca sobre el &rbol 37. Ias dos ruedas catali-
nas 32 ¥ 32 llevan cuatre tringuetes 36 ¢ 38 regularmente
repartidos. ‘f‘n este ejemplo de realizacidén los dientes: 36

de la rueds 31 corresponden a ung mismg cirounferencia; los
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dientes sdyscentes de la rueds 32 estén situados respecti-

vemente sobre la circunferencia correspondiente a los dienw
tes de la ruede 31 y sobre uns circuﬁferenoia de didmetro
superior (dientes 38) de modo que ls rueda 31 no sea arres-
trade cusndo la rueda 32 sea acclonada por intermedio de
un diente 38 correspondiente a la repetidas cirounferencia
de gren difmetro. En el caso de la figurs 3, la rueda 32
lleva dos dientes 38 intercelados entre dos dientes 36,

El &rbol 35 estd sometido a un movimiento rotativo al-
ternativo. Ias liness de puntos 30 de la figura 3 corres—
pondientes al desplazamiento del punto de unién del conjun=
to de bielas y manivela 33-34.

El movimiento de la rueda oetaline 31 puede mer des-
compuesto en cuatro tiempos de funcionamiento.

Popicibén de salida, dos dientes 36, correspondientes
2 un mismo didmetro sobre las ruedas 31 y 32, se hallan le-
do a lado y estén por lo tanto listoes para ser arrastra-
des.

Primer tiempo (figuras 3-a y 3-b )t el conjunto de

biela ¥y manivelsa arfas#rada gimul taneamente las dos ruedas
catelines un cuerto de vuelta.

Segundo tienmpo (figura 3-cf: el conjunto de biela
v menivels vuelve a su posicién de gglida & la que corres-
ponde un diente 38 de le rueda 32 situado sobre une circun-
ferencie de gran difmetro y enla cual debido e ello se he-
1la desembragado de los dientes 36 de la rueda 31.

Tercer tlempo (figura 3-3): el conjunto de biela y
nmanivels errastrads vnlcamente a la rueda 32, no pudiendo
ger accionada la rueda 31 por su diente 36 que corresponde

a una circunferencis de didmetro més pequefio que la relativa
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gl diente. de la rueda 32.

Cuarto tiempo: el,conjunto de biela y manivela a su
posicién de salida y vuelve a encontrar s los dos dientes 36
situedog sobre una circunferencia de diémetro, en una posi-
¢ién en la que las dos ruedes pueden ser arrastradas simul-
téneamente,

Este funcionamiento presupone gue las ruedas catalinas
no sean méviles més que en un solo sentido de giro indice-
do por la flechs 39 en la figura 3-a. Un dispositivo de
friceién no representado permite ga:bisfacer eata condicidn,

El dispositivo de acoplamiento mecidnico que aceba de
gser descrito halla una aplicacién interesante en especial
en el cambio de canal. de una estecidén emisore-receptora de
cuatro canales, El mando @til menda el svance paso & pa-
so de un conmutador que asegura la conmutacidn de cada
uno de cuatro cristales de cuasrzo correspondiente & cada
canale. El &rbol motor mande la exploracién completa de
un condensedor varigble de sintonis comin g los cuatro cane-
les. El invento permite mediante una disposicidén muy sen-
¢illa reselizer la exploracidén completa del condensador va-
rigble de sintonia para cads posicidn del conmutedor de cuar-
200

El invento se puede aplicar igualmente a un conmute~
dor que determine el nimero de vueltas de un &rbol en rote-
cidn. ZEn el caso de un recuento desds uno hasta noventa
y nueve, por ejemplo, las ruedas catelina son respecti-
vemente solidaries de dos &rboles Utiles independientes,
dispuestos en prolongacién el uno con el otro y & ambos le~

dos de dos rwedas que 1l van cada une diez dientes, La rue-
da catalina que asegura el recuenta de las decengs lleva
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diez dientes dispuestos regularmente segin una circunferen~
cia centrada sobre el Arbol correspondiente.

La rueda catelina que asegure el recuento de las uni-
dades lleva también dispuestos regularmente un diente situg-
do sobre una circunferencia del mismo,diémetro que la co-
rrespondiente a la rueda de lazs decenzs y mueve dientes si-
tuados sobre una circunferencia de didmetro msyor de modo
que cuando esbos ultimos dientes son acclonados los dlentes
correspondientes a la ruedg de laa decenas permenecen in-
méviless. Un dispositiva de vuelta al cero estd previsto de
modo que los mueve dientes de la rueds de les unidades sean
sucegivamente asccionados por les nueve primeras vuelias del
&rbol motor, ‘

Lg descripcién que precede ha sido dade sobre todo a
tfitulo de ejemplo no limitativo, pero la invencién encie-
rre todes la variantes de ella.

Lg presente solicitud que corresponde a la presentada
en Francia con fecha 26 de Enero de 1,965 s bajo el Nimero
PV 3.302, se acoge a los beneficios del articulo 51 del wvi-
gente Esgtatuto sobre Propiedad Industriel.

N O T A

Los puntos de invencidn propia y mueva que se presen—
tan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencidén en Espefia, por VEINTE afics, son los sigulentes:

12~ Un mecanismo de mando de ejes rotativos deatine-

do gl acoplamiento y al desacoplamiento de un érgeno motor
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con por lo menos uiim rueda cataelina o de tringuete solide~
rig de un &rbol dtil, caracterizado porque en este mecanis-
mo esté montade sobre el Arbol dtil soliderio de una rueda
cataling llameda "Qtil", loca, paralelemente & esta rueda
une rueda catsling auxiliasr; estes dos ruedas tienen un mis-
me y unice sentide de gire posible y lleven el mismo namero
de dientes periféricos, tallados g bisel y orientados en el
sentido opuesto al sentido de giroc de dichas ruedas; los
dientes de le rueda ¥til estén todos equidistantes del &r-
bol correspondiente y dispuestos segin los vértices de un
poligono regular; los dientes de la rueda suxiliar estén
angularmente equidistentes y dispuestos en un érden arbi-
traric elegido sobre dos circunferencias de diémetro dife=
rente; sohre la circunferencia de didmetro més pequefio se
encuentran dientes llamadog 'cercanos" situades, enfrente
del &rbol Gtil, & una distancia iguel a la de los dientes
de la rueds catglina Util; sobre le circunferencia de dié~
metro meyer se encuentran dientes llamedos "alejados", cu-
yo fondo de escotadura se halls & una dis'taﬁcia del &rbol
dtil por lo menos iguel & la distencia de la punta de leos
dientes cercanos = eate mismo &rbol dtil; estas dos rue-
das montedss constituyen una combinacién mecénica tal, que
un érgano motor constantemente aplicado sobre lg per:liferia
de por lo menos uns de las dos ruedes y animgdo de un movi-
miento de vaivén, ventajosamente alternative, arrastre de
modo discontimmo bien solo & la ruede euxiliar simulténesmen-
ta & las dos ruedas, cuando un diente cercanc de la rueds
auxiliar es solicitado per el érgano motor.

28 o~ Un mecsnismo de mendo: de ejes rotativos segin

el punto 12, caracterizada porque el Srgano motor estd cons-



10

15

20

25

30

322059 2

titulde por un conjunto de biela y manivelas arrastrado por

un 4rbol motor, la biela, asnimada de un movimiento de veivén
eatd constantemente aplicada por su extremo libre contra
le parte periférics de la rueda smxiliar sola, o simulte-
neamente contre la parte periférica de las dos ruedas.

32.~ Un mecanismo de mendo de ejes rotativos segin la
reivindicacién 12, carscterizado porque le rueda catalina
guxiliar es solidsria de un &rbol distinto del Arbol soli-
derie de la rueda catalina dtil; estos dos érboles estén
dispuestos, bien concéntricemente, bien el uno en prolonge-
cién del otro.

4R~ Un mecenismo de mendo de ejes rotativos segin
los puntos 12 y 28, asoclado a érgenos mendedos, caracte-
rizedo porque el mecanismo estd combinado conm un conmute~
dor y un condensador varigble; el conmutedor, arrastrado
por el &rbol soliderio de la rueda cataling dtil, estd ani-
mado de un movimiento de giro discontinuo; el condensador
verisble, arrastrado por el Arbol motor del conjunto de bie-
le y nenivels, estd snimedo de un movimiento de giro con-
timo permitiende asf{ @l condensador ocupsr & voluntad pe-
ra cade unae de lasg posiciones fijas del commubador todas
las posiciones intermediss pogibles, ohteniendose el velor
exacto de la capaclded del condenszdor por el reglaje fino
de la posicidn angular del &rbol motor

52,~ Un mecenisme de mando de ejes rotativos seglin
los puntos 1R, 22 y 32, asociado & drgancs de sefializacidén
numérics, caracteriza&o porque el mecanismo tiene una rueda
cataling ¥tll y una ruedas catalina suxiliar que comprenden
cada una diez dientes y sen cada una solidaria de un érbol
distinto, y un conjunto de biela y msnivela asrrastrado por
un érbol motor; la ruseda auxiliar tiene un solo diente

“cercanc", homélogo, por su posicidén de los dientes de la
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rueda 4til, siendo los otros nueve dientes de los llamedos
"alejados", de tal manera que el extremo libre de 1ls biela
no errastre a la ruede Giil més que cuande la rueda suxiliar
he efectusde uns vuelts complets; siendo. el &rbol de la
rueda Util y €. arbol de le ruede suxilier cada uno soli-
darios de un drgano de sefializecidén numérices numerados de
cero a nueve, el mecanismo de mendo- de ejes rotatives ase-
gure. el recuente del mimero de vueltas, limitade a noventa
y nueve gl méximo, efectuadas por el &rbol motor, estamde
degtinadg la rueda auxiliar gl recuento de las unidades y
le rueda Util al recuente de las decenas.

62,.~ Un mecanismo de mando de ejes rotativos segin
el punté 52, caracterizade porque lleva verias ruedas cate~
lines an.xiiiarea, pernitiendo asf{ un recuento: del nimero de
revoluciones efectuasdas por el &rbol motor superior a ne—
venta y nueve,

T80~ Un mecanisme de mendo de ejes rotativos.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede,
representado en el dibujo. que se acompeiia y para los fines
que =a han especlficado.

La presente Memorisg constamde doce hojas escrites a

méquina por una sola de sus carasm.

Meadrid, 2 1 ENE 1909
P.A.
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