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memoria descriptiva

Rcééf?ﬂ{’é Una Patente de Introduccidn, por diez afios.

NabiokA | Manufacturas Alfe, S.A.

LIDAD DEL
SOLICITANTE | (gociedad espafiola)

RESIDENCIA - .
Y pomiciio | Derdo (Vizeaya)

0O osjeTo | "DISPOSITIVO PARA NEALIZAR UN MOVIMIENTO RECTILINEQ ALTER-
NATIVO, CON CAMBIO AUTOMRTICO DEL SENTIDO DI WARCHA, POR
MEDIO DI Uk IMAN EN FORIA DE ANILLO ".
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La patente tiene por fundamento el utilizar

el movimiento rotativo continuo de un motor, a fin de obtener
una traelacidn rectilinea de los drganos de trasmisidén en dos
sentidos opuestos y sin inversidén de la rotacidn del motor.
El principio de la patente consiste en hacey
rodar mediante el motor uma polea magnética dispuesta sobre un
soporte plveotando entre dos caminos de rodadura paralelos, en me-
tal ferromagnético, de tal forma, que el anillo vaya alternati-
vemente en contacto de adherencia con los dos caminos de rodadut
ra, provocando por este contacto unos movimientos relativos en
sentido contrario, segin el camino de rodadura sobre el cual se
adhiere el anillo citado. El paso de dicho anillo del uno al otxo
de los caminos de rodadura se efectua por la accidén de un drga~
no de parada en rampa, previsto sobre cada uno de estos caminos
para desviar el anillo magnético en el punto deseado de su reco-
rrido y permitir de esta forma su transferencia al otro camino
de rodadura.

Los drganos de parada estdn ventajosamente
regulables a lo largo de los caminos de rodadura.

E1 soporte pivotante puede ser montado sobre
un érgano que entrafie un movimiento de vaivén, siendo entonces
fijos los caminos de rodadura. A tItulo de ejemplo, se indicard
nue este drgano, puede ser el cabezal portamuela de una mdquina
le afilar unas cuchillas de corte, planas, de longitudés. varia-
ples ¥y el motor de arrastre, puede entonces estar montado sobre
el soporte pivotante, arrastrando el eje del dispositivo por el

i ntermedio de un reductor.

El soporte pivotante puede también oscilar
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alrededor de un eje fijo, mientras que los caminos de rodadura
ajustados en unos palieres, tendrian un desplazamiento uwtiliza-

do para la obtencidén del movimiento alternativo deseado.

te ihvenio, se explicard mds detalladamente a rengldn seguido y
tomando como referencia al dibujo esquerdtico adjunto y que co-
rresponde concretamente al caso de caminos de rodadura fijos y
en el cual:

Las fizuras 1 y 2 son dos esquemas moj
trando el principio del invento y correspondiendo a dos posicio:
nes diferentes del disrositivo magnético.

Las figuras % y 4 son dos cortes axia
les de dos formas de dispositivo, conviniendo particularmente
para su desplazsmiento sobre un camino de rodadura formado el
uno por una barra plana y el otro por una barra cilindrica.

A la figura 1 y 2 el sictema de ca-
minos de rodadura se componen de dos barras de acero rectilinea
raralelas, sefialadas con los ndmercs 1 y 2, mantenidas en posi-
c¢idn fija por un soporte esquematizado por los travesaflos sefia-
lados con los nidmeros 3 y 4.

El ¢6rzano de arrastre puede ser de cu
quier tipo y gulado por railes auxiliares (no representados).
Alrededor de un eje gefialado en 5 solidario de este drgano de
arrastre puede pivotar un soporte indicado en 6, llevando con-
sigo el dispositivo magnético sefialado con el 7, en el cual el
Arbol ha sido indieado con el &, El soporte con el 6 y el eje
con el 5 estdn dispuestos de tal forma que el dispositivo con
el n® 7 puede pasar del contacto con una de las barras ¢ 2 al

contacto con la otra, estando &stan situadas a ambos lados de

Para hacer comprender perfectamente eg-

hl-
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dicho dispositivo.

El sistema mévil lleﬁa ddemds un grupo de
arrastre no representado, comprendiendo por ejemplo, un moto-re
ductor capaz de hacer rodar al arbol con el n® 8 siempre en el

mismo sentido. Este moto-reductor puede, por ejemplo, ser mon-

tado sobre el soporte n? 6 atacando al Arbol n? 8 del dispositi
vo por un engranaje a vis sin fin (no representado) pero el in-
vento no estd solamente limitado a esta particular construccidni

En la posicidn representada en la figura

=

sl se supone que el sentido de rotacidn es en el sentido contra
rio a las agujas del reloj representado porrla flecha sefialada

con el n? 9, se ve que el dispositivo magnético (7) que adhiere
por atraccidén a la barra indicada con el n? 1 arrastrard el sis
tema mévil en el sentido de la flecha sefialada con el 10 hacia

1la derecha de la figura, haciendo realizar el sistema un curso

en un sentido, que ée puede calificar de curdo de ida.

El 1Imite de este curso de ida estd deter

minado por un drgano regulable de parada esquematizado (11) y

constituido por una materia magnética. Se ha supuesto en el di-
bujo que este drgano de parada es regulable en la longitud de 1
barra sefinlada con el 1 sobre la cual se puede fijar, en todas

las posiciones deseadas, esquematizado con un tornillo de blocat
Jje (12). Este drgano de parada (11) presenta una rampa sefialada
con el n? 1%, oblicua que partiendo de la barra (1) y aparténdo-

se de la misma en una direccidn forma un 4ngulo agudo con la di-

receidn de recorrido de izquierda a derecha del dispositivo (7).
Se comprende que cuando el dispositivo al-

canza la rampa indicada con el 1% del drgano de parada sefialado,
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con el n? 11 figura 2, éste le separa suficientemente del campo
de atraccidn hacia la barra sefialado con el 1, para someterla
contrariamente a una atraccidn hacia la barra sefialada con el 2
lo que asegura su traslado de una a otra de ambas barras seflala
das con los nuneros 1l y 2.

Como las mismas estdn dispuestas a uno
y otro lado del dispositivo (1) el contacto de adherencia del
mismo con la barra sefialada con el 2 tiene por objeto engendrar
una reaccidn de arrastre en sentido inverso de 1la flecha (10),
de suerte que el movimiento rectilineo del sistema mdvil llevan
do el dispositivo (7) se invierte y se efectua entonces de dere
cha a izquierda, hasta que el dispositivo gefialado con el 7 al-
canza el drgano de parada (14) de la barra sefialado con el 2,
Este drgano de parada (14) puede cer idéntico al Srgano de para
da n® 11, pero Alspuesto en sentido inverso, como lo muestra el
dibujo y se comprende que alcanzando este drgano de parada n? 1
el Adispositivo se encontrard transferide de nuevo por su contac
to con la barra n? 1 con nueva inversidén del sentido de marcha
del sistema mdévil,

Adn cuando que se haya representado el
eje n? 5 a media distancia entre las barras 1 y 2, se hace pre-
sente que esta particular poeicidn no es totalmente necesaria,
ya que el mismo puede tener en si mismo la ventaja de darle una
posicidn desnlazada, pudiendo encontrarse en el exterior del col
Junto de los dos caminos de rodadura, en particular, segin las
diferencias entre los esfuerzos a trasmitir en los dos sentidos
del movimiento alternativo deseado.

La figura sefialada con el % muestra la

L)

)i
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constitucidén de un dispositivo conveniente para unos caminos de
rodadura de seccién rectangular, de los cuales, uno de éllos hal
sido indicado con el 15, Este dispositivo comprende un moyu ama
nético sefialado con el n? 16 montado sobre el 4rbol rodante (17
y este moyu lleva consige un imén permanente (18) entre dos dis
cos laterales (19) formando masas polares. Los digcos (19) tie-
nen un borde periférico (20) cillndrico para rodar sobre el ca-
mino (15). Se comprende que el imdn (18) tiene por objeto el ej
cer una fuerza de atraccidn y de adherencia entre el dispositi-
vo y la barra (15), formando ¢l camino de rodadura.

| En la forma de ejecucidén de la figura
4 conveniente para dos caminos de rodadura, constituidos por
unas barras cilindricas, de las cuales una ha sido sefialada con
el 21 y en el cual el dispcsitivo también comprende un moyu ama
nético (22) montado alrededor del Arbol del disrositivo n¢ 23,
llevando este moyu un imdn permanente n? 24 entre dos discos

n? 25 formando masas polares, de las cuales las periféricas son
un perfil argueado n? -26 céncavo en arco, de circulo, del mismo
radio que el de la barra (21).

Las barras sefialadas con los ndmeros 15
¥ 21 pueden ser de acero estirado semiduro o todo duro u otro
nmaterial ferromagnético equivalente, mientras que los drganos
de parada, tales como los n2s. 11 y 14 son en material amagné-
tico,.

Adn cuando lo precedentemente expuesto
se haya.supuesto que el soﬁorte pivotante, llevando el dispositi
vo, esté enganchado en el Srgano de arrastre, paré hacerle cum-

plir un movimiento de vaivén, se comprenders que la invencidén

o
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no estd limitada a esta aplicacidn particular y que el soporte

del dispositivo ruede por contra pivotar alrededor de un eje fi

jo, mientras que el movimiento rectilineo alternativo deseado

es entonces recozido bajo la forma del desplazamiento de las ba
rras, constituyendo los caminos de rodadura, que pueden entoncep

deslizarse sobre unos palieres, mientras que el dispositivo es

-

transferido de uno a otro de ambos caminos de rodadura, pero si

desnlazarse en una direccidn paralela a éllos.

La presente patente de introducecidn con
rrende las siguientes reivindicaciones:

1l.- Dispositivo para realizar un movi-
miento rectilineo alternativo, con cambio automitico del senti-
do de marcha, por medio de un imdn en forma de anillo, caracte-
rizado vor una polea magnética arrastrada siempre en rotacidn,
en el mismo sentido y montada sobre un soporte mdvil entre dos
caminos de rodadura, rectilineos, paralelos, en metal ferromag-
ﬁnético, con los cuales la polea pueda venir alternativamente en
contacto de adherencia magnética, engendrando entre los caminos
de rodadura y la misma, unas reacciones opuestas para la obten-
cidén de movimientos relativos de sentido contrario, estando Ase-
Burado su paso de uno a otro de los caminos de rodadura por unds
érganos de parada regulables, en material amagnético, que sepa-

ran dicha polea del camino de rodadura sobre el cual ella cir-
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cula imponiéndole un desplazamiento hacia el otro camino de ro-

dadura.,

2.~ Dispositivo segin reivindicacidén 1, cara

pa oblicua, separando del camino de rodadura en el sentido de r
damiento de la polea sobre este camino de rodadura.

%.~ Dispositivo segun reivindicacidn 1, éara
terizado porque la polea comprende alrededor de su Arbol ‘motor,
un moyu amagnético recibiendo un imdn permanente, dispuesto en-
tre dos discos, formando circulos de rodamiento y masas polares

4.~ Dispositivo para realizar un movimiento
rectilineo alternativo, con cambio automdtico del séntido de ma:
cha, por medioc de un imdn en forma de anillo.

Segin se describe y reivindica en esta memo-
ria descriptiva y se ilustré con los dibujos que a la mismA se

acompafian.

Co dsta memoria de siete hojas foliadas

vy escritas a méquina i s6la de sus caras.
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Mad,

terizado porque cada Srgano de parada regulable presenta una raT~
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