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MEMORIA DESCRIPTIVA
corregpondiente & la solicitud de registro de

PATENTE DE INVENCION

&8 favo? de

DON PEDRO AYO ARESTI, de nacionalided espefiola, con
domicilio en Earle ne fs LAMTACO (VIZCAYA) y poxr:
DISPOSITIVO DE ACCTONAMIENTO ELECTRICO DE INVERSION
PARA MOTORES MONOFASICOS.

- Q) w )=~ =0 = 0 =

Es objeto de la presente solicitud de registro de
Patente de Invencidn un dispositivo de accionanients eléc-
trico de inversidn para motores monofédsicos, e tiene
por finaelidad mer empleado en todos aguellos sistemas de
elevacidn o descenso por enrollemiento, en los que se em-
plee como fuerza motriz; tales motores eléctricos.

Para poder describir debidamente lo que es objeto
8e esta Patente, vamos a referirnos al propio tiempo ¥y
oomo un ejemplo de realizacidn préctica de dicho objeto,
@ las dos hojas de dibujos que se acompafian a esta memo~
ria, haciendo especificacién de las distintes signaturas
que en la misma apsrecen y que corresponden a diferentes
plezas o elementos y eircuitos que hen de deseribirese.

En todos los gistemas de elsvacién y descenso
por enrollamiento y en los que se emplean como elemento

motriz la energla eléctrica, hay que considerar obligsda-
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mente el slemento motor propismente dicho, que es el que
genera la fuerga y el que 1a.transmite al eje en dnde va
gituado el tambor o cilindro, en donde se produce el enro-
llaeniento o desenrollamiento para la elevacidén o descenso
del objeto golidario al mismo; el elemento reductor gue
acopla, reduciendo las revoluciones del motor; a lag pre=-
cisas que ha dg ebsorver aquel eje o tambor para el servi-
clo & efectuar, y, por dltimo el dispositive de acclona-
miento eléctrico que regula el funcionemiento y puesta en
mercha del motoxr.

En la hoje 18 dg dibujos y siempre como un ejemplo
de realizacién prdctics, por cuento que la eplicacién pue-
de ser multiple y variada, representamos una disposicién
de todos estos elementos en un sisteme de elevacién y des~
cengo por enrollamiento de una persisna o clerre metélico
y en tal hoja de dibujos, seflalemos con el num -17 el dis-
poaitivo de accionamiento eléctrico del motor -2-, unido
al eilindro de enrollamiento -3- que eleva o desciende el
clerre o persiena -4~ dentro del marco =H-.

De estos cuatm elementos sustenciales en ;ales
sistemas de elevecién; motox, rgductor, tambor y disposi-
tivo de accionemisento eléctrico, los tres primeros son con~
giderados dentro del dmbito proteccional de esta solicitud
#e registro de Patente de Invencidn como elementos de do-
minio pdblico y no susceptible por tento, de ser ijeto
del contenido de las reivindicaciones de le misma, por
cuanto que el empleo de un motor elédctrico para el accliona~
miento de un eje o tambor; interpoland un elemento reduc—
tor de velocidades; paras atemperar la del motor a las exi-
genclas del servicio @ prestar por aquel eje o tambor, es
cosa archilconocida en pluralidad de apliceciones industria-

les y que en si no constituyen novedad alguna, asi como
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tampoco puede ser conasiderado como nuevo el hecho'de ele~-
var o descender.por enrollamiento en dlcho tambor, un obe
Jeto cualquiera, bién dkrectamente o bién me@iante un ce~
ble sustentador de aquel; tales como pue?tas, persianas,
pletaformas, ganchos de grda, ascensores, mohtacargas, etec.
Pero el hecho de que no sean objeto de ;a protec-
cién regigtral que se solicita con esta patente, el motor
electrico, au acoplamiento mediente un reductor y el tam-
bor o eje de arrollaniento; no excluye que en el fexto de
egta memoria y para la debida descripeidn del objeto real
de esta sglicitud de registro; hagamos mencidn de estos
elementos, sln los cuales no tiene efectividad ni aplice~
cidn'lo que ha de ser objeto de la proteccidn que se soli-
cita, y que no es otra coga; que'el cuarto elemento de
los antexi ormente citados, o mea, el dispositivg de accio-
nzmiento eléctrico -1- de la fige de la hoja 18, para la
puesta en marcha del motor y su regulacidn funcional a
los fines de la elevacidn o descenso de todo el sistema,
Se parte puds de un grupo moto-reductor acoplado
directamente & un tembor o cilindro de arrollamiento, con
el fin de elevar o descender objetos o elemehtos. Més es
1légico y consecuente que tal dispositivo feba poder ser
regulado en su funcionamiento, no solo para ma pugata en
marcha, sino para invertir el sentido de la misme, segin
ge trate de enrollar o desenrollar, pares subir o bajar
¥ al propio tiempo dotarlo del sigtema de seguridad pre~
cizo que impida toda coincidencia en el accionamiento pa-
ra produclir sentidos dispares en tal marcha del motor; y
este se ponge en funclonamiento o continue en el mismo
cuendo las circunstencias obliguen a su paro o'detencidn.

Atendiendo a lo anteriormente expuesto, creemos
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que la_finalidad primordisl que ge peraigue con el dispo=-
8itivo, que es objeto de la pxesente golicitud de registro
de Patente de Invgncién; ge ajusta o constriiie a los si-
gulentes términos:

a) Que el movimiento ascendente o descendente genera-
do por el motor, transmitido por el elemen#o reductor y
traducido en el giro del tambor o bastidor, no se produci-
ré4d mientras no se efegtué permanentemente =obre cada pul-
sador correspondiente, por lo que queda determinado que
tal dispositivo de accionemiento eldctrico queda conati-
tuldo a base de dos pulsadores independientes.

b) Por la circunstancia de que una vez eprollado o]
desenrollado el objeto sobre el tambor, o ses, una vez
producida la elevacién o descenso, respectivamente, que-
dard interrumpido mediente un meccionador el paso de co-
rriente al motor y consigulentemente detenido éste.

¢) Por la circunstancia de gue los pulsedores de ele-
vacidn ¥ descenso quedan debidamente coordinados y sincro-
nizadog, a fin de que tales situsciones se produzcen en
sus momentos adecuados.

d) Por la circunstancia de que en el ceso de impre-
visidn se produzca el accionamisnto simultédneo de los dos
pulsadores; le corriente no pase y se mantenga paraliza-
& el motor.

Definidasg lasg finalidades que se persiguen con el
dispositivo de acclionamiento elécirico, objeto de este
o licitud de registro de Patente de Invencidn, pasemos a
deSCribir; y «lempre con referencia a la segunda hoja de
dibujos que se acompafia, en el que se representa el es-
quena del circuito que consti?uye aguel dispositivo{ la
forma o reslizacién del mismo, para obitener la consecu—

cidn de aquellas finelidades.
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Este dispositivo de accioneamiento eldctrico, ce-
racterizado por su efectividad y simplicidad de maniobra,
esté esapcialmente congtituldo por une caje de materiel
aislante? sobre la cusl y en s parte exberior, se hsllan
situados, para determinar la elevacién y descenso'por ene-
rollamiento del objeto, dos pulsadores sensitivos, provis-
tos de dos contactos normalmente ebiertos y otros dos nor-
melmente cerrados ceds uno; armdo 8stos se encuentran en
reposo y todo elle con un cortacircuito fusible que quede
interpolado en las correspondientes tomas de corriente,

En el esquema ha aido representado con -S— el pul-
sador de subida y con -B~ el pulsador correspoxdiente al
elrcuito de bejada y con ~C~ el cortacircuito interpolado,
determinandose con s=1 y e8-3 en el primero de los pulsado-
res y con b=1y b-3 en el segundo de ellos, los dos con-
tactos normelmente cerrados y con 8-2 y 8-4 ¥y b=2 y b=4
respectivemente, los contactos normelmente abiertos.

Siguiendo el esquema representado en ls hoja de
dibujos 22 se puede spreciar como tomendo le fase ~F- y
neutro -~N- de una linea monofdgica de energle eléctrica,
gefialada con el ndm, -4- con obhjeto de alimentar al motor
~7T- y poder conseguir la puesta en marcha del mismo en
gus dos sentidos de glro, =e conexionas la fase ~F- e tra-
vés del cortacircuito -C- al contacto normalmente abierto
g~-2 del pulsador sensitivo -8~ y al contacto normalmente
abierto b~2 del pulsador sensitivo -B-.

La fase -N— se conexiona al contacto normalmente
abierto a-4 del pulsador sensitivo -3- y a8l contacto nor-
melmente abierto b~4 del pulsador sensitivo ~B-.

Como puede apreciarse en el referido esquems, &i-
cho dispositivo eléctrico en reposo; 0 sea; cuando no se

ejerce presidn sobre los pulsadores, no presentas ninguna
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cgnexidn dirscta de lasg fages ~F— y —N— con el mobtor —T=.

Descritos los elementos gue integrsn el sistema de
pulsadores y sus contactos respectivos, pasamos & explicar
el funcionamiento del dispositivo,

AL presionar el botén del pulsador -S- los contac-
tos g=-1 y s-3 normalmente cerrados cusndo estén en reposo,
ge abren y los contactos s-2 y se-4 normelmente abiertos,
cuando tembidn estdn en reposo, quedan cerrados.

La funcidn del contacto s~1 se limita exclusivemen~—
te a producir el enclavamiento eléctrico contra cualquier
falgsa maniobra, es decir, sl por cualquier descuido del
operador se presionasran los dos pullkadores gimultbanesmente
el motor no funcionard, puesto que al abrirse los contactos
s=1 ¥ b=-1 se interrumpe la alimentacidn a la bobing de a-
rranque del mismoj por esta misma causa, no pueden produ~
cirge nunca o en ningdn caso por cortocircuito en la linea.

EL ocontacto s~2 da paso de corriente a la bohina
de trabajo del motor ~7- en serie y a través de un seccio=-
nador -5~ que interrumpe el paso de la corriente en un mo~
mente preciso; el contacto s~3 invierte la fage P~ & la
bobina de arrangue y por lo tanto el sentido de giro del
motor y por ultimo el contacto s-4 invierte la fase ~N- de
la hobina de arranque.

Los seccionadores sefialzados con los nimeros -5- y
-6~ en el esquema, corian el paso de corriente al motor,
produciendo por consiguiente la detencién de éste en los
momentos precisos del enrollamiento o desenrollamiento de
la elevacidn o descenso en que sea preciso la peralizacién
ds aguel, y como es légico, tales seccionadores van dis-
puestos en lugaer conveniente y fuera de la caja en donde

van insertos los pulsadores con sus corregpondientes cir-
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cuitos.

Para producir el funcionemiento del dispositivo en
el sentido de que se produzce el giro del motor pera eleva-
cidn o enrollamiento sobre el tambor o eje, se prhsionard
el pulsador -S- y giguiendo la fase ~F-~ desde su acometids
a trayés del cortacircuito fusible ~C~ para proteccidn del
motor, daremos paso de corriente por el contacto -2 y el
seccionador ~5-, siguiendo la direccidn de las flechss
blancas que figursn en el esquema hasta dlimenfar la bobi-
na de trabajo ~R~, como asgi mismo y a travéda del contacto
b-3 alimentaremos la bobina de aerrangue ~Ai~ del motor ~T-j
giguiendo la fese ~N- 8 travéds del contacto s-4 alimente-
remos la bobina de trebejo ~I- y a travéas del contecto b-1
alimentaremos la bobina de arrangue -L-; arrancando enton-
ces el motor, en el sentido de giro de elevacidén pera el
enrollemiento del objeto o del cable de traccidn, por la
accidn de lg bobina de aerranque hasta consegulr su veloci-
dad nominal, qued:sndo éstg bobina deaconectada, una vez
alcangada dicha velocidgd, mediante un contacto centrifugo
incorporado en el motor, continusndo éste después elimen-
tandose por su bobina de trabajo.

En esta posicién continuard girsndo el motor mien—
tras se permanezca pulsando; en el momento de agbasndonar
esta accidn de pulsacién se detendrd sutomdticemente, que-
dendo los contactos nuevemente en la posicidn representa-
da en el esquema 0 sea en reposo. Tambidn se detendrd el
motor, eunque se continue pulsando, cuando una vez arrolla~
do completamente el objeto sobre el tambor; es decir, cuan-
do sea alcanzade la elevacidén total y entre en funcionamien—
to el secclonador, abriendo &ste su contacto suxiliar y
tortando el peso por consiguiente de la fage ~F- & las ho-

binas del motor,
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Pare poner nuevemente el motor en marcha y shora
en el sentido de giro de descenso, pueslio que anteriormen~
te hemos descritec el fund onamiento en sentido de elevacién,
habré que presionar sl pulsa@or -B-, y& que si lo hacemos

210 sobre aguel pulsador —S~ el motor ~7- no se pondrd en mo-
viniento por tener abierto el contacto de su seccionador
correspondiente =5-; ¥y sigulendo nuevanente el curso de la
fage ~F- desde su acometida a través del cortocirculto fu-
gible ~C~ daremos paso de corriente por el contacto b-2 y

215 el seccionador -6-, siguiendo la direccidn de las flechas‘
negras que figuren en el esquema de la hoja 28 de dibujos,
hasta dlimentar la bobina de trabajo ~R- como amimismo ¥y
a través del contacto s-3 alimentaremos la bobina de arran-
que =~ del motor., Siguiendo laz fase -N-~ a travéds del con-

220 tacto b-4 alimentaremos la bobina de trabajo -T- y a tre-
vés del contacto s-1 la bobina de arrsnque —i- del potor.
Al invextir la alimentacidn a’la bobina de arrenque, segun
ge indica en el presente caso, originard 2 su vez la in-
versidn en el sentido de giro del motor.

225 En resumen, reivindica el recurrente en virtud de
la presente solicitud de registro de Patente de Invencidn
el privilegio exclusivo de febricacidn, vents y explota—
oidn industrial, en Ispafia y sus posesiones, por el plazo
de 20 eafios, segin determina el vigente Istatuto de le Pro-

230 piedad Industrial del objeto de la misma, el cusl queda
sgencialmente caracterizado por las giguientes

NOTAS.=- REIVINDICACIONES
PRIMERA.~ Dispositivo de accionamiento eléetrico de inver-
gién para motores monofdsicos, acoplados & los sistemas de

235 elevacidn y descenso por enrollamiento y en los que el mo-
tor, mediante la interpolacidén de un reduotqr adecuado; hace

girar un tembor o cilindro de enrollamisnto, esencialmente
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caracterizado por la circunstancis de estar corstituido por
una caja de materiel aislante, sobre la cual y en a perte
exterior, sehallansituados dos pulsadores sensitivos, uno
para el giro de elevacidn -S- y otro para el de descenso
-B-, provistos cada uno de ellos de dos contasctos normal-
nmente ablertos (s-2 s-4 y b=2 b=4) y otros dos normaelmente
cerrados (s=1 s=3 y b-1 b-3) cuapdoeaqugllos pulsadores se
encuentran en posicién de reposo, o sea, cuendo no se accio-
ne gobre ellos, llevando interpolado entre la linea monofé-
gica y aguellos pulsadores un cortacircuito fusible.
SEGUNDA. - Dispositivo de accionamiento eldctrico de inver-
gién para moitores monofdsicos, tal y conforme se especifi-
ca en la anterior reivindicaclién y asimismo caracterizado
ror la circunstancia de que la linea monofésica que ha de
alimentar el:mJtoriy poder ‘eonseguir la puesta en marcha
Gel mismo en sus dos sgentidos de giro, se conexiona su con-
ductor activo o fase, a travéds del cortacircuito fusible
-C= con los o ntactos normelmente abiertos en aguellos pule
gadores s-2 y b2 y porque el conductor neutro se conexio-
na a los contactos normalmente abiertos s-4 del pulsador
-5~ y al contacto as;mismo normalmente abierto b-4 del pul-
sador ~B~ con lo que,por tales circunstencias jo se pre-
senta ninguna conexién directa de la fase activa y neutra
®n el motor,

TERCERA.~ Dispositivo de accionamiento eléctrico de inver-~
gidn para motores monofésicos; tal y conforme se especifi.
ca en las anteriores reivindiceciones y asimismo esenciel-
mente caracterizado por la circungtancia de que al pregio-
nar el pulsador de elevecién —S~; los conﬁagtos normalmen—
te cerrados s-1 y s-3 en posicién de reposo, se abren y por
el contrario los contactos normalmente ablertos s-2 y a-4

ge clerran, produciendose iguel circunstancia cuando se
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actde sobre el pulsador de descenso -B- quedando abiertos
los contactos normelmente cerrados b-1 y b-3 y ablertos
los otros dos b2 ¥y b-4.

CUARTA.~ Dispositivo de accionemiento elécirico de invere
sién pera motorss monofdsicos, tal y conforme se especifi-
ca en les anteriores reivindicaciones y asimismo esencial-
mente caracterizado por la circunstencis de que la fun-
¢ibn de los q;ntactgs 8=1 y b-1 en los pulsadores -S- y
=-B~ respectivamente, se limitan exclusivamente a producir
el enclavamiento eléctirico contra cuaslguier falsa maniobra
8l se presionan los dos pulsadores simultanesmente, por
cuanto que al abrirse tales contactos se interrumpe la ali-
mentacién de la bobina de arranque del motor, razén por la
cual, temppoo pusden pruodicirse cortocircuitos en la lines,
Es esimismo caracteristica esencial dentro de esta reivin-
dicacidn, que el contacto sfa de paso de corriente a lsa
hovina de trabajo del motor, en serie, y a través de un
seccionador o interruptor de corriente dispuesto fuera del
conjunto del dispositivo eléctrico, pero conectedos al
mismo; que el contacto s-3 invierta la fase activa de la
corriente a la bobina de arranque y por lo tanto el senti-
do de giro del motor y por ultimo que el contacto s-4 ins
vierta ls fase neutra de la bobina de arranque

QUINTA,- Dispositivo de acclonaiento eldctrico de inver-
sién para motores monofdsicos, tal y conforme se especifi-
can en lag anteriores reivindicaciones y asimismo esencial-
mente caracterizado por la circunstancia de que presionan-
do el pulgador =S~ para producir el sentido de elevacidn
en el giro o marcha del motor, y siguiendo le fase acti-
va -F- desde su scometids 2 través del cortacircuito fusi-

ble dispuesto para la proteccién de aguel motor, se da pa-



305

310

315

320

325

330

-n-

go de corriente por el contacto a-2 y el seccionador -5-
hagta alimentar la bobine de trabajo -R~ como asimismo y

a travéds del contgoto b-3 se alimentard ls bobina de arren-
que -A- del motor, siendo asimimmo circunstancis caracte-
rigtica la de que siguiendo la fase neutra del clrcuito

a trevég del contacto s-4 alimenteremos la bobina de tra-
bajo ~T- y & travég del contacto b-1 la bobina de arranque
L~ produciendose la puesta en marcha de dicho motor en el
gentido de giro de elevacibn, para que se produzeca el enro-
llaniento del objeto o del cable que lo sustente s bre el
eilindro o tambor, hasta consegui? su velocidad nominal;
quedando esta bobina desconectada, uns vez alcanzada dicha
velocidad, mediante un contacto contrifugo incorporado en
el motor y continuando éste despuds alimentandose por su
bobina de trabhajo.

SEXTA.~ Dispogitivo de acciongmiento eldctrico de inver-
gién para motores monofdsicos, tal y conforme se especifi
ca en las enteriores reivindiceciones y asimismo egencigle
mente caracterizado por la circunstancia de que para poner
nusvamente el motor en marcha despuds de haberse efe ctua-
do el'movimiento de elevacidn y para consegulr el de des-
censo, 86 pres;onaré el pulsador que corresponde a sste
movimiento ~B-, por cuanto que si se hace sobre el contra-
rio; el motor no funcionard por tener abierto el contacto
de su seccionador, y siguiendo nuevaemente el curso de la
fase ~¥- demde su acometida a través del cortecircuito
fugible ~C~ se dard paso de corriente por el contacio b-2
y el seccionador -6-, haste dlimentar la bobina de traba-
jo =R- como asimisno y a través delcontacto s=3 se alimen-
tard la bobina de arrenque -L- del motor y siguiendo la

fage neutra a travds del contacto b-4 ge alimentard la bo-



321
bina de trabajo -T- y a t;avés del contacto s-i la bobina
de arrangue -A- del motor, por ;o cual al invertir les ali-
mentacidn de la bobina de arrenque se originerd a su vesz

335 la inversifn en el sentido de giro del mojor.
SEPTIMA.~ DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO ELECTRICO DE INVER-
SION PARA MOTORES MONOFASICOS. »
Todo t2l y conforme se especifica en la anterior Me-
moria Descriptiva que consta de doce hojas mecenografisdss
340 Por une sola cera y se representa a titulo de sjemplo en

las dos hojas de dibujos gque se acompafien,

Madrid, 10 de Enexo de 1.966.
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