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MEMORIA DESCRIPIIVA
gque se presenta para unir a la solicitud
d e
PATERTE D E  INTRODUCCION

formulada el 7 de Enero de 1.966, con el N2 321.512

en

EsPAfA
por DIEZ afios

a nombre de DEEBRE & COMPANY, entidad norteamericana, cstable -
cida en Moline, Illinois, Estados Unidos de América, por:
YUNA MAQUINA ESPARCIDORA DE ArOWOS Y SEMILLAS PARA FINES AGRIS

CoLAB"

El invento se refiere a una mAquina esparcidora, en
egpecial a una esparcidora ancha para fines agricolas, con,
por ejemplo, un digco proyector accionado deste el suelo, al
que eg alimentado el producto a esparcir desde el recipiente
para el producto en cuestibén, directa o indirectamente, a tra-
vés de un conducto de alimentacidn.

Uno de los problemas del invento estriba en distri-
tuir un producto a egparcir, gea de la naturaleza gue sea, s0
bre una guperficie ancha y con una dengidad uniforme, incluso

al cambiar la velocidad de la marcha de la mdquina. Este pro-



10

15

20

25

30

blema se resuel#e conforme al invento, sustancialmente porr
el hecho de que la miquina esparcidora estd provista de un
conducto de alimentacidn para el producto a esparcir, que
se estrecha en seccidn transversal y que divide el producto
a esparcir en corrientes paralelas, asi como de un disco =
proyector asccionado con velocidad periférica consgtante, que
presenta elementos de conduccibdn, giendo el conducio de -
alimentacidén del producto a esparcir y el disco proyector,
0 bien el lugar de incidencis del producto a esparcir, re-
gulables entre si en un plano horizontal. De este modo, se
congiguen varias ventajas, debido por lo pronto a la ali -
mentacién del producto a esparci? en forma de capa de eg -
pesor uniforme sobre el disco proyector. Se consigﬁe con
ello, que el producto esparcido posea una densidad unifor-
me por gproximadamente todo el ancho de su proyecéién. Ello,
a su ve%Z, tlene como consecuencia que, por ejemplo, los gra
nos sean esparcidos sobre la tierra de labor con una dengi-~
dad constante, proporcionando asf una existencia de espigas
de densidad uniforme. Resulta ventajoso asimismo, gue el -
conducto de alimentacién del producto a esparcir y el dis-
co proyector, o bien el lugar de incidencia del producto -
egparcido, sean regulables relativamente entre si en un -~
plano horizontal, puesto que de este modo se puede lauzar
de la maners deseada un producto a esparcir de cualguier -
naturaleza. ¥o tiene ninguna importancia que el producto a
esparcir sea ligero, pesado, himedo, seco, rugoso, ligo,
grande o pequefio, puesto que el material a egparcir e¢s lan
zado por el dispositivo conforme al invenito de maners uni-
forme y en la forma de eaparcimiento desgeada, encontrindo-

se en cualquiera de todas estas condiciones. Otrs ventaja
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estriba en que el disco proyector es acclonado con una ve-
locidad de rotacidn constante, independientemente de la ve
locidad de la marcha. Debido a ello, también el producto =
esparcir es lanzado con uha velocidad constante, consecuen
cia de 1o cual es una imagen de esparcimiento de superfi -
cie amplia y de ancho uniforme. Todas estas caragteristi -
cag conforme al invento, provocan que el producte a espar-
cir gea lanzado sobre una superficie ancha y con una den -
gidad uniforme.

Conforme al invento estd previsto, que entre un
trangportador sin fin, dispuesto debajo de su recibiente
para el producto a esparcir, y el disco proyector, situa-
do, por ejemplo, mhs abajo y detris, esté montadc un plano
inclinado provisto de varios nervios colectores, que ali -
menta al disco proyector el material a esparcir, proceden—

te del transportador, en una capa de un espesor lo més uni

forme posible. Esta disposicidn es sencilla y barata construc

tivamente . Para obtener una capa de producto a esparcir de
un espesor lo mAs uniforme posifle, ge ha previsto, confor
me a otra propogicibén del invento, gue el plano inclinado,
de forma trapezoidal y vuelto con su lado ancho hacia el
traneportador, posea paredes lateraleg, que discurran apro
ximadamente paralelas y a cierta distancia de log nerviosg
colectores, dispuectos en la direccidén de paso del produc-
1o a espafcir.

Otra caracteristica del invento ggtriba en gue
los nervios colectores, en gsu extremo superior vuelto hg -
cia el transportador, ocupan entre si un mayor porcentaje
del ancho lineal del plano inclinado, que en su extremo in-

ferior vuelto hacia el disco proyector. De este modo eg re—
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cibido por los nervios colectores, por ejemplo, el 50% del

producto a esparcir, pero dengificdndose de tal modo en su
camino hacia la salida, que su ancho de salida solamente ag
ciende a aproximadamente 30 a 35% del ancho total de sallda;
se consigue con ello, que la seccibn transversal del produc—
$0 a esparcir sea en el centro exactamente igual db:gruesa
gue por fuera. Resulta ventajoso que el extremo iﬁiéhior,
vuelto hacia el disco proyector, del plano inclinalc curva-
do hacia arriba en su seccidn transvefsal, esté escotado en
forma de arco de circulo, de modo gue rodee parcialmente al
cubo del disco proyector, suministrindole sin perdidas el -
producto a esparcir.

Conforme a otra proposicidn del invento, el dig-
co proyector es ajustable horizontalmente con relaéién al
Pano inclinedo que sirve como conducto de alimentacidn pa-
ra el producto a esparcir. Gracias a ello, se puede, tal como
ya ha gido mencionado, digtribuir el producic a esparcir,
sea cual fuere su condicibn, con una densidad uniforme ¥y
sobre uha superficie ancha. Ahora bien, es asimismo pogible,
regular horizontalmente el plano intlinado, en lugar del dis
co proyector. En particular estd previsto, conforme al inven
to, que el disco proyector esté soportado en una caja de so=-
porte, que es desplazable en el bastidor de la miquina trang
ﬁersabmente a la direccién de la marchs, por ejemplo, mediég
te elementos de fijacibn conducidos en ranuras. (onvehiente-
mente se emplean para ello piezas constructivas ya exigsten -
tes.

Para poder lanzar toda clase de productos a espar
cir de manera répida y conforme al cuadro de esparcimiento

deseado, propone el invento que un bdrde de la caja de s0 -
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porte sirva de aguja indicadora para una escala prevista en

el bastidor de la mAquina, a efectos de acusar la medida -
del desplazamiento, al ser empleados productos a egparcir
digtintos.

0tro problema del invenfto estriba en crear un -

dispositivo, que mantenga autométicamente constante la ve-

locidad periférica del disco proyector. Este problema es

resuelto por el invento, sustancialmente por el hecho de que

la velocidad periférica del disco proyector es mantenida

congtante, por ejemplo, mediante un accionamiento. sin es

calones, gobernado automiticamente por un regulador de

fuerza centrifiga. De este modo, queda constituico un dig-

~positivo autorregulable, que hace innecesgaria una interven

cibén mamal del servidor de la mAguina para regular la ve-
locidad periférica del disco proyector, facilitando &si el
trabajo de manera sustancial.

En cuanto a la forma de realizatibén en detalle -
del dispositivo sutorregulable, se ha previgte, conforme al
invento, que el regulador de fuerza centrifuga una el disco
proyector con el Arbol accionado del accionamiento sin es -
calones, que esti congbtituido sustancialmente por un Arbol
impulsor del mencionado Arbol accionado, serdas poleas para
correa trapezoidal montadas sobre dichos érboles, desplaza-
bles axialmente, separadas y cargadas por muelle, y por una
correa trapezoidal que une estas voleas para correa trape-
zoidal. Bsta disposicibn es constructivamente clars y re -
lativamente sencilk, Otra caracterigtica del invento estri
ba en que el regulador de fuerza centrifuga posee, por ejem
plo, cuatro pesos centrifugos, que estln soportados en un -

espacio amular a maners de cono, formado por el lado infe -
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rior del disco proyector y por la sguperficie vuelta hacia éi
de la mitad de polea axialmente desplazable de la polea para
correa trapezoidal dispuesta sobre el Arbol accionadol De es
te modo, se emplean piezZas congtructivas ya existentes como

partes del regulador de fuerza centrifuga, de modo que no —

es necesario fabricarlo exclusivamenie como pieza seéarada,

que ocuparia el espacio correspondiente. .

Bs asimismo otro problema del invento,.dar al ac-
cionamiento del disco proyector una forma tal que, al variar
la velocidad de la marcha de la miquina esparcidora!vse pro—
duzca inmediatamente una regulacibén. Este problems se.resuel
ve, conforme al invento, sustancialmente por el hecho de gue
cada uno de los pesos centrifugos presenta una parte cenbtral
cilindrica, apoyada de manera giratoria sobre un 4rboi. vy que
rueda sobre la superficie de la mitad desplzable axialmente
de la polea, y dos partes laterales cilindricas contiguas
por ambos lados a las caras frontales de dicha parte cen -
tral, unidas solidariamente en giro con el Arbol y que ruedan
en sentido opuesto con sus bordes frontales exteriores sobre
el lado inferior de seccidn transversal cdncava del disco =
proyector, siendo cada peso centrifugo conducido en su carre
ra en una gula de la mitad de la polea. Gracias a esta dis -
posicibn, resulta despreciablemente pequefia la friccidn en -
tre los pesos centrifugos y las paredes correspondientes,
con lo que el desplazamiento de las mitades de la polea vy,
por consiguiente, la regulacidén de la velocidad periférica
se incien inmediatamente. Para conseguir estas ventajas, no
es imprescindible que la forma de log pesos centrifugos sea

exactamente la misma que la de los pesos centrifugos citados

anteriormente, Por ¢l contrario, pueden hallar aplicacibén -
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también pesos'centrifugos de otra clase, pero que tehgan la™
migsma funcidn.

Con objeto de gque el disco proyector pueda girar
fnicamente & la velocidad periférica previamente elegida,
ge ha previsto, conforme al invento, que entre el disco proyeg
tor v la mitad de polea axialmente desplazable de,;arpolea P&
ra correa trapezoidal, esté dispuesto un muelle coppresor que,
al ger alcanzado un nimero predeterminado de revolv.ciones -
del &rbol accionado, compense el peso de la mitad -de la po-
lea, lag fuerzas de un muelle montado sobre al érb@l de ac—-
cionamiento y gque hace presibén contra la mitad desplazable
de la polea montada sobre &1, asi como la fuerza de los pe-
cos centrifugos. Es conveniente que el cubo de la mitad de
polea degplazable axialmente de la polea para correa trape-
zoidal digpuesta sobre el 4rbol de accionamiento, esté pro-
vigto de una ranura curvada, en la gue encaja una espiga -
transversal, fijada en el Arbol de accionamiento. kediante
esta disposicibn se consigue, que aparte de la fuerza de -
accionamiento se convierta en empuje axial, gue oprime las
mitades de la polea una contra otra, impidiendo con ello un
regbalamiento de la correa en nimeros elevados de revolucio
neg. Conforme al invento, el extremo del Arbol accionado -
opuesto al disco proyector, estd apoyado de manera axial -
mente indesplazable en la caja de soporte digpuesta de ma-
nera regulable en el bastidor trasero de la maquina,

Es asimismo un problems del invento, el dar al

digeco proyector una forma tal, que el producto a esparcir

!

sea esparcido lo mAs lejos posible. Ello se resuelve, con

forme al invento, sustancialmente por el hecho de que el

digco proyector estid dotado de varias palas gue parten de
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su cubo, las cuales sobresalen del difmetro de su cuerpo o
de disco y se extienden radialmente en forma aproximadamen
te helicoidal en contra del sentido de giro, cuya forma a
maners de cubeba, abierta en la direccibn de rotacibn, se
estrecha hacia afuers en su seccibén transversal. Hediante

esta forma de realizacidén, el producto a esparcir -es.acelg

-

rado sin formacidn de remolinos, de modo gue 11ega’ﬁ% suelo
describiendo un arco relativamente amplio. 4 ello dontribg
ye también, que la parte interior de cada pala se enquentra,
con relacibdn al sentido de giro, delante, y la parte exte -
rior, delrds de una recta imaginaria que une el centro del
cubo y el punto extremo exterior de la pala. Para evitar -
formacidn de remolinos y pérdidas de producto a esparcir,
asi como paras aumentar el alcance del esparcimientd,ise ha
previsto, conforme con el invente, que tanto el cuerpo del
disco, como +también las palas, estén en declive hacia afue-
ra a partir del cubo, pero ascendiendo estas 0ltimas nueva-
mente con su parte exterior, hasta el extremo de la pala.
Otra caracteristica del invento estriba en que,
tanto el disco proysctor, como también el transportador,
son accionados por un Arbol intermedio, separado por un -
acoplamiento, y que, a su vez, es ascclonable por una rueda
motriz de la mbguina, mediante intercalacién de un embra-
gue principal. De este modo se ha hecho mis sencillo y més
barato el accionamiento para varios Gtiles de trabajo. Gra-
cias a egtar previstos varios embragues, se puede impulsar
o parar ademis cada brgano de trabajo. Por lo demis se ha
previsto, conforme con el invento, que el embrague para el

trangportador sea accionable .desde el tractor, a través de

un mecanismo de mando accionado por levas, gque estd unido

-8 -




10

15

20

25

30

321512

con el embrague a través de una horquilla de mando, en for-

ma de muelle laminar. La ventaja de ello regultante, estri-
ba en que el embrague es sccionable desde el vehiculo trac-
for, con lo que se ahorra tiempo.

En lo que se refiere a la restante forma de reali-
zacibén del embrague, estid previsto, de acuerdo con'qtra PIO,
pogicibn del invento, que las levas del mecanigmo de mando,
por ejemplo, de forma rectangular y dispuestas gobre un Ar--
bol egtacionario, se apoyen continuamente conitra lé-horqui-
1la de mando y, al ser hecha bagcular una palanca &e accio-
namiento, asentada asimismo sobre el Arbol y maniobrable -
desde el tractor por mando de un drgano de traccidn, despla
zan, a travéc de la horguilla un manguito dispuegto sobre el
4rbol intermedio y provisto dé garras, haciendo con ello que
el manguito engrane con una rueda de cadena para el acciona-
mienﬁ& del transportador, o de jandolo sin engranar. Bs ven~
tajoso que las levas del mecanigmo de mando, digpuestas so-
bre el 4rbol dentro de un estribo, estén provistas en un -
lado frontal de garras que engranan con lag correspondientes
garras antagonistas de la palanca de accionamiento, soporta
de agimismo sobre el Arbol y sometide a la accidn de un mug
1le de torsibn, por lo que recibe forma de carraca. De este
modo es posible, accionar el embragve, a través de lag le-
vas, desde el vehiculo tractor mediante un brgano de trac -
cién, ya que la palanca de accionamiento vuelve a bascu -
lar siempre de nuevo a su pogicidn de partida. Para limitar
ecte proceso de basculacibén se ha previsto, conforme al in-
vento, que la palanca de accionamiento del mecanismo de man

do posea dos topes que, en las posiciones extremas de la pa

lanca de accionamiento, hacen apoyo contra la horgquilla de
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mando.

En el dibujo ha sido ilustrado un ejemplo de rea-—
lizacibén del objeto del invento, que serd descrito z contl -
nuacibén, mostrando:

La fig. 1, la miquina esparcidora ancha conforme
al invento, vista en persgpectiva; .

la fig. 2, una representacidn esquemétiéa'éel sis
tema de accionamiento de la mégquina esparcidora andhéi

la fig. 3, una vista desde arriba sobre una parbe
del disco proyector conforme al invento de la miquina espar-
cidora ancha; '

la fig. 34, una seccibén transversal a través de

[]

una pala del disco proyector, a lo largo dc la linea 34-34
de la fig. 3;

la fig. 3B, una seccidn ftransversal en la parte
exterlior de lé pala, a 10 largo de la linea 3B-3B de la fig.
33

ls fig. 4 v 5, secciones a través del sistema de
accionamiento, regulable, sin escalones, del disco proyector,
en distintas velocldades de accilonamiento;

la fig. 6, una seccibn a través del soporte de =~
uno de los pesos de fuerza centrifuga en el sistema de ac -
cionamiento, a lo largo de la linea 6-6 de la fig. 5;

| la fig. 7, la vista de la parte posterior de la

miquina esparcidora ancha, representada en perspectiva y a
mayor escala;

la fig. 8, la vista esquematica desde arriba so-
bre el diagrama tipico de esparcimiento, y el disco prdyec -
tor, dibujado mayor con relacidn al diagrama;

las figs. 9 y 10, sectiones a través del produc—
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to egparcido, a lo largo de las 1ineas 9-9 y 10-10 debiaAfié.
83
lg fig. 11, el primer ejemplo ce realizacibén de la
via.para el producto, dispuesta entre el transportador y el
disco proyectors;
la fig. 12, una seccién transversal a través del -
producto que llega por ecta via para el producto al disco =
proyector;
la fig. 13, una representacibén grarica de la den-
gidad de egparcimiento del producto lanzado por el digco pro
yector;
la fig. 14, el segundo ejemplo de realizacibén de
la via para el producto;
la fig. 15, una seccidn transversal a través del
producto que llega al disco proyector por esta segunde via
para el producto;
la fig. 16, una representacidn grafica del cuadro
de esparcimiento cuando se emplea la segunda via paras el pro
ducto;
la fig. 17, la vista desde arriba sobre el embra-
gue para el transportador y sobre el correspondiente mecanisg
mo de mando;
la fig. 18, la vista lateral del mancionado mecg
niemo de mando; y
la fig. 19, la vista desde arriba de un elemento
de mando a modo de resorte laminar, que une el mecaniemo de
mando con el embrague.
La mhquina egparcidora ancha conforme al invento,
que puede verse especlalmente bien en las figs. 1, 2 y 7 del
dibujo, posee un bastidor 10, gobre el que esté montado un
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recipiente 12 para el producto a esparcir, y gue esté~sbpor—
tado gobre dos ruedas motrices 14 y 16. La rueda motris 1%z -
gquierda 16 - visto en la direccidn de la mercha - impulsa,
tanto un disco proyector 18, como tanbién un transportador
de cadena 20 digpuesto sobre el fonde del reciviente 12 para
el producto. Para este fin, la rueda impulsora 16 esté Pro -
vista de un arbol de accionamiento 28, 32, al que esté incor
porado un embrague %0. La parte interior 28 del 4rbel. sopor-—
ta una rueda dentads 24, que engrana constantemente con otra
rueda dentada 26, asentada sobre un Arbol intermedio.22. Deg
de este Arbol intermedio 22 es impulsado:, pOY Ul exXiremo,
el disco proyector 18, a través de una tragmisibn sor cade-
na 42, 44 y 46 y de un acciohamiento 48 regulable gzin esca-
lones, por medio Ge un regulador de fuerza centrifugs y, por
el otro extremo el transportador de cadena 20, & través de
otra trasmisidén por cadena 34, 36 y 38. El acclonamiento -
del transportador de cadena 20 puede ser interrumpido median
te un embrague 40, previsto en el Adrbol intermedio 22. Intre
la cinta de transporte 52 del transportador de cadena <0 ¥y
el disco proyector 18, se encuentra una via inclinada 50 pa
ra el producto a esparcir.

Para poder trabajar con la mdguina esparcidora
ancha, no eg preciso nada nds que cargar el récipiente 12
con el producto en cuestibén, unir la boca de traceibn 54
del bastidor 10 con un tractor, y arrastrar la miguina ee-
parcidora ancha sobre la superficie que se desea egparcir,
estando embragados los embragues 30 y 40, ¥ hallindoge abier
ta una trempilla de salida 50, dispuesta en la pared poste -
rior del recipiente pars el producto, a la altura deseada.

Ta via 50 para el producto y el disco proyettor 18 estén -
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Gispuestos de *tal mogo entre si, que Gurante el trabajo no
ce pierde nada del producto.

Tl disco proyector 18 conforme al invento tiene una
forma tal, que recibe el producto procedente de la via 50 -
para el producto, varia su direccién de movimiento, y lo -~
conduce 2 una pista predeterﬁinada. Conforme a la i1ig. 3,
el disco proyector 128 esti provisto para este fin, en su -
cara superior, de cuatro palas iguales 58, de forma de cu-
beta abierta en el sentido de giro, que se extienden desde
el cubo 60 del disco proyector aproximadamente en sentido
radial, hacia afuera. Bl producto gue cae directamente so-
bre la parte central del fondo 62 del disco proyector 18
(1inea de trazos 63 en la fig. 3), no puede volver a sal-
tar hacia arriba, dsbido a la forma cbnica de la parte del
fondo (fig. 4 y &) y tal como ocurriria =i se fratara de una
superficie plana, sino que pasa radialmente hacis afuera a
las palas 58 del disco proyector. vada rala 58 posce en el
lado de su comienzo una parte 58a que se hace cargo del pro
ducto que va cayendo y lo hace seguir avanzando., Lag palas
58 ge extienden a partir del cubo 60 en forma helicoidal,
opuesta al sentido de giro, que ha sido caracterizado con
una flecha R en la fig. 3. De este modo es conducido el pro
ducto hacia afuera por la parte 58a, de manera cuidadosa y
gin que se formen remolinos. A ello contribuye también la
parte 58 del centro de las palas que, conforme a la fig. 3,
tiene en direccidén longitudinal forma recta en su mayor -
parte, perorque, en cambio, cae hacia afuera en declive -
junto al fondo 64, de acuerdo con las figs. 4 y 5,

Finalmente, posee cada pala 58 una parte exte -

rior 58c curvada, mediante la cual se hace pogible un alcan
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ce de proyeeécidn relativamente grande. S1 se une

de la pala 58 con el céntro del cubo, entonces la parte H8c
se halla en su mayor parte detris de esta linea de uwnibn -
imaginaria (con relacidn al sentido de giro). Para mejorar

el alcance del esparcimiento, estén los extremos exberiores
de lag palas 58 acodados hacia arriba, conlorme a las. {1g8.
1y 7. Para ello sirve también la forma de cubets dé‘las pa

lag 58. tal como muestran las figs. JA y 3B, es el radio eun
’ (=] J B

—y

el extremo inferior de la pala menor que el de la marte in-

terior,. )

Si el producto gramulado cae, por ejemplo, sobre
el digco proyector 18 descrito a una distancia del eje de
giro de 37,5 mm, y si dicho disco posee un difdmetro de 550
mm y gira a 500 r.p.m., enbonces el producto es lanzado en
wna, Gireccién gque forma un dmgulo de 220¢, con la linea que
pasa por el eje del disco proyector y el punto de lanzamien
to. De egte modo, el producto que llega al disco proyector

18 eh el punto A de la fig. 8, es depositado en B sobre el

suelo. De ello se desprende, que el producto puede ser depo

sitado a voluntad en cualquier direccibn deseada, si se man

tiene controlado el punto en el gque cae el producto sobre -
el disco proyector 18. Asi se puede conseguir un determina-
do diagrsma de esparcimiento, si al migmo tieﬁpo ge cucuen-
tra un gran nGmero de particulas del producto en distintas
posiciones sobre el disco proyector 18.

Es ventajoso alimentar el producto al disco pro -
yector 18 de tal modo, gue sea depositado en forma de ri -
fibn, a saber, en un Angulo de aproximadamente 150¢ (fig. 8).
8i el disco proyector 18 gira en torno de un eje estaciona -

rio, resulta un montbén de deposicidn 68 de forma de rifidn,
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montdn que rapidamente se ir{a acumulando, sl el producfo*z
fuera slimentado en forma de columna s un lugar de deposi -
cibn 70 de forma de rififn del disco proyector. La fig. g -
muestra una seccidn trensversal a través de uno de egtos -
nontones de deposicién. §i la mhquina esparcidora ancha ¥,
con ella, el disco proyeftor 18 se mueven gobre la tierra de
labor, entonces el volumen del producto depbsitado en filag
podria ser mogtrado en una geccibn, que es gimilar a~lé gec
cibn transversal conforme a las Tigs. 9 6 10,

E1l productc a digtribuir pasa del recipiente 12 al
transportador de cadena 20. Lia altura de la capa derprpducto
cobre el transportador de cadena 20, viene determinada por -
1a sltura de la abertura de la trampilla de salida 56, que
pueGe ser accionada mediante una manivela 72. Normalmente -
ce alimenta a la via 50 para el producto, montada a conti -
nuacibn del transportador de cadena 20, una tapa delgada de
producto, que es depositada por ella sobre el disco proyec-—
tor 18. Una via T4 para el producto, ha gido representada en
1s fig. 11. Tos lados 73 de esta via 74 para el producto re-
ciben el producto del transportador 20, y 10 conducen al con
ducto de lanzamiento, pero no a su centro. La congecuencia de
ello, es que la capa de producto, amontonade delgadamente en
1os lados T5a (fig. 12), ec mis pesada que en el centro 75b.
El diagrama de esparcimiento correspondiente, puede verse en
la fig. 13.

ths ventajosa resulta la forma de realizacibén de -
la via 50 para el producto, conforme a las fige. 14 a 16. Eg
ta (ltima, con relacibdn al ejemplo de realizacidn precedente,

estd provista adicionalmente de dos nervios colectores 75,

gue Gigcurren longitudinalmente y que se encuentran dentro de

- 15 -
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colectores 76 (fig. 14), sirven pars conducir mis producto

a las inmediaciones del centro de la via, de modo gue lle-
ga mhs producto al centro, y menos a los extremos del mon-
+6n 68 de forma de rifién, conforme a la fig. 8. Tal como ha
sido representado en la fig. 16, es entonces el pqogu?to -

. »

distribuido bastante uniformemente sobre la tierras dg.la -

. - A

bor.

Los nervios colectores 76 estén dispuestos de tal
modo dentro de la via 50 para el producto, cue en,sq_extre-
mo superior ocupan un mayor porcentaje del ancho dg.;g via,
que en el extremo inferior. Asi, es recibido por los nervios
colectores 76, por ejemplo, el 50% del producto, el cual,
no obstante, es comprimido de tal modo en su camino a la -
salida, que el ancho de lanzamiento asciende unicamente a 30
a %5% del ancho total de lanzamiento. De ¢llo resulta, con-
forme a la fig. 15, una fomma eliptica curvada, cuando el -
producto entra en contacto con el disco proyector 18. Los -
nervios colectores 76 no necegitan ser tan altos como los
lados T7. Como el centro de la superficie de deposgicidn de-
be estar situado en el lado derecho de la superficie del -
disco proyector 18, es la via 50 para el producto asimétri-
ca en su extremo de lanzamiento, estando despiazada hacia
la derecha (fig. 14). Bl extremo de lanzamiento, estd pro-
visto asimismo de una curva T8, gue rodea parcialmente el
eje del disco proyector 18.

Tal como ya ha sido mencionado, el producto gra-
mlado es proyectado en una Gireccidn que forma vn Ansulo de
220¢ con la linea gue pasa por el eje del disco vroyector y

el punto de lanzsmiento. En otra clase de producto results

.~ 16 -
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del movimiento de las particulas de producto a lo largo

de la superficie de las palas. Egte movimiento del produc

to depende de algunos puntog, tales como, por ejemplo, la
rugosidad, la forma, la densidad ¥ el tamafio del producto.
conforme a estas magnitudes de estado, es proyectado el ma-
terial mhs ripida o mhs lentamente por el digco proyector
18. con ello varia también el diagrama de esparcimienté gu
pogicidn, puesto que el producto que gbandona el disco pro-
yector 18 més ripidamente, desplaza el diagraua de esvarci-
miento hacia la izquierda, mientras que el producto més len
to lo desplaze hacia la derecka. A bage de ensayos ge- ha com
probado que, por ejemplo, la cebada para plensgo ¥ eljcenieno
forman un dngulo de egparcimiento de 207¢, y la semiila de -
hierba, un éngulo de 1932.

Para poder igualar estos distintos dngulos, estd -
el eje del disco proyector 18, conforme g la fig. 7, sopor -
tado en una caja de goporte 130, que esti montada en el ex -
tremo trasero del bastidor 10 del vehiculo, en forme que pue
de ser ajustada. Para este fin estéd provisto este lugar de -
cuatro rawnuras longituvdinales 140, que discurren horizontal~
mente y en las que estd sujeta de manera desplazable la caja
de soporte 130, mediante cuatro tornillos 142 y tuercas. Bn-
tre lag ranuras longitudinales 140, a saber, asimicmo hori -
zontalmente, ectd digpuesta una egeala 144; gque coopera con
el borde derecho 146 de la caja de soporte 130, indicando -
asi el grado del desplazamiento lateral del disco proyector
18, a efectos de una distribucibn exacta del producto. Este
desplazamiento lateral no repercute perjudicialmente en la -

transmisidén de correa trapezoidal regulable gin esccalones,
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que serd descrita a continuacidn.

Bl disco proyector 18 trabaja a 500 r.p.m. y estd
provisto, para esté fin, con un accionamiento 48 regulable
sin escalones por medio de un regulador de Fuerza centrifu
ga. Este accionamiento 48 impulsa el disco proyector 18 con
tinuamente con la velocidad elegida previamente, cugnie la
ndquina esparcidora ancha es movida con una velocidéd‘de 6,4
a 25,7 km por hora. Tal como puede verse en las figé!@!y 5
posee el accionamiento 48 un &Arbol 80 impulsado por:ié:rug
da motriz de accionamiento 16, y un Arbol accionaﬁo;aé, deg
tinado a recibir el disco proyector 18. La fig. T mggﬁﬁra que
los dos Arboles 80 y 82 estin dispuestos formando un Abzulo
recto entre si. Bn honor a la sencillez, se han dibujédo en
las figs. 4 y 5 ambos &rboles paralelos entre si., El Arbol -
de accionamiento 80 posee una polea para correa trapesoidal,
dividida 84, y el &rbol accionadé 82, asimismo una polea va-
ra correa trapezoidal, dividida 86, siendo ambasg poleas ajug
tables axialmente v estando unidas entre si mediante una co-
rrea trapezoidal 88.

La polea para correa trapezoidal 84 egtéd constitui-
da por dos mitades SO y 92, egtando la mitad 90 de la polea
unida fijemente con el Arbol de accionamiento 80 por medio
de una espiga 94, mientras que la otra mitad 92-de la polea
estd soportada de manera axialmente desplazable sobre el Ar-
bol de accionamiento. Esta mitad 92 de la polea eg impulsada
por una espiga 96, que estd Tijada en el Arbol de accionamien
to 80 y que encaja en una ranura curvada 97, prevista en el -
cubo 100 de la mitad de la polea. Un muelle de compresidn 98,
situado sobre el &rbol de accionamiento 80, se apoya por un -

extremo contra la cara frontal del cubo 100 y, por el otro -

- 18 - ..
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extremo, contra una arandela 102, asegurada mediante uﬁé ;Q;'
piga transversal 104, oprimiendo asi a la mitad 92 de la po-
lea contra la mitad estacionaria 90 de la misma © contra la
correa trapezoidal 88, situada entre ambas. lediante la dis-
posicibn de la espiga 96 y de la ramra 97, se coneigue que
parte de la fuerza de impuleidn sea transformada en enpuje
axial, que ayuda al muelle compresor 98, De este modo se im
pide que la correa resbale al ser elevados los nﬁmerqs de -
revoluciones.

La polea 86 para correa trapezoidal, agentada so-
bre el Arbol sccionado 82, comprende una mitad de polea 106
fija, v una mitad de polea 108 desplasablle axialmente. Ia -
mitad de polea 106 estd fijada sobre el 4rbol 82 medisnte -
una espiga fransversal 110, mientras que la mitad mévil 108
de la misma estd unida con la fija por medio de un miembro
de arrastre 112, que discurre longitudinalmente y esté suie
0 a la mitad fija, siendo arrastrada por dicho miembro.

El desplazamiento axial de la mitad 108 ¢e la po-
lea sobre el 4rbol accionado 82, tiene lugar svtomiticamen-
te por medio de un regulador de fuerza centrifuga 114, oue
coopera ademds con el disco proyector 18. El regulador de -
fuerza centrifuga 114 presenta un determinado nimero de pe-
sos 116, preferentemente cuatro, gque se encuentran entre la
superficie inferior 118 de la rueda proyectora 18 y la pa -
red interior 120, de forma de acanaladura, de la mitad 108
de la polea. Tal como muestra la fig. 6, cada uno de los -
pesos 116 estéd constituido por una parte central 122 de iox
ma de rodillo, que puede girar libremente sobre un Adrbol con
céntrico 124. Contra cada superficie frontal de la parte cen
tral 122, se apoya una parte iateral 186 de igual diametro,

asimigmo de forms de rodillo, pero que estd unida golidaria
- 19 -
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mente en giro con el Arbol 124. Esta disposicidn tiene la -

ventaja de que el regulador de fuerza centrifuga reacciona
inmediatamente sin dilacidén. Bsto se consigue por el hecho
de que como forma cbénica, en la gue ectén soportados los pe
cos 116, sirven lag superficies 118 y 120, con lo que las -
partes laterales cilindricas 126 unicemente entran con sus
vordes extremos exteriores en contacto con la pared interior
118 del disco proyector 18, mientras que la parte central -
cilindrica 122 puede girar libremente en torno del éfb01124.
Ahora bien, como de acverdo con la fig. €, la superiicie
envolvente de l1la parte central 122 entra en contacto con

la superficie inferior 120 de la mitad 108 de la polea, pero
gin que choque en ninguna otra parte, resulia que la parte -
central gira en direccidn opuesta a la de las partes late =
rales 126, cuando ge mueve todo el dispogitivo de pesos. De
ecte modo unicamente queda la friccidn ertre la parte cen —
tral 122 y el Arbol 124, que practicamente no tiene importan
cia. Cuando los pegos 116 se mueven hacia afuera, entonces -
aumenta el didmetro eficaz de la polea 86 para correa trape-—
zoldal, mientras que disminuye él difmetro de la nolea 84 ra
ra coxrres trapezoidal.

Entre el disco proyector 18 y la mitad mévil 108
de la polea, se encuentra un muelle compresor 128. Cuando -
el 4rbol accionado 82 alcanza un nimero de revoluciones de
500 r.p.m., entonces la fuerzas del muelle compresor 128 vy de
log pesos 116 del regulador de fuerza centrifuga, asi como -
los pegos de la mitad 108 de 1a ﬁolea, equilibran la fuerezg
del muelle compresor 98, dispuegto sobre el &rbol de accio=
namiento 80, sin atencién a la velocidad Gel Arbol de accio

namiento, que gira a entre 250 y 1000 r.p.m.

- 20 -
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£l 4rbol accionado 82 estd dispuesto en el bastl -
dor 10 Gel vehfculo en la forma usual, a saber, medlante la,
caja de soporte 1%0. Esta A1ltima egtéd provista de rodamien -
tog 13%2, en los que egtd soportado el 4rbol 82 de manera gi-
ratoria. Bl extremo litre del Arbol 82 gstd provisto de una

tuerca para aseguramiento contra desplazamiento axial,"

Tal como ya ha sido mencionado, la miquina esparci-
dora ancha estd equipada con un embrague principal 30 y.un enm
brague 40 para el trangportador. Si la méquina esparcidbra -
ancha es conducida a gran velocidad o a lo largo de grgndes
eistanciag ,sedesembraga entonces el embrague principal *30. En
el trabajo sobre la tierra de labor, por el contrario, estén
embragaedos, tanto el embrague principal 30, como también el
embrague 40 del transportador. Si el embrague 40 del transpog
tador estuviera desembragado, estando en cambio embragado el
enbrague principal 30, entonces resultaria que ya al cabo de
un corto trayecto después de puesta en marcha la méquina, cag
ris mucho vroducto degde la cinta de transporte 20 a la rueda
o Gisco proyector 18. §i se sigue trabajando entonces nuevamepn
te con el embrague 40 embragado, seria ecte producto lanzado
con un radio pequefio, dejando tras si franjas de mayor deng-
dad. Ahora bien, ello no serfa bueno, tanto para el producto,
como tampoco para el ganado. El embrague prihcipal 20, accio~
nado nedisnte un cable, y el dispositivo de embrague 40, que
serin degeritos a continuacidn, pueden ger gobernados, a efec
tos de orillar los inconvenienteg citados, con ayuda de ui me
canismo que pueda ser conectado y desconectado fieilmente. Tal
es tanbién el caso, cuando la mAguina egparcidora anchs se en—
cueutra en un denominsdo "recodo previo', ¥y cuando preclsamen~—

te ge trata de esparcir, sembrar o proceder a un esparcimiento

M L . . . - 21 -
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Tl embrague 40 del transporbador coniowme a las iigs.

superficial.

17 a 19, presenta un-mecanismo de manéo 1EC accionsdo por le=-
vas y traceibn de cable, que embraga o Jesembraga el embrague
del transportador, hecho en forma de acoplamiento de garras -
152, por medio de un elemento de mando 154 similar a vn nue =
1le laminar, fijado unilateralmente a una vared l78i&é;la mé -

gquina esparcidora ancha. El acoplamiento de garras 152 posee

_un manguito 156, gue estd soportado de maners deslizable so-

bre el Arbol intermedio 22, pero solidariamente en giro con
é1. Para este Tin esbd el manguito 156 provisto de una ranu-
rs longitucinal 160, en la que encaja un dasudor trangversal
158, que sobresale del 4rbol intermedio 22. Entre las paredes
laterales 162 de este manguito 156, estdn soportados los exn-
tremos libres acodados 155 del elemento de mando 154, rodean
do al mismo tiempo parcialmente a la parte central del man -
smito. Bste Gltimo estd dotado, en uno dc sus extremos, de
garras 164, que encajan en lag garras correspondientes 166
de una rueda de cadena 168, dispuesta asimismo sobre el &r-
bol intermedio 22, pudiendo con ello impulsarla. Esta rueda
de cadens 168, que se corregponde con la rueda de cadena 36
conforme a la fig. 2, estd unida solidariamente en giro con
el Arbol intermedio 22, por medio de un pasador transversal
170, egbanio provista para este fin de una aberturs 172.

El mecanismo de mando 150, visible de menera cspe-
cialmente clara en la fig. 18, posee un goporte de forma de U
cuyo puente 176 estd fijado a la pared lateral 172 de la méqul
na esparcidora ancha. BEn las patas 180 y 182 estd soportada de

manera giratoria paralelamente al puente 17€, una barra 183 g

10

bre la que asienta un miembro de arrastre 190. Este Gltimo -
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tiene forma de manguito, estando hechas las paredes latera-

les del manguito en forma de levas 192 recfangulares, redon
deadas. Ambas levas 192 estén en contacto con el elemento
de mando 154, a manera de muelle laminar, Entre el miem -
bro de arrastre 190 y la pabta superiof 180 del coporte, es
t4 digpuesta, agimismo sobre la barra 188, una paiénca ce
agcionamiento 194, en cuyo extremo libre egtd montado un -
cable 1¢6, que es accionsblc decde el tractor. La polanca
de accionamiento 194, en gu parte de cubo vuelta hacia el
miembro de arrastre 190, esgtéd provista de garras 198, que
encajan en las correcpondientes garras antagonistas 200 del
niembro de arrastre. La parte del cubo de la palaﬁca de ac-
cionamiento 194 que estd vuelta hacia la pata 180, por el
contrario, soporta un mvelle de ftoreibn 206, que trafa de
llever a la palancs de acclonamiento a la pogicidn de par
tida mogtrada en la fig. 17. En la palsnca de accionaunien-
to 194 estdn dispuestos agimismo topes 208 y 210, gque coong
ran con el elemento de mando 154 de forma de nuelle laminar,
limitando con ello el campo de basculacidn de la palanca de
accionamiento. vuando el tope 208 entra en contacto con el
elemento de mando 154, ge encuentra la palanca de acciona-
miento 194 en la posicibn de partida mogtrada en la fig.
17.

Uon objeto de gue el elemento de wando 154 gea -
oprimido también congtantemente contra las levas 192 del -
miembro de arrastre 190, estd la pata inferior 102 provig-
ta de una prolongacidén 204 acodada en angulo recto, sobre
la que estd dispuesto un muelle compresor 202 de tal modo,
cue oprime el elemento de mando contra las levas. Si se ha
ce bascular ahora la palanca de accionamiento 194 en contra

- 0% -
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del sentido de givo de las manecillas del reloj, conférme.
a la fig. 17, entonces también las levas 192 varian su po-
sicidn en el mismo sentido. El elemento de mandc 154 es -
oprimido con ello hacia abajo, desplazando al mismo tiempo
al manguito 156 sobre el frbol intermedio 22. Las garras -
164 y 166 ya no engranen entonces entre =i, y la rheda de

T

cadena 168 y, con ella, el transportador de cadena’.20, que-

)

0o v e

dan fuers de funcidn.

-WOTA-

Tos puntos de invencidn propia, no nueva, pPero no
establecida, practicada ni divulgada en lgpafia, que se pre-
gsentan para gue sean objeto de la presente solicitud de Pa-
tente de Introduccidn, por DIEZ afios, son los siguientes:

l.~ Una méquina egparcidora, en especial una mh -
quina esparcidora ancha para fines agricolas, con un disco
proyector accionado preferentemente desde el suelo, al gque
es alimentado el producto = egparcir desde el recipiente pa-
re el producto en cuestibén, directa o indirecﬁamente a tra -
vés de un conducto de alimentacidn, caracterizada porgue la
ﬁéquina esparcidora estd provista de un conducto de alimen~
tacidn para el producto a esparcir, gue se estrecha en sec-
cibén transversal y que divide el producto a esparcir en -
corrientes parciasles, asi como ée un disco proyector accio
nado con velocidad periférica constante, que presenta ele-

mentos de conduceibn.

- 24 -
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2.~ Una miquina de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizada porque el conducto de alimentzcidn para el
producto a esparcir y el dlsco proyector, o bien el lugar -
de incidencia del producto a esparcir, son ajustables rela-
tivamente entre si en un plano horizontal, de la manera en
g1 conocida. o

.= Uns mhgquina de acuerdo con las reivindicacio-
neg 1 y 2, caracterizada porgue el plano inclinado,-de‘for—
ma trapezoidal y con su lado ancho vuelto hacia el transpor
tador, presenta paredes latercles, que discurren aproﬁimada~
nente paralelas y & cilerta distancia de los nervios colecto-
res, dispuestos en la direcciln de paso del producto a espar
cirT.,.

4.~ Una miqunina de acuerdo con una o varias d¢ lasg
reivindicaciones precedentes, caracterizada porque los ner-
vios colectores, en su extremo superior vuelto hacia el trang
portador, ocupan entre si un mayor porcentaje del ancho 1li -
neal del plano inclinado, que en su extremo inferior, vuelto
hacia el disco proyector.

5.— Una miquina de acuerdo con una o0 varias de las
reivindicacioneg precedentes, caracterizada porque el extre-
no inferior, vuelto hacia el disco proyector, del plano in -
clinado curvaio en seccidn transversal hacis afriba, estd -
egcotado en forma de arco de circulo.

6.~ Una mhguina de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizada porque el disco proyector es ajustable ho-~
rizontalmente con relacibn al plano inclinado que sirve co-
mo conducto de alimentacién para el moducto a esparcir.

7o~ Una méquina de acuerdo con la reivirdicacidn
6, caracterizada porque el disco proyector estd soportado en

una caja de soporte, gue es desplazable en el baglidor de la
- 25 =
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mbquina trangversalmente a la direccidén de la marcha, por -

ejenmplo, mediante elementos de fijacidén conducidos en ranu-
rag.

9.- Una mhguina de acuerdo con lap reivindicaciones
6 6 7, caracterizada porque uno de log bordes de la caja dGe
goporte girve de aguja indicadora para una escala prevista
en el bastidor de la miquina, a cfectos de acusar la medida
del desplazamiento al emplearse productog a egparcir distin-
tosg. )

9.- Una méquina de acuerdo cou lg reivindiqacién i,
caracterizada porque la velocidad periférics del disco pro -
yector es mantenida cdnstante, por ejenmplo, medianterun accio
nemiento gin escalonés, gobernado automiticamente por un re-
gulador de fuerza centrifuga. . -

10.- Una migquina de acuerdo con la reivindicacidn
9, caracterizada porque el reguwlador de fuerza centrifuvga
une el disco proyector con el Arbol accionado del mecanigmo
sin escaloneg, gue estd consitituido sustancialmente vor un
arbol de accionamiento, el Arbol accionado citado, seundac Do
leas para correm trapezoidal montadas sobre estos Arboles,
degplazables axialmente, separadas y cargadas por muellecg,
¥y por una correa brapezoidal que une dichas poleag para co-
ryea trapezoidal.

11.~ Una mAquina de acuerdo con la reivindicacibn
10, caracterizada porque el regulador de fuersza centrifuga
posee, por ejemplo, cuatro pegos centfifugos, que estin co-
portados er un egpacio anular, a manera de cono, formado por
el lado inferior del disco proyector y la superficie vuelta
hacia €1 de la mitad de polea axialmente desplazable de la

polea para correa trapezoidal montada sobre el 4rbol accio-
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12.- Una méquina de acuerdo con la reivindicacidn

nado.

11, caracterizads porque cada uno de los pesos centrifugos
presenta una parte central cilindrica soportada de manera
giratoria sobre un &rbol y que rueda cobre la superficie de
1s mitad de polea axialmente desplazable, y dos partes la -
terales cilindricag, contiguas una a cada lado froﬁtélude
dicha parte central, unidas golicariamente en giro com el
érbol, que con sus bordes frontales exteriores ruedan en -
sentido opuesto sobre la cara inferior, de geccibn trang -
vercal cbnecava, del digco proyector, y estando cada -Peso
centrifugo conducido en gsu carrera cn una guia de 1a mitad
de la polea.

1%.- Una mAquina Ge acuerdo con una o varias de
lag reivindicaciones precedentes, caracterizada porque, en-
tre el Gigeo proyector y la mitad decplazable axialmente de
la volea pars correa trapezoidal, egtd dispuesto un nuelle
de compregidn qﬁe, 2l ser alcanzedo por elArbol accionado
un nfmero predeterminado de revoluciones, cquilibra el pe-
go de la mitad de la polea, las fuerzas de un muelle montado
sobre el Arbel de accionamiento y que comprime la mitad des-
plazable de la polea asentada sobre dicho Arbol, asi como la
fuerza de los pesos centrifugos.

14.- Una mAquina de acuerdo con una o varias de
lag reivindicacicnes precedentes, caracterizada porque el -
cubo de la mitad de polea axialmente desplazable de la polea
pars correa btrapezoidal diepuesta sobre el 4rbol de acciona~-
miento, estd provisbo de una ranura curvada, en la que enca-
ja un pasador transversal, fijado al Arbol de accionamiento,

15.~ Una miquina de acuerdo con wna o variac de -
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lag reivindicaciones precedentes, caracterizada porgue el

extremo opuesto al disco proyector del arbol accionado,

estd soportado de manera axialmente indesplazable en la

cajs de soporte montada de mancra ajustable e el bagti-
dor de la mAquina.

16,- Una méquina de acuerdo con una 0 variag de
las reivindicaciones precedentes, carscterizadas porgue -
el disco proyector presenta vérias palag que salen de su
cubo y sobresalen del didmetro de su cuerpo de disco ex-
tendiéndose radialmente hacia afuera en forma helicosidal
en contra del sentido de giro, cuya forma de cubsta, abler
ta en la direccidn de giro, se estrecha en seccifn trans-
versal hacia afuera.

17.- Una miqguina de acuerdo con 1a,reivindicacién
16, caracterizada porque la varte interior Ge cada Dala es-
t4 situada, con relscibn a la direccidn de giro, delante,
y la parte exterior, detrds de una recta imeginaris que -
une el céntro del cubo y el punto mis exterior de la pala.

18.- Una mAguina de acuerdo con lag reivindica-
ciones 16 6 17, carachterizada porque, tanto el cuerpo del
digco, como también las palas, estén en declive hacia afug
ra a partir del cubo, si bienlas (ltimas vuelven a ascen -
der con su parte exterior hasta el extremo de la pala.

19.- Uns méquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caractericzada porque, -
tanto el disco proyector, como btambién el transportador,
estin accionados por un &rbol intermedio sewvarado por un
embrague y que, a su vez, es acclonable nor une rueda mo-
triz de la miquina, mediante intercalacidn de un cubrague
principal.

- 28 -
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20.~ Una mAquina de acuerdo con la reivindicacién
19, caracterizada porque el embrague para el transportador
es accionable decde el tractor a través de un mecanismo de
mando accionado por levas, que estéd unido con el embrague
s travée de una horquilla de mando, a manera de muelle la-
minar.

21.- Una miquina de acuerdo con la reivindicacidn
20, caracterizada porgue las levag, por ejemplo, recnungu-
lares del mecanismo de mando, dispuestas sobre un frhol es-
tacionario, se apoyan congstantemente contra la horquilla de
mando vy, al ser hecha bascular una palanca de accicnamiento,
dispuestas asimismo sobre el 4rbol y maniobrable desde el
tractor mediante un Srgano de traccidn, desplazan a fiévés
de la horquilla de mande un manguito dispuesto sobre él br-
bol intermedio ¥y provistoc de garras, haciéndolo engranar -
con ello con una rueda de cadena a efectos de accionamien-
to del transportador, o gepardndolo de la rueda de cadena

22.~ Una méquina de acuerdo con.las reivindica —
cionegs 20 & 21, caracterizada pordue las levas del mecanis
mo de mando, dispuestas dentro de un estribo sobre el Ar -
bol, estén provistas, en uno de los lados frontales, de ga
rras que encajan en las correspondientes garras antagonis-
tae de la palanca de accionamiento, soportada igualmente -
sobre el Arbol y que estd bajo la accibn de un resorte de
torgibn, con lo que recibe forma de carraca.

23.- Una miquina de acuerdo con lag reivindicacio
nes 21 & 22, caracterizada porque la palanca de acciong -
miento del mecanisme de mando presenta dos topes que, en
lag pociciones extremas de la palanca de acclonamiento, se
apoyan contrs la horquilla de mando.

- 20 -
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24.,- Una mhguina esparcidora de abonos ¥ semillas
para fines agricolas.

Tal y como se ha descrito en la jemoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompafian, ¥y para
los fines que se han especificado.

Ta presente Memoria consta de treinta hojos,. es -

critas a mhquina por una sola cara.

Madrid, 2 B FEB' jm

A )
Alfiegio S;E!zgfum
Pgr -

i

PPR.
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