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Es conocida la tendencia moderna a susti

tuir en lo posible, especialmente en los receptores radiofdnico

UF

=)

y de televisidn, el mando de sintonla de regulacidn continua coj
un mando de cuadro de pulsadores, en el cual cada pulsador pue-
de estar predispuesto para sintonizar el aparato sobre una de-

terminada frecuencia elegida por el usuario o por el instalador]

Se han propuesto ya varias disposiciones para realizar esta pre

disposicién y para permitirle al usuario perfeccionar en cualqufier

momento, mediante una regulacién continua, la regulacién predis
puesta para cada pulsador. Sin embargo, estas disposiciones co-
nocidas son generalmente complejas y de maniobra relativamente
diffcil para el usuario., Ademds, cuando el campo de frecuencia
que interesa estd dividido en varias gamas, la commutacién de

gama tiene que ser mandada separadamente por el usuario, o bien

algunos pulsadores estén reservados para una gama y otros para

otra gama, o también algunos pulsadores pueden estar predispues
tos para ejercer o no, a eleccidn, una determinada conmutacidn
de gama.

La presente invencidn tiene el fin de crdar
un conjunto sintonizador de cuadro de pulsadores en el cual ca-

da pulsador, cualquiera que sea su posicién en el cuadro de pul

“sadores, puede estar predisruesto para ejercer, a voluntad del
usuario, una cualquiera de las conmutaciones de gama posibles

en el aparato, sin hallar limitacién alguna inherente al orden
en el cual el usuario atribuye sus elecciones a los pulsadores
sucesivos. La invencidn concierne ademds a medios particulares
para la exacta regulacidn de 1a sintonizacidén realizada por ca-

da pulsador, por medios mAs sencillos y precisos que los conoci-
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dos.,

Se describe a continuacidn la invencidn con
referencin a un sintonizador para receptores de televieidn ade-
cuados para la recepcidén de tres gemas, pero debe quedar enten-
dido que tuede ser aplicada tanto a receptores de televisidn des-
tinados para la recepcidén de un distinto mimero de gamas como
a receptores radiofénicos, y en general, a cualquier aparato e-
léctrico en el que convenga poder efectuar la regulacidén de ung
o més componentes en varios campos de funcionamiento mediante
pulsadores previamente regulados.

En los dibujos:

La Fig. 1 es una vista esquemdtica en alza-
do de un conjunto sintonizador televisivo segun la invencidn;

La Fig. 2 es una vista en planta, en seccidn
por la l¥nea II-IT de la Fig., 1, del cuadro de pulsadores y de

los mecanismos adjuntos;

La Fig. % muestra en seccidn vertical esqug-
mética la disposicidn de las ruedas dentadas para la regulacidn

preliminar de log rulsadores;

La Fig. 4 muestra el cuadro de pulsadores

en vista frontal;

La Fig. 5 es un: vista parcial similar a

la Fig. 1, en otra pogicidn de funcionamiento;

La Fig. 6 es una vista trasera del mecanis.

mo de mando de la conmutacidn de gama;
Las Figs. 7, 8 y 9 muestran el mecanismo

de mando de la conmutacidn de gama en tres posiciuvnes caracté-

risticas.
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El cundro de pulsadores del ejemplo com-
prende seis pulsadores 1, dispuestos en dos hileras superpues-
tas de tres pulsadores contiguos (Fig. 4), montados alterpati-
vamente encima y debajo de otros tantos vdéstagos 2, cuntiguos,
preferiblemente en una alinacidén Unica y acoplados cada unoc con
el propio pulsador de manera que puede girar con respecto al mil
mo, pero es solidario del mismo en los desplazamientos axiles.
Cada pulsador estd provisto convenientemente de una ylaguita de
lantera 3, sobre la cual actua el dedo del usuario, de forma rTe
traida hacia atrds y hacia arriba, mientras que ei panel 4, del
cual sobresalen los pulsadores 1, presenta sobre cada pulsador
unos entrantes 4a; estas medidas evitan que la ufia del dedo del
usuario entorpezca la maniobra del pulsador o pueda estropear-
se, El cuerpo 1 de los pulsadores superiores y el de los pulsa-
dores inferiores pueden ser idénticos en su forma, proviniendo
por tanto de un molde unico,

La disposicidén descrita, alternada en dd
hileras, de los pulsadores 1 con respecto a los vdstagos 2 dis-
puestos en una alineacidn Unica permite mantener la distancia
entre los vdstagos consecutivos sobre un valor muy reducido (dg

orden de la mitad) en comparacidén con las censtrucciones cono-

G-

1

terminado por las exigencias de maniobra de los pulssadores, es
mite reducir el volumen del dispositivo en sentido transversal

travesafio 14, descrito mé4s adelante, que los védstagos accionan

simplificando asl sus medios de soporte y de gula y haciendo

cidas, en las cuales el valor minimo de dicha distsncia estd dI-
cialmente coaxiles de los véstagos. Por tanto, la invencién pez-

y reducir, en igualdad de nuimero de vdstagos 2, la longitud del

n—
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més preciso el funcionamiento.

Cada vdstago 2 presenta una zona filetea-
da 2a sobre la cual se atornilla un bloque filetado 5, cuya po-
sicidn axil con respecto al védstago puede, por tanto, ser regu-
lada haciendo girar el vistago. Ademds, cada vdstago 2 lleva u
virola 6 que coopera con una plaquita oscilante 7 sometida a 1la
accidn de un muelle 8, constituyendo estos elementos, de manera
conocida, un dispositivo de retencién del vdstago que sea empu
jado axilmente hacia atrds, y de simultédnea liberacidn del vds-
tago retenido con anterioridad. Para la vuelta a la posicidn de
reposo de los v4stagos, cada uno de ellos estd provisto de un
muelle de tetorno 9 que se'apoya contra un puente 10 que guia
los extremos traseros de los véstagos, gulados también en zona |~
intermedias al atravesar la pared delantera del bastidor 11 dell
dispositive y de la pared trasera de una escuadra 12, cuya pa=-
red inferior, provista de acanaladuras, guia los blogues 5, ime
pidiendo su rotacidén. La pared delantera de un puente 1% gula,
ror su varte, los pulsadores 1 cue la atraviesan, impide su ro-
tacidn y no limita la carrera axil hacia atrds, mientrss que lg
carrera hacia delante estd limitada por el apoyo de la virola
6, en posicidn de reposo, contra la pared delantera del basti-
~dor 11,

En la trayectoria de los bleques 5 se er-
cuentra dispuesto un travecaflo 14, guladc por uno o varios vés-
tagos 15 de modo que se desplaza paralelamente a los vdstagos
2. Uno de los vdstagos 5 estd previsto d modo de cremallera y
coopera con un carrete 16 montado sobre un Afbol 17 que entra

en la caja del sintonizador 18 propiamente dicho (cuya consti-
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tucidn puede ger una cualquiera, independientemente de la inven
cidn, y que por tanto no se ilustra ulteriormente), donde actya
sobre los componentes regulables de éste para efectuar su sinto
nizacidén. Sobre el Arbol 17 estd montado un tambor 19 que lleva

arrollado un muelle de retorno 20 que, por tanto, mantiene el

su apoyo contra uno de los bloques 5. Uno de los véstagos 15
presenta en su extremo delantero una plaguita 21, unida por un
cable 22, gue pasa sobre una polea de fransmisidn 2%, a un vés~
tago giratoerio 24 sobre el que actia un muelle de retorno 25 y
que lleva un disco u otro drgano indicador 26 visible a través
de una mirilla 27 del panel 4, para indicar en todo momento 1la
posicidn momenténea de los drganos de sintonia.

Por lo tanto,oprimiento un pulsador elegi-
do, que queda enganchado en posicién de trabajo, se lleva el i1
vesafio mévil 14 -~ y por tanto los érgenos de sintonia - a una
posicidn que depende de la posicidn axil del bloque 5 que se
atornilla sobre el vastago 2 correspondiente al pulsador opri-
mido, y se realiza por tanto la sintonizacidén sobre una frecuer
cla predispuesta regulando dicha posicidén axil del boque 5, qusg

eventualmente, puede ser perfecciocnada modificando ligeramente
cual estd atornillado el bloque 5,

tado, detréds del pulsador 1, un carrete dentado 28 que, cuando

el pulsador 1 es empujado hacia la posicidn de trabajo 1', se

travesafio 14 en la posicidén més avanzada posible compatible eon

“dicha posicién axil mediante la rotacidn del véstago 2 sobre el

Con este objeto, cada védstago 2 lleva mont

a—-

j~

~

desplaza a su vez a la posicién de trmbajo 28'. Una serie de

e—

das dentadas 29 (tres, en el ejemplo representado) estd dispues-
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desplazan a la posicidn de trabajo 29' y una de ellas engrana

ta de modo que puede engranar con cada uno de los carretes 28,
y dichas ruedas 29 engranan entre ellas y, a través de una rue-~
da de transmisidén 10, con un carrete %1 montado sobre un vésta-
go %2, solidario de una empufiadura 3% que sobresale del panel
frontal 4, E1 entero sistema 29 a 3% estd montado en una placa
54 guiada por véstagos 35 de modo que se desplaza paralelamente
a los véstagos 2, y es rechazado hacia atrds por un muelle 76,
Cuendo este sistema, al ejercerse una tracecidn sobre la empuila-
dura 7%, es llevado a la posicidn avanzada (Fig. 5), en la cual

los componentes estdn indicados con 4pices, las ruedas 29 se

con el carrete 28' que se encuentra en posicidn de trabajo, de
modo que, haciendo girar la empufindura 3%', se produce la rota-
cidn de dicho carrete 28' con el correspondiente vAstago 2 y,
por tanto, la regulzcidn de la posicidn del correspondiente blop
que 5. Una vez conclulda la regulacidn, el muelle 36' rechaza a
su posicidn de trabajo el sistema 29' a 33%', evitando que accior
nes involuntarias puedan alternar la regulacidn realizada.

Para evitar la necesidad de una trac-
cidn continua sobre la empufiadura %% durante la regulacidn, puer
de estar previsto un drgano de engranche, como Una lémina 37, ghe
retenga en posicidn avanzada el sistema 29 a 3% cuando el mismo
es llevado a la posicidn de trabajo y que, estando acoplada con
la plaquita oscilante 7 a través de un véstago 38, permite la
vuelta a la posicidn de reposc del sistema 29 a 3% en cuanto se
oprime otro pulsador.

El extremo trasero de loc véstagos 2
estd guiado en el puente 10 que forma parte de una estructura

52 montada e¢n el bastidor 11 y que comprende dos pernos 5% y 54
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sobre los cuales estén montadas dos placas oscilantes superior
79 ¥y respectivamente inferior 40, dispuestas de modo que no in-
terfieren con las trayectorias de los extremos de los pernos 2,
sino que se encuentran con su borde libre en proximidad de los
mismos. Cada placa 39 y 40 est4 dividida posteriormente por ner
vios en zonas correspondientes cada una a uno de los vdstagos 2
estando inserta en cada zona una plaquita 41, desplazable lon-
gitudinalmente, provista de una ranura 4la por la que pasa un
tornillo de apriete 55, mediante el cual la plaquita puede ser
sujetada a su propia placa en una posicidn elegida, que puede
ser retralda (como por ejemplo la de la plaquita 41'), de modo
que no interfiere con la trayectoria del correspondiente vésta-

go 2, o bien saliente (como por ejemplo la de la plaquita 41'')}

de modo que, al retroceder el correspondiente vdstago 2, la pla
quita misme sea desplazada hscia atrds juntamente con la placa
de la que es solidaria. o
Con el sistema mencionado, pueden reali-
zarse, en correspondencia de cada véstago 2, tresAsituaciones
distintas representadas en las Figs. 7 a 9. Si las plaquitas 41
instaladas en las dos placas 39 y 40 en correspondencia de un
mismo véstago 2, han sido reguladas ambas en posicién retralda
<fig. 7), el desplazamiento del vdstago 2 congiderado no ejerce
accidn alguna sobre las placas %9 y 40 (Fig. 7). Si la plaquita
41' instalada en la placa 39 en correspondencia de un vAstago
2 estd retralda, mientras que la plaquita 41'' instalada en la
placa 40 en correspondencia del v4stago 2 estd saliente, el re-
troceso del véstago 2 considerado provocala oscilacién hacia

atrds de la placa 40, mientras que la placa 39 queda en posicidn
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-retraido un véstago 2 al cual corresponde en la placa %9 una

de reposo (Fig. 8). Por fin, si la plaquita 41'!' instalada en

la placa 79 en correspondencia de un védstago 2 estd saliente,

mientras que la plaquita 41' instalada en la placa 40 en corres
rondencia del mismo véstago 2 estd retralda, el retroceso del
véstago 2 considerado provoca la oscilacidén hacia atrds de la
placa 59, mientras que la placa 40 queda en posicidn de reposo
(Fig. 9).

El desplazamiento entre dos posiciones
de las placas 39 y 40 es utilizado para mandar de la manera si~
guiente las conmutaciones de gama,

La placa 39 presenta una manivela 42 qud,

a través de una biela 4% y un balancin 44, desplaza una barra

45 que entra en la envoltura 18 del sintonizador propiamente di
cho, donde lleva ndecuados contactos de conmutacidn para efec-
tuar una conmutacién de gama cuando la placa 39 es desplazada

por el retroceso de un vAstago 2 al que corresponda en la pla-
ca 39 una plaquita 41'' saliente. Sobre la barra 45 actda tam-~
bién un muelle 46 que actda a modo de Srgano de retorno para la
barra misma y, a través del sistema cinemdtico 42 - 44, para

la placa 39, que mantiene en posicidn de reposo cuando ningin

véstago 2 estd en vosicién de retroceso y cuando se encuentra

plaquita 41' retraida.

A su vez, la placa 40 presenta un apény
dice 47 a modo de glifo que coopera con un balancin acodado 48
que, a través de una biela 49, desplaza una barra 50 que entra
en la envoltura 18 y que lleva otros contactos de conmutacién

para ejercer una conmutacidén de grma distinta Ae 1la de la barrh
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45 cuando la placa 40 es desplazada por el retroceso de un vés~
tago 2 al que corresponde en la placa 40 una plaquita 41'' sali
te. Sobre la biela 49, actda un muelle 51que sirve de 6rgano de
retorno tanto para la barra 50 como para la placa 40, a la que
mantiene en posicidén de reposo cuando ningdn vdstago 2 est4 en
posicién retralda y cuando estd en posicién retrafda un vistago
2 al cual corresponde en la placa 40 una plaquita 41' retraida.
Gracias al sistema descrito, cada pu
sador puede hacerse corresponder a una frecuencia elegida en el
Ambito de tres distintas gamas que puedan ser conmutadas de la
manera que se ha explicado, es decir actuando en fase de insta-
lacién sobre la posicidn de las plaquitas 41 instaladas en las
placas oscilantes 39 y 40.

Por otra parte, es evidente que, cus
do basta realizar la conmutacién entre dos gamas, una de las pll
cas 39, 40 puede ser omitida con todos los elementos que le co-
rresponden, Por el contrario, cuando se precisen mds conmutacio
nes, los védstagos 2 podrin presentar unos resaltos para actuar
sobre las plaquitas 41'' de las placas %9 y 40 y podrén seguir
hacia atrds para mandar uno o varios otros pares de placas ané-
logas a las %9 y 40, aumentando asl el mimero de las posibles
~combinaciones de posiciones de las distintas placas presentes,

y.por tanto el mimero de las conmutaciones de gama posibles.

quitas 41'' salientes en ccrrespondencia de un mismo vdstago o
resalto de accionamiento, realizando asl una ulterior ccnfigu-
racidén en la cual ambas placas 39 y 40 son desplazadas hacia

atrids, realizando asi una ulterior posicién de commutacidn,

También es posible prever que ambas placas 39 y 40 presentan p%a-

.

| -

P
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Ademds de conmutar las gamas, las barras 45
¥y 50 pueden tembién realizar, por via eléctrica, mecAnica u otpa,
unas adecuadas indicaciones (convenientemente, mediante el en-
cendido de ldmparas de distinto color) para indicarle al usua-
rio la gama de la frecuencia sintonizada en ese momento.

El sintonizador de cuadro de pulsadores desf
crito e ilustrado es especialmente adecuado para realizar la
predisposicién para la sintonizacidn mediante pulsadores de rer
cepcidn de aparatos emisores televisivos comprendidos en los
canales bajos, y respectivamente en los canales altos de la ga-
ma VHF (bandas I y III segun la clasificacién CCIR), asi como
de 1la gama UHF (bandas IV y V segin la clasificacidén CCIR). Sin
embargo, es evidente que, con adecuadas adaptaciones, evidentes
vara el técnico informado por la presente descripcidn sobre log
fines y medios de la invencidn, ésta puede ser aplicada en el
campo m&s amplio mencionado anteriormente.

Asimismo, los distintos detalles descritos
e ilustrados en sus combinaciones pueden estar sustituidos pon
sua equivalentes téenicos, sin por ello apartarse del alcance

de la invencidn y de la presente Patente.

ot e e w990 e O gt 0w e e 7

La presente patente de invencidn comprende
lag siguientes reivindicaciones:

1.- Conjunto sintonizador de cuadro de pul-
gadores, del tipo que comprende una pluralidad de véAstago 2,

unidos a botones 1 de pulsador y provistos de un mecanismo de
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retencidn de disparo 6-8 y de retorno 9, asi como de medios 5,
montados en posicidn regulable, para mandar el desplazamiento
de los medios de sintonizacidn, y destinado para aparatos de vg
rias gamas de funcionamiento, caracterizadc por el hecho de que
los extremos traseros de los vAstagos 2, o unos resaltos previs
tos en ellos, estdn dispuestos en proximidad de dérganos méviles
%9, 40, sin posibilidad de accién reclIproca directa con ellos;
de que dichos drganos méviles %9, 40 estdn aconlados cinemdtica
mente 42-44, 47-49 con los medios 45, 50 de mando de las conmu-
taciones de gama; y de que estdn previstos unos érganos auxilis
res 41, adecuados para establecer a voluntad una accién reciprc
ca entre cualquier vdstago 2 y cuslquier dérgano mévil %9, 40,
de modo que con la maniobra de cualquier pulsador 1 puede ser
coordenado el desplazamiento de uno o varios de los drzanocs mé-
viles %9, 40 en una cualquiera de las combinAaciones posibles de
posicién de dichos drganos, realizando asl una conmutacidén de-

seada cualquiera entre aquellas de las que es capaz el aparato.

caracterizado por el hecho de que dichos drgancs méviles %9, 40
estén constituidos por placas oscilantes alrededor de pernos 57
54 y cuyo borde mévil estd dispuesto en proximidad de las trayéd
torias de los véstagos 2 o de los resaltos previstos en los mig
mos, pero sin interferir con dichas trayectorias,

%.= Conjunto segin la reivindicacidén 1,
caracterizado por el hecho de que dichos dérganos auxiliares 41
estdn montados sobre los Srganos méviles 39, 40 de manera re-

gulable entre una posicidén retraida 41', en la cual el drgano

2.~ Conjunto segun la reivindicacidn 1,

1
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auxiliar no interfiere con la trayectoria del correspondiente
véstago 2, y una pogicidn saliente 41'' en la cual el drgano auki-
liar es accionado, Jjuntamente con el drgano mdvil %9 o 40 del
cual ee solidario, en el momento del retroceso del correspondien=
te vdstago 2.

4,- Conjunto seguin las reivindicacio-
nes 1 a %, caracterizado por el hecho de que dichos drganos auxi-
liares 41 estén constituldos por plagquitas montadas contiguas a
lo largo del borde mdvil de las placas oscilantes %9, 40 y su-

certibles de ser fijadas a voluntad en una de las dos posicio=-

nes de trabajo 41', 41'' por medios de bloqueo 55.

5.~ Conjunto segin la reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho de tue dichos drganos méviles 39, 40
estdn unidos a los medios 45, 50 de mando de las conmutaciones

a través de sistemas de palancas y blelas 42, 44, 47-49, estandq
previstos uncs ¢rganos de retorno 46, 51 que soliciten hacia la
posicidn de reposo dichos drganos méviles %9, 40 y dichos medios
45, 50 en mando de las conmutaciones.
6.~ Conjunto seguin la reivindicacidn 1,
caracterizado por el hecho de que dichos medios 45, 50 de mando
de las conmutaciones accionan también unos medios de indicacidn
de la gama sintonizada en cada momento por el dispositivo.

Te= Conjunto segun la reivindicacién

1, caracterizado por el hecho de que dichos medios 5, que mandan
el desplazamiento de los medios de sintonizacidn, estdn consti-
tuidos por bloques atornillados sobre partes fileteadas de los

védstages 2, y de que cada vdstago 2 estd undidb al correspondien-
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mente, y lleva montado un carrete 28 que, al ser llevado el ho-
tén a 1la posicién de trabajo, se pone en posicidén adecuada pa-
ra poder engranar con ruedas dentadas 29 unidas cinemsticamente

30, 31, 32 con una empufiadura giratoria 3%, mediante la cual

rrespondiente bloque 5.

8.~ Conjunto segun la reivindicacidn
7, caracterizado por el hecho de que dichas ruedas dentadas 29
estén montadas en un soporte %4 en una posicién tal que, normalj
mente, no pueden ser engranadas con los carretes 28 de los vés-
tagos 2, pudiendo ser desplazado dicho soporte %4 por un mando,
para hacer que las ruedas vayan a engranar con un carrete 28.

9.~ Conjunto segin la reivindicacidn
8, caracterizado por el hecho de que dicho soporte 74 y los ér-
ganos de unidn cinemdtica %0, %1, 32 son solidarios de la empu-
fiadura 3% en los desplazamientos axiles, ejerciendo una traccid
por la cual pueden ser llevados a la posicidén de trabajo, siend
devueltos a su posicidn de reposo por un muelle 36,

10.- Conjunto ségdn la reivindicacidn
9, caracterizado por el hecho de comprender un mecanismo de bloj
aueo 37 que retiene en posicidén de trabajo las ruedas dentadas
29 cuando ha sido aplicada una traccidn sobre la empufiadura 3%3%,
y un érgano de liberacIdn %8 que levanta el drgano de blogueo
%7 cada vez que es oprimido un pulsador 1.

11.- Conjunto segin la reivindicacién

7, caracterizado por el hecho de que dichos pulsadores 1 estén

puede hacerse girar el véstago 2 para regular la posicidn del cp-

distribuidos en dos series superpuestas, estando montados alters

te botdn 1 de modo que puede ;irar, pero nc puede desplazarse akil-

b
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nativemente uno encima y el otro debajo del correspondiente vést
tago 2.
12,~ Conjunto segin la reivindicacién 7, capr
racterizado por el hecho de que dichos botones 1 terminan con
una plaquita 5 deprimida hacia atrds y hecia arriba, mientras
que el panel 4 del cual sobresalen dichos botones 1 presenta pre-
feriblemente unas depresiones 4a sobre los botones 1.

1%,- Conjunto segin la reivindicacidn 7,
caracterizado por el hecho de que dicho travesafio 14 estd unido
por un sistem4 cinemdtico 21 a 24 con un drgano 26 indicador
de la sintonizacién momentédnea del dispositivo.

14.~ Conjunto sintonizador de cuadro de pul-

sadores, especialmente destinado para aparatos receptores de tg
levisidn,
Sezin se describe y reivindica en esta me-

moria descriptiva y se illistda con los dibujos que a la misma

Se acompaiian.

Consta egta memoria de catorce hojas folid

das y escritas a méquina por/una séla de sus caras.

Madridf = &4 ENE. 1966
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