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" DISPOSITIVO SITUADOR DE HILOS DE TRAMA Y REDUCTOR DEL
RECORRIDO DEL INSERTADOR EN LOS TELARES

MEMORTIA DESCRIPIIVA

El objeto de la invencidn se refiere a dispositivos
gltuadores y presentadores de hilos de trama aplicados a
telares de trame fija sin lanzadera o lanzadera con pinzas.

En los telares sin lanzadera de insertador rigido o fle=
xible, o en los telares que el insertador es una lanzadera
gin canilla y con pinzas, destinados a tejer articulos de

pluralidad de hilos de trama de @iferentes clases y solores,

a partir de bobinas egtacionariss situadas en un lado del
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telar, en el caso de tratarse de telares sin lanzadera y en
ambog lados del telar en el caso de telares de lanzaderas

con pinzas, que requieran en ambos cagos el emplazamiento de
dispositivos selectores de hilos de trama, la prdctica ha
demostrado que los tipos de selectores mds adecuados son los
que presentan los hilos de trama en un mismo plano horizontal
en posicidén lineal, o sea un hilo de irame a continuacidén

de otro en una misma trayectoria rectilfnea paralsla a la
deserita por el elemento insertador de trama o por la lanza-
dera con pinzas, o0 bien el tipo de disppsitivo selector obli-
cuo, pero colocado tambien de forma que los hilos de trama
sean presentados uno a continuacidn de otros en una misms tra-
yectoria rectilinea paralela a la descrita por el elemento
insertador de trama o lanzadera con pinzas a través de la ca-
lada del telar.

Sin embargo, el recorrido de cualquier elemento inserta-
dor de trama, debe llegar hasta la posicidn extrema del Yltie
mo presentador de hilo de trams del dispositivo selector con
relacién al orillo, que ocasiona que 1log elementos insertado-
res deban efectuar un recorrido innecesarismente mayor, con
pérdida de amplitud de tejedura en ambos lados del tejido, lo
que redunda en producir tejidos mds estrechos cuando en el
mismo telar se podrian efectuar tejidos mds anchos.

Asimismo las separaciones, por ejemplo del dltimo al pri-
mer presentador de hilos de trama del dispositivo selector,
con relacidén al punto convergente de los hilos de trama en
el orillo, estdn a diferentes distancias proporcionales al
nimero de guia-hilos presentadores de hilos de trama, que en
los casgos en que sean estos hilos de trama muy numerosos, pue=-
den dar lugar a deficiencias de tensidn en el agarrado y arras-

tre por el elemento insertador del hilo de traema a través de

la caladay produciendo falta de wniformidad en cada inger-
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¢idn del hilo y por lo tanto en el tejido, teniendo que limi-
tarse al minimo la variedad de hilos de trama de diferentes
clages ¥y colores,

Iog distintos tipog de elementos insertadores, bien sean
rigidos p.flexibles, con pinzas o ganchos en sus extremos de
agarre del hilo de trama, o lanzaderas con pinzas 0 ganchos,
pueden dar lugar a diferencias de altura producidas por los
salientes de las proplas pinzas 0 ganchos. Ello ocasiona di-
ficultades de posicidn respecto a la situacidn del hilo de
tramg, de los gula=hilos presemkdores, inconveniente que lleva
consigo el gue muchos tipos de tejidos no sean perfectos cuan=-
do la cantidad de hilos de trama de diferentes clases y colo=-
res es considerable.

Con el dispositivo objeto de la invencidn, se solucio-
nan estos inconvenientes y pueden fabricarse tejidos mds an-
chos en el mismo telar, con el mismo recorrido del elem#nto
ingertador, o bien tejidos con el ancho primitivo a mayor
velocidad al acorfar el recorride del elemento lnsertador,
con la particularidad de uniformidad de tensidn de todas las
pasadas del hilo de trams y tambien uniformidad de agarre del
hilo de trama por el elemento insertsdor. Ello redunda natu~-
ralmente en estos casgos en un mayor rendimiento productivoﬁ

Con el dispositivo objeto de la invencidn, se consigue
que los hilos de trmma seleccionados y presentados, sean con=
ducidos a un punto de conjuncidn comln s todos los hilos de
tramg, en donde son cogidos por el elemento insertador de tra—~
ma, bien en pasadas sencilles de un solo hilo de trama, o
bien en pasadas de varios hilos de trama a la vez, para ser
arragtrados a través de la calada para la formacidn del teji-
do.

El dispositivo beneficia la uniformidad de producecidn y
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eliminacidn de defectos. Consta de un brazo situador de hiloe
de trama, que a partir de los distintod puntos de presentacidn
de los hilos de trama seleccionados, traglada a estos, median-
te un giro en arco horigontal y decenso antes de finalizar
este movimiento, a un punto comdin a todos los hilos de trama
¥ a una altura determinada con arreglo a la configuracidn del
tipo de pinza, gancho o garra del elemento insertador.

Egte brazo situador estd unido a un eje vertical que
recibe duplicidad de movimientosg, uno angular y otro de des~

censo antes de finglizar el primero, en cuya extremidad infe-

-rior de este brazo vertical se la aplica un brazo-palanca,

al que se le adosa en suiextremidad libre un rodillo, que al
contacto con una primera leva con protuberancia axial hard
girar al eje vertical en sentido derecho o izquierdo y antes
de finalizar el peimer movimiento, por mediacién de una segun—
de leva gue actia a este mismo eje vertical, que lo ha man~
tenido en posicidn elevada y en colaboracién de un muelle he-
licoidsal antagonigta y un rebaje en dicha segunda leva, pro-
duce un movimiento de descenso a dicho eje vertical, situan=-
do por lo tanto al brazo situador a nivel del punto de conjun-
cidn de agarre de los hilos de trama por el elemento inserte-—
dor, cuyo movimiento de retroceso angular del eje vertical

ge efectda por mediacidn de un resorte que 1o hard girar en
sentido izquierdo o derecho en oseilacién angular. En la ex-
tremidad superior del eje vertical se aplica el brazo situs-
dor cuya extremidad libre termina en forma acodada, para la
adecuada situacidén del o de los hilos de trama seleccionados
al punto de conjuncidn y agarre por el elemento insertador,
para ser arrastrados a través de la calada, una vez que por
gituacidn del guia-hilos presentador correspondiente al dis-

positivo selector de hilos de trama, el brazo situador, en su



1C

15

20

25

30

extremo acodado empuja el hilo mediante el giro del eje ver—
tical de este brazo situador producido por la primera leva y
descenso por la segunde leva, conduciendolo a un punto comin,
siempre el mismo, situado prdximo al orillo Y & una altura
adecuada, donde llegard el elemento insertador, para cogerlo
y arrastrarlo a través de la calada al extremo opuesto. As{
se continuard con todos los demds hilos presentados y en el
cago de que fueran mds de uno, por ejemplo dos o mis a la
vez, el mismo brazo situador, conducird estos hilos al punto
comin de conjuncidn para que Los agarrs el elemento inserta-
dory el cual los trasladars a través de la calada como si se
tratara de insertar un solo hilo de trama.

Es decir, que cuando el dispositivo selector de hilos
de trama hace descender el o los guia-hilos seleccionados,
estos quedan alineados al mismo nivel del extremo acodado del
brazo situador préximo al de la trayectoria descrita por el
elemento insertador de trame. No cabe duda que egta disposi-
cibn favorece y simplifica le presentacidn del hilo para ser
cogido por el elemento insertador de trama, aminorando el rew
corrido de este elemento insertador porque el brazo gituador
ha llevado el hilo de trama desde la posicidén de presentacién
del dispositivo selector hasta el punto de conjuncién pfoximo
al orillo, efectuando tejidos de la misma anchura pero a mds
velocidad por consecuencia de la disminucidén del recorrido
del elemento ingertador, o bien en el caso de conservar el
mismo recorrido del elemente insertador en telares de una an—
chura determinada de tejido, puede ampliarse la anchura del
tejido por cada lado en la amplitud correspondiente a la ocu=
pada por la serie de gula-hilos presentadores del dispositivo

gselector.

Igualmente en ambos casos el dispositivo objeto de la
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invencidn puede aplicarse al tipo de dispositivos selectores
que presenten los hilos de trama en un plano horizontal pero
en posicién oblicua con respecto a la trayectoria descrita
por el elemento insertadors

Estd previsto que el sincronismo de movimiento del bra-
zo situador, as{ como los guis-hilos presentadores del dis-
positivo selector y movimiento del elemento insertador de
trama, es graduable a través de las dos levas pera acondicio-
nar la posicidn de presentacién del hilo o hilos de trama a
proximidad y nivel correspondiente al elemento insertadory
bien sea del tipo se insertador rigido o flexible, 0 bien
del tipo de lanzaderas con pinzas, en los cuales estas pinzas
pueden tener salientes en forma de gancho o pinzas egtdticas,
cuya configuracién difmeultard la toma del hilo presentado
al no podersa adaptar a la altura correspondiente del elemen=
to insertador, estando en relacién la cuantia de descenso
del brazo situador con la configuracidén del érgano de agarre
del elemento insertador.

Para mayor comprensién de la invencidn, se describe a
continuacién una forms de realizacién con relacién a los di-
bujos adjuntos, dados a titulo de ejemplo no limitativo.

Ia figure 1 es una vista frontal del dispositivo con
partes seccionadas, en posicién inactiva.

La figura 2 es wna vista frontal del dispositivo con
partes seccionadas una vez ha efectiado el desplazamiento
giratorio lateral y descenso antes de finalizar el primer mo-
vimiento.

Ia figura 3 es una vista esquemdtica en planta con el
brago situador de los hilos de trama en posicidn inactiva.

Ia figura 4 es una vista esquemdtica en planta, con el

brazo situsdor de los hilos de trama una vez ha conducido
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los hilos seleccionados a la posicidn de presentacién y re=
coglida de los hilos de trama por el elemento insertadors

Ia Tigura 5 es una vista esquemdtica en planta, con el
brazo situador de los hilog de trama, una vez ha conducido
los hilos seleccionsdos a la posicidn de presentacidn y re—
cogida de log hilog de trama por el elemento ingertador, pero
en el momento de iniciarse esta insercidn de los hilos de
trama a través de la calada.

La figura 6 es una vista esquemdtica en planta, en el
momento de arrastre de los hilos de trama seleccionados por
el elemento insertador de trama, manteniendose el brazo situa=
dor en la misma posicidn que la figura anterior.

La figura T es una vista esquemdtica en pkanta, en que
el elemento insertador continua arrastrando los hilos de tra-
ma y el brazo situador ha regresado a su punto de partida para
iniciar nueva presentacién de los hilos de trama selescclona=
dos de la siguiente pasada.

Ia figura 8 es una vista esquemdtica en planta, repre~
gentando el brazo situador de los hilos de trama una vez a
condheido los hilos seleccionados, pero esta vez de un dispo-
sitivo selector oblicuo, a la posicidn de presentacién y re-
cogida de los hilos de trams por el elemento insertador,

Ia figura 9 es una vista esquemdtica en planta, con el
brazo situador de los hilos de trama, una vez ha conducidoc
log hilos seleccionados de un dispositivo selector oblicuo
a la posicidén de presentacién y recogida de los hilos de tra-
me por ele elemento insertador, perc en el momento de iniclar-
ge esta insercién de los hilos de trama a través de la calada.

La figura 10, representa el dlspositivo en vista frontal
aplicado en el lado izquierdo de un telar préximo el peine.

Ia figura 11 muestra un diagrama de movimiento del gan-
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cho del brazo situador.

En las figuras 1 y 2 se representa por 1 un soporis con
un saliente 2, para sujetarlo a los jornillos 3 y 4, a un pun~
to fijo del telar. Este soporte 1, estd perforado interiormen=-
te en toda su longibud para dar paso al eje 5, en cuyo extre-
mo superior se aplicard el muiién 6, fijado por el tornille 37,
gue soporta el brazo situador T.

Dicho eje 5 se compone de dos partes, una de menor die-
metro 8, para lojar al muelle helicoidal antagonista 10 ¥
guiado por el casquillo 11 del soporte 1, y otro de mayor
didmetro 9, guiado por el casquillo 12, tambien del soporte
1. Ia parte inferior 13, de este eje de mayor didmetro 9, est'a

agujereada para alojar un espdrrago 14, unido a uns horquilla
15, portadora de un rodillo 16, que se apoya en una leva 17,
fijéda g un eje mévil 18 del telar.

Axil @ le parte inferior del soporte 1, estd aplicado
un manguito mévil 19, del que se desprende un brazo palanca 20,
en cuyo extremo libre inferior 21 se le ha aplicado un rodillo
22, en contacto con la leva 23, fijada tambien en el eje mévil
18,

El menguito mévil 19 queda unido a la parte de mayordia-
metro 9 del eje 5, a travds de la chaveta 24, dicho manguito
névil 19 estd rodeado por un muelle helicoidal 25, sujeto por
un extremo 26 al soporte 1 y por el otro extremo 27 estd apo~-
yado al brazo palanca 20,

Un segundo soporte tope 28, fijado en el soporie 1, por
los tornilles 29 y 30, sujeta a un anillo fijo 31, que sirve
de apoyo al manguito mévil 19 y por mediacidén del tornillo 32,
se sujeta este anfillo fijo 31, al soporte tope 28. El extremo
inferior 33 del soporte tope 28 estd curvado para que haga

las veces de tope de la horgquilla 15.
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E 1 funcionamiento es el sigulente:

El eje vertical 5,portador del brazo situador 7, tiene
dos movimientos, una giratorio en arco horizontal y otro de
desplazemiento en descenso vertical antes de finalizar el
primero, al objeto de trasladar los hilos seleccionados de
trama, a la posicidn de presentacidén y agarre por el elemento
insertador de trama.

El movimiento giratorio horizontal del eje 5, con su
brazo situador 7, lo produce la leva 23, que a su giro despla-
za lateralmente al rodillo 22, aplicado al extremo libre infe-
rior 21 del brazo palanca 29, solidario del manguito mévil 19,
fijado por una chaveta 24, a la parte inferior y de mayor did~
metro 9 del eje 5, portador en la parte correspondiente al
eje de menor didmetro 8, del brazo situador T, que ha trasla-
dedo a este brazo situsdor 7, de la posicién frontal fig.2,

a la posicién lateral fig. 3, mediante el giro.producido por
la leva 23 cojtra la presién del muelle helicoidal 25 que man-
tiene siempre en contacto el rodillo 22 con la leva 23 y antes
de finalizer este movimiento el eje vertical 5, portador del
brazo situador T, efectia un decenso poasionadp por el gipwo

de la leva 17, de su radio mdximo al mfinimo en colaboracién
del muslle helicoidal antagonista interior 10, tal como mueg—
tra la posicidn de la fig. 3.

Durante el desplazamiento giratorio en arco horizontal
del brazo situador 7, permanece lndependiente de este movimien-
to la horquilla 15, portadora del rodillo 16, por oposicidn
del soporte 28, que merced a su extremo inferior acodado 33,
hace de tope en la horquilla 15,

En la fig. 3 se ha representado como ejemplo un dispogi=-
tivo selector rectilineo de ocho hilos de trama ¢, d, ey £, &,

h, i, j, con sus correspondientes guia-hilos C, D, E, F, G, H,
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I, J, situado al lado del telar préximo al peine 34, cuyos

hilos de trama ¢, d, e, £, & h, i, j, convergen en la linea

de orillo del tejido 35 y en que el brazo situador 7, de hilos
de trams estd en pogicidn inactiva dispuesto para actuar en

sii movimiento giratorio en arco horizontal y de descenso antes
de finaligar este primer movimiento gue al seleccionarse en
este ejemplo dos hilos de trame ¢ y h, de los gula-hilog C y H
al brazo situador 7, ha efectuado sl giro y descenso antes de
finalizar el movimiento de giro, situando a los hilos seleccio=-
nados de trame ¢ y h, en disposicidn y prdximos a ser cogidos
por el elemento insertador de trama 36, fiz. 4.

Cuando el eleménto insebtador 36 ha atravesado ls calada
¥y llega al punto de cogide de los hilos de trama ¢ y h, estos
h ilos han sido descendidos y colocados en el gancho o pinza
del elemento ingertador 36, fig. 5, a continuacién el elemento
insertador 36, inicia el regreso al punta de partida arrastran-
do consigo los hilos de trame ¢ y h, conbtinuando en la misma
posicidn al brazo situador 7, fig. 6, regrssando a su posicidn
inicial fig. 7, a medida que el elemento insertadbr 36 intro-
duce los hilos de trame ¢ y h en la calada, al objeto de ini-
cizr el ciolo de situacidn y presentacién de los hilos selec—
cionados de trama en la prdéxima pasadge.

Si se trata de la presentacidn de hilos de trama proce-
dentes de un dispositivio selector oblicuo, figs. 8 y 9, se
realiza la situscidén de los hilos seldccionados de trama ¢ yh,
al igual que el caso anterior, siendo el brazo situador T el
que traslada @ estos hilos ¢ y h , a la pinza o gancho del ele-
mento insertador 36, mediante un giro en arco horizontal y

descenso antes de Terminar este primer movimiento, regresando

al igual que el caso anterior el bragzo situador 7, a su posi-

eidn inicial una vez que el elemtno insertador 36, ha recogido



10

15

20

25

30

- 1] -

21302
// LY R d 25 () 22 “

los hilos seleccionados ¢ ¥ h y los introduce en la calada,
gituandose el brazo situador 7, en su posicién inicial a punto
de empezar de nuevo el ciclo de situacién de los préximos hi-
los de trame seleccionados de la préxima pasada.

En la fig. 10, se representa el dispositiwo situador de
hilos de trama, aplicado al lado lzquierdo del telar préximo
al pelne 34, sujeto por los tornillos 3 y 4 al travesafio 43
procedente de le bancada 39 del telar. El dispositivo situador
de hilos de trama recibe el movimiento de las levas 17 y 23
fijadas al eje 18 a través del juego de engranajes 40 y 41,
accionados por el eje motriz 42 del telar. En dicha figura se
sefiala con 38, el cuerpo de un dispositivo selector de hilosg
de tramg fijado en 44, a la bancade 39 del telar.

La fig. 11 muestra un diagrama de movimiento, representan-
do en "A" la trayectoria fromtal del gancho del brazo situador
¥y en "B%, la trayectoria en planta de este mismo gancho del
brazo situador, partiendo dicha trayectoria del punto K y Xf
respectivamente de A y B, describiendo en posicidn frontal wna
linea de X a L en A y una curva de K' a I' en B y que a partir
del punto L en A efectis un descenso pare terminar en M, sgigui-
endo en B la trayectoria circular, siendo este punto M y M',
el punto de cpnjuncidén de todos los hilos de trama, regresando
a continuacién describiendo el mismo arco horigzontal represen-
tado en B y volviendo a subir para colocarse de nuevo en el
punto de partida X, para iniciar de nuevo el ciclo de situacién
de los hilos de trama seleccionadds de un dispogitivo selector.

Se comprende fdcilmente que la invencidn favorece y sim-
plifica la siktuacidén y presentacidn de los hilos de trama al
elemento insertador de irama 36, aminorando el recorrido del
elemento inseptaedor 36, porque el brazo situador 7 ha llevado

los hilos de tramas ¢ y h desde la posicidn de presentacidn de
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los guia~hilos C y H del dispositivo selector hasta el punto
de conjuncién préximos al orillo, efectuando tejidos de la
misme anchura pero a més velocidad, mediante la disminucién
de recorrido del elemento insertador 36, o bien en el caso de
conserver el mismo recorrido del elemento insertador 36, en
telares de una anchure determinsda de tejido puede amplisrse:
la anchura del tejido por cada lado en la amplitud correspon-
diente & la ocupada por la serie de guia-hilos presentadores
del dispositivo gelectors

Igualmente, en ambos casos, pueden aplicarse el tipo de
selectores que presenten los hilos de framae en un plano hori-
zontal, pero en posicidn oblicua con respecto a la trayectoria
descrita por el elementc insertador 36, ya que egte mismo
brazo situador es el que traslada los hilos seleccionados ¢ ¥y
h al punto de situacidén y agarre de los mismos por el elemento
ingertador 36.

Serdn independientes del objeto de la invencidn los deta-
lles ¥y caracteristicas constructivas empleadas en su puesta
en prictice y se entiende que sin salirse de la esencia de la
presente invencién, podrd ser introducida en el misma, modifi-
caciones y adiciones, o el empleo de medios equivalentes.

En resumen, la presente patente de invencidén recaerd

sobre las siguientes reivindicaciones:

N 0 T A

SE REIVINDICA:

1= Dispositivo situador de hilos de trama y reductor del
recorrido del insertador en los telares, del tipo de disposi-
tivos gituadores y presentadores de hilos de trama aplicados
a telares de trama fija sin lanzadera o lanzadera con pinza,

caracterizado ppr estar provisto de un brazo situador del hilo
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de trama, gue a partir del o de los hilos de trama selecciona-
dos del disgpositive selector, traslada a estos, mediante un
giro en arco horizontel descendiendo antes de finalizar ecte
movimiento, a un punto comin a todos los hiloa de trma y a
une altura determinada con arreglo a la configuracidn del tipo
de pinza o gancho del elemento insertador, para ser cogidos
fédcilmente por este y trasladados a través de la calada, es=
tando este brazo situador unido s un eje vertical que recibe
duplicidad de movimientos, uno angular horizontal y otro de
descenso antes de finalizar el primero, sgincronizado con los
guia~hilog presentadores del dispositivo selector y el elemen-
to insertador de trama.

2 =~ Dispogitive situador de hilos de trama y reductor
del recorrido del insertador en los telares, seglin reivindica=
cién anterior, caracterizado.porque en la extremidad inferior
del eje vertical se le aplica un brazo palanca, al que se le
adosa en su extremidad libre un rodille, que al contacto con
una primers leva con protuberancie axial hard girar al eje
vertical en sentido derecho o lzquierdo, efectuandose el giro
angular del eje vertical en sentido inverso por mediacién de
un regorte que lo hara girar en sentidos izgquierdo o derecho y
antes de finalizar el primer movimiento, por mediacidn de una
segunda leva gue actia en el extremo inferior del eje verticael
que lo ha mantenido en posicidn elevada y en colaboracidn de
un muelle antagonista helicoidal y un rebaje en dicha segunda
leva, producs un movimiento de descenso a dicho eje vertical,
gituando por lo tanto el brazo situzdor unido al extremo supe-
rior del eje vertical, a nivel del punto de conjuncién de aga-

rre de los hilog de trama por el elemento insertador.
3 = Dispositivo situador de hilos de trams y reductor del

recorrido del insertador en los telares; segin reivindicaciones
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anteriores, caracterizado porque el brazo situador egtd unido
a la extremidad superior del eje vertical y la extremidad li-
bre de este brazo situador termina en forma acodada para la
buens conduceidn y situacidn del o de los hilos de trame se-
leccionados al punto de conjuncidén y agarre por el elemento
insertador, para ser arrastrados a través de la calada.

4 = Dispositivo situador de hilos de trama y reductor dsl
recorrido del insertador en los telares, segin reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porque el brazo situador en su
extremo acodado que empuja gl hilo de trama seleccionado me-
diante el giro del eje vertical de este brazo situador, produ=-
cido por una primera leva y el descenso por una segunda leva
lo conduce a un punto comin, siempre el mismo, situado préximo
al orillo y a una altura adecuada, donde llegard el elemento
insertador, para cogerlo y arrastrarlo a través de la calada
al extremo opuesto, asimismo en el caso que fueran mds de wn
golo hilo de trame, por ejemplo dos o mds a la vez, el mismo
brazo situador conducird estos hilos al punto comin de conjun-
cidn para que los agarre el elemento insertador, el cual los
trasladard & travéds de la calada, como si se tratara de inser—
tar un solo hilo de trama.

5 = Dispositivo situador de hilosg de trama y reductor del
recorrido del insertador en los telares, segin reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado porgue al trasladar el brazo sim
tuador a los hilos de trama seleceionados en un punto comdn
préximd al orillo del tejido, se efectuan tejidos de la misma
anchurae a mds velocidad por haberse aminorado el recorrido del
elemento insertador o bien en el caso de conservar el mismo
recorrido del elemento insertadorem telareg de una anchura de-
terminada de tejido, puede ampliarse la anchura del tejido por

cada la do en la amplitud correspondiente a la ocupada por la



serie de guia-hilog presentadores de hilog de trama del dig-

positivo selector.

6 - Dispositivo situador de hilos de trama y reductor del

recorrido del insertador en los felares,

Congta la presente Memoris Descrip-
tiva de quince hojas mecanografiadas,
escritas por una gola cara, numersdas
del 1 al 15 y con sus lineas numeradas,
a su vez, de cinco en cinco y de dibu~
jos anexos,
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