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Egta invencidn se relaciona con mejoras en sistemas
de reproduccién xerogréfica automaticos y parcitularmente -~
coh mejoras en gistemay de este tipo para facilitar la for-
macion de reproducclones xerogréficas ampliadas a partir de
un texto en miniatura de cartulinas microopacas.

En el procedimiento de yerograf{s descrito, por ejem
plo, en la patente norteamericana de Carlson n® 2.297.691, -
concedida el 6 de octubre de 1942, una placa xerogréfica que
comprenie una capa de material aislante fotoconductor sobre
un soporte copductor recibe una cargs eléctrica uniforme 850
bre su superficie y se expone luego a2l tema a reproducir, oxr
dinariamente por téenlcas de proyeccién convenclonales, Zuta
exponicién degcargs las dreas de la placa de acuerdo con la
intensidad de la luz que llega a ellas, creando as{ una ima-
gen latente electrostatica sobre la opa fotoconductora o en
la nisma. EL revelado de la imagen latente se efectis con un
material finamente dividido y electrostaticamente cargado, -
tal como un polvo electroscépico, gque se pone en conbacto su
perficlal con la capa fotoconductora y se mantiene sobre ella
electrostaticamente en un egsquena de imagen en polvo'xerogré
fico correspondiente 2 la imagen latente electrostdtica. Se-
guldamente, la imagen de polvo xerogréfico revelada se trang
fiere ordinariamente a2 una superficie de sustentacién, tal -
como una lamina de papel de cépia, a la que puede fijarse -
por cus.lguler medio adecuado.

begde 1la descripcién de la patente de Carlson, ¢e han
reslizado muchas mejoras en los digpositivos y técnicas xero-
gréficos, asi como nuevas aplicaciones para los mismos den--
tro del ambito de la invencidn bagica de Carlgson. Como resul

tado, se encuentran en gran uso comercial méquinas manua.les
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hs automaticas destinadas a realizar procedimlentos de repro-
duccion xerogréfioa. La presente invencién constituye otra -
mejora en los sidemas automaticos de tratamiento xerogréfico
en virtud de la cual tales gistemas pueden emplearse mes £a-
cilmente en sistemss de tratamiento de datos integrados y --
unificados.

Como es blen sabldo, en los afios recientes el volumen
marcademente creciente de variag industrias ha requerido un
enorme incremento en el numero ¥y veriedad de regigytros comer
ciales que han de efectuarse, mentenerse y tenerse a disposi
cidn para su empleo. Antes de la aparicién de la xerograffa,
se emplearon para este fin sistemas de produccién ¥y conserva
cion de reglstro convenclonales previamente conocidos. Sin -
embargo, la creciente mognitud de las operacioneg de regig-~
tro hizo esta fase en una empresa comercial crecientemente -
costosa y gravosa hagta el punto de que empezé 2 resultar --
economicamente impracticable su continuacidn por técnlcas --
convenclonales.

Como faceta del problema de la conservacion de regig

tros, puede considerarse la mera proteccion de los reglatrosn

- de un negocio. Como salvaguardia contre la destruccion de --

aquellos por incendio, inundacion u otro desastre, ge convir
tic en prdctics comin el microfilmar periddicamente lof Te--
gistros de un asunto y almacenar estos microfilms en lugares
¥y bajo condiciones que evitasen su destruccion accidental., -

’ ’
Aunque esta tecnica results eficaz paera congservar los regls-

tros para gu futura y posible referencia, sumo otro gasto adl

cional a la carga representada por la conservacidn de los re

gistros, gin simplificer en modo alguno la manipulacién o map

tenimiento de los mismos. Esta condicidn era inherente, en -
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primer lugar, porque la finalidad printipal era separar los
registros microfilmados de sgu utilizacidn dlaria ¥, ©hn gegun
do lugar, debido a la relativa lnaccegibilidad de los regls-
tros seleccionados contenidos en tal microfilm.

Becientemente, se ha creado un sistems destinado a
producir registros microfilmados, en virtud del cual tales
registros pueden mantenerse bajo condiciones de relative se-
gurldad contra destruccidn y al mismo tiempo disponerse de -
ellos para su utilizacion diaria. Este sistema e conoce ge-
nerslmente por sistema de microfilmg "unificado" y comprende
lag operaciones beuicas & (1) copiar gobre un microfilm di-
bujos originales, trazados, memorandums, informes u otros rg
glutros susceptibles de requerlir una reproduccién en fecha
ulterior, etc.; (2) montar los cuadros individuales del mi-
crofilm en lag aberturag de lag tarjetasm de tratamiento de
datos mlcrofilmados, que pueden deglgnarse por perforaciones
codificadag para su empleo en méquinas convencionaleg contrg
ladag por tarjetas; y (3) emplear tales tarjetas microfilma-~
dag para la reproduocién de la informacion filmeda sobre --
ellags. 8in ebargo, el usgo de tarjetas con aberturay ha re-
guerido el gasto adicional de la provisién de aparatos para
nicrofilmar registros y montar los cuadros de los microfilms
sobre tarjetas de btratamiento de datos.

En el uso del aparato convencional de reproduccién
de microfilms, la tarjeta de microfilm comprende una tarjeta
de regigtro convencilonal del tipo muy empleado en aparatos -
de countabilidad y tabulacion controlados por registros, pers
esta provista de una abertura en la que puede insertarse un
cuadro de microfilm y asegurarse permenentemente a la tarje-

ta. Cuando un cuadro de microfilm da datos a reproduclr se -
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monta de este modo en una taerjeta de microfilm, €ata puede
perforarsge también con clave con adecusdos orificios ¥y mues-
cag que representen clertos términos descriptivos que defi--
nen, ldentifiquen 6 se relscionen con la ilustracion del mi-
crofilm y slbuados en un fichero {ndice. Heguidamente, estag
tarjetas pueden claglificarse manualmente S a méquina y tro--
tarse de otro modo, cusndo se interroga el fichero {ndice de
acuerdo con los usios convencionales de tales tarjetas. Hesul
tora evidente por consigulente gque el uso de tarjetes con --
aberturas pera microfilms requiere la préctica de muchag opg
raciones de tratemiento y la necesided de un equipo correg--
pondiente para poner en préctica el procedimiento.

Uin embargo, el uso de tales tarjetas de microfilm
ha hecho posible el efectuar sustanciales econom{as,en la re
produccién de reglstros en miniatura, en comparacién Con ==
otros sistemas destinados a la conservacion de regilastros. No
obstante, desde el punto de vista de la produccién de infor-
macion en tarjetas, los sistemas de microfilms requieren un
equipo convencional de proyeccién fotogréfica pars. producir
le. informacion microfilmads. Esto implicaba unag tecnicag de
revelado fotografico molestas, costosas y que requerfan tiem
po, Testando méritos a la eficacia global del gslstema,

’
Mas recientemente, ge ha creado otra forma de recupe

; racion de informacion utilizardo el sistema standard EAHM de

tarjeta perforads e indice. En luger de implanter cuadros de
microfilm dentro de aberturas formadas en tarjetas, esta nue
va forme de almecenamiento de informacion requiere simplemepn
te la impresién en tamafio miniaturizado de la informacidn o

datos de un documento sobre el area opaca de una tarjeta que

habria contenido normelmente al cuadro de microfilm, En el -
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uso de esta forme, la informacidn o datos se reducen en su
tamafio por un factor de 3, & diferencia del factor conven--
cional de 15 g 20 pars lag tarjetas con aberturas para micIo
film, permitiendo as{ al operaric explorar rapida y directa-
mente log datos contenldos en la tarjets para determinar su
posiible interés, s#in necesgided de proyectores, obgervadores
o similares. Egsta ventaja, junto con la particular ventsja
de que estag tarjetas pueden duplicarse con mayor facilidad
que en el cago de lag tarjetas con aberturas, permitiendo -
esf{ una diseminacidn mas extensa de la informacidn sobre unz
tarjeta, hace de esta nueva forma de almacenamlento y recupg
racidn de informacidn un serio compebidor del gistema de tar
jetas con aberturas.

Lz presente invencidn evita lag degventejas de los
procedimienton de reproduccién microfilmada, eliminando por
completo la necegidad de tarjetas con aberturas pars micro-
filmg, al tiempo que utiliza lag ventajas de un siutema de
fndice y tarjetas perforadas, asi como las tarjetag de trata
miento o elaboracion de datos stendard destinades a contener
registros miniaturizados, etec. Como anteriormente se indieca,
una tarjeta t{pica de informacidn o datos miniaturizados --
aqu{ considerada es el tipo que lleva impreso un registro tf
plco en bamafio minlaturizado, formado sobre agquella medlan-
te un adecuado procedimiento, de impresién, tal como por ejem
plo mediante xerografia.

Por medio de la presente invencién, eg posible repro
ducir informacidn convenientemente de tarjetas de elaboracidn
de datos, de modo econémico, Y a un ritmo que contribuye sug
tanclalmente a 1z utilidsd y eficacia del sigtema de reglg—-

tros miniaturizados. Estc se efectia por medlo de un sistema




10

15

25

30

perfeccionado y automatico de tratamlento xerogréfico, en el
que pueden lntroducirse gucesivamente tarjetas con datos mi-
niaturizados en un slstema de exploraci&n 6ptica, proyectén-
dose g informacidn impresa dobre la guperficie sensibiliza-
dn de un tambor xerografico glratoric después de lo cual se
transfiere rapida y precigamente una reproduocién amplisda -~
del area de datos miniaturizados a una superficie de gusten-~
tacion o sporte deseada.

El principal objeto de la invencion en la mejora de
los sistemas automaticos de tratamiento xerografico para su
empleo en sistemas de tratamiento de datos miniavurizados. -
Otro objeto de la invencidn es el mejorar log gintemas aubto-~
zaticos de tratamiento xerografico para facilitar la repro-
duccidn de coplag de registros minlaturizedos sobre ﬁarjetas
standard de tratamiento o elaborscidn de datos. Otro objeto
de la invencion es el mejorar los aparatos de manipulacién
de tarjetas para permitir un compatible funcionamiento de las
barjetas con low gistemas de tratamiento xerogréfico.

Otro objeto de la invencion es el mejorar los apara-
tos de manipulacion de tarjetan para permitir un funclona--
miento compatible de tarjetas opaces con sistemas de trata--
miento xerogréfico, independlientemente, de la dimension lon-
gitudinal de los datos miniaturizados sobre la tarjeta.

Estos y otros objetos de la invencion se conalguen -
por medio de un perfeccionado uistema de tmtamiento xerogré-
fico, provinto de un aparato de manipulacién de tarjetas des
tinado a la alimentecidn de tarjetas de elabnracion de datos
gue contlenen datos minlaturizados, sucesivamente a un carro
para tarjetas, mediante el cual son transportadas pasando por

- ’
el eje optico de un sistems de proyeccién en relacion sincro,
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nizada con el movimiento de una placa xerografica
zada, en virtud de lo cual la imegen de los datos miniabturi-
zadog puede formar eflcazmente una imagen latente electrosté
tica sobre la placa xerogréfica en una configuracién amplia~
da del drea de datos miniaturizados. Seguidamente, la imagen
latente electrogtdtica se revels por medio de un glgtema de
revelado en casicada para formar una imagen de polvo Xerogra-
fico de la imagen sobre el tambor, Ademés, se dispone un apa
rato de alimentacidn de papel que presente une laminz de ma-
terial de transferencia en contacto superficial con la placa
xerogréfica, vy la fuerza electrostdtica desarrollada en la
transferencia de la imagen en polvo xerografico al material
laminar de bransferencla es electrostaticamente eficaz para
adherir el material laminar de transferencias a la superficie
de la placa para asegurar una sincronizacion de movimiento -
con la migma. Después de la transferencia de la imagen, el -
material laminar de transferencis se pasa a través de un --
aparato de fusion en el gue la imegen en polvo xerografico es
permanentemente fijada a la ldmina. Bl aparato incluye tam--
bién medios para conbrolar el funcionamiento del aparato de
manipulacién de tarjetas, en virtud del cusl puede efectuar-
se una serie predeterminada de reproducciones de cada tarje
ta, segﬁn se requiera, Ademés, el aparato de manipulacién de
tarjetas puede colocarse respecto al eje del gistems Sptico
como se desee, por efecto de lo cual pueden tratarse tarje-
tasflotades de diferentes dimensiones longitudinales gin pér-
dlda de tiempo nl despilfarro de material,

bn los adjuntos didbujos se muestra una Forme preferi
da de la invencién, en cuyos dibujos:

La figura 1 es una vista en pergpectiva de un giste-
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’ ’ .
ma aubtomstico de tratamlento xerografico que incorpora la in-

rd
vencion.

La figura 2 es una vista en seccion esquemética del
aparato de la invencidn.

La figura 3 es un alzado lateral, parcialmente en --
Heccién, del aparato manipulador de tarjetas para la inven-
cion.

La figura 4 es una vista en perspectiva del aparato
manipulador de tarjebas, visto deude el frente de la méquina.

La flgura 5 es una vigta en pergpectiva del sparato
manipulador de tarjetas, vinto desde la parte posterior de
1la méquina.

La figura 6 eg une vista frontal, parcialmente arrap
cada, del mecanismo de accionamlento utilizado en el aparato
manipulador de tarjetas.

La figura 7 es una vista igométrice del carro de las
tarjetas, visto desde el frente de la maquina.

La figura 8 es un alzado en seccidn esquemdtico de
los mecanismos de expulsion y sujecion de tarjetas del apara
to menipulador de las mismas,

La figure 9 es una vista isométrica del carro para
lag tarjetas, visto desde la parte posterior de la méquina
¥y en relacion con log detalles estructurales de funcionamiep
to para la manipulacidn de tarjetas.

La figure 10 ez una viste en planta, parcialmente -
arranceda, del carro de lag tarjetas en relacion con el sige
tema Sptico para la mdquina.

Ia figura 11 es uns vigta en seccidn de un detalle
de la figura 10,

La figura 12 es una vista lsométrica esquematizada -
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del sistema Jptico.

Ls figura 13 es una vista 1gométrica del suministra-
dor de virador.

La figura 14 eg una vigta frontal del suministrador
de virador y de su mecanismo de acclonamiento.

La figura 15 es una visba en seccion del marcador
de bandag para el circulto sutomatico de suministro de vira
dox.

Ia figura 16 es una vista en seccion del ocultador
de luz para lag bandas, tomada a lo largo de la 1{nea 16-16
de lz figura 15.

Ia figura 17 es una vista en seccidn del ocultador
de luz, tomada a lo largo de la 1i{nes 17-17 de la figura L15.

Lo figura 18 es una ilugtrecidn de una imagen en pol
vo revelada de la banda producida por el sistema de control
de suministro de virador.

Ia figura 19 es une visba ampliada de la cabeza de-
tectora utilizada para detectar la densldad de la imagen de
polvo revelada.

La figura 20 es una vista izquierda de la cabeza de-
tectora tal como aparece enm relacidn con la superficie del
tambor xerografico.

Ls figura 21 es un diagrama esquemdtico de.instala-
cidn eléctrica del aparato de la cabeza detectora.

La figure 2la es un dlagrama de instalacidn eléctri-
ca pars controlar el motor del gsuministrador.

Las figuras 22, 23 y 2l son vistas superiores del --
glatems de acclonemiento para el dispositive de tratamiento

’ ’ .
xerografico de la maquina y pueden unirse entre s{ en rela-

’ . -
cion coterminal para ilustrar el sistema completo de acciong
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miento interrelacionado.

La figura 25 es una ilustracion esquendtica de las
pogsiciones de leva pars el programador mosbrado en la flgu-
ra 23.

Ia figura 26 es una ilustracion esmquemstica del wis-
tems de acclonamlento.

La figura 27 es uns vists superior de la bandeja de
papel y del mecanismo de alimentacidn del mismo.

La figura 28 esm una vista en seccion lateral del me-
canlsmo de alimentacion de papel y del mecanlsmo de control
de nivel del mismo, tomada 2 lo largo de la 1inea 28-28 de
la figura 27, con algunag partes retiradas.

La figura 29 es una visba en seccion de los rodillos
de colincidencia del papel.

La figura 30 egs une vista fregmentaria de un detalle
del mecanigmo de control de nivel del papel.

La figura 31 es una vista en seccion del mecanismo
de alimentacidn de papel, tomada a lo largo de la 1inea 31-
3L de la figura 27.

Lag figures 32, 33 y 3% son ilustraciones de un deta
lle empleado en el mecanismo de alimentacidn de papel nmostra
do en pergpectiva, dende el lado y deude las parte superior,
respectivamente,

La figura 35 es una vigta en gecclon del rodillo se-
parador de papel y elementos asoclados.

Ia figura 36 es una vista superior, tomada desde la
izquierda, del mecanismo de recogida de papel.’

la figura 37 es una vista en gseccion del pulsador y
su @cclonamiento, tomada a lo largo de la 1{nes 39-39 de la

figura 36.
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La figura 38 es una vista
horizontal, con parfey arrancadas
tructurales.

Lo figuraz 39 e una vigta
horizontal, con partes arrancadas
tructurales.

La figura 40 es una vista
vertical.

La figura 41 es una vista
vertical.

La figura 42 es una vista
fundidor y del accionamiento para
la presente invencion.

Ia figura 43 es una vista
didor, con partey arrancadas.

La figura 44 es una viata
junto fundidor.

La figura 45 es una vista
didor,

La figura 46 es una vists
fundidor, tomada a lo largo de la
43,

La figura 47 es una vigta
didor,

Lo figura 48 es una visgta
fundidor, tomada

43,

superior del btransportador

para mostrar detalles esn--

lateral del trangsportador

para mositrar detalles eg—-

frontal del trangportador

derecha del trangportador

14 - o
isometrica del conjunto -

el mismo, utilizados con =

superior del conjunto fun-

en seaion lateral del con-

posterior del conjunto fup

’
en geccion del conjunto -

1{nea 46-46 de la figura

frontal del conjunto fun-

<’ -
en geccion del conjunto -

& Lo largo de la linea L8-48 de la figurs

La figura 49 esg una ilustracion eSquemética de los -

rodillosg fundidores superior e inferior cuando se aplica pre

’
sion & lo® mismos; ¥y
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Lag figuras 50, 51 y 52, son diagremes esquemsticos
de instalacidon eléctrica del aparato xerogréfico, y cuando
se combinan en relacion coterminal ilugtran el sloteme com-
pleto de la instalacion eléctrica.

4 lo largo de esta degcripcién, la parte frontal del
sistema de tratamiento xerogréfico (véase figura 1) se consi
dera como la porcidn hacia la gue mira el operario mientras
coloca tarjetas con datos minlaturizados en la méquina para
su reproduccién, ¥ mientras ajusta los diversos controles mg
nuales de funcionamiento. EL extremo derecho e izquierdo de
la maquina se consideran gituados a la dereche e izquierds -
del operario al mirar este hacia la méquina.

En la versidn partlicular mostrada en log dibujos, la
iavencion se incorpora en un sistema de proyeccidn de datos
miniaturizedos que es una impresora continua y totalmente -
automética, para reproducir informacidn contenida en tarje-
tag opacag con datos minlaturizados. Este equipo produce co-
pias sobre laminas individuales de papel, que pueden tener -
una anchura de hesta 9 pulgedas (22,9 cm) y una longitud de
14 pulgadas (35,5 cm) en una relacidn de ampliacidn aproxi-
madamente de 3 veces, que ge ampl{a hasta la anchura comple-
ta de la ldmina de meterial. Con referencia a la figura L,
el sistema puede considerarse como incluzivo de 4 geccioney
distintas destinadas a alojar los diversos elementos del nig
mo, concretamente una seccion basica 1 destinada a alojar -
gl tambor xerogréfico, la bandeja de suministro de papel y

el aparato de alimentacién, aal como los dispositivos desti-

- nados a efectuar las funciones xerogréficas de carga de pla

cag, revelado xerogréfico, transferencia de imégenes, limpie-

za a ceplllo, etc.; una seccion superior 2 destinads a alojar
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al aparato de manipulacién de tarjetas, asi como al volumen
del giatema éptico; ¥y una geceidn de control 3 montada gobre
la seccidn bisica y por delante de la geccion superior, deg-
tinada a alojar clertos elementogy del equipo eléetrico reque
rido en el gigtems y 2 proporcionar un panel de control en -
el que el operario puede ajustar un interrupbor selecclonado
de entre una serie de ellos ﬁara seleccionar el tipo deseado
de funcionamiento.

Como se muestra en lao figura 2, la gseccldn bdsica 10
incluye 2 lag placas frontal y posterior 4 y 5 sustentadas
sobre una placa bagica 6 y conectadas a través de sus partey
guperiores por una placa superior 7, con lo que se sustenta
la totalidad del mistema. Se incluyen unag adecuadas placas
de cobertura destinadag a encerrar el mecanigsmo y se estable
cen unasn puertas de acceso en la parte frontal de la méquina
para facilitar su reparacién ¥y ajuste, la geccidn superior -
2 incluye unag adecuadasg placas de cobertura destinadas a ep
cerrar el grueso del aparato de manipulacién de tarjetas de
datosn y el sistema Sptico, asi como un depdsito 8 de tarje-
toy de datos destinado a contener tarjetas de las que han de
efectuarse reproducclones, as{ como un depésito receptor 10
en el que #e introducen btarjetas después de reproduclirge so-
bre ellag la imagen miniaturizada. Lz estructura completa -
se digpone especfficamente de manera que formen un recinto
lmpenetrable por la luz en lag sreas del sigtema de proyec-
¢idn éptica ¥y el sistems de revelado xerografico.

La gecclon de control 3 incluye un panel de instru-
mentos degtinado a sustentar los diversos controles de fun-

clonamiento al alcance conveniente del operaro. Estos contrg

les incluyen un interruptor selector automdtico Su-l del Ti
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po de reajuste, que es previamente ajustable en el deseado
nimero de copias que han de efectuarse de cuglquler imagen
en tarjeta miniaturizada, un interruptor Si-Ll de “conexion",
destinado a inleiar el calentamiento de la maquina y a poner
la en condicidn de "espera", un interrupbor $i-3 de boton ~
de “impresion", desbtinzdo a iniciar el funcionamiento del -
sigstema; un interruptor $W-5 de "interrupcidn de impregidn",
que funciona interrumpiendo el funcionamiento de la mdquina
dentro de un predeterminado intervalo despuéﬁ de ger pulsado,
para permitir el complebamiento de ciertas operaciones xerg,
graficas; y un interruptor de “desoonexidn®, no mogtrado en
la figura 11, que efectia la detencidn del sistema instanta-
neamente, en el cagso en que esto se conslderase necesarlo.
DESCRIPCION GENERAL DEL SISTEMA
(figura 2)

Yara una comprensién general del gitdema de tratamiep
to xerografico en el que ge incorpora la invencidn, se hara
referencia a la figura 2, en la que se ilustran esquemética-
mente los diversos componentesn del sistema. Como en todos lo#
giastemay xerogréficos hagados en el concepbo expuesto en la
citada patente de Carlson, se proyecta una imagen luminosga
de la copla a reproducir gobre la superficie sensibilizada
de una placa xerogréfica pare formar una imagen latente eleg
trostatica sobre ella. Seguldamente, la imogen latente se re
vela con un material revelador opueabtamente cargado para for
mar una imagen en polvo xerogréfioo, corregpondiente a la imgl
gen latente, sobre la guperficie de la placa,., Lz imagen en
polvo se transfiere luego electrostaticamente a una superfi-
cle de soporte en la gue puede fundirse mediante un disposi-

tivo fundidor, con lo cual se causa la permanente adherencia
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g
de la imagen en polvo a la guperficie de soporte,

En el sistema aqui descrito, se colocan tarjetas con
datos niniaturizados en el depésito de tarjetas B8, desde el
que son allmentadag sucesivamente a un carro de tarjetas gi-
tuado en un aparato de manipulaoién de aquellas, degignado -
en su conjunto por el mimero de referencia 1l y digpuesto en
la parte posterior del conjunto de almacenamiento o depésito
de barjetas. Je establecen unog adecuados medios acclonadores
para el carro de las tarjetas, en virtud de los cuales se cal
g2 el degplazamiento de aquellas pasando por el eje éptico -
de un gistema de proyeccién de luz que ge describiré mag ade
lante, con el fin de explorar los datos minlaturizados a tra
vés de una 1lfnea de luz exploradora. La tarjeta iluminada es
proyectada descendentemente por medlo de un conjunto de len-
te objetivo 12 y a través de un conjunto de abertura ranura-
da 13 v sobre la guperficle de una placa xerografica en for-
ma de tambor 14,

EL tambor xerogréfico 14 incluye un miembro cilin-
drico monbado en adecuados cojinetes en el armazon de la ma-
guina y es acclonado en direccldn contraria a lag agujas del
reloj por un mobtor a un ritmo congtante, que es proporcional
al ritmo de exploracidn de la tarjeta de datos minlaturiza-
dog, con lo cual el ritwo periférico de la superficie del -
tambor es idéntico al ritmo de degplazamiento de la imagen -
luminosa reflejada. La superficie del tambor comprende una -
capa de material fotoconductor gobre un soporte conductor --
que ge sensibiliza antes de la exposicidn por medio de un —-
dispogitivo 15 generador de corona con pantalla.

La exposicién del tambor a la imagen luminogs desg-

carga la capa fotoconductora en lag areas barridag por la lug
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en virtud de lo cual permanece sobre el tambor una imagen --
electroatatica latente en configuracién de 1lmagen corregpon-
diente a la imagen luminoga proyectada desde la barjeta de -
datos miniaturizados. Al continuar la superficie del tambor
gu degplazamlento, la lmagen latente electroutatica paga &
través de una estacidn de revelado A en la que se encuentra
un aparato revelador que incluye una envoltura o alojamlento
L6 provigto de una porcién inferior o gumidero destinada a -
acumular material revelador. FPara llevar el material revela-
dor a la parte superlor del alojamlento del revelador, dye em
plea un trangportador del tipo de cubog provisto de un ade--
cuado digpositivo accionador, lanzandose en cascadé el cita-~
do material revelador en la menclonada parte guperior descep
dentemente sobre una pendiente de tolva y gobre el tambor -~
xerografrico,

Al proyectarse en cagcada el materisl revelador go-
bre el tambor xerografico, se retiran particulas viradoras -
del componente sustentador del materisl de revelado y dse de-
pogitan gobre el tambor para formar imégenem en polvo, mlen=-
trag que las partfculas sustentadoras parcialmentbe denudadas
rebagan el tambor pagando sl sumidero de alojamiento del re-
velador. Al formerge imagenes de polvo virador, han de sumi-
nistrarse adicionales partfculas viradoras al material reve-
lador en proporcién con la cantidad de virador depogitada sg
bre el bGambor. Para egte fin, ge emplea un guminigtrador de
virador designado en gu conjunto por 17, para dogificar con
precision material virador al material revelador.

Sifuada junto a la egtacion de revelado, se encuen-
tra la estacion B de transferencia de imdszenew, que incluye

un mecanlsmo de alimentacion de laminag adaptado para llevar
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gucesivemente laminas de papel a la imagen revelada gobre el
tambor en la estacion de transferencia. Este mecanismo de -
alimentacion de laminas designado en su conjunto por 16, in-
cluye una fuente de suminlstro de 1éminas, tal como una ban-
deja 20, pars una gerie de léminag de un adecuado material -
de tranuferencia, eg decir, tfpicamente, laminag de papel 3
gimilares, un rodillo geparador adaptado para llevar la lém;
na superior de la pila a rodillos de alimentacion que diri-
gen el mabterial laminar hacla gu contacto con el tambor glra
torio, a una velocidad preferiblemente algo superior sl rit-
mo de degplazamiento de la superficie del tambor en coording
cion con la aparicién_de la imagen revelada en la estacion -
de transferencia. De esta manera, el material laminar ge in-
troduce entre los rodillos de alimentacion y queds de este -
modo en conbtacto con el tambor girstorio en el momento y po-
sicidn correctos para coincidir con la imagen revelada. Para
efectuar una adecuads coincidencla del material de tranyfe-
rencis laminar con log rodilloy de alimentacidn y dirigir -
el materlal de transferencia laminar hacia su contacto con -
el tambor, se colocan unas gufas a lados opuegtos de log ro-
dillos de alimentacion.

La transferencia de la imagen de polvo xerogréfico
desde la guperficie del tambor hasta el materisl de tranusfe-
rencia se efectua por medio de un dispositivo 21 de transfe-
rencla de corona situado en el punto de contacto , o inmedig
tamente después de él, entre el material de trangferencia ¥
el tambor giratorio. El digpositivo 21 es sugstancialmente gi
milar al disposgitivo 15 de descarsa de corona, en el gentido
de que incluye una smrie de uno o mag electrodoy de descarga

de corona gue son energlzados desde una adecuada fuente de
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elevado potencial y se extienden transversalmente a la supelr
ficie del tambor y egtan sustancialmente encerradog dentro -
de un miembro protector.

En el funclonamliento, el campo electrontatico crea-
do por el dlapoultivo de degcarga de corom efectia la adhe-
rencia del material de tranaferencia electrontaticamente a -
la nuperficle del tambor, con lo que el material de tmnsfe--
rencla ge desplaza sincronlzadamente con el tambor mlentras
forms contacto con él. Simultanesmente a la accion adheren-
te, el campo electrogtatico realiza la stracclon de las par-
t{culag viradoras que comprenden la imagen de polvo xerogré-
fico, demde la superficie del tambor, y cauga gu adherencia
electrostaticamente a la superficie del material de transfe
Trencla.

Inmediatbamente despﬁes de la estacion de tranuaferen
cla de imégenes ge encuentra un aparato geparador de mate--
rial de transfeencia o mecanlsmo de recoglda de papel, deslg
nado en gu conjunto por 22, deatinado a retirar el material
de transferencia de la guperficie del tambor. Exte dlgpositi
vo incluye una serle de conductos de salida mﬁltiples de pe=
queilo didmetro, ﬁe un colector que es suministrado con flui-
do aeriforme a presién a través de los conductos de salida
en contacto con la superficie del tambor Ligeramente antes
del material laminar para retirar o geparar el borde delan-
tero del material laminar de la guperficie del tambor y diri
glrlo sobre un transportador horizontal 23 provisto de un --
trangportador sin fin 24 mediante el cusal el material lami--

nar eg tranuportado a un digpogitivo de fijacién en forma de

, conjunto fundidor 25, mediante el cual la imagen de volvo xe-

’ .
rografico revelada y tranuferida sobre el material laminar es
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permanentenente fijada sl migmo.

Despuéy de la fusidn, la copia acabada es preferi-
blemente degcargada del aparabto por un punto adecuado para
g0 amontonamlento al exterior del citado aparato. Para efeg
tusr esto, se dispone un transportador vertical, degignado
en su conjunto por 26, mediante el cual la copia es descar-
gada en un porta-copiag gituado en una adecuada superestruc-
tura colgada sobre la porcién posterior de la parte superior
del mueble.

La glguiente estacidn, final, del dispositivo es --
Una estacidn C de Limpieza del tambor, gque incluye un diapo-
altivo 27 de limpieza previa de corona, gimilar al dlapositi
vo de carga de corons 15, destinado a imponer una carga eleg
trogtatica gobre el tambor y el polvo residual adherido al
migmo, para facilitar la retirada de dicho polvo, un dligpo-
gitivo 28 de limpieza del tambor, adaptadorpara retirar to-
do polvo que queda sobre el tambor xerografico después de la
transferencia, por medio de un ceplllo giratorio 30 y una -
fuente luminosa, no moubtrada, mediante la cual el tambor xe
rografico es inundado de lug para causar la dkipacién de to
da carga eléctrica residual que quede sobre dicho tambor xg
rografico.

Pora retirar el polvo residual del tambor xerogrd-
fico, se dlgpone el cepillo cilfndrico 30 giratoriamente -~
montado sobre un eje. Para recoger las particulas de polvo
retiradag del tambor xerogréfico por el cepillo, se dispone
una caperuga para polvo 3l configurada de manera que abarque
aproxlmadamente 2/3 del drea del cepillo. Para agegurar una
limpiega minuciosa del cepillo, se agegura preferiblemente

una barra ogcllante 32 al interior de la caperuza para el -
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polvo, junto al borde del condwcto de expulmién ¥y en relacion
de interferencla con los extremos de lag cerdas del cepillo,
mediante lo cual lag particulaB de polvo pueden degalojarse
de aguellas.

rara retirar lag partfculas de polvo del cepillo y
de la caperugza, ge disvone un conducto de expulsién (no mos-
trado) que cubra una ranura extendida trangversalmente a la
caperuza para el polvo y conectado a una bolga filtrante con
tenida en la caja de filtracidn. Uns unidad de motor y venti
lador, conectada a la caja de filtracidn, produce una circu-
lacidn de aire a través de dicha caja, que pass aire a tra-
vées del ares gue rodea al btambor xerogralico y al polvo gi-=
tuado en lay inmediaciones del cepillo, al fluir el ailre a -
través de la caperuza. Lag partfculam de polvo gon geparadasy
del aire mlentras fluye éste a través de la bolsa filtrante,
de manera que golo alcanza a la unidad de motor y ventilador
aire limpilo.

Toda carga eléctrica residual que queda en el tam~
bor xerografico es disipada por la luz de una lampara fluo-
rescente montada en un adecuado alojamiento de lémpara arti-
culado a la caperuza del polvo.

Un adecuado dlspositivo acclonador que se describi-
T4 mag adelante acclona al tambor y a lag tarjetas de dabos
minlaturizados a velocidades predeterminaday entre af, inclu
yéndose medloy para devolver las tarjetas a sug respectivag
posiciones iniclales transversales, vy mediosg para efectuar -
el funcionamiento del transportador de tipo de cubos, el gu-
ninigtrador de virador, trangportador horizontal, conjunto -
fundidor y trangportador vertical; controlandose el rodillo

’
geparador y log rodilloy de alimentacion de manera aque perml




10

15

20

25

- 22

tan la alimentacion de una/le'.mina de material de transferen--
cia en contacto de impresién en coincldencia con la imagen -
revelada situada sobre el tambor xerogréfico, mientrag glira
dste a través de la eswtacidon de transferencia.

En general, la carga electrostatica del tambor xero
gréfico como preparacién a la operacién de exposioién, y la
carga electrostatica de la guperficie de soporte pars efec-
tuar la trangferencia, se efectian por medio de digpositivos

generadores de corona medlante logm cuales ge aplica una car-

- ga electroatatica del orden de 500 a 600 voltios a la reupec

tiva superficie, en cada caso. Aunque puede utilizarse cual-
guleras de una gerie de tipos de dispogitivos generadores de
gorona, se utiliza un dispogitivo de carga de corona del ti-
po deuerito en la patente n? 2.836.725 de Vyverberg, para el
digpogitivo de carga de corona L5 y el dispositivo de trans-
ferencia de corona 2L, cada uno de log cuales va agegurado -
o adecuados elementos de armezon del aparato y conectado a
un circuito eléctrico que se describirs mas adelante.
APARATO ALTMENTADOR DE TARJETAS
(figuras 3, 4 y 5)

El aparato alimeéntador de tarjetas comprende log di
vemns dlupoyitivog que sirven para alimentar tarjetas de da-
ton miniaturizados gucesivamente desde el depéslto de tarje-~
tas 8 (vedse figura 3) a un carro de tarjetas, mediante el -
cual estas son pasadas por un sistems optico que efectia la
proyeccién de la imagen de datos miniaturizados sobre el tam
bor xerogréfico una o mas vecey, de ascusrdo con el numero de
copias requeridas. Después de la proyeccidn del nimero regug
rido de imagenes luminosas, #e expulsa la tarjeta del carro

citado y se deposita en el almacén receptor.




10

15

20

25

30

~23 -

Por conveniencis de montaje, ¥y ajuste, el aparato -
alinentador de tarjetas, como de muestra en la figura L, va
montado sobre un armazon rfgido que consta de placas latera-
les 34 y 35 y una placa superlor 36 glidariamente conectada a
lag primerss. Las placag laterales 34 y 35 estan conectadas
también por sus extremos inferiores a una pleza de fundicidn
bagica 37 gue sirve para sustentar todo el aparato manipula-
dor de tarjeta, estando a su vez sustentads sobre la placa 7
de la seccion bagica L.

Se efectia una alimentaclon sucesiva de lay tarje-
tas. Egtan, con Llog datog minlaturizados, me colocan en el -
conjunto de almacenamliento 8 que incluye unos miembros de --
gufa verbicales 30 destinados a gostener una pila de tarje--
tas alineadag, y un miembro basico 40 desntinado a sugtentar
el pewo de la plla de Tarjetas, cuyo mlembro ey a gu vez sug
tenbado mobre la placa de armazon 36. EL almaceén se diapone
de manera que permita la alimentacion de tarjetas desde el -
fondo de la pila de ellas, disponiéndose un conjunto 4L de
cucnilla de cuello ajugtable en la ranura de yalida 42 del dg
pogito o almacén, para retener las restantes tarjetas de la
plla al retirarse cada tarjeta del fondo. e digsvone un pego
43 para mantener a lag tarjetas en adecuads relacion de ali-
mentacion.

Paras rebirar cada tarjeta del almacén, el aparato -
incluye un bloque bagico deyplazable 4l gue sustenta el bor-
de poasterior de la pila de tarjeta y ests provisto de una cu
chilla de recogida ajustaeble 45, colocada de modo que se acQ
ple al borde posterior de la tarjeta inferior de la pila. El
bloque bagico 44 egts montado en unag adecuadas viag para un

movimiento deslizante haclia y degde la ranura de galida del
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el Mz en Dl
almacén, moviéndose alternativamente en relacion sincroniza-
da con el funcilonamiento del resto del aparato manipulador -
de tarjetas. Para este fin, una palanca L6 va articuladamen-
te montada gobre un espérrago L7 fijado en la placa de arma-
z0n 36 y conectada al bloque'bésico Ll medimte un tornille -
adecuado. EL otro extremo de la palanca 46 ge conecta a una
barra acodada 48 que, a su vez, egta articuladamente conecta
da a un brazo acodado 49 fijado gobre un arbol de leva 50 -
(véage también la figura 5). Como ge describe may adelante,
el arbol de leva 50 es puesto en rotacidn periodicamente a
travéy de un embrague de revolucion gimple, en relacion gin-
eronizada con el regto del mecanismo, mediante el cual se --
avanza una sola tarjeta desde el almacén o deposito 8 de las
mismas, gegﬁn ge requiera.

AL salir cada tarjeta del depogito 8, es retenida
quceyivamente por losg dog grupos de rodlllog de alimentacion
52 ¥ 53 y avangads hacla atras en direccion de un carro 54
que forma parte de un conjunto alternativamente desplazable,
deglgnado en gu conjunto por el numero de referencia 55, Ya-
ra este fin, amboy grupos de rodillos de alimentacion 52y -
53 ge apoyan para su rotacion en goportes de gustentacion 56
¥ 57 que van agegurados a la placa lateral 34 y a la 35, reg
pectivamente, gslendo impulsados elagticamente log rodillos
superiores hacla su contacto con los rodillos inferiores mg
diante loss regortes 58. Para accionar los rodilloy de alimepn
tacion, el arbol del rodillo inferior 52 ue extiende a tra-
vés del soporte 56 y eats conectado al Arbol de accionamien-
Tto de un motor L2 gque glra conbinuamente mientras el aparé—
to egta en funcionamiento, Log restantes rodillos mon ponitl

s ’ o .
vamente acclonados a traves de pifiones 60 fijados en cada ax
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Dol dé rodillo de alimentacidn y un pifidn Lloco 6L montado
en el soporte 57, mediante 1o cual log don rodillog superio-
res de log conjuntos 52 ¥y 53 son puestos en rotacidn en el -
nentido de las apujas del relo}, aegin ne ve en lag flguras
3y 5y y log rodillos inferiores de log conjuntos 52 y 53,
son puegtos en rotacidn en sentldo contrario al de lag agujas
del relo} para avanzar la tarjeta hacla el carro 54, que en
este punto del funcionamlento ests directamente alineado con
los rodillos de allmentacidn para recibir a la tarjeta.

Inmediatamente después, el carro de tarjetas 54 es
desplazado hacla la derecha, por una trayectoria de desplazg
miento normal al movimiento de alimentacidn de lag tarjetas,
para efectuar la operacién de exploraoién de la imazen. Deg-
pués de la exploracién de los datos minlaturizados, el carro
54 se devuelve a una posicidn en alineamiento con loy rodi--
llos de alimentacion v la tarjeta ge expulsna del carro, cowo
mas adelante e degcribe, Seguldamente, entra en contacto -
con el rodillo de alimentacicn inferior 53, que ue encuentra
en contacto friccional con el rodillo de alimentacion Lloco -
62, que esta giratoriamente montado en un par de brazos 63,
articulados en lan placas laterales 34 y 35, siendo elémticg
mente lmpulsado hacia su contacto con el rodillo de alimenta
cion 53. La acelon conbinuada del rodillo de alimentacidn 535
efectia por conglgulente el desplazamiento de la tarjeta ha-
cia adelante, contra una placa deflectora 64 que cauma la cai
da de la tarjeta y su apoyo sobre una placa de sustentacion
65 en el almacén & depdsito receptor 10.

ox dep&sito recebtor incluye unos miembros de gufa
verticales adecuados 66 destinados a limitar el movimlento -

y ’ -o' 3
de lag tarjetas hacla atrau, fijandose un miembro de compuer




10

15

20

25

30

- 26—

ta 67 en una barra 68 giratoriamente montada en law placas
laterales 3% y 35. EL miembro de compuerta 67 efectia el man
tenimiento de las tarjetas en una pila vertical pero puede
ogeilsr convenientemente hacia el exterior girando el miem--
bro en dicha direccién, mediante lo cual el operario puede
retirar tarjetas de la maquina. La placa de gugtentacion 65
del depogito o almacén esta aegurada sobre un conjunto de ar
mazon rectangular 70 provisto de umos rodillos 7L que se des-
lizan por unag muescas verticales 72 de las placas latera-
les 3% y 35, en virtud de lo cual la placa de sugtentacidn
65 es guiada en wu movimiento vertical. Un rodillo 73 va mon
tado gobre un espérrago 74 fijado en el conjunto de armazdn
70 y se desliza sobre una palanca 75 articuladamente montada
en la placa lateral 35. Un resorte 76 se extiende entre la
palanca 75 ¥y sl armazon del depésito para impulsar al conjun
to de armazon 70 ¥y a la placa de gustentacion 65 haciz arri-
ba, cuando no hay tarjetas en el depésito. Egta congtruccion
reduce al mfnimo la pogibilidad de vuelco de las tarjetas,
en elwmento en que son expulsadas del carro 54, proporcio-
nando al migmo tiempo una egtructura de placa de gustenta--
cion gue ge desplaga descendentemente al agregarse oftras Ttar
jetay, contra la tensidn del regorte 76, en virtud de lo --
cual puede gpllarse un nimero considerable de tarjetas en el
depésito receptor antey de gue el operario tenga necesidad
de retirarlas.

En el caso de una slimentacidn defectuosa de una -
tarjeta o en el cago de que el guminigtro de tarjetas del de
posito 8 se agote, se establecen medios para interrumpir el
funcionamiento de la méquina para permitir al operario efec-

tuar losg necegarios ajusteg. Para egte fin, un interruptor
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. de alimentecion 52 y 53 del conjunto de almacenamiento de tar

limitador 12 Ld "detector de tarjetan" va montado nobre la
placa posterior 77 del depémito de tarjetan 8. Bgte interrup
tor funciona conjunbamente con el resto del circulito eléctrg

3 circulbon de funclonamiento

co para mantener a lou diverso
energlzadon mientras se acclona el interruptor 12 LI durante
el periodo en gue se supone que una tarjeta pasa a través de
los rodillos de alimentacidn 52 y 53, Para egte fin, un ele-|
mento 78 acclonador del interruptor se extlende dencendente-
mente entre lou rodillos de allmentacidn nuperiores 52 y 53
7 hagta la trayectoria de degplazamiento de la:i tarjetas. EL
acoplamiento de cada tarjeta con el elemento szcolonador 78 -
nirve para manbener energizado el circuito deseado., En cayo
de fallo en la alimentacion de una tarjeta, el inbterruptor
12 L8 no es accionado, interrumpiéndosne as{ el circuilto para
detener la méquina, como ge describe man adelante.
CONJUNTO DEL CARRO UE TARJELAS, Y COINTROLES
(figuras 3, 57 6)

El conjunto del carro de tarjebas recibe cada tr-
Jeta con daton ministurizados de log rodillow de alimentacion
y la Lleva a través del ciclo de exploracién, ey decir la ca-~
rrera de "exploracidn® o exposicidn y la carrera de retorno,
durante el funcionamiento continuc de la méquina. En la posi
cion normal de detencion del alstema, el conjunto de carro
55 use encuentra situado en el extremo de gu carrers de denpla
zamiento de exploracion, en el que esta desalineado con el -
conjunto 8 de almacenamiento de tarjetam. Cuando ne pone de
nuevo en funclonamiento el ginmtema, el carro 54 en inmediata-

mente devuelto a una posioién de coinclildencia con loa rodillos;

. ’
Jetas, para recibir la proxima tarjeta a efectos de rmroduc-
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cidn. ELl carro se mantiene momentaneamente en egta pounlcion
- - ’ - 2,
para permitir la expulsion de una tarjeta @ stenida por el,
ai la hay, y recibir una nueva tajeta. EL carro y guy meca-
Py . ’ . |
niusmoy diversog de funclonamiento efectuan log diversos mo-
o ?

vimlentos mecdnicos y conexiones del circulto electrico en
la operacién de manipulacién de tajetasn, con la adecuada ne-

cuencia.

Espec{ficamente, el conjunto 55 del carro para tar
jetas incluye al carro 54 digspuesto en general horizontalmep
te (veanse figuras 8 y 9), que ests formado poT una pleza de
fundicidn provigta de una superflcie guperior plana o placa
deatinada a sugtentar las tarjetas, ¥y una placa de apoyo 80
dispuesta en general verticalmente, a la que se agegra el -
carro 54 a lo largo de su borde posterior, La placa 80 se ex
tiende hacis arriba y presenta unos salientes 8L y 82 a tra-
véy de log cusles se forma un btaladro longitudinal provisbto
de unoy bujeg de bolas linealesn adecuadoy 83. EL carro euts
adaptado parawm movimlento lateral respecto al conjunto de
almacenamiento de tarjetas, sobre un arbol 84 que ge extien-
de dentro de los bujes 83 y va monbado en lag placas de armg
zon 85 y 86 ageguradas sobre la placa basica 37. rara mante-
ner horigontalmente al conjunto del carro 55; ge dota de una
prolongacién 87 sobre la que va montado un rodillo guperior
88 y 2 rodilloy inferiores 90 en ejes que forman angulos reg
tos con el arbol B4 ¥ que ge deslizan sobre lag wuperficies
superlor e inferior, respectivamente, de un rail 9Ll aneguradg
a la bagse 37 y digpuesto paralelamente al grbol 84. ilediante
egta egtructura, el conjunto de carro 55 es sustentado para
gu movimiento gobre el drbol 8L, mientras ge mantiene su gu

perficie gugstentadora de lay btarjetas en una posicién sustan
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clalmente horizontal en toda su trayectoria de deuplazamien
to.

Para gular lasg tarjevas con datos miniaturizados
gobre la placa 54 del carro, ge disponen unas gufag 92 ¥ 93
a extremoy opuesntoy del carro, A fin de proyectar una imagen
luminoga desde una btarjeta con datos miniaturigados susten-
tada nobre el carro, se forma una abertura rectangular 94 -
(figura 7) a través del carro 54. La abertura 94 ey de una
dimengzion ligeramente guperior a la del srea de datos minig
turigados impresa gobre una tarjeta, colocandose de manera
que quede por debajo del area de datos cuando la tarjeta 3
coloca sobre el carro. Un accegorio de vidrio dptico 95 va
colocado en la abertura-9b para proporcionar una guperficle
plana pargla sustentacion del area de datos miniaturizado.

Para retener el area de datos miniaturigzadou de
una tarjeta en poaicién de exploracién, se esntablece una al-
mohadilla presionadoré”% armazon rectangular, cargado a re-
gorte, (véase figura 8), en virtud del cual, cuando use colo-
ca la almohadilla gobre una tarjeta mantenida nobre carro, -
dicha almohadilla presiona firmemente al drea de datbos minig
turizados contra el accesorio 95 del carro, de manera que el
drea de datos minlaturizadogy queda firmemente pregionada en
un plano horigzontal durante la operacioﬁ de exploraci&n.

A fin de accionar la almohadilla presionadora 96 y
permitir la insexrcion ¥y retirada de tarjetas con datos minig
turizadon, la almohadilla gse fija 2 doy brazoa 97 ¥ 98 que ge
extienden a través de unas adecuadag aberturag 100 formaday
en la placa de apoyo 80 y que e encuentran fijadoy wobre un
érbol 101 (véase figura 9) giratoriamente apoyado en la pla-

ca 80 a traves de las aberturas 100,
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* Una conexion accionadora. La placa 107 presenta una worcion d

- bre un empérrago L10 agegurado a un maliente LLL del lado in

, Mo zuperior gobre una biela L4 apoyada en la placa de apoyo

: 80. Un meguidor 115 va giratoriamente montado sobre sl exbre~

. o . . . ’ .
" ¥e una placa de alineamiento 107 (vease figura 9), junto con

£ wuzes iy

Para scclonar la almohadilla pregionadora 96, se
fija un brazo acodado 102 al arbol 10l, dotandose de un se-
guidor de leva 103 en su extremo inferior, que estd adaptado
para acoplarse a la geccidn elevada de una leva 104 fijada
gobre el arbol 50, que, como se describe mas adelante, #e po
ne en rotacidn en una mols revolucidn por medio de un embra-
gue de revolucicn simple durante cada operacidn de alimenta-
cidn de tarjeta. Zl conjunto de brago acodado rfgido, que ==
comprende a la glmohadilla preulonadora 96, los brazog 97 y
98 y el brazo acodado 102, es impulsado elasticamente en el
gentido de las agujas del reloj por un resorte 105 extendido
entre el brazo acodado 102 y el borde exterior de un goporte
106 fijado sobre la placa de apoyo 80. Lag diversas partes de
egte conjunto estan de tal modo provorcionadas que gon limi-
taday en su movimliento por el contacto entre la almohadilla
96 y la muperficie del carro, de manera que el geguldor 103
se mantiene ligeramente alejado de la geccion baja de la le-
va 10L en esta fasé de funclonamlento.

Para gituar adecuadsmente una tarjeta sobre el ca-

’ -~ s ’ B - o Y -
rro 5% despues de gu alimentacidn al mismo, el aparato inclu

palanca descentrada 108 que esta articuladamente montads 110~
ferior del carro. Una barra de conexidn ahorquillada 112 co-

. .’ - .
necta la porcion media de una palanca 113 montada en su extre

mo inferior de la palanca L13 vy euta adaptado para acoplarse

a la seccion elevada de una leva 116 que también ests fijada

D
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wobre el arbol 50 (veage figurs 7). Un resorte 117 ge extien
de entre una sujecidn fija 118 y la porcién superlor de la -
porcién de palanca 108 y funclona impulsandn & Lla placa LO7
contra el borde delantero del carro 54, impuluando ademss al
mseguldor 115 para su contacto con la Lleva 1Ll6. 3in embargo,
lag dimensiones de lag diatintay partes won tales que el cop
tacto entre la placa 107 y el carro lLimita el movimiento ha-
cla atras del geguldor LLl5 a una ponicién en la que ue mantid
ne una ligera separacidn entre aquel y la seccidn inferior

de la leva L1L6.

En el funcionamiento, la placa 107 ey oscilada en
seutido contrario al de lam agujay del reloj (en la figura 3)
immediatamente antes del momento en que se alimenta una tar-
jeta desde lon rodillos de alimentacidn 53, de manera que la
tarjeta pasa sin nilngin obﬁtéculo al carro. La seccidn eleva
da de la leva LLl6 es tal que cuando me pasa completamente ung
tarjeta nobre la placa 107, esta ne restablece en la posicion
moxptrada mediante el regorte LL7 ¥ sirve pars impulsar a la
tarjeta hacla atras para colocarla con preciaién en la ponl
cidn de explotacién.

Para'expulgar una tarjeta durante un ciclo de cam-
bio de la misma, don pasadores expulsoren 120 (veanse figu-~
ra 7y 9) van deslizablemente apoyadcsen unog baladros 121
practicados a travéy de la placa 80 y extendidos a una lipe-
ra digtancia sbre la superflcle guperior del carro 54, Lou
pagadores expulsores 120 son normalmente mantenidos en su po
gicion retrasada, como en lg figura 9, ¥y eitan provigton de
extremos delanteros cuadrados que se acoplan al borde poute-
rior de una tarjeta situada gobre el carro 54, Los exbremos

pogteriores de lon pasadores 120 egtdn conectados a una biela
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transversal 122 giratoriamente retenida entre loy brazow de
un var de palancag acodadas y bifurcadas 123 y 124, articula
damente sustentadas sobre unos adecuados brazos 125 y 126,
regpectivamente, asegurados al borde inferlor de la placa de
apoyo 80. Sugtentada también articuladamente gobre log brazos
125 v 126, a lo larso del eje de articulacion de lan palan-~
can acodadag 123 y 124, hay una barra 127 provigta de torni-
Llog 128 aplicadoy a rogca mobre ella, que, cuando se pons en
robacion la berra en direccion contraria a lag agujas del re
1o, megﬁn ge ve en la figura 8, egtan adapbtadoy para scoplar
ge ¥y poner en rotacidn a las palancas acodadas 123 y 124, cau
yando el movimiento hacis el exterior de los pasadores 120 -
expulsoreyg de tarjetas, a lo largo del carro 54, para expul-
yar una tarjeta del mismo.

La rotacidn de la barra 127 en cudguier direccion
en producids por un miembro acclonador angular 130 en forma
de palanca acodada, que esta agegurado a la barra 127 juato
a la palanca acodads 124 y présenta un gseguidor L3l exbtendi-
do hacia atras y lateralmente al conjunto del mrro. La palan-
ca acodada 130 eg ogcllada para poner en rotacidn la barrs -
127 alrededor de su eje mediante una palanca 132 que presen-
ta un extremo bifurcado que abarca al geguldor 131 y que a -
85U vez e3 puesba en rotacicn para producir la accidn ogeilan-~
te mediante una leva 133 que presenta una muegca de leva 134
en un lads de la minma. La palanca 132 enta adecwllaments ar-
ticulada en el armazdn 34 y tiene un seguidor 135 extendido
hacia el luterlor de la muesca de leva y que coopera con la
miyma. Como me muentra en la figura 5, durante la rotacion -
contlnua de la leva 133, que ents asegurada al arbol de leva

K . E o’ N N " - . .
50, la palanca 132 egta adaptads para su rotacidn en ambas di
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reccinnes.
Fara poner en funcionamiento losy diveros mecanli-
103 controladon poxr levas del conjunto 55 del carrn de tarje

1.

» ’ -
tacinn de bvarjelas, de -

(e

bas, asl como el mecaninmo de alimen
dinpone ﬁn m tor 10 sugtentado nobre la placa nuperior 7 ¥
conectado al arbol de levas 50 a travéy de un conjunts 137

de engranaje de reduceidn ¥ un embrague de revolucion gimple
135 convencional accionade por solenoide, mediante el cual ue
produce el funclonamiento de Llow diver:ns mecanlsmo: en rela
cion sincronizada con el resto de la maguine. EL motor MI10

i acclonado conbtinuamente y accliona al arbol de levas 50 en
uns, gola revolucidn tram la energizacién de un solenoide 0L
-3, como se describe mas adelante. Cuands esto ocurre, es emi
nente por lou contornos de levas que se mientran en lan figu
rai 3y 5y 9, que la placa de alineamiento 107 en puesta pri

4

meramente en rotaclon en el gsentido de lay apguja

1 del reloj
para retirarla de la trayectoria de denplazamiento de una tag
Jeta. Inmediatamente denpuén, ne eleva la almohadilla prenig
nadors 96 para liberar la tarjeta, ni 1z hay, sosntenida so-
bre el carro 54. Luego, lon pasadores expitluoren 120 realizan
1a expulﬁién de la tarjeta del depéﬂito n almecén ¥ son inmg
diatamente retirados a nuy posiciones asranadarsn.

En ente punto, la palanca acodada 49 causs el avan
ce de uns nueva tarjeta a través de lon rodillon de alimen-
taclon 52 ¥ 53, que pasa sobre el carro de tarjetas. Innedip
tamente deupués, la placa 107 en oncilada en wentido contra-
rio al de lag agujan del reloj para snituar la tarjeta con -~
preciuién i#obre el carro. Al efectuarne ésco, la almohadilla
preglonadora 96 es deicendida para pregionar el area de da--

ton miniaturizadou de la tarjeta de manera que coincida con
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la abertura de exploracién existente en el carro. Durante la
rotacion del arbol de levag 50, la leva de deten L9 realizga
primeramente, en su punto medio aproximadamente de revolucidn
el accionsmiento de un interruptor relé 8-CH "detector de fa
Llog", que funciona conjuntamente con el interruptor 1L2LJ
Ydetector de tarjetas", para interrumpir el funcionamiento
del sistema, en el cago de una allimentacion defectuosa; y en
gegundo lugar, inmediatamente antes del final de gu movimiepn
to de ¥otacidn, acclonando un interruptor 1LLSB de 9fin de
ciclo", que funciona acondiclionando los circuitos relaciong
dos para un ciclo de exploraoién, como se describe may ade-
lante.

ACCIONAMIENTO DEL CARRO DE TARJETAS

Para accionar el conjunto 55 del carro de tarjetas
durante la operacidn de exploracién, se egbablece un digpos
Tivo acclonador para mover el carro 54 a uns velocidad predg
terminada y relativamente lenta durante la "carrsra de explo
racion", y a una velocidad relativamente guperior durante la
carrera de retorno del carro. Para egte fin, & egstablece un
motor gincronizado M9 a velocidad constante (véanse figuray
b, 5y 10), que estd adecuadamente agsegurado en el armhzon
de la méquina ¥y provisto de un arbol de accionamiento 140 --
gque tiene un rodlllo 14l para efectuar un ritmo de acciona--
miento predeterminado. Asociada al rodillo 141, hay una bie-
la accionadora plana 142 que es de seccion trangversal sug--
tancialmente rectangular y egta agegurada el extremo derecho
del conjunto delearro 55. Bn la disposicién empleada, ilug--
trada en la figura 6, la biela accionadora 142 esta ligera--
mente espaclada de gu rodillo acclonador asociado y se apoya

gobre un rodillo prendedor asociado 143, que va montado sobre
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montada sobre un pasador LU45.

En el funclonamiento, el motor 9 gira continua--
mente, pero efectia el accionamiento del conjunto del carro
55 solo durante la carrera de exploracién para el carro, -
ecuando hay un acoplamiento entre la biela acclonadora U2y
gu corregpondiente rodillo acclonador 141, Para efectuar el
acoplamiento de la biela de acclonamlento 1L2 y elfodillo de
accilonamiento 141, ge digpone un solenoide 30L-4, que va mon
tado en el armazon de la méquina y tiene su inducido 146 co
nectado a un extremo de una palanca 147 articuladamente mon
tada junto a gu otro extremo sobre un pagador 148 agegurado
ol armazon de la méquina. En el extremo de la pdanca 147 jup
to al pagador de articulacion 118, ge dinpone un tornillo -
ajustable 150 que se fija susbancislmente en acoplamlento -
con la cara inferior de la barra 144, Cuando ha de acclonar
ge el carro, se energiza el golenolde $0L-4, como se deucri-
be mas adelante, para girar la palanca 147 en el sentido de
lan agujas del reloj y acclonar a la barra L44 en el mismo -
gentido, para hacer que el rodillo 143 fuerce a la blela --
de accionamiento 142 a un acoplamiento friccional con el ro
dillo de acclonamiento 141l. Hedlante la adecuada seleccion
del dismetro delfodillo de accionamiento, se obtienen diver
san relaciloneg de acclonamiento, en virtud de lo cual, en -
cada cago, el conjunto de carro 155 ey pagado por el eje del
sistema optico a un ritmo directamente proporcional a la ve-
locidad de rotacidon del tambor xerogréfico, a fin de conse-~
gulr una exacta sincronigacion entre la tarjeta en denplaza-
mliento y la superficie gensibilizada del tambor xerogréfioo.

Para acclonar el carro de tarjetas durante la ca-
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? un motor Hll de carrera de retorno, adecuadamente asegurado

- . - <’
rrers de retorno del mecanigmo de exploracion, ue emtablece

sobre el armazon de la maquina. Bste motor incluye un arbol
de accionamiento 151 provisto de un rodillo 152 para efec-
tuar un ritmo de accionamiento superior al de exploraci&n.
Dentro del rodillo 152, hay un embrague deslizante 153 para
controlar Llay conexioneg de acclonamiento entre el rodillo ¥y
el arbol de acclonamiento 151. EL accilonamiento de la carrera)
de retorno incluye una biela 154 de geccion transversal simi
lar a la de la blela 142 y digpuesta en el migmo plano y pa-
ralelamente a ella. Durante una carrers de exploraciJn, la =
biela 150 se espacia ligeramente de su agociado rodillo de
acclonamiento 152 y se apoya sobre un rodillo prendedor 155
montado sobre una barra gustancialmente horizontal 156 que -
egta articuladamente montada sobre un pagsador 157.

Bn el funcionamiento, el motor MLl gira continua-
mente en direccidn opuesta a la del motor M9 y acciona al -
conjunto del carro 55 solo durante la carrera de retoxrno, -
cuando hay un acoplamiento entre la biela de acclonamiento
L5k v su reapectivo rodilloc de acclonamiento 152. Yara efeg
tuar ente acoplamiento, se dixpone un golenoide 30L-5 monba-
do siobre el armazdon de la méquina, que tiene gu inducido 158
conectado a un extremo de una palanca 160 articuladamente --
monbada junto a gu otro extremo mobre un pasador LlOL asegu-
rado al armazon de la méquina. En el extremo de la palanca
L60, junto al pasador L6L, xe dispone un tornillo 162 ajus-
table para su acoplamiento con la cara inferior de la barra
156. En ambos sintemas de acdonamiento, log tornillos 150 y
162 se utiligzan para presjustar el momento exacto en que lag

palancas respectivas 147 y 160 se acoplaran a Llas barras Lil




10

15

20

25

30

~37 -

vy 156, respectivamente, para un accionamiento del carro.

&l embrague deslizante 153 iluntrade en la figura
11l puede ser de dilgefio convenclonal y comprende un anillo -
plano 163 agegurado al extremo del 4rbol 15L y friccionalmen
te acoplable a una guperficie interna del rodillo. Un resoxr
te relativamente Ligero 164 impulsa a la rueda contra el ani |
Lllo para producir una friccion limitada entre ellos ¥y por --
consigulente una conexion acclonadora entre el anillo y la
rueda. 9in embargo, egta friccion puede ger vencida cuando
e aplica guficlente fuerza gsobre la rueda L52, traiz lo cual
la fuerga immovilizara al rodillo al tiempo que permitira La
rotaclon continua del arbol de accionamiento. Tal fuerza es
producida cuando la biela de acclonamiento L54 ge mantiene
contra todo movimiento longitudinal mientras el solenolde -
d0L-5 ey energlizado para forzar al rodlllo prendedor 155 copg
tra la biela 154, en este camo, el rodillo 152 puede wer conm
pletamente inmovilizado debido a gu acoplamiento fricclonal
con la blela o bien puede producirge un desligzamiento entre
el rodillo y la biela de acclonamiento.

_Cuando el carro ha de acclonarge hacla du posicién
de lnlciacidn de exploracién durante la carrera de retorno,
se energiza el solenoide $0L-5, como se describe mas adelap
te, para poner en rotacion la palanca 160 en el sentido de -
lan agujas del reloj y acclonar a la barra 156 en igual gen-
tido, para que el rodillo prendedor 155 fuerce a la biela de
acclonamlento 154 a su acoplamiento fricclonal con el rodi--
llo de acclonamiento L52. Cuando el conjunto del carro 55 al
canza la posicién de iniclacidn de exploraoién, el maliente
8L se acopla a un tope 165 agegurado al armazon 37 v se impi

de todo movimiento ulterior del conjunto del carro y el movi
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" miento longitudinal de 1o biela de accionamiento 154. 4 fin
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de evitar un rebote inadvertido del conjunto del carro y asg
gurar que éute permanezca en eata posicién mientras se egta
retirando una tarjeta de datos del carro y se coloca otra sg
bre 6l mediante el dispositivo alimentador de tarjetas, el -
golenoide 30L-5 permanece energizado para pernitir la conbi-
nuacidn de la fuerza producida por el rodillo de acclonamlepn
to 152 sobre la blela de acclonamiento 154 mediante aceidn
del embrague deglizante 153.

Bl conjunto del carro 55 incluye una placa proyec-
tada y degcendenbrada 166, fijada gobre el soporte 87 y que
lleva montados, horizontalmente digpuestos pero guestamente
extendidos, dos elementos fileteados 167 ¥y 168 ,cada uno de
los cualey esta adaptado para cooperar con un interruptor Li
mitador. AL degplagarse el conjunto del carro 55 hacia la dg
recha desde su posicién de comienzo de la exploraci&n, el --
elemento 168 se aproximaré Yy accionarad ¥y cerrars finalmente
un interruptor limitador 1LBL3 que va fijado sobre el borde
posterior de la placa de armazon 34. EL clerre del. interrup
tor 1LLS efectia el completamimbo de un circuito de energi-
zacidn del molenoide S0L-5 de retorno del carro para producin
el acoplamlento del rodillo accionador 152 con la blela 154
y comunicar el movimiento del conjunto del carro en su ca--
rrera de retorno y de nuevo a su posicién de comienzo de ex-
ploracién.

Al aproximarse el conjunto del carro 55 a su posl-
cidn de "comienzo de exploracidn", el elemento 167 se acopla
al elemento acclonador de un interruptor limitador 16L3 que
va filjado gobre la placa de armezon 34, EL accionamiento del

interruptor 16LS sgefializa el retorno del conjunto del carro
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55 @ gu posicidn de "comienzo de exploracion" e inicis uns
exploracién repetida de la tarjeta gituada sobre el carro o
bien efectia la expulﬂién de dicha tarjeta y la alimentacidn
de una nueva tarjeta, de acuerdo con la condicion de los cir
cultog agociadog.

Agf, ge egtablece un mecanismo de acclonamlento -
degtinado a degplazar el conjunto del carro 55 a través del
ciclo de operacion de exploracién. A 1o largo de este ciclo,
el arbol de levay 50 permanece en la pogicion montrada en
lag figuras 5y 9, en la gque loy geguldores 103, 115 y 131
del mecanismo sccionador del conjunto del carro esbtan fren-
te a lag secclonesg bajas de gupn respectivan levas 104, Ll6 y
133. Como quiera que ge establece una ligera ﬂeparacién en-
tre cada geguldor y la seceion baja de su renpectiva leva,
como ge dedoribe anberiormente, log diversos seguldores pug
den neparargse convenlentemente de su alineamiento con sug -
regpectivas levau y devolverse luego a un adecuado alineamler
to con lay mismag durante el movimiento del conjunto del ca-
rro, #in pozgibilidad de interlferencia.

SISTEMA OPTICO
(figuras 6, 10 y L2)

L sigtena éptico de proyeccidn del aparato reprg

Ey

ductor se emplea para formar una imagen del area de datos mi
niaturizados imprega sobre una tarjeta gituada sobre el con-
Junto del carro, mientras dute ase desplaza o través de la ca
rrera de exploracién, con una relacldon de amplificacién de
J vecesn aproximadamenbe, sobre la superficie gensibilizada -
del tambor xerografico.

ElL sistema 6ptico condensador e ublliza para ilu-

minar el area a coplar e incluye un alojamiento 180 de lémpg
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ra que enclerra a una lémpara LMP-7 de filamento de tungste-
no de 650 watios; una lente biconvexa 18l y una lente en ti-
ra cilfndrica 188, En el sistems van colocados dos espejos
con el fin de doblar el haz de luz alrededor de las esqui-
nag. £L alojamiento de la lémpara esta sugtentado sobre un
adecuado montante 182 agsegurado a la cara pogterior del miem
bro de armazon sustentado sobre el armazon 37. Un adecuado ~
ventilador 183, accionado por- el motor MLL, ge dispone pars
enfriar la lampara de proyeccion L¥r-7, y el alojamiento 180
de la lémpara. Lag, lémpara LMP-7 esta situada aproximadamente
en el plano focal de la lente 181l y se pone en rotacidn en -
una medida fija regpecto g la vertical de manera que el i
Llamento 186 de la lémpara quede inclinado aproximadamente en
302 regpecto a la vertical. Como el filamento se encuentra
aproximadamente en el plano focal de la lknte 181, la luz -
que pasga a través de la lente 181 gueda, cagl colimada. EL
haz de luz ge degplaza a lo largo de ls trayectoria 6ptica
D hasta que incide wobre el euspejo 187, que desvia al haz -
en 902 regpecto a la trayectoria D. EL eupejo 187 presenta
una puperficie de capas mﬁltiples, de manera gue el calor =~
contenido en el haz de luz es transmitido a través del espe
jo mientrag que lag longimdes de ondas ﬁtiles, mas cortas,
son reflejadag a lo largo de la trayectoria E. Tras su re--
flexion desde el espejo 187, el haz todavia casi colimado - -
se deuplaza hacia la lente de tira cilindrica 188. La lente
cilindrica es perpendicular a la trayectoria optica E pero
formando unog 302 con la vertiéal, a fin de aceptar el haz

de luz cagl colimado y ligersdmente girado. La accidn de la
lente cilindrica conslgbte en hacer que la anchura del haz -

luminoso converja y coincida en un foco agudo en la zona Be
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neral de la placa de la tarjeta, al tlempo que deja inalte-
rada la longltud del haz luminoso y por consigulente fuera
del foco. La finalldad de éato es formar una imagen enfoca-
da de la anchura del filamento, concentrando agi luz en la
direccion de la anchura, caugando al mismo tlempo la auzen-
cia de la estructura de la espiral del filamento al emborrg
nar longitudinalmente la imagen del filamento. En efecto, &e
obtiene una banda egtrecha de luz homogéneamente digtribuida
en la zona de la placa de la tarjeta. La accion cabinada de
Llag doy lenten del mistema de condensacion amplia tambidén el
filamento en tres veces asproximadamente, dando lugar asl a -
que la banda lumlnosa gobre ls placa de lgkarjeta nea aproxi
madamente de una anchura triple a la del proplo filamento.
Inmediatamente degpués de la lente oilfndrica, ge encuentra
el espejo 190, que esta montado con la lente cilindrica en -
el goporte Ll9L, a su vez sustentado gobre un montante 192 --
agegurado a la placa basica 7. El espejo 190 ge fija con el
mismo sngulo que la lente cilindrica respecto a la vertical,
pero ademas esta inclinado en 45¢ r gpecbo a la trayectoria
£, La accidn del egpejo 190 es dirigir el haz de luz conver-
gente hacia la placa de la tarjeta a lo large de la trayecto
rig F.

EL area de datosn de una tarjeta es iluminada por
Lla ilmagen del filamento a través del gistema 94 incluido en
el carro 54 y we proyecta luego sobre el tambor de selenio
mediante elfziztema de lentey objetivos 12 que tiene una lep
te objetivo L84 montada en un cilindro de lente ajustable
185, Preferiblemente, el sistema emples una lente de 4,25 -
vulgadas (10,6 cm.) £/6,3 para proyectar el srea de datos.

Las diversauw trayectorias para el eje optico del sinmtema eu-
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tan digpuestas de tal menera que el conjunto de alimentacion
de tarjetas y el conjunto del carro pueden colocarge uno reg
pecto al otro de acuerdo con el tamafio del srea de datou a -
reproducir, como use dewcribe mas adelante. En cualquler ajug
te relativo del conjunto de slimentacidn de mrjetas y del --
conjunto del carro con referencla a 1la imagen del filamento,
se digpone la imagen del fllamento en el borde extremo dere-
cho del area de datos de la tarjeta, vinbo desde el frente
de la méquina, cuando el conjunto del carro se encuentra en
gu posicién de "comlenzo de exploracién“.

La lente objetivo 12 eg estacionaria en todo momen
to v la imagen estacionaria del filamento ue extlende gobre
au eje 6ptico. Ls lente cilfndrica ¥ el espejo 19 ge extien-
den en el mismo plano que la lente 12. Eg por conglgulente -
necenario que el haz de luz que converge desde la lente cl--
1indrica y el espejo 190 me dirija hacia la placa de la tar-
jeta formande un éngulo. Es esta necesnldad, combinada con la
necenidad de disponer la imagen del filamento tranuversalmen
te a la anchura de la abertura 94 y =su caida mobre el srea
de datos de una tarjeta a lo largo de una Linea tranaversal,
lo que precipita la necesidad de introducir angulos de 30¢
(respecto a la vertical) del filamento, la lente 188 y el eg
pejo 190, EBustos éngulos permiten formar la imagen del fila-
mento entre lou ladog de la abertura 9% y normalmente a la
direccidn de degplazamiento del carro 54. ia concentracion
de la luz en la imagen 193 del filamento puede variarge me-
diante el movimiento de la lente condenssdora 181 2 Lo Lar
go de la trayectoria D del eje 6ptico. Egte ajunte varia en
efecto la amplificaci&n de la imagen 193 del filamento en

“ ’ -
el caso en que esbo resulte deseabls.
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La luz del Ares de datos de la tarjeta pana a tra-
vés del sintems 12 de Llentes objetivos y luego a traves de
un conjunto 13 de rendija de apertura varlable, con lo que
puede controlarse la intenuidad de la luz anten de que enta
alcance la guperficie del tambor xerogréfico L, EL conjunto'
de rendija 13 de apertura variable incluye un alojamlentoc ex
terior 196 de seccion tranaversal en forms de U que se extiep
de trangversalmente a la méquina ¥y e agegura al lado infe-
rior de la placa 7. Formada en la pared inferior del alnja-
mlento 196 para el conjuntoe 30, como me muestra en lay figu-
rag 2 ¥ 15, hay unskendija transversal 197 que ue extiende -
en btoda la anchura del Lambor xerogréfico L,

Para varlar la intengidad global de 1» lug que al-
canza la nuperficie del tambor, el conjunto 13 incluye un --
elemenbo ocultador desmontable 193, adavtado vara retenerse
en unagp adecuaday muescas formadas a lo largn de log bordes
de la ranura 197. EL elemento ocultador enta provigto de una
eistrecha rendija a travéy de la cual pueden panar log Tayos
Lluminoson transmitidos vor Ls lente 12, a fin de alcanzar la
§uperficie del tambor. Como la intenuldad de la luz sobre la
guperficie del tambor es proworcional a la anchura de la ren
dija del elemento ocultador, ez evidente que la inbtensidad
de la luz puede contrnlarsne utilizando unon elemenbos ocul-
tadores que tengan una anchura de rendlja adecuada pars la -
particular intensidad luminosa desieada. De erta manera, la
intengidad luminosa global proyectada sobre la gmuperficle -
del tambor puede variarse retirando un ocultador e ingertan-
do otro a fin de establecer rendijay de diferentes anchuras.
De acuerdo con lag técnicas de proyeccidn convencionales, -~

cualquler rendija particular para luz que se elija sera de -
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anchura variable, siendo mas ancha en cada extremo que en la
parte media, para agegurar una intensidad luminosa uniforme
gsobre la superficie del tambor,

Como ue indics anberiormente, lalente objetivo 12
forma una imagen del area de dabog expuesta de una barjeta
sobre el tambor de selenio con una amplificacién triple apro
ximadamente. Con un elemento ocultador de 0,75 pulgada (L9
mm) de anchura colocado sobre el tambor, solo me proyectaria
gobre este Ultimo una imagen de una tira o franja de 0,25
pulgada (6,35 mm) de anchura golamente de la tarjeta de da-
touw. Zm necesario por consigulente que la tira de 0,25 pul-
gada (6,35 mn) de la tarjets de datos sea completamente ilu-~
minada con una digtribucion homogénea de la lug. 3i se egta-
blece una imagen de filamento #obre la placa de la tarjeta
de 0,25 pulgada (6,35 mm) de anchura solamente y #1 la lémpg
ra de proyeccién ge fundiege entonces la persona que sumstity
ye a la Lampara tendrfa que realizar un alineamiento criti-
co. Por el contrario, ui la imagen del filamento gobre la plg
ca de la tarjeta es de una anchura guperior a 0,25 (6,35 mm)
entonces la sustitucicn de la Lampara no tiene que ser tan -

cr{tica, puento que hay una apertura de lug ma s amplia que la

i pnecegaria. A fin de obtener una apertura en la imagen del fi

Lamento superior a 0,25 pulgada (6,35 mm) sobre la placa de
la tarjeta, se gitua egta placa inmediatamente fuera del pla
no en que la imagen del filamento presenta el foco nds agudo,
Moy alla del plano focal el hw de luz empiega a abrirge y por
congigulente produce unz banda de lug mas amplia que la que
ge encontrarfa en el plano del mejor foco.

FUNCIONAMIENTO DEL MECANISMO DE MANTIPULACION DE TARJETAS

La funcidn del mecanismo de manipulacién de tarje-~
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tas conulute en colocar cada tarjeta individual de datos en
la trayectoria 6ptica, pafarla a la velocidad adecuada por
la lente objetivo, devolverla en el ndmero de covlag repeti

das, ai ue requleven , y finalmente expulsar la tarjeta y co

o . rd
locar la sigulente, Dursnte un ciclo de exploraclion, cada

torjeta ge extiende en un plano horizontal sobre la placa
de vidrio 95y la 6ptica condenpadors proyecta una 1{nea de
Llug exploradora hacla arriba dende el empejo 190, nobre el -
area de datos de la tarjeta,

in la descripcién que slgue, ne gupone que e estn,
bleceran unoy Lnterruptores manuales pars poner la méqaina
en funcionamiento y que el interruptor wmelector giratorio ~
ha sido glrado hacila algin aimern wuperinr a L% a fin de -
producir copias miltiples. &L funcionamiento de la porcidn
xerogréfica del slstema se considersra mnolo cuando sea nece-
sario pars una comprenﬂién del mecanismo manipulador de tar-
jetas. Para nimplificacidn de la descripcion, se supone que
La méquina esta ya en funcionamiento, con una tarjeta sobre
el carro, gometlda ya a exploracién. deguidamente se descri-
be el funclonamiento durante el periodo de iniciacidn.

Para operar con las barjetas, funclonan continuamen-
te low sigulentey coumponentes: la 1émpara de proyeccién Lt =7
el ventilador iIlh de refrigerscion de la lsmpara, el motor -
Hl2 de accionamiento del rodillo de alimentacidn de tarjetas
el motor M9 de acclonamiento de exploracién, el motor HLlLl de
accionamiento de retorno y el motor Ml2 de acclonamlento del
arbol. de Llevas. Con referencia a loa diagrames de instelacidn
eléctrica de lan flguras 52, 5L vy 52, durante la operacién
de exploracién, el #solenoide 300-L de accionamiento de explo

. ’ s B 2 -
racion se energige y el carro es accionado a una velocidad -
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constante por el rodillo 141 de accionamiento de exploracién.
Al término de la exploracién, el elemento 167 situa-
do en el conjunto del carro 55 acclona el extremo del inte-
rruptor de exploracién 14LS que azbre al lnterruptor 14LSB -
normslmente cerradqey clerra al interruptor 14LSA normalmente
abierto. Cuando 1LLSB ge abre al término de la exploracién,
ge da paso a energfa desde un hilo W3 hacia la bobina del -
relé 11CR pars su desenergizacién. El hilo W3 esta energlza-
do en todo momento durante el funclonamiento de la cabeza ¥
girve de fuente de energ{a para log relés y solenolides de la
seccidn de control. Con el relé 11CR degenergizado, uno de
gus contactos, el 11CH-3B, ge abre desenerglzado al golenol
de de exploracién S0L~-4 y al correspondlente mecanigmo de ex
ploracién, y el otro contacto, el 11CR-34, se clerra energl-
zando el mecanismo de reforno a través del solenoide de re-
torno $0L-5. Como se muestra en los dlagramas de instalacion

eléctrica, ambos solenoides S0L-4 y S0L-5 derivan energfa, -

. cuando estan energizados, de un rectificador de selenio $R-2

" de onda completa, que egta conectado entre el hilo W3y la -

1{nea principal de energfa Wl.
Ia energizacién del solenoide de retorno S0L-5 causa

el movimiento agcendente del indiicido 158 que pone en rota-

. ¢ion & la biele de empuje de retorno 160 para empujar a la -

biela acclonadora de retorno 154 contra elbodillo acclonador

i de retorno 152. Esta acclon empujaré al conjunto delbarro 55

i haclia su posicién de comlenzo de exploracién, o0 hacla la iz~

quierds segﬁn gse ve en la figura 10, Al dejar el extremo de

i la posicién de exploracién, el conjunto del carro 55 libera-

12 al interruptor 14LS caugando el cierre del interruptor 14

L3B., Sin embargo, como el contacto de relé 11CR-1 eataba abien
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. muestra, el mterruptor selector SW-4/B ge ha indicado abitra

. riamente en la posicidn nimero "M para ajustar el circuito

una de las bobinag de un relé 10CR del tipo de flador. En el

: R-12. El regigtor limita la corriente a un valor bagtante por

! debajo del requerido para energizar a 10CR (fiador). EL relé

l energizaci6n de una bobina, log contactos del relé se conmu-
| taran y permeneceran en esta condicidn inclugo trag la supre
t aion de la energfa, hagta que se energice la otra bobina. A

- efectos de ilugtracion, 10CR (fimdor) indica una de las bobl

f para proporcionar energfa momentaneamente a la bobina 10CR -

to durante la desenergizacién del rele 11CR, el circuito de
energfa con este relé permanece ablerto a fin de mantener -
1s energizacién del solenolde de retorno S0L-5.

Se supone que el interruptor selector y el contador
ge ajustan para producir mag de una copia y en el cago consl

derado el contador no ha alcanzado un cémputo total. Como se

en condicloneg taleg que la méquina efectie 4 reproducciones
0 coplag ampliadag del srea de datos de una tarjeta que ge -~
colocara ahora en el carro 104, Cuando se ha conducido ener-
sfa al hilo W3 medliante un circulto que se degcribira en otra
parte, la lémpara corregpondiente al nimero de copiag selec-
cionado (LMP-8)a LMP-23) se energiza a través de un resistor

en gerie de 33 kilohmios (R-8 a R-24), el contacto SW-L4A y -

ejemplo elegido, ge utilizan la lampara LMP-12 y el resigstor

10CH, que es del tipo de fiador, incluye dos bobinas., Tras la

nas y LOCR (liberacidn indice la otra bobina para el relé -
LOCR. Cuando el interruptor 14LS limitador del fermine de ex
ploracién fue acclonado por el conjunto del carro a fin de -

abrir el contacto IMLSB, cerrd también su otro contacto 14LSA]

(fiador) lo que tuvo porresultado el cierre del contacto 1OCR
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gizado a través del contacto 11CB-3B, normalmente cerrado, a

. fin de aplicar continuamente una fuerza contra el carro 54 -

i racién, para reducir al mfnimo la tendencia del carro a bo--

| 138 de rgvolucién simple y el arbol de levas 50 inicia una -

-24 y la apertura del conbtacto 10CR-2B. Egta conexion de enex
zle se efectia desde el hilo W3, el conbtacto 14LS-A, el hilo
W4, el brazo de contacto 200 del interruptor §W-4B, la bobi-
na 10CR (fiador) y el hilo WL. Como el interruptor limitador
1418 es momentanesmente acclonado al galir el conjunto del -
carro de su posicién de final de exploracién, el contacto --
14L3-4 es corregpondientemente acclonado de -modo momentaneo.
$in embargo, la bobina 1OCR (fiador) mantendrs al contacto -
10CB~-24A cerrado ¥ al conbacto 10CR-2B ablerto incluso despues
de interrumpirse la conexldn con la energfa.

Al despiazarse a la posicién de comienzo de explora-
cidn, el conjunto del carro acciona al interruptor 16LS de
regreso de aquel, que conecta al relé 12CR de regrego del -
carro para establecer energfa eléctrica entre los hilos Wl y
W3. La consigulente energizacién del relé 12CR cierra su con
tacto 12CB-2 normalmente abierto, completando el circuito a
través del contacto 14CR-2B; normslmente cerrado, y el con-
tacto 10CR-24, anteriormente cerrado, con el gsolenolde SQL-3
de alimentacidn de tarjetas y la bobina 3TR de reajuste del
egcalonador. Durante la energizacién del relé de TEZLE[O0 ==

12CR, el solenolde S0L-5 de retorno del carro permanece ener-

cuando golpea el tope 165 en la posicidn de comienzo de explg

tar desgde el tope, debido al impacto.
ELl gsolenoide SO0L-3 de alimentacién de tarjetas, ener

gizado, opera y libera la palanca de digparo del embrague —-

revolucion para efectuar un cambio de tarjeta.
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Con el conjunto del carro 55 contra el tope 165 bajo
una fuerza continuada producida por el motor de retorno MLL,
el carro 54 ge encuentra en una gituascidn adecuada respecto
al mecanismo de alimentacidn de tarjetas, de manera que pue-
da introducirge una tarjeta en el carro. Ademés{ leos geguidp
res de leva 103, 115 y 131 se encuentran en una posicidn de
aceion cooperante por sus respectivas levas 10%, 116 y 134,
desplazadas juntamente con el carro. Al girar el srbol de le '
vag 50, la placa de alineamiento 107 se degvfa del carro me-
diante la acclon de la leva 116 gobre el seguidor 115; la al
mohadilla presionadora 96 es levantadas del carro mediante la
accidn de la leva 103 sobre el seguidor 104, para suprimir -
1la presién ¥ permitir el degplazamiento de la tarjeta; y log
pagadores expulsoresy 120 avanzan empujando a la tarjeta gi--
tuada sobre el carro hacia el rodillo de alimentacidn infe-
rior 53 y el rodillo loco 62 emparejados, donde es expulsada

al receptor de tarjetas 10, Simulténeamente, ge acclona la -

' cuchilla de recoglda 45 mediante la accidn rotatoria del brg,

zo acodado 49 sobre la biela 48 y la palanca 46 para empujar

- a la tarjeta inferior de la pila contenida en el depésito de

© tarjetas 8, hasta su contacto con el rodillo de alimentacidn

superior 52, pagandose la tarjeta a través de log Todillos -
de alimentacion y depositandose gobre el carro con el lado -
del area de datos de la tarjeta vuelto hacia abajo contra el

accesorlo de vidrio 95. Loy pasadores expulsores 120 gon re-

- traldog antes de que la tarjeta llegue al carro, de manera -

. que no se produzea ninguna interferencia. La placa de alines

miento 1C7 osgcila hacia atrag s gu posicién, a fin de colocar

‘Ila tarjeta contra el borde pogterior del carro. La colocacion
| deslizante se efectua mediante las gufag 92 y 93 vy la almoha
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dilla pregionadora 96 es acclonada hacla abajo para retener
la tarjeta de datos contra el accesorio de vidrio, aseguran-
do asf{ la lisura de la tarjeta durante la sigulente carrera
de exploracién.

AL pagar la tarjets a traves del rodillo de alimen-
tacion superior 53, acclona momentaneamente al interruptor
12L3 detector de tarjetas, cerrando su contacto. Suponiendo
que ze alimenta una tarjeta en el momento adecuado, continua
ra el funcionamiento. 1 uns tarjeta deja de pasgar, debldo
a dificultades mecanlcas 0 a falfa de ellas, el interruptor
1208 detector de tarjetag no funclonars y se inberrumpirs la
energla hacia el relé LOCR (liberacidn) de alimentecion de
tar)etag. AL accionarse momentaneamente el interruptor 12LS,
ge energizan momentanesmente el relé 1OCR (liberacion) de --
alimentacion de tarjetas y un contador de tarjetas C-1. ILa -
energlzacidn del contador C-1 avanze en 1 el computo de tar-
jetas, mientrag que la energizacién de la bobina de libera--
cidn de LCCR cierra el antacto 1OCR-2B y abre el contacto -~
1CCR-24 para desenergizar el golenoide $0L-3 y permitir que
la palanca de disparo del embrague 138 vuelva a su posicién
normal. El clerre del contacto 1LCCR.2B pone a la cabeza en
condicion pars la carrers de exploracion.

Con uns nueva tarjeta colocada sobre el camo, como
ge describe en lo que antecede, se inlcia la carrera de explg
racion mediante el accionamiento del interruptor 15LS de ini
ciacidn de exploracidn, que es accionado por el dispositivo
de leva asoclado al programador para el sistema de tratamiepn
to xerogréfico a describlr ulteriormente. Con el interruptor
15L8 cerrado, se conecta energifa al relé de exploracion 11CR

8 través de un circuito conslstente en el hilo Wl, el relé
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11CR & traves de los contactoes cerradog 15LS, 1(0CB-2B, 12CR-
2, 14CR-2B y el hilo W3. Con el relé 11CR energlzado, se cle
rra el contacto 11CR-1, manteniéndose asi la energizacién de
11CR a través del circuito de retencion de los contactos --
11CR-1 y 14-CR-2B, Se clerra también el contacto 11CR-2 para
energizar el relé 13CR, que queda retenido por el giguiente
cierre del contacto 13CR-1l4 y permanece energizsdo durante
el primer ciclo de explo;acién ¥y a lo largo de log restantes
ciclos de funcionamiento.

La energizacidn del relé 11CR abre también al contag
to 11CR-3B para degscoplar el golenoide de retorno SCL-5 y -
terminar el acclonamiento sobre la bilela de acclonamlento de
retorno 154. Simultén&mente, ge clerra el contacto 11CR-34 -
para energizar el solenolde de exploracién $0L-4, que presio
na la barra de accionamiento de exploracién 142 contra el ro
dillo de accionamiento 141 y el comienzo de la carrera de ex
ploraclén.

ALl galir el conjunto del carro de la posicién de paxr
tida o comlenzo de exploracidn, el elemento accionador 167
es alejado del interruptor 16LS de regreso del carro, abrién
dose asf el contacto para el mlsmo. Con el contacto ablerto,
el relé 12CR es degsenergizado, caugando la gpertura del con-
tacto 12CR-2, que impide el ulterior funcionamiento delmeca-

nismo de camblo de tarjetas hasta que el carro vuelve de nug

j vo a la posicién de partida. Durante la carrera de explora--

’
clon, ge realizan diversas acclones de tratamiento xerogréf;

I co adecwlamente programadas y se llevan a cabo inelugo deg--

pués de que el conjunto del carro ha alcanzado la posicién de

f final de exploracion. La descripcion de egtas operaciones y

I log efectos cooperantes relativos a la carrera de exploracién
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ge incluyen en otra parte de esgta descripcién.

Cusndo el carro ha completado la exploracién de la
nueva tarjebta y llega a su posicién de final de exploracién
gse acciona de nueve el interruptor limitador 14LS por el ele
mento scclonador 168 gituado en el conjunto del carro, Este
accionamiento hace que el contacto L4LS-B ge abra desenergi
zando al golenolde de exploracién 8CL-I4 ¥y al corregpondien-
te mecanismo de exploracién, ¥ que el contacto LLCR-34 se -
cilerre para energizar al solenoide de rebtorno $0L-5, como -
anteriormente se indica. Tras la carrera de retorno del ca-
rro, al slcanzar la posioién de partida, gse acclons de nuevo
el interruptor limitador 16LS a una condicidn cerrads pars
energizar al relé 12CR de regreso a la posicién de partids.
BEgto produce el clerre del contbacto 12CR-2 y el carro perma
necers en la pogicion de partids hagta que se clerre el in-
terruptor 15L3 de iniclecidn de exploracién. Durante esta -
accion, el relé 1(CR ge encuentra todavia liberado, permane
cilendo ablerto el conbacto LCCR-24 y cerrado el contacto --
10CR-2B, Luego efectia la maquina de nuevo el ciclo de explo
racion y el ciclo de retorno hasta obtenerse el Humero reque,
rido de copiag.

Durante el dltimo ciclo de exploracidn requerido pa-
ra la tarjeta situada ya en el carro y de la que hay que pro
duclr 4 coplas ampliadas, el interruptor limitador 14L$ de -
final de exploracion es acclonado como en todos log ciclog -
anteriores. El acclonamiento de este interruptor clerra el -
contacto 14LS-A y energlza al relé 10CR (fiador) a través de
log interruptores 3TR (SW) y 9W-L. Entonces tendrs lugar un

camblo de tarjeta cuando el conjunto del carro regresa a su-
pogicion de partida al fijarge 1CCR para cerrar L(CR-24 y -
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abrir 10CR-2B. La mAquina efectuars entonces un nuevo ciclo
para producir 4 coplayg ampliadag de la nueva tarjeta.

Para la reproduccidn de una copia, es decir, una co-
pia ampliada de cada tarjeta, se produce un clclo ligeramen-
te diferente. Para egte fin, ge acclona el SW-4 de manera --
que el interruptor gelector de coplag sefiale "M 5 fin de co
locar el brazo de contacto 200 en acoplamiento con el hilo -
W5 en el intertuptor SW-4B y el hilo W6 en el interruptor --
SU-hA. En esta condicidn de los interruptores, no ge energi-
za nunca el egcalonador de computacién 3TH, puegto que el -~
contacto SW-4A interrumpe el dnico circuito con el egcalona-
dor. Al final de cada exploracidn, el relé LOCR (fiador) es
energlzado a través de Llog contactos 14L$ y SW-4B, teniendo
por resultado un camblo de tarjeta cada vez que el carro re-
gresa a su posicién de partida.

Para coplasg mﬁltiples con el interruptor 8W-L gelec-
tor de tarjetas en la pogicidn "MY, el mecanismo de cambio
de tarjets sera inoperante y la cabeza produciré continuamen
te copiag xerogréficas ampliadag de la tarjeta ya glituads en
el carro. En esgta operaoién, el eycalonador de computacién
3TR we degconecta de nuevo medlante el contacto SW-LA, y el
contacto $W-4B aisla andlogamente al relé 1(CR (riador), de
manera que no puede ser energizado. Asf, no es vogible ningun
cambio de tarjeta con la maguina en la posicidn “M",

SISTEMA DE REVELADO
A fin de efectuar el mvelado de la imagen latente -

electrogtatica gobre la placa xerografica cilfndrica, el sig

tema revelador mogtrado incluye un aparato revelador 16 que

actia conjuntamente con el tambor xerografico cilindrico 14

para formar una zona de revelado A en la que la guperficle -
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cargada y expuegta del tambér eg revelads para formar una -
imsgen en polvo de la copla.

Para este fin, el alojamiento 16 del revelador va -
montado junto al tambor xerogréfico formando uns zona de Ire-
velado. Montado dentro del alojamiento del revelador, hay un
trangportador del tipo de cubog, acclonado, que se utiliza -~
para trangportar el material revelador anterlormente sumiig
trado al alojamiento del revelador hasta la porcién superior
de dicho slojamiento, desde donde el cltado materlal revela-
dor es lanzado en cascada gobre la pendiente de tolva, sobre
el tambor. AL caer en cascada el material revelador sobre el
tambor, particulas viradoras del cltado material ge adhieren
electrostaticamente a lag areas con imagen latente electros-
tatica del tambor anteriormente formadas, cayendo el material]
reveladorrestante por la superficle periférica del tambor pa
ra gu desviacion mediante unag placas deflectorss hacla el -
fondo del alojamiento del revelador. Las particulag viradoras|
congumidasg durante la operacién de revelado para formar lag
1mégenes en polvo vigibles son repuestas por un sumlnigtrador
de virador montado dentro del slojamiento del revelador.

Especificamente, el conjunto revelador (veage figura
2) incluye al alojamiento en formas de caja del revelador, --
provisto de una pared superior 20L una pared inferior angu--
lar 202, uns pared frontal 203 y una pared posterior 204, que
forman en su porcién inferior un depésito para el material -
revelador. Como gse muestra en la figura 2, la pared frontal
203 presenta una porclén marginal coéncava dlaptada a la forma
del tambor xerosrafico para permitir la colocacidn del aloja

miento del revelador muy cerca del tambor xerogréfico. Asegu_|

radag & lag caras internag del alojamlento del revelador, --
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hay unas adecuadas placas deflectoras, no mostradag, que im-

f plden la circulacion de excesivas corrlientes de polvo y alre

| dentro del alojamiento del revelador junto a la placa xero--

gréfica cilfndrica.

e emplea un adecuado trangportador del tipo de cu-
bos para llevar material revelador desde la porcldon del depo
glto del alojamiento del revelador hagta la porcién superior
del citado alojamiento, degde donde es proyectado en cascada
gobre el tambor xerogréfico. Como se muestra, el trangporta-
dor de tipo de cubos consta de una serie de cubos 205 espa--
cladog y parslelos, asegurados mediante un adecuado par de -
cintas transportadoras 206 envueltas alrededor de una polea
207 scclonadora del transportador, y una polea loca 2B ase-
gurada mediante un ajuste de acclonamiento gobre los arboles
de acclonamiento y loco 209 y 210,respectivamente, para glrar
con ellos.

El arbol de acclonamiento 209, puede apoyarse en unos
adecuadoy cojinetes y mantenergse en posicién contra todo mo-
vimiento axlal, mientras se asegura un engranaje acclonado -
212 al arbol para poner en rotacidn la polea de acclonamlien-~

to 207. El engranaje accinnado 212 se acopla a2 un engranalje

. acclonador 213 agsegurado a un arbol SH2 que estd apoyado en

terial

las placas de armazdon posteriores 5 y una placa 215 digpues-
ta en un plano paralelo a la placa posterior 5 y Jjunto con -
esta Ultima sustentan las diversas estructuras de acionamlen
to para el aparato (véage figura 22).

Para desviar el material revelador y egparciy - egte

material a través de la cara del tambor al degalojarse el nma

revelador de log cubos del transportador por gravedad,

' se agegura una vendiente de tolva rebordeada 216 mediante gol
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dadura a las paredes laterales del alojamliento del revelador.
AL girar el tambor xerogréfico, el material revelador ante-
riormente volcado gobre la pendlente de tolva rebordeada ¥y -
gobre el citado tambor desde los cubos, caers en cascada 50~
bre el citado tambor y finalmente sers lanzado fuera de la -
superficie de dicho tambor xerografico. Para recoger el matg
rial revelador que ce del tambor xerografico, de manera que
pueda devolverse al depésito gituado en el alojemlento del -
revelador, se agegura Una barra de recoglda 217 a la pared
inferior 202 del alojamiento del revelador. EL borde delante
ro de la barra de recogida 217 esta situado muy cerca de la
guperficie periférica del tambor xerografico pero #in esta-
blecer conbtacto con la misma, a fin de prender el mabterial
revelador al caer de dicho tambor. El material revelador que
no sea recogldo y devuelto al deposito del alojamiento del -
revelador por la barra de recoglda, es prendido por un reci-
plente mantenido en posicién por cualquier medlo adecuado -
agegurado a la pared inferior 202 del alojamlento del reve-
lador. Al acumularse un suminigtro de material revelador en
este reciplente, ha de retirarse manualmente mediante un opg
rario y devolverge al alojamlento del revelador.
CONTROQL AUTQMATICO DE SUMINISTRO DE VIRAD@R

Al verterge en cagcada la mezela reveladora gobre el
tambor xerografico, se retiran particulas viradoras del sopor
te ¥ ge depositan sobre el tambor para formar imégenes en pol
vo, mientrag que lag partfculas sugtentadoras parclalmente -
denudadas pasan el tambor y ge dirigen al depésito. Al for--

marse imégenes de polvo virador, han de suministrarge adiclo

naleg partfculas virsdoras a la mezcla reveladora en propor-

cidn con la cantidad de virador depositada sobre el tambor,
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Para suminigtrar adiclonales partfoulas viradorags a la mez-
cla reveladora, se utiliza el suminlgtrador 17 de virador pa
ra dosificar con precigion egte dltimo a la mezcla revelado-
ra. dunque puede emplearse cualqulera de una gerie de conocl
dos suminigtradores de polvo o material granulado, el suml--
nigtrador de virador mostrado es del tipo descrito en la pa-
tente n? 3.062.109, concedida el 6 de noviembre de 1962 a
Mayo y colaboradores.

Con referencia shora a lag figuras 13 y 14, el sumi-
nistrador 17 de virador conata de una tolva o reciplente 220

para lag partfculas viradoras g suministrar . Aunque la tol

' va o reciplente 220 puede congtruirze de cualquier tamaflo o

forma, la tolva mogtrada presenta la forma de una caja rec-

tangular de extremos ablertos, provista de paredes laterales
verticales 221 y paredes terminalesg 222, estando incurvados

hacla afuera log exbtremog superlores de las paredes formando
unog rebordes horizontales por medio de log cuales puede fi-
jargse la tolva al lado inferior de la pared superlor 20L del
alojamiento del revelador, como mediante soldadura, alinean-

dose la abertura de la pared superior 20L del alolamliento -

. del revelador con la abertura de la tolva. 4 extremos opues-

tos de la tolva se encuentran gituadosunos bloques de susten
taciodn pendientes 223 y 224, degtinados a sustentar log res-

tantes elementoy del gsuminigstrador de virador, fijéndone los

. bloqueg de apoyo a lag paredes terminaleg 222 medlante tor-

nillog 225.
EL fondo de la tolva egta parcislmente cerrado por

una placa de suministro 226 gituada en relacidn vertical es-
paciada por debajo de losx bordes inferiores de lesg paredes de

la tolva. la placa de suministro 226, que es tan ancha como
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la tolva, egtsd asegurada a porclonesg egcolonadas del lado 1in
ferior de los blogues de apoyo 223 ¥ 22l medisnte tornilles
227. La placa de suministro 226 £ combina con lag paredes -
de la tolve 220 formando un depésito gue presenta unas estre
chag rendljas alargadas o pagos de galida 228 para el flujo
de partfculas viradoras.

Para efectuar un flujo sustanclalmente uniforme de
particulas viradoras a trovés de lag galidasg o pasos 228, -
se dlgpone un elemento dosiflcador, indicado en gu conjunto
por 230, que pregenta una rejilla suministradora 231 coloca-
da para un movimiento alternativo en el espacio comprendido
entre la placa gumnigtradors 226 y los bordes inferiores de
las paredes de la tolva 220. EL elemento dogificador 230, co
mo se muestra, tlene la rejilla sumlnistradora 231 formada -
por una pared gsuperlor que presenta una serle de pexrforaclo-
nes o ranuras trangversales y unas paredes laterales pendiepn
teg B2, cuyos extremos egtan incurvados hacia adentro en an-
gulo recto formando rebordes 233 a los que se aseguran las
placag de sugtentaclon 234 mediante soldadura por puntogs. -~
Por faclilidad ¥ economis de fabricacidn, el elemento dogifi
cador se forma como egtampsdo metalico laminar, formsndose
lag ranuras relatlivamente préximas entre af y a los bordes -
trangversales de la pared superlor, de manera qﬁe después -
de formarge lag ranuras queden golo unas estrechas biras de
metal simulando slambres 235, siendo la anchura del metal -
que gueda entre lag ranuras solo lo suficlentemente ancho ~
para evitar que sean deformados en el procedimiento de esgtanm
pado.

El elemento dogificador 230 estd sustentado por unas

barras de gufs paralelas 236 extendidas a través de unos ori
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ficlog formados en lasg piacas de gugtentacion 234, egtando
apoyadog log extremog de las barrasg de gufa para un movimien
to alternativo en las aberturas 237 formadas en los blogues
de apoyo 223 y 224. Como se ve en la figura 13, el movimien
to de lag barrag de gula 236 hacia la izqulerda es limita-
do por unos collares 238 ajustablemente agsegurados a aque--
1lag medlante adecuados tornillog, mientras que el movimien
to del elemento dogificador 230 respecto a lag barras de --
guia 236 es impedido por un gegundo grupo de collareg 240 -
agegurados mediante tornillos prisioneros a lag barrag de -
gufa por el interior de las placas de gugtentaclon 234,

Para efectuar el movimiento del elemento dosificador
una biela de émbolo 241 va apoyada para un movimliento alter-
nativo en un bloque de apoyo 242 asegurado a una pared late-
ral del alojamiento del revelador, extendiéndoge el émbolo
por un extremo a través de una adecuada aberturs exlgtente
en la pared lateral para su accionamiento por una adecuada
fuente de energfa, y por su extremo opuesto la biela del ém-
bolo se extiende a través de una adecuada abertura exlstente
en el bloque de apoyo 223, en contacto con la placa de sug--
tentacidn izquierds 23%4. Para limitar el movimiento de la --
blela 241 &l émbolo, se aseguran lag anillag de retenclon --
23 en unas adecuadas muescas sltuadag en cada extremo de la
biela del émbolo. La carrera de retorno del elemento dogifi-
cador se efectus mediante regortes en espiral 24l que rodean
8 lag barrag de gufa 236 y se apoyan por extremog opuestos -
contra el blogue de apoyo 224 y la placa de sustentacion de~

recha 234 para degviar el elemento dogificador hacia la ig--

qulerda.

Como se muestra, la rejilla de suminigtro egta colo-
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cads entre la placa de guministro 226 y el borde lnferior de
lag paredes de la tolva 220 en relacion espacliada entre af -
para permitlr un libre movimiento alternativo de la rejilla.
EL eapaclo o separacién entre cada uno de los elementos ﬁlt;
mamente mencionados puede verlarse durante la fabrioacién pa
1o acomodar el tamafio de partfcula de virsdor a gsuminlgtrer.

En el funcionamiento del suministrador de viradow, -
ge coloca una cantidad de partfculas viradoras dentro de la
tolva, formando la rejilla de la tolva y la placa suminlstra
dora un depdsito para las part{culas viradoras. Al moverse -
alternativamente la rejilla mediante la blela ol del émbolo
ae permitiré la calda en cagcada de una cantidad dosificada
de partfculag viradoras a traves de la parte ablierta de la -
rejilla, desde donde caeran a la porcion de deposito del alo
jamiento 16 del transportador.

Como el suminlabrador 16 de virador suminigtra una
cantidad uniforme de virador para una determinads longltud
de carrers del elemento dosificador 230, es evidente que la
cantidad de virador suministrada por el suministrador puede
varisrse camblando la longitud de carrera o variando el nime
ro de carreras por unidad de tlempo. Asf, el ritmo de gumi--
nigtro puede variarse cambiando la longitud de carrera del -
elemento dogificador 230, lo que puede efectuarse, por ejem
plo, en gu forma mas sencilla, mediante ajJuste de 1os colla-
rea derechon 240 gobre las harrag 236 de la rejilla.

ELl movimiento alternativo de la biela 2U1 del émbolo

ge efectla por medio de una placa vibratoria 245 agegurada

i al extremo de un arbol $H18 apoyado en unos cojinetes monta-

dos en las placas de armazén 5 y2L5 (véase figura 22). EL &r

bol es acclonzdo por una polea 246 conectada mediante una -~
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cinta 287 al érﬁol de un motor M7. EL contorno de la placa
vibratoria 245 es tal que una revolucion completa del arbol
SHL18 accionars la bilela 241 axlalmente pare mover alternati-
vamente la rejilla suministradora una vez dsde una posicién
extrema a la otra.

A fin de controlar el suministro de virador desde
el suministrador 17, se muestran en las figuras 15 a 21 los
detalles de un slstema automatico de control de virador que
comunica finalmente una rotacion a la placa vibratoria 245
en un funcionamiento escalonado de una sola revolucion de -
acuerdo con la densidad de la imagen revelada sobre el tam-
bor 14, Bésicamente, el sistema automatico de suministro de
virador comprende un dispositivo de exposicién gque expone -
una tira a lo largo del borde del tambor después de su car-
ga; un disposltivo detector destinado a generar una sefial -
de acuerdo con la densidad relativa de la tirs revelada; ¥
un circuito eléctrico para utilizar la sefial o fin de comu~
nicar rotaclon a la placa vibratoria del suministrador de
virador.

Como se muestra en la figura 2, un dlspositivo de
exposicién o marcade de tiras 250 va montado en la méquina
en un punto comprendido entre el dispositivo de carga 15 ¥
el mecanismo de revelado 16, Entre la estaclon de transferep
cia 21 y el dispositivo de limpleza previa 27, va montada -
una cabeza detectora 251 adaptada para proyectar luz sobre

la tira revelads y detectar la densidad del virador que conm

~ prende a la tira, de acuerdo con la luz reflejada por aque-

~ Lla,

El dispositivo 250 marcador de tiras comprende un

miembro tubular 252 asegurado por encime del tambor al inte-
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rior del alojamiento 196 y esta situado con su eje proyecta-
do hacia abajo en direccion del tambor 14, En el extremo in-
ferior, el miembro tubular presenta un extremo ablerto 253
gque esta estrechamente espacliado de la superficie periférioe
del btambor y ligeramente contorneado para adaptarse a la foxr
ma del tambor. A través del extremo inferior 253, se asegura
une estrecha tire opaca de materisl 254 que cubre aproximada-
mente un terclo del extremo abierto 253 y se encuentra cen--
tralmente situade respecto a este extremo para separar dos -
sectores abiertos 255 entre la tira y la pared del mlembro -
252. Los sectores 255 son de hecho unas ventanas destlnadas
a permitir la exposicién del tambor a través de ellas por me
dio de una pequefia lémpara IMP-25 montada dentro del miembro
250, Las ventanas 255 son generalmente de igual area ¥, cuan
do se energiza ls lémpara, permlten que los rayos de luz de
aquella incidan sobre la superficle del tembor para exponer
la porcidn de éste situade inmediastamente por debajo de las
venbtanas. La tira 254 y las ventanas 255 funclonan de hecho
a modo de ocultador, lo que tiene por resultado la formacion
de una tira 256 de superficie de tambor sin exponer entre --
dos aress expuestas 257, que se producen cuando se energizs
la lampara LMP-25,

Para un eficlente funcionamiento del suministrador
automatico de Virador, el dlspositivo marcador de las tiras
estd situado en uno de los extremos del tambor 1k alejados -
del borde adyacente destinado al sres de las imégenes 8 CO--—
plar, que deriva del uso del tambor en la maquina xerografi-
ca. Con esta disposicién, no hay interferencia entre los elg
mentos de exposicién y el revelado del resultante trazado de

la tira, con los elementos de exposicién para el tratamiento
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xerogréfico. La rendija de exposicién formada en el elemento
ocultador 198 no obstaculizara el funcionamiento del disposi
tivo marcador 250 y, inversamente, el dispositivo marcador -
no obstaculizaré el funclonamiento normal del elemento 198.
Le nlca interaccion funcional comin entre estos dos disposl
tivos de exposicién es el uso del mecanismo revelador 16 pa-
ra revelar las 1mégenes respectivas.

Pars un control mas preciso del suministrador de

virador y la supervisién de la densidad del virador resultan
te, es preferible que la tira 256 producide sobre el tambor
tenga una longltud aproximadamente igual a 1/4 dela circun-
ferencia del tambor. Es también preferible que se produzca
una serie de btres tiras por cada revolucion del tambor 1k.
A fin de efectuar esto, se establece un dispositivo programa
dor, que se describird mis adelante, y que energiza periodi-
camente a la lémpara LMP-25 para efectuar la disposicién pre
ferlida de las tiras.

Despues de gue las tiras 256 han sido reveladas en
el mecanismo revelador para formar imégenes en polvo virador
de las tiras, estas son transportadas por la rotacion normal
del tembor 14, pasando por el dispositivo detector 25L. Al -
desplazarse hasta este punto, las 1mégenes en polvo virador
de les tiras que se forman junto a un extremo del tambor 1L,
estaran separadas de la estacion de transferencia 21 y no -
seran transferidas a un material de soporte, como ocurre con
las imsgenes reveladas del srea de datos de una tarjeta.

El dispositivo debector 251 va montado sobre un --
miembro acanalado 257 asegurado a la pared inferior del dis-

positivo de cepillo 28 de limpleza del tambor e incluye un -

bloque de sustentacidn 258 gue presenta una superficle de pa
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. red 260 dispuesta en un plano gue forma un ligero angulo res

hendietn
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pecto a la superficie adyacente del tambor. Un extremo de -
un haz de fibras 261 transmisora de la luz va montado sobre
el blogue 258 con la cara terminal 262 del haz al ras del pla
no de la superficlie de pared 26o. El otro exbtremo del haz de
fibras se proyecta fuera del miembro 257 y termina en la pa-
red terminal 263 de una pantalla cilf{ndrica 264 para la luz,
asegurade a la pared posterior del miembro acanalado 257. -
Una lﬁpara LMP-3, asegurada también & la pared posterior del
miembro 257, se extiende hasta la pantalle 264 y al energizan
se presenta rayos luminosos sobre la care terminal adyacente
del haz de fibras 261l. Los rayos de luz, transmitidos por el
haz 261, emergen de la cara terminal 262 y son dirigidos a
la imegen de la tira sobre la superficie del tambor formando
un sngulo respecto o la misma. A fin de eliminar la posibill
dad de que alcance una luz falsa la superficie del tambor y
afecte a la imagen de polvo virador de las tlras, el haz de
fibras 261 esta cublerto con una alecuada valna opaca. Una fi
nalidad del haz de fibras es evitar los efectos del mlor de
una fuente lumlnosa, tal como la lémpara LMP-3, que podrfa
montarse en estrecha proximidad con el tambor, que si esta
construido de selenio, cristalizer{a gradualmente en las -
areas constantemente calentadas por la lémpara. Otra finali-
ded es evitar la posibilidad de que el material revelador --
se adhiera a una 1émpara caliente colocada en las proximida-
des, obstaculizando asi unae adecuads iluminacion.

EL bloque de sustentacion 258 presenta tambien --
dos aberturas colaterales 265 y 266 inmediatamente por deba-
jo de la care terminal 262 del haz de fibras v colocades de

talmaners gque una abertura se encuentre a un lado de la 11-
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nee central vertical de la cara terminal. Montados con las -
aberturas, hay unos dispositivos fotoeléctricos o células fo
toeléctricas P-2 y P-3, respectivamente, que estén adaptadas
para explorar los rayos lumlndsos reflejados por la superfi-
cie del tambor y dirigidos sobre ellas por los rayos lumino-
sos que emanan de la cara terminal 262. la colocacion relati
va de las células fotoeléctricas es tal que la célula P-2 Te
ciba los rayos luminosos o la sombra de la tira revelada 256
1lustrada en la figura 20 por la sombra 267 marcada con tra-
zade discontinuwo. La célula P-3 estd colocada de manera que
reciba los rayos luminosos por reflexion de una de las areas
claras sin virador 257 y por consiguiente reciba mas rayos
de luz reflejados que la celula P-2, En efecto, la celula --
P-3 servira de patrén, puesto que la luz que reclbe permane-
cera constantemente a lo largo del continuo uso del tambor -
xerografico 14, mientras que la luz que llega & la célula =
P~2 variars de acuerdo con la densidad o cantldad de partf-
sulas viradoras adherides al tambor a lo largo de la tira 25§

Electricamente, las células fotoeléctricas P-2 y

P-3 forman dos ramales de un circuito en puente que se ilus-
tra en la figura 21 y se muestra esqueméticamente en la figu
ra 50. Los otros dos ramales del circulto en puente compren-
dendos resistores fijos 268 y 269 y porciones de un resistor
variable B-25 que tiene su brazo oscilante 271 conectado al

terminal negativo de una fuente de corriente continua 272. Pgf
ra completar el circulto en puente, la union entre las célu-
las fotoeléctricas estd conectada al terminal positivo de la
fuente de corriente continua. El suministro de energfa para

el circulto en puente deriva de una fuente de corriente con-

timwe 273 y el potenciémetro 274, que tiene su brazo oscilan
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' te conectado entre el resistor 268 y la'célula fotoeléctrica

P-2. Lo salide desequilibrada del puente se alimenta a un gz

" tillo Schmidt 275 que, cuando se energiza, produce un impul-

so de corte duracidn para desenerglzar un relé T-CR normel--
mente energizado. Como se muestra en las flguraes 2le. y 50, -
la desenergizacién del rele permitiré elhccionamiento de un
contacto T CR-1 normalmente cerrado a su posicién cerrada pa
ra completsr el circuito momentaneamente con una bobina de -
relé 9CR, HEsto causa el cierre del contacto de relé 9CR-1 pa
ra cerrar el circuito con el motor M7 y producir su energlza-
cidn. Montada sobre el arbol SHL8, para su rotacidn con la -
placa vibratoria.2@5, hay una leva circular 276 adaptada pa-
va scclonar un interruptor limitdor 1OLS normalmente cerrado
a una posicién ablerta, una vez por cada revolucioné la le-
va y la placa vibratoria. El clerre del contacto 9CR-1 com--
pleta también elfircuito con eb&elé 9CR para mantener el con
tecto cerrado hasta que la placa vibratorla reallza una revo
lucidn completa. AL producirse esto, se abre momenténeamente

el interruptor 10LS desenergizando al relé 9CR y abriendo
el circuito de energfa con el motor M7. Como un impulso de
corta duracion cerro el contacto TCB-Ll para iniciar el fun-
cionamiento del motor M7, este contacto se abrirs antes de
gue se abra el interruptor 1OLS,

Durante el funclonamiento normal del aparato auto-
matico de suministro de virador, la 1émpara LMP~3 de la cabeg
za detectora es conbinuamente energlzads para presentar luz
sobre la tira 256 y sreas claras adyacentes 257. Esta luz es
distribuida con bastante uniformidad sobre esas areas del --
tambor y la luz reflejada de la tira y las dreas claras es -

detectada por las celulas fotoeléctricas P-2 y P-3 y compara
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| 256, se restablecera el equilibrio del circuito en puente, -

das por el circuito en puente. El resistor R-25 se ajusta de
manera éue haya un equilibrio de puente con salide nuls en-

tre los resultados de la luz que incide sobre la célula P-2

desde la tira 256 y los resultados de la luz que inclde so-

bre la celula P-3 desde una de las areas claras 257. BEste -

equilibrio estara determinado por lsleseada densidad del vi

rador que se adhere a la tira 256, Con una condicidn equki-~

breda del puente, el gatillo Schmidt tendra una salida nula

para el rele T CR. Al consumirse el sumlnistro de virador en
el alojamiento 16 del revelador durante el tratamiento xero-
gréfico normal, disminuira la densidad del virador sobre la

tira 256 continuamente detectada. Con una densidad inferior

al nivel predeterminado que se utilizd para equilibrar el -

circuito en puente, éste se desequilibraré y cuando la co--

rriente diferencial en los troncos del puente sea sufliclen-

temente elevads, el gatillo Schmidt, que de hecho es un de-

tector de nivel, produciré un impulso eléctrico que causars

una desenergizacién momentanea del relé T CR ¥ el clerredel

contacto de relé T CR-1. Por cada impulso eléctrico produci-
do de esta manera la placa vibratoria 245 efectuara una com-
pleta revolucion por medio de la cinta acclonadora 247 y la

polea 246. Como se indica anteriormente, una revolucion de -
la placa 245 accioners la rejilla suministradora 241 entre suls
posiciones extremas para suministrar virador al alojamiento
del revelador.

Al aumentar la densidad del virador sobre la tira

terminando asi la actuacion del suministrador de virador. -
La sensibilidad de la cabeza detectora puede variarse median-

te los parémetros elegldos péra los resistores 268, 269 y --
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R-25 y la intensidad de las fuentes de corriente continua -
272 ¥ 273. Estos componentes determinarsn el nivel de sellda
del circuito en puente y pueden varisrse de manera gue tenga
que haber un elevado desequilibrio antes de que pueda detec-
tarse un nivel por el gatillo Schmidt. Esta condicidn demos-
trar{a la conveniencia de establecer una gama de densidades
relativamente amplia para las reproducciones xerogréficas. Si
se neceslba un contraste de elevade calidad en las reproduc-
clones, entonces sera necesario un equilibrio muy sensible -
en el puente, en virtud de lo cual el mas ligero desequili--
brio exija el suministro y reposicién de virador.

EL suministrador 17 de virador funciona tamlizando
material virador sobre el material revelador ya presente en
el alojamiento del revelador. A fin de asegurar una distribg
cion uniforme del nueve virador para devolver la densidad del
virador al nivel deseado en un minimo de tlempo, el suminis-
trador exterlor se extlende de modo sustancialmente horizon-
tal a través de los aibos 205 en desplazamiento ascendente,
que se encuentra en movimlento para verter en cascada vira--
dor sobre la superficie del tambor en toda su anchura.

Parte del virador recien suministrado se hace depo-
sitar sobre une placa deflectora 277. Para causar el mezcla-
do de estas particulas con el restante material revelador y -
asegurar asi una adecuade mezcla de uns porcion por lo menos
del nuevo virador, pueden formarse esbrechas ranuras en la -
plaes, con lo cual uns porcién del material que se deslizs -
descendentemente por esta placa es oblligada a pasar a través

de las ranuras y sobre la superficie del suministro de mate-

SISTEMA DE ALIMENTACION DE PAPEL
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Bl mecanismo 18 de alimentacion de laminas, situado
en la estacidon B de transferencia de imégenes, para alimen-
tar sucesivamente meterial de transferencia cortado en lami-
nes en contacto con el tambor xerografico, de manera que las
1mégenes de polvo reveladas sobre la superflcle de dicho tem
bor puedan ser transferidas al materisl de transferencia, -
consta de una bandeja destinada a contener un suministro de
material de btransferencia cortado en léminas, rodillos sepa-

radores y dlspositivos destinados a separar una sola lamina

- de material de transferencia de dicho suministro, rodillos

de alimentacion para llevar una sola lamina & su contacto de
impresién con el tambor, y mediogbara coordinar el funcliona-
miento de los rodillos separadores y los rodillos alimenta-
dores, pasando asi una sola lamina de material de transferen
cla a su contacto con el tambor para una adecuada colnclden-
cia de la imagen en polvo situada sobre el tambor con el ma-
terial de transferencia., Se establece también un dispositivo
de control del nivel de la bandejla de papel, para elevar la
bandejs a medida que son alimentadas las laminas de papel -
desde la parte superlor del sumlnistro del mismo.

Con referencia shora espec{ficamente a las figuras -
2y 27 a 35, inclusive, el aparato destinado 2 alimentar 1é
minas de moterial de transferencia al tambon&erogréfico -
en relacion sincronizada con la aparioién de una imagen reve
lada sobre aguel, incluye un par de rodillos de alimentacidon
colncidentes 280 y 281, ordinariamente construidos de caucho
o material anélogo, montados en relacion cooperante entre s{
frente 2 las gufas 282 y 283, que dirigen las laminas de ma-
terial de transferencia avanzadess por dichos rodillos de all

mentacion hasta su contacto con el tambor 14 en un punto si-




e S e

10

15

20

25

30

i

- 70—

tuado en el dispositivo 21 de transferencia de corons o lige-
ramente antes del mismo.

El rodillo de alimentacion 280, gque es un rodillo ac-
cionado, va montado en su posicién mediante un arbol SH6 apg
yado en les placas 4 y 5 de sustentacion de la méquina ¥y es
scclonado por una polea 284 (véese figura 23) asegurada ol -
extremo del arbol SH6. EL rodillo de alimentscion 281, que
es un rodillo loco, va montado sobre un arbol SHL9. apoyado
por sus extremos en unos brazos 285 articuladamente montados
en las placsas de armazon b y 5, slendo elastlicamente impulsa
do el rodillo de alimentscion 281 contra el rodillo de alimen
tacion 280 por medio de resortes 286, de manera que el rodi-
1lo de alimentacion 281 pueda ser acclonado mediante acopla-
miento friccional con el rodillo 280 o con una lamina de ma-
terial de transferencia interpuesta entre dichos rodillos.

En la bondeja de papel 20, deslizablemente sltuable
desde el lado de la méquina entre las placas de armazon 4 y
5, se contiene un suministro de materlal de transferencia -
287 en laminas cortadas, & decir tipicamente lsminas de papel
o similsres, & suministrar una a una a los rodillos de all--
mentacion 280 y 28Ll. La bandeja de papel 20 incluye una base
que comprende 3 secclones: Un mlembro bdsico estacionario --
288, un miembro angular izqulerdo 290 y un niembro angular
derecho 291. Los miembros angulares 290 y 291 estan formados
cada uno de ellos por unas porciones verticales 292 y 293 de
gufa de las laminas ¥ unas porcionés laterales 294 y 295, reg
pectlvamente, ¥y estan colomdos con sus porciones de gufa parsa)
lelamente 2 los lados del miembro basico 288 ¥y con sus porcio)

nes laterales extendides en el mismo plano que la seccion cen

tral 296 del miembro basico 288.
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Los miembros 290 y 291 son accionables con movimlen-
tos de acercamiento y alejamiento rec{procos y respecto a la
secclon central 296 mediante un sistema de conexiones monta-
do por debajo de la seccion 296. Como se muestra en la figu-
ra 31, el miembro basico 288 presenta una seceion central -
296 coplanar con las secciones laterales izqulierda y derecha
294 ¥y 295 y con una porcién izquierda 297 inclinada o incur-
vada hacla abajo, ¥y una porcién derecha 298 incurvade tam--
bién hacia abajo. Las porclones 297 ¥ 298 son coplanares y
estan situadas inmediatamente por debajo de las secclones --
294 y 295, respectivamente, y sobre las cuales tales secclo-
nes pueden deslizarse hacia y desde la seceidn central 296,
ElL miembro basico presenta unas porciones adiclonales 300 y
301 incurvadas hacia abajo mas alld de los extremos de las
porciones 297 y 298, respectivemente, cuyas porciones son cQ
planares en un plano ligeramente inferior al plano de las -
porcilones 297 y 298.

Inmediatemente por debajo de la seceion central 296 y
hacla la parte posterior de la bandeja 20, hey un disco 302,
glratoriamente montado mediante un pasador de artisulacion
303, Analogamente, un segundo disco 304 va giratoriamente -
montado mediante un pasador de articulacion 305 bajo el ex-
tremo delantero de la bandeja., Los diseos 302 y 304 estan -
dispuestos de manera que sus centros coincidan con la 1{nea
central longltudinal de la bandeja., Un miembro de conexidn
306 dispuesto entre la seccion central 296 y los discos 302
y 304 esta articuladamente conectado por un extremo al dlsco
302 y por su otro extremo al disco 304 y de tal manera que --
sea longimdinalmente paralelo al eje longitudinal de la ban-

deja 20. Con esta disposicidn, la rotacidn del disco 302 pro
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ducirs una correspondiente rotacion del disco 304,

Articuladamente montado en un exbtremo y por debajo del
disco 302 mediante un pasador de articulacion 307, hay un -
miembro de conexion 308 que esta articuladamente conectado
por su otro extremo mediante un pasador de articulacion 310
2 la porcion lateral 294 del miembro angular izquierdo 290.
El pasador de articulacion 310 se extiende a traves de una -
ranura 311 formada en la porcién incurvada 300 del miembro -
basico 288 a fin de conectar Lla porcion 294 con el extremo -
de la conexion 308. Diametralmente opuesto al pasador de ar-
ticulacidn 307, hay un pasador de articulacion 312 al que se
conecta articuladamente un segundo miembro de conexion 313
que btlene su otro extremo articuladamente conectado a la por
cion lateral 295 mediante un pasador de articulscion 314, El
pasador de articulacion 314 se extiende a través de una ranu
ra 315 formads en la porcién incurvada 301, a fin de efectuar
un enlace con la conexion 313, que, como en el caso de la co-
nexion 308, ested situsda por debajo del disco 302. Segun se
ve en la figura 27, la rotacion en sentido contrario a las -
agujas del reloj del disco 302 desplazara a los pasadores de
articulacion 310 y 31b aproximéndolo mas entre si, a lo lar-
go de una 1{nea que incluye generalmente al pasador de arti-
culacion 303. Inversamente, la rotacion en el sentido de las
agujas del reloj del disco 302 desplazara a losbasadores 310
¥ 314 separéndolo mes entre s{, deslizdndose en cada caso -
los pasadores 310 y 314 dentro de las ranuras 3Ll y 315, resg
pectivomente, y slendo gulados por ellas.

En el extremo delantero de la bandeja 20, o extremo
de donde se retira cada lamina de meterial de transferencia

287 durante la operacion de alimentacion de papel, el disco
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304 esta provisto de un idéntico dispositivo de conexidn. -
Los miembros de conexion 316 y 317 estén articuladamente co-
nectados por un extremo mediante los pasadores 318 y 319, --
respectivamente, en puntos diametralmente opuestos del disco
304, ¥ en sus otros extremos medliante los pasadores de erti-
culacidn 321 y 322 con las porciones incurvadas 300 y 301, -~
respectivamente, Las ranuras 323 ¥ 324, formedas en las por-
ciones incurvadas 300 y 301, acomodan los respectlvos pasadg
res a fin de permitir un movimiento deslizante limltado de -
los pasadores respecto a las correspondientes porclones in-
curvadas.

A fin de acclonar el sistema de conexion haste ahora
descritos el disco posterior 302 esta provisto de una empuiia
dura 325 manualmente accionable gque puede asegurarse median-
te soldadura al disco. El movimlento de la empuiladura 325 en
direccion contraria s la de las agujas del reloj, como se Ve
en la figura 27, pondré anélogamente en rotacion al disco 302
alrededor del plvote 303, Esta accion desplazaré a los'pasa-
dores 310 y 314 aproximéndoles entre sf{. La rotacion del dis
co 302 produciré temblén una correspondiente rotacidn del -
disco 304 por medio de la barra de conexldn 306 y su accion
desplazaré a los pasadores 321 y 322 aproximéndolo mas entre
sf. Bl movimiento de los pasadores 310 y 321 se efectuara --
simultsneamente ¥y sera lgual al nmovimiento de los pasadores
314 y 322. la resultante accidn aproximaré mas a las porcio=-
nes verticales de gufa 292 y 293 lzqulerda y derecha entre -
s{.

Durante el funclonamiento del aparato xerogréfico, se
coloca una pila de léminas de material de transferencia en

la bandeje 20 y se menipula la empufiadura 325 pars poner a
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las guias 292 y 293 en contacto con los bordes adyacentes de
las lominaes. Esto aseguraré el que la pila quede centralmen-
te colocads denbtro de la bandeja y en adecuado alineamiento
con el mecanismo de slimentacion de papel. A fin de retirar
1la plla o reponer léminas, se glra la empufiadura 325 en la
direccion de las sgujas del reloj, lo que tlene por resulta-
do el alejamiento de las gu{as 292 ¥y 293 de la pila, separapn
do zsi a lo misme de la estructura obstaculizadora. En su mo
vimieto de acercamiento o alejamiento respecto a la plla de
meterial de transferencia, las gﬁias 292 y 293 se deslizaran
con relativa focllidad sobre las porclones incurvadas 297 ¥
298, respectivamente. Su 1{mite de desplazemiento en una di-
receion estars determinado por el acoplamiento de los bordes
internos 326 de las porclones 294 y 295 con los bordes lncur
vados 327 de la secclon central 296, El 1{mite de desplaza~
miento en la otrs direccion estara determinaedo por la longi-
tud de las ranmuras 311, 315, 323 y 324.

La bendeja 20, que comprende al miembro basico 288,
las gufas 292 y 293 y el dispositivo de conexidon, estd monta
da para un movimiento longitudinal como una sola unidad ha--
cia y desde los rodillos de alimentacidn 280 y 281, A tal --
fin, el mlembro basico 288 presenta unos rebordes 328 y 329
vueltos hacia arriba, en cada borde lateral extremo. Estos -
rebordes se extlenden mas alls de las gufas 292 y 293 y lle-
van asegurada o los mismos la pista interna 331l de un desli-
zador de cajones de muebles de ficheros de tipo comercial.
Las pistas exterlores 332 pare los deslizadores estan fija-
das a un soporte de sustentacidn 333 que se extiende a tra-

vés ¥y vor debajo de toda la bandela 20 y termina més alla -

del lsdo de la misma en los rebordes verticales 334 y 335.
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Cade una de las pistas exteriores 332 estd asegurada medlan-
te soldadura o la superficie interna de los rebordes 334 ¥
335 y slrven para sustentar la bandeja 20 y el sistema de cg
nexidn respecto al soporte de sustentecién 333. Unos adecua-
dos cojinetes de bolas montados entre las pistas 331 y 332
permiten una accidn deslizaeble entre la bandeja 20 y el so-
porte 333 y la retirada de la bandeja del aparato. Un flador
e resgorte 336 asegurado sl reborde 335 mediante soldadura prg
senta un extremo incurvado 337 acoplable al extremo postetion
de una de las plstas internas 331 y que sirve péra retener -
desprendiblemente la bandeja en posicién relativamente fija.
La bandeja 20 esta montada también para un movimlen-
to vertical y a tal fin se dispone una placa de sustentacién
izquierda 338 asegurada a la placa de armazon 5 mediante un
soporte 340 y una placa de sustentacién derecha 341 asegura-
da a la placa de armazon I mediante un soporte 342. La placa
de sustentacién 338 y la 3kl estdn unidas entre s{ en su poxr
cion superlor por una barra de conexion 343 y en sus porclo-
nes inferiores por una barra de sustentacion 34k4. Colocadas
entre el reborde 334 y la placa de sustentacidn 338 y asegu
radas 2 los mismos, se aruentran las pistas Ilnterna ¥y exter-
na 345 y 346, respectivamente, de un desllizador 347 de cajo-
nes de archivo, praisto de adecuados cojlnetes de bolas en-
tre las plstas. Analogemente, el reborde 335 y la placa de -
sustentacion 341 tienen montadas etre ellos a las pistas in-
terna y externa de un desllzador 348 de mueble. Cada uno de
los deslizadores 347 y 348 se extiende verticalmente en una
distancia que facilite el desplazamlento vertical de la ban-

deja 20 gntre su extensién completa de desplazamiento al -~

tiempo que se implde el movimiento osclilante de la bandeja
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respecto o la estructura de sustentacion fija de la misna.
El limite inferior de desplazamiento de la bandeja es
determinado por una serie de topes 350 montados sobre los so-

portes 351 que estan asegursdos & los rebordes 334 ¥ 335. --

.~ Preferiblemente, los topes 350 estan situados junto a las --

I

i

cuatro esquinas de la bandeja a fin de impedir un asentamlen
to desigual de la misme y de sus partes asocladas.

Al alimentar,léminas desde la plla 287, una a una, =
cuando se adelanta la lomina superior el movimiento de la mig
ma tendera o avanzar también a la segunds lamina. & fin de -
asegurar la separacién de 1la lamine superior, exclusivamente
de la pila, sekstablecen en esquinas opuestas de la pila --
unos dispositlvos separadores que aplican una ligera fuerza
restrinctive sobre las esquinas delanteras de la lamina supe
rior y el horde delantero de la pila de papel. Cada uno de -
los dispositivos separadores comprende un émbolo verticalmen
te desplazable 353, 354, 1ibremente desplazable en un elemep
to tubular 355, 356, asegurado & la superflcie exterior de -
las porciones verticales 292 y 293, respectlvamente, para --
desplazarse lateralmente con ellas. Cada uno de los eabolos
353 y 354 presenta un amortiguador 357, 358, asegurado a los
mismos para su desplazamlento con ellos. Como los dispositi-
vos separadores se forman complementarlamente entre sf, se -
consldera necesario solamente describir con detalle uno de -
los dispositivos. Como se muestra en las figuras 32, 33 y 34,
el émbolo 353 presenta una ranura radial 360 dentro de la --
cual va asegurado un ramal 361 de un elemento incurvado 362

sobre el cual se asegura el amortigusdor 357. A lo largo de

. la pared del elemento tubular 355 se forwa axlalmente una rag

nura 363 y el ramal 361 se extiende a traves de esta ranura,
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deslizandose dentro de ella, cuya ranurs impide la rotacidn
del amortiguador 357. Con el embolo 357 colocado a un lado -
de la plla de papel 287, el amortiguador 357 queda situado
contra el borde delantero de la pila, superponiéndose el amoy
tiguador a la esquina de la lamine superior. Los elementos
357, 361 y 362 del dispositivo separador se forman preferi-
blemente como estructura unitaria estampada de material la-
minar.

El peso de cada uno de los émbolos 353 y 354 se impo-
ne mbre las esquinas delanteras superiores de la pila de pa-
pel v el peso ejercido sobre cada esquina es tal que los ém-
bolos seguirén el nivel de la pila descendentemente a medida
que desclende dicho nivel. Sus pesos ofrecerdn tamblén una -
fuerza restrictiva que facilitafé la 2limentacion de una sola
lamina de papel cuando se acciona sobre la pllas por 1oé rodl
llos separadores gue se desérﬂirén mas adelante.

Como se muestra en la figura 28, los extremos infe--
riores de los émbolos 353 y 35% rebasan la profundidad de la
pila 287 y terminan en unos extremos redondeados 364, prefe-
riblemente formados de un material pléstico, tal como Teflon.
Egtos extremos estén adaptados para deslizarse sobre placas
inclinadas 365 situadas por debajo de los émbolos y los bor-
des exteriores 366 del soporte de sustentacion 333 a uno y -
ntro lado de la bandeja, cuando ésta se desplaza hacia atras.
Al retirarse la bandeja 20 de su posicién de alimentacidn de
papel, o hacia la izqulerda como se muestra en la figura 28,
los émbolos 353 y 35% se acoplarén a las placas inclinadas -
365 y seran elevados, permaneciendo asi mientras se retira
la bandeja. Con los émbolos mantenldos en su posicién supe-

rior, los amortiguadores 357 y 358 quedaran separados de la
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: pila de papel, permitlendo asi la adicidn o retirada de 1éml

nas de papel de la bandeja sin encontrar obstaculo alguno. -
Suponiendo que se hays colocado un nuevo suministro de papel
sobre la bandeja y se desplace ésta a su posicién adelantada
los embolos asumiran de nuevo sus posiciones con los amorti-
guadores apoyados sobre la lamina superior del nuevo suminig
tro.

Para alimenbar laminas de materisl de transferencia
una a une desde la bandeja de papel 20 hasta la 1{nea de con
tacto de los rodillos de alimentacion 280 y 281, se gstable-
ce un dlspositivo de alimentacidn de papel que comprende ~-
unos rodillos 367 intermitentemente accionados y ffjamente -
montados sobre un arbol 368 apoyado en los cojinetes 370 mop
tados en un brazo 371 adaptado para oscllar alrededor del ejle
de un arbol 372. Bl dispositivo destinado a acclonar los ro-
dillos 367 comprende una polea 373 asegurada a un embrague -
deslizante convencional 374, y una polea 375 montada sobre -
los arboles 368 y 372, respectivamente, y funclonalmente co-
nectadas entre si por medio & una cinbta sincronizadora 376.
El embrague deslizante 374 permite la rotacion de los rodi-
1los 367 medante la cinta sincronizadora 376 6 mediante con-
tacto fricclonal con una lamina de material de trensferencia
al ser avanzada por los rodillos de alimentacidn 280 y 28L.
EL srbol 372 esta spoyado mediante un cojinete 377 en la pla
ca frontal 4 y medlante un cojinete 378 en el brazo 371, --

siendo normalmente lmpulsado hacia la izquierda como se ve

“en la figura 35, por medio de un resorte 380 interpuesto en-

tre una anilla de resorte 381 sobre el arbol 372 y una aran- "

dela 382 que rodea al arbol y se apoya contra la placa &, Al

forzarse el arbol 372 hacla la izquierds, el exbremo ranura-
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do del mismo es forzado al interior de la aberturz existente
en el extremo de un arbol SH3 para acoplarse al pasador de -
acclonamlento asegurado en el mismo. Como se muestrs en la
figurs 23, el arhol SH3, que esta apoyado en adecuados cojJi-
netes 384 situados en la placa de armazon 215 y en un mangul
to 385 situado en la placa posterior 5, lleva una polea 386
intermitentemente acclonada y asegurada al mismo. Una arande
1z 387 se desliza contra un reborde situado sobre el drbol -
SH3 para evitar el movimiento axlal haclia el exterior de di-
cho érbol, sesﬁn se ve en la figura 23.

Pare ajustar la precion de los rodillos 367 sobre la
pila de material de btransferencia contenlds en la bandejla -
de papel 20, el brazo 371 se fija a un extremo de un grbol -
de brazo hueco 388, cuyo extremo opuesto presenta una muesca
destineda 2 acoplar pasadores de accionamiento 390 asegura-
dos al extremo avellanado del mangulto 385 apoyado en la pla
ca 5, impidiéndose el movimiento axizal del manguito hacla la
derechsa, segﬁn se ve en la figura 35, mediante una anilla de
resone 391 asegurada en una adecuada muesca formada en el --
manguito. La presién del rodillo sobre la pila de papel con-
tenidz en la bandejs 20, debida a grevedad, es suficiente pa
ra mantener las laminas de papel en su posicién dentro de la
bandeja. . ’

Interpuesto entre los rodillos 367 y los rodillos de
slimentacidn 280 y 281, se digpone, como se muestra en las 1
guras 28 y 29, un par de gufas de papel 392 y 393 sustenta-
das a extremos opuestos por las placas 4 y 5 para gular cada
lamina de material de transferencia avanzada por los rodillog
367 hasta la linen de contacto de los rodillos 280 y 281,

Para permitir la separacion de los rodillos 367 de la
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plla de lamines de copia contenidsa en la bandeja 20 al des-

plazarse estas Ultima a su posicién normal de funcionsmiento,
como se muestra en la figura 35 (o cuando la bandeja se retl
ra de su normal posicién de funcionamiento), se dispone un
brazo de leva 394 ssegurado al mangulto 385 y un pasador de
leva 395 asegurado a ls placa 5 para limitar el movimiento
descendente del brazo de articulacidn 371 y de los rodillos
367. Como se deseribirs mas asdelante, la altura de la pila -
de papel 287 se mentiene relativamente constante, variando
solo en el grosor de algunas laminas de papel. EL pesador -
de leva 395 se coloca de tal manera que si se retira la ban-
deja 20 los rodillos descienden solo ligeremente y, tras el
desplazamiento de la bandeja a su normal posicién de alimen
tacion de papel, los rodillos 367 se deslizardn sscendente-
mente mediante su contacto con los bordes delanteros de las
primeras laminas sup eriores.

EL avance de la bandeja hasta su posicion de funcio-
namiento es determinado por una guia marginal 396 que se ex-
tiende vebticalmente desde la porcién delantera 397 del sopor
te de susbtentacion 333 al que va asegurada. lLa gu{a 396 man-
tiene los bo;des delenteros de la lamina de papel en alinea-
mlento generalmente vertical e impide un deslizamiento inad-
vertido de cualquier lamine o de la totalidad de ellas. La
altura de la gula 396 es normelmente inferior 2 la de los -
amortiguadores 357 y 358 que, como se indica anterlormente,
se apoyan sobre las esquinas de la lamina. superior de la pi-
la 287, mientras que la altura de loshmortiguadores variard
algo, en el grosor de algunas laminas de papel. Ocuparén -

siempre une posicién no inferior al borxde superior de la guia

marginal 396, que ha de ser despejado para ¢l paso de une 1g
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. vamente fijo, Esto se consigue medlante el uso de un acclona-
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mina de papel hacia los rodillos de alimentacion 280 y 281.

En el funclonamlento, al avanzarse la lamina superior
mediante los rodillos 367, las esquinas del borde delantero
de la lamina se acoplan a los amortiguadores 357 y 358, tras
lo cual la lamina se combara ascendentemente y hacia adentro.
Como se muestra en las figuras 27 y 34, los amortiguadores-

s
estan ahmesados, presentando un borde interno que forma un anpgu

pel. 4L aplicar los rodillos 367 una fuerza de avance a la -
laming superior, la porcién vertical de los elementos 473 pro
duce una demorz en el movimlento de avance de las esquinas
al avanzsrse continuamente la lamina sobre el borde superior
de la gufa merginal 397, produciendo esta demora, en cooperg
cion con los bordes internos angulares de los amortiguadores,
un ligero movimiento decslimnte hecia el interior de las es--
quinas de la lamina de papel, con el consigulente combamien-
to de la lamina en su porcidn media. Esta accion combadora -
de la lamina superior asegurse su separacién de las léminas
situadas por debajo en la pila.

Como anberlormente se indica, la bandeja 20 estd adap
tada para un movimiento vertical a fin de mantener el plano

o parte superlor nivelada de la plla 287 en un punto relati-

miento a motor y un dispositivo de conmutacion que levante -
2 la bandeja 20 desde una posicién iniclal inferior, cuando
la bandeja sustenta una pila de papel, hasta una posicién -
superior de la bandeja, cuando solo permanecen sobre la mis-
ma algunas laminas de papel. |
Esta accion es proporcionada por un motor M13 acciona-

dor del nivel de papel, montado para un movimiento deslizan-
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te sobre la barra de sustentacion estacionaria 344, El motor
113 estd provisto de un dispositivo 40O de reduccion de engra
naje y su salida se toma del srbol de salida LOLl al que se -
asegura un engranaje de acclonamiento L02, Cuando el mofor -
ML3 se encuentra en su posiclon de accionamlento de avence,
como se muestra en la figura 28, el engranaje de acclonamiepn
to 402 se acopla a un engranaje acclonado 403 susbanclalmen-
te moyor y asegurado entre los extremos de un grbol LOL que
se extiende por debajo de la bandejs 20 y transversalmente a

la misma, terminando en unos adecuados cojinetes 4035 monta--

. dos en las placas de sustentacion fijadas 338 y 341.

it
it

Asegurados a los extremos del drbol transversal LOU,
hacia el interior de las placas de sustentacion 338 y 341,
hay unos engranajes Lo6 y 407, cada uno de los cuales estd -
acoplado con las cremalleras de engranaje 408 y 409, respec-
tivamente. La cremallera 4O8 esta asegurada y pende de la su~
perficie exterior del reborde 33%, que, como queda dicho, forj
ma parte del soporte de sustentacidn 333. La cremallera 409
ests asegurada al otro reborde 335 del soporte 333 y pende
de igual manera. Al ser verticalmenbe desplazable el soporte
333 por medlo de los deslizadores 347 y 348, la rotacion de
los engranajes 406 y 407 en direccldn contraria a las agujas
del reloj, segﬁn se vé en la figura 28, accionars a las cre-
nalleras werticalmente para levantar al soporte de sustenta-
cion 333. Este movimlento movera a la bandeja 20 y por consi
gulente a la pila 287 con ella.

Preferiblemente, el motor ML3 es del tipo gue incluye
un dispositivo de frenado interno que permite la rotacion de
su srbol de salida 401 cuando se energiza el motor, pero fi-

. ’
jo al arbol de acclonamlento contra toda rotacidn meconica -
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cuando se desenerglza el motor. La energizacién del motor -
ML3 se efectia bajo el control de un interruptor 11LSB limi-
tador del nivel de papel, y un interruptor limitador 6LS de
nivel bajo de papel. El interruptor limitador 11LSB va monta
do sobre la barra de conexion 343 que se extiende a traves
de la bandeja por encima del nivel de la pila 387 y esta pro
vista de un dedo pendiente 411 de contacto con el nivel de
papel, destinado 2 acclonar al lnterruptor hacia sus posicig,
nes ablerta y cerrada. Normalmente, el inbterruptor 1L1LSB es-
ta en su posicién cerrada cuando no se aplica ninguna fuerza
sobre el dedo 411l; sin embargo, cuando el nivel de la plla -
alcanza una altura vredeterminada, la parte superior de la
pilla establece contacto con este dedo para accionar al inte-
rruptor 11LSB a su posicién ablerta.

Como se muestra en el disgrama de circuito de la fi-
sura 51, el interruptor 11LSB esta conectado en serie al mo-
tor M13 y a un interruptor 7LS de interconexion de puertas,
gue se encuentra en posicién cerrada cuando se clerra una -
puerta de la seccidn basica 1 del aparato. Cuando la parte
superior de la pila 287 se encuentra por debajo del nivel -
predeterminado, el mobor HML3 serd energizado hasta que la -
parte superior de la pila alcance el nivel predetermlnado,
tras lo cual el interruptor L1LSB, sera acclonado a su posi-
cion ablerta pare desenergizar el motor. Preferiblemente, la
reduccion de engranaje nara el motor es tal que los engrana-
jes LO6 y 407 girvaran aproximadamente a un ritmo de 2 rom,
Esta lenta velocidad aseguraré une adecuada orientacidn de -
las laminas de papel situadas sobre la handeja durante el mg
vimiento y brusca detencion de la misma.

El interruptor limitador 6LS va asegurado a la placa
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' de nivel bajo de papel.
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de sustentacion fija 388 e incluye un brazo de acclonamiento
b12 que presenta un rodillo 413 adaptado para acoplarse con-
tinusmente a un borde 414 de la cremallera de engranaje 408.
EL interruptor 6LS se cierra normalmente cuando la cremalle-
ra L08 se encuentra en la posici&n mostrada en la Tigura 28,
monteniendo as{ cerrado el circuito con el relé 5CR de nivel
bajo de papel. Como el ciclo continuo de impresidn xerografi
ca del aparsto depende de la condicidn cerrada del interrup-
tor 5CR.1l, como se describira detalladamente mas adelante,
el dispositivo de programacién para el circulito eléctrico es
tal que el interruptor 5CE-1 se abrira terminando la inpre~-
sion cuando se desenerglce el relé 5CR, lo que ocurre cuando
se acciona el interruptor limitador 6LS a su posicién ablier-
ta.

Al levantarse la bandejs cuando se esta introduéiendo,
papel en la misma, bajo la energ{a producida por el mobor IML3
v controlada por el inberrupbtor 11LSB determinador del nivel
el rodillo 413 situado en el brazo accionador del interruptor
6LS de nivel bajo de papel se aproxima 2 un detén 415 forme-
do en el punto nas bajo de la cremallera de engranaje 408,
Esto ocurre al agotarse gradualmente la pila de papel por --
funclonamiento del aparato xerografico. Cuando la pila de pa
pel 20 contiene solo algunas 1éminas, el rodillo 413 rodara
hacia el detén L15, causando el accionamiento del interruptor
6LS » su posicidn ablerta, lo que a su vez abrira el circui-
to con el relé 5CH ¥ permitiré la apertura del interruptor -
5CB-l. Con el mecanismo de imprimir parado, termina el fun-

clonamiento del aparato xerogréfico hasta que se aflade papel
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Como anteriormente se indica, el motor ML3 estd pro--
visto de un dispositivo de frenado interno que, anndo la ban
deja 20 se encuentra en su posicién superior, de bajo nivel
de papel, produciendo la apertura del interruptor 6LS, impe
dirs la inversion mecsnlca del motor al desenerglzarse, evli
tando asi el descenso de la bandeja bajo el peso de una nue-
va pila de material lamlner o bajo cualguier condiclon de --
carga. & fin de producir el descenso de la bandeja 20 para -
permitir la adicion de papel por un operario, el mecanlsmo -
de alimentacidn de papel incluye también un dispositivo de
interconexion mecanica entre la puerta T de la seccion basi-
ca 1 y el motor ML3 de accionamlento de la bandeja.

Este dlspositivo de 1nterconex16n mecanica esfé aso-
cindo al motor M13 de acclonamiento del nivel depapel vy se
dlspone de maners que mueva r{sicamente al motor'acopléndo-
lo ¥ desacopléndolo respecto al sistema de engraneje para la
funcion de elevacidn de la bandeja. Como se muestra en la fi
gura 28, el motor va montado por un soporte L16 a lgbista ipn
terna superior 417 de un deslizador de cajén, presentando --
una plsta exterlor e inferior L18 asegurada al soporte de --
qustentacion 34k, EL soporte 416 lleva también asegurada me-
dlante pernos verticalmente colocados k20, 1a porcién moxr--
diente de un miembro 421 en forme de U cuyos ramales se ex-
tienden descendentemente abarcando las pistas de deslizamien
to 417 y 418, asi como 2l soporte 344, EL miembro 421 presep
te una lenglleta 0422 lateralmente extendida que lleva asegura
do 2 la misma un extremo de un resorte en espiral 423 gue -
tiene su otro extremo asegurado a un poste 424 situado sobre

el soporte 344, EL resorte 423 sirve para desviar el miembro
421 hacia la izqulerds, segin se ve en la figure 30, forzan-

4
do asi ol motor IMl3 y a su engranaje de acclonamlento de sa-
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1ida 402 en la misma direccion. Unos tornillos de ajuste --
125 v b26, montados sobre los ramales del miembro 42l y aco
plables 2 los bordes del soporte 344, fijan el 1imite de -
movimiento del mobor en una y otra direccion.

Normalmente el motor ML3 es impulssdo hacla la lzguliep
da hasba gque el torpnillo de ajuste frontal 426 queda contra
el borde adyacente del soporte 344, Este accldn tendra por -
resultado el movimiento del engranaje de acclonamiento 402
hacia la izoulerda, para su desacoplamlento del engranaje --
Lo3, tres lo cual la bandela 20 descendera por gravedad has-
ta que la placa de sustentacion 333 llege a un tope situado
gsobre los topes 350. A fin de mantener el engranaje de acclg
namiento 402 en acoplamiento con el engranaje bo3, se dispo
ne un acclonador U427 de acoplamiento'a la puerta, asegurado
mediante los pernos 420 s la pista superior 417 para accio-
nar los elementos 417, 421, 416 y el motor ML3 haclia la de-
recha, cuando la puerta T del musble del aparato se encuen-
tra en posicién cerrada, Esto se efectia mediante la provi-
slon de una biels de empuje 428 en el extremo exterior del
acionador para su acoplamiento directo con la puerts, cuan-
do esta cerrada. Un resorte en espiral 429 se mantiene den-
tro del accionador 427 y sirve para forzar la biela 428 hacid
el exterior y sctuar a modo de mecanismo auxiliar en el caso
en que los extremos de los dientes del engranaje 402 incidan
sobre los extremos de los dientes del.engranaje k03, AL pro-
duclrse esto, suponiendo que la puerta T ha sido cerrada, el
resorte en espiral 429£eré comprimido a fin de aligerar la
tension mecanica impuesfa sobre la berra 427, En el caso en

que haya un acoplamlento directo de los dientes de engranaje

todo intento de elevar la bandeja para levantar la pila me--
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- diante rotacion del engranaje 402, produciré el oplamiento
con el engranaje 403 bajo la fuerza producide por el resorte
429. 81 ser el resorte 429 mas fuerte que el resorte 423, el
soporte 416 sera forzado hacia la derecha contra la fuerza -
producida por el resorte 423, s fin de permitir un adecuado
acoplamiento de los engrenajes 402 y L03.

Con los engranajes acoplados, y el interruptor limita
dor LLLSB cerrado debido a la posicién mas baja de la pilla -
de papel 287, el motoxr ML3 serd energlizado para elevar la --
bandeja de monera quebase = la posicién que ocupaba irnmedla-
tamente antes del momento en que se abrio la puerta T. EL --
dicpositivo de interconéxién mecénica, tal como se desprende
de la precedentetbscripcién, es utilmble para descender la
bandeja 20 cada vez que el operario abre la puerta T. Gene--
ralmente, esto solo eé necesario cuando ha de afiadirse papel
n la bandeja y el sigulente descenso de 1la mlisma la acondicip
na para la adicion de papel. EL operario solo neceslita reti-
rar la bandejs hacla la puerta T para permltir el acclona- -

! miento de los embolos 353 v 354 hacle arriba retirandolos de

j la pila de papel o de ia bandeja -completamente vacia. En es-

. ta disposicién, se elimina la posibilidad de que el operario

- +
cargue la bandeja cuando la mism2 no se encuentrs en condicio
 adecuada.

| MECANISM) DE EMBRAGUE

| Tanto el funcionamiento de los rodillos 367 separado-
I ’
. res del papel, como el rodillo 280 de ~limenbacion del mismo

se efectuan medisnte un mecanlsmo de embrague 430 provisto -
i de acclonamientos de embrague separesdos, controlandose la se
leccion de los accionemientos por medlo de un indicldo de --

cemblo de embrague duplex acclonado por un programador que -
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se describira mas adelante,

Como se ilustrs en la figura 23, el mecanismo de em~
brague 430, éue esta sustentado y alojado por las placas de
armazon 5 y 215, incluye un 4rbol accionado horizontal SHE
que gira por un extremo mediante un pasador 431 montado por
un btornillo en la placa de armazon 5, presentando el extremo
del arbol une cavidad destinada a recibir el extremo del pa-
sador 431. Una arandels de empuje 432 rodea al srbol, al in-
terior de la placa 5. Bn su extremo opuesto, el arbol SHY -
ests apoyado en un cojinete 433 montado en la place de arma-
zon 2Ll5 y se extiende fas alla de esta placa para sustentar
levas programadoras que se describirdn mas adelante.

El mecanismo de embrague incluye dos conjuntos de mag
netos complementarios 434 y 435, que pueden glrar libremen-
te respecto al arbol. Un tercer elemento de embrague 36, -
que de hecho es un inducido y estd adapbado para actuar copn
juntamente con los conjuntos de magnetos complementarios,hjb
v k35, se ajusba sobre el drbol SHL en relacion de interpo-
sicidn con los conjuntos de magnetos y puede efectuar Llibre-
mente un movimiento relativo respecto al eje del arbol SHY,
Sin embargo, el inducldo esta conectado al arbol para su ro
$acidn con 61 por medio de una serie de diafragmas metélicos
flexlbles U437 asegurados a lo largo de sus periferias a una
pared interna de la porcién central del 3inducido y en sus
puntos centrales a un cubo de inducldo 438, que a su vez se
mantiene en posicion sobre el srbol SHY mediante una chave-
ta 439, A ambos lados del inducldo 436 se dispone un espa--
clamlento 44O asi como en la adyacente pared lateral de cada
elemento de embrague 434 y 435, para permitir el movimlento

desllzante limltado del inducido a lo largo del arbol en una
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¥ otra direccion. EL inducido 436 estd provisto de almohadi-
1lag de friccion 441 2 ambos lados de la mlsma para su aco--
plamiento con el conjunto de magneto 434 6 el 435, dependien
do de cual de estos conjuntosesté electricamente energizado.

Las superficies de friccidn del inducido 436 estdn eg
paciadas a una distancia ligeramente inferlor al espaciamiepn
to 440 de la superficie opuesta de los conjuntos de magnetn,
para permitir el movimiento axlal del induclido de manera gque
pueda acoplarse selectivamente a uno u otro conjunto de mag-
neto. Cuando se energiza uno u otro conjunto de maéneto, cir
cula flujo magnético desde tal conjunbo hacia el inducido --
v atroe a este Ultimo hacia dicho conjunto. EL subsigulente
movimiento axlal del inducido se efectia por deflexion del
diafragma flexible 437, puestn que el cubo 438 esta f1jado
al srbol. El par de fuerzas desarrollado sobre el arbol SHA
se trasmite mediante el cubo 438 del induecido, que gira con
el arbol, al diafragma flexible, y por friccion desde las
superficies de friccidn 441 al conjunto 43%. EL conjunto de
magneto 434 es de hecho un elemento acclonade ¥ esta asegu-
rado a una polea U4L2 que a su vez sirve para accionar la pg
lea 386 mediante una cinta sincronizadora L4L3 para accionar
los rodillos 367 de alimentacidn del papel. De manera simi-
lar, el conjunto de magneto 435 es de hecho un elementn ac-
cionado asegurado 2 una polea 4Ll adaptada para su conexién
mediante la cinta sincronizadora 445 a la polea accionada --
284 montada sobre el 3rTbol SH6, poara accionar el rodillo 280
de coinclidencia del vpapel.

A fin de comunicar rotacion al arbol SHY vars efec--

tuar la rotacion del srbol SH3 de accionamlento de los rodi

llos de alimentacidn de papel, o del arbol SH6 de acciona--




10

16

20

25

30

. mlento del rodillo de coincidencia @l papel, el arbol SHY 1lg!

' tores L7LSA y 17LSB, uno de los cuales se cerrars mientras -
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va asegurada una polea acclonada BU6 conectada a una polea -
47 gsegurada al arbol SH? de accionamiento del tembor mediap
te una clnbte sincronizadora 448, que rodes bambién a une po-
lea loca b50 giratoria sobre el srbol SH9, Con esta digposi-
cién, el arbol SHL es puesto continuamente en rotacion Junto
con el tembor 14, mientras la méquina esta en funcionamiento.

Cada uno de los conjunbtos de magneto 43l y L35 ests pro
visto de un par de anillas conmutadoras 45L y b2, respecti-
vamente, adapbadas para acoplarse conbinuamente a unas ade--
cuadas escobillas 453 y 454, Las escobillas forman parte del
circuito eléctrico de la méquina ¥, como se muestra en la 1
gura 50, les escobillas 453 conectan la bobina del conjunto
de magneto 434, ilustrada como solenoide SOL-1, a través de
los terminales de salida de un rectificadnr SB-3 de corrien~
te continua, mientras que las escobillas L54 conectan la bobl
na. del conjunto de magneto 435, ilustrads como solenoide SOL-
7, a traves de los terminales de salids del rectificador SR-
I de corriente continua.

Lo energizacién del conjunto de magnetos L34 o del con-
junto de magneto 435 se efectia bajo el control de una leva
giratoris 455 asegurads sobre el arbol SHYy comn se muestra
en la figura 23. La periferis de la leva U455 presenta un 10-
bulo de leva 456 que se acopla y acciona pericdicamente s un
seguldor de leva 457 montado en una estructura de armazon 458
asegurads a la placa de armazon posterior 215. Cuando se ac-
ciona, el sguldor de leva 457 acclona a su vez a un interrup
tor 17LS limltador de alimentacion de papel, montado tamblén

en la estructura de armazdn 58 y que comprende dos interrup
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se abre el obtro durante el accionamiento del interruptor 17LE
Como se muestra en la figura 50, el interruptor L7LSB estd -
normelmente cerrado, de manera que el rodillo de colncldencia
280 gira normalmente mientras la leva Ls55 esta zirando desacy
pléndose<b1 seguldor 457. Durante este ciclo de funcionamien-
to, el interruptor 17LSA esta ablerto y el conjunto de magne
to 434 estd desenergizado. Cuando el lobulo 456 se gira para
acoplarse al seguldor 457, se abre el interruptor 17LSB y se
clerra el intemptor 17LSA. La apertura del interruptor 17LSH
causara la desenergizacién del conjunto de magneto 435, que
libera 2l inducido 436 del mismo pare terminar la conexion
de acclamemlento con el rodillo de coinclidenclia. El clerre
del interruptor L7LSA produciré 1la energizacién del conjunto
de magneto L34, con el resultado de la atraceion hacla el --
mismo del inducido para producir una conexion de acclonamlepn
to entre el Arbol SHY v el drbol SH3 de los rodillos de ali-
mentacion,

Con referencia de nuevo al funclonamiento de los rodi-
1los 367 de alimentacidn de papel y de los rodillos 280 y -~
28L de coincidencla del papel, cuando se acclonan los rodi-
llos de alimentacidn 367 por el conjunto magnético energlza-
do 434, el conjunto de magneto 435 destinado a acclonar al
rodillo 280 es desenerglizado, puesto que en esta fase del -
funcionamiento el interruptor 17LSA ests cerrado. AL acclo-
narse los rodillos 367, avangan uns lamina de material de -
transferencia hasta la linea de contacto de los rodillos 280
y 281, donde se interrumpe momentaneamente su movimlento de
avance. AL contiruer el movimiento de una lomina de material

de transferencia bajo los rodillos 367 después de que el bor
de delantero de la lamine ha sido detenido por los redillos
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1llos 280 y 281, independientemente de su alineamiento origl

280 y 281, la lomine se comba al continuar la rotaclon de Los
rodillos, Ia votacion de los rodillos 367 se contimua Justa-
mente lo suficiente para arquear el papel, en virtud de lo -
cual la elasticldad de este Altimo fuerzs al borde delantero

’ N - . .
de la lamina hacia un alineamento transversal con los rodi-

nal con los mismos, de manera que el papel es avanzado por
dichos rodillos en alineamiento correcto con el tambor 1k al
activarse el rodillo 280 por el movimiento del lobulo de le-
va 456 pars cerrar el interruptor 17LSB, permitlendo gque el
inducido 436 se acople magnéticamente 2l conjunto de magneto
13k,
MECANI SMO DE RECOGIDA

En la estacidn de transferencia de 1mégenes, las 1mégg
nes en polvo anteriormente formadas sobre el tambor xerogré-
fico son electrostaticamente transferidas a una lamina de mg
terial de transferencia, aplicsndose la carga electrostatica
2l material de trensferencia por medio del dispositivo de --
transferencia de corona 21. La carga electrostatica aplicada
ol material de transferencia durante el proceso de transfe-
rencia es suficiente para causasr la adherencia del material
de trensferencia a dicho tambor lncluso después de que el ~
material ha salido del srea de emision de corona. Es por con
siguiente evidente que ha de dlsponerse algﬂn medlio para re-
tirar el material de transferencia de dicho tambor.

funque pueden emplearse medlios mecédnicos, tales como
dedos separadores comunes en el arte de imprimir, para reti-
rar el material de transferencla del tambor, los medios mecé

nicos de este ipo pueden perjulicar la superficie fobtocondug

tora del tambor o destruir las imégenes en polvo sobre el ma
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terial de transferencia. Para evitar la destruccion de las -
1m5genes en polvo sobre el material de transferencla y evl--
tar asimismo defios al tambor, se dispone una forma preferida
de mecanismo de recogida 22 del tipo descrito en la copen- -
diente solicitud n 824.658, de Butkus y colaboradores, depo
sitada el 2 de julio de 1959.

Una forme de tal mecanismo de recogida 22 se ilustra -
en lag figuras 2, 36 y 37 y emplea un colector proviste de -
mﬁltiples conductos o toberas de salida dirigldos contra la
superficie del tambor xerografico, de manera que se dirljan

chorros de fluido seriforme comprimido desde las citadas to-

" heras contra el borde delantero de una 1émine de material de

transferencia para levantar el citado borde del material del
tambor, separéndose luego el resto del material de transfe--
rencia del tembor, debido a su proplo peso y a la fuerza de

traccion ejercida sobre el papel por el sistema de vacfo en
el transporte horizontal que se describira mas adelante. EL
colector puede suministrarse de fluldo aeriforme comprimido

por medio de un pulsador o fuente simllar de fluido aerifor-
me comprimido.

Especfficamente en la disposicién deserita, se dispone
un colector de descargs 460 adecuadamente montado Jjunto al -
tambor 14 y paralelo a su eje'por medio de adecuadas abraza-
deras que vpueden asegurarse 2 un elemento estructural de la
méquina, como por ejemplo los montajes del colector, que pug
den conectarse al dispositivo 27 de limpleza del tambor. Se
colocan miltiples conductos o toberas 461 de salida, parale-
lamente espaciadas, aseguradas al colector, como por soldadu
ra, de manera que las corrientes de fluldo aeriforme compri-

mido gue salen de dichas toberas sean dirlgidas de modo que
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golpeen la superficle del tambor Xerogréfico con un éngulo
aproximadamente tangente a 1lo superficie de dicho tambor.

EL colector 460 comprende un tubo 462 avellanado en ex
tremos opuestos para recibir un tapon 463 y el acoplamlento
L6l del tubo, coda uno de los cuales se ajusta 2 presidn en
su posicion. Cada conducto o tobera de salidas 461 se pasa a
trevés de un orificlo practicado en la pared del tubo L62,
de manera que el extremo interno de cada uno de los citados
conductos se encuentre en comunicacion con el interior del
tubo.

Se descarga fluldo aeriforme comprimido en el colector
por medio de un tubo flexible 465 conectado por un exbremo
al acoplamiento 464 del bubo colector y por su ntro extremo
sl conector de manguera mecho 466 roscado en un pulsador -
L67.

Aunque puede emplearse cualquier pulsador adecuado p2
ro suministrar fluldo aeriforme comprimido al colector, el
pulsador ilustrado en las figuras 36 y 37, comprende un cl-
1indro cerredo 468 adaptado para recibir el conector 466 que
funciona como enbrada y conducto de descarga para el cllin-
dro. En el otro extremo del cilindro, la cabeza del mismo -
esta taladrada concentricamente a su centro para sustentar
deglizablemente una biela de pistén 470, 7

Montado dentro del cilindro 468, en el extremo reducl-
do de la biela de plston 470, hay un plstdn W71 y se situa
un resorte 472 para impulssr a dicho pistén hacia la derecha
en su carrera de retorno. Para sustenbtar tanto al pulsador
como a su elemento motor, el solennlde SOL-2, se dispone una

base 473 de pulsedor, montade mediante elementos antichoque

474 en la base de la maguina.
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El solenoide 0L-2 normalmente desenerglzado, asegura
do a las paredes lgterales de 1a base 473 del pulsadon, esta
adaptado para scclonar la carrera de compresién 0 avance de
la biela de pistén 470 del pulsador por medio de un blogque -
acclonador 475 sujeto al extremo izquierdo ahorquillado del
émbolo de dicho solenolde, como se ve en la Tigura 37.

&l energizarse el solenoide 0L-2 que esta conectado
a un circuito que se describira mas adelante, y controlade
por un interruptor 2LS del dispositive programador aquf des
crito, el cempo magnético creado por la bobina del solenoi-
de tiene por resultado el empuje de la biela de pistdn 470
en la misma direccién, hacia la izquierds segﬁn se ve en la
figura 36, para efectuar una carrera de compresién 0 avance
del pistén. Como resultado, el fluido aeriforme de compre--
sion pasa desde el colector 460 al exterior a trevés de las
toberas 461l y en contacto con el tambor L4, EL funclonamien
tn del solenoide S0L-2 estd sineronizado de tal merera que -
los mdltiples chorros de fluldo aeriforme son dirigidos con-
tra un srea de la superficie del tambor xerogréfico que coin

¢ida con la aparicién del borde delantero de una lamina de

: material de transferencia sobre aquel.

El puleador 467 U otra fuente de fluldn =2erliforme conm
primido deberd ser de un tamaflo o regulsrse de tal manera -
que los chorros de fluido descargados por las citadas tobe--

ras contra el tombor tengan tan corta duracidn que sean dirl

- gldos hacla el tambor durante un reducido periodo de tiempo,
. inmediatamente antes de la Llegada del borde delanters de -

’
. una lamina de material de transferencia al grea de retirada

de 1a lémina, hasta que el citado borde delantero haya pasa-

’ . ,
do este area, para asegurar la deflexidn o separacion respeg
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to al citado tambor del borde delantero de dicho material.
Una vez separado el borde delantero de una lamina de mate--
rial de transferencis de la superficie del tambor xerogréf;
co, el resto de la lamina se separaré debido a su propio pe
so y @ una fuerza de traccion gjercida sobre el papel por -
el vec{o del transporte horizontal, como anteriormente se -
indica, sin deformar las 1mégenes en polvo sobre la lamina
orlentadas hacls arriba, al salir 1ia lamina de dlcho bambor.
Contribuyendo s la corta duracidn de los chorros de fluido,
se da el hecho de que al desenerglzarse el solenolde S0L-2,
la carrera de retornn del pistén efectuads por el resgorte -
L72 imerte la circulacion de fluido en las toberas 461, --
puesto que, en la carrera de retorno, se pass sire al inte-
rlor del pulsador a traves de estas toberas, actuando enton
ces como conductos de entrada para suministrar aire al pul-
sador.
PROGRAMADOR

El funcionzmiento del aparato manipulador de tarjetas,
el mecanismo 18 de alimentacion de lZminas y el mecanismo 22
de recoglda de papel ha de coordinarse en secuencia sincromnl
zada con la formacicn de una imagen sobre un tambor xerogré-
fico 14, es decir en relacion sincronizada con el comienzo
de exploracién del borde delantero del ares de datos de una
tar jeta opaca,

Para controlar el funclonamiento del aparato manipuls-
dor de tarjetas, el sistema de alimentacidn de papel y el mg
canismo de recogida del papel y coordinar la iniciacidn de -
estas acclones con otras operaciones especffioas de la méqul

na descrita, se establece un dispositivo programador general

. - ’
i mente indlcado por el numero de referencia U480, gue es acclg
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nade en secuencia sincronizada con el méganismo de explora-
cidn vy preferiblemente por el propilo mecanismo de explora--
cidn cada vez que se inlcila el ciclo de exploracién, empezan
do 1o sincronizacidn efectiva en el momento en que el borde
delantero del area de datos de una tarjeta opaca es explora-
do. El dispositivo programador estd adaptado para permitir
la renlizacion de un numero maximo de reproducciones por uni
dad de tiempo.

En la formecion de reproducciones o coplas en la méqu;
na deserita, es tambien posible inicliar la exploracién de ==
una segunda copla antes de que la méquiné termine la repro-~
duccion de la primera copla. En otras palabras, el material
de trensferencia o lomina de copie puede encontrarse todavia
en la fase de avance hacia el tambor para reclbir la imagen
revelada de la primera copla, o puede requerirse atn el fun
cionamiento del mecanlsmo de recoglda para rebtirar la lami-
ne de copla gue contlene la imagen en polvo de la primera -
tarjeta opaca del tambor xerogréfico, cuando el mecanismo -~
de exploracién se encuentra llsto para inlclar la explorg--
cion de una segunda tarjebtz opaca.

EL programador 480 comprende un gruvo giratorio de ele
mentos de leva provlistos de elevadores para activar los dis-
positivos de manipulacién de tarjetas, el mecanlemo de all-
mentacidn de papel. y el mecanismo de recoglda de la méquina
xerogréfica, as{ como otros componentes de la misma. Mien--
trag un elemento de leva esta girando y programando lag di-
versas operaciones todavia requeridas para efectuar la repro
duceidn acabada de una primera copis, la méquina puede inl--

clar un segunde ciclo empleando un segundo elemento de leva

para activar los procesos requerldos para completar la re--




10

15

20

25

30

i J _‘.‘; V.A' ‘ i
' ";';s _“} 3
FELRTANGE s

o)
“' wIEZ ETE E o

produccién de una segunda copia. En el momento en que la mé-
gquina se halla presta para explorar una tercera copla, otro
elemento de leva ha completado su funcionamiento de prograna
cion ¥y esta Listo para controlar el programa cfclico de una
tercera copia.

Se ipndicars ahora que los términos primera, segunda ¥
tercera coplas se refieren figurativamente & cualquier se--
cuencia de coplas de iguales o diferentes copias originales.
Especfficamente, el programador comprende un conjunto micro-
interruptor y un juego de levas montades sobre el arbol SH-U
como se muestra detalladasmente en la flgurs 23.

El conjunto microinterruptor es sustentado por la es--
tructurs de armazon L58, mientras que las levas estin asegu-
radas y axislmente espaciades a lo largo del srbol SHL para
su rotacion sincronizadamente con la velocidad de rotacion
del tambor xerogréfico 14, siendo accionado este arbol por
el motor de acclonamiento principal M2. Como se muestra en -
las figuras 22, 23 y 24, el motor de accionamiento principal
M2 ve montado sobre el srmezdn 215 e incluye una caja 481 de
reduccion de engranaje para acclonar a2 un srbol SH12 de ac--
cionamiento principal sobre el gque se aéeguran dos poleas -
482 y 483, La polea 482 esta conectada mediante una cinta -
484 a una polea intermedia U485 asegurada a un arbol SHLL apo
yado para su libre rotacidn mediante adecuados cojinetes mon
tados en los armezones 215 y 5. En un extremo del drbol SHLL
se asegura para su rotacion con €Ll una polea 486 destinada -
2 Aaccionar a uns polea 487 aseguradsa a un extremo del Arbol
SH? de acclonamiento del tambor, sobre el que va montado el

tambor 14. De esta menera, el arbol SHl ests adaptedo para -

su rotacion por el motor de acclonamlento principal M2 me--
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diante el arbol SH7. Las poleas cooperantes de esta dlsposi-
clon son tales que el Arol SHY efectusrs una revolucion por
cods exploracién del area de datos sobre cada tarjetsa expueg
ta al tambor 14,

Otrag funciones de la méquina son energlzadas en se--
cuencia sincronizada junto con la alimentacion vy la recogi-
da del papel desde el grupo de interruptores limitadores ac-
cionados por levas en el progremador 480, que consta de un -
solenoide de recoglda scclonado por el interruptor limitador
5L3, un interruptor 9LS de interrupcién de ciclo, cuya fina-
1idad se describird mas sdelante, el interruptor 17LS de‘all
mentacion de papel, el interruptor 15LS de iniciacion de ex-
ploracién, un interruptor 19LS de 1luminacidn de tiras, des-
tirnado a energlizar 2z la lémpara L¥P-25 y un interruptor 20LS
limitador de la cabeza detectora, destinado a energlzar el -
circuito 250 de exposicién de lag tiras. Estos interruptores
ven montados slineadsmente sobre la estructura de armazdn --
458 y cooperan con unas levas fijadas sobre el drbol SHb, co
mo anteriormente se describe. Adectos de ilustracién, el in
dicador 0 de la figura 25 corresponderé al grupo de interrup
tores alineados sobrekl armszon 458, Al girar el arbol SHk
para poner en rotacion a las levas acclonadoras, el primer
interruptor acclonade a su paso por el indicador 0 es el ip
terruptor 15LS de iniciacidn de exploracion, que clerra el -
circuito con un relé 1LCR para cerrar su interruptor 1LCRL
de contacto normalmente abierto, para energizar un relé 13CA,
Lo energizacion del relé 13CR clerra su interruptor 13CR2 de
contacto normalmente abierto, para permitir la energizacién
del solenoide SOL-1 de alimentacion de papel, cuando se cle-

rra el interruptor 17LSA acclonando al conjunto de embrague
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L3l pars permitir la slimentacidon de una lamine de papel a
los Todillos de coincidencia 280. Al contlnuar su rotacion
el arbol SHL, el interruptor limitador 5LS es acclonado mo-
mentaneamente vor la leva 488, que presenta un deten 490 for
mado en su periferis, para permitir el cilerre de esbe inte--
rruptor cuando el deten coincide con el accionador del inbte-
rruptor. El clerre del Interruptor 5LS energiza al solenoilde
DL-2 produciendo una accion de recoglda de papel en el meca
nismo de recoglda 22.

EL sigulente inberruptor a acclonar en el programador
4180 es el interruptor 9LS, que es un interruptor de ciclo -
provisto de un contacto 9LSB normalmente cerrado y eléctricg
mente conectado en paralelo sl interruptor sincronizador 2TH
normalmente cerrado. Cuando se clerra uno u otro de estos -
dos interruptores, el rele 3CR permsnece energlzade para man
Tener el continuo funcionamiento de la méquina. Bl interrup-
Tor sincronizador permanece cerrado durante 35 millsegundos
aproximadamente después de iniciarse el clclo de Lnterrup--
cion de la maguina, como se deseribird mds adelante en la -
seccion titulada "Funcionamiento de la maquina". En ese pe-
riodo de tiempn, el interruptor sincronizador estd ablerto y
el interruptor 9LS pasa a una posicién abierta, continuandn
la méquina en su secuencia de interrupcién.

La continuada rotacidn del arbol SHY scclonard los in-
terruptores 19LS y 20LS simulténeamente, con el resultado de
la formacion de la tira 256 sobre el tambor xerografico al -
comenzar la exploracién del srea de datos de una tarjeta ops
ca, ¥y la energizacién de la 1émpara detectora LMP-3 para de-
tectar la densidad de una ftira anteriormente formada.

EL dltimo interruptor de ciclo a acclonar por el progra
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mador 480 durante una revolucion completa del arbol SHLY, es

el interrupbor L1L7L3 limltador de la alimentacion del napel,

que se emples para completar el clreuito destinado a energi-
zar el conjunto magnético L3l de alimentacion de papel con -
un impuleo de energfa de un predeterminado intervalo de tlenm
vo. HL conjunto magnético L34 de alimentacion de papel, como
sntsriormente se describe, efectia una conexion accionadora

entre el arbol SHA y el arbol SH3 de los rodillos de alimen

taoién, con el resultado de la alimentacidn de une lamina de
papel de copla hasta su acoplamientn final con el tambor xe-
rogréfico.

Por lo que antecede, es evidente gue el mecanlismo 22
de recoglds de papel y el mecanismo 18 de alimentacion de ra,
pel son accionados en secuencia sincronizada respects al co-
mlenzo de exploracién de una tarjeta opsca., LEsta secuencin -
slncronizada es aplicable también al funclonamiento del apa-
rato detector de la densidad del virador, que detecta la den
sided de cada tarjeta opaca explorsda y revelada sobre el --
tambox,

SI STEMA TRANSPORTADOR DE HEPRODUCCION

Zl material de transferencia con la imagen en polvo
transferida sohre él, una conia de renroduccion ampliada del
ares de datos de una tarjets, después de ser retirado del -
tambor por el mamnismo 22 de recoglda del papel, es atraido
medioante vacio sobre un transportador horigzontal 23 que lle
ve la copia al fundidor térmico 25 y luego sobre una gufa de
coplas que dlrige a aquella al primero de una serie de rodi-
1los de alimentacion del transportador vertical 26 para la

’
descarga de la reproduccion acabada en una bandela de recogl

da 495 montada en la vporcion superior de la maquina.
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EL transporbtader horigzontal 23, adecuadamente montado
en la méquina comprende una serle de cinbas transportadoras
sinfin 24 sustentadas sobre rodillos moviles y el transporta
dor vertical 26 comprende un sistema de btransporte vertical
496 montado en el armazon de la moguina, cuyo sistema de --
transporte incluye una serie de rodillos de alimentacion co-
operantes montados en canales y gu{as laterales espaciados -
entre los rodillos de alimentaclon para gular la copla des—-
cargada por un conjunto de rodillos de alimentacion al si- -
guente conjunto de rodillos de alimentacidn.

Espécifiqmente, como Se muestra en las figurss 38 y 39,
el transportador horizontal, designaedo en su conjunto por 23
consta de placas laterales 497 y U498 y una placa suverior --
b99 aseguradas entre si mediante soldadura, sustentado gira-
toriamente las placas laterales 497 y 498 a un rodillo de ag
cionamlento 500, y a un rodillo terminal 501 para una serie
de cinbas transportadoras sin fin 2%, Como se muestra, las
cintas 24 pasan desde el rodillo de accionamiento 500 sobre
la placa superior 499, bajando sobre el rodillo terminal 501
y volviendo al rodillo de acclonamiento 500.

El rodillio de accionamiento 500, asegurado a un Srbol
SH1k, apoyado en adecuados cojinetes en las placas laterales
Lo y 498, es accionado por una polga 502 montada en un €X--
tremo del arbol SHll. Como se muestra en la figura 24, el 4r
bol se proyecta a través,del armezon principal 5 y la polea
502 estd conectada mediante una cinta 503 a una polea 504 -
que formas parte del sistema de accionamiento del fundidor 25
gue se describira mas adelante. EL rodillo de accionamiento

500 presenta unas muescas periféricas 505 entre las cintas

2l para scomodar unos dedos estrechos 506 que se proyecten
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hacis el exterior en direccidn del"édﬁéunto fundidor 25. Es-
tos dedos estan asegurados a una barra espacladora 507 monta
da en las placas laterales 497 y 498 mediante tornillos 508.
La placa superior 499 presenta una serie de aberturas 510 epn
tre las cintas 24, cuyas aberturas dan acéeso a una camara

de vacio 511 asegurads a la placa superior, por debajo de la
miema, medlante tornillos 512, La camare. 511 estd conectada

por medio de conductos 513 y 514 & un ventilador de expul--

sidn (mo mostrade), destinado al motor M1, produciéndose asi
una presién reducids dentro de la camara. Este presién redu~
clda crea una diferencia de presién entre la camara y el es-
paclio situado inmmediatemente por encima de las cintas 24, --
causando el flujo gradual de aire hacia el interior de la cé

B o -
mara. De esta manera, una lamina de papel de copia transoor-

o

sada por el transportador 23 es mantenids sobre las cinbas -
2L durante su desplazamiento hoste que el borde delantero de
lo l2mina es dirigido nor los dedos 506 hacia el ecnnjunto de
fundidor 25.

&l conJunto de trensporte vertical conste de cansles
laterales 515 y 516 mentenidos en relacion paralela ¥y espa-
cirda entre si mediante unas barras espacliadoras 517 para -
formar un miembro de armagon al que pueden fijarse los diver
soz elementos del transportador vertical inferior. Lste con-
junto va montado en el armazon de la méquina poxr cuslquier -
medlo adecuado.

Como el material laminar de transferencia a transpor-
tar a la bandeja colectora 495 es descargado en el transpor-
tador vertical 26 por medio del transportader horizontal 23

v el conjunto fundidor 25, se sitdan unas adecuadas guias 518

N . ,
aseguradas al conjunto fundidor 26 (vease figurs 2) para diri
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gir el material de transferencia desde el conjunto fundidor
hagta un rodillo de alimentacidn 520 montado en relacion de
inberacoplamiento paralelo respecto a un rndillo de alimenta
cion acclonado 521, apoyéndose ambos rodillos de alimentacion
en las placas de extension 522 aseguradas a las placas late-
rales 515 y 516.

Se dispone una polesz 523 en el extremo izquierdo exte-
rior del rodillo de alimentacidn accilonado 521 y se conecta
mediante una cinta 524 a una polea de accionamienbo 525 mon-
tada o un extremo de un arbol SHL7 (véase figurs 24), EL ar-
bol SHL? estsd montado para su rotacidn en un poste vertical
526 asegurado 2 la base de la méquina y sustenta también a
uha polea 527 que esta conectads mediante una cinta 528 a la
polea 583, para aplloar acclonsmiente al transporte vertlcal
26 desde el motor principal M2. Una polea 530 sincronilzadora
del accionamiento va montads en el extremo opuesto del rodi~
1lo de alimentacién 521 pera transmitir la energia de accio-
namiento a diversos rodillos de transporte del transporta--
dor vertical.

Poara alimentar adicionslmente la copia a través del --
sistemn, se disponen unos rodillos de alimentacidn accione-
dos 531, 532, 533 ¥ 534, apoyados en unos adecuados cojine-
tes y situados en alineamliento vertical espaciado en los ca-
nales laterales 515 y 516, para cooperar con los rodillos --
535 desplzmablemente montados en ranuras formadas con un dn-
gulo de 452 aproximadamente réspeoto a la vertical en los ca
nales laterales, en virtud de lo cusl los rodillos 535 seran
forzados por gravedad & un contacto periférico con sus res-—
pectivos rodillos de alimentacion accionados v emparejaedos.

Todos los rodillos de alimentacidon accionados estan provis-
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tos de =decuadas anillas de caucho en 0 igualmente espacla-

das sobre aquellos, para asegurar un acoplamiento friccional
de los rodillos de alimenteion con la copla, para proporcio-
nar igualmente un grado de elasticidad adecuado para acomo--
dar egpesores varisbles de material de transferencila.

Para suministrar energfa al transportador vertical su-
perior, la polea sincronizadora 530 situade sobre el rodl--
1lo de alimentacidn accionado 521 esta conectada mediante -
una cinta 536 & una polea 537 y al rodills acclonado 650. -
Una segunda polea sincronizadora 538 situada sobre el extre-
no opuesto del rodillo de alimentzcidn accionado 532, mueve
a las poleas sincronizsdoras 540 situadas sobre los rodillos
de alimentacidn acelorados 533 v 534 por medio dé una cinta
501,

Fl material de transferencia que sale del par inferion
de rodillos de olimentacion es gulado por las gufas incurvae-
das 542, aseguradas a los canales laterales 5L5 y 516, hasta
el primero de una serie de rodillos de alimentacion vertica-
les, slendo dirigido luego el material en s ascensidn a tre
vés del transpnortador vertical mediante una serie de gu{as -
543, Estas guias, que presentan la forma de una V invertids,
tienen uno ranura alergada en el vertice de la V y un rebor-

de extendldn desde una punta de la misma. Cusndo una Lamina

. - 4
.. de papel de copla alcanza la guls superior 543, =e pasa en-

tre dos rodillos 544 y es guisda por una sufa incurvada 545

nara su desviacidn hacia la bandeja 495 receptora de copias.
COMJUNTO FUWDIDOR

los materiales reveladores usados para formar las ima-

genes en volvo estan especfficamente disefiedos nara permitir

su fijacién al material de soporte medisnte calor, es decir
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las partfculas individueles de resina (virsdor) se reblande-
cen y funden al calentarse, de moners que se hacen adheren-
tes y se fijan facilmente al material de soporte.

Como se muestra en las figuras 42 a 49, el aparato fun
didor 25 es del tipo de rodillo calentado e incluye un arma-
zon pafa sustenter al rodillo supeiior del aparato, formado
por las placas terminales 550 y 551, espacladas entre si y -
mantenidas en tal relacion medlante dos reffierzos inferiores
552 y 553 y dos refuerzos superiores 554 y 555. Los cuatro -
refuerzos, mas o menos, son asegurados a las cuatro esquinas
de cada una de las placas terminales, formandose asi un arma
zon seneralmente rectangular paras la estructura del fundidor.
Zl rodillo fundidor inferior es susbentado en posicién para-
lela al rodillo superior mediante este armazon.

Se consigue la fusidn por contacto dlrecto de una ima-
gen en wlvo sobre un material de soporte avanzando una 1émi-
na de material de soporte que contiene a la imagen en polvo
pars su fusion entre un rodillo superlor calenbtado, designa-
do en su conjunto por 556, ¥y un rodillo inferior sin calen--
tar, designado en su conjunto por 557, que giran en {ntimo
contacto bajo presién durante una operacién de fusidn. #l mg
terial de soporte, que contiene imégenes de virador sin fun-
dir, es avanzedo entre estos dos rodillos, orientandose las
imégenes de virador hacia el rodillo calentado, de maners qug
se produzca la fusion al efectuarse el contacto.

Como se muestra en la figura 44, el rodillo superior
556 incluye un cilindro 558 parcialmente cerrado a extremos
opuestos por unas tapas derecha e izquierds 560 y 561, res-
pectivomente, que estan aseguradas al cllindro mediante un -

ajuste a presién. Las tapas 560'y 561 presentan unas esplgas
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tubulares 562 y 563, respectivamente, que se extlenden hacia
el evterior desde el cilindro 558. EL rodillo estd spoyado -
para su rotacion mediante cojinetes 564 y 565 que rodean a

las espigas 562 y 563, situandose en las placas de armazon -

‘550 y 551, respectivamente.

La plsta interna del colinete 562 esta asegurada en-
tre un reborde de la espiga 562 y una arandela de empuje 566
mantenida contra esta pista por una anilla de retencion 567,
ILa pistzs exterior esta asezuradas a la placa 550 por medio de
la anilla 567 v una anilla interns 570 que se mantiene en la
placa 550 mediante tornillos 568. Las pistas ranuradas que -

aharcan estrechamente porciones de las bolas del cojinete, -

nentlenen la relacion axial entre las mismas y de este modo

situan al rodillo 556 respecto 2l armazdn del conjunto fundi
dor.

En el extremo opuesto del rodilln, 1la plista interna -
del cojinete 565 es fijada conbtra todo movimiento hacia el -
interior mediante una arandela de empuje 571 asegurada en --
une adecusada muesca formada en el interior de la esplga 563,
Las pistas interna y externa del cojinete 565 pueden despla-
gzaree libre y ligeramente durante la dilatacidn del rodillo
556 al calentarse, pero se impide su retirada de la placa de
armazon 551 mediante una anilla de retencidn 572 ssegurada me
diante tornillos 573 a la superficle externa dela placa de -
a.rmazcgn.

Cada una de las tapas del rodillo fundidor esta pro-
vists de una adecuada abertura destinada a recibir un tubo
de cuarzo 574 que sustenta 2 un elemento calentador de re--
sistencla B-l. Los extremos del elemento de resistencila B-1
e proyectan a través de las espigas 562 y 563 y terminan -

4
en los terminales 575, que pueden conectarse mediante adecua
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dos conductores 2 una fuente de energfa. Entre los termine--
les y las placas de armazon se disponen unas tapas alslantes
576, aseguradas a las placas 550 ¥ 551 por las anillas 567 y
572, respectivamente, para evitar la entrads de polve o su--
ciedad en los cojinetes 564 y 565 y para evitar la formacion
inadvertida de un arco eléetricon. Leg tapas 576 presentan --
unas cavidades destinadas & acomodar y sustentar log extre~-
mos del tubo de cuarzo 374, que es estmcionzrlio mientras gi-
ra el rodillo 556. Un termistor THS-2, que forma parte de un
sistema de control eléctrico destinado a cnntroler la ener--
g{a suministrada al elemento de resistencia B-1, esta adecug
demente situsdo en relacidn termica con el rodillo fundidor

556, Los debtalles relativos al circuito de control elécirico
del fundidor se deseribirén mas sdelante.

Para evitar la desviscion de viresdor sobre el Todillo
calentado que forma contacto con la imagen de virador sin --
éundir sobre el material de sustentacién, un material 577 --
evitador de tal desvizcilon cubre la superficie exberioxr del
cilindro 558 del rodillo 556, Un adecuado material puede ser
un revestimiento de un producto de resina tetrafluoroetilémm
nica vendida con la marca comercial de Teflon por la DuPont
Corporation.

BL rodillo superior 556 es acclionado en relacion di-
recta por el rodlllo inferior 557 por medio de engranajes, -
asegurados uno de ellos 2 cada uno de estos rodillos, IEntre
el cojinete 565 y la tapa izquierda 561 del rodillo supere-
rior, se asegura un engranaje 578 mediante sdecuados torni-
llos 579 a la tapa, cuyo engranaje se ccopla funcionalmente

a un engranaje 581 asegurade al arbol de sustentacidn 582 -

del rodillo inferior 557.
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El rodillo inferior 557 incluye un nicleo rizido 583
cublerto con un adecuado material eldsticamente deformable
58L, tal como caucho de silicons, que a su vez va cublerto
por un revestimiento de Teflon 585. El revestimiento de Te-
flon se deforma con el caucho 583 en relacion con el grado
de presion entre el rodille calentado 556 v el rodillo 557,
formando un arco de contacto para la adecuada fusidn de la
resina termopléstica sobre el material de sustentacidn. EL
revestimiento proporcions una cubierta protectora al mate--
rial 584 pare evitar el detsrioro del caucho debido 2l ca--
lor y/o contacto con lfquido evitador de la desviacién, cu-
ya aplicacién se expondré mis adelante.

EL rodillo 557 es glratoriamente sustentado sobre el
arbol 582 mediante los cojinetes izquierdo y derecho 586 y
587, respecfivamente. La pista interna del cojinete derecho
587 se mantiene contra todo movimlento axisl hacia el exbe-
rior respecto al 8rbol 582 mediante una anilla 588, mientras
que se lmpide el movimiento de la pista exterior por una ani
lla de retencion 590 asegurada en una adecuada muesca forma-
da en la pista exterior y asegurada por adecuados Tornillos
a2 una placa vertical 591. La piste interna del cojinete iz-
quierdo 586 se mantiene contra fodo desplazamliento hacia el
exterior respecto al 4rbol mediante una anllla de retencidn
592 a2segurada en una ruesca formada en el arhol ¥y su pista
exterlor se mantlene mediante una placa vertical 593, pero
se permite su desplazamiento sxial debido a la dilatacion -

de las partes metslicas al calentarse. El engranaje 58L des-
tinado a la rotacion del rodille 557 se asegura ol lado iz

quierdo del srhol 582 mediante un adecusdo tornillo prisio-

nero (no mostrado) para permitir el accionamiehto del rodi-
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llo de la manera que se describira,

Las placas verticales 591 y 593, mostradas en la figu
ra 48, son de forms btriangular presentando un vértice una --
abertura destinada a acomoder 2 los cojinetes 586 v 588 y a
trevés de la cusl se extlende el arbol 582. En cada una de
estes placas se forma obtrs abertura en un segunds vértice -
dispuesto horlzontalmente respecto al arbol 532 ¥y a traves
de tales aberturas se proyecta un arbol 594. Este arbol va
montado en las placas de 2rNAZON 550 v 551 pars su sustents
cldn en las mismas, permlitiendo un movimiento rotetorio limi
tado de las placas 591 ¥y 593 alrededor de csu eje.

Lags placas 591 v 593 que susbentan al arbol 582 para
el rodillo inferior 557 preseuntan en sus vértices inferiores
unas sberturas a través de las cuales se extienden los bujes
597 v 598 asegurados en las mismas y que sustentan giratorig
mente = los vasadores 600, de los cuales solo se muestra uno
en la figura 44, En los extremos internos de los pasadores -
600, pero al otro lado de las placas 59L, 593 y 742, se ase-
guran unos rodillos circulares 601 y 602 gue cooperan con --
los rodillos de leva 603 y 60L, respectivamente, montados -
en un arbol de levas 605 que esta giratoriamente montado en
el armazon para el conjunto fundidor. Los rodillos de leva
603 y 60k se disponen excéntricamente respecto al eje del ax
bol de levas 605 y cuando se ponen en rotacion mediante es-
te arbol fuerzan a los rodillos seguidores 601 y 602, respes
tivamente, ds accion conjunta, hacia arriba, ligeramente, pa
ra girar cada une de las placas 591 y 592 alrededor del eje
del Arbol de sustentacidn 594 para tales placas. Esta acclon

sirve para elevar el rodilleo inferior 5537 a una posicién co

operante con el rodillo calentado 156 una vez por cada revo-
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" rodillo inferior 557.
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lueidn parcial del srbol 605, a fin de fundir las particulas
viradoras sobre una lamina de papel de copla mlentras se desg
plaza entre los rodillos 556 y 557 o para descender el rodi-
llo inferior desaoopléndolo del rodillo calentado cuando no
hay ninguna lémine entre ellos. Los rodillos 60L y 602 se -
describen como circulares; sin embarge, pueden disponerse--
excéntricamente respecto a sus correspondlentes pasadores --
600 al objeto de preajustar el espaclamiento maximo entre los
rodillos 556 v 557. Puede disponerse un tornille 606 en cada
uno de los pasadores 600 para efectuar este ajuste.

EL rodillo 557 se eleva s un contacto presionador con
el rodillo calentado 556 mediante funcionamiento de un meca-
nismo de acclonamlento diferencial indicado en su conjunto -
por el nimero de referencla 610, que sirve para acclonar al
rodlllo inferior y vor cousigulente al rodillo calentadox.

A tal fin, el mecanismo 610 esta provisto de un engranaje -

de sincronizacion 611 glratoriamente montadn en un extremo

del arbol 605. Una cinte sincronizadora 612 se dispone alre
dedor del engranaje 611, un engranaje loco 613 y un engrana-
Jje nmccionado 6l&, asegurado ol extremo del arbol 582 del ro-
dillo inferior. Hontado también giratoriamente en el Arbol -
605 en alineamiento axial con el ensranaje 611, hay un engra
naje accionador 615 que se asegura al engranaje de sincroni-
zacion 611 mediante un tornillo prisionero 6L6. Con esta dis
posioién, es evidente que la rotacion del engranaje acciona-

dor 615 alrededor del arbol 605 comunicars la rotacidn del

Otro engranaje 617 va también glretoriamente montado
en el arbol 605 y situado haciz el extremn del mismo en rela

cion con el engranaje acclonador 615, Bl extremo del arbol -
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termine en una aberturs formada en una placa de sustentacion
618 y se fija o la misma mediante un tornillo prislonero 620,
Un primer engranaje plenebario 621 va sustentado para su ro=
tacion hacia el Interior ¥ hacla arriba respecté o la pnlaca -
de sustentacidn 618 mediante un pasador de articulacion 622
y se acopla al engranaje 617. Un segundo engranaje olaneta-
rio 623 va sustentado para su rotacion hacia el interior v -
haclia abajo respecto a la placa de sustentacion mediante un
pasador de articulacion 624 y se acopla al engrenaje 621 si-
tuado inmedlatamente por encime del mismo y al engranaje ac-
cionador 615.

En la disposicién del mecanismo diferencial GLlO hasta
ahora descrito, el engranaje acclonador 615 y el engranaje -
617 sirven de engranajes solares para los engranajes planeba
rios 621 y 623, Se disponen medlos para noner en rotaclon al
engrenaje 617, como se describirs mas adelante, a fin de inl
clar el accionamlento y acclion conjunta en el canjunto fundi
dor. En la utilizacidn de las caracteristicas diferenciales
del conjunto de engranajes, &s preclso que el total de las -
fuerzas fricclonales desarrolladas entre los Todillos 556 y
557 ¥ sus respectivos soportes de cojinetes, la inercia que
estos elementos producen conjuntamente con la inercla y fric
cion presentadas con la cinta sincronizadora 612 y los engra
najes sincronizadores 611, 613 y 614, sea superior a las fuex]
zas friccionales totales producidas por la rotacidn de los en|
granajes 621 y 623 sobre sus respectivos pivotes, combinédas
con la fricclon desarrollada vor la rotacion del engranaje -

617 sobre el arbol 605 y la interaccidn entre todos los dien

del engranaje 617 mediante un dispositivo exbterno hara que la
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. rior, la continuada rotacicn del engranaje 617 comunicara e}
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rotacion del engranaje 621 se acople a muella, lo que causa-
75 la Totacidn del engranaje 623. Al estar acoplado este Qi
timo engransje al engranaje acclonador 615, causard la tras-
lacion de la placa 618 y los dos engrenajes 621 y 623 alrede
dor de engranajes solares relativamente fijoé 6Ls y 617, --
puesto que la fuerza necesarla para producir esta accion --
treslaticia es inferior a la fuerza requerida para poner en
rotacion al encranaje 615, como se indica anterlormente, Es-
te movimiento de traskeidn alrededor del eje del arbol 605 -
empezar5 en la posicién mostrada en la figura 45'y tendrd --
por resultadn el desplwamiento de la placa 618 y de los en--
aranajes 621 y 623 en la direccidn de la flecha, hasta que
el borde de la placa 613 sea detenido mor un tope de torni-
1llo 625,

Bste movimiento de la placa 618 produce a su vez una
correspondiente rotacion del srbol 605 que, en la disposicién
mostrada, puede zirar aproximadamente en 100 grados. Al pre-
sentar el tope 625 la forma de un tornillo de ajuste, puede
varicrse el grado de rotaclon. Al girar el arbol 605, pone
en rotaclon a las guperficies excéntricas 603 y 604, cuya ac-
¢ion fuerza a los seguidores de leva 601 y 602 hacia arriba
vara elevar al rodille inferior 557 a su contacto con & rodl
llo colentador 556. EL grado de fuerza puede variarse situap
dn el tove de tornillo de ajuste 625, que limita el grado de
levantamiento proporcionado vor las levas 603 y 604,

Con los rodillos 556 y 557 forzados a su contacto y -

con la placa 618 mentenida ahors contra toda rotacidn ulte—-

£y ’ "1 o ’ N .
tacion al engranaje acclionador 615 a través de los engranajes

planeterios 621 y 623. La rotecidn del enprannje 615 comuni-
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cors el mismo movimiento sl engranaje acclonado sincroniza-
dor 611 para acclonar al rodillo inferior 557, cuyo acciona-
miento osroducira la rotacidn del rodillo 536 por medio de
los engranajes 578 y 581, Después de que el dispngitive de
accionamliento interno no efectin ya la rotacidn y mantenimien
to del engrancje 617, se pone en rotacion el arbol 605 en di
recclon opuesta para llevar las partes del mecanlsmo diferepn
cial a sus posiciones, como se muestra en la figura 45, me--
diante un resorte helicoidal 626 asegurado vor un extremo al
otro extremo del arbol 605 y por su otro extremo a un punto
de fijacién 627 montado en la placa de armagon. Durante la -
rotacion del arbol 605 para comunicar un movimiento sscenden
te al rodillo inferior 557, el resorte 626, sé enrollard li-
geramente produclendo una tension eldstica sobre el érbol,
cuya tensidn se libera para poner en rotacidn al arbol en di
receion opuesta a fin de llevar lasg partes del mecanismo di-
ferencial a2 sus posiciones originales.

El dispositivo de accionzmlento exbterno destinado a
comunicar la fuerza de rotacion al engranaje 6L7 deriva de un
mecanlsmo de acclonamiento ilustrado en la figurn 24, Inmedis
temente por encima del engranaje 617 y acoplado 2l mismo, hey
un engreonaje a2ccionador 630 asegurado al arbol de acclonanmien
to SHL6 y rodeado por un menguito de accicnemientn 631, EL -
Srbol y el mangulto estan montados sobre un poste 632 que for
ma parte del armazon princlpal de la méquina ¥ que pueds ex-
tenderse.hscie arriba desde la base de 1la misma. Como se deg
cribird més adelante, el conjunto fundidor 25 es desvlazable
como una sola unidad hacie el interior y el exterbr del arma-

’ . Id P S
zon de la maquine y cuando se desplaza a su posicion de fun-

] . ’ b * K3
cionemiento, permitira el acoplamiento del engransje 630 con
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En el extremn del mangultn 631 alejlado del engraneje
accionador 630, se ssegura un engranaje grande 633 que se en
cuentra en acoplamiento funcional con otro engranaje grande
638 fijado o un extremn del drbol SHL7. Este arbol este mon-
tado para su rotacion sobre el poste 526 extendido hacla arri
ba v lleva aserurada en su otro extremo la polea 527. Como -
anteriormente se indica, la cinta accionadora 528 se dicpone
nlrededor de la polea 527, la polea acclonadora principal -~
18 3 y una polea loca 635 girotoriamente montada sobre un ar
bol SHL13, que ests adecundamente montado sobre el srmazon --
de la méquina. FL motor de accionamiento principal k2 slrve
para comunicar una rotacion continuae al engranaje grande 633
y montener asi la rotacion contima del monguito de acclona-
miento 63L. Como se muectra en la figure 24, el mangultn 631
est” nblerto junto 2l engranaje 617 y puede ser adecuadamen-
te sustentado en este exbtremo por un cojinete (no mostrado).

ElL extremo del srbol SHLS alejado del engranaje 630
lleve asegurado un miembro de embrague megnético 636 en for-
ma qe disco que ve glratoriamente montado, con una muesca --
amilar 637 formada en la placa de armazon posterlor 215 vnara
L méquina.-Dentro de la muesca 637 y cubriendo sus paredes,
hay un miembro acanalado anular 638 en el que glra el miem--
bro de embrague. Preferiblemente, el miembro de embrogue y
el miembro acanalado son construldos de material altamente -
magnetizable, 2 fin de produclir fuertes 1ineas magnéticas al
energlzarse con un potencial de corriente continua. Fueden -
disnonerge Wnos adecuados conductores para conectar el canal

o una fuenbe de vnotencial de corriente continua, tal como un

rectificador, y disvonerse de manera que el miembro de embra
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gue 636 sea energizado sliempre que se energice el motor de
accionamiento principsl M2.

Un segundo miembro de embrague 639 en forma de dlsco,
que sirve de inducldo, va asegurado o un extremn del mangul
to de sccionamiento 631 en relacion frontal estrecha con el
miembro de embrague 636. Cuando se energiza mediante un bo-
tencial de corriente continue, el miembro de embrasue 636 -
produciré 1ineas mégnéticas de fuerza ¥y sera atraildo hscia
el miembro de embrague 639. Normalmente, el miembro 636 y el
Arbol SH16 son estaclonarios, mientras que el disco £39 gira
continuamente. Con la existencla de 1ineas magnéticas de fueq
7o entre los miembros 636 y 639, elhmiembro 636 glrara simul-
toneamente con el miembro 639 para establecer el desplazamien
to del rodillo inferior 557 a su acoplamiento forzado con el
rodillo superior 556, y la rotacion de estos rodillos para
fundir imégenes sobre laminas de materisl de copia.

Como se muestra en la fisura 51, la energizacién del
miembro de embrague 636 para vroducir 1{ness magnetices de -
fuerza alrededor de aquél, se produce mediante el circulto -
ractificador de onda compleba SH-5, cuya sallda estd conec-
tada por los conductores Y122 al miembro acanalado 638. La
entrada para el rectificador estd adecuadamente conectada en
tre los conductores W8 y Wl0, que estsn conectados 2 una  --
fuente de energ{a eléctrica cuando se cierra el interruptor
de relé para energlzar al motor de accicnamiento principal -
M2, Bn la préctica efectiva, durante el funcionemiento de la
quuina xerografica, cusndo el motor principal estd continua
mente en funcionamiento, el miembro de embrague 639 acciona
continuamente sl miembro dé embrague 636, con el resultado

de la. rotacidn continua de los rodillos 556 y 557. Cuando la
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méquina no se encuentré\en funcionamiento, 6 estd en condi-
cion de "espera', se abre el circuito con el mecanismo de -
embrague y el conjunto fundidor no funciona. Ademés, duran-
te la candicion de "espera", cusndo no funciona el fundidor,
los rodillos 556 y 557 son automaticamente separsdns. Esta
separacién, cuando log »odillos no estan girando, impiden -
el endurecimiento térmico del caucho de estos rodillos.

Un suministro de aceite de silicona a aplicar =l ro-
dillo 557 se mantiene en un reciplente de aceite 640 que lle
va sujetos 2 extremos opuestos del mismo unos soportes 642
medisnte los cuales se monta el recipiente de aceite sobre
las vlacas de armazon. Se utiliza un-rodillo aplicador 643
para tronsportar uns delgada pelfcula de acelte al girar --
el rodille aplicador en el aceite de silicona, 2 lo torelda
6lly, tal como uns a2lmohadilla de flelbro asegurade medlante
grepas (no mostrades) a une placa 645 de sustentacion de la
torcida, de manera que la almohadilla descanse gobre la su-
perficie periféricae del rodillo 556 y en rodillo splicador
643. La placa oscilante estd incurvade en un extremo para -
adaptarse a le superficie periférica del rodillo 557.

Bl r&dillo aplicador 643 consiste en un tambor de -~
aceite cilfndrico y hueco sustentado en sus extremos opues-
tos por las tapas 6L6 y 647, Bn un extremo, el tambor de --
acelte ests asegurado por la tapa 647 sobre un arbol hueco
648, que estd apoyedo para su rotacidn en un soporte 650 --
sustentado en el conjunto fundidor y sostenldo en el otro -
extremo por un cojinete 651 montado para su rotacidn en un
soporte 652. Un resorte de compresi&n, no mostrado, es axial

mente sustentado dentro del srbol 648 entre el soporte 650 y

la tapa 647 para facilitar la sustitucion del rndillo aplicg
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dor 6U3, cuyo resorte impulsa normalmente al rodillo aplica-
dor hacia la izqulerds, como se muestra en la figure L3,

Para efectuar la rotacién del rodillo aplicador en -
una direccidn, se acclons mediante un embrague de una direg
cion (no mostrade), encerrado dentro del arbol huecn 648, -
Un brozo de control 653 se asegura al arbol 648 pars poner
intermitentemente en rotacion al rodillo 643 algunos grados
por cada rotacion del rodillo calentado 556. El brazo de con
trol 653, que acciona al mecanismo de embrague de una direc
oidn dentro del arbol 648, esta provisto de une porcion su-
perficisl de leva pendiente adaptada para acoplarse, cuando
cada uno de una serie de esparragos accionadores 654 exten-
didos hacis el exterior desde el engranaje 578 para el rodl
Llo superior 536, es puesto en rotacion hacia su contacto -
con aquel. Una lenglieta 655 formads en el brazo de control
653 és impulsada hacia su contacto con un toranillo 2justa--
ble 656 sujeto a la placa de armazon 550 del conjunto fundi
dor, medlante un resorte 657 asegurado al brazo de conbrol
653,

El grado de rotaclon intermitente del rodillo aplicg'
dor puede regularse mediante ajuste de la colocacion del tor
nillo 656 en una ranura 658 que controla el arco de desple-
zamiento del brazo de control que gobierna al mecanismo de

embrague de una direccion situado dentro del arbol 648. Con

éeba disposicién,, al ponerse en rotacion el rodillo calentado

superior 556 por medio del mecanismo accionador anteriormen-
te descrito, los espérragos accionadores 654 golpearén suce-
sivamente la porcién superficial de leva del brazo de con--

trol causando la oscilacion de dicho brazo alrededor del eje

del rodillo aplicador durante la rotacion del rodillo supe-
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rior 556. De esta monera, el rodillo aplicador se sitﬁa, en
una porcion de una revolucion durante cada ciclo oscllante
del brazo de conbrol 653 a través del acclonamiento del em-
brague de una direccién, entre el rodillo aplicador y el -~
brazo de control.

Durante el funcionamlento del conjuntn fundidor, los
rodillos 556 y 557 han de manbener une velocidad idéntica -
en su punto de contacto en btodos los momentos en que se esta
fundiendn una imagen en nolvo sobre una lémina de pavel de
copia. Hsto esmecesario para evitar la rotura de la lomina -
de cnpia o la deformacion de la imagen sobre el material de
soporte. Como se muestra en la figura 49, los dismetros ex-
teriores de los mdillos, cuando no forman contactn, son --
iguales, y como ambos rodillos son acclonados por engrsnajes
que tienen dlsmetros lguales, la velocidad lineal es la mis-
ma cuando estos rodillos se encuentran simplemente en contac
to o fuers de contacto. Sin embargo, cuando se aplica pre--
sidn 2l rodillo inferior 557 forzandolo o su contacto con el
rodille calentado 556, disminuye la distancia entre los cen-
tros de estns rodillos. El radio B desde el centro del rodi-
1lo 556 hasta su ounto de contactn con el rodillo 557 perma
nece bagtante constante debido al cilindro metslico 558 para
¢l que se dispone el rodillo a fin de facilitar la radiacion
de cnlor desde el elementn calentsdor R-1 hasta la cobertura
577. El radio &’ del rodillo 557, desde su centro hasta el
punto de contacto con el rodillo 556 disminuye debido a la
presién ejercida sobre el moterial elastico 584, para esta-
blecer un arco M de contacto a fin de asegurar una adecusda
fusion.

Sl las velocidades angularecs de los rodillos son lgua
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les, esta diferencia de radios tendria por resultado una ve-
locldad Llineal diferente en el punto de contacto con 13 pe-

riferia del rodillo superior 556 que se desplaza mas aprisa

que la periferis del rodillo inferior, con un resulbtanve es-
tropeamiento de la imagen adherente y la posible rotura de -
las laminas de copia.

A fin de evitar toda diferencia én la velocidad lineal
en el punto de contacto de los rodillos, se establece un em-
brague auxiliar 660 sobre el arbol 582 pera el rodillo infe-
rior 557. la porcién acclonada de este embrague esta fijada
2l nucleo 583 y 1la porcién accionadora esta asegurada al A1
bol 582, que es acclionsado 2 una velocidad cnnstente por el -
mecanismo diferencial 610. Hedisnte el uso del embrague auxi
lior o del embrague 660 de una direccion pera accionar al g
dillo 557, este gira 1{bremente en una direccidn respecto al
arbol de sccionamiento 582 para el rodillo; es declr, el em-
brague de una direcelon permite qgue el rodillo iunferior gire
a mayor velocidad que su miembro accionador, el Arbol 582. -
Bste incremento de velocidad es causado por el rodille supe-
rior 556, que, cusndo hay una lamine de pepel entre los rodi
Llos, produce suficiente fricclon entre aquellos para accio-
ner la superficie inferior mientras tales rondillos estan en
contactn. Durante esta fase del funclonamiento, el arbol 582
continia zcclonando a los engranajes 58L y 578 2 su veloci--
dad original constente y el rodillo celentador 556 mantiene
una velocidad constante. Con la ligera compresion del reves-
timiento 585 y el material elsstico 584 del rodillo inferior
que existe en este momento, el rodillo inferior experimenta-

ra un ligero incremento de velocidad a fin de mantener la --

constante velocldad lineal en el punto de contacto de los rp
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dillos. Esta sccion causera un ligero corrimiento del fundi-

dor inferior sobreku srbol 582, cuyo corrimiento es posible

3 . ’
! merced al mecanismo de embrague de una direccion dispuesto

entre el arhol sccionsdor y el rodillo inferiox acclonado.

Al avanzarse una 1lamine de papel de copia entre los
rodillos 556 y 557, lz imagen en polvo situada sobre la la-
mina de copla establecers contacto con la superficle perifé
rica calentada del rodillo 556, con lo cusl se dara a la ima
gen en polvo une consistencia adherente. La anlicacion del -
aceite de silicona desde el reclplente de acelte 640 gobre el
revestimientn de Teflon 577 impediré 1a desviacion del mate
rial virador snbre la superficie de contacto calentada del
rodillo calentado.

Después de gue la imsgen en polve ha sido fundida so
bre lo limina de panel de covia, dicha loming es transporta-
dn oor efecto de los rndillns 556 y 557 fuera del eonjunto -
fundidor, 2 través de las placas de guia 518 y a su acopla--
miento con los rndillos de alimentacion 520 del sistema de -
transporte vertical 26 para su transporte fuera de la méqui-
n~, caomo cueda descrito.

El conjunte fundidor 25 esta provisto tamblén de me-
diocs para permitir una facil y completa retirada del conjun-
to con una gols unidad de la méquina. A 2l fin, cada uno de
los reforzadores inferiores 552 y 553 lleva asegurada al mig
mo le pista interna 662 de un deslizador de cajones de mue-
ble de archivo de tipo comercisl., Cada una de las plstas ex-
teriores 663 de los deslizadores esta fijada a un miembro de
sustentacion 664 que se extiende a trevés de toda la longltud

del conjunto fundidor y se asegura en disposioién paralela -

’ . ’ -
n la bace de la maquina. Unos adecuados cojinetes de bolas -
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montadogbntre las pistas 662 y 663 vermiten una accion desli
sable entre el conjunto fundidor y la maquina y la retirade
del conjunto de la misma. fueden disponerse unos medios (no
mostrades) pera fijar el conjunto en su posicién de funclonz
miento, en la que el engranéje accionado 617 del conjunbo se
acopla al engranaje acclonador 630,

EL conjunto 28 de Llimpleza del tambor comprende al ce-
pillo giratorio 30, de una construccién te'l que aplique una
presién extremadamente ligera a Lla superficie foboconductora
de la placa xerogréfica y desaloje toda part{cula de polvo -
que pueds adherirse a la misme. Este cepillo, 2 su vez, es -
Llimpiado por la barra oscllante 32 que va montada de maners
gque establezea contecto con las cerdas del cepillo mientras
giran, para desprender particulas de polvo adheridas a las
mismas. Las part{culas de polvo desprendidas son retiradas de
las proximidedes del Llimplador del ceplllo mediante un ade-
cuado sistemz de vacfo (no mostrado). Puede utilizarse una
luz inundedors (no mostrada) para inunder Lla porcion de la
placa :érogréfica limpiade por el cepillo 2 fin de ceussr la
disipacién de toda carga eléctrica residusl sobre la placa
xerogréfica. Puede utiligzarse cualquier dispositivo adecuado
de limpieze del tambor y lampara de descargs (vémse la Lampa
ra LIP-1 en Lla figura 50), pero es preferible que btellispo--
sitivo sea del tipo descrito en la patente estadounldense n®
3.062.109 de C.R. Mayo y colaboradores.

EL dispositivo 28 de limpieza del tambor esta provisto
de un motor M5 (no mostrado pero incluido en el circulto --
eléctrico mas adelante descritn) y elslstema de vacio utili-

zado con el dlspositivo de limpieza egta provisto de un ven-

tilador a motor M6 destinsdo a producir un flujo de sire a -
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traves de la envoltura de limpleza del cepillo, pasando alre
a trovés del area que rodea al tembnr Xerogréfico 1, cuyo -
alre oarrestre 2 las partfculas de polvo retiradas del tambor
xerogréfico por el cepilln, 2 su DpAso 2 través de la envol-
tura del cepillo. Ia limpara de descarga LMP-1 que puede uti
ligarse para inundar una porcién del tambor xerogrﬁfico a su
pasn por este conjunto para disipar la carga resldual exlstey
te sobre el tambor 14, puede consistir en un adecuado 2loja-
miento gue sustente a una 15mpar9. .
FUNCIOWAMIENTO DE LA MAQUINA

Puede consegulrse una compresion mig clara del funcio-
namientn de la mﬁquina xerngréfica v del circultn eléctrico
que controla los diversos elementos, con referencia 2 los --
dlsgremas esqueméticos, de instalacion eléctrica de las figu
ras 50, 5L ¥y 52 y a los interruptores principales acclonados
por el operario, y luces de sefinlizacion del circulito eléc-
trico gue se ilustran en el dibujo del vanel de control mos-
trodo en la figura 1,

gn el panel de control, el control Si-1 de "eonexidn
ge ubilizae inicialmente para poner en merchz y disponer la -
méquina para una operacién antomatica de impresién. Una vez
aaonado, la maguina queda en condicinn de “espera", en la
que todas lag funciones de la méquina estdn insctivadas a ex
cepcién de gue el calentador del fundldor y un ventilador de
expulsién continuaran funcionando. El interruptor S/-3 de
cnntral de "impresién" se utiliza pars alimenter tarjetos --
1nicizlmeqte Yy poner en marcha la operacién de exploracién.
Puede accionarse en cualquier momente cuando la méquina se -

encuentra en condicion de "egpera", El interruptor S4-5 de -

- ’
control de "interrupcion de imoresion" se utiliza para apagar
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la 1émpara proyectora, el alimentador de taerjeta, los mece--
nismos de desplazamiento del carro e igualmente para iniciar
la detencién de los componentes de tratamlento xerogréfico,
Cuando se scciona, la maquina explorars e impresionera la -
tarjets ya situads en el carro ¥y descargaré la dltime luore-
sion. Imego volvers el carro a su posicién inlcial y la o
quina pasara de nuevo 2 la condicidn de “espera®. EL inte--
rruptor S./-2 de control de "desconexion® (no mostrado en Lo
figura 1), se utiliza pars detener inmediatemente la totali-
dad de la méquina en el caso en que una emergencis requlers
esta ncoion o o partir de la condicidn de "esnera® al termi
no de unz jornada. EL interruptor Si-4 de contrel de “"seleg
tor de copias" es un hoton selector giretorin destinado o -
preselecclonar el mimero de copins » realizar de cnde torje
$2, en un numere de 1 a 15 covias o para miltiples copins -
cuando se utilize la posicién Mit, Este conbrol se utiliza
también para interrumpir el funcionamlento de la méquinﬂ -
cuendo se ha sleanzado el mimero preselecclionadn.

Los lamparas LHP-L y LiP-5 de "recergs" seran ilumine-
dass cuando el suminisbtro de papel desclenda por debajo de un
Atinero predeterninado, como por ejemplo 2C laminas. Cuando
ocurre ésto,-la méquina volvera sutomsticamente A 1o condi-
cion de "esperas" y no podrs ponerse en marcha hasba que se
revonga el suministro de papel. Para coplas simples de cads
tar jeta conterida en el depésito de las mismas, el operario
sira el boton selector Si-l hacia el mimere "L" y oprime el
control Si-3 de "impresién". EL mecanismo ds manipulacién de
tarjetas exploraré e impresionaré cada tarjeta contenlda en

. ’ ’r -
el deposito 8 y descargara impresiones confrontedas en la -

bandeja de salida. Al término del ciclo de exploracién final,
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el alimentedor de tarjetas, el mecanismo de exploracién y el

proyector dejarén de funclonar autematicamente cuandn se des
carga la ﬁltima impresion. La méquina volvers entonces a la
condicion de "espera! dispuesta para otras terjetas 2 repro-
ducir. Paras efectuar coplas mﬁltiples de cada tarjeta, se 2l
ra el interruptor selector sl nimero deseado ¥ se acclona -
el interruptor de control de "mpresion" pare comenzar el -
funcionamiento de la méquina. Cada tarjeta sera exvlorada -
e impress el mimern deseado de veces.

Antes de que pueda accionarse la méquina yerografica,
nabran de cerrarse todas las puertas del mueble a fin de cg
rrar log interruptores de interconerion 2LS, 3LS, 1BLS y ~-
21LS ncclonadns por laghuertas. Esta provisidn se efectua -
no solo desde un punto de vista de la segurldad, sine tam--
bidn nars causar una adecuadsa circulacion de alre » través
de 1o méquina vor medio de un par de ventiladores, no mos--
trados, ccclonades por los motores ML, Ademss de estos inte
rruntores de interoonexién, debers cerrarse un interruntor
de intercongrlon del tambor 1LS, gque puede sltuarse detras
del tambor L&, cuyo cierre de interruptor se efectuerad ins-
talando el tambor. Tembién se cierra un interruptor LLS de
interconcxion del alojamiento del revelador asegurendo tal
alnismiento en su adecuada posioién de funclonemiento. Tam-
hicén ge clerra un termostato THS-1 de temperatura guoerior,
gltuado en el conjunto fundidor 25, siempre que 12 temperatu
ra del fundidor sea inferior a un volor predeterminado. Un -
relé 2CR detector de fallos ectd provisto de un contacto --
2CHE-1 normelmente cerrado, que permanece en tal vosicidn --
mientras no se produzes ninguns condiciAn de "fallo" en la

’
maguino,
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Suponiendo que la bandeja de papel cuenta con suficien
te papel, que se ha colocado adecuadamente una pila de tarje
~ tas en el almacén o deﬁosito de ellas y se ha preselecclona-
{ do el numero adecuado de copias por el interruptor selector,
1la primera operacién al poner en marcha la méquina el opera-
rio serd la de oprimir el boton Si-1 de "funcionamiento". Eg
to suministrara 115 voltios & 60 ciclos 2 los hilos Wl y W2
oy energizaré al relé 1CR a través de los contactos cerrados
| SWi, 1LS, 2LS, 3LS, 4LS, 21LS, 18LS, 2CR-1 y THS-1. Bsto ac-
i tivae al relé LCR, que clerra sus proplos contactos de reten-
- o1dn 1CR-1 y 1CR-3. El cierre del contacto 1CB-3 mentiene la
" energizacidn del relé 1CR a través del interruptor Si-2 de -
. "desconexion"normalmente ocerrado, y el interruptor SW-1 de -
 Wfuncionamiento", que se mantiene activado solo momentaneamepn
ﬁ te, puede ser liberado. Todos los dispositivos de funclonamiej
} to de la méquina se encuentran ahora energlzados a través del
i contacto cerrado 1CRB-1, cuyo funcionamiento puede interrumplr

se en el caso en que el interruptor SW-2 de "desconexion" s

! cualquiera de los interruptores en serie con el mismo, sea -

!

;éabierto.

i
|§ El aparato detector de fallos, que no se muestra en los
{

ggdibujos, salvo de un modo esquematico en el diagrams elec- -
iitrico de la figura 50, incluye una célula fotoeléctrica P-1 -
i

I

| , p
iisituada junto al mecanlismo de retirade o recogida 22. Ila ce-
. ,

ﬁlula fotoeléotrica P-1 estd adaptada para detectar la presen-
|

l{c:.i.a o ausencia de une lémina de pavel en algﬁn punto durante

|la rotacidn del tambor 1ll, cuyo punto estd situado después -
gde una lémina que debe haber sido retirada del tambor. Lo --

‘presencia de una lémina en el tambor causa un incremento --
|

“en la luz que cae sobre la célula fotoeléctrica, disminuyen--

ﬁdo asl la resistencia de dicha célula ¥y causando un incremen-

L

I
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to de cnrriente 2 través de un rele 8CR., Con ecta corriente
ineremenbada, el rele 8CR se energlze csusando la apertura
del contacto BCE~1l normalmente cerrado, que abre el cilroul-
o corito exlstente alrededor del relé 2CR y permite lo ener-
gizacién del relé citadn 2 troves del resistor E-2. Con el -
rele 2CH enerzizado, el conbtacto de relé 2CH-1 normelmente -
cerrado, se abre, desenergizando asf al relé L1CH. ﬁdemés, el
cantactn 20B-24 se clerra para fijer lo boblna del relé 2CR
o troves del interruptoxr 1LS de 1nteroanexi$n del tambor v
causa tambidn 1a aperture del contacto 2CR-2B pare evitar -
1a renovacisn del circulto corto alrededor de le bobina del

s . o -
elé 2Ci, cuando se clerra de nuevo el contacto 2CH-1, lkste

!

mecanismo detector de fallos se reajusta retirando el tambor
nara lLibverar al interruptor 1LS a fin de retirax energfa de
1a boblna del relé 2CH.

Uon el contacto LCB-1 del relé vrincloal cerradn, se -
apllica energfa al motor M-1 del ventilador de expulsién, a
la lamoara LMP-Z@ detectora de fallos a través del autotrang
formador T-1 y el control de temperatura del fundidor y con-
trol del virador, FS-2.

@l circulto de control de temmeratura del fundidor pug
de ser de cualquier tipo adecusdo que energice al elemento
calentador B-l del rodillo 556 calentador del fundidor y man-
tenze une temperstura nrezjustada dentro de 1imites my es-
trechos. Un cireuito tfpico anet~ de una gonda de temoeratu-
ra termistor THS-2 que, como se mmestra en la figura b2, se
mantiene contre el 1odillo calentadn 556 para detectar su -
temperatur~. Lste termistor proporciona una sefi=l de acuerdo
con La temperaturs del rodillo y contrnlz el polve =plicado

2l elemento calentndor k-l paras mantener el rodillo 2 la Ten
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; ca P=2, la célula fotoeléctrica P~3 compensadora y la lémpa-

- ra LMP-3 de la cabeza detectora. Como los detalles de este -

- ninguna descripcién adiclonal.
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peratura requerida. Como se muestra en la flgura 51, un relé
de calentamiento 1TR ests conectado entre el terminal contrg
lado del elemento cslentador R-1 y el conductor Wl. Cuando -
el rodillo calentado 556 alcanza su temperatura predetermling
da, el circuito de control de temperatura del fundidor dlsmi
nuye el voltaje a traves del resistor BR-1 e incremente el --
voltaje a través del relé 1TR. Este incremento de voltaje --
energiza al relé 1TR causando la apertura del contacto 1TR-

14; la interrupcién de la conexion con el circuito de conbrol
el cierre del conbacto 1TR-1B para mantener la corriente con
la bobina del relé 1TR y el cierre del contacto 1TIR-2 para -
energizar al relé 7CR, acondicionando as{ a la méquina Xero-
gréfica para el ciclo de impresién.

Como anteriormente se describe, el circuito de control
de virador comprende una luz LMP-25 para la formacion de ti
ras, una luz detectora LMP-3, un relé, un puente de control
de densidad y un circuito eléctronico 275, Bl interruptor --
19LS para la luz de las tiras, como se muestra en la figura
25, es accionado por una leva durante dos segundos de cada -
clolo de 1mpresién para energizar la luz LMP-25 de las tiras,

Esta luz proyecta una estrecha tira o banda Justamente al ex
imagen sobre el tambor 14 y se revela junto con la imagen. -
El interruptor 20LS de la cabeza detectora se abre durante -
1,5 segundos aproximadamente, jusbamente al pasar la tira bz
jo la cabeza detectora que comprende a la celula fotoeléctrl

aparato han sido descritos anteriormente, no sera necesaria

EL motor ML3 de la bandeja de papel, es energlzado a -
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través del interruptor 7LS de interconexion de la puerte de
dicha bandeja y el interruptor 11LSB de nivel de papel, nor-
malmente cerrado. EL motor de la bandeja de papel eleva a di
cha bandeja haste que alcanza su nivel de funclonemiento, --
tras lo cual se accionard el interruptor 11LS de nivel de pa
pel a una posieién abierta por las léminas superiores de pa-
pel contenidas en la bandeja. Cuando se acclona el interrup-
tor L1LS de nivel, se abre el contacto 11lLSB para desenergl-
zar al motor ML3 de la bandela de papel, Cuando han sido all
mentadas desde la bandeja aproximadamente 10 léminas de PE--
pel, se liberara de nuevo el interruptor 11LS de nivel de pa
pel para cerrar el contacto 11LSB y energigzar al motor ML3.
Esta energizacién ¥ desenergizacién del motor de la bandeja
de papel mantendran el nivel de la pila de papel dentro de
1imites relativamente estrechos.

En el caso en que el nivel de papel sea bajo en la bapy
deja 20, se cerrara el interruptor limitador 6LS, normalmen-
te ablerto, para energizar al relé 5CR de nivel bajo de pagel
¥y a las lémparas LMP-2 y LMP-6 indicadoras de recarga. Cuan-
do se energliza el relé 5CR, se abrird el contacto 5CB-1, im-
pidiendo as{ el comienzo de un nueve ciclo de impresién. Ade
més, el catacto 5CR-2 se clerra para iniciar un ciclo de in-
terrupcién que se expliqaré mes adelante,

Iras el completamiento del ciclo de calentamiento, in-

dicado por el cierre del contacto 1TR-2 del relé de calenta-

. miento, puede iniciarse el ciclo de 1mpres16n presionando el

interruptor SW-3 del botdn de "impresion", El cierre moments
neo del contacto del interruptor SW-3 energiza las lémparas

de impresion LMP-b vy LMP-5 2 través del interruptor 7LS de -

interconexion de puertas cerradas, el interruptor 11lLSA de -
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nlvel de papel, el 1nteiruptor de impresidn SW-3 y el contag
to de reld 5CR-1 normalmente cerrado. Los relés de impresion
6CR y 7CR son también energlzados a través de este mismo cix
culto. Con el relé 6CR energizedo, se clerra el conbacto 6CR-
1, fijéndose asi la activacion de las bobinas de los relés -
6CR y 7CR a través de los contactos cerfados 8LS o 10CR-1l, -
12CR-1 ¢ 14CR-1 y 1TR-2.

Con el relé 7CR energlzado, se cierra el contacto 7CR-
14, que proporclona energfa al motor de accionamiento princi
pal 112, a la lémpara de descarga LMP-1 y & su lastre L-1, al
relé de 1nterrup016n 3CR a través de los contactos 9LSB 0 --
2TR, al suminlstro de energia xerogréfica PS-1 para el coro-
tron de carga,C, el corotron de transferencia T y el corotron
de prelimpieza P, a los motores M3 y M4 de los venblladores
de admisién, al mobor 115 de accionamiento del cepillo, al mg
tor M6 de expulsion del cepillo, al solenoide SOL-8 acoplado
ol fundidor, al relé de arranque 4CR a traves del contacto -
ahora cerrado 9LSA y al contacto cerrado 4CR-2, al motor M8
de accionamiento del revelador con el capacitor C-3 y al ca-
pacitor de asrranque C-3 a través de los contactos cerrados -
13CR-3 6 LCR-1 y 6CR-2., 4L cabo de algunos segundos, se abren
los contactos 13CR-3 y 4CR-1 desenergizando al capacitor de
arranque C-3. '

Suponiendo de momento que el circuito de control de -

suministro de virador pida més virador, se desenergizaré el

. relé TCR del suministrador de virador mediante un impulso de

corta duracion que cierra al contacto TCR-1 para energlzar -
e un relé 9CR, cerrandose asi el contacto 9CR-1 para energi-

zor al motor M7 del virador. Con el motor del suministrador

de virador energlzado, tal motor acclionz a un interruptor --
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10LS accionador de leva, cerrando este interruptor para fil-
Jjar la activacion de la bobina del relé 9CR a través del con
tacto 9CR-1 al terminar el lmpulso que acciona al contacto -
TCR-1. El motor contimia glrando para suministrar virador --
proporcionando una sola revolucion a la placa vibratoria 245
hasta que el interruptor 1OLS es liberado de nuevo para des-
energlzar al relé 9CR y al motor M7.

Mientras tanto, la energizacién del relé 3CR clierra al
contacto 3CR-2 para proporcionar la energia eléctrica al vep
tilador M14 de la lampara de documentos, al motor de explora
cidn M9, al motor MLO de alimentacidn de tarjetas, al motor
de retorno M1, a la limpara de documentos LMP-7 a traves de
un suministro y control de energfa PS-3 y al embrague SOL-7
del rodillo de coincidencia a traves del contacto 17LSB nor-
malmente cerrado. La enegizacién originalmente descrita del
relé 7CR clerra también al contacto 7CR-2 normelmente abler-
to, para proporcionar energia eléctrica al conductor W3 que,
a su vez, energlza toda la légica de control de la méquina.
Antes de poner en marcha el ciclo de "arranque" de la maqui-
na, se supondré que el depésito de tarjetas 8 esta cargado -
con una pila de tarjetas, el carro de tarjetas estd vacfo,
la bandeja de papel 20 contiene un adecuado suministro de pa
pel y el interruptor Si-L selector de copias se fijé pars --
proporcionar nas de una copla de cada tarjeta. Tras el cle--

rre de los contactos 7CR-2 para energizar al hilo W3, la lém

~ para correspondiente al nimero de coplas seleccionadas (14m-

paras LMP-8 a LMP-23) e energizada a través de uno de los re
sistores en serie de 33 kilohmios R-8 a R-24, respectivamen;
te, del contacto SW-44 y de la bobina del relé 10CR (fiador).

El resistor en serie de 33k limita la corriente a un valor -
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bastante por debajo del requerido para energizar al relé fig
dor 10CR. El solenoide de retorno SOL-5 es energizado a tra-
ves del contacto normalmente cerrado 1LCB-3B y hace que la -
biela de retorno 154 sea forzada contra la rueda 152 acciong
dora del retorno, con lo cual dicha rueda proporciona la --
energ{a para acclonar al conjunto del carro 55 hacla su posi
cidn de partida y mantenerlo en la misma.

Cuando el carro alcanza su posicién de partida, accio-
na al interruptor 16LS para energizar al relé de posicidn de
partida 12CR a través de dicho interruptor. El solenolde SOL
-3 de alimentacidn de tarjetas y la bobina de reajuste 3IR
del escalonador, como se muestra en la figura 51, son energl
zados a través del antacto 14CR-2B normalmente cerrado y'loé
contactos 12CR-2 y 10CR-24, que son cerrados por la energizg
cidn de sus respectivos relés 12CR y 10CR, El solenoide de -
alimentacion de tarjebtas libera al embrague de una revolu- -
cién, que acciona al mecanismo de cambio de tarjetas, en el
que la cuchllla separadora empuje a la tarjeta inferlor con-
tenlda en el depésito de tarjetas 8 hacia adelante hasta que
es recogida por los rodillos de alimentacidn de barjebas 52
¥ 53. Como anteriormente se describe, la serie de levas sl--
tuadas en el srbol 50 abren la ventana situada sobre el ca--
rro, abaten al bloque obstaculizador de las tarjetas y ponen
en funclonamiento a los pasadores expulsores a fin de expul-
sar la tarjeta del carro, sl se encuentra presente en el mls
mo. Mientras los rodillos de alimentacion introducen la tar-
Jeta en el carro, aquellaé levas continlan girando para ele-
var al bloque restrictor a fin de impedir que la tarjebta re-

bote, y cerrar la ventana, retenlendo asi a la tarjeta en su

Y4
poslicion sobre el carro.
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Al pasar la tarjeta a través de los rodillos de alimep
tacién, acciona momentaneamente al interruptor 12LS de ali--
mentacion de tarjetas, energizando asi momenténeamente al re
16 10CR (liberacion) de alimentacidn de tarjetas y al conta-
dor de tarjetas C-1, que avanza el computo de las tarjetas -
en uno. Como se indica anteriormente, el relé 10CR es del ti
po filador provisto de dos bobinas. Cuando se energiza una bg
bina, los contactos del relé se conmutan ¥y permanecen conmu-
tados incluso después de la supresién de la energfa, hasta -
que se energiza la otra bobina. La energizacién momentanea -
de 10CR (liberacidn) cierra el contacto LOCR-2B y abre el --
contacto 1OCR-24 ponlendo & la méquina en condicion de explg
racidn. El clclo de exploracién comienza al acclonarse el ip
terruptor 15LS de inlciacion de exploracién mediante la ade-~
cuada leva situada sobre el arbol principal SH4 del programa
dor. Al poducirse ésto, el relé de explorecion L1CR es ener-
gizado a través de los contactos 15LS, 10CR-2B, 12CR-2 y --
14CR-2B, Con la energizacidn del relé 11CR, el contacto LLCR
-l se cierra para fljar el relé 11CR a través de los contac-
tos 11CR-1 y 14LS-B. Ademds, el contacto LLCR-2 normalmente
abierto se clerra para energizar el relé 13CR, que al energil
zarse clerra el contacto 13CR-14 para fijar la activacion de
la bobina del relé L3CH.

La energizacion del relé 11CR abre también al contacto
11CRE-3B para desenerglzar sl solenoide de retorno 0L-5 y al
mecanismo de retorno del carro. El contacto 11CE-34, normal-
mente ablerto, se clerra energlzando al solenoide de explora
cion SOL-L para inicisr la exploracién presionando la barra

exploradora 142 contra la rueda de accionamiento de la explo

racion. AL salir el carro de su posicion de partida, el inte
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- rrupbor L6LS es liberado o ablerto para desenergilzar al rele

el funcionemiento ulterior del mecanismo de cambio de tarje-

. bre el arbol SHY del programador. Esta accidn abre al contac-

ra desenergizar al embrague 0L-7 de los rodillos de colncil-

' dencia, lo que desactiva al rodillo de alimentacidn de papel,
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12CR a fin de abrir el contacto 12CR-2, blogueando as{ todo

tas, hasta que el carro vuelve de nuevo a su posicién de par
tida.
Durante la exploracién, el interruptor 17LS de allimen-

tacion de papel es cerrado por su adecuada leva situada so--

to 17LS-B para causar la desenergizacién del embrague 435 --
(80L-7) de los rodillos de coincidencia, causando la deten--
cion de los rodillos de coincidencia 280 y 281l. Con el cie--
rre del inberruptor 17LS, se clierra el contacto 17LS-4, nor-
malmente ablerto, para energizer al embrague 434 (S0L-1) de
alimentacién de papel, a los contadores de coplas y factura-
cidn C-2 y C-3, respectivamente, & traveés del contacto cerra
do 13CR-3 y escalonador de computacién 31R a treves del con-
tacto 13CB-3 y Si-4A. Con el embrague SOL-1 de alimentacion
de papel energizado, se acclona sl rodillo 367 de alimenta-
cidn de papel, que empuja & una sola 1émina de papel hacila ;
adelante hasta que se comba contra la 1{nea de contacto de -
los rodillos de coincidencia estacionarios 280 y 28l.

Ly energizacién de los computadores de coplas y factu-
racion causa el avance del total de cada uno de ellos en un
cémputo. El interruptor 3IR del esca-lonador de computacion
avanza un paso y su contacto 3TR (Si#) energiza la lampara cg
rrespondiente a la copla que se esté haciendo (LMP8-LIMP2K4),
AL liberarse el interrupbor 17LS por su leva situada sobre -

el arbol SH-U4 del progremador, se abre el contacto 17LSB pa-
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Mientras tanto, se cierra el contacto 17LSA para energlizar -
al embrague 0L-1 de los rodillos de coincidencia a fin de -
acclonarlos, impulsando as{ a la ldmina de papel previamente
combada contra ellos, hasta su contacto con el tambor en el
momento adecuado pars colocar debldamente la lémina de copia
sobre aquel.

Al alcanzer el carro el final de la exploracion, acclg
na el interruptor 14LS de final de exploracion para desener-
glizar al relé 11CR cuando se abre el contacto 14LSB. ELl con-
tacto 11CR8B se abre para desenergizar al solenoide de explg
racidon SOL-k y al mecanlsmo de exploracién abtendido. Ademés,
el conbacto 11CR-34 se clerra para energlzar al mecanlsmo de
retorno a través del solenoide S0L-5., Durante el retorno del
carro de tarjetas, la leva 488 del arbol SH-4 es momenténea-
mente acclonada para activar 2l interruptor de recoglida 5LS
a una posicién cerrada, a fin de energizar al solenoide de
recoglida PL-2, Esto proporciona un corte insuflado ascendep
te de alre & través de las toberas para separar la lamina de
copia del tambor 14. La lémina de copla continuara luego a -
través del trensportador horizontal 23, a través del conjun-
to fundidor 25 de rodlillos presionadores, sublendo por el --
transportador vertical 27 y pasando a la bandeja de sallda -
495,

Como se pretendfa originalmente la realizacion de una
serle de copias de la tarjeta actualmente presente en el ca-
rro de tarjetas, se establece la operacién de recirculacidn
de la sigulente manera; 4l alcanzar el carro la posicién de
partida para accionar al interruptor 16LS a una posicién ce~

rrada, se energiza el relé 12CR de posicién de partide, ce~-

rrando el contacto 12CR-2, El carro de tarjetas permanece en
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su posiciéntb partida hasta que se cierra el interruptor 15
LS de inlciacion de exploracién. Esto ocurre mientras el re-
1¢ 10CR estd todavia en posicién liberads, con el contacto -
10CR-24 abierto y el comtacto 10CR-2B cerrado. La miquina --
efectia entonces un cilclo de exploracién y un ciclo de retor
no, hasta obtenerse el minero requerido de coplas.

Como se muestra, el interruptor selector Si-4B se ha
indicado arbitrariamente en la posicién mimero "4% para fi-
jar el circulto en condicion de que la maquina efectie cua-
tro reproducclones o coplas de un documento. Como se mues--
tra en la figura 50, el escalonador de computacién 3TR se -
jlustra conjuntamente con una serie de contactos escalénado-
res numeros 1 a 15 y en ssociacion con el interruptor selec-
tor Si-44, que se fija también en el numero "4". AL reprodu-
cirse cade copia de un documento, los contactos del escalo--
nador.han ido avanzando progresivamente desde el mimero "O",
En el Ultimo ciclo, el contacto mimero "4" sera interconec-
tado por un conductor con el contacto "4" del interruptor -
Si-4B, Mientras tanto, el interruptor 17LS de alimentacion
de papel energiza al escalonador de computacién, gque avanza
al contacto 3TRSW a la posicién correspondiente al nimero re.
querido de coplas. &L final de la exploraoién, se acclona el
interruptor 14LS para cerrar el contacto L4LSA. Esto clerra
el circuito con el relé 10CR (fiador) a través de los contag
tos 14LSA, 3TRSH y SW-b, Esto produce la energizacion del rg
1é 10CR (fiador) y tendra lugar un cambio de tarjeta cuando
el carro vuelve a su posiclén de partida al fljarse el relé
10CR, cerrando el contacto LOCR-2A y abriendo el contacto --

10CR-2B. La maquina efectuara de nuevo un ciclo como lo hizo

desde el arranque inicial para produclr el minero presstable
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cido de copias-para la segunda tarjeta dispuesta en el carroc
de las mismas.

En el caso en que el interruptor selector Si-4 sea gi-
rado a la posicidn ™" para producir una sola copia de cada
tarjeta, el escalonador de computacién 3TR no sers energliza-
do, puesto que el interruptor SJV-4A interrumpe el dnico cir-
cuito con el. EL relé 10CR (fiador) es energlzado al final -
de cada exploracidn a través de los contactos 14LS y Si-b, -
con el resultado de un cambio de tarjeta cada vez que el ca-
rro de las mismas vuelve a su posicién de partida.

La maquina xerografica se detendrd en syfunclonamiento
durante una operacién de impresién y revertira a una condi-
cion de "espera" si se impulsa el boton SH-5 de *interrupcion
de 1mpres16n“, el nivel de papel resulta demasiado bajo 0 el
alimentador de tarjetas se vacia o atasca.

Para la 1nterrupcién manual de la méquina xerografica
durante una operacién de impresién, el acclonamlento momenté
neo del boton SH-5 de "inberrupcion de impresion" cilerra el -
contacto en este interruptor. EL cierre de este interruptor
energiza al relée LLCR de interrupcién de impresién 8 través
de este interruptor para cerrar al contacto 1LU4CR-24, fijando
asi la activacion de la bobina del rele LUCR y abriendo el -~
contacto 14CR-2B para evitar toda exploracidn ulterior o cam
bio de tarjetas. EL contacto L4CR-1 se abre para apagar la
luz de "impresidn".

En el ciclo normal de la méquina, después de que se ha

sita manipular ningﬁn interruptor de la méquina. Como ante--
rirmente se indica, cuando se efectia la Ultima exploracién,

el carro vuelve a su posicién de partida y el interruptor --
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-1 para desenergizar al conductor W8 y abrir al contacto 3CR

16LS es accionado para energimr al reld 12CR. Con el relé -
12CR energizado, se abre el contacto 12CR-1, que estd en pa
ralelo con el contacto 14CR-1, ahora ablerto, se abre para -
desenergizar los relés 6CR y 7CR. Esta accidn abrira el con
tacto 7CR-2 para abrir la ifnes W3 y el contacto 7CR-14 se
abre. Es de destacar que el conbacto 3CR-1 contimia mante--
nlendo el suministro de energla eléctrics al hilo 8. La eneq
glzoolon del relé 7CR clerrs también el contacto 7CR-1B que
completa el circulto con el sincronizador de interrupoién -
oTR, El sincronizador 2TR proporcions un intervalo de 35 se-
gundos durante el cual todas las coplas de la méquina cuando
se inicid el ciclo de interrupcién alcanzan la bandeja de sg
lida 495, Después del intervalo de 35 segundos, se abre el -
conbtacto para el relé 2TR y cuando la leva del programador -
alcanza al interruptor 9LS de cliclo, este interruptor se cig
rra. Bl clerre de este contacto, gue estd en paralelo con --
el contacto del relé 2TR, abre el circuito con el relé 3CR

para desenergizarlo. Esto causa la apertura del contacto 3CR

-2 para desenerglzar al conductor W3. La méquina se encuen--
tra ahora en condicidn de "espera" y lista para su ulterior
uso por el operario.

En el caso en que hay insuficiente papel de copla en
la bandeja de papel 20,tras lo cual el nivel del papel alcapn
za el punto bajo, se libera el interruptor 6LS, que produce
el clerre del mismo para energizar al relé ECR y a las lémp@
ras LiP-2 y LHP-6 de "recarga". EL contacto 5CR-1 se abrirs
para evitar la iniciacion de un nuevo ciclo de impresién, -
hasta que vuelva a llenarse la bandeja de papel, Asimismo, -

con la energizacién del relé 5CR, se clerra el contacto 5CR-2
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para energizar al relé 14CR, que cilerra al contacto LA4CR-2
para fijar la activacion de la bobina del rele 14CR y la ma
guina se detiene, como anteriormente se descrlbe.

En el caso en que la bandeja de tarjetas esté vacia o
atascada, el interruptor 17LS de alimentacidn de tarjetas no
sera disparado por ninguna tarjeta. Cuando este interruptor
deje de ser disparado, el relé 10CR permanece en posicién fi
ja y el conbacto 1O0CR-1 permanece ablerto. AL final del ci--
clo de camblo de tarjeta, el interruptor 8LS de camblo de -~
las mismas, que estd en paralelo con el contacto 10CR-1, es
accionado por una leva del arbol SH-4 del programador. Esta
accion abre el contacto 8LS para desenergizar los relés 6CR
¥ 7CR y la maqulina entraréd en su ciclo de interrupcidn nor-
mal.

Aungue la invencion se ha descrito con referencia a lag
estructurasequf expuestas, no se limita & los detalles anun-
clados; y esta solicitud pretende abarcar las modificaclones
o @mbios que entren en las finalidades de las mejoras o en
el ambito de las sigulentes reivindicaclones.

REIVINDICACTIONES

1. Méquina xerogréfica para obtener reproducclones de
tarjetas de microdatos sobre laminas de papel de copla, ca--
racterizada porgue incluye una placa xerogréfica, medlios pa-
ra mover la placa a un ritmo predeterminado, un transporta--
dor de tarjetas provisto de un carro movil destinado a sustepy
tar y transportar tarjetas individuales de microdatos, medios
para mover continuamente el citado carro de tarjetas alterna-
tivamente entre una primera y una segunda posiciones, medios
de alimentacion de tarjetas a dicho carro mientras éste se -

encuentrza en la primera posicién menclionads, un aparato de -
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exploracién de una tarjeta de microdatos y de proyeccién del
grea iluminada de la misma sobre la placa xerogréfica, cuyo
aparato de exploracién esta adaptado pars explorar una tar-
jeta mientras el cltado carro se desplaza desde la primera
posicién cltada hacia diche segunda posioién, un suministro
de papel destinado a almacenar laminas de papel de copla, me
dios de alimentacion de papel para pasar individualmente las
laminas de papel desde el citado suministro a dicho tambor -
xerogréfico para efectuar la transferencla de una imagen xe-
rogréfica sobre ellas, y medios energizadores asoclados al -
citado transportador de tarjetas y a dichos medlos de alimen
tacion de papel para acclonar a estos Ultimos medios cada --
vez que el citado carro completa un ciclo alternativo para
efectuar la alimentacion de una sola lamina de papel de co-
pla a la placa por cada ciclo de exploracién de una Tarjeta
de microdatos.

2. Miquina segin la reivindicacion 1, en la que dichog
medios de alimentacion de papel son acclonados cuando el ci-
tado carro alcanza une posicién predeterminada durante su mg
vimlento deétinado o efectuar la alimentacidn de una sola 1é
mine de papel de copia a la placa durante cada ciclo alterng
tive de desplazamiento del carro.,

3 Méquina segﬁn la reivindicacion 1, en la que dicho
dlsposlitivo de alimentacidn de papel es accionado anbtes de
que el referido carro slcance la segunda posiclion menclonada.

L, Miquina segﬁn la reivindicacién 1, en la que di--
chos medios energlzadores incluyen medios scclonadores aso-
ciados al referido dispositivo de alimentacion de papel, ¥
medios de control ciclicamente acclonables por los menclona-

dos medios de acclonamiento para controlar el acciconamiento
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de dicho dispositivo de alimentacidn de papel y del ecitado
carro;

5, Mdquina segin la reivindicacion 1, que comprende
medios para expulsar una tarjeta del citado carro mientras
éste se encuentra en la primera posicién mencionada,

6. Mdquine segin la reivindicacion 1, en la que dicho
suministro de papel comprende una bandeja de suministro des-
tinada a sostener una plla de léminas, un elemento dispuesto
junto a2 cada una de las dos esquinas delanteras de la pila,
medios de montaje para sostener cada uno de los cltados ele-
mentos contra todo movimiento en un plano sustancialmente -
horizontal y permitir el movimiento vertical de los elemen-
tos, presentando cada uno de dichos elementos una lenglieta
adaptada para apoyarse sobre la lamina superior de la pila
a lo largo del borde delantero de la misma en dichas esqul-
nas, pudiéndose desplazar libremente los citados elementos
hacia abajo por la fuerza de la gravedad y pudiéndose sus-
tentar contra la fuerza de la gravedad medlante la coloca--
cidn de las lenglietas sobre la pila, dispositivo de alimenta
cidn de léminas destinado a forzar la limina superior hacla
adelante desde la pila contra las lenglletas para causar el
combamiento vertical de la lamina al deslizarse ésta por de-
bajo de dichas lenglletas, debldo a la fuerza producida por -
el referido dispositivo de alimentacidn de léminas,

7. Naquine segun la relvindicacidn 6, en la que dihos
medios de montaje estdn situados a los lados de la pila y --
las citadas lenglietas se extienden hacia adentro a lo largo
del borde delantero de la lamina superior adyacente a dichas

esquinas.

8. MAquina segun la reivindicacidn 6, en la que cada
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uno de los citados elementos es alargado y se extiende vertl
calmente y los mencionados medios de montaje incluyen un --
miembro tubular adaptado para recibir deslizablemente a cada
uno de los citados elementos, cuyos elementos pueden despla-
zarse libremente hacia abajo con los referidos elementos tu-
bulares por la fuerza de la gravedad y pueden sustentarse --
contra dicha fuerza de la gravedad medlante la colocacidn de
las lenglietas sobre la pila.

9. Méquina segﬁn la reivindicacion 1, que incluye un
dispositivo fundidox térmico por conbacto para fijar una ima
gen xerogréfica inclulida en una lémina de dicho papel de cg
pila, cuyo dispositivo incluye medios de armazén, un primer
rodillo montado sobre un arbol apoyado en los cltados medios
de armazén, un segundo rodillo que presenta un material de-
formable sobre su periferia exberna, cuyo segundo rodillo -
tiene un arbol apoyado para su rotacion v movimiento desde
una primera posicién, en la que el segundo rodillo citado no
forma contacto con el primer rodillo referido, & una segunda
posicidn, en la que el segundo rodillo estd en contacto pre-
sionador cooperante con el primer rodillo, medios acclonado-
res conectados al segundo rodillo para desplazarlo desde la
primera posicién citada, en la que el rodlllo no se encuen--
tra en relacidn funcional con el primer rodillo, a dicha se-
gunda posicién en la que el rodillo segundo se encuentra en

relacion cooperante con el primer rodillo menclonado, medios

~ para calentar el primer rodillo referido, que tiene un con--

tacto directo con material resinoso incluldo sobre el mate--

r'd
rial de sustentaclon, medios accionadores que conectan el é;

" bol del primer rodillo con el arbol del segundo rodillo, me-

dios para accionar el arbol del segundo rodillo a una velocl
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dad predeterminade pare comunicar rotacion al mismo, y al pri
mer rodillo referido para avanzar un material de soporte en-
tre ellos, incluyendo los citados medios de acclonamlento un
dispositivo de par de fuerzas auxilliar conectado entre el ar
bol del segundo rodillo y este Ultimo, permitiendo el mante-
nimiento de la misma velocidad lineal en el punto de contac-
to de los rodillos primero y segundo cuando este Ultimo se -
encuentra en contacto presionador con el primero.

10. Magquina segin la reivindicacion 9, en la que va -
montado un par de mlembros oscllantes para un movimiento ar-
tleulado en dicho armazén, presentando el segundo rodillo un
drbol apoyado en su extremo sobre dichos miembros oscilantes
y estando adaptado para su rotacisn en los mismos y para su
desplazamiento 2 la primera posicién mencionada cuando los
miembros oscilantes son articulados en una direccién, y hacla
la segunda posicién referida cuando los miembros oscllantes
son articulados en otra direccién, conectandose los referi--
dos medios acclonadores a los miembros oscilantes para arti-
cularlos en la otra direccion referida, para desplazar al se
gundo rodillo de la primera posicién citeda.

1l. Naguina segin la reivindicacion 10, que incluye
medios de leva asociados a dichos miembros oscilantes para -
articularlos en una u otra de dichas direcciones.

12, Maquina segin la reivindicacion 1, que incluye
un dispositive fundidor térmico por contacto, que comprende
una envoltura, un primer rodillo montado sobre un arbol apo-
yado en dicha envoltura, un segundo rodillo gque presenta un
arbol apoyado para su rotacidn y desplazamiento desde una -

primera posicién, en la que el segundo rodillo citado no for

ma conbtacto con el primer rodillo, & una segunda posicién en
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~ adaptado para producir iniclalmente la revolucion de los en-
1 granajes planetarlios y del armazon ¥ para produclr la rota-

- cion del segundo engrénaje soler cuando el armezon se mantie

. he contra toda acclon de giro, un tren de sccionamlento que

-1hL -

la que el segundo rodillo esta en conbacto presionador coope
rante con el primer rodillo, medios acclonadores conectados
al segundo rodillo para desplazarlo desde la primera posicién
en la que e¥citado rodillo no estd en relacion funcional con
el primer rodillo, a la segunde posicién citada, en la que el
segundo rodillo estd en relacion cooperante con el primer --
rodillo, medios acclonadores provistos de un drbol de accio-
namiento, un dispositivo de engranaje diferencial funcional-~
mente conectado al referldo arbol de accionamiento, cuyos mg
dios accionadores son utilizables en una primere condicidn -
para desplazar al segundo rodillo a su contacto presionador
con el primero, siendo utilizable en una segunda condicion -
para poner en rotacion al srbol del segundo rodillo, ¥y medlos
para determinar el funclonamlento del citado dispositivo de
engranaje diferencial, en los que la primera condicion cite-
da del mismo precede a la segunda condicion.

13. Haquina segln la reivindicacion 12, que comprende
medios de aclonamlento provistos de un engranaje acclonador,
un conjunto de engranajes diferencisles que posee un primer
y un segundo engranajes solares, engranajes planetarios co-~
nectados entre aguellos y un armazon para sustentar giratorl
mente a los engranajes, siendo acoplable el primer engranaje

solar mencionado a dicho engranaje acclonador y, durante el

conecta funcionalmente el arbol del segundo rodillo al segup

do engranaje solar citado, cuyo armazon ests conectado a los
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medios sccilonadores y adaptado para acclonarlos a fin de deg
plazar el segundo rodilleo a la segunda posicién cuando el ar
mazon gira alrededor del primer engranaje solar citado, y mg
dios para limitar la revolucion de dicho armazon durante el
funcionamiento de los mencionados medios accionadores, en Vil
tud de lo cual el armazon se mantlene contra toda accidn gi-
ratoria para permitir la rotacion del segundo rodillo mien--
tras se encuentra en la sezunda posicién citada.

14, Méquina segin la reivindicacidn 1, en la que los
citados medios destinados a desplazar al citado carro de -~
tarjetas incluyen un sistema de acclonamiento a motor para
accionar sucesivamente a dicho carro desde la primera posi-
cion mencionada a la segunda y luego desde ésta a la primersa.,

15. Méquina segln la reivindicacidn 1, en la que los
medios destinados a desplazar al carro de tarjetas incluyen
un primer acclonamiento a motor destinado a mover el carro
desde la primera posicién a la segunda, y un segundo accilo-
namiento a motor para mover el carro desde la segunda posi-
cion a la primera.

16. MNiquina segin la reivindicacion 15, en la que el
segundo acclonamiento citado incluye un embrague de una di-
reccion destinado a permitir el funcionamiento continuo del
segundo acclonamiento sobre dicho caxrro después de que éste
ha alcanzado la segunda posicién mencionada, mantenlendo as{
al referido carro en la citada posicién hasta que se desac-
tive el segundo acclionamiento mencionado.

17. Miquina segin la reivindicacidn 15, que incluye
un circuito de control para activar a los menclonados acclg
namlentos & motor sucesivamente.

13, Méquina segin la reivindicacidn 17, en la que el
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normalmente cerrado para energizar continuamente al segundo
acclonamiento referido, y un interruptor normalmente abler-
to para mantener normalmente desenergizado al primer acclonz
miento referido, disponiéndose medios pars energizar al clta
do relé a fin de abrir a dicho interruptor normalmente cerra
do y cerrar al citado interruptor normalmente abierto, cuan-
do el carro se desplaza a la primera posicién citada, y na-
ra desenerglizar a dicho relé a fin de energizar al segundo
acclonamiento a motor mencionado y desenergizar al primer -
scclonamiento cusndo dicho carro alcanza la segunda posicién.
19. Hdquina segin la reivindicacidn 1, en la que di-
cho suministro de papel incluye un sistema de control del ni
vel del papel, gque comprende un armozon, una bandeja para sug
tenter una plila de 12minas montada en dicho armezon para’ un
movimiento vertical, una cremallera de engranaje montada en
la citada bandeja y desplazable con la misma, un motor y un
engranaje accionados por el primero y funcionalmente asocia-
do a dicha cremallera de engranajle, estando adaptado el refe
rido motor para accionar s la mencilonada bandeja hacia arri-
ba cuando se energlza agquel, un circuito eléctrico conectado
a dicho motor ¥ & una fuente de suministro de energfa elec-
trica, medios interruptores conectados en dicho cireculto pa-
ra conbrolar la energizaoién del citado motor, medios defeg
tores asoclados a los referidos medios interruptores para ag
cionarlos y adaptados para actuar conjuntamente con la parte
superior de la pila de 1éminas en un plano préleterminado, cu
yos medioginterruptores se mantiene normalmente en una de --

sus posiciones de control para energizar al citado motor, --

+. slendo accionables a su otra posioién de controlpara desenexr
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glzar al referldo motor cuando la parte superior de la pila
alcanza el citado plano predeterminado.

20. MAquina segun la relvindicacion 19, en la que di-
chos medios interruptores incluyen un primer y un segundo -~
medios interruptores, estando asoclados los citados medios
detecpres a los primeros medios interfuptores menclonados pa
ra acclonerlos, manteniéndose normalmente los primeros medios
interruptores en una de sus poslciones de control para ener-
gizar al citado motor ¥ siendo acclonables a su otra posicién
de control para desenergizar al referido motor cuando la par
te superior de la plla alcanza dicho plano predeterminado, -
disponiéndose medios para producir el movimiento del citado
motor & fin de interrumpir el acoplamlento funcional del ci-
tado engranaje con dicha cremallera de engranaje y para pro-
ducir el accionamiento de los segundos medlos interruptores
mencionados a su posioién abierta, mediante lo cual descendg
T3 la bandeja mlentras dicho motor esta desenergizado.

2l. Miquina segun la reivindicacidn 20, en la que los
mencionados medios interruptores primero y segundo se mantlg
nen normalmente en condicion cerrada para energlzar a dicho
motor, siendo acclonables los primeros medlos interruptores
referidos a su condicion ablerta para desenerglzar al refe-
rido motor cuando la parte superior de la pila alcanza dicho
plano predeterminado.

22, Miquina segin la reivindicacion 1, en la que di-
chos medlons de alimentacién de papel comprenden un armazén,
una bandeja de alimentacion montada sobre dicho armezon para
sustentar una pila de 1éminas, rodillos de alimentacidn apo-
yvados en dicho armazon en posicién de recepcién de una lami-

na de la clitada bandeja de alimentacién, medios separadores
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funcionalmente conectados al mencionado armazén en posicién
de alimentacidn de 1laminas suceslvemente desde dicha bandeja
de alimentacidn a los referidos rodillos de alimentacidn, un

arbol de accilonamiento apoyado en el citado srmazon, medios

pars accionar continuamente al referldo srbol, un primer elg
mento de embragus funclonalmente conectado & dichos medios -
separadores, y un segundo elemento de embrague funciomalmen-
te conectado a los citados rodillos de olimentacidn, montan-
dose los mencionados elementos de embrague primero ¥ segundo
en relacidn espaciada sobre el referldo arbol accionado para
su rotacién respecto a dicho arbol accionado, un inducido --
conectado al citado arbol accionado para su rotacion con €l
y situado entre el primer clemento de embrague y el segundo
para su movimiento axlial entre ellos, y medios energlzadores
situados en conbacto eléctrico con los elementos de embrague
primero y segundo referidos, para energizar sucesivamente a
dichos elementos de embrague,en virtud de lo cual el menclio-
nadn inducldo se desplazaré a un acoplamiento acclonador con
el primer clemento de embrague para acclonar a dichos medios
separadores a fin de allmenbtar una lamina a los menclonados
rodillos de alimentacién, y luego & un acoplamiento acciona-
dor con el segundo elemento de embrague mencionado, para 8c-
cionar a dichos rodillos de slimentacion.

23. Wiquina segin la reivindicacion 1, en la que los
cltados medios de alimentacion de papel comprenden un arme-
zon, una bandeja de alimentacidon montada sobre dicho armazon
para sustenbar una pila de léminas, rodillos de slimentacidn
apoyados en dicho armazén en una posicién de recepcién de una
lamina de la citada bandeja de alimentacidn, medios separadg

res funcilonalmente conectados al citado armazon en posicién
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de alimentacion de laminas sucesivamente desde dicha bandeja
de alimentacidn a los referidos rodillos de alimentacion, un
arbol de accionamiento, medios para accionar contimamente -
dicho érbol, un primer elemento de embrague funcionalmente -
conectado a los citados médios separadores, y un segundo elg
mento de embrague funcilonalmente conectado a dichos rodilloes
de alimentacién, cuyos elementos de embrague primero y segun
do estdn montados en relacidon espaciada sobre el citado arbol
de acclonamiento para su rotacion respecto a dicho érbol, un
inducido conectado al cltado arbol de accionamiento para su
rotacion con 61 y situado entre el primer elemento de embra-
gue y el segundo para su desplazamiento axial entre ellos, un
dispositivo de leva montado en el ciltado arbol para su rota-
cidn con él, un circuito conectado a una fuente de energia,
eléctrica, medlos interruptores en dicho circulto normalmen=-
te mantenidos en una de sus posiclones de control, que son -
acclonables a su otra posicién de control durante la rotacidn
de dicho érbol, cuyos medios interrupbares estan adaptados pa
ra producir la energizacién de uno de los menclonados elemen
tos de embrague mientras se encuentran en la primera posicién
de control mencionada, y para producir la energizaci5n del -
otro elemento de embrague mlentras se encuentran en la otra
posicién de control.

2, Mdquina segin la reivindicacidn 22, en la que di-
chos medlos energlzadores incluyen un dispositivo de leva mop)
tado sobre el citado arbol para su rotacion con él, un cireui]
Yo conectado a una fuente de energia eléctrica y medios inte
rruptores en dicho circuito normalmente mantenidos en una de
sus posicilones de control, siendo accionables a su otra posl

cion de control durante la rotacidn del cltado érbol, estando
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adaptados dichos medlos interruptores para producir la ener-
gizacién del primer elemento de embrague referlido, mientras
se encuentra en la primers posiclén de conbrol, y para produ
clr la energizacién del otro elemento de embrague mientras
se encuenbran en la otra posicién de conbtrol menclonada, en
virtud de lo cual el citado inducido se desplazaré 8 un aco-
plamiento acclonador con el primer elemento de embrague refe
rido para acclonar a dichos medlos separadores, a fin de all
mentar una lamins a los citades rodillo; de alimentacién, ¥y
luego & un acoplamiento acclonador con el segundo elemento -
de embrague referido, para acclonar a dichos rodillos de ali
mentacion.

25, Se relvindica por Ultimo como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencion que se solicita: "MAQUL
NA XEROGRAFICA“,

Todo conforme queda descrito y reivimdicado en la pre-
sente memoria descriptiva que constz de clento cincuenta pé-
glnas mecanografiadas y dibujos adjunbtos.

Madrid, 23 de diciembre 1.965

ALFONSO UNGRIA
DeDe

(Fdo. Yuan Pedraza)
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