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1 E sta  invención se  re lac io n a  con mejoras en sistem as

de reproducción x e ro g rá fica  autom áticos y parcitularm ente - 

con mejoras en sistem as de e ste  tip o  para f a c i l i t a r  l a  fo r ­

mación de reproducciones x e ro g rá fica s  am pliadas a p a r t ir  de 

3 un texto  en m iniatura de c a r tu lin a s  m icroopacas.

En e l  procedimiento de x e ro g ra fía  d e sc r ito , por ejem 

p ío , en l a  patente norteamericana de Carlson nS 2 . 297. 691, - 

concedida e l  6 de octubre de 1942, una p laca  xerogró fica  que 

comprende una capa de m ateria l a is la n te  fotoconductor sobre 

10 un soporte conductor rec ib e  una carga e lé c t r ic a  uniforme so 

bre su su p e r f ic ie  y se  expone luego a l  tema a reproducir, or 

dinariam ente por té cn icas de proyección convencionales. E sta  

exposición  descarga l a s  áreas de la  p laca de acuerdo con la  

in tensidad  de la  luz que l le g a  a e l l a s ,  creando a s í  una ima- 

15 gen la te n te  e le c t r o s t á t ic a  sobre la  epa fotoconductora o en 

l a  misma. E l revelado de la  imagen la te n te  se e fectú a con un 

m ateria l finamente d iv id ido  y e lectro stá ticam en te  cargado, - 

t a l  como un polvo e lec tro sc ó p icó , que se pone en contacto su 

p e r f i c i a l  con l a  capa fotoconductora y se mantiene sobre e l l a  

20 e lec tro stá ticam en te  en un esquema de imagen en polvo "xerográ 

f ic o  correspondiente a  la  imagen la te n te  e le c t r o s t á t ic a .  Se­

guidamente, la  imagen de polvo xerográfico  revelada se tran s 

f 'ie re  ordinariam ente a. una su p e r f ic ie  de su sten tac ió n , t a l  - 

como una lamina de papel de cop ia , a la  que puede f i j a r s e  - 

25 por cualqu ier medio adecuado.

Desde l a  descrip c ión  de l a  patente de C arlson, se  han 

rea lizad o  muchas m ejoras en lo s  d isp o s it iv o s  y técn icas xero- 

g r a f ic o s , a s i  como nuevas ap licac io n e s para lo s  mismos den-- 

tro  del ámbito de la  invención b á sica  de Carlson. Como re su l 

30 tado, se encuentran en gran uso com ercial máquinas manuales
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y autom áticas d estin adas a r e a l iz a r  procedimientos de repro­

ducción x e ro g rá fic a . La presente invención constituye o tra  - 

mejora en lo s  siábemas autom áticos de tratam iento xerográfico  

en v irtu d  de la  cual t a le s  sistem as pueden emplearse más f á ­

cilm ente en sistem as de tratam iento de datos in tegrados y — 

u n ificad o s.

Como es bien sab ido, en lo s  años rec ien te s e l  volumen 

marcadamente crec ien te  de v a r ia s  in d u str ia s  ha requerido un 

enorme incremento en e l numero y variedad de r e g is t r o s  comer 

c ía le s  que han de e fec tu arse , mantenerse y tenerse  a d isposi. 

cion para su empleo. Antes de la  ap aric ió n  de la  x e ro g ra fía , 

se  emplearon para e ste  f in  sistem as de producción y conserva 

cion de re g is tr o  convencionales previamente conocidos. Sin - 

embargo, la  crec ien te  magnitud de l a s  operaciones de r e g i s — 

tro  hizo e sta  fa se  en una empresa com ercial crecientemente - 

co sto sa  y gravosa h asta e l  punto de que empezó a r e su lta r  — 

económicamente im practicab le su continuación por técn icas — 

convencionales.

Como fa c e ta  d e l problema de la  conservación de regis, 

t r o s , puede con siderarse  la  mera protección de lo s  r e g is tro s

de un negocio. Como salvaguardia, contra la  destrucción  d e _

aq u e llo s por incendio, inundación u otro d e sa stre , se convir

t io  en p ra c tic a  común e l  m icrofilm ar periódicamente lo s  re_

g is t r o s  de un asunto y almacenar e sto s  m icrofilm s en lu gares 

y bajo condiciones que ev itasen  su destrucción  ac c id e n ta l. - 

Aunque e sta  técn ica  re su lto  e f ic a z  para conservar lo s  r e g i s ­

tro s  para su fu tura y p o sib le  re fe re n c ia , sumo otro gasto  ad i 

c io n al a la  carga representada por la  conservación de lo s  re 

g i s t r o s ,  s in  s im p lif ic a r  en modo alguno la  manipulación o man 

tenimiento de lo s  mismos. E sta condición era inherente, en -30



primer lu g ar , porque la  fin alidad , p r in c ip a l era sep arar lo s  

r e g is t r o s  m icrofilm ados de su u t il iz a c ió n  d ia r ia  y, en según 

do lu g ar, debido a. l a  r e la t iv a  in a c c e s ib ilid a d  de lo s  r e g i s ­

tro s  se leccion ados contenidos en t a l  m icrofilm .

Recientemente, se ha creado un sistem a destinado a 

producir r e g is t r o s  m icrofilm ados, en v irtu d  d e l cu a l t a le s  

r e g is t r o s  pueden mantenerse bajo  condiciones de re la tiv a , se­

guridad contra destrucción  y a l  mismo tiempo d isponerse de - 

e l lo s  para su u t il iz a c ió n  d ia r ia .  E ste  sistem a se conoce ge­

neralmente por sistem a de m icrofilm s "u n ificad o " y comprende 

la s  operaciones b á s ic a s  ch ( l )  cop iar sobre un m icrofilm  d i­

bu jos o r ig in a le s ,  trazad os, memorándums, informes u o tro s  re  

g is t r o s  su sc e p tib le s  de req u erir  una reproducción en fecha 

u l t e r io r ,  e t c . ;  ( 2 ) montar lo s  cuadros in d iv id u ales del mi­

cro film  en l a s  ab ertu ras de l a s  t a r je t a s  de tratam iento de 

datos m icrofilm ados, que pueden d esign arse  por perforacion es 

c o d ificad as  para su empleo en máquinas convencionales contrq. 

lad as por t a r je t a s ;  y (3 ) emplear t a le s  t a r je t a s  m icrofilm a- 

das para la  reproducción de la  información film ada sobre — 

e l l a s .  Sin eibargo, e l  uso de t a r je t a s  con ab ertu ras ha re ­

querido e l  gasto  ad ic io n a l de la  p rov isión  de ap arato s para 

m icrofilm ar r e g is t r o s  y montar lo s  cuadros de lo s  m icrofilm s 

sobre t a r je t a s  de tratam iento de d a to s.

En e l uso d e l aparato  convencional de reproducción 

de m icrofilm s, l a  t a r je t a  de m icrofilm  comprende una t a r je t a  

de re g is tr o  convencional d e l tipo  muy empleado en ap arato s - 

de co n tab ilid ad  y tabu lación  controlados por r e g i s t r o s ,  pero 

e sta  p ro v ista  de una abertura, en l a  que puede in se r ta r se  un 

cuadro de m icrofilm  y asegu rarse  permanentemente a la  t a r je ­

t a .  Guando un cuadro de m icrofilm  da dato s a reproducir se  -



monta de este  modo en una t a r je t a  de m icrofilm , é sta  puede 

p erfo rarse  también con clave con adecuados o r i f i c io s  y mues­

cas que representen c ie r to s  términos d e sc rip tiv o s  que d e f i— 

nan, id en tifiq u en  o se  relacionen  con la  ilu s tra c ió n  del mi­

cro film  y situ ad o s en un fichero  ín d ice . Seguidamente, e sta s  

t a r je t a s  pueden c la s i f i c a r s e  manualmente o a maquina y t r a — 

ta r se  de otro modo, cuando se in terroga e l fichero  índice de 

acuerdo con lo s  usos convencionales de t a le s  t a r je t a s ,  Eesul 

ta ra  evidente por consiguiente que e l uso de t a r je t a s  con — 

ab ertu ras para m icrofilm s requiere la  p rác tic a  de muchas ope 

racion es de tratam iento y la  necesidad de un equipo co rres— 

pondiente para poner en p rác tic a  e l  procedimiento.

Min embargo, e l  uso de t a le s  t a r je t a s  de m icrofilm  

ha hecho p o sib le  e l  e fectu ar su stan c ia le s  economías en l a  re  

producción de r e g is t r o s  en m iniatura, en comparación con — 

o tro s sistem as destinados a la. conservación de r e g is t r o s .  No 

obstan te , desde e l punto de v is t a  de la  producción de in fo r­

mación en t a r je t a s ,  lo s  sistem as de m icrofilm s requieren un 

equipo convencional de proyección fo to g rá f ic a  para, producir 

la. información m icrofilm ada. Esto im plicaba unas técn icas de 

revelado fo to g rá fic o  m olestas, c o sto sa s  y que requerían tiem 

po, restando m éritos a. la e f ic a c ia  g lob al del sistem a.

Mas recientem ente, se ha creado o tra  forma de recupe^ 

ración  de información u tilizan d o  e l  sistem a standard EAH de 

t a r je t a  perforada e in d ice . En lugar de implantar cuadros de 

m icrofilm  dentro de abertu ras formadas en t a r je t a s ,  e sta  nue 

va forma de almacenamiento de información requiere simplemen 

te  la  impresión en tamaño m iniaturizado de la  información ó 

datos de un documento sobre e l  área opaca de una t a r je t a  que 

habría contenido normalmente a l  cuadro de m icrofilm . En e l  -



uso de e sta  forma, la  inform ación o datos se  reducen en su 

tamaño por un fa c to r  de 3 : 8- d ife re n c ia  del fa c to r  conven— 

c io n a l de 13  o 20 para l a s  t a r je t a s  con ab ertu ras para micro 

film , permitiendo a s í  a l  operario  explorar ráp ida y d ir e c ta ­

mente lo s  datos contenidos en l a  t a r je t a  para determinar su 

p o sib le  in te ré s , s in  necesidad de proyectores, observadores 

o s im ila r e s . E sta  v en ta ja , junto con la  p a r t ic u la r  v en taja  

de que e s ta s  ta r je ta s ,p u e d e n  d u p licarse  con mayor fa c i l id a d  

que en e l  caso de la s  t a r je t a s  con ab ertu ras, permitiendo - 

a s í  una disem inación más extensa de la  inform ación sobre una 

t a r je t a ,  hace de e s ta  nueva forma, de almacenamiento y recupe 

ración  de información un se r io  competidor del sistem a de ta r  

je t a s  con ab e rtu ras .

La presente invención e v ita  la s  d esven ta jas de lo s  

procedim ientos de reproducción m icrofilm ada, eliminando por 

completo la  necesidad de t a r je t a s  con ab ertu ras para micro­

fi lm s , a.1 tiempo que u t i l i z a  la s  v e n ta ja s  de un sistem a de 

índ ice  y t a r je t a s  p erfo rad as, a s í  como la s  t a r je t a s  de t r a ta  

miento o elaboración  de datos standard d estin ad as a contener 

r e g is t r o s  m in iaturizados, e tc . Como anteriorm ente se in d ica , 

una t a r je t a  t íp ic a  de información o datos m in iaturizados — 

aquí considerada es e l  tip o  que l le v a  impreso un r e g is tr o  t í  

pico en tamaño m in iaturizado, formado sobre aq u e lla  median­

te  un adecuado procedim iento, de im presión, t a l  como por ejem 

pío mediante x e ro g ra fía .

fo r  medio de la  presente invención, es p o sib le  repro. 

d ucir información convenientemente de t a r je t a s  de elaboración  

de d a to s, de modo económico, y a un ritmo que contribuye sus 

tancialm ente a la  u t il id a d  y e f ic a c ia  d e l sistem a de r e g i s — 

tro s  m in iaturizados. E ste  se e fectú a  por medio de un sistem a



perfeccionado y automático de tratam iento xero grá fico , en e l 

que pueden in tro d u cirse  sucesivamente t a r je t a s  con datos mi- 

n ia tu rizad os en un sistem a de exploración ó p tica , proyectán­

dose su información impresa Sobre la  su p e rfic ie  s e n s ib i l iz a ­

da de un tambor xerográfico  g ir a to r io  después de lo cual se 

tra n s f ie r e  ráp ida y precisam ente una reproducción ampliada - 

del área de datos m lniaturizados a una su p e r fic ie  de su sten ­

tac ió n  o uporte deseada.

E l p r in c ip a l objeto  de .La. invención es la  mejora de 

lo s  sistem as autom áticos de tratam iento xerográfico  para su 

empleo en sistem as de tratam iento de datos m in iaturizados. - 

Otro objeto  de la  invención es e l mejorar lo s  sistem as auto­

m áticos de tratam iento xerográfico  para f a c i l i t a r  la  repro­

ducción de cop ias de r e g is t r o s  m iniaturizados sobre t a r je t a s  

standard de tratam iento o elaboración  de d a to s. Otro objeto  

de l a  invención es e l  mejorar lo s  aparatos de manipulación 

de t a r je t a s  para p erm itir un compatible funcionamiento de la s  

t a r je t a s  con lo s  sistem as de tratam iento x ero g rá fico .

Otro objeto  de la  invención es e l  mejorar lo s  apara­

to s  de manipulación de t a r je t a s  para perm itir un funciona— 

miento compatible de t a r je t a s  opacas con sistem as de t r a t a — 

miento x ero g rá fico , independientemente, de l a  dimensión lon­

g itu d in a l de lo s  datos m iniaturizados sobre la  t a r je t a .

Estos y o tro s o b je to s de la  invención se consiguen - 

por medio de un perfeccionado sistem a de tratamiento xerográ­

f ic o ,  p rov isto  de un aparato  de manipulación de t a r je t a s  des 

tinado a la  alim entación de t a r je t a s  de elaboración de datos 

que contienen datos m in iaturizados, sucesivamente a un carro 

para t a r je t a s ,  mediante e l cual son transportadas pasando por 

e l  e je  optico de un sistem a de proyección en re lac ió n  sinoro



1

3

10

1S

20

25

nizada con e l movimiento de una p laca  x e ro g rá fica  s e n s ib i l i ­

zada, en v irtu d  de lo cual la  imagen de lo s  datos m in iatu ri- 

zados puede formar eficazm ente una imagen la te n te  e le c t r o s tá  

t ic a  sobre la  p laca  x e ro g rá fica  en una configuración  am plia­

da d e l área de datos m in iatu rizados. Seguidamente, la  imagen 

la te n te  e le c t r o s tá t ic a  se rev e la  por medio de un sistema, de 

revelado en cascada para formar una imagen de polvo xerográ- 

f ic o  de la  imagen sobre e l  tambor. Además, se dispone un apa 

ra to  de alim entación de papel que presente una lámina de ma­

t e r i a l  de tran sfe ren c ia  en contacto s u p e r f ic ia l  con la  p laca  

x e ro g ra fica , y la  fuerza e le c t r o s tá t ic a  d e sa rro llad a  en la  

tran sfe re n c ia  de la  imagen en polvo xerográfico  a l  m aterial 

lam inar de tran sfe re n c ia  es e lec tro stá ticam en te  e f ic a z  para 

ad h erir  e l  m ateria l lam inar de tran sfe ren c ia  a la  su p e r f ic ie  

de la  p laca  para asegurar una sin cron ización  de movimiento - 

con l a  misma. Después de la  tran sfe re n c ia  de la  imagen, e l  - 

m ateria l laminar de tran sfe re n c ia  se  pasa a trav é s de un — 

aparato  de fu sió n  en e l  que la  imagen en polvo xerográfico  es 

permanentemente f i ja d a  a la  lámina. El aparato  incluye tam— 

bien medios para co n tro lar e l funcionamiento d e l aparato  de 

manipulación de t a r je t a s ,  en v irtu d  del cual puede e fe c tu ar­

se una s e r ie  predeterminada de reproducciones de cada ta r je , 

t a ,  según se req u ie ra . Además, e l  aparato  de manipulación de 

t a r je t a s  puede co lo carse  respecto  a l  e je  d e l sistem a óptico 

como se  desee , por efecto  de lo cu al pueden t r a ta r se  t a r je -  

tafydotadas de d ife re n te s  dimensiones lo n g itu d in a le s s in  pér­

dida de tiempo ni d e sp ilfa rro  de m ateria l.

En io s  ad juntos d ibu jos se  muestra una. forma p re fe rí, 

da de l a  invención, en cuyos d ib u jo s:

La f ig u r a  1 es una v is t a  en p ersp ectiv a  de un s i s t e -30



 ̂ ma automático de tratam iento xerográfico  que incorpora la  in­

vención.

La fig u ra  2 en una v is t a  en sección esquemática del 

aparato  de la  invención.

g La fig u ra  3 es un alzado l a t e r a l ,  parcialm ente en —

sección , del aparato  manipulador de t a r je t a s  para la  inven­

ción.

La fig u ra  4 es una v is t a  en perspectiva del aparato 

manipulador de t a r je t a s ,  v is to  desde e l  fren te  de la  máquina. 

ÍQ La fig u ra  3 es una v is t a  en perspectiva del aparato

manipulador de t a r je t a s ,  v is to  desde la  parte  p o ste r io r  de 

la  máquina.

La fig u ra  6 es una v is t a  f ro n ta l, parcialm ente arrag, 

cada, del mecanismo de accionamiento u tiliz ad o  en e l  aparato 

15 manipulador de t a r je t a s .

La fig u ra  7 es una v is t a  isom étrica d e l carro de la s  

t a r je t a s ,  v isto  desde e l fren te  de la  máquina.

La fig u ra  8 es un alzado en sección  esquemático de 

lo s  mecanismos de expulsión y su jeción  de t a r je t a s  del apara 

20 4o manipulador de l a s  mismas,

La fig u ra  $ es una v is t a  isom étrica del carro para 

l a s  t a r je t a s ,  v is to  desde la. parte  p o ste r io r  de la. máquina 

y en re lac ió n  con lo s  d e ta l le s  e stru c tu ra le s  de funcionamieR 

to para la  manipulación de t a r je t a s .

25 fig u ra  10 es una. v is ta  en p lan ta , parcialm ente -

arrancada, del carro  de l a s  t a r je t a s  en re lac ió n  con e l  s i s ­

tema ¿p tico  para la  máquina.

La fig u ra  11  es una v is t a  en sección  de un d e ta lle  

de la. f ig u ra  10 .

La fig u ra  12 es una v is ta  isom étrica esquematizada -30
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1 del sistem a ó p tico .

La f ig u ra  13 es una v is t a  isom étrica d e l su m in istra­

dor de v irad o r.

La f ig u ra  14 es una v ís t a  fro n ta l de l sum inistrador 

3 de v irador y de su mecanismo de accionam iento.

La f ig u r a  13 es una v is t a  en sección  d e l marcador 

de bandas para e l  c irc u ito  automático de sum in istro .de v ir a  

dor.

La fig u ra  16 es una v is t a  en sección  del ocultador 

10 de luz para l a s  bandas, tomada a lo  largo  de la  lín e a  16-16

de la  f ig u ra  13 .

La f ig u ra  17 es una v i s t a  en sección  d e l ocultador 

de lu z , tomada a lo  largo  de la  lín e a  17-17  de la  f ig u ra  13 .

La figura. 18 es una i lu s tr a c ió n  de una imagen en pol 

15 vo revelada de la  banda producida por e l  sistem a de con tro l

de sum inistro de v irad o r.

La fig u ra  1$ es una v is t a  ampliada de la  cabeza de­

tector.?. u t il iz a d a  para d e tec ta r  l a  densidad de la  imagen de 

polvo rev e lad a .

20 La figura. 20 es una v is t a  izqu ierda de la  cabeza de-

te c to ra  t a l  como aparece en re lac ió n  con la  su p e r f ic ie  del 

tambor x e ro g rá fic o .

La fig u ra  21 es un diagrama esquemático de in s t a la ­

ción e lé c t r ic a  d e l aparato  de la  cabeza d e tec to ra .

25 La figura. 21a es un diagrama de in s ta la c ió n  e lé c t r i ­

ca para, con tro lar e l  motor del sum in istrador.

Las f ig u r a s  22, 23 y 24 son v is t a s  su p erio res d e l — 

sistem a de accionamiento para e l  d isp o s it iv o  de tratam iento 

xerográfico  de la  máquina y pueden u n irse  entre s í  en r e la ­

ción coterm inal para i lu s t r a r  e l  sistem a completo de acciona30



miento in terre lac io n ad o .

La fig u ra  23 es una i lu s tra c ió n  esquemática de la s  

po sic ion es de leva para e l  programador mostrado en la  f ig u ­

ra  23.

La f ig u ra  26 es una i lu s tra c ió n  esquemática del s i s ­

tema de accionam iento.

La f ig u ra  27 es una v is t a  superior de la  bandeja de 

papel y del mecanismo de alim entación del mismo.

La. f ig u ra  28 es una v is ta  en sección la t e r a l  de l me­

canismo de alim entación de papel y del mecanismo de control 

d.e n ive l del mismo, tomada, a lo largo  de la  lin ea  28-28 de 

l a  f ig u ra  27, con algunas p arte s r e t ir a d a s .

La fig u ra  29 es una vista, en sección de lo s  r o d i l lo s  

de coincidencia del p ap el.

La f ig u ra  30 es una v is ta  fragm entaria de un d e ta lle  

d e l mecanismo de control de n ivel d e l papel.

La. f ig u ra  31 es una v is ta  en sección  del mecanismo 

de alim entación de papel, tomada a lo largo de la  .'Linea 31- 

31 de la  f ig u ra  27.

Las f ig u r a s  32, 33 y 3̂ * son ilu s tra c io n e s  de un deta 

l i e  empleado en e l  mecanismo de alim entación de papel mostra 

do en p ersp ec tiv a , desde e l  lado y desde la  parte  su p erior , 

respectivam ente.

La f ig u ra  33 es una v is t a  en sección del r o d illo  se ­

parador de papel y elementos aso c iad o s.

La fig u ra  36 es una v is t a  su perior, tomada desde la  

izq u ierd a , de l mecanismo de recogida de p a p e l . '

La fig u ra  37 es una. v is t a  en sección del pulsador y 

su accionam iento, tomada a lo largo de la  lin ea 39-39 de la. 

fig u ra  36.
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La figura. 38 es una v is t a  su p erio r del tran sportador 

h orizo n ta l, con p a r te s  arrancadas para m ostrar d e ta l le s  e s— 

t r u c tu r a le s .

La f ig u ra  39 es una v is t a  l a t e r a l  d e l tran sportador 

h orizo n ta l, con p a r te s  arrancadas para m ostrar d e ta l le s  e s— 

tru c tu ra le s .

La f ig u r a  40 es una v is t a  fro n ta l del tran sportador 

v e r t ic a l .

La f ig u ra  4 l  es una. v i s t a  derecha del transportador 

v e r t ic a l .

La f ig u r a  42 es una v is t a  isom étrica del conjunto - 

fundidor y d e l accionamiento para e l  mismo, u t il iz a d o s  con - 

l a  presente invención.

La f ig u r a  43 es una v is t a  superior d e l conjunto fun­

d idor, con p arte s  arran cadas.

La f ig u ra  44 es una v is t a  en sección l a t e r a l  del con­

junto fundidor.

La fig u ra  43 es una v i s t a  p o ste r io r  del conjunto fun

didor.

La f ig u r a  46 es una v is t a  en sección  d e l conjunto - 

fundidor, tomada a lo largo  de la  lín ea  46-46 de la  f ig u ra

43.

La f ig u ra  47 es una v is t a  fro n ta l d e l conjunto fun­

didor .

La fig u ra  48 es una v is t a  en sección  del conjunto - 

fundidor, tomada a lo largo  de l a  lín ea  48-48 de la. fig u ra

43.

La f ig u ra  4$ es una. i lu s tra c ió n  esquemática de lo s  - 

r o d i l lo s  fundidores su perior e in fe r io r  cuando se a p l ic a  pre 

sion  a lo s  mismos; y



1 Las f ig u r a s  30, 51 y 52, son diagramas esquemáticos 

de in sta la c ió n  e lé c t r ic a  del aparato xero grá fico , y cuando 

se  combinan en re lac ió n  coterm inal i lu s tra n  e l  sistem a com­

p leto  de la  in sta la c ió n  e lé c t r ic a .

5 A lo largo de e sta  descripción , l a  parte  fro n ta l del

sistem a de tratam iento xerográfico  (véase fig u ra  1) se  consi. 

dera como la  porción hacia la  que mira e l  operario mientras 

coloca t a r je t a s  con datos m iniaturizados en la  máquina para 

su reproducción, y m ientras a ju s ta  lo s  d iversos con tro les ma 

10 nuales de funcionamiento. El extremo derecho e izquierdo de 

la  máquina se consideran situ ad o s a l a  derecha e Izquierda - 

de l operario  a l  m irar e ste  hacia la  máquina.

En la  versión  p a r t ic u la r  mostrada en lo s  d ibu jo s, la  

invención se incorpora en un sistem a de proyección de datos 

15 m iniaturizados que es una impresora continua y totalm ente — 

autom ática, para reproducir información contenida en t a r je ­

ta s  opacan con datos m in iaturizados. E ste equipo produce co­

p ia s  sobre láminas in d iv id u ales de papel, que pueden tener - 

'! una anchura de h asta 9 pulgadas (22,9 cm) y una longitud de 

14 pulgadas (33s3 cm) en una re lac ió n  de am pliación aproxi­

madamente de 3 veces, que se amplía, h asta la  anchura comple­

ta  de la  lámina de m ateria l. Con re fe ren c ia  a la  fig u ra  1, 

e l  sistem a puede con siderarse  como in clu sivo  de 4 secciones 

d i s t in ta s  d estin ad as a a lo ja r  lo s  d iv erso s elementos d e l mis. 

mo, concretamente una sección b á sica  1 destinada a a lo ja r  - 

a l  tambor x ero g rá fico , la  bandeja de sum inistro de papel y 

e l  aparato  de alim entación, a s i  como lo s  d isp o s it iv o s  d e s t i ­

nados a e fectu ar l a s  funciones x e ro g rá fica s  de carga de p ía  

ca s , revelado x ero g rá fico , tran sfe ren c ia  de imágenes, lim pie­

za a c e p il lo , e t c . ;  una sección  superior 2 destinada a a lo ja r

20
i

30
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a l  aparato  de manipulación de t a r je t a s ,  a sá  como a l  volumen 

d e l sistem a ó p tico ; y una sección  de contro l 3 montada sobre 

l a  sección  b á sic a  y por delan te de la  sección  su p erio r , des­

tin ad a a a lo ja r  c ie r to s  elementos d e l equipo e lé c tr ic o  reque 

rido  en e l  sistem a y a proporcionar un p an el'd e  con tro l en - 

e l  que e l  operario  puede a ju s ta r  un in terru p to r seleccionado 

de entre una s e r ie  de e l lo s  para se lecc ion ar e l  tip o  deseado 

de funcionamiento.

Como se muestra en l a  f ig u ra  2, l a  sección  b á s ic a  10 

incluye a l a s  p lac a s  f r o n ta l  y p o ste r io r  4 y 5 su sten tadas 

sobre una p laca  b á sica  6 y conectadas a trav é s de sus p arte s  

su periores por una p laca  superior ? !  con lo que se  su sten ta  

la  to ta lid a d  del sistem a. Se incluyen unas adecuadas p lacas 

de cobertura d estin ad as a encerrar e l  mecanismo y se  e sta b le  

cen unas puertas de acceso en la  p arte  fro n ta l de l a  máquina 

para f a c i l i t a r  su reparación  y a ju s t e .  La. sección  su p erior - 

2 incluye unas adecuadas p lac a s  de cobertura destin ad as a eg, 

c e rra r  e l  grueso d e l aparato  de manipulación de t a r je t a s  de 

datos y e l  sistem a ó p tico , a sá  como un depósito  8 de t a r je ­

ta s  de datos destinado a contener t a r je t a s  de l a s  que han de 

e fec tu arse  reproducciones, a sá  como un depósito  recep tor 10 

en e l  que se  introducen ta ,r je ta s  después de reprodu cirse  so­

bre e l l a s  l a  imagen m in iaturizada. Ls. e stru ctu ra  completa - 

se  dispone especáficam ente de manera que formen un recin to  

im penetrable por la  lu z  en l a s  á re a s  d e l sistem a de proyec­

ción óptica, y e l  sistem a de revelado x ero g rá fico .

La sección  de con tro l 3 incluye un panel de in s tru ­

mentos destinado a su sten tar  lo s  d iv erso s con tro les de fun­

cionamiento a l  alcance conveniente del operafb . E stos contro 

le s  incluyen un in terru p tor se le c to r  automático SU-4 d e l t i,
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1 po de r e a ju s te , que en previamente a ju s ta b le  en e l  deseado 

número de copian que han de e fectúam e de cualqu ier imagen 

en t a r je t a  m in iaturizada, un in terru ptor Sn- 1  de "conexión", 

destinado a in ic ia r  e l  calentam iento de la  máquina y a poner 

5 la  en condición de "e sp era" , un in terru ptor H<¿-3 de boton - 

de "im presión", destinado a in ic ia r  e l funcionamiento del - 

sistem a; un in terru ptor SW-5  de "in terrupción  de im presión", 

que funciona interrumpiendo e l  funcionamiento de la  máquina 

dentro de un predeterminado in tervalo  después de se r  pulsado, 

10 para perm itir e l  completamiento de c ie r ta s  operaciones xero. 

g r á f ic a s ;  y un in terru p tor de "desoonexión", no mostrado en 

l a  fig u ra  1 1 , que efectúa la  detención del sistem a in stan tá ­

neamente, en e l  caso en que esto  se considerase n ecesario .

DESCRIPCION GENERAL DEL SISTEMA.

15 (fig u ra  2)

Para una comprensión general del sútema de tratamien 

to xerográfico  en e l  que se incorpora la  invención, se hará 

re fe re n c ia  a la  f ig u ra  2, en la  que se ilu s tra n  esquem átlca-

: mente lo s  d iversos componentes del sistem a. Como en todos lo s
!

20 ¡j sistem as x ero g rá fico s basados en e l concepto expuesto en la  

¡i c itad a  patente de Carlson, se proyecta una imagen luminosa 

 ̂ de la  copia a reproducir sobre la  su p e rfic ie  se n s ib iliz a d a  

 ̂ de una p laca x e ro g rá fica  para formar una imagen la ten te  elec 

t r o s tá t ic a  sobre e l l a .  Seguidamente, la  imagen la ten te  se re 

25 v e la  con un m ateria l revelador opuestamente cargado para for 

] mar una imagen en polvo xerográ fico , correspondiente a la  ima 

! gen la te n te , sobre la  su p e r fic ie  de l a  p laca . La imagen en 

polvo se  t r a n s f ie r e  luego e lectro státicam en te  a una su p e r fi­

c ie  de soporte en la  que puede fund irse  mediante un d isp o s i-  

30 tivo  fundidor, con lo cual se  causa la  permanente adherencia



1 de l a  imagen en polvo a l a  su p e r f ic ie  de soporte .

En e l  sistem a aquí d e sc r ito )  se  colocan t a r je t a s  con 

datos m in iaturizados en e l  deposito  de t a r je t a s  8, desde e l  

que son alim entadas sucesivamente a un carro de t a r je t a s  s i -  

g tuado en un aparato de manipulación de a q u e lla s , designado -

en su conjunto por e l  número de re fe re n c ia  11  y d ispuesto  en 

l a  p arte  p o ste r io r  del conjunto de almacenamiento o deposito  

de t a r je t a s .  Se e stab lecen  unos adecuados medios accionadores 

para e l  carro de l a s  t a r je t a s ,  en v irtu d  de lo s  cu ales se  can 

sa  e l  desplazamiento de aq u e lla s  pasando por e l  e je  optico  - 

de un sistem a de proyección de luz que se  d e sc r ib ir á  mas ade.

' lan te , con e l  f in  de explorar lo s  datos m in iaturizados a trg, 

ves de una lín e a  de luz  exploradora. La t a r je t a  iluminada es 

proyectada descendentemente por medio de un conjunto de len- 

15 te  o b je tiv o  12  y a  trav és de un conjunto de abertura ranura- 

da 13 y sobre l a  su p e r f ic ie  de una p laca  x e ro g rá fica  en fo r ­

ma de tambor 14.

E l tambor xerográfico  14 incluye un miembro c i l ín -  

' drico montado en adecuados c o jin e te s  en e l  armazón de l a  má- 

20 ¡} quina y es accionado en d irecc ión  c o n tra r ia  a l a s  agu jas de l

;; r e lo j  por un motor a un ritmo constan te, que es proporcional 

' a l  ritmo de exploración  de l a  t a r je t a  de datos m in iatu riza­

dos, con lo  cual e l ritmo p e r ifé r ic o  de l a  su p e r f ic ie  d e l —

¡ tambor es idén tico  a l  ritmo de desplazamiento de l a  imagen - 

25 luminosa r e f le ja d a .  La su p e r f ic ie  d e l tambor comprende una -

; capa de m ateria l fotoconductor sobre un soporte conductor — 

que se  s e n s ib i l iz a  antes de l a  exposición  por medio de un — 

d isp o s it iv o  13 generador de corona con p a n ta lla .

La exposición  d e l tambor a l a  imagen luminosa des­

carga l a  capa fotoconductora en l a s  áreas b arr id a s por l a  luz30
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en v irtu d  de lo cual permanece sobre e l tambor una imagen — 

e le c t r o s tá t ic a  la te n te  en configuración  de imagen correspon­

d iente a  l a  imagen luminosa proyectada desde l a  t a r je t a  de - 

datos m in iaturizados. Al continuar l a  su p e r fic ie  del tambor 

su desplazam iento, l a  imagen la te n te  e le c t r o s tá t ic a  pasa a 

trav és de una estación  de revelado A en l a  que se  encuentra 

un aparato revelador que incluye una envoltura o alojam iento 

16 p rov isto  de una porción in fe r io r  o sumidero destinada a - 

acumular m aterial reve lad or. Para l le v a r  e l m aterial rev e la­

dor a l a  p arte  superior del alojam iento del revelador, se em 

p lea  un transportador del tipo  de cubos provisto  de un ade— 

cuado d isp o sit iv o  accionador, lanzándose en cascada e l  c i t a ­

do m ateria l revelador en l a  mencionada parte  superior descera 

dentemente sobre una pendiente de to lv a  y sobre e l tambor —

¡ x ero g rá fico .

AL proyectarse en cascada e l  m aterial revelador so­

bre e l  tambor xero grá fico , se  re tiran  p a r t íc u la s  v iradoras - 

del componente su stentador del m aterial de revelado y se  de- 

p o sitan  sobre e l  tambor para formar imágenes en polvo, mien- 

¡¡ t r a s  que l a s  p a r t íc u la s  su sten tadoras parcialm ente denudadas

' rebasan e l  tambor pasando a l  sumidero de alojam iento del re -
¡

velador. AL form arse imágenes de polvo v irad or, han de sumi- 

: n is t r a r se  ad ic io n a le s p a r t íc u la s  v iradoras a l  m aterial reve­

jí lad or en proporción con l a  cantidad de virador depositada so 

i bre e l  tambor. Para e ste  f in ,  se emplea, un sum inistrador de 

ji v irador designado en su conjunto por 17 , para d o s i f ic a r  con 

i p rec isió n  m ateria l v irador a l  m ateria l revelador.

¡ S ituada junto a l a  e stac ión  de revelado, se encuen­

tra. l a  e stac ión  B de tran sfe re n c ia  de imágenes, que incluye 

un mecanismo de alim entación de láminas adaptado para l le v a r



 ̂ sucesivamente lám inas de papel a l a  imagen reve lad a  sobre e l

tambor en l a  e stac ió n  de tra n sfe re n c ia . E ste  mecanismo de - 

alim entación de láminas designado en su conjunto por 16 , in ­

cluye una fuente de sum inistro de lám inas, t a l  como una ban- 

g d e ja  20, para  una s e r ie  de láminas de un adecuado m ateria l - 

de tran sfe re n c ia , es d e c ir , típ icam ente, lám inas de papel o 

s im ila r e s , un r o d illo  separador adaptado para l le v a r  l a  lámi 

 ̂ na su perior de l a  p i l a  a r o d i l lo s  de alim entación que d i r i ­

gen e l  m ateria l lam inar h acia  su contacto con e l  tambor g ir a  

to r io , a una velocidad  preferiblem ente algo su p erior a l  r i t ­

mo de desplazamiento de l a  su p e r f ic ie  del tambor en coordina 

cion con l a  ap aric ión  de l a  imagen revelad a en l a  e stac ió n  - 

de tra n sfe re n c ia . De e s ta  manera, e l m ateria l lam inar se in ­

troduce entre lo s  r o d i l lo s  de alim entación y queda de e s te  - 

^  ; modo en contacto con e l  tambor g ir a to r io  en e l  momento y po-

: s ic io n  co rrecto s p ara c o in c id ir  con l a  imagen rev e lad a . Para 

e fectu ar una adecuada co in ciden cia  d e l m ateria l de t r a n s fe ­

ren cia  lam inar con lo s  r o d i l lo s  de alim entación y d i r i g i r  - 

' e l m ateria l de tran sfe re n c ia  laminar hacia su contacto con - 

20 ! e l tambor, se colocan unas gu ía s a lad os opuestos de lo s  ro-

'! d i l l o s  de alim entación.

La tran sfe re n c ia  de l a  imagen de polvo xerográfico  

desde l a  su p e r f ic ie  del tambor h asta  e l  m ateria l de tran sfe -  

¡ ren c ia  se e fectú a por medio de un d isp o s it iv o  21 de tran sfe -  

25 ren c ia  de corona situado en e l punto de contacto , o ínmedia 

:: tamente después de e l ,  entre e l  m aterial de tran sfe re n c ia  y 

e l tambor g ir a to r io . E l d isp o s it iv o  21 es sustancialm ente si. 

í m ilar a i  d isp o s it iv o  15  de descarga de corona, en e l  sentido 

de que incluye una s r ie  de uno o mas e lectrod os de d escarga 

de corona que son energizados desde una adecuada fuente de30
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elevado p o ten cia l y He extienden transversalm ente a l a  super 

f i c i e  del tambor y están  sustanoialm ente encerrados dentro - 

de un miembro p ro tec to r.

En e l  funcionamiento, e l  camtpo e le c tro stá t ic o  crea­

do por e l  d isp o sit iv o  de descarga de corona e fectú a l a  adhe­

ren cia  del m aterial de tran sfe re n c ia  e lectrostáticam en te  a - 

l a  su p e r f ic ie  d e l tambor, con lo  que e l m aterial de tiacsfe— 

ren cia  se  desp laza sincronizadamente con e l tambor m ientras 

forma contacto con e l .  Simultáneamente a l a  acción adheren­

te , e l  campo e le c tro stá t ic o  r e a l iz a  la  atracc ión  de l a s  par­

t íc u la s  v irad oras que comprenden l a  imagen de polvo xerogra- 

f i c o ,  desde l a  su p e r f ic ie  del tambor, y causa su adherencia 

e lectro stá ticam en te  a  la  su p e r f ic ie  del m aterial de tran sfe  

re n c ia .

Inmediatamente despúes de l a  estación  de tran sferen  

: c ia  de imágenes se  encuentra un aparato separador de mate— 

r i a l  de transferencia o mecanismo de recogida de papel, desig. 

nado en su conjunto por 22, destinado a r e t i r a r  e l m aterial 

'' de tran sfe re n c ia  de l a  su p e r fic ie  del tambor. Este d is p o s i t i  

vo incluye una se r ie  de conductos de s a l id a  m últip les de pe­

queño diám etro, de un co lecto r que es sum inistrado con f l u i ­

do aeriform e a presión  a trav és de lo s  conductos de s a l id a  

en contacto con l a  su p e r fic ie  del tambor ligeram ente antes 

d e l m ateria l lam inar para r e t i r a r  o separar e l borde delan­

tero del m ateria l laminar de l a  su p e r fic ie  del tambor y d ir i  

gir.Lo sobre un transportador h orizon tal 23 p rovisto  de un — 

transportador s in  f in  24 mediante e l cual e l  m ateria l .'Lami­

nar es transportado a un d isp o sit iv o  de fija .c io n  en forma de 

conjunto fundidor 23) mediante e l  cual l a  imagen de polvo xe- 

ppgráfico  revelada y tra n s fe r id a  sobre e l m aterial laminar es
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permanentemente f i ja d a  a l  mismo.

Después de l a  fu sión , l a  copia acabada es p r e fe r i­

blemente descargada del aparato por un punto adecuado para 

su amontonamiento a l  e x te r io r  d e l c itado  ap arato . Para efec 

tuar e sto , se dispone un transportador v e r t ic a l ,  designado 

en su conjunto por 26, mediante e l cu al l a  copia es d escar­

gada en un p o rta -co p ias  situado  en una adecuada su p erestru c­

tu ra  colgada sobre l a  porción p o ste r io r  de l a  p arte  superior 

del mueble.

La s igu ien te  e stac ió n , f in a l ,  del d isp o sit iv o  es — 

una estac ión  C de lim pieza d e l tambor, que incluye un d ispo­

s i t iv o  27 de lim pieza p rev ia  de corona, s im ila r  a l  d i s p o s i t í  

vo de carga de corona 13 : destinado a imponer una carga elec. 

t r o s t á t ic a  sobre e l  tambor y e l  polvo re s id u a l adherido a l  

mismo, para f a c i l i t a r  l a  r e t ir a d a  de dicho polvo, un d isp o ­

s i t iv o  28 de lim pieza del tambor, adaptado para r e t i r a r  to­

do polvo que queda sobre e l  tambor xerográfico  después de l a  

tra n sfe re n c ia , por medio de un c e p illo  g ir a to r io  30 y una - 

fuente luminosa, no mostrada, mediante l a  cual e l  tambor xe 

ro g rá fico  es inundado de luz  para causar l a  djsipacion de to 

da carga e lé c t r ic a  re s id u a l que quede sobre dicho tambor xe. 

ro g rá f ic o .

Para r e t i r a r  e l polvo re s id u a l de l tambor xerográ­

f ic o ,  se  dispone e l c e p illo  c il in d r ic o  30 g iratoriam en te  — 

montado sobre un e je .  Para recoger l a s  p a r t íc u la s  de polvo 

re t ir a d a s  del tambor xerográfico  por e l  c e p i l lo ,  se  dispone 

una caperuza para polvo 31 configurada de manera que abarque 

aproximadamente 2/3 d e l área  del c e p i l lo .  Para asegurar una 

lim pieza*m inuciosa del c e p i l lo ,  se asegu ra preferiblem ente 

una barra  o sc ila n te  32 a l  in te r io r  de l a  caperuza para e l  -
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polvo, junto a l  borde del oonduto de expulsión y en re lac ió n  

de in te r fe re n c ia  con lo s  extremos de la s  cerdas del c e p i l lo , 

mediante lo  cual l a s  p a r t íc u la s  de polvo pueden d e sa lo ja r se  

de a q u e lla s .

.rara r e t i r a r  l a s  p a r t íc u la s  de polvo d e l c e p illo  y 

de l a  caperuza, se  dispone un conducto de expulsión (no mos­

trado) que cubra una ranura extendida transversalm ente a 1a. 

caperuza para e l polvo y conectado a una bo lsa  f i l t r a n t e  con 

tenida en l a  c a ja  de f i l t r a c ió n .  Una unidad de motor y v en tí 

lad or, conectada a l a  c a ja  de f i l t r a c ió n ,  produce una c ircu ­

lac ión  de a ir e  a trav é s de dicha c a ja , que pasa a ire  a t r a ­

vés del area que rodea a l  tambor xerográfico  y a l  polvo s i — 

tuado en l a s  inmediaciones d e l c e p il lo , a l  f l u i r  e l a ire  a - 

trav és de l a  caperuza. Las p a r t íc u la s  de polvo son separadas 

, del a ire  m ientras flu y e  é ste  a. través de l a  b o lsa  f i l t r a n t e ,

! de manera que so lo  alcanza a l a  unidad de motor y ventilador 

a ire  lim pio.

Toda carga e lé c t r ic a  re s id u a l que queda en e l  tam- 

'' bor xerografico  es d isip ad a  por l a  lu z  de una lámpara flu o - 

j! rescen te  montada en un adecuado alojam iento de lámpara a r t i -  

¡. culado a l a  caperuza del polvo.

Un adecuado d isp o sit iv o  accionador que se  d e sc r ib í-  

. r a  mas adelante acciona a i  tambor y a l a s  t a r je t a s  de datos 

¡ m iniaturizados a velocidades predeterminadas entre s í ,  inclu  

yéndose medios para  devolver l a s  t a r je t a s  a sus re sp e c tiv a s  

j p o sic ion es in ic ia le s  t ra n sv e r sa le s , y medios para efectu ar - 

e l  funcionamiento d e l transportador de tip o  de cubos, e l su- 

:} m in istrador de v irad o r, transportador h orizon tal, conjunto - 

fundidor y transportador v e r t ic a l ;  controlándose e l  ro d illo  

separador y lo s  r o d i l lo s  de alim entación de manera que permi30
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1 tan la, alim entación de une/Lámina de m ateria l de tran sie re n — 

c ía  en contacto de impresión en co incidencia con l a  imagen - 

revelad a s itu a d a  sobre e l  tambor x ero g rá fico , m ientras g ir a  

é ste  a trav és de l a  e stac ió n  de tran sfe re n c ia .

5 En gen era l, l a  carga e le c t r o s t á t ic a  del tambor xero

g rá fic o  como preparación  a. l a  opera,cion de exposic ión , y l a  

carga e le c t r o s t á t ic a  de l a  su p e r f ic ie  de soporte para e fe c ­

tuar l a  tran sfe re n c ia , se  efectúan  por medio de d isp o s it iv o s  

generadores de corona mediante lo s  cu a les se a p l ic a  una car­

io ga e le c t r o s t á t ic a  del orden de 300 a 600 v o lt io s  a  l a  respec 

t iv a  su p e r f ic ie , en cada ca so . .Aunque puede u t i l i z a r s e  cu a l­

quiera de una se r ie  de tip o s  de d isp o s it iv o s  generadores de 

corona, se u t i l i z a  un d isp o s it iv o  de carga de corona d e l t i ­

po d e sc r ito  en l a  patente n  ̂ 2 . 836.723 de Vyverberg, para e l 

IS d isp o s it iv o  de carga de corona 13  y e l  d isp o s it iv o  de tran s­

fe re n c ia  de corona 21, cada uno de lo s  cu ales va asegurado - 

a adecuados elementos de armazón del aparato y conectado a 

un c irc u ito  e lé c tr ic o  que se  d e sc r ib ir á  más ad e lan te .

APARATO ALIHENTADOR DE TARJETAS 

20 ( f ig u ra s  3, 4 y 3)

El aparato alim entador de t a r je t a s  comprende lo s  di. 

veros d isp o s it iv o s  que sirv en  para alim entar t a r je t a s  de da­

tos m in iaturizados sucesivamente desde e l  deposito  de t a r je -  

'! ta s  8 (veáse f ig u r a  3) a un carro de t a r je t a s ,  mediante e l  - 

25 cual e s ta s  son pasadas por un sistema, optico  que efectúa l a  

proyección de l a  imagen de d ato s m in iaturizados sobre e l  tam 

bor xerográfico  una o más veces, de acuerdo con e l  número de 

cop ias req u erid as. Después de l a  proyección del número reaue. 

rido de imágenes lum inosas, se  expulsa l a  t a r je t a  del carro 

c itado  y se d ep o sita  en e l  a.lmacén recep tor.30
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1 Por conveniencia de montaje, y a ju s te , e l 'aparato -

alim entador de t a r je t a s ,  como se muestra en l a  f ig u ra  4, va 

montado sobre un armazón ríg id o  que consta de p lacas la t e r a ­

le s  34 y 33 y una p laca  superior 36 aáLidariamente conectada a 

5 l a s  prim eras. Las p laca s la t e r a le s  34 y 33 están  conectadas 

también por sus extremos in fe r io re s  a una p ieza de fundición 

b á sic a  37 que s irv e  para su sten tar todo e l  aparato manipula­

dor de t a r je t a ,  estando a su vez susten tada sobre l a  p laca  7 

de l a  sección  b á s ic a  1 .

10 Se e fectú a  una alim entación su cesiva  de la s  t a r je ­

t a s .  E sta s , con lo s  datos m in iaturizados, se colocan en e l -

conjunto de almacenamiento 8 que incluye unos miembros de — 

guía v e r t ic a le s  38 destinados a so sten er una p i la  de t a r je — 

ta s  a lin e ad a s , y un miembro básico  40 destinado a su sten tar 

18 , e l  peso de l a  p i l a  de t a r je t a s ,  cuyo miembro es a su vez sug.

tentado sobre la  p laca  de armazón 36. E l almacén se dispone 

de manera que perm ita l a  alim entación de t a r je t a s  desde e l  - 

fondo de l a  p i la  de e l l a s ,  disponiéndose un conjunto 41 de 

c u c h illa  de cuello  a ju s ta b le  en la  ranura de s a l id a  42 del de 

20 ¡ p ó sito  o almacén, para reten er l a s  re stan te s  t a r je t a s  de l a

¡ p i l a  a l  r e t i r a r s e  cada t a r je t a  del fondo, de dispone un peso

43 para, mantener a l a s  t a r je t a s  en adecuada re lac ió n  de a l i -

! mentación.

1 l a r a  r e t i r a r  cada t a r je t a  del almacén, e l  aparato -

25  ̂ incluye un bloque básico  d esp lazab le  44 que su sten ta  e l bor-

¡¡ de p o ste r io r  de l a  p i l a  de t a r je t a  y e s tá  p rovisto  de una cu 

c h i l la  de recogida a ju s ta b le  43, colocada de modo que se acó 

p ie  a l  borde p o ste r io r  de la. t a r je t a  in fe r io r  de l a  p i la .  El 

bloque básico  44 e s tá  montado en unas adecuadas v ía s  para un 

movimiento d e s liz an te  hacia y desde l a  ranura de s a l id a  del30
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almacén, moviéndose alternativam ente en re lac ió n  sin cro n iza­

da con e l  funcionamiento del re sto  del aparato manipulador - 

de t a r je t a s .  Para e ste  f in ,  una palanca 46 va articuladam en­

te montada sobre un espárrago 47 f i ja d o  en l a  p laca  de arma­

zón 36 y conectada a l  bloque b ásico  44 medlaite un to r n il lo  - 

adecuado. E l otro extremo de l a  palanca 46 se  conecta a  una 

barra  acodada 48 que, a su vez, e s tá  articuladam ente conecta 

da a un brazo acodado 49 f i ja d o  sobre un árbol de lev a  30 - 

(véase también l a  f ig u r a  3 )- Como se describe  mas ad e lan te , 

e l  árbo l de lev a  30 es puesto en ro tación  periódicam ente a 

trav é s de un embrague de revolución  sim ple, en re lac ió n  s in ­

cronizada con e l  re sto  del mecanismo, cedíante e l  cual se  — 

avanza una so la  t a r je t a  desde e l  almacén o deposito  8 de l a s  

mismas, según se  req u iera .

s a l i r  cada t a r je t a  del deposito  8, es re ten id a  

sucesivamente por lo s  dos grupos de r o d i l lo s  de alim entación

32 y 33 y avanzada h acia a t r á s  en d irecc ión  de un carro 34 

que forma p arte  de un conjunto alternativam ente d esp lazab le , 

designado en su conjunto por e l  número de re fe re n c ia  35. Pa­

ra  e ste  f in ,  ambos grupos de r o d i l lo s  de alim entación 32 y -

33 se  apoyan para su ro tac ió n  en soportes de su sten tac ió n  36

y 37 que van asegurados a l a  p laca  l a t e r a l  3̂ * y a  l a  35? re s  
pectivam ente, siendo impulsados elásticam ente lo s  r o d i l lo s

su periores h acia  su contacto con lo s  r o d il lo s  in fe r io re s  me 

d ian te lo s  r e so r te s  58. Para accion ar lo s  r o d i l lo s  de alimen 

tac io n , e l  árbo l del r o d il lo  in fe r io r  32 se  extiende a t r a ­

vés d e l soporte 36 y e s tá  conectado a l  árbo l de accionamien­

to de un motor Hl2 que g ir a  continuamente m ientras e l  apara­

to e s tá  en funcionamiento. Los re s ta n te s  r o d i l lo s  son p o s it^  

vamente accionados a trav é s de piñones 60 f i ja d o s  en cada ár30
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bol de r o d il lo  de alim entación y un piñón loco 6l  montado 

en e l  soporte 37: mediante lo cual lo s  dos r o d i l lo s  superio­

re s  de lo s  conjuntos 32 y 33 son puestos en rotación  en e l  - 

sentido de l a s  agu jas d e l r e lo j ,  según se  ve en l a s  f ig u ra s  

3 y 3 : 7 lo s  r o d i l lo s  in fe r io re s  de lo s  conjuntos 32 y 33: 

son puestos en ro tac ión  en sentido contrario  a l  de l a s  agu jas 

del r e lo j  para avanzar l a  t a r je t a  hacia e l carro 34, que en 

e ste  punto d e l funcionamiento e s tá  directam ente alineado con 

lo s  r o d i l lo s  de alim entación para re c ib ir  a l a  t a r je t a .

inmediatamente después, e l  carro de t a r je t a s  3 *̂ es 

desplazado h acia l a  derecha, por una tra y e c to r ia  de d esp laza 

miento normal a.l movimiento de alim entación de la s  t a r je t a s ,  

para  e fectu ar la  operación de exploración de l a  imagen. Des­

pués de l a  exploración de lo s  datos m in iaturizados, e l  carro 

34 se  devuelve a una posición  en alineam iento con lo s  ro d i— 

l í o s  de alim entación y l a  t a r je t a  se expulsa del carro , como 

más adelante se d escrib e . Seguidamente, entra en contacto — 

con e l  ro d illo  de alim entación in fe r io r  33 : que se encuentra 

: en contacto f r ic c io n a l  con e l ro d illo  de alim entación loco - 

62, que e s tá  g iratoriam ente montado en un par de brazos 63, 

a r tic u lad o s en l a s  p laca s  l a t e r a le s  34 y 33: siendo e lá s t ic a  

mente impulsado h acia  su contacto con e l  ro d illo  de alim enta 

r cion 33* l a  acción continuada del r o d illo  de alim entación 33

¡ e fectúa por consiguiente e l  desplazamiento de la  t a r je t a  ha- 

¡ c ia  ad elan te , contra una p laca  d e fle c to ra  64 que causa l a  ca i 

!¡ da de l a  t a r je t a  y su apoyo sobre una p laca  de su sten tación  

63 en e l almacén o deposito receptor 10 .

!: E l deposito receptor incluye unos miembros de gufa

v e r t ic a le s  adecuados 66 destinados a l im ita r  e l  movimiento - 

de l a s  t a r je t a s  hacia a t r á s ,  f iján d o se  un miembro de compuer
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ta  67 en una barra  68 g iratoriam ente montada en l a s  p laca s 

la t e r a le s  34 y 33. E l miembro de compuerta 67 e fectú a  e l  man 

tenimiento de l a s  t a r je t a s  en una p i l a  v e r t ic a l  pero puede 

o s c i la r  convenientemente h acia  e l  e x te r io r  girando e l  miem— 

bro en dicha d irecc ió n , mediante lo  cual e l  operario  puede 

r e t i r a r  t a r je t a s  de l a  maquina. La p la c a  de su sten tac ión  63 

del deposito  o almacén e s ta  a;egurada sobre un conjunto de ar
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mazon rectan gu lar 70 p ro v isto  de unos r o d i l lo s  71 que se  des­

liz a n  por unas muescas v e r t ic a le s  72 de la s  p lac a s  la t e r a ­

le s  34 y 33, en v ir tu d  de lo cu a l l a  p laca  de su sten tación  

63 es guiada en su movimiento v e r t ic a l .  Un r o d illo  73 va mon 

tado sobre un espárrago 74 f i ja d o  en e l  conjunto de armazón 

70 y se  d e s l iz a  sobre una palanca 73 articuladam ente montada 

en l a  p laca  l a t e r a l  33. Un re so r te  76 se extiende entre l a  

palanca 73 y e l  armazón d e l deposito  para im pulsar a l  conjun 

to de armazón 70 y a l a  p lac a  de su sten tación  63 h acia  a r r i ­

ba, cuando no hay t a r je t a s  en e l  d ep o sito . E sta  construcción 

reduce a l  mínimo l a  p o s ib ilid a d  de vuelco de l a s  t a r je t a s ,  

en e l  Momento en que son expulsadas del carro 5 *̂! proporcio­

nando a l  mismo tiempo una e stru c tu ra  de p laca  de su ste n ta— 

cion que se  d esp laza descendentemente a l  agregarse  o tr a s  ta r  

je t a s ,  contra l a  tensión  d e l re so rte  76, en v irtu d  de lo — 

cual puede a p i la r s e  un número considerable de t a r je t a s  en e l 

deposito  receptor an tes de que e l operario  tenga necesidad 

de r e t i r a r l a s .

En e l caso de una alim entación d efectuosa de una - 

t a r je t a  o en e l  caso de que e l  sum inistro de t a r je t a s  d e l de 

p o sito  8 se  ago te , se estab lecen  medios para interrum pir e l  

funcionamiento de l a  máquina para p erm itir a l  operario  e fec­

tuar lo s  n ecesario s a ju s t e s .  Para e s te  f in ,  un in terru p tor
30
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lim itador 12 L.i "detector de t a r je t a s " va montado sobre l a  

p laca  p o ste r io r  77 del depósito  de ta r  jetar! 8. E ste in terruo 

tor funciona conjuntamente con e l  rento del c ircu ito  e lé c tr i . 

co para mantener a loa  d iv erso s c ir c u ito s  de funcionamiento 

energizados m ientras se  acciona e l  in terru ptor 12 L3 durante 

e l  periodo en que se  supone que una, t a r je t a  pana a. través de 

lo s  r o d i l lo s  de alim entación 52 y 33- la r a  e ste  f in ,  un e le ­

mento 78 accionador del in terru ptor se  extiende descendente­

mente entre lo s  r o d i l lo s  de alim entación su periores 32 y 33 

y h asta  l a  tra y e c to r ia  de desplazamiento de la s  t a r je t a s .  El 

acoplamiento de cada t a r je t a  con e l  elemento accionador 78 - 

s irv e  para mantener energigado e l c irc u ito  deseado. En caso 

de f a l lo  en l a  alim entación de una t a r je t a ,  e l in terruptor 

12 LS no es accionado, interrumpiéndose a s í  e l c irc u ito  para 

detener l a  maquina, como se describe  más ad elan te .

CONJUNTO DEL CARRO DE TARJETAS, Y CONTROLES 

(fig u ra s  3 , 5 y 6)

El conjunto del carro de t a r je t a s  recibe  ca d a tir -  

:! j e t a  con datos m iniaturizados de lo s  r o d il lo s  de alim entación 

¡i y .La l le v a  a través del c ic lo  de exploración, es d ec ir  la  ca­

li r r e r a  de "exp loración" o exposición y l a  carrera  de retorno,

I; durante e l  funcionamiento continuo de l a  máquina. En l a  posi 

1 oion normal de detención del sistem a, e l  conjunto de carro 

53 se encuentra situado en e l extremo de su ca rre ra  de despla 

zamiento de exploración, en e l  que e s tá  desalineado con e l  - 

, conjunto 8 de almacenamiento de t a r je t a s .  Cuando se pone de

nuevo en funcionamiento e l sistem a, e l  carro 54 es inm ediata­

mente devuelto a una posic ión  de coincidencia con lo s  ro d illo s

de alim entación 52 y 53 del conjunto de almacenamiento de ta r  

je t a s ,  para r e c ib ir  l a  próxima t a r je t a  a e fecto s de iquroduc-30
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1 cion . E l carro He mantiene momentáneamente en e s ta  p osic ión

para p erm itir l a  expulsión  de una t a r je t a  so sten id a  por é l ,  

s i  l a  hay, y r e c ib ir  una nueva ta g e ta . E l carro y sus meca­

nismos d iv erso s de funcionamiento efectúan lo s  d iv erso s mo- 

g vim ientos mecánicos y conexiones del c irc u ito  e lé c tr ic o  en

l a  operación de manipulación de ta g e ta s , con l a  adecuada se ­

cuencia.

Específica.m ente, e l  conjunto 55 del carro para t a r ­

je ta s  incluye a l  carro  54 d ispuesto  en general horizontalmen 

^  te  (veánse f ig u r a s  8 y 9 ) , que e s tá  formado por una pieza, de 

fundición  p ro v is ta  de una su p e r f ic ie  superior p lan a o p laca  

destin ada a su ste n tar  l a s  t a r je t a s ,  y una p laca  de apoyo 80 

d isp u esta  en general verticalm en te , a l a  que se asegura e l  - 

carro 54 a  lo  largo  de su borde p o s te r io r . La p lac a  80 se  ex 

15 tiende h acia a r r ib a  y p resen ta  unos s a l ie n te s  81 y 82 a t r a ­

vés de lo s  cuales se forma un ta lad ro  lo n g itu d in a l prov isto  

de unos bu jes de b o las l in e a le s  adecuados 83. E l carro e s ta  

adaptado p ara ta  movimiento l a t e r a l  respecto  a l  conjunto de 

almacenamiento de t a r je t a s ,  sobre un árb o l 84 que se  ex tien - 

20 ¡: de dentro de lo s  b u je s 83 y va montado en la s  p laca s  de arma

zon 85 y 86 aseguradas sobre l a  p laca  b á s ic a  37. la r a  mante­

ner horizontalm ente a l  conjunto del carro 55, He dota de una 

prolongación 87 sobre la  que va montado un r o d illo  su perior 

88 y 2 r o d i l lo s  in fe r io r e s  90 en e je s  que forman ángulos rec 

25 to s con e l  árb o l 84 y que se  d e sliz an  sobre l a s  su p e r f ic ie s

superior e in fe r io r , respectivam ente, de un r a i l  91 aseguradc 

a l a  base 37 y d ispuesto  paralelam ente a l  árbo l 84. Hedíante 

e s ta  e stru c tu ra , e l  conjunto de carro 55 es sustentado p ara 

su movimiento sobre e l  árbo l 84, m ientras se mantiene su su 

p e r f ic ie  su sten tadora de l a s  t a r je t a s  en una p o sic ió n  sustan30
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Para gu iar l a s  t a r je t a s  con datos m iníaturizados 

sobre l a  p laca  34 del carro , se disponen unas gu ias 92 y 93 

a extremos opuestos del carro . A f in  de proyectar una imagen 

luminosa desde una t a r je t a  con datos m iniaturizados su sten ­

tada sobre e l carro , se  forma una abertura rectan gu lar 94 - 

( f ig u ra  7) a trav és del carro 34. La abertura 94 es de una 

' dimensión ligeram ente superior a l a  del área de datos minia 

tu rizados impresa sobre una t a r je t a ,  colocándose de manera, 

que quede por debajo del área de datos cuando la  t a r je t a  se 

coloca sobre e l  carro . Un accesorio  de v id rio  optico  93 va 

colocado en .La abertura 94 para proporcionar una su p e rfic ie  

plana parq/ta su sten tación  d e l área de datos m iniaturizado.

Para retener e l área de datos m iniaturizados de 

una t a r je t a  en posic ión  de exploración, se  e stab lece  una a l ­

m ohadilla p re sio n ad o rF ^  armazón rectan gu lar, cargado a  re ­

so r te , (véase f ig u r a  8 ) , en v irtu d  del cual, cuando se co.'Lo- 

ca l a  alm ohadilla sobre una t a r je t a  mantenida sobre carro , - 

dicha alm ohadilla presion a firmemente a l  área de. datos minia
¡¡
'i tu rizados contra e l  accesorio  93 del carro , de manera que e l 

¡i a rea  de datos m iniaturizados queda firmemente presionada en 

un plano h orizon tal durante l a  operación de exploración.

¡ A f in  de accionar l a  alm ohadilla presionadora 96 y

. perm itir l a  in serc ión  y re t ir a d a  de t a r je t a s  con datos minia
¡¡

tu rizad o s, .La alm ohadilla se  f i j a  a dos brazos 97 y 98 que se 

extienden a trav és de unas adecuadas aberturas 100 formadas 

¡ en l a  p laca  de apoyo 80 y que se  encuentran f i ja d o s  sobre un 

árbol 101 (véase f ig u r a  9) g iratoriam ente apoyado en la  p la ­

ca 80 a trav és de l a s  ab ertu ras 100.30



1 Para accionar l a  alm ohadilla presionadora $6, He

f i j a  un brazo acodado 102 a l  á rb o l 101 , dotándose de un se ­

guidor de le v a  103 en su extremo in fe r io r , que e s tá  adaptado 

para acop larse  a l a  sección  elevada de una lev a  104 f i ja d a  

g sobre e l  árbo l 50, que, como se  d escrib e  más ad elan te , se po 

ne en ro tac ió n  en una so la  revolución  por medio de un embra­

gue de revolución simple durante cada operación de alim enta­

ción de t a r je t a .  E l conjunto de brazo acodado r íg id o , que — 

comprende a l a  alm ohadilla presionadora 96, lo s  brazos 97 y 

]̂ 0 98 y e l  brazo acodado 102, es impulsado elásticam ente en e l

sentido de la s  ag u ja s  d e l r e lo j  por un re so rte  103 extendido 

entre e l  brazo acodado 102 y e l  borde e x te rio r  de un soporte 

106 f i ja d o  sobre l a  p laca  de apoyo 80. Las d iv e rsa s  p a rte s  de 

e ste  conjunto están  de t a l  modo proporcionadas que son lim i-  

15 tadas en su movimiento por e l  contacto entre l a  alm ohadilla 

9á y l a  su p e r f ic ie  del carro , de manera que e l  seguidor 103 

se  mantiene ligeram ente a le jad o  d.e l a  sección  b a ja  de l a  l e ­

va 104 en e s ta  fa se  de funcionamiento.

Para s i tu a r  adecuadamente una t a r je t a  sobre e l ca- 

20 rro  34 después de su alim entación a l  mismo, e l  aparato in clu  

ye una p laca  de alineam iento IO7 (veáse f ig u ra  9 ) , junto con 

una conexión accionadora. La p laca  107 presen ta  una. norción de 

. palanca, descentrada 108 que e s ta  articuladam ente montada so -—

) bre un espárrago 110 asegurado a un sa l ie n te  1 11  del lado in 

25 fe r io r  d e l carro . Una barra  de conexión ah orqu illad a 112 co- 

'i necta l a  porción meaia de una palanca 113  montada en su extre, 

mo superior so ore una b ie la  114 apoyada en l a  p laca  de apoyo 

80. Un seguidor 113 va g iratoriam ente montado sobre e l  e x tre ­

mo in fe r io r  de .La palanca 113 y e s ta  adaptado para  acop larse  

a l a  sección  elevada de una le v a  116 que también e s tá  f i ja d a30
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Robre e l  árbo l 30 (veáse f ig u r a  7 ) .  Un re so rte  117  se extien  

de entre una su jec ió n  f i j a  118 y l a  porción superior de l a  - 

porción de palanca 108 y funciona impulsando a l a  p laca  107 

contra e l  borde delantero del carro 3 -̂! impulsando además a l  

seguidor 1.13 para su contacto con l a  lev a  116 . üin embargo, 

l a s  dimensiones de l a s  d is t in ta s  p artes son ta le s  que e l  con 

tacto  entre l a  p laca  107 y e l  carro lim ita, e l movimiento ha­

c ia  a trá s  del seguidor 113  a una p osic ión  en l a  que se  mantie 

' ne una l ig e r a  separación  entre aquel y l a  sección  in fe r io r  

de l a  le v a  116 .

En e l  funcionamiento, l a  p laca  107 es o sc ila d a  en 

sentido contrario  a l  de l a s  agu jas del r e lo j (en l a  f ig u ra  8) 

inmediatamente antes del momento en que se alim enta una. t a r ­

je t a  desde lo s  r o d i l lo s  de alim entación 33 : de manera que l a  

t a r je t a  pasa  s in  ningún obstáculo  a l  carro . La sección  eleva 

da de l a  lev a  116  es t a l  que cuando se  pasa completamente una 

t a r je t a  sobre l a  p laca  107, e s ta  se  re stab le ce  en la  posición  

mostrada mediante e l re so rte  117  y s irv e  para impulsar a la  

'! t a r je t a  h acia  a t r á s  para c o lo c a r la  con p rec isión  en l a  posjL

; cion de explotación .
}
!i Para expulsar una t a r je t a  durante un c ic lo  de cam­

bio de l a  misma, dos pasadores expulsores 120 (veánse f ig u ­

ra s  7 y 9) van dealisabiam ente apoyados en unos ta lad ro s  121 

¡¡ p rac ticad os a trav é s de l a  p laca  80 y extendidos a una l ig e -  

, ra  d is ta n c ia  rtbre l a  su p e r fic ie  superior del carro 3^* Los 

¡ pasadores expulsores 120 son normalmente mantenidos en su po 

s ic io n  re tra sad a , como en l a  f ig u ra  9, y están p ro v isto s de 

í¡ extremos delan teros cuadrados que se  acoplan a l  borde p oste­

r io r  de una t a r je t a  s itu ad a  sobre e l  carro 3^- Los extremos 

p o ste r io re s  de lo s  pasadores 120 están conectados a una b ie la30
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tra n sv e rsa l 122 g iratoriam ente re ten id a  entre lo s  brazos de 

un par de palancas acodadas y b ifu rcad as 123 y 124, a r t ic u la  

damente su sten tadas sobre unos adecuados brazos 123 y 126 , 

respectivam ente, asegurados a l  borde in fe r io r  de l a  p laca  de 

apoyo 80. Sustentada también articuladam ente sobre lo s  brazos 

125 y 126, a lo largo  d e l e je  de a r t ic u la c ió n  de l a s  palan­

cas acodadas 123 y 124, hay una b arra  127 p ro v is ta  de to rn i­

l l o s  128 ap licad os a ro sca  sobre e l l a ,  que, cuando se pone en 

ro tac ión  l a  barra  en d irección  c o n tra ria  a  l a s  agu jas del re  

l o j ,  según se ve en l a  f ig u ra  8, están  adaptados para acoplar 

se  y poner en ro tac ió n  a l a s  palancas acodadas 123 y 124, cau 

sando e l  movimiento h acia e l  e x te r io r  de lo s  pasadores 120 - 

expulsores de t a r je t a s ,  a lo  largo  d e l carro 54, para expul­

sar  una t a r je t a  del mismo.

La ro tación  de l a  barra  127 en cuáquier d irección  

es producida por un miembro accionador angular 130 en forma 

de palanca acodada, que e s tá  asegurado a l a  barra  127 junto 

a l a  palanca acodada 124 y p resen ta  un seguidor 131  extendi- 

" do h ac ia  a t r á s  y lateralm en te  a l  conjunto del carro. La palan- 

¡¡ ca acodada 130 es o sc ila d a  para poner en ro tación  la  barra  - 

: 127 alrededor de su e je  mediante una palanca 132 que presen- 

' ta  un extremo bifurcado que abarca a l  seguidor I 3I  y que a - 

'i su vez es pu esta  en ro tación  para producir l a  acción o sc ila n -  

te  mediante una lev a  133 que presen ta una muesca de lev a  134 

en un lado de l a  misma. La palanca 132 e s tá  adecralamente a r ­

t ic u la d a  en e l  armazón 34 y tien e  un seguidor 135 extendido 

h acia  e l  in te r io r  de l a  muesca de lev a  y que coopera con l a  

misma,. Como se  muestra en l a  f ig u r a  5: durante l a  rota,ción - 

continua de .La lev a  133) que e s tá  asegurada a l  árbo l de leva 

50, l a  palanca 132 e s tá  adaptada para su ro tac ión  en ambas di.30
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Para poner en funcionamiento lo s  d iveros mecanis­

mo 3 controlador; por leva.;:; de l conjunto 35 del carro de t a r je  

t a s ,  a s í  como e l mecanismo de alim entación de t a r je t a s ,  se - 

di.spone un motor MIO sustentado sobre l a  p laca superior 7 y 

conectado a l  árbo l de lev as J?0 a través de un conjunto 137 

de engranaje de reducción y un embrague d'e revolución simple 

133 convencional accionado por so lenoide, mediante e l cual se 

produce e l funcionamiento de lo s  diver,sor: mecanismo;:: en r e ía  

cion sincron izada con e l re sto  ¿e l a  máquina. El motor MIO 

es accionado continuamente y acciona a l  árbo l de lev as 50 en 

una so la  revolución  t r a s  l a  energizacion de un solenoide 30L 

-3 , como se  d escrib e  ¡más ad elan te . Cuando esto ocurre, es emi 

nente por lo s  contornos de lev as que se  muestran en la s  f ig u  

ra s  3 , 5 y 9, que l a  p laca  de alineam iento 107 es puesta p ri 

meramente en ro tación  en e l  sentido de la s  agu jas d e l r e lo j 

para r e t i r a r l a  de l a  tray e c to r ia  de desplazamiento de una tar  

je t a .  Inmediatamente después, se e leva l a  alm ohadilla p resio  

' nadora $6 para  l ib e r a r  l a  t a r je t a ,  s i  l a  hay, so sten id a  so- 

¡ bre e l  carro  3^* Luego, lo s  pasadores expulsores 120 rea lizan  

! La expulsión de .La t a r je t a  del deposito o almacén y son inme 

!' d iatanente re tirad o s  a sus posic iones a tra sa d a s .

En e ste  punto, l a  palanca acodada. 4$ causa e l avan
j¡

!¡ es de una nueva t a r je t a  a trav és de lo s  r o d il lo s  de alimen- 

tac ion 32 y 33, que pasa  sobre e l carro de t a r je t a s .  Inmedia 

i¡ tamente después, l a  p laca  107 es o sc ila d a  en sentido contra-
i!

r io  a l  de l a s  agu jas del r e lo j  para s i tu a r  l a  t a r je t a  con —

J p rec isió n  sobre e l  ca rro . Al e fectu arse  ésto , 'La alm ohadilla 

presionadora 96 es descendida para presionar e l área de da— 

tos m iniaturizados de .La t a r je t a  de manera, que co in cid a con30
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1 l a  abertura de exploración  ex iste n te  en e l  ca rro . Durante l a

ro tac ió n  d e l árbo l de le v a s  50, l a  le v a  de deten 49 r e a l iz a  

primeramente, en su punto medio aproximadamente de revolución 

e l  accionamiento de un in terru p tor r e lé  8-CR ''detector de f a  

S l í o s " ,  aue funciona conjuntamente con e l  in terru p tor 12L3 

"d e tecto r de t a r je t a s " ,  para interrum pir e l funcionamiento 

d e l sistem a, en e l  caso de una alim entación d e fectu osa ; y en 

segundo lu g ar , inmediatamente antes del f in a l  de su movimien 

to de ro tac ió n , accionando un in terru p tor 14LSB de " f in  de 

10 c ic lo " ,  que funciona acondicionando lo s  c ir c u ito s  re lac io n a  

dos para  un c ic lo  de exploración , como se  d escrib e  más ade­

la n te .

ACCIONAMIENTO DEL CARRO DE TARJETAS 

Para accionar e l  conjunto 55 de l carro de t a r je t a s  

1S durante l a  operación de exploración , se  e stab lece  un d isposi­

tivo  accionador para mover e l  carro 54 a  una velocidad  prede 

terminada y relativam ente le n ta  durante l a  "c a rre ra  de expío 

rac ió n ", y a  una velocidad  relativam ente su perior durante l a  

' c a rre ra  de retorno d e l ca rro . Para e ste  f in ,  re e stab lece  un 

20 ¡i motor sincronizado M9 a velocidad constante (véanse f ig u ra s  

4, 5 y 10), que e s ta  adecuadamente asegurado en e l  arm&zon 

de l a  maquina y p ro v isto  de un árbo l de accionamiento 140 —

¡¡ que tien e  un r o d illo  141 para e fectu ar un ritmo de acciona—

¡! miento predeterminado. Asociada a l  ro d illo  141, hay una b ie-  

25 l a  accionadora p lana 142 que es de sección  tra n sv e rsa l su s—

¡ tanciaim ente rectan gu lar y e s tá  asegurada a l  extremo derecho 

d e l conjunto dem arro 55 * Dn l a  d isp o sic ió n  empleada, i l u s — 

trad a  en l a  f ig u r a  6, l a  b ie la  accionadora 142 e s tá  l ig e r a — 

mente espaciada de su r o d il lo  accionador asociado y se  apoya 

sobre un r o d il lo  prendedor asociado 143, que va montado sobre30
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una barra  144 sustancialm ente h orizon tal, articuladam ente -

¡ montada sobre un pasador 143*
¡¡

En e l  funcionamiento, e l  motor g ir a  continua—
I!
¡ mente, pero e fectú a  e l accionamiento del conjunto del carro 

¡ 33 so lo  durante l a  c a rre ra  de exploración para e l carro , - 

cuando hay un acoplamiento entre l a  biela, accionadora 142 y

j su correspondiente r o d il lo  accionador 141. Para efectu ar e l
i;
i; acoplamiento de l a  b ie la  de accionamiento 142 y eJ/írodillo de 

!¡ accionamiento 141, se dispone un solenoide 30L-4, que va ¡non 

¡[ tado en e l  armazón de l a  máquina y tien e  su inducido 146 co 

nectado a un extremo de una palanca 147 articuladam ente mon 

tada junto a su otro extremo sobre un pasador 148 asegurado 

! a l  armazón de l a  máquina. En e l  extremo de .'La páLanca 147 jun 

'! to a l  pasador de a r tic u lac ió n  148, se dispone un to r n illo  - 

. a ju s ta b le  130 que se  f i j a  sustancialm ente en acoplamiento - 

con l a  cara  in fe r io r  de l a  barra  144. Guando ha de accionar 

se  e l carro , se  energiza e l so lenoide 30L-4, como se  d e sc r i­

be más adelan te , para g ir a r  l a  palanca 147 en e l sentido de 

! l a s  agu jas del r e lo j y accionar a l a  barra 144 en e l  mismo - 

;¡ sen tid o , para hacer que e l  ro d illo  143 fuerce a la  b ie la  — 

de accionamiento 142 a un acoplamiento fr ic c lo n a l  con e l  ro. 

d i l lo  de accionamiento 141. Mediante l a  adecuada se lecc ión  

del diámetro del& odillo  de accionamiento, se  obtienen diver 

sa s  re lac io n es de accionamiento, en v irtu d  de lo  cu a l, en - 

cada caso , e l  conjunto de carro 133 es pasado por e l  e je  del 

sistem a optico  a un ritmo directam ente proporcional a la  ve­

loc id ad  de ro tación  del tambor xero grá fico , a f in  de conse­

gu ir  una exacta sincron ización  entre l a  t a r je t a  en desp laza­

miento y l a  su p e r fic ie  se n s ib iliz a d a  del tambor x ero g rá fico .

Para accionar e l carro de t a r je t a s  durante la  ca-
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1 r re ra  de retorno d e l mecanismo de exploración , He e stab lece

i un motor H ll de ca rre ra  de retorno , adecuadamente asegurado 

j sobre e l  armazón de l a  maquina. Usté motor incluye un árbo l 

i de accionamiento 151  p ro v isto  de un r o d illo  152 para e fec- 

5 tuar un ritmo de accionamiento su perior a l  de exploración .

!: Dentro d e l r o d illo  152, hay un embrague d e sliz an te  153 Para 

;! con tro lar l a s  conexiones de accionamiento entre e l  ro d illo  y 

e l  árbo l de accionamiento 1 5 1 - E l accionamiento de l a  carrera  

; de retorno incluye una b ie la  154 de sección  tra n sv e r sa l s im í

10 i l a r  a l a  de l a  b ie la  142 y d isp u e sta  en e l  mismo plano y pa-
¡!

)! ra íd am en te  a  e l l a .  Durante una c a rre ra  de exploración , -La -
¡I
¡ b ie la  154 se  e sp ac ia  ligeram ente de su  asociado ro d illo  de 

i accionamiento 152 y se apoya sobre un ro d illo  prendedor 155 

!} montado sobre una b arra  sustancialm ente h orizo n tal 156 que -

15 e s tá  articuladam ente montada sobre un pasador 157-
i
I En e l  funcionamiento, e l  motor N ll g i r a  continua-

jj mente en d irección  opuesta a l a  del motor H9 y acciona a l  - 

:! conjunto del carro 55 so lo  durante l a  c a rre ra  de retorno, - 

cuando hay un acoplamiento entre l a  b ie la  de accionamiento 

20 154 y su resp ectiv o  ro d illo  de accionamiento 152 . Dara efec.

tuar e ste  acoplam iento, se  dispone un ad en o id e  30L-5 monta- 

' do sobre e l  armazón de l a  máquina., que tien e  su  inducido 153 

conectado a un extremo de una palanca 160 articuladam ente —

, montada junto a su otro extremo sobre un pasador 161 asegu- 

25 rado a l  armazón de l a  máquina. En e l  extremo de l a  palanca 

 ̂ 160, junto a l  pasador 161, se dispone un to r n il lo  162 a ju s-  

< ta b le  para su acoplamiento con l a  cara  in fe r io r  de l a  b arra  

j¡ 156 . En ambos sistem as de abonam iento, lo s  t o r n i l lo s  150 y 

 ̂ 162 se  u t il iz a n  para p re a ju sta r  e l  momento exacto en que la s  

30 ¡j palancas re sp e c tiv a s  147 y 160 se  acoplarán a l a s  barras 144
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' y 13^) respectivam ente, para un accionamiento deí carro .

¿1 embrague d e sliz an te  133 ilu strad o  en l a  f ig u ra  

, 11 puede se r  de diseño convencional y comprende un an illo  - 

¡ plano 163 asegurado a l  extremo del árbo l 131 y fricciona.Lmen 

i' te  acoplab le a una su p e r f ic ie  in tern a del r o d i l lo .  Un resor

!¡ te  relativam ente lig e ro  164 impulsa a l a  rueda contra e.L ani_,.!
;! l io  para producir una fr ic c ió n  lim itad a  entre e l lo s  y por —

¡¡ consigu ien te una conexión accionadora entre e l  an illo  y l a  

rueda, din embargo, e s ta  fr ic c ió n  puede se r  vencida cuando 

! se  a p lic a  su f ic ie n te  fuerza sobre l a  rueda 132, t r a s  lo cual 

l a  fu erza inm ovilizará a l  r o d illo  a l  tiempo que p erm itirá  le 

ro tación  continua del árbol de accionamiento. Tal fuerza es 

producida cuando l a  b ie la  de accionamiento 134 se  mantiene 

' contra todo movimiento lo n g itu d in al m ientras e l  solenoide - 

¡ dOL-3 es energizado para fo rzar  a l  r o d illo  prendedor 133 con 

t r a  l a  b ie la  134, en e ste  caso , e l  r o d il lo  132 puede se r  com 

pletamente inm ovilizado debido a su acoplamiento fr ic c io n a ! 

con l a  b ie la  o bien puede producirse un deslizam iento entre 

e l  r o d illo  y l a  b ie la  de accionamiento. 

i¡ Cuando e l  carro ha de accion arse  h acia su posición

de in ic iac ió n  de exploración durante l a  carrera  de retorno, 

se  energiza e l  so lenoide SOL-3, como se  describe  más adelan 

j t e ,  para poner en ro tación  l a  palanca 160 en e l  sentido de - 

¡ l a s  agu jas del r e lo j y accionar a l a  barra  136 en igu a l"sen - 

,¡ t id o , para que e l r o d illo  prendedor 133 fuerce a l a  b ie la  de 

: accionamiento 134 a  su acoplamiento fr icc io n a .! con e l  ro d i—

{ l io  de accionamiento 132. Cuando e l conjunto del carro 35 a l  

canza l a  posic ión  de in ic iac ió n  de exploración, e l  s a lie n te  

81 se  acopla a un tope I 65 asegurado a l  armazón 37 y se  impi 

de todo movimiento u lte r io r  del conjunto del carro y e l moví.
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 ̂ miento lo n g itu d in a l de l a  b ie la  de accionamiento 154. A f in  

de e v ita r  un rebote inadvertido d e l conjunto del carro y ase  

gurar que ente permanezca en e s ta  posición  m ientras se  e s ta  

! retiran do  una t a r je t a  de datos d e l carro y se  coloca o tr a  so. 

bre é l  mediante e l  d isp o s it iv o  alim entador de t a r je t a s ,  e l - 

so lenoide SOL-5 permanece energizado para p erm itir  l a  co n ti­

nuación de l a  fu erza  producida por e l  r o d il lo  de accionamien 

; to 152 sobre l a  b ie la  de accionamiento 154 mediante acción 

{; d e l embrague d e sliz an te  133 -

E1 conjunto d e l carro 55 incluye una p laca  proyec­

tad a y descendentrada 166, f i ja d a  sobre e l  soporte 87 y que 

l le v a  montados, horizontalm ente d isp u esto s pero puestam ente

}i extendidos, dos elementos f i le te a d o s  16? y 168 ,cada uno de
¡'

:: lo s  cu ales e s tá  adaptado para cooperar con un in terru p tor l í  

m itador. -Al d e sp lazarse  e l conjunto del carro 55 h acia l a  de. 

recha desde su posic ión  de comienzo de l a  exploración , e l  — 

elemento 168 se  aproximará y accion ará y ce rra rá  finalm ente 

un in terru p tor lim itador 14L3 que va f i ja d o  sobre e l  borde 

' p o ste r io r  de l a  p lac a  de armazón 34. EL c ie rre  d e l interrup.

to r 14LS e fectú a  e l  completamimto de un c irc u ito  de energi- 

; zacion d e l solenoide 30L-5 de retorno del carro para producir 

e l acoplamiento d e l r o d il lo  accionador 152 con l a  b ie la  154 

y comunicar e l  movimiento d e l conjunto del carro en su  ca—

¡i r r e r a  de retorno y de nuevo a  su posic ión  de comienzo de ex­

p lo rac ión .

EL aproxim arse e l  conjunto del carro 55 a su p o s i­

ción de "comienzo de exp lorac ión ", e l  elemento 167 se  acopla 

a l  elemento accionador de un in terru p to r lim itad or 16LS que 

; va f i ja d o  sobre l a  p laca  de armazón 34. El accionamiento d e l 

¡ in terru p tor 16LS se ñ a liz a  e l  retorno del conjunto d e l carro
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' 55 a su p osic ión  de "comienzo de exploración" e in ic ia  una 

exploración rep etid a  de l a  t a r je t a  s itu ad a  sobre e l carro o 

.¡ bien efectúa l a  expulsión de dicha t a r je t a  y la  alim entación 

de una nueva t a r je t a ,  de acuerdo con l a  condición de lo s  c ir  

cu lto s  asociados^

A sí, se  e stab lece  un mecanismo de accionamiento - 

destinado a  d esp lazar e l  conjunto del carro 55 a través del 

c ic lo  de operación de exploración . A lo largo  de e ste  c ic lo , 

e l  árbo l de le v a s  50 permanece en l a  posición  mostrada en
!
¡i l a s  f ig u ra s  5 y 9) en l a  que lo s  seguidores 103, 115  y 131 

i del mecanismo accionador d e l conjunto del carro están fren - 

: te  a l a s  secciones b a ja s  de sus re sp e c tiv a s  levas 104, 116 y 

133- Como qu iera que se e stab lece  una l ig e r a  separación  en- 

! tre  cada seguidor y l a  sección  b a ja  de su re sp e c tiv a  lev a , 

como se d escrib e  anteriorm ente, lo s  d iversos seguidores pue 

¡ den sep ararse  convenientemente de su alineamiento con sus - 

re sp e c tiv a s  le v a s  y devolverse luego a un adecuado alineam ier 

to con l a s  mismas durante e l movimiento del conjunto del ca- 

! rro , s in  p o s ib ilid a d  de in te r fe re n c ia .

) SI8TEMA OPTICO

(fig u ra s  6, 10 y 12)

! E l sistem a optico  de proyección d e l aparato repro

¡i ductor se emplea para, formar una imagen d e l área de datos nm 

j n iatu rizad os impresa sobre una t a r je t a  s itu ad a  sobre e l  con­

junto del carro , m ientras é ste  se desp laza a  través de l a  ca 

! r r e r a  de exploración , con una re lac ió n  de am plificación  de 

3 veces aproximadamente, sobre l a  su p e r fic ie  se n s ib iliz a d a  - 

del tambor x ero g rá fico .

El sistem a optico  condensador se  u t i l i z a  para i lu ­

minar e l  area  a copiar e incluye un alojs.miento 180 de lampa
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ra  que en c ierra  a una lámpara LMP-7 de filam ento de tu n gste­

no de 63O w atio s; una le n te  biconvexa 181 y una len te  en t i -  

, r a  c i l in d r ic a  188. En e l  sistem a van colocados dos esp e jo si:
¡ con e l  f in  de doblar e l  haz de .Luz alrededor d.e l a s  esqu i- 

¡ ñ as. E l alojam iento de l a  lámpara e s tá  sustentado sobre un 

adecuado montante 182 asegurado a l a  cara  p o ste r io r  del miem 

bro de armazón sustentado sobre e l  armazón 37. Un adecuado - 

v en tilad o r I 83, accionado por e l  motor M14, se  dispone para 

e n fr ia r  la  lámpara de proyección LMP-7, y e l alojam iento 180 

de l a  lámpara. La lámpara LMP-7 e s tá  s itu ad a  aproximadamente

¡! en e l plano fo c a l  de l a  len te  181 y se  pone en ro tac ión  en -
¡!
' una medida f i j a  respecto  a  l a  v e r t ic a l  de manera que e l  f i .  

i! lamento 186 de l a  lámpara quede inclinado aproximadamente en 

 ̂ 30- respecto  a la  v e r t ic a l .  Como e l filam ento se  encuentra

aproximadamente en e l  plano fo c a l de l a  lente 181, l a  luz - 

que p asa  a trav és de l a  len te  181 queda c a s i  colim ada. El 

haz de lu z  se  d esp laza a lo  largo  de l a  tra y e c to r ia  ó p tica  

D h asta  que in cid e  sobre e l  espejo I 87, que d esv ia  a l  haz - 

' en 903 respecto  a l a  tra y e c to r ia  D. E l espejo 18? presen ta

, una. su p e r f ic ie  de capas m á ltip le s , de manera que e l c a lo r  -
!}
' contenido en e l  haz de luz  es transm itido a  trav és del espe 

jo m ientras que la s  longitudes de ondas ú t i l e s ,  más c o r ta s ,

¡j son r e f le ja d a s  a lo  largo  de l a  tra y e c to r ia  E. Tras su re — 

j f le x ió n  desde e l espejo  I 87, e l haz todavia c a s i  colimado - - 

¡ se  desp laza h acia  l a  len te  de t i r a  c i l in d r ic a  188. La len te  

c i l in d r ic a  es perpendicular a l a  t ra y e c to r ia  ó p tic a  E pero 

ü formando unos 30- con l a  v e r t ic a l ,  a f in  de aceptar e l  haz 

;¡ de luz c a s i  colimado y ligeram ente g irad o . La acción de l a  

![ .Lente c i l in d r ic a  c o n sis te  en hacer que l a  anchura d e l haz - 

t luminoso converja y co in cida en un foco agudo en la  zona ge.



n eral de l a  p laca  de l a  t a r je t a ,  a l  tiempo que d e ja  in a lte ­

rada l a  longitud  del haz luminoso y por consiguiente fuera 

del foco . La f in a lid a d  de ésto es formar una imagen enfoca­

da de la  anchura del filam ento, concentrando a s í  luz  en l a  

d irección  de l a  anchura, causando a l  mismo tiempo -La ausen­

c ia  de l a  e stru c tu ra  de l a  e sp ir a l  del filam ento a i  emborro 

nar longitudinalm ente l a  imagen del filam ento. En e fec to , se 

obtiene una banda estrech a de luz homogéneamente d is tr ib u id a  

en l a  zona de l a  p laca  de l a  t a r je t a .  La acción cocinada de 

l a s  dos len tes del sistem a de condensación amplia también el 

filam ento en t r e s  veces aproximadamente, dando lugar a s i  a  - 

que l a  banda luminosa sobre l a  p laca  de .1 a ta r  je t a  sea  aproxi. 

madamente de una anchura t r ip le  a l a  de l propio filam ento. 

Inmediatamente después de l a  len te  c i l in d r ic a , se encuentra 

e l espejo  190, que e s ta  montado con l a  len te  c i l in d r ic a  en - 

e l  soporte 19 1 , a su vez sustentado sobre un montante 192 — 

asegurado a l a  p laca  b á s ic a  7 . El espejo 190 se  f i j a  con e l 

mismo ángulo que l a  len te  c i l in d r ic a  respecto  a l a  v e r t ic a l ,  

pero además e s tá  inclinado en 43- respecto  a la  tray e c to r ia  

E. La acción d e l espejo 19o es d i r ig i r  e l haz de luz conver­

gente h acia l a  p laca  de l a  t a r je t a  a -Lo largo  de la  trayecto  

r i a  F.

E l área de datos de una t a r je t a  es iluminada por 

l a  imagen del filam ento a trav és del sistema. 9̂ * incluido en 

e l  carro  34 y se  proyecta luego sobre e l tambor de se len io  

mediante eJ/sistema de le n te s  o b je tiv o s 12 que tien e  una len 

te ob jetivo  184 montada en un c ilin d ro  de len te  a ju stab le  

135. Preferiblem ente, e l  sistem a emplea una len te  de 4,23 - 

pulgadas (10,6 cm.) f / 6,3 para proyectar e l área de d ato s. 

Las d iv ersas  tra y e c to r ia s  para e l  e je  optico del si:'!tema es-
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 ̂ tán d i apuesta.'.: de t a l  manera que e l  conjunto de alim entación 

de t a r je t a s  y e l  conjunto d e l carro pueden co locarse  uno re s  

pecto a l  otro de acuerdo con e l  tamaño del area de datos a - 

reproducir, como se  d escrib e  mas ad e lan te . Rn cu alq u ier ajus_ 

te  r e la t iv o  del conjunto de alim entación de -tarjetas y del — 

conjunto del carro con re fe re n c ia  a l a  imagen d e l filam ento, 

se  dispone l a  imagen d e l filam ento en e l borde extremo dere- 

cho d e l área de datos de l a  t a r je t a ,  v is to  desde e l fre n te
[i

de l a  máquina, cuando e l  conjunto d e l carro se  encuentra en 

su posic ión  de "comienzo de exp lorac ión ".
¡i
;i La len te  o b je tiv o  12 es e s ta c io n a r ia  en todo momen

to y l a  imagen e s ta c io n a r ia  d e l filam ento se  extiende sobre 

¡i su e je  o p tico . La len te  c i l in d r ic a  y e l  espejo 19 se  extien ­

den en e l  mismo plano que l a  len te  12. Es por consigu ien te -
!¡
¡ necesario  que e l  haz de lu z  que converge desde l a  len te  c i— 

lín d r ic a  y e l  espejo  190 se  d i r i j a  h ac ia  l a  p laca  de .La t a r ­

je t a  formando un ángulo. Es e s ta  necesidad, combinada con La 

necesidad de disponer l a  imagen del filam ento transversalm en 

te  a l a  anchura de l a  ab ertu ra 94 y su ca ída sobre e l  área  

de datos de una t a r je t a  a lo  largo  de una lín e a  tra n sv e r sa l ,

' lo que p re c ip ita  l a  necesidad de in tro d u cir  ángulos de 30- 

(respecto  a l a  v e r t ic a l)  d e l filam ento, l a  len te  180 y e l  es. 

pe jo .'L90. E sto s ángulos permiten formar l a  imagen del f i l á ­

is mentó entre lo s  lad os de l a  ab ertu ra $4 y normalmente a -La 

*¡ d irección  de desplazamiento del carro 3^. La concentración 

II de l a  luz en l a  imagen 193 d e l filam ento puede v a r ia r se  me­

diante e l  movimiento de l a  len te  condensadora 181 a lo lar. 

¡i go de l a  t ra y e c to r ia  D del e je  ó p tico . E ste a ju s te  v a r ía  en 

' efecto  l a  am plificación  de l a  imagen 193 de l filam ento en 

<: e l  caso en que ésto  r e su lte  d eseab le .
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La luz del área de datos de la  t a r je t a  pana a t r a ­

vés d e l s i s t e m a  12 de le n te s  o b je tiv o s y luego a través de 

 ̂ un conjunto 13 de re n d ija  de apertura v a r ia b le , con lo que 

!. puede co n tro larse  l a  in tensidad  de l a  luz ante;'! de que é s ta  

alcance l a  su p e r f ic ie  del tambor xerográf'ico 14. DI conjunto 

de re n d ija  13 de apertura v ariab le  incluye un alojam iento ex 

te r io r  I 96 de sección  tra n sv e r sa l en forma de U que se  extier, 

; de transversalm ente a l a  máquina y se  asegura a l  lado in fe -  

'! r io r  de l a  p laca  7< Formada en la  pared in fe r io r  del a lo ja -  

! miento 196 para e l conjunto 30, como se muestra en la s  f ig u -

i¡ ra s  2 y 15 . hay una%endija tran sv e rsa l 197 que se extiende -:¡
en toda l a  anchura d e l tambor xerográf'ico 14,

! f a r a  v a r ia r  l a  in tensidad  g lo b a l de 1 ;< luz que a l ­

canza l a  su p e r fic ie  del tambor, e l  conjunto 13 incluye un — 

elemento ocultador desmontable 193, adaptado para reten erse  

en unas adecuadas muescas formadas a lo largo de lo s  bordes 

¡ de l a  ranura 197* E l elemento ocultador e s tá  p rovisto  de una 

estrech a re n d ija  a través de la  cual pueden pasar lo s  rayos 

' luminosos transm itidos por l a  len te  12, a f in  de alcanzar l a  

: su p e r fic ie  d e l tambor. Como la  in tensidad  de la  luz sobre la  

i; su p e r f ic ie  del tambor es proporcional a la  anchura de la  ren 

d i ja  del elemento ocu ltador, es evidente que la  in tensidad 

! de l a  luz  puede co n tro larse  u tilizan d o  unos elementos ocul-
Ü
¡j tadores que tengan una anchura de re n d ija  adecuada para .La - 

! p a r t ic u la r  in tensidad  luminosa deseada. De e sta  manera, la  

in tensidad  luminosa g lo b a l proyectada sobre l a  su o e r fic ie  -
!)
¡ del tambor puede v a r ia r se  retirando un ocultador e in sertan - 

j do otro a f in  de e stab lecer re n d ija s  de d ife ren te s anchuras.

; De acuerdo con la s  técn icas de proyección convencionales, - 

¡¡ cualqu ier re n d ija  p a r t ic u la r  para luz  que se  e l i j a  se rá  de -



i  anchura v a r ia b le , siendo mas ancha en cada extremo que en -La 

! parte  media, para asegurar una in ten sidad  luminosa uniforme 

sobre l a  su p e r f ic ie  d e l tambor.

 ̂ Como se  in d ica  anteriorm ente, l a  itente o b je tiv o  12

forma una imagen d e l área de datos expuesta de una t a r je t a  

sobre e l  tambor de se len io  con una am plificación  t r ip le  apro 

ximadamente. Con un elemento ocultador de 0 ,75  pulgada (19,05 

¡¡ mm) de anchura colocado sobre e l  tambor, so lo  se  p ro y ecta ría  

" sobre e ste  último una imagen de una t i r a  o f r a n ja  de 0 ,25  

!; pulgada (6 ,35 mm) de anchura solamente de l a  t a r je t a  de da- 

i! to s .  Es necesario  por consigu ien te que l a  t i r a  de 0 ,25  pu.L- 

] gada ( 6,35 mm) de l a  t a r je t a  de datos sea  completamente i lu -  

¡! minada con una d is tr ib u c ió n  homogénea de l a  lu z . S i se  e s ta -  

Ü blece una imagen de filam ento sobre l a  p laca  de l a  t a r je t a  

de 0,25 pulgada ( 6,35 mm) de anchura solamente y s i  l a  lampa 

! ra  de proyección se  fundiese entonces l a  persona que s u s t i tu  

jí ya a l a  lámpara ten dría que r e a l iz a r  un alineam iento c r í t i -  

co. fo r  e l  co n tra rio , s i  l a  imagen d e l filam ento sobre la. p ía  

ca de la  t a r je t a  es de una anchura su perior a 0,25 ( 6,35 mm)

¡í entonces l a  su stitu c ió n  de l a  lámpara no tien e  que ser tan - 

¡¡ c r í t i c a ,  puesto que hay una apertu ra de luz más am plia que l a  

' n ec e sa ria . A f in  de obtener una apertura en l a  imagen del f i  

lamento superior a 0,25 pulgada (6 ,35  mm) sobre l a  p lac a  de
i¡
¡j l a  t a r je t a ,  se s i tú a  e s ta  p laca  inmediatamente fu era  d e l p ía  

;¡ no en que l a  imagen del filam ento p resen ta  e l  foco más agudo, 

más a l l á  d e l plano fo c a l  e l  b$: de lu z  empieza a a b r ir se  y por 

consiguiente produce una banda de lu z  más am plia que l a  que 

i se encontraría en e l plano del mejor foco.

FONCIONJmiEHTO DEL MECANISMO DE MANIPULACION DE TARJETAS 

;} La función d e l mecanismo de manipulación de t a r je -
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ta s  c o n siste  en colocar cada t a r je t a  in d iv id u al de datos en 

' l a  t ra y e c to r ia  ó p tic a , p a sa r la  a -La velocidad adecuada por 

l a  len te  o b je tiv o , devo lverla  en e l  número de copias rep e tí 

d as, s i  se  requieren , y finalm ente expulsar la  t a r je t a  y co_ 

lo car l a  s ig u ie n te , Durante un c ic lo  de exploración, cada - 

t a r je t a  se extiende en un plano h orizon tal sobre la  placa. - 

de v id rio  95 y l a  ó p tica  condensadora proyecta una lín e a  de 

.i luz exploradora h acia a rr ib a  desde e l  espejo 190, sobre e l - 

' área, de datos de l a  t a r je t a .

i: En la  descripción  que s igu e , se supone que se e sta

blecerán  unos in terru p tores manuales para, poner La maquina 

i en funcionamiento y que e l in terruptor se le c to r  g ir a to r io  - 

j ha. sido girado hacia algún número superior a "1" a f in  de - 

¡¡ producir copias m ú ltip les. 41 funcionamiento de l a  porción 

x ero g rá fica  del sistem a se considerará so lo  cuando sea  nece­

sa r io  para, una comprensión del mecanismo manipulador de t a r ­

je t a s .  Para s im p lific ac ió n  de l a  descripción , se  supone que 

3 l a  máquina e s tá  ya en funciona.miento, con una t a r je t a  sobre 

e l  carro , sometida ya. a exploración , seguidamente se d e sc ri-  

¡¡ be e l  funcionamiento durante e l periodo de in ic ia c ió n .

Para, operar con .Las bar je tar!, funcionan continuamen­

te lo s  s ig u ie n te s  componentes: l a  lámpara de proyección LíiP-7 

¡ e l  ven tilador H14 de re fr ig e rac ió n  de .La lámpara, e l motor - 

H12 d.e accionamiento del r o d il lo  de alim entación de t a r je t a s  

' e l motor Mp de accionamiento de exploración, e l motor ii'L.L de 

accionamiento de retorno y e l  motor H12 de accionamiento del 

¡ árbo l de le v a s . Con re fe re n c ia  a lo s  diagramas de in sta la c ió n  

¡ e lé c t r ic a  de la s  f ig u ra s  5^, 51 y 52, durante la  operación 

de exploración, e l  so'Lenoide .iiOL-4 de accionamiento de expío 

ración  se energiza y e l  carro es accionado a una velocidad -30
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1 constante por e l  r o d il lo  141 de accionamiento de exploración .

Al término de l a  exploración , e l  elemento 167 s i tu a ­

do en e l  conjunto del carro 55 acciona e l  extremo d e l in te -  

' rru p to r de exploración  14LS que abre a l  in terru p tor 14LSB 

S normalmente c e r r a d ^  c ie r r a  a l  in terru p tor 14LSA normalmente

a b ie r to . Cuando 14LSB se  abre a l  término de l a  exploración , 

se  da paso a energía desde un h ilo  W3 hacia l a  bobina d e l 

i; r e lé  ll.CR para su desen ergizacion . E l h ilo  W3 e sta  energiza- 

do en todo momento durante e l  funcionamiento de l a  cabeza y 

10 s irv e  de fuente de energía para lo s  r e le s  y so len o ides de l a  

sección  de co n tro l. Con e l  r e lé  11CR desenergizado, uno de
¡¡

sus con tactos, e l  11CR-3B, se  abre desenergizado a l  so len o i 

i de de exploración  SOL-4 y a l  correspondiente mecanismo de ex 

p lo rac ió n , y e l  otro contacto , e l  11CR-3A, se  c ie r r a  energi- 

15 : zando e l mecanismo de retorno a trav é s del so lenolde de re-

! torno SOL-5. Como se muestra en lo s  diagramas de in sta la c ió n  

e lé c t r ic a ,  ambos so lenoides SOL-4 y SOL-5 derivan energía, -
i;
' cuando están  energizados, de un r e c t if ic a d o r  de se len io  SR-2 

' de onda completa, que e s tá  conectado entre e l  h ilo  W3 y l a  - 

20 l ín e a  p r in c ip a l de energía Wl.

' La energización  del so lenoide de retorno SOL-5 causa

e l movimiento ascendente del inducido 158 que pone en ro ta ­

ción a l a  b ie la  de empuje de retorno 160 para empujar a l a  - 

<! b ie la  accionadora de retorno 154 contra e ^ o d i l lo  accionador
i ¡

25 ; de retorno 152. E sta  acción empujará a l  conjunto desbarro 55

: h acia su p osic ión  de comienzo de exploración, o h acia l a  iz -  

quierda según se  ve en l a  f ig u ra  10. Al d e ja r  e l  extremo de 

;¡ la. p o sic ió n  de exploración , e l  conjunto del carro 55 ü b e r a -  

' rá  a l  in terru p tor 14LS causando e l  c ie r re  del in terru p tor 14 

LSB. Sin embargo, como e l  contacto de r e lé  11CR-1 e stab a  ab ier30
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¡ to durante l a  desenergizacion  del r e lé  11CR, e l  c ircu ito  de
i

energía con e ste  r e lé  permanece ab ierto  a f in  de mantener - 

1 l a  energizacion  del ad en o id e  de retorno S0L-3-

Se supone que e l  in terru p tor se le c to r  y e l  contador 

; se  a ju stan  para producir mas de una copia y en e l  caso consl 

derado e l  contador no ha alcanzado un computo t o t a l .  Como se 

¡ muestra, e l Interruptor se le c to r  SW-4/B se ha indicado a b itr a  

¡! riamente en l a  po sic ión  número "4" para a ju s ta r  e l c ircu ito  

en condiciones t a le s  que l a  maquina efectúe 4 reproducciones 

i o cop ias ampliadas del úrea de datos de una t a r je t a  que se  - 

i colocará ahora en e l carro 104. Cuando se  ha conducido ener- 

; g ía  a l  h ilo  W3 mediante un c irc u ito  que se  d e sc r ib irá  en o tra  

¡ p a rte , l a  lámpara correspondiente a l  número de copias se le c -  

! cionado (LMP-8)a LMP-23) se  energiza a través de un r e s i s t o r  

en se r ie  de 33 kilohmios (R-8 a R-24), e l  contacto SW-4A y - 

una de l a s  bobinas de un r e lé  10CR del tipo  de f ia d o r . En e l 

! ejemplo e leg id o , se u t il iz a n  l a  lámpara LMP-12 y e l  r e s i s to r  

¡ R-12. El r e s i s to r  lim ita  l a  corrien te  a un v alo r bastan te  por 

 ̂ debajo del requerido para energizar a 10CR ( f ia d o r ) .  El r e lé  

10CR, que es del tipo  de f ia d o r , incluye dos bobinas. Tras la  

energizacion  de una bobina, lo s  contactos del r e lé  se  conmu­

tarán  y permanecerán en e s ta  condición incluso  t r a s  la  supre 

sion  de l a  energía, h asta  que se  energice l a  o tra  bobina. A 

e fec to s de i lu s tra c ió n , 10CR (fiad o r) in d ica una de la s  bobi 

! ñas y 10CR (liberación) in d ica  l a  o tra  bobina para e l  r e lé  - 

10CR. Cuando e l in terru p tor 14LS lim itador del íermino de ex 

p loración  fue accionado por e l  conjunto del carro  a f in  de - 

' a b r ir  e l  contacto 14LSB, cerró  también su otro contacto 14LSA 

' para proporcionar energía momentáneamente a l a  bobina 10CR -

(fiad o r) lo  que tuvo por resu ltado e l  c ie r re  del contacto 10CR
tj
¡¡



1 ¡i -2A y l a  apertura d e l contacto 1CCR-2B. E sta  conexión de ener 

' g ía  se  e fectú a  desde e l  h ilo  W3 , e l contacto 14LS-A, e l  h ilo  

i¡ W4, e l  brazo de contacto  200 d e l in terru p tor 8W-4B, la  bobi-
¡i
i; na 10GR (fiad o r)  y e l  h ilo  Wl. Como e l  in terru ptor lim itad or
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14LS es momentáneamente accionado a l  s a l i r  e l conjunto d e l - 

carro  de su p o sic ió n  de f in a l  de exploración , e l  contacto - -  

14L8-A es correspondientemente accionado de-modo momentáneo. 

Rin embargo, l a  bobina 10CR (fiad o r)  mantendrá a l  contacto - 

10CR-2A cerrado y a l  contacto 10CR-2B ab ie rto  in clu so  después 

de in terrum pirse l a  conexión con l a  energía.

Al d e sp lazarse  a  l a  po sic ión  de comienzo de exp lora­

ción, e l  conjunto del carro  acciona a l  in terru p tor 16LS de 

regreso  de aquel, que conecta a l  r e lé  12CR de regreso  del - 

carro  para  e stab le c e r  energía e lé c t r ic a  entre lo s  h ilo s  Wl y 

W3 . La consigu ien te  energización  del r e lé  12CR c ie r r a  su  con 

ta c to  12CR-2 normalmente a b ie rto , completando e l  c ir c u ito  a 

trav é s  del contacto 14CR-2B^. normalmente cerrado, y e l  con­

ta c to  10CR-2A, anteriorm ente cerrado, con e l  so lenoide ROL- 3 

de alim entación de t a r je t a s  y l a  bobina 3TR de re a ju s te  del 

escalonador. Durante l a  energización  del r e lé  de regreso  — 

12CR, e l  so lenoide ROL- 3 de retcrno del carro  permanece ener- 

g izado a trav é s  del contacto  11CR-3B, normalmente cerrado , a 

f in  de a p lic a r  continuamente una fu erza contra e l carro  34 - 

cuando golpea e l  tope 163 en l a  posic ión  de comienzo de expío 

rac ió n , para red u cir a l  mínimo l a  tendencia del carro  a bo— 

ta r  desde e l  tope, debido a l  impacto.

E l so lenoide SOL-3  de alim entación de t a r je t a s ,  ener 

g izado , opera y l ib e r a  l a  palanca de d isparo  d e l embrague — 

138 de revolución  sim ple y e l árbo l de le v a s  30 in ic ia  una - 

revolución  para  e fectu ar un cambio de t a r je t a .30



1

5

10

15

20

25

: Con e l  conjunto del carro  35 contra e l  tope 163 bajo

una fu erza continuada producida por e l motor de retorno Mil, 

e l  carro  3^ se  encuentra en una s itu ac ió n  adecuada respecto
!

a l  mecanismo de alim entación de t a r je t a s ,  de manera que pue- 

da in tro d u c irse  una t a r je t a  en e l  carro . Memas, lo s  seguido 

re s  de lev a  103, 113  y 131  se  encuentran en una posic ión  de 

¡¡ acción cooperante por su s re sp e c tiv a s  lev as 1 (4 , 116 y 134,

¡I desp lazadas juntamente con e l carro . AL g ir a r  e l  árbo l de le  

¡ vas 30, l a  p laca  de alineam iento 10? se  d esv ía  d e l carro  me­

d ian te l a  acción de l a  lev a  116 sobre e l seguidor 1 1 5 ; l a  a l  

; m ohadilla presionadora 96 es levantada del carro  mediante l a  

: acción de l a  lev a  103 sobre e l seguidor 104, para suprim ir -

:í l a  presión  y perm itir e l desplazamiento de l a  t a r je t a ;  y lo s
!!
 ̂ pasadores expulsores 120  avanzan empujando a l a  t a r je t a  s i —

¡i tuada sobre e l carro  h acia  e l r o d i l lo  de alim entación in fe ­

r io r  33 y e l r o d il lo  loco 62 emparejados, donde es expulsada 

: a l  receptor de t a r je t a s  10 . Simultáneamente, se acciona l a  - 

 ̂ c u c h illa  de recogida 43 mediante l a  acción ro ta to r ia  del bra 

' zo acodado 49 sobre l a  b ie la  48 y l a  palanca 46 para empujar 

a l a  t a r je t a  in fe r io r  de l a  p i la  contenida en e l  depósito  de 

t a r je t a s  8, h asta  su contacto con e l  r o d i l lo  de alim entación 

superior 32, pasándose l a  t a r je t a  a través de lo s  r o d i l lo s  - 

1 de alim entación y depositándose sobre e l carro  con e l  lado -

i de.L area de datos de l a  t a r je t a  vuelto  hacia abajo  contra e l

! accesorio  de v id r io  93. Los pasadores expulsores 120 son re- 

 ̂ tra íd o s  an tes de que l a  t a r je t a  llegu e  a l  carro , de manera - 

; que no se  produzca ninguna in te r fe re n c ia . La p laca  de a lin ea

!j miento 1C? o sc ila  h acia  a tr á s  a su  posic ión , a f in  de colocar

; l a  t a r je t a  contra e l  borde p o ste r io r  d e l carro . La colocación  
j d e sliz an te  se e fectú a mediante l a s  gu ías 92 y 93 y l a  almoha30
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!! ¿L illa presionadora 96 es accionada hacia abajo  para retener

i l a  t a r je t a  de datos contra e l  acce so rio  de v id r io , aseguran-
i¡
: do a s i  l a  l i s u r a  de l a  t a r je t a  durante l a  s igu ien te  carrera  

j; de exploración .

¡¡ Al p asar l a  t a r je t a  a trav é s del r o d i l lo  de alimen-

: tac ión  superior 33) acciona momentáneamente a l  in terru ptor 

12LS detector de t a r je t a s ,  cerrando su contacto . Suponiendo
¡¡
i! que se alim enta una t a r je t a  en e l  momento adecuado, continua 

'' r á  e l  funcionamiento. S i una t a r je t a  d e ja  de p asa r , debidoi
¡ a d if ic u lta d e s  mecánicas ó a f a l t a  de e l l a s ,  e.L in terru p tor 

¡ 12LS detector de t a r je t a s  no funcionará y se  interrum pirá l a  

} energía h acia  e l  r e lé  10CR (lib erac ió n ) de alim entación de 

} t a r je t a s .  Al accion arse  momentáneamente e l  in terru p tor 12LS, 

i se  energizan momentáneamente e l  r e le  10CR (lib erac ió n ) de — 

alim entación de t a r je t a s  y un contador de t a r je t a s  C -l. La - 

energización  d e l contador C-l avanza en 1 e l computo de t a r ­

je t a s ,  m ientras que l a  energización  de l a  bobina de l ib e r a — 

ción de 10CR c ie r r a  e l  contacto 10CR-2B y abre e l contacto — 

10CR-2A para d esen ergizar e l  ad en o id e  ROL- 3 y p erm itir que

¡i l a  palanca de d isp aro  d e l embrague 138 vuelva a su  posic ión
¡!

normal. E l c ie r re  d e l contacto 10CR-2B pone a l a  cabeza en 

¡ condición para  l a  c a rre ra  de exploración .

¡í Con una nueva t a r je t a  colocada sobre e l cann, como

¡ se  d escrib e  en lo  que antecede, se  in ic ia  l a  ca rre ra  de expío 

i ración  mediante e l  accionamiento del in terru p tor 13LS de i n í  

c iac ió n  de exploración , que es accionado por e l d isp o s it iv o  

de le v a  asociado  a l  programador para e l  sistem a de tratam ien 

! to  x e ro g rá fico  a d e sc r ib ir  u lteriorm en te . Con e l  in terru p tor 

13LS cerrado, se  conecta energía a l  r e lé  de exploración  11CR 

)} a trav é s de un c ir c u ito  co n sisten te  en e l  h ilo  MI, e l  r e lé
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11CR a través de lo s  contactos cerrados 15LS, 10CR-2B, 12CR- 

1 2, 14CR-2B y e l h ilo  W3 . Con e l r e lé  11CR energizado, se  c ié  

r r a  e l  contacto 11CR-1, manteniéndose a sá  la  energizacion  dei;
} 11CR a trav és del c ir c u ito  de retención  de lo s  contactos —

 ̂ 11CR-1 y 14-CR-2B. Se c ie r ra  también e l  contacto 11CR-2 para 

en ergizar e l  r e lé  I 3CR, que queda reten ido  por e l  s igu ien te  

: c ie rre  del contacto 13CR-1A y permanece energizado durante 

e l  primer c ic lo  de exploración y a lo  la rgo  de lo s  re stan te s  

' c ic lo s  de funcionamiento.

! La energizacion  del r e lé  11CR abre también a l  contac

¡ to  IICR-3B para desacoplar e l ad en o id e  de retorno SCL-5 y - 

' terminar e l accionamiento sobre la  b ie la  de accionamiento de 

¡¡ retorno 154. Simultáneamente, se c ie r r a  e l  contacto 11CR-3A - 

!¡ para energizar e l  so lenoide de exploración SOL-4, que p re sio  

¡ na l a  barra  de accionamiento de exploración 142 contra e l  ro  

d i l lo  de accionamiento 141 y e l comienzo de l a  ca rre ra  de ex 

p lo rac ión .

Al s a l i r  e l  conjunto del carro  de la  posición  de par 

' t id a  o comienzo de exploración, e l elemento accionador 167 

es a le ja d o  del in terru p tor 16LS de regreso  del carro , abrién 

I dose a sá  e l contacto para e l  mismo. Con e l  contacto ab ie rto , 

e l  r e lé  12CR es desenergizado, causando l a  apertura del con- 

} tac to  12CR-2, que impide e l u lte r io r  funcionamiento de!%neca- 

[ nismo de cambio de t a r je t a s  h asta que e l  carro  vuelve de nue 

i vo a l a  posición  de p a r t id a . Durante la  carrera  de explora— 

ción, se  re a liz a n  d iv ersas  acciones de tratam iento xerogréfi
!}
¡ co adecudamente programadas y se  llevan  a cabo in clu so  des—
¡

pues de que e l  conjunto del carro  ha alcanzado l a  posición  de 

! f in a l  de exploración . La descripción  de e s ta s  operaciones y 

!! lo s  e fe c to s  cooperantes r e la t iv o s  a la  carrera  de exploración
30
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1 ¡i se  incluyen en o tra  p arte  de e s ta  d escrip c ión .

¡¡ Cuando e l  carro  ha completado l a  exploración  de la
:¡ ; ' 

nueva t a r je t a  y l le g a  a su  p o sic ió n  de f in a l  de exploración
ij
!¡ se  acciona de nuevo e l  in terru p tor lim itad o r 14LS por e l  e le  

5 ¡¡ mentó acoionador 168 situ ad o  en e l  conjunto d e l ca rro . E ste
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accionamiento hace que e l  contacto  14LS-B se  abra desenergi

i; zando a l  so lenoide de exploración  SOL-4 y a l  correspondien-
i¡
!i te  mecanismo de exploración , y que e l  contacto 11CR-3A se  - 

' c ie r r e  para energizar a l  so lenoide de retorno SOL-3 , como - 

! anteriorm ente se  in d ic a . Tras l a  ca rre ra  de retorno d e l ca- 

r ro , a l  a lcan zar l a  p o sic ió n  de p a r t id a , se  acciona de nuevo 

} e l  in terru p tor lim itad o r 16LS a una condición cerrada para 

energizar a l  r e lé  12CR de regreso  a l a  po sic ión  de p a r t id a . 

E sto  produce e l  c ie r r e  del contacto  12CR-2 y e l  carro  perma 

necerá en l a  p osic ión  de p a rtid a  h asta  que se  c ie r re  e l  in ­

terru p tor 13LS de in ic ia c ió n  de exp loración . Durante e s ta  - 

acción , e l  r e lé  1CCR se  encuentra todavfa lib e rad o , permane 

ciendo a b ie r to  e l  contacto  10CR-2A y cerrado e l  contacto —

!; 10CR-2B. Luego e fectú a l a  máquina de nuevo e l c ic lo  de expío 

¡i ración  y e l  c ic lo  de retorno h asta  obtenerse e l  numero reque 

r id o  de co p ia s .

'! Durante e l  últim o c ic lo  de exploración requerido pa-

¡! r a  l a  t a r je t a  s itu ad a  ya en e l  carro  y de l a  que hay que pro 

ducir 4 co p ia s am pliadas, e l  in terru p tor lim itad or 14LS de - 

; f in a l  de exploración  es accionado como en todos lo s  c ic lo s  - 

a n te r io re s . E l accionamiento de e ste  in terru p tor c ie r r a  e l  - 

contacto  14LS-A y energiza a l  r e lé  103R (fiad o r)  a trav és de 

lo s  in terru p to res 3TR (SW) y 3M-4. Entonces tendrá lu gar un 

cambio de t a r je t a  cuando e l conjunto d e l carro  re g re sa  a su­

p o sic ió n  de p a r t id a  a l  f i j a r s e  10CR para ce rra r  1CCR-2A y -
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 ̂ a b r ir  10CR-2B. La máquina e fectu ará  entonces un nuevo c ic lo  

i para producir 4 cop ias ampliadas de l a  nueva t a r je t a .i]
Para l a  reproducción de una co p ia , es d e c ir , una co-

!!
' p ia  ampliada de cada t a r je t a ,  se  produce un c ic lo  ligeramen­

te  d ife re n te . Para e ste  f in ,  se acciona e l SW-4 de manera — 

que e l  in terru ptor se le c to r  de copias señale "1 " a f in  de co 

lo car  e l brazo de contacto 200 en acoplamiento con e l  h ilo  - 

¡i en e l in terru p tor SH-4B y e l  h ilo  W6 en e l  in terru p tor —

!' SW-4A. En e s ta  condición de lo s  in terru p to res, no se  energi-

za nunca e l  escalonador de computación 3TR, puesto que e l  —
!¡ ,
,! contacto SW-4A interrumpe e l  único c ir c u ito  con e l  escalona- 

! dor. Al f in a l  de cada exploración , e l  r e lé  10CR (fiad o r)  es 

¡ energizado a trav é s  de lo s  contactos 14LS y SW-4B, teniendo 

¡i por resu ltad o  un cambio de t a r je t a  cada vez que e l  carro  re- 

! g re sa  a su  posic ión  de p a r t id a .

Para cop ias m ú ltip les con e l  in terru ptor SW-4 se le c -  

¡ to r de t a r je t a s  en l a  p osic ión  "M", e l mecanismo de cambio 

¡} de t a r je t a  se rá  inoperante y l a  cabeza producirá continuamen 

te cop ias x e ro g rá fica s  am pliadas de l a  t a r je t a  ya s itu ad a  en 

e l  carro . En e s ta  operación, e l  escalonador de computación
!}
¡¡ 3TR se desconecta de nuevo mediante e l contacto 3W-4A, y e l
¡
i contacto SW-4B a í s l a  análogamente a l  r e lé  10CR ( f ia d o r ) , de 

manera que no puede se r  energizado. A sí, no es p o sib le  ningún 

i cambio de t a r je t a  con l a  máquina en l a  posición  "M".

SISTEMA DE REVELADO

i A f in  de e fectu ar e l  revelado de l a  imagen la te n te  -

, e le c t r o s tá t ic a  sobre l a  p laca  x ero grá fica  c i l in d r ic a ,  e l s i s

; tema, revelador mostrado incluye un aparato  revelador 16 que

: actúa conjuntamente con e l  tambor xerográ fico  c i l in d r ic o  14 

: para formar una zona de revelado A en l a  que l a  su p e r f ic ie  -
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cargada y expuesta del tambor es revelada para formar una - 

imagen en polvo d e . la  cop ia .

¡' Para e ste  f in , e l  alo jam iento  16 del revelador va -

¡! montado junto a l  tambor xerográ fico  formando una zona de re ­

velado . Montado dentro d e l alo jam iento del revelad or, hay un 

tran sportador d e l t ip o  de cubos, accionado, que se  u t i l i z a  - 

! para  tran sp o rtar  e l  m ateria l revelador anteriorm ente sum üs 

)¡ trado a l  alo jam iento del revelador h asta  l a  porción su perior 

de dicho alo jam iento , desde donde e l  c itad o  m aterial rev e la-  

! dor es lanzado en cascada sobre l a  pendiente de to lv a , sobre 

¡ e l  tambor. Al caer en cascada e l  m ateria l revelador sobre e l 

' tambor, p a r t íc u la s  v irad o ras d e l c itad o  m aterial se  adhieren 

e lectro stá ticam en te  a l a s  áreas con imagen la te n te  e le c tro s-  

I t á t i c a  del tambor anteriorm ente formadas, cayendo e l m aterial 

¡ rev e lad o rre stan te  por l a  su p e r f ic ie  p e r i fé r ic a  del tambor pa 

r a  su desv iación  mediante unas p lac a s  d e fle c to ra s  h acia e l  - 

fondo del alo jam iento  d e l reve lad or. Las p a r t íc u la s  v irad o ras 

consumidas durante l a  operación de revelado para formar la s  

I; imágenes en polvo v is ib le s  son rep u estas por un sum inistrador 

¡ de v irador montado dentro d e l alo jam iento del reve lad or.

! Específicam ente, e l conjunto revelador (veáse f ig u r a

! 2) incluye a l  alo jam iento  en forma de c a ja  d e l rev e lad o r, — 

j p ro v isto  de una pared su perior 201 una pared in fe r io r  angu— 

t l a r  202, una pared fro n ta l  203 y una pared posterior 2 (4 , que 

! forman en su porción in fe r io r  un depósito  para e l  m ateria l -
j
i rev e lad o r. Como se muestra en l a  f ig u r a  2, l a  pared fro n ta l
t
i 2P3 p resen ta una porción marginal cóncava adaptada a l a  forma 

d e l tambor x ero g rá fico  para perm itir  l a  colocación  d e l a lo ja  

miento d e l revelador muy cerca d e l tambor x ero g rá fico . Asegu_ 

radas a l a s  ca ras  in tern as d e l alo jam iento d e l reve lad or, —30
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 ̂ hay unas adecuadas p laca s  d e f le c to ra s , no m ostradas, que im- 

: piden l a  c ircu lac ió n  de excesivas co rrien tes de polvo y a ire  

dentro del alo jam iento del revelador junto a l a  p laca  xero—

' g r á f ic a  c i l in d r ic a .

Se emplea un adecuado transportador d e l t ip o  de cu- 

. bos para l le v a r  m aterial revelador desde l a  porción del depo 

s i t o  del alojam iento del revelador h asta  l a  porción su perior 

¡i del c itad o  alo jam iento, desde donde es proyectado en cascada 

j sobre e l  tambor x ero g rá fico . Como se  muestra, e l  tran sp orta- 

! dor de tip o  de cubos consta de una se r ie  de cubos 203 espa— 

i ciados y p a ra le lo s , asegurados mediante un adecuado par de -
i!![
I c in ta s  tran sportadoras 2 06 envueltas alrededor de una polea 

¡ 207 accionadora d e l tran sportador, y una polea lo ca  2C8 a se- 

¡ gurada mediante un a ju s te  de accionamiento sobre lo s  árbo les 

de accionamiento y loco  209 y 210, respectivam ente, para g ir a r  

con e l lo s .

¡ El árbo l de accionamiento 209, puede apoyarse en unos

i adecuados c o jin e te s  y mantenerse en posición  contra todo mo- 

' vimiento a x ia l ,  m ientras se  asegura un engranaje accionado - 

212 a l  árbo l para poner en ro tación  la  polea de accionamien- 

: to  207. El engranaje accionado 212 se  acopla a un engranaje 

accionador 213 asegurado a un árbo l SH2 que e s tá  apoyado en 

l a s  p laca s  de armazón p o ste r io re s  3 y una p laca  213 d ispues- 

¡¡ ta  en un plano p a ra le lo  a l a  p laca  p o ste r io r  3 y junto con - 

: e s ta  últim a sustentan  l a s  d iv ersas  e stru ctu ras de aaionamien 

! to  para e l aparato  (véase fig u ra  22) .

Para d e sv iar  e l  m aterial revelador y e sp a rc ir  - e ste

, m ateria l a trav és de la  cara d e l tambor a l  d e sa lo ja r se  e l  ma
1

" revelador de lo s  cubos del transportador por gravedad,

' se  asegura una pendiente de to lv a  rebordeada 216 mediante so l



jj
! dadura a l a s  paredes l a t e r a le s  d e l alojam iento d e l reve lad or.

¡ Al g ir a r  e l tambor x ero g rá fico , e l  m aterial revelador ante-

]¡ riormente volcado sobre l a  pendiente de to lv a  rebordeada y -

¡i sobre e l  c itad o  tambor desde lo s  cubos, caera en cascada so-

}! bre e l  c itad o  tambor y finalm ente se rá  lanzado fu era de l a  -

su p e r f ic ie  de dicho tambor x ero g rá fico . Para recoger e l  mate 
i i  ,
i r i a l  revelador que ese d e l tambor x ero g rá fico , de manera que

pueda devolverse a l  depósito  s itu ad o  en e l  alo jam iento  d e l -
l¡

revelad or, se  asegura una barra  de recogida 217 a -La- pared
¡¡
!j in fe r io r  2 02 d e l alo jam iento d e l reve lad or. E l borde delan te 

j !  ro  de l a  barra de recogid a 217 e s tá  situ ad o  muy cerca de l a  

¡¡ su p e r f ic ie  p e r i fé r ic a  d e l tambor xerográ fico  pero s in  e sta -  

i b lecer  contacto con l a  misma, a f in  de prender e l m ateria l 

¡ revelador a l  caer de dicho tambor. El m ateria l revelador que 

no se a  recogido y devuelto a l  dep ósito  del alo jam iento d e l - 

revelador por l a  barra  de recogid a, es prendido por un r e c i­

p ien te  mantenido en p o sic ió n  por cualqu ier medio adecuado - 

asegurado a l a  pared in fe r io r  202 d e l alo jam iento d e l reve­

la d o r . Al acumularse un sum in istro  de m ateria l revelador en 

e ste  re c ip ie n te , ha de r e t i r a r s e  manualmente mediante un ope 

r a r io  y devolverse a l  alo jam iento del reve lad or.

I CONTROL AUTOMATICO DE SUMINISTRO DE VIRADOR

¡ Al v e r te rse  en cascada l a  mezcla reveladora sobre e l

tambor x e ro g rá fico , se  r e t ir a n  p a r t íc u la s  v irad oras d e l sopor 

i te  y se depositan  sobre e l  tambor para formar imágenes en pol 

¡ vo, m ientras que l a s  p a r t íc u la s  su sten tadoras parcialm ente - 

denudadas pasan e l  tambor y se  d ir ig en  a l  d ep ó sito . Al fo r— 

marse imágenes de polvo v irad o r, han de su m in istrarse  ad ic io  

n ales p a r t íc u la s  v irad o ra s a l a  mezcla reveladora en propor­

ción con la  cantidad  de v irador depositada sobre e l  tambor.
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¡ Para sum in istrar ad ic io n a le s  p a r t íc u la s  v irad oras a l a  mez­

c la  reveladora , se u t iliz a , e l  sum inistrador 17 de v irador pa 

ra  d o s if ic a r  con p rec isió n  este  últim o a l a  mezcla revelado-
!!

r a .  Aunque puede emplearse cualqu iera de una se r ie  de conocí 

' dos sum in istradores de polvo o m aterial granulado, e l  sumi­

n istrad o r de v irador mostrado es del t ip o  d e sc r ito  en l a  pa- 

: tente n  ̂ 3 .O62.IO9, concedida e l 6 de noviembre de 19Ó2 a

!' Mayo y colaboradores.
¡}
¡ Con re fe re n c ia  ahora a l a s  f ig u ra s  13 y 14, s i  sumi-

i¡ n istrad o r 17 de v irador consta de una to lv a  o re c ip ie n te  220 

¡ para l a s  p a r t íc u la s  v iradoras a sum in istrar . Aunque l a  to l  

va o re c ip ie n te  220 puede co n stru irse  de cualqu ier tamaño o 

! forma, l a  to lv a  mostrada presenta l a  forma de una c a ja  rec­

tan gular de extremos a b ie r to s , p ro v ista  de paredes la t e r a le s  

v e r t ic a le s  221 y paredes term inales 222, estando incurvados 

h acia afuera lo s  extremos su periores de l a s  paredes formando 

unos rebordes h orizon tales por medio de lo s  cuales puede f i -  

i ja r s e  la  to lv a  a l  lado in fe r io r  de l a  pared su perior 2GL del 

alojam iento del revelador, como mediante soldadura, a lin eán ­

dose l a  abertura de l a  pared superior 2CL del alojam iento - 

i de l revelador con l a  abertura de la  to lv a . A. extremos opues- 

to.s de l a  to lv a  se encuentran situadosunos bloques de susten 

¡i tación  pendientes 223 y 224, destinados a su sten tar  lo s  re s-  

¡ tan te s  elementos del sum inistrador de v irad o r, fijá n d o se  lo s  

: bloques de apoyo a l a s  paredes term inales 222 mediante tor-

, n i1 1 os 223.
'I

El fondo de l a  to lv a  e s tá  parcialm ente cerrado por 

!¡ una p laca  de sum in istro  226 s itu ad a  en re lac ió n  v e r t ic a l  es- 

paciada por debajo de lo s  bordes in fe r io re s  de l a s  paredes de 

!¡ l a  to lv a . La. p laca  de sum in istro  226, que es tan ancha como

¡

30



¡ l a  to lv a , e s tá  asegurada a porciones escalonadas del lado  in 

 ̂ f e r io r  de lo s  bloques de apoyo 223 y 224 mediante to r n i l lo s  

: 22?. La p laca  de sum in istro  226,33 combina con l a s  paredes - 

! ¿Le l a  to lv a  220 formando un depósito  que presenta unas e s tre  

¡; chas re n d ija s  a la rgad as o pasos de s a l id a  228 para e.L f lu jo  

!; de p a r t íc u la s  v irad o ra s .

'! Para e fectu ar un f lu jo  sustancialm ente uniforme de

¡} p a r t íc u la s  v irad oras a trav és de l a s  s a l id a s  o pasos 228, - 

¡¡ se  dispone un elemento d o s ific a d o r , indicado en su conjunto 

¡I por 23O, que presen ta  una r e j i l l a  sum in istradora 231 co loca-

]) da para un movimiento a lte rn a tiv o  en e l  e sp acio  comprendido
¡t
¡i entre l a  p laca  su dn istradora 226 y lo s  bordes in fe r io re s  de
¡¡
! l a s  paredes de l a  to lv a  220. E l elemento d o sific a d o r  23°, co 

mo se m uestra, tien e  l a  r e j i l l a  sum in istradora 231 formada 

por una pared su perior que presen ta una s e r ie  de p erfo rac io - 

I nes o ranuras tra n sv e rsa le s  y unas paredes .Laterales pendien 

I te s  232, cuyos extremos están  incurvados h acia  adentro en an- 

t guio re c to  formando rebordes 233 & Los que se  aseguran l a s
í! ,!! p lac a s  de su sten tac ión  234 mediante soldadura por puntos. - 

j: Por fa c i l id a d  y economía de fab r ic ac ió n , e l  elemento d o s i f i  

! cador se  forma como estampado m etálico  lam inar, formándose 

l a s  ranuras relativam ente próximas entre s í  y a lo s  bordes -  

tra n sv e rsa le s  de l a  pared su p erior , de manera que después - 

¡ de form arse l a s  ranuras queden so lo  unas e strech as t i r a s  de 

m etal simulando a,lambres 233: siendo l a  anchura del metal - 

i que queda entre la.s ranuras so lo  lo  suficientem ente ancho - 

para e v ita r  que sean deformados en e l  procedimiento de estam 

pado.
E l elemento d o sificad o r  230 e s tá  sustentado por unas 

! b a rra s  de gu ía  p a ra le la s  236 extendidas a trav é s  de unos orí.
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¡ f i c io s  formados en l a s  p laca s de su sten tación  234, estando 

¡ apoyados lo s  extremos de l a s  barras de guía para un movimieri 

: to  a lte rn a tiv o  en l a s  ab ertu ras 237 formadas en lo s  bloques 

' de apoyo 223 y 224. Como se ve en l a  f ig u ra  13, e l  movimlen 

to  de l a s  barras de guía 236 hacia l a  izqu ierda es lim ita -  

do por unos c o lla r e s  238 ajustablem ente asegurados a aque— 

l i a s  mediante adecuados t o r n i l lo s ,  m ientras que e l movimien 

to  del elemento d o sific a d o r  230 resp ecto  a l a s  barras de —

 ̂ gu ia 236 es impedido por un segundo grupo de c o lla r e s  240 - 

¡ asegurados mediante to r n i l lo s  p ris io n ero s a l a s  barras de - 

i gu ía por e l  in te r io r  de l a s  p laca s de su sten tación  234.

Para e fectu ar e l  movimiento del elemento d o sific a d o r

i¡ una b ie la  de émbolo 241 va apoyada para un movimiento a l t e r -
!¡
¡; nativo en un bloque de apoyo 242 asegurado a una pared l a t e ­

r a l  del alo jam iento d e l revelador, extendiéndose e l  émbolo 

por un extremo a trav é s de una adecuada abertura ex isten te  

en l a  pared l a t e r a l  para su accionamiento por una adecuada 

¡ fuente de energía, y por su extremo opuesto l a  b ie la  del ém­

bolo se extiende a trav és de una adecuada abertura ex iste n te  

 ̂ en e l bloque de apoyo 223, en contacto con l a  p laca  de su s—

I tentación  izqu ierda 234. Para l im ita r  e l  movimiento de l a  —
![ , ;
¡i b ie la  241 (bl embolo, se  aseguran l a s  a n i l la s  de retención  —

:: 243 en unas adecuadas muescas s itu a d as  en cada extremo de l a  

; b ie la  del émbolo. La ca rre ra  de retorno del elemento d o s i f i -
!i
! cador se  efectúa mediante re so r te s  en e sp ir a l  244 que rodean 

a l a s  barras de gu ía 236 y se  apoyan por extremos opuestos - 

i contra e l  bloque de apoyo 224 y l a  p laca  de su sten tación  de- 

¡¡ recha 234 para d esv iar  e l  elemento d o sificad o r  hacia l a  i z —

}} quierda.

! Como se muestra, l a  r e j i l l a  de sum inistro e sté  colo-
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cada entre l a  p laca  de sum in istro  226 y e l borde in fe r io r  de 

l a s  paredes de l a  to lv a  220 en re lac ió n  espaciada entre s í  - 

para perm itir un l ib r e  movimiento a lte rn a tiv o  de l a  r e j i l l a .  

E l espacio  o separación  entre cada uno de lo s  elementos ultj^ 

mámente mencionados puede v a r ia r se  durante l a  fab ricac ió n  pa 

ra  acomodar e l  tamaño de p a r t íc u la  de v irador a  su m in istrar.

En e l  funcionamiento del sum inistrador de v irad o r, - 

se  co loca una cantidad de p a r t íc u la s  v irad o ras dentro de la  

tolva., formando l a  r e j i l l a  de l a  to lv a  y .La p laca  sum in istra 

dora un depóáito  para l a s  p a r t íc u la s  v irad o ra s . -Al moverse - 

alternativam ente l a  r e j i l l a  mediante l a  b ie la  241 d e l embolo 

se  perm itirá  l a  ca ida en cascada de una cantidad d o s ific a d a  

de p a r t íc u la s  v irad o ras a  trav é s de l a  p arte  a b ie r ta  de l a  - 

r e j i l l a ,  desde donde caerán a l a  porción de depósito  d e l a lo

!; jam iento 16 d e l tran sp ortad or.
i[

Como e l  sum inistrador 16 de v irador sum in istra una 

, cantidad  uniforme de v irador para una determinada longitud  

de ca rre ra  d e l elemento d o sific a d o r  230, es evidente que l a  

cantidad  de v irador sum inistrada por e l  sum in istrador puede 

v a r ia r se  oámbiando l a  lon g itu d  de ca rre ra  o variando e l  núme 

ro de ca rre ra s  por unidad de tiempo. Asi, e l ritm o de sumí— 

n is tro  puede v a r ia r se  cambiando l a  longitud  de c a rre ra  del -
i;

elemento d o sific a d o r  230, lo  que puede e fe c tu arse , por ejem 

p ío , en su  forma mas s e n c i l la ,  mediante a ju s te  de lo s  c o lla -  

!¡ re s  derechos 24 0 sobre l a s  barras 236 de l a  r e j i l l a .

'i E l movimiento a lte rn a tiv o  de l a  b ie la  241 d e l embolo
i¡
¡¡ se  e fectúa por medio de una p laca  v ib ra to r ia  243 asegurada 

¡i a l  extremo de un árbo l SH18 apoyado en unos c o jin e te s  monta-'t
: dos en l a s  p lac a s  de armazón 3 y2L3 (vease f ig u ra  22 ). E l ar 

bo l es accionado por una polea 246 conectada mediante una —
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cin ta  247 a l  árbo l de un motor M7. E l contorno de l a  p laca  

v ib ra to r ia  245 es t a l  que una revolución  completa del árbo l 

SH18 accionará l a  b ie la  241 axialm ente para mover a l t e r n a t i ­

vamente l a  r e j i l l a  sum inistradora una veztbsde una posición  

extrema a l a  o tra .

A f in  de con tro lar e l  sum inistro de v irador desde 

e l sum inistrador 17 ) se muestran en l a s  f ig u r a s  15 a 21 lo s  

d e ta l le s  de un sistem a automático de control de v irador que 

comunica finalm ente una ro tación  a l a  p laca  v ib ra to r ia  245 

en un funcionamiento escalonado de una so la  revolución de - 

acuerdo con l a  densidad de l a  imagen revelada sobre e l  tam­

bor 14. Básicamente, e l  sistem a automático de sum inistro de 

v irador comprende un d isp o s it iv o  de exposición  que expone - 

una t i r a  a lo  largo  del borde del tambor después de su car­

ga; un d isp o s it iv o  detector destinado a generar una señal - 

de acuerdo con la  densidad r e la t iv a  de la  t i r a  rev e lad a ; y 

un c irc u ito  e lé c tr ic o  para u t i l i z a r  l a  señal a f in  de comu­

n icar ro tación  a la  p laca  v ib ra to r ia  del sum inistrador de 

v irad o r.

Como se muestra en l a  f ig u ra  2, un d isp o s it iv o  de 

exposición  o marcado de t i r a s  250 va. montado en l a  máquina 

en un punto comprendido entre e l  d isp o s it iv o  de carga 15 y 

e l  mecanismo de revelado 16. Entre la  estación  de tran sferen  

c ia  21 y e l d isp o s it iv o  de lim pieza prev ia  27, va montada - 

una cabeza d etectora  251 adaptada para proyectar luz sobre 

l a  t i r a  revelada y d etectar l a  densidad del v irador que cog, 

prende a la. t i r a ,  de acuerdo con la  lu z  r e f le ja d a  por aque­

l l a .

El d isp o s it iv o  250 marcador de t i r a s  comprende un 

miembro tubular 252 asegurado por encima del tambor a l  in te-
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r io r  del alojam iento 196 y e s tá  situado con su e je  proyecta- 

¡ do h acia ahajo en d irección  del tambor 14. En e l  extremo in- 

¡¡ f e r io r ,  e l  miembro tubular presenta un extremo ab ierto  233 

que e s tá  estrechamente espaciado de l a  su p e rfic ie  p e r i fé r ic a  

! del tambor y ligeram ente contorneado para ad ap tarse  a  l a  fo r  

ma del tambor. A trav é s  d e l extremo in fe r io r  233; se asegura 

j una estrech a t i r a  opaca de m ateria l 234 que cubre aproximada­

mente un te rc io  del extremo ab ierto  233 y se encuentra cen—

¡ tralm ente situ ad a  respecto  a e ste  extremo para separar dos -
i¡
! se c to re s  ab ie r to s  233 entre l a  t i r a  y l a  pared d e l miembro - 

232. Los sec to res 233 son de hecho unas ventanas d estin ad as 

¡ a perm itir  l a  exposición  del tambor a trav és de e l l a s  por me 

dio de una pequeña lámpara LMP-23 montada dentro del miembro 

230. Las ventanas 233 son generalmente de ig u a l área y, cuan 

do se energiza l a  lámpara, permiten que lo s  rayos de lu z  de 

aq u e lla  incidan sobre l a  su p e r fic ie  d e l tambor para exponer 

l a  porción de é ste  situ ad a  inmediatamente por debajo de la s  

! ventanas. La t i r a  234 y l a s  ventanas 233 funcionan de hecho 

a  modo de ocu ltador, lo  que tien e por resu ltad o  l a  formación 

de una t i r a  236 de su p e r fic ie  de tambor sin  exponer entre — 

dos á re a s  expuestas 237) que se producen cuando se energiza 

l a  lámpara LMP-23.

Para un e f ic ie n te  funcionamiento del sum inistrador 

I automático de v irad o r, e l d isp o s it iv o  marcador de l a s  t i r a s  

e s tá  situado en uno de lo s  extremos d e l tambor 14 a le ja d o s  - 

del borde adyacente destinado a l  área de l a s  imágenes a co— 

p ia r , que deriva d e l uso del tambor en l a  máquina x e ro g rá fi-  

j¡ ca.. Con e sta  d isp o sic ió n , no hay in te r fe re n c ia  entre lo s  ele.

mentos de exposición  y e l  revelado del re su ltan te  trazado de 

!¡ l a  t i r a ,  con lo s  elementos de exposición  para e l  tratam iento30
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x ero g rá fico . La re n d ija  de exposición  formada en e l  elemento 

ocultador 198 no o b stac u liz a rá  e l  funcionamiento del d isp o si 

tivo  marcador 230 y, inversamente, e l d isp o s it iv o  marcador - 

no o b stac u liz a rá  e l  funcionamiento normal del elemento 198. 

La única in teracc ión  funcional común entre e sto s  dos d isposi, 

t iv o s  de exposición  es e l uso del mecanismo revelador 16 pa­

ra re v e la r  l a s  imágenes re sp e c t iv a s .

Para un control mas p rec iso  d e l sum inistrador de 

v irador y l a  superv isión  de la  densidad d e l v irador resu ltar) 

te , es p r e fe r ib le  que l a  t i r a  236 producida sobre e l  tambor 

tenga una longitud aproximadamente ig u a l a 1/4 déla  circun­

fe ren c ia  del tambor. Es también p re fe r ib le  que se produzca 

una se r le  de t r e s  t i r a s  por cada revolución del tambor 14.

A f in  de efectu ar e sto , se e stab lece  un d isp o sit iv o  programa 

dor, que se d e sc r ib irá  más ad elan te , y que energiza p e rió d i­

camente a la  lámpara LMP-23 para e fectu ar l a  d isp osic ió n  pre, 

fe r id a  de l a s  t i r a s .

Después de que l a s  t i r a s  236 han sido revelad as en 

e l  mecanismo revelador para formar imágenes en polvo v irador 

de l a s  t i r a s ,  e s ta s  son tran sp ortad as por l a  ro tación  normal 

del tambor 14, pasando por e l  d isp o s it iv o  d etector 231. 41 - 

d esp lazarse  h asta  e ste  punto, l a s  imágenes en polvo v irador 

de l a s  t i r a s  que se forman junto a un extremo d e l tambor 14, 

estarán  separadas de l a  e stac ión  de tran sfe ren c ia  21 y no - 

serán t r a n s fe r id a s  a un m ateria l de soporte, como ocurre con 

l a s  imágenes rev e lad as del área de datos de una t a r je t a .

El d isp o sit iv o  detector 231 va montado sobre un — 

miembro acanalado 237 asegurado a la  pared in fe r io r  del d i s ­

p o sitiv o  de c e p illo  28 de lim pieza del tambor e incluye un - 

bloque de su stentación  238 que presenta una su p e r fic ie  de pa
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: red 260 d isp u esta  en un plano que forma un lig e ro  ángulo r e s  

pecto a la  su p e r fic ie  adyacente del tambor. Un extremo de - 

un haz de f ib r a s  261 transm isora de l a  luz va montado sobre 

e l  bloque 258 con l a  cara  term inal 262 de l haz a l  r a s  d e l p ía  

no de l a  su p e rfic ie  de pared 260. E l otro  extremo del haz de 

f ib r a s  se proyecta fu era  del miembro 257 y termina en l a  pa­

red term inal 263 de una p a n ta lla  c i l in d r ic a  264 para l a  lu z , 

asegurada a l a  pared p o ste r io r  del miembro acanalado 257. -  

' Una Haápara LMP-3, asegurada también a l a  pared p o ste r io r  del 

miembro 257, se extiende h asta  la  p a n ta lla  264 y a l  energizar 

se presen ta  rayos luminosos sobre l a  cara term inal adyacente 

d e l haz de f ib r a s  261. Los rayos de lu z , tran sm itid os por e l  

haz 261, emergen de l a  cara  term inal 262 y son d ir ig id o s  a 

' l a  imagen de la  t i r a  sobre l a  su p e r fic ie  del tambor formando 

un ángulo respecto  a l a  misma. A f in  de elim inar la  p o s ib il i ,

! dad de que alcance una luz  f a l s a  l a  su p e rfic ie  del tambor y 

a fe c te  a l a  imagen de polvo v irador de l a s  t i r a s ,  e l  haz de 

f ib r a s  261 e s tá  cubierto  con unaaiecuada vaina opaca. Una f i  

! n alidad  d e l haz de f ib r a s  es e v ita r  lo s  e fe c to s  d e laa lo r  de 

una fuente luminosa, t a l  como l a  lampara LMP-3, que podría 

i montarse en estrech a proximidad con e l  tambor, que s i  e s ta  

construido de se len io , c r i s t a l i z a r í a  gradualmente en l a s  - 

¡i á re a s  constantemente ca len tad as por l a  lampara. Otra f i n a l i -  

¡i dad e s  e v ita r  l a  p o s ib ilid a d  de que e l  m aterial revelador —

!¡ se adh iera a una lámpara c a lie n te  colocada en l a s  proximida- 

¡ des, obstaculizando a s í  una adecuada ilum inación.

¡! E l bloque de su sten tación  258 presen ta también —

;! dos ab ertu ras c o la te r a le s  265 y 266 inmediatamente por deba­

tí jo  de l a  cara term inal 262 d e l haz de f ib r a s  y colocadas de 

' t a l  manera que una abertura se encuentre a un lado de la  l í -
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nea cen tra l v e r t ic a l  de la  cara term inal. Montados con l a s  - 

ab ertu ras, hay unos d isp o s it iv o s  fo to e lé c tr ic o s  o c é lu la s  fo 

to e lé o tr ic a s  P-2 y P-3, respectivam ente, que están  adaptadas 

para explorar lo s  rayos luminósos r e f le ja d o s  por la  su p e rfi­

c ie  del tambor y d ir ig id o s  sobre e l l a s  por lo s  rayos lumino­

sos que emanan de la  cara  term inal 262. La colocación  r e la t a  

va de l a s  c é lu la s  fo to e lé c t r ic a s  es t a l  que l a  c é lu la  P-2 re  

ciba lo s  rayos luminosos o l a  sombra.de la  t i r a  revelada 236 

i lu s tra d a  en la  f ig u r a  20 por l a  sombra 26? marcada con t r a ­

zada discontinuo. La c é lu la  P-3 e stá  colocada de manera que 

rec ib a  lo s  rayos luminosos por re fle x ió n  de una de l a s  areas 

c la r a s  sin  v irador 237 y por consiguiente rec iba  más rayos 

de luz r e f le ja d o s  que l a  c é lu la  P-2. En e fec to , l a  c é lu la  --  

P-3 se rv irá  de patrón, puesto que la  luz que rec ib e  permane­

cerá constantemente a lo  largo  del continuo uso del tambor - 

xerográfico  14, m ientras que l a  luz que l le g a  a la  c é lu la  - 

P-2 v a r ia rá  de acuerdo con l a  densidad o cantidad de p a r t í ­

cu las v irad o ras adheridas a l  tambor a lo  largo  de l a  t i r a  23^* 

E léctricam ente, l a s  c é lu la s  fo to e lé c tr ic a s  P-2 y 

¡ P-3 forman dos ram ales de un c ircu ito  en puente que se i lu s -

! t r a  en la  fig u ra  21 y se muestra esquemáticamente en l a  f ig u  

j ra 30. Los o tro s  dos ram ales d e l c irc u ito  en puente compren-

' deudos r e s i s to r e s  f i j o s  268 y 269 y porciones de un r e s i s to r
¡ i
! v ar iab le  R-23 que tien e  su brazo o sc ila n te  271 conectado a l  

term inal negativo de una fuente de corrien te  continua 272. Pg 

:} ra  completar e l  c irc u ito  en puente, l a  unión entre l a s  ce lu - 

I l a s  fo to e lé c t r ic a s  e sta  conectada a l  term inal p o sitiv o  de l a  

fuente de corrien te  continua. El sum inistro de energía para 

e l  c irc u ito  en puente deriva de una fuente de co rrien te  con­

tinua 273 y e l  potenciómetro 274, que tien e  su brazo o sc ila n
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te  conectado entre e l  r e s i s t o r  268 y 1.a' c é lu la  fo to e lé c t r ic a  

P-2. La. s a l id a  d eseq u ilib rad a  del puente se alim enta a  un ga 

t i l l o  Schmidt 275 que, cuando se energiza., produce un impul­

so de co rta  duración para desenergizar un r e le  T-CR normal­

mente energizado. Como se muestra en l a s  f ig u r a s  2.La y 50; - 

l a  desenergización  del r e lé  p erm itirá  elAccionamiento de un 

contacto T CR-1 normalmente cerrado a su p osic ión  cerrada pa 

ra  completar e l  c irc u ito  momentáneamente con una bobina de - 

' r e lé  9CR. Esto causa e l c ie r re  del contacto de r e lé  9CR-1 pa 

ra  c e rra r  e l c ir c u ito  con e l  motor 1-17 y producir su energiza- 

ción . Montada sobre e l  árbo l SH18, para su ro tac ió n  con l a  - 

p laca  v ib ra to r ia  245, hay una lev a  c ir c u la r  276 adaptada pa­

ra  accionar un in terru p tor limitador 10LS normalmente cerrado 

a una p o sic ió n  a b ie r ta , una vez por cada revolución  tb l a  -Le­

va y l a  p laca  v ib r a to r ia . E l c ie r re  del contacto 9CR-I com—

! p le ta  también e l6ir c u ito  con elérelé 9CR para mantener e l  con 

' tac to  cerrado h asta que l a  p laca  v ib ra to r ia  r e a l iz a  una revo 

lución  completa. AL producirse  e sto , se abre momentáneamente 

¡! e l in terru p tor 10LS desenergizando a l  r e lé  9CR y abriendo 

e l  c irc u ito  de energía con e l  motor M7 * Como un impulso de 

co rta  duración cerró  e l  contacto TCR-1 para in ic ia r  e l  fun­

cionamiento del motor M?, e ste  contacto se a b r ira  an tes de
!¡

que se abra e l  in terru p tor 10LS.

!¡ Durante e l funciona.miento normal del a.parato auto-
ll
. mático de sum inistro de v irad o r , l a  lampara LMP-3 de l a  cabe_

!¡ za d etecto ra  es continuamente energizada para p resen tar luz
!} ,

sobre la  t i r a  256 y a re a s  c la r a s  adyacentes 257* E sta  luz es 

d is tr ib u id a  con bastan te  uniformidad sobre e sa s  a re a s  del —

' tambor y l a  luz r e f le ja d a  de l a  t i r a  y l a s  á re a s  c la r a s  es - 

detectada por l a s  c é lu la s  fo to e lé c t r ic a s  P-2  y P-3 y compara30
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das por e l c irc u ito  en puente. El r e s i s to r  R-25 se a ju s ta  de 

manera que haya un e q u ilib r io  de puente con sa l id a  nula en­

tre  lo s  re su ltad o s de la  luz que incide sobre l a  cé lu la  P-2 

desde l a  t i r a  256 y lo s  re su ltad o s de la  luz que incide so­

bre la  c é lu la  P-3 desde una de l a s  áreas c la r a s  257* Este - 

e q u ilib r io  e s ta rá  determinado por laáesead a densidad del v i 

rador que se adhiere a la  t i r a  256. Con una condición eq iü i-  

brada del puente, e l  g a t i l lo  Schmidt tendrá una sa lid a  nula 

para e l r e lé  T CR. Al consumirse e l sum inistro de v irador en 

e l  alojam iento 16 de l revelador durante e l  tratam iento xero- 

g rá fico  normal, dism inuirá l a  densidad del v irador sobre la  

t i r a  256 continuamente detectada. Con una densidad in fe r io r  

a l  n ive l predeterminado que se u t i l i z ó  para e q u ilib ra r  e l - 

c irc u ito  en puente, é ste  se d e seq u ilib rará  y cuando la  co— 

rr ie n te  d ife re n c ia l  en lo s  troncos del puente sea su fic ie n ­

temente elevada, e l  g a t i l lo  Schmidt, que de hecho es un de­

te c to r  de n iv e l, producirá un impulso e lé c tr ic o  que causará 

una desenergización  momentánea del r e lé  T CR y e l  cierre del 

! contacto de r e lé  T CR-1. Por cada impulso e lé c tr ic o  produci- 

i do de e s ta  manera l a  p laca  v ib ra to r ia  245 e fectu ará  una com- 

} p le ta  revolución por medio de la  c in ta  accionadora 247 y la  

polea 246. Como se in d ica  anteriorm ente, una revolución de - 

: l a  p laca  245 accionará la  r e j i l l a  sum inistradora 241 entre sus
i!
¡I p o sic io n es extremas para sum in istrar v irador a l  alojam iento 

del revelador.

! Al aumentar l a  densidad d e l v irador sobre la  t i r a

256, se re s ta b le c e rá  e l  eq u ilib r io  del c ircu ito  en puente, - 

! terminando a sá  la  actuación  del sum inistrador de v irad o r. - 

La se n sib ilid a d  de la  cabeza d etectora  puede v a r ia r se  median­

te lo s  parámetros e leg id o s para lo s  r e s i s to r e s  268, 269 y —30
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R-25 y l a  in tensidad  de l a s  fuentes de co rrien te  continua - 

2?2 y 273. E sto s componentes determinarán e l  n ive l de s a lid a  

del c irc u ito  en puente y pueden v a r ia r se  de manera que tenga 

que haber un elevado d e se q u ilib r io  an tes de que pueda, detec­

ta r se  un n iv e l por e l g a t i l l o  Schmidt. E sta  condición demos­

t r a r l a  la  conveniencia de e stab le ce r  una gama de densidades 

relativam ente am plia para l a s  reproducciones x e ro g ra fic a s . Si 

se n ec e sita  un co n traste  de elevada, ca lid ad  en l a s  reproduc­

cion es, entonces será  necesario  un e q u ilib r io  muy sen sib le  - 

en e l  puente, en v irtu d  de lo  cu al e l  más lig e ro  d e se q u ili— 

brío  e x i ja  e l  sum inistro y rep osic ión  de v irad o r.

E l sum inistrador 17 de v irad or funciona tamizando 

m ateria l v irador sobre e l  m ateria l revelador ya presente en 

e l  alojam iento del rev e lad o r. A f in  de asegurar una d is tr ib u  

cion uniforme del nuevo v irador para devolver l a  densidad d e l 

v irad or a l  n ivel deseado en un mínimo de tiempo, e l sum inis­

trador e x te rio r  se extiende de modo sustancialm ente horizon­

t a l  a trav é s  de lo s  cubos 203 en desplazam iento ascendente, 

que se encuentra en movimiento para v e rte r  en cascada v ir a — 

dor sobre l a  su p e r fic ie  del tambor en toda su anchura.

Parte d e l v irador recien  sum inistrado se hace depo­

s i t a r  sobre una p laca  d e fle c to ra  277. Para causar e l  mezcla­

do de e s ta s  p a r t íc u la s  con e l  re stan te  m ateria l revelador y - 

asegu rar a s í  una adecuada mezcla de una porción por lo  menos 

d e l nuevo v irad o r, pueden form arse e strech as ranuras en l a  - 

p lac a , con lo  cu al una porción del m ateria l que se d e s l iz a  - 

descendentemente por e sta  p laca  e s ob ligada a p asar  a trav é s  

de l a s  ranuras y sobre l a  su p e rfic ie  d e l sum inistro de mate­

r i a l  revelador a l  fondo del alo jam iento .

30 SISTEMA DE ALIMENTACION DE PAPEL
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El mecanismo 18 de alim entación de lam inas, situado 

en l a  e stac ió n  B de tran sfe re n c ia  de imágenes, para alimen­

ta r  sucesivamente m a.terial de tran sfe ren c ia  cortado en lam i­

nas en contacto con e l  tambor xerográ fico , de manera que la s  

imágenes de polvo revelad as sobre l a  su p e rfic ie  de dicho tam 

bor puedan ser tra n s fe r id a s  a l  materiaL de tran sfe re n c ia , - 

consta de una bandeja destinada a contener un sum inistro de 

m ateria l de tran sfe ren c ia  cortado en lám inas, r o d i l lo s  sepa­

radores y d isp o s it iv o s  destin ados a separar una so la  lamina 

de m ateria l de tran sfe re n c ia  de dicho sum inistro, r o d i l lo s  

de alim entación para l le v a r  una so la  lámina a su contacto de 

impresión con e l  tambor, y mediosjpara coordinar e l  funciona­

miento de lo s  r o d i l lo s  separadores y lo s  r o d i l lo s  alim enta- 

dores, pasando a s í  una so la  lámina de m aterial de tran sferen  

c ia  a su contacto con e l tambor para una adecuada coinciden­

c ia  de la  imagen en polvo situ ad a sobre e l tambor con e l  ma­

t e r i a l  de tran sfe re n c ia . Se e stab lece  también un d isp o sit iv o  

de con tro l del n ive l de l a  bandeja de papel, para e levar la  

bandeja a medida que son alim entadas l a s  lam inas de papel - 

desde l a  parte  superior d e l sum inistro del mismo.

Con re fe re n c ia  ahora específicam ente a l a s  f ig u ra s  - 

2 y 27 a 35, in c lu s iv e , e l  aparato destinado a alim entar lá  

minas de m aterial de tran sfe re n c ia  a l  tambor&erográfico 14 - 

en re lac ió n  sincronizada con l a  ap aric ión  de una imagen reve 

lad a sobre aquel, incluye un par de r o d i l lo s  de alim entación 

co incidentes 280 y 281, ordinariam ente constru idos de caucho 

o m aterial análogo, montados en re lac ió n  cooperante entre s í  

fren te  a l a s  gu ía s  282 y 283, que d irigen  l a s  láminas de ma­

t e r i a l  de tran sfe ren c ia  avanzadas por dichos r o d i l lo s  de a l i  

mentación h asta su contacto con e l  tambor 14 en un punto s i -
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tuado en e l  d isp o s it iv o  21 de tran sfe re n c ia  de corona o l i g e ­

ramente an tes del mismo.

E l r o d il lo  de alim entación 280, que es un r o d il lo  ac­

cionado, va montado en su p o sic ió n  mediante un árb o l SH6 apo. 

yado en l a s  p la c a s  4 y 5 de su sten tación  de l a  maquina y es 

accionado por una po lea 284 (vease f ig u ra  23) asegurada a l  - 

extremo del árbo l SH6. E l r o d il lo  de alim entación 281, que 

es un r o d il lo  lo co , va montado sobre un árbo l SH19 apoyado 

por sus extremos en unos brazos 283 articuladam ente montados 

en l a s  p lac a s  de armazón 4 y 3s siendo elásticam ente impulsa 

do e l  r o d il lo  de alim entación 281 contra e l r o d il lo  de alimen 

' tac ión  280 por medio de r e so r te s  286, de manera que e l  ro d i­

l l o  de alim entación 281 pueda ser accionado mediante acop la­

miento f r ic c io n a l  con e l r o d il lo  280 o con una- lamina de ma- 

' t e r i a l  de tran sfe re n c ia  in terp u esta  entre dichos r o d i l lo s .

En l a  bandeja de papel 20, deslizablem ente s itu a b le  

1 desde e l lado de l a  máquina entre l a s  p la c a s  de armazón 4 y 

3, se contiene un sum inistro de m ateria l de tran sfe re n c ia  -

![ 287 en lám inas co rtad as, s  d ec ir  tfpicam ente lám inas de papel
!¡
! o s im ila re s , a  sum in istrar una a una a lo s  r o d i l lo s  de a l i —

! mentación 280 y 281. La bandeja de papel 20 incluye una base 

¡! que comprende 3 seccion es: Un miembro básico  e stac io n ar io  —

! 288, un miembro angular izquierdo 290 y un miembro angular 

derecho 291. Los miembros an gu lares 290 y 291 están  formados 

¡¡ cada uno de e l lo s  por unas porciones v e r t ic a le s  292 y 293 de 

! gu ía de l a s  lám inas y unas porciones la t e r a le s  294 y 293) re s  

¡i pectivam ente, y están  colocados con sus porciones de guía para 

¡¡ lelam ente a lo s  lad o s d e l miembro básico  288 y con sus porcio 

' nes la t e r a le s  extendidas en e l  mismo plano que l a  sección  cen 

t r a l  296 d e l miembro básico  288.30
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Los miembros 290 y 291 son accion ables con movimien­

to s  ¿Le acercamiento y alejam iento rec íp rocos y respecto  a l a  

sección c e n tra l 296 mediante un sistem a de conexiones monta­

do por debajo de l a  sección 296. Como se muestra en la  f ig u ­

ra  3 1 , e l  miembro básico  288 presenta una sección ce n tra l - 

296 coplanar con l a s  secciones la t e r a le s  izqu ierda y derecha 

294 y 293 y con una porción izqu ierda 297 in clin ad a o incur­

vada h acia ab ajo , y una porción derecha 298 incurvada tam— 

bien h acia ab a jo . Las porciones 297 y 298 son coplanares y 

están  situ ad as  inmediatamente por debajo de l a s  secciones — 

294 y 293, respectivam ente, y sobre l a s  cu ales t a le s  secc io ­

nes pueden d e s l iz a r se  hacia y desde l a  sección ce n tra l 296. 

El miembro básico  presenta unas porciones ad ic io n a le s  300 y

301 incurvadas h acia abajo más a l i a  de lo s  extremos de l a s  

porciones 297 y 298, respectivam ente, cuyas porciones son co 

p lan ares en un plano ligeram ente in fe r io r  a l  plano de l a s  - 

porciones 297 y 298.

Inmediatamente por debajo de l a  sección cen tra l 296 y 

hacia la  p arte  p o ste r io r  de l a  bandeja 20, hay un d isco  302, 

g iratoriam ente montado mediante un pasador de a r tic u lac ió n  

303. Análogamente, un segundo d isco  304 va giratoriam ente - 

montado mediante un pasador de a r tic u lac ió n  303 bajo  e l ex­

tremo delantero de l a  bandeja. Los d isc o s  302 y 304 están  - 

d isp u esto s de manera que sus centros coincidan con la  lin ea  

cen tra l lo n g itu d in a l de la  bandeja. Un miembro de conexión 

306 d ispuesto  entre l a  sección cen tra l 296 y lo s  d isc o s  302 

y 304 e s tá  articuladam ente conectado por un extremo a l  d isco

302 y por su otro extremo a l  d isco  304 y de t a l  manera que — 

sea longitudinalmente p ara le lo  a l  e je  lo n g itu d in al de la  ban­

d e ja  20. Con esta d isp o sic ió n , l a  ro tación  del d isco  302 pro
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ducirá una correspondiente ro tac ión  d e l d isco  304.

Articuladamente montado en un extremo y por debajo del 

d isco  302 mediante un pasador de a r t ic u la c ió n  3O7 , hay un - 

miembro de conexión 308 que e s tá  articuladam ente conectado 

por su otro extremo mediante un pasador de a r t ic u la c ió n  310 

a l a  porción l a t e r a l  294 d e l miembro angular izquierdo 290.

El pasador de a r t ic u la c ió n  310 se extiende a trav é s  de una - 

ranura 311 formada en l a  porción incurvada 300 de l miembro - 

' básico  288 a f in  de conectar l a  porción 294 con e l extremo - 

; de l a  conexión 308. Diametralmente opuesto a l  pasador de ar-  

t ic u la c ió n  307, hay un pasador de a r t ic u la c ió n  312 a l  que se 

' conecta articuladam ente un segundo miembro de conexión 313 

que tien e  su otro extremo articuladam ente conectado a l a  por 

ción l a t e r a l  295 mediante un pasador de a r t ic u la c ió n  314. El 

i pasador de a r t ic u la c ió n  314 se extiende a trav é s  de una ranu 

}¡ ra  315 formada en l a  porción incurvada 301, a f in  de efectuar 

¡! un enlace con l a  conexión 313s que, como en e l  caso de l a  co­

nexión 308, e s tá  situ ad a  por debajo del d isco  302. Según se 

¡I ve en l a  f ig u r a  27, l a  ro tac ió n  en sentido con trario  a  l a s  - 

¡ ag u ja s  del r e lo j  de l d isco  302 d esp lazará  a lo s  pasadores de 

¡ a r t ic u la c ió n  310 y 314 aproximándolo más entre s i ,  a lo  la r -  

¡t go de una lín e a  que incluye generalmente a l  pasador de a r t i ­

cu lación  303. Inversamente, l a  ro tac ión  en e l  sentido de l a s  

ag u ja s  de l r e lo j  de l d isco  302 d e sp lazará  a los& asadores 310 

i  y 314 separándolo más entre s í ,  deslizán dose  en cada caso - 

í lo s  pasadores 310 y 314 dentro de l a s  ranuras 311 y 315. re s  

pectivam ente, y siendo guiados por e l l a s .

I'. En e l extremo delantero  de l a  bandeja. 20, o extremo

de donde se r e t i r a  cada lámina de m aterial de tran sfe re n c ia  

287 durante l a  operación de alim entación de p apel, e l d isco30
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304 e s tá  p rov isto  de un idéntico  d isp o sit iv o  de conexión. - 

Los miembros de conexión 316 y 317 están  articuladam ente co­

nectados por un extremo mediante lo s  pasadores 318 y 319; — 

respectivam ente, en puntos diametralmente opuestos del d isco  

304, y en sus o tro s  extremos mediante lo s  pasadores de a r t i ­

cu lación  321 y 322 con la s  porciones incurvadas 300 y 301, - 

respectivam ente. Las ranuras 323 y 324, formadas en -Las por­

ciones incurvadas 300 y 301: acomodan .Los re sp ec tiv o s pasado.

'! re s  a f in  de p erm itir un movimiento d e sliz an te  lim itado de - 

lo s  pasadores respecto  a l a s  correspondientes porciones in­

curvadas.

A f in  de accion ar e l  sistem a de conexión basta ahora 

d e sc r ito , e l  d isco  p o ste r io r  302 e s tá  p rov isto  de una empuña 

dura 323 manualmente accionable que puede asegu rarse  median­

te soldadura a l  d isc o . El movimiento de l a  empuñadura 325 en 

d irección  co n traria  a l a  de l a s  ag u ja s  del r e lo j ,  como se ve 

en la  f ig u r a  27) pondrá análogamente en ro tación  a l  d isco  302 

alrededor del p ivote 303. Esta acción d esp lazará a lo s  pasa- 

" dores 310 y 31^ aproximándoles entre s í .  La ro tac ió n  del dis.

¡ co 302 producirá también una correspondiente ro tación  del - 

¡ d isco  304 por medio de la  barra  de conexión 306 y su acción 

¡ d esp lazará  a lo s  pasadores 321 y 322 aproximándolo mas entre 

s i .  El movimiento de lo s  pasadores 310 y 321 se e fectu ará  — 

i[ simultáneamente y será  ig u a l a l  movimiento de lo s  pasadores 

¡ 31^ y 322. La. re su ltan te  acción  aproximará más a l a s  porcio- 

'¡ nes v e r t ic a le s  de gu ía  292 y 293 izquierda y derecha entre - 

'' s í .

Durante e l funcionamiento del aparato xero grá fico , se

30

coloca una p i la  de lam inas de m aterial de tran sfe re n c ia  en 

l a  bandeja 20 y se manipula la  empuñadura 325 para poner a
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l a s  g u ía s  292 y 293 en contacto con lo s  bordes adyacentes de 

l a s  lám inas. Esto asegu rara  e l  que la  p i l a  quede centralmen­

te  colocada dentro de l a  bandeja y en adecuado alineam iento 

con e l  mecanismo de alim entación de p ap e l. A f in  de r e t i r a r  

l a  p i la  o reponer lám inas, se g ir a  l a  empuñadura 323 en -La 

d irección  de l a s  ag u ja s  del r e lo j ,  lo  que tien e  por r e s u lt a ­

do e l aleja.miento de l a s  g u ia s  292 y 293 de l a  p i l a ,  separar^ 

do a s í  a l a  misma de l a  e stru c tu ra  o b stacu lizad o ra . En su mo 

!¡ vim isto de acercamiento o alejam iento respecto  a l a  p i l a  de 

m ateria l de tra n sfe re n c ia , l a s  g u ia s  292 y 293 se d e sliz a ran  

!¡ con r e la t iv a  f a c i l id a d  sobre l a s  porciones incurvadas 297 y 

298, respectivam ente. Su lím ite  de desplazamiento en una d i-  

„ reccion  e s ta rá  determinado por e l  acoplamiento de lo s  bordes 

in tern os 326 de l a s  porciones 294 y 293 con lo s  bordes incur 

vados 327 de l a  sección c e n tra l 296. E l lím ite  de d esp laza- 

¡! miento en l a  o tra  d irecc ión  e s ta rá  determinado por la  lo n g i­

tud de l a s  ranuras 3 H ; 313; 323 y 324.

La bandeja 20, que comprende a l  miembro básico  288, 

i l a s  g u ía s  292 y 293 y e l  d isp o s it iv o  de conexión, e s tá  monta 

da para un movimiento lo n g itu d in a l como una so la  unidad ha— 

cia, y desde lo s  r o d i l lo s  de alim entación 280 y 281. A t a l  — 

¡ f in ,  e l miembro básico  288 presen ta unos rebordes 328 y 329 

ll v u e lto s h acia a r r ib a , en cada borde l a t e r a l  extremo. E sto s - 

I) rebordes se extienden más a l l á  de l a s  g u ia s  292 y 293 y l l e ­

van asegurada a lo s  mismos l a  p i s t a  in tern a 331 de un d e s l i -  

I zador de ca jones de muebles de fic h e ro s  de tip o  com ercial.

' Las p i s t a s  e x te r io re s  332 para, lo s  d e sliz ad o re s  están  f i j a -  

!; das a un soporte de su sten tación  333 que se extiende a  t r a ­

vés y por debajo de toda l a  bandeja 20 y termina más a l i a  - 

del lado de la  misma en lo s  rebordes v e r t ic a le s  334 y 333-30
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1 Cada una de l a s  p i s t a s  e x te rio re s  332 e sta  asegurada median­

te  soldadura a la  su p e rfic ie  in terna de lo s  rebordes 334 y 

333 Y sirven  para su sten tar la  bandeja 20 y e l sistem a de oo 

nexion respecto  a l  soporte de sustentación  333* Unos adecua- 

5 dos c o jin e te s  de b o la s  montados entre l a s  p i s t a s  331 y 332 

permiten una. acción d e s liz a b le  entre l a  bandeja 20 y e l  so­

porte 333 y l a  re t ir a d a  de l a  bandeja del ap arato . Un fiad o r  

a re so r te  336 asegurado a l  reborde 333 mediante soldadura pre 

senta un extremo incurvado 337 acoplab le a l  extremo p o sterio r 

iO de una de l a s  p i s t a s  in tern as 331 y que sirv e  para retener - 

desprendiblemente la  bandeja en posic ión  relativam ente f i j a .

La bandeja 20 e s tá  montada también para un movimien­

to v e r t ic a l  y a  t a l  f in  se dispone una p laca  de sustentación  

izqu ierda 338 asegurada a la  p laca  de armazón 3 mediante un 

15 soporte 340 y una p laca  de sustentación  derecha 341 asegura­

da a. l a  p laca  de armazón 4 mediante un soporte 342. La p laca 

de sustentación  338 y la  341 están  unidas entre s í  en su por 

cion superior por una barra de conexión 343 y en sus porcio- 

' nes in fe r io re s  por una barra de sustentación  344. Colocadas

20 ¡! entre e l  reborde 334 y la  p laca de sustentación  338 y asegu
i}

radas a lo s  mismos, se encuentran l a s  p i s t a s  interna y exter- 

na 343 y 346, respectivam ente, de un d eslizad o r 347 de c a jo ­

nes de arch ivo, prodsto de adecuados c o jin e te s  de b o la s en- 

j tre  l a s  p i s t a s .  Análogamente, e l  reborde 333 y l a  p laca  de - 

25 ; susten tación  341 tienen  montadas ertre e l lo s  a l a s  p i s t a s  in-

' terna y externa de un d eslizad o r 348 de mueble. Cada uno de 

lo s  d eslizad o res 347 y 348 se extiende verticalm ente en una 

¡ d is ta n c ia  que f a c i l i t e  e l desplazamiento v e r t ic a l  de l a  ban­

deja 20 entre su extensión completa de desplazamiento a l  —

tiempo que se impide e l movimiento o sc ila n te  de l a  bandeja30



respecto  a l a  e stru c tu ra  de su sten tación  f i j a  de la  misma.

El lim ite  in fe r io r  de desplazamiento de l a  bandeja es 

determinado por una se r ie  de topes 350 montados sobre lo s  so­

p o rte s  351 que están  asegurados a lo s  rebordes 334 y 335- — 

P referiblem ente, lo s  topes 35° están  situ ad os junto a l a s  — 

cuatro esquinas de l a  bandeja a f in  de impedir un asentamien

- 7 6 -

10

r e s t r in c t iv a  sobre l a s  esquinas d e lan teras de l a  lamina supe 

r io r  y e l  borde delantero de l a  p i la  de papel. Cada uno de - 

lo s  d isp o s it iv o s  separadores comprende un embolo verticalm en 

te  desp lazab le  333; 354') librem ente d esp lazab le  en un elemea 

to tubu lar 333, 336, asegurado a l a  su p e rfic ie  e x te rio r  de - 

l a s  porciones v e r t ic a le s  292 y 293) respectivam ente, para — 

d esp lazarse  latera lm en te  con e l l a s .  Cada uno de lo s  émbolos 

353 y 354* p resen ta un amortiguador 357, 353, asegurado a lo s  

mismos para su desplazam iento con e l lo s .  Como lo s  d i s p o s i t i ­

vos separadores se forman complementariamente entre s í ,  se - 

considera necesario  solamente d e sc r ib ir  con d e ta l le  uno de - 

25 ¡j lo s  d is p o s it iv o s . Como se muestra en l a s  f ig u r a s  32, 33 y 34-, 

' e l  émbolo 353 presen ta  una ranura r a d ia l  360 dentro de l a  —

' cu al va asegurado un ramal 361 de un elemento incurvado 362 

jj sobre e l  cual se asegura e l  amortiguador 357- A lo  largo  de

l a  pared d e l elemento tubu lar 355 se forma axialm ente una ra  
nura 363 y e l  ramal 361 se extiende a trav é s de e s ta  ranura,

15

20

to d e sig u a l de l a  misma y de sus p a rte s  a so c iad a s .

Al alim entar lám inas desde l a  p i la  287, una a una, - 

cuando se ad elan ta l a  lámina superior e l  movimiento de l a  mis 

ma tenderá a avanzar también a l a  segunda lamina. A f in  de - 

asegu rar l a  separación  de l a  lamina su perior, exclusivam ente 

de l a  p i la ,  se^stab lecen  en esquinas opuestas de la  p i la  — 

unos d isp o s it iv o s  separadores que ap lican  una l ig e r a  fuerza

30



deslizán dose dentro de e l l a ,  cuya ranura, impide l a  ro tación  

del amortiguador 357. Con e l embolo 357 colocado a un lado - 

de la  p i la  de papel 287, e l  amortiguador 357 queda situado 

contra e l  borde delantero de l a  p i la ,  superponiéndose e l  amor 

tiguador a l a  esquina de l a  lamina su perior. Los elementos 

357) 361 y 362 del d isp o s it iv o  separador se forman p r e fe r i­

blemente como estru ctu ra  u n ita r ia  estampada de m aterial l a ­

minar .

El peso de cada uno de lo s  émbolos 353 y 354 se impo­

ne ¡abre l a s  esquinas d e lan teras superiores de l a  p i la  de pa­

p e l y e l  peso e je rc id o  sobre cada esquina es t a l  que lo s  ém­

bolos seguirán e l  n ivel de la  p i la  descendentemente a medida 

que desciende dicho n iv e l. Sus pesos ofrecerán  también una - 

fuerza r e s t r ic t iv a  que f a c i l i t a r á  l a  alim entación de una sola 

lámina de papel cuando se acciona sobre la  p i la  por lo s  rodi 

l í o s  separadores que se descrB irán más ad elan te .

Como se muestra en l a  fig u ra  28, lo s  extremos in fe — 

r io r e s  de lo s  émbolos 353 y 354 rebasan la  profundidad de la  

p ila  287 y terminan en unos extremos redondeados 364, p re fe ­

riblem ente formados de un m aterial p lá s t ic o , t a l  como Teflon. 

E stos extremos están  adaptados para d e s liz a r se  sobre p lac a s  

in c lin ad as 365 s itu ad as por debajo de lo s  émbolos y lo s  bor­

des e x te r io re s  366 del soporte de sustentación  333 a uno y - 

otro lado de la  bandeja, cuando é sta  se desp laza hacja a t r a s .  

Al r e t i r a r s e  l a  bandeja 20 de su posic ión  de alim entación de 

papel, o hacia l a  izqu ierda como se muestra en l a  f ig u ra  28, 

lo s  émbolos 353 y 354 se acoplarán a l a s  p laca s  in c lin ad as - 

365 y serán elevados, permaneciendo a s í  m ientras se r e t i r a  

l a  bandeja. Con lo s  émbolos mantenidos en su posición  supe­

r io r ,  lo s  am ortiguadores 357 y 358 quedarán separados de la
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p i l a  de papel, perm itiendo a s i  l a  ad ición  o r e t ir a d a  de .Lami. 

ñas de papel de l a  bandeja sin  encontrar obstáculo  alguno. - 

Suponiendo que se haya, colocado un nuevo sum inistro de papel 

sobre l a  bandeja y se desp lace  e sta  a su p o sic ió n  adelantada 

lo s  émbolos asumirán de nuevo sus p o sic io n es con lo s  am orti­

guadores apoyados sobre l a  lamina superior del nuevo suminis. 

tro .

Para alim entar lám inas de m ateria l de tran sfe re n c ia  

!' una a una desde la  bandeja de papel 20 h asta  l a  lin e a  de con 

tacto  de lo s  r o d i l lo s  de alim entación 280 y 281, se e s ta b le ­

ce un d isp o s it iv o  de alim entación de papel que comprende — 

unos r o d i l lo s  367 interm itentem ente accionados y fijam en te  - 

montados sobre un árbo l 368 apoyado en lo s  c o jin e te s  370 mon 

tados en un brazo 371 adaptado para o s c i la r  alrededor d e l e je  

i de un á rb o l 372. El d isp o s it iv o  destinado a accionar lo s  ro- 

¡ d i l l e s  367 comprende una po lea 373 asegurada a un embrague - 

d e sliz an te  convencional 374, y una polea 375 montada sobre - 

lo s  á rb o le s  368 y 372, respectivam ente, y funcionalmente co- 

nectadas entre s i  por medio cb una c in ta  sincron izadora 376.
};

El embrague d e s liz an te  374 permite l a  ro tación  de lo s  ro d i­

l l o s  367 medhnte l a  c in ta  sincron izadora 376 o mediante con- 

tacto  f r ic c io n a l  con una lámina de m ateria l de tran sfe re n c ia

¡! a.l ser avanzada, por lo s  r o d i l lo s  de alim entación 280 y 281.
¡ i

j El árbo l 372 e s tá  apoyado mediante un co jin e te  377 en la  p ía  

i¡ ca fro n ta l  4 y mediante un c o jin e te  378 en e l  brazo 371) — 

j¡ siendo normalmente impulsado h acia l a  izqu ierda como se ve 

; ' en l a  f ig u ra  35) por medio de un re so r te  380 interpuesto  en- 

t re  una a n i l l a  de re so r te  381 sobre e l  árbo l 372 y una a ra n - ' 

déla  382 que rodea a l  á rb o l y se apoya contra la  p laca  4 . Al 
fo rz a rse  e l  á rb o l 372 h acia  l a  izq u ierd a , e l  extremo ranura-30
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 ̂ do d e l mismo es forzado a l  in te r io r  de l a  abertura ex isten te

en e l  extremo de un árbol SH3 para acop larse  a l  pasador de - 

accionamiento asegurado en e l  mismo. Como se muestra en la  

f ig u ra  23, e l  á rb o l SH3, que e s tá  apoyado en adecuados c o j i-  

5 netes 384 situ ad o s en la  p laca  de armazón 215 y en un mangui 

to 385 situado en l a  p laca  p o ste r io r  5, l le v a  una polea 386 

intermitentemente accionada y asegurada a l  mismo. Una arande 

l a  387 se d e s l iz a  contra un reborde situado sobre e l  árbo l - 

SH3 para e v ita r  e l  movimiento a x ia l  hacia e l ex terio r  de d i-  

10 cho árb o l, según se ve en la  f ig u ra  23.

Para a ju s ta r  la  presión  de lo s  r o d i l lo s  36? sobre la  

p i la  de m aterial de tran sfe ren c ia  contenida en l a  bandeja - 

de papel 20, e l brazo 371 se f i j a  a un extremo de un árbo l - 

de brazo hueco 388, cuyo extremo opuesto presenta una muesca 

15 destin ada a acop lar pasadores de accionamiento 390 asegura-

 ̂ dos a l  extremo avellanado del manguito 385 apoyado en l a  p ía  

ca 5: impidiéndose e l  movimiento a x ia l  del manguito hacia, la  

derecha, según se ve en 1a. figura. 35) mediante una a n i l l a  de 

resorte 391 asegurada en una adecuada muesca formada en e l  — 

20 manguito. La presión  del ro d illo  sobre l a  p i la  de papel con­

tenida en l a  bandeja 20, debida a gravedad, es su fic ie n te  pa

ra  mantener l a s  lám inas de papel en su posición  dentro de la  

bandeja.

Interpuesto entre lo s  r o d i l lo s  367 y lo s  r o d i l lo s  de 

25 alim entación 280 y 281, se dispone, como se muestra en l a s  f í

i guras 28 y 29, un par de gu ias de papel 392 y 393 su sten ta- 

: das a extremos opuestos por l a s  p lac a s  4 y 5 para gu iar cada 

: lámina de m aterial de tran sfe ren c ia  avanzada por lo s  ro d illo s  

367 h asta  l a  lin e a  de contacto de lo s  r o d i l lo s  280 y 281.

30 Para perm itir l a  separación de lo s  r o d i l lo s  367 de l a
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p laz a r se  e sta  últim a a su posic ión  normal de funcionamiento, 

como se muestra en l a  f ig u r a  35 (o cuando l a  bandeja se r e t í  

ra  de su normal p o sic ión  de funcionam iento), se dispone un 

brazo de lev a  39^ asegurado a l  manguito 335 y un pasador de 

lev a  395 asegurado a la. p laca  3 para, l im ita r  e l  movimiento 

descendente del brazo de a r t ic u la c ió n  371 y de lo s  r o d i l lo s  

367. Como se d e sc r ib irá  más ad elan te , la  a ltu r a  de l a  p i l a  - 

de papel 287 se mantiene relativam ente constan te, variando 

solo en e l  grosor de algun as lám inas de p ap e l. El pasador - 

de lev a  395 se coloca de t a l  manera que s i  se r e t i r a  l a  ban­

d e ja  20 lo s  r o d i l lo s  descienden solo ligeram ente y, t r a s  e l 

desplazam iento de l a  bandeja a su normal p o sic ió n  de alimen 

tación  de p ap e l, lo s  r o d i l lo s  367 se d e sliz a ran  ascendente­

mente mediante su conta,cto con lo s  bordes d e lan tero s de l a s  

prim eras lám inas su p erio res.

E l avance de l a  bandeja h asta  su p o sic ió n  de funcio­

namiento es determinado por una gu ía m arginal 396 que se ex­

tiende veiticalm ente  desde l a  porción delan tera  397 del sopor 

te de su sten tación  333 a l  que va asegurada. La guia 396 man­

tien e  lo s  bordes d elan tero s de l a  lámina de papel en a lin e a ­

miento generalmente v e r t ic a l  e impide un deslizam iento inad­

v ertid o  de cualqu ier lámina ó de l a  to ta lid a d  de e l l a s .  La 

a ltu r a  de l a  gu ia 396 es normalmente in fe r io r  a l a  de lo s  - 

am ortiguadores 357 y 358 que, como se in d ica anteriorm ente, 

se apoyan sobre l a s  esquinas de l a  lámina superior de l a  p i ­

l a  287, m ientras que l a  a ltu ra  de loA m ortiguadores v a r ia rá  

a lg o , en e l  grosor de algunas lám inas de p ap e l. Ocuparán — 

siempre una p o sic ió n  no in fe r io r  a l  borde superior de l a  guía

m arginal 396, que ha de ser despejado para e l paso de una l á30
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1 mina de papel h acia lo s  rodlILos de alim entación 280 y 281.

En e l funcionamiento, a l  avanzarse la  lamina superior 

mediante lo s  r o d i l lo s  3^7) l a s  esquinas del borde delantero 

de l a  lamina, se acoplan a lo s  am ortiguadores 357 y 358, t r a s  

5 lo  cu al l a  lámina se combará ascendentemente y h acia adentro. 

Como se muestra en l a s  f ig u r a s  27 y 34, lo s  am ortiguadores- 

están  ahusados, presentando un borde interno que forma un ángulo 

agudo respecto  a lo s  bordes delan teros de l a s  lam inas de pa-- 

p e l. Al a p lic a r  lo s  r o d i l lo s  367 una fuerza de avance a l a  - 

10 lámina superior, l a  porción v e r t ic a l  de lo s  elementos 473 PSP 

duce una demora en e l movimiento de avance de l a s  esquinas 

a l  avanzarse continuamente la. lámina sobre e l  borde superior 

de la  gu ia m arginal 397s produciendo e sta  demora, en coopera 

cion con lo s  bordes in tern os angulares de lo s  am ortiguadores,

18 un lig e ro  movimiento d e s lían te  hacia e l  in te r io r  de l a s  e s— 

quinas de l a  lámina de papel, con e l consiguiente combamien- 

to de l a  lámina en su porción media. E sta  acción combadora - 

de la  lámina superior asegura su separación de l a s  láminas 

; s itu ad as  por debajo en l a  p i l a .

20 Como anteriorm ente se in d ica , la  bandeja 20 e s tá  adap.

] tada para un movimiento v e r t ic a l  a f in  de mantener e l plano 

 ̂ o parte  superior n ivelada de la  p i la  28? en un punto r e l a t i -  

: vamente f i j o ,  Esto se consigue mediante e l  uso de un acciona- 

! miento a  motor y un d isp o s it iv o  de conmutación que levante - 

25 i a l a  bandeja 20 desde una p osic ión  in i c i a l  in fe r io r , cuando 

.! l a  bandeja su sten ta una p i la  de papel, h asta  una posición  — 

superior de la  bandeja, cuando solo permanecen sobre l a  mis- 

! ma algunas lám inas de papel.

E sta  acción es proporcionada por un motor N13 acciona- 

30 dor del n ivel de papel, montado para un movimiento d eslizan -
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' te  sobre la  barra de su sten tación  e stac io n ar ia  344. E l motor 

M13 e s tá  p rovisto  de un d isp o s it iv o  400 de reducción de engra 

naje y su sa lid a  se toma d e l árbo l de sa lid a  401 a l  que se - 

asegura un engranaje de accionamiento 402. Cuando e l  motor - 

M13 se encuentra en su p o sic ió n  de accionamiento de avance, 

como se muestra en l a  f ig u r a  28, e l  engranaje de accionamien 

to 402 se acopla a un engranaje accionado 403 sustancialm en­

te  mayor y asegurado entre lo s  extremos de un á rb o l 404 que 

s se extiende por debajo de l a  bandeja 20 y transversalm ente a 

l a  misma, terminando en unos adecuados c o jin e te s  403 monta—

; dos en l a s  p lac a s  de su sten tación  f i ja d a s  333 y 34 l.

Asegurados a lo s  extremos del árb o l t ra n sv e rsa l 404, 

hacia e l  in te r io r  de l a s  p la c a s  de susten tación  338 y 341, 

hay unos engranajes 406 ;y 407, cada uno de lo s  cu a le s e s ta  - 

¡¡ acoplado con l a s  crem alleras de engranaje 408 y 40% respec-

¡; tivam ente. La crem allera 408 e s tá  asegurada y pende de l a  su-
!¡
 ̂ p e r f ic ie  ex te rio r  d e l reborde 334, que, como queda dicho, fo r

ma p arte  del soporte de su stentación  333- La. crem allera 409

-I e s tá  asegurada, a l  otro reborde 333 á e l soporte 333 7 pende

} de ig u a l manera. Al ser verticalm ente d esp lazab le  e l  soporte

}¡ 333 por medio de lo s  d e sliz ad o re s  347 y 348, la  ro tac ió n  de

'i lo s  engranajes 406 y 407 en d irección  co n tra ria  a l a s  ag u ja s  
ií ,
'¡¡ del r e l o j ,  según se vé en l a  f ig u ra  28, accionara a l a s  cre-

{] m allera,s i¡erticalm ente para levan tar a l  soporte de su sten ta-

I ción 333. E ste movimiento moverá a l a  bandeja 20 y por consi

' guíente a l a  p i l a  287 con e l l a .

Preferiblem ente, e l  motor MI3 es de l tip o  que incluye 

¡t un d isp o s it iv o  de frenado interno que perm ite l a  ro tac ión  de 

'' su árbo l de s a l id a  401 cuando se energiza e l  motor, pero f i -  

' j a  a l  árb o l de accionamiento contra toda ro tac ión  mecánica -30
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cuando se desenergiza e l  motor. La energización d e l motor - 

M13 se efectúa bajo  e l  control de un in terruptor 11LSB lim i­

tador d e l n ivel de papel, y un in terru ptor lim itador 6LS de 

n ivel bajo  de p ap el. El in terru ptor lim itador 11LSB va monta 

do sobre l a  barra de conexión 343 que se extiende a trav é s 

de l a  bandeja por encima del n ive l de la  p i la  387 y e sta  pro 

v is t a  de un dedo pendiente 411 de contacto con e l  n ivel de 

p ap el, destinado a accionar a l  in terru p tor h acia sus p o sic io  

nes ab ie r ta  y cerrad a. Normalmente, e l  in terru ptor 11LSB e s­

t a  en su posic ión  cerrada cuando no se ap lic a  ninguna fuerza 

sobre e l  dedo 411; sin  embargo, cuando e l n ivel de l a  p i l a  -

alcanza una a ltu ra  predeterminada, La parte  superior de la  

p i la  e stab lece  contacto con e ste  dedo para accionar a l  in te ­

rruptor 11LSB a su posic ión  a b ie r ta .

Como se muestra en e l  diagrama de c irc u ito  de .La f i ­

gura 53-! e l  in terru p tor 11LSB e s tá  conectado en se r ie  a l  mo­

to r  M13 y a un in terru p tor 7LS de interconexión de p u ertas, 

que se encuentra en posic ión  cerrada cuando se cierra, una - 

puerta de l a  sección b a sica  1 del ap arato . Cuando .La parte  

superior de l a  p i la  287 se encuentra por debajo del n ive l - 

predeterminado, e l  motor H13 será energizado h asta  que la  - 

p arte  superior de la  p i la  alcance e l  n ivel predeterminado, 

t r a s  lo  cual e l  in terru ptor 11LSB, será  accionado a su p o si­

ción a b ie r ta  para desenergizar e l motor. Preferiblem ente, la  

reducción de engranaje para e l  motor es t a l  que lo s  engrana­

je s  406 y 407 g irarán  aproximadamente a un ritmo de 2 rom. 

E sta lenta velocidad  asegurará una adecuada orien tación  de - 

la.s láminas de papel s itu ad as sobre la  bandeja durante e l mo 

vimiento y brusca detención de l a  misma.

El in terru p tor lim itador 6LS va asegurado a la  placa.

¡¡
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de su sten tación  f i j a  338 e incluye un brazo de accionamiento 

412 que presenta un r o d il lo  413 adaptado para aco p larse  con­

tinuamente a un borde 4 l4  de la  crem allera de engranaje 408. 

E l in terru p tor 6LS se c ie r r a  normalmente cuando l a  crem alle­

ra  408 se encuentra en l a  p o sic ió n  mostrada en l a  f ig u r a  28, 

manteniendo a s í  cerrado e l  c irc u ito  con e l  r e lé  5CR de n ive l 

bajo de papel. Como e l c ic lo  continuo de impresión xerográf:L 

ca d e l aparato  depende de la. condición cerrada del in terru p ­

tor 5CR-1, como se d e sc r ib ir á  detalladam ente más ad elan te , 

e i d isp o s it iv o  de programación para e l  c irc u ito  e lé c tr ic o  es 

t a l  que e l  in terru p tor 5CR-1 se a b r ir á  terminando l a  impre—

 ̂ sión  cuando se desenergice e l  r e lé  5CR, lo  que ocurre cuando 

se acciona e l  in terru p to r lim itad or 6LS a su p osic ión  a b ie r­

ta .

j: 41 lev an tarse  l a  bandeja cuando se e s tá  introduciendo/

:¡ papel en l a  misma, bajo  l a  energía producida por e l motor 1113 

] y controlada por e l  in terru p tor 11LSB determinador d e l n ivel 

e l  r o d il lo  413 situado en e l  brazo accionador d e l in terru ptor 

I 6LS de n ivel bajo de papel se aproxima a un detén 415 forma­

do en e l punto más ba jo  de l a  crem allera de engranaje 408.

¡j Esto ocurre a l  ago tarse  gradualmente la. p i l a  de papel por — 

funcionamiento del aparato  x e ro g rá fico . Cuando la  p i l a  de pa 

p e í 20 contiene solo algunas lám inas, e l  r o d il lo  413 rodará 

;! h acia e l  detén 415, causando e l  accionamiento del in terru p tor 

6LS a. su p o sic ió n  a b ie r ta , lo  que a. su vez a b r irá  e l  c ir c u i­

to con e l  r e lé  5CR y p erm itirá  la  apertu ra d e l in terru p to r - 

5CR-1. Con e l mecanismo de imprimir parado, termina e l  fun- 

cionamiento del a,parato x erográfico  h asta  que se añade papel

' a l a  bandeja 20 a f in  de causar e l  c ie r re  del in terru p tor 6LS 

de n ive l bajo  de p ap e l.

i¡

30
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Como anteriorm ente se in d ica , e l motor 1113 e sta  pro— 

v is to  de un d isp o s it iv o  de frenado interno que, ciando la. ban 

deja 20 se encuentra en su posición  superior, de bajo n ivel 

de papel, produciendo la  apertura del in terru ptor 6LS, impe 

d irá  l a  inversión  mecánica, del motor a l  d esen ergizarse , evi 

tando a s i  e l descenso de la  bandeja bajo e l  peso de una nue­

va p i la  de m aterial laminar ó bajo cualquier condición de — 

carga . A f in  de producir e l  descenso de l a  bandeja 20 para - 

p erm itir l a  ad ición  de papel por un operario , e l  mecanismo - 

de alim entación de papel incluye también un d isp o sit iv o  de 

interconexión mecánica entre l a  puerta T de la  sección b á s i­

ca 1 y e l motor M13 de accionamiento de l a  bandeja.

Este d isp o sit iv o  de interconexión mecánica e stá  aso­

ciado a l  motor H13 de accionamiento del n ivel de&apel y se 

: dispone de manera que mueva fásicam ente a l  motor acoplándo­

lo  y desacoplándolo respecto  a l  sistem a de engranaje para la  

función de elevación  de l a  bandeja. Como se muestra en l a  f i .  

gura 28, e l motor va montado por un soporte 4l6  a Ip b is ta  in 

' terna superior 417 de un d eslizad o r de cajón , presentando — 

j una p i s t a  e x te rio r  e in fe r io r  418 asegurada a l  soporte de —

¡! sustentación  344. E l soporte 416 l le v a  también asegurada me-
!¡ . 'd iante pernos verticalm ente colocados 420, la  porción mor—

diente de un miembro 421 en forma de U cuyos ram ales se ex-

;¡ tienden descendentemente abarcando l a s  p i s t a s  de deslizamien,

to 417 y 4 l8 , a sá  como a l  soporte 344. E l miembro 421 presen,1
i¡ ta una lengüeta 422 lateralm ente extendida que lle v a  asegura 

do a l a  misma un extremo de un re so rte  en e sp ir a l  423 que - 

¡¡ tiene su otro extremo asegurado a un poste 424 situado sobre 

e l soporte 344. E l re so r te  423 sirv e  para d esv iar e l  miembro 

421 hacía l a  izq u ierd a , según se ve en l a  figu ra  30, forzan- 

¡¡ do asá  a l  motor H13 y a su engranaje de accionamiento de sa-
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l id a  402 en l a  misma d irecc ió n . Unos to r n i l lo s  de a ju s te  — 

425 y 426, montados sobre lo s  ram ales del miembro 421 y acó 

p la b le s  a. lo s  bordes del soporte 344, f i j a n  e l  lim ite  de 

movimiento del motor en una y o tra  d irecc ió n .

Normalmente e l  motor M13 es impulsado h acia l a  ízq u iei. 

da h asta  que e l  to r n i l lo  de a ju s te  fro n ta l 426 queda contra 

e l borde adyacente del soporte 344. E sta  a.ccion tendrá por - 

resu ltad o  e l  movimiento del engranaje de accionamiento 402 

h acia  l a  izq u ierd a , para su desacoplamiento del engranaje — 

403, t r a s  lo  cu al l a  bandeja 20 descenderá por gravedad has­

ta  que l a  p laca  de su sten tación  333 l le g a  a  un tope situado 

sobre lo s  topes 350. A f in  de mantener e l  engranaje de acc io  

namiento 402 en acoplamiento con e l engranaje 403, se dispo 

ne un accionador 427 de acoplamiento a la  puerta, asegurado 

mediante lo s  pernos 420 a  l a  p i s t a  superior 417 para ac c io ­

nar lo s  elementos 417, 421, 4 l6  y e l  motor H13 hacia l a  de­

recha, cuando l a  puerta T del mueble del aparato  se encuen­

t r a  en p o sic ió n  cerrad a. Esto se e fectú a mediauite l a  p ro v i­

sión de una b ie la  de empuje 428 en e l extremo e x te rio r  del 

accionador para su acoplamiento d irecto  con la  puerta, cuan­

do e s tá  cerrad a . Un re so r te  en e sp ir a l  429 se mantiene den­

tro  d e l accionador 427 y s irv e  para fo rzar  l a  b ie la  428 hacií 

e l  e x te r io r  y ac tu ar a modo de mecanismo a u x i l ia r  en e l  caso 

en que lo s  extremos de lo s  d ien tes del engranaje 402 incidan 

sobre lo s  extremos de lo s  d ien te s d e l engranaje 403. Al pro­

d u cirse  e sto , suponiendo que l a  puerta T ha sido cerrada, e l 

re so r te  en e s p ir a l  429 será comprimido a f in  de a l ig e r a r  l a  

tensión  mecánica impuesta sobre la  barra 42?. En e l  caso en 

que haya, un acoplamiento d irec to  de lo s  d ien tes de engranaje 

todo intento  de e levar l a  bandeja para levan tar l a  p i la  me—30
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dian te ro tac ión  del engranaje 402, producirá e l  scoplamiento 

con e l  engranaje 403 bajo l a  fuerza producida por e l re so rte  

42$. Al ser e l  re so r te  42$ más fu erte  que e l  re so r te  423) e l 

soporte 416 será forzado hacia la  derecha contra l a  fuerza - 

producida por e l  re so r te  423) a f in  de perm itir un adecuado 

acoplamiento de lo s  engranajes 402 y 403.

Con lo s  engranajes acoplados, y e l  in terru ptor lim ita  

dor 11LSB cerrado debido a l a  posición  más ba ja  de la  p i l a  - 

de papel 28?, e l  motor M13 será energizado para e levar l a  — 

bandeja de manera quedase a l a  p osic ión  que ocupaba inmedia­

tamente an tes del momento en que se abrió  la  puerta T. El — 

d isp o sit iv o  de interconexión mecánica, t a l  como se desprende 

de l a  precedente cbscripcion, es u tilizab le  para descender la  

bandeja 20 cada vez que e l operario  abre l a  puerta T. Gene— 

raím ente, esto solo es necesario  cuando ha de añ adirse  papel 

a l a  bandeja y e l  sigu ien te  descenso de la  misma l a  acondicio 

na para l a  ad ición  de p ap el. E l operario  solo n ecesita  r e t i ­

ra r  la  bandeja hacia la  puerta T para p erm itir e l  acciona- - 

- miento de lo s  émbolos 353 y 354 hacia a rr ib a  re tirán d o lo s de 

l a  p i la  de papel o de l a  bandeja completamente vacía.. En e s­

ta  d isp o sic ió n , se elim ina la  p o s ib ilid a d  de que e l  operario 

' cargue l a  bandeja cuando l a  misma no se encuentra en condicio i 

adecuada.

Í! MECANISMO DE EMBRAGUE

Tanto e l funcionamiento de lo s  r o d i l lo s  367 separado-
¡! , 

r e s  del papel, como e l ro d illo  280 de alim entación del mismo

se efectúan mediante un mecanismo de embrague 430 provisto  -

:¡ de accionam ientos de embrague separados, controlándose l a  se

lecc ión  de lo s  accionam ientos por medio de un inducido de —

cambio de embrague dúplex accionado por un programador que -30
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se d e sc r ib ir á  más ad elan te .

Como se i lu s t r a  en l a  fig u ra  23, e l mecanismo de em­

brague 430, que está, sustentado y alo jad o  por l a s  p lac a s  de 

: armazón 5 y 215, incluye un árbo l accionado h orizon tal SH4 

que g ir a  por un extremo mediante un pasador 4-31 montado por
!'t

 ̂ un tornHLo en l a  p laca  de armazón 5, presentando e l  extremo 

del árb o l una cavidad destin ada a r e c ib ir  e l extremo d e l pa­

sador 4-31. Una arandela de empuje 432 rodea a l  á rb o l, a l  in - 

' t e r io r  de l a  p laca  5. En su extremo opuesto, e l  árbo l SH4 - 

e s tá  apoyado en un c o jin e te  433 montando en la  p laca  de arma­

zón 215 y se extiende mas a l i a  de e s ta  p laca para, su sten tar 

leva.s programadoras que se d e sc rib irán  mas ade.La.nte.

El mecanismo de embrague incluye dos conjuntos de mag. 

netos complementarios 434 y 435, que pueden g ir a r  libremen- 

¡i te  respecto  a l  á rb o l. Un te rc e r  elemento de embrague 436, -

! aue de hecho e s un inducido y e s tá  adaptado para actu ar con
¡¡
1 juntamente con lo s  conjuntos de magnetos complementarios 434 

y 435, se a ju s ta  sobre e l árbo l SH4 en re lac ió n  de in terp o­

sic ió n  con lo s  conjuntos de magnetos y puede e fectu ar l ib r e ­

mente un movimiento re la t iv o  respecto  a l  e je  d e l árbo l SH4. 

Sin embargo, e l inducido e s tá  conectado a l  árbo l para su ro 

ta.ción con e l  por medio de una se r ie  de diafragm as m etálicos 

¡¡ f l e x ib le s  437 asegurados a lo  largo  de sus p e r i f e r ia s  a una 

] pared in tern a de l a  porción ce n tra l d e l inducido y en sus 

¡i puntos c e n tra le s  a. un cubo de inducido 438, que a. su vez se 

j mantiene en p o sic ió n  sobre e l  árb o l SH4 mediante una chave­

ta  439. A ambos lad o s del inducido 436 se dispone un espa—

;¡ ciamiento 440 a s i  como en l a  adyacente pared l a t e r a l  de cada 

elemento de embrague 434 y 435, para perm itir e l movimiento 

d e s liz a n te  lim itado d e l inducido a lo  largo  del árb o l en una

¡!

30
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y o tra  d irecc ió n . El inducido 436 e stá  p rovisto  de almohadi­

l l a s  de fr ic c ió n  441 a ambos lad os de l a  misma para su aco­

plamiento con e l  conjunto de magneto 434 o e l  435) dependien 

do de cual de e sto s  conjuntos está eléctricam ente energizado.

Las su p e r f ic ie s  de fr ic c ió n  del inducido 436 están  e_s 

p aciad as a una d is ta n c ia  ligeram ente in fe r io r  a l  espaciamien 

to 440 de l a  su p e rfic ie  opuesta de lo s  conjuntos de magneto, 

para perm itir e l  movimiento a x ia l  del inducido de manera que 

pueda acop larse  selectivam ente a uno u otro conjunto de mag­

neto. Cuando se energiza uno u otro conjunto de magneto, c ir  

cu la  f lu jo  magnético desde t a l  conjunto h acia  e l  inducido — 

y a trae  a e ste  último ba.cia dicho conjunto. El subsiguiente 

movimiento a x ia l  d e l inducido se efectúa por deflex ión  del 

diafragm a f le x ib le  437) puesto que e l cubo 438 e s ta  f i ja d o  

a l  á rb o l. El par de fu erzas d esarro llad o  sobre e l  árbo l SH4 

se trasm ite  mediante e l cubo 438 d e l inducido, que g ir a  con 

e l  árb o l, a l  diafragm a f le x ib le ,  y por fr ic c ió n  desde l a s  

su p e r f ic ie s  de fr ic c ió n  441 a l  conjunto 434. El conjunto de 

magneto 434 es de hecho un elemento accionado y e s tá  asegu­

rado a una polea 442 que a su vez s irv e  para accionar la  po. 

le a  386 mediante una c in ta  sincronizadora 443 para accionar 

lo s  r o d i l lo s  367 de alim entación del p ap el. De manera sim i­

l a r ,  e l  conjunto de magneto 435 es de hecho un elemento ac­

cionado asegurado a una polea 444 adaptada para su conexión 

mediante l a  c in ta  sincronizadora 445 a la  polea accionada — 

284 montada sobre e l árbo l SH6, para, accionar e l ro d illo  280 

de coincidencia del papel.

A f in  de comunicar ro tación  a l  árbo l SH4 para e fec— 

tuar l a  ro tación  del árbo l SH3 de accionamiento de lo s  ro d í 

l í o s  de alim entación de p apel, o del árbo l SH6 de acciona—
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miento del r o d il lo  de co incidencia cbl papel, e l  árbo l SH4 l i e  

va. asegurada una polea accionada 446 conectada a una po lea - 

447 asegurada a l  árbo l SH7 de accionamiento del tambor median 

te  una c in ta  sincron izadora 448, que rodea también a una po­

le a  lo ca  450 g ira to r ia , sobre e l árbo l SH9. Con e s ta  d isp o s i­

ción, e l  árbol SH4 es puesto continuamente en ro tac ión  junto 

. con e l  tambor 14, m ientras l a  máquina está, en funcionamiento.

Cada uno de lo s  conjuntos de magneto 434 y 433 esta  pro 

v is to  de un par de a n i l l a s  conmutadoras 431 y 432, r e s p e c t i­

vamente, adaptadas para acop larse  continuamente a unas ade—

¡[ cuadas e sc o b il la s  433 y 454. Las e s c o b il la s  forman p arte  del 

[ c irc u ito  e lé c tr ic o  de l a  máquina y, como se muestra en l a  f í .  

gura 3C, l a s  e s c o b i l la s  433 conectan l a  bobina d e l conjunto 

de magneto 434, i lu s tr a d a  como solenoide S0L-1, a trav é s  de 

1 lo s  term inales de s a lid a  de un re c t if ic a d o r  SR-3 de corrien - 

!¡ te  continua, m ientras que l a s  e s c o b il la s  434 conectan l a  bobi 

na del conjunto de magneto 435 s i lu s tr a d a  como solenoide SOL- 

7, a tra v é s  de lo s  term in ales de sa lid a  del r e c t i f ic a d o r  SR- 

! 4 de co rrien te  continua.

La energización  del conjunto de magnetos 434 o del con­

junto de magneto 435 se e fectúa bajo e l control de una lev a  

. g ir a to r ia  455 asegurada sobre e l árb o l SH4, como se muestra 

¡i en la  f ig u ra  23. La p e r i fe r ia  de l a  lev a  455 presen ta un ló ­

bulo de lev a  456 que se acopla y acciona periódicamente a un 

. seguidor de lev a  457 montado en una estru ctu ra  de armazón 458 

! asegurada a l a  p laca  de armazón p o ste r io r  215- Cuando se ac- 

! ciona, e l  sguidor de lev a  457 acciona a su vez a un in terrub  

¡ to r  17LS lim itador de alim entación de papel, montado también

' en l a  e stru ctu ra  de armazón 458 y que comprende dos interrup. 

to re s  1?LSA y I 7LSB, uno de lo s  cu a le s  se c e rra rá  m ientras -

!t

30



- 9 1 -

i

5

10

15

20

25

se abre e l otro durante e l accionamiento del in terru ptor 1?LS. 

Como se muestra en la  f ig u ra  50, e l  in terru p tor 17LSB e stá  - 

normalmente cerrado, de manera que e l  ro d illo  de coincidencia 

280 g ir a  normalmente m ientras l a  leva 455 e sta  girando desaco 

piándose cbl seguidor 457* Durante e ste  c ic lo  de funcionamien­

to , e l  in terru ptor I 7LSA e s tá  ab ierto  y e l  conjunto de magne 

to 434 e s tá  desenergizado. Cuando e l lobulo 456 se g ir a  para 

acop larse  a l  seguidor 457, se abre e l in terru ptor 17LSB y se 

c ie r ra  e l  inteuuptor 17LSA. La. apertura d e l in terru p tor 17LSE 

causará la  desenergización  del conjunto de magneto 435, que 

l ib e ra  a l  inducido 436 del mismo para terminar l a  conexión 

de accionamiento con e l  r o d il lo  de co incidencia . E.L c ie rre  

del in terru p tor I 7LSA producirá la  energizacion del conjunto 

de magneto 434, con e l  resu ltad o  de l a  atracc ión  hacia e l  — 

mismo del inducido para producir una conexión de accionamien. 

to entre e l  árbo l SH4 y e l árbo l SH3 de lo s  r o d i l lo s  de a l i ­

mentación.

Con re fe re n c ia  de nuevo a l  funcionamiento de lo s  ro d i­

l l o s  367 de alim entación de papel y de lo s  r o d i l lo s  280 y —

¡ 281 de coincidencia del papel, cuando se accionan lo s  rod i-

! l í o s  de alim entación 36? por e l  conjunto magnético energiza- 

do 434, e l conjunto de magneto 435 destinado a accionar a l  

r o d illo  280 es desenergizado, puesto que en e sta  f a se  del - 

¡ funcionamiento e l in terru p tor 17LSA e sta  cerrado. Al ac c io ­

narse lo s  r o d i l lo s  367, avanzan una lámina de m aterial de - 

! tran sfe re n c ia  hasta l a  l in e a  de contacto de lo s  r o d i l lo s  280ü
y 281, donde se interrumpe momentáneamente su movimiento de 

¡ avance. Al continuar e l movimiento de una lámina de m aterial

de tran sfe ren c ia  bajo lo s  r o d i l lo s  367 después de que e l bor 
de delantero de la  lámina ha sido detenido por lo s  r o d il lo s30
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280 y 281, l a  lámina, se comba a l  continuar l a  ro tac ión  de lo s  

r o d i l lo s ,  La ro tac ió n  de lo s  r o d i l lo s  3^7 se continua ju s ta ­

mente lo  su fic ie n te  para arquear e l  p ap el, en v ir tu d  de lo  - 

cu a l la  e la s t ic id a d  de e ste  último fuerza a l  borde delantero 

de la. lámina h acia un alineaióento tra n sv e r sa l con -Los ro d i­

l l o s  280 y 281, independientemente de su alineam iento o r ig i  

n al con lo s  mismos, de manera que e l papel es avanzado por 

dichos r o d i l lo s  en alineam iento correcto  con e l  tambor 14 a l  

a c t iv a r se  e l  r o d il lo  280 por e l  movimiento del lóbulo de l e ­

va 4 j6  para cerrar  e l in terru p tor I 7LSB, permitiendo que e l  

inducido 436 se acople magnéticamente a l  conjunto de magneto 

434.

MECANISMO DE RECOGIDA

En l a  e stac ió n  de tran sfe re n c ia  de imágenes, l a s  imáge 

nes en polvo anteriorm ente formadas sobre e l  tambor xerogra- 

f i c o  son e lectro stá ticam en te  t r a n s fe r id a s  a una lamina de ma_ 

t e r i a l  de tran sfe re n c ia , ap licán dose  l a  carga e le c t r o s tá t ic a  

a l  m ateria l de tran sfe re n c ia  por medio del d isp o s it iv o  de — 

tran sfe re n c ia  de corona 21. La carga e le c t r o s tá t ic a  ap licad a  

a l  m ateria l de tran sferencia , durante e l  proceso de tr a n s fe ­

ren cia  e s su fic ie n te  para causar la  adherencia del m ateria l 

de tran sfe re n c ia  a dicho tambor in clu so  después de que e l  - 

m ateria l ha sa lid o  del área de emisión de corona. Es por con 

s igu ien te  evidente que ha de d isponerse algún medio para re ­

t i r a r  e l  m ateria l de tran sfe re n c ia  de dicho tambor.

Aunque pueden emplearse medios mecánicos, tales como 

dedos separadores comunes en el arte de imprimir, para, retí 

rar el materia.1 de transferencia del tambor, los medios meca 

nicos de este Upo pueden perjudicar la superficie fotoconduc 
tora del tambor o destruir las imágenes en polvo sobre el ma
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1 t e r i a l  de tran sfe re n c ia . Para e v ita r  l a  destrucción  de l a s

imágenes en polvo sobre e l m aterial de tran sfe ren c ia  y ev i­

ta r  asimismo daños a l  tambor, se dispone una forma p re fe r id a  

de mecanismo de recogida 22 del tipo  d e scrito  en l a  copen- - 

5 diente so lic itu d  nB 824.658, de Rutkus y colaboradores, depo

sita d a  e l  2 de ju l io  de 1959*

Una forma de t a l  mecanismo de recogida 22 se i lu s t r a  - 

en l a s  f ig u r a s  2, 36 y 37 y emplea un co lecto r p rov isto  de - 

m ú ltip les conductos o tob eras de sa l id a  d ir ig id o s  contra la  

10 su p e rfic ie  del tambor xerogrú fico , de manera que se d ir i ja n

: chorros de flu id o  aeriform e comprimido desde l a s  c ita d a s  to ­

beras contra e l  borde delantero de una lamina de m aterial de 

tran sfe re n c ia  para levan tar e l  c itado  borde d e l m aterial del 

tambor, separándose luego e l  re sto  del m aterial de tran sfe  

15 : ren c ia  del tambor, debido a su propio peso y a l a  fuerza de

tracc ió n  e je rc id a  sobre e l papel por e l sistem a de vacío en 

e l tran sporte  h orizon tal que se d e sc r ib irá  más ad elan te . El 

co lecto r puede su m in istrarse  de flu id o  aeriform e comprimido 

] por medio de un pulsador o fuente s im ilar  de flu id o  a e r ifo r -  

20 j me comprimido.

' Específicam ente en l a  d isp o sic ió n  d e sc r ita , se dispone

" un co lecto r de descarga 460 adecuadamente montado junto a l  - 

tambor 14 y p ara le lo  a su e je  por medio de adecuadas abraza­

deras que pueden asegu rarse  a un elemento e stru c tu ra l de la  

25 máquina, como por ejemplo lo s  montajes del c o le c to r , que pue 

den conectarse a l  d isp o s it iv o  27 de lim pieza del tambor. Se 

colocan m ú ltip les conductos o tob eras 46l de sa l id a , p ara le ­

lamente esp aciad as, aseguradas a l  co lec to r , como por soldadu 

ra , de manera que l a s  co rr ien te s de flu id o  aeriform e compri­

mido que salen  de dichas toberas sean d ir ig id a s  de modo que

l!

30
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' golpeen la  su p e r fic ie  ¿ e l  tambor xerográfico  con un ángulo 

aproximadamente tangente a l a  su p e r fic ie  de dicho tambor.

' E l co lecto r 460 comprende un tubo 462 avellanado en ex
!Í
i tremos opuestos para r e c ib ir  un tapón 463 y e.L acoplamiento 

! 464 del tubo, cada uno de lo s  cu a les se a ju s ta  a  presión  en

' su p o sic ió n . Cada conducto o tobera de s a l id a  461 se pasa a 

i trav é s  de un o r i f ic io  practicado en l a  pared de.L tubo 462,
!t
:: de manera que e l  extremo interno de cada uno de lo s  c itad o s 

conductos se encuentre en comunicación con e l  in te r io r  del 

tubo.
!¡
¡i Se descarga flu id o  aeriform e comprimido en e l  co lecto r

'! por medio de un tubo f le x ib le  465 conectado por un extremo 

a l  acoplamiento 464 d e l tubo co lec to r  y por su otro extremo 

ij a l  conector de manguera macho 466 roscado en un pulsador
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467.
Aunque puede emplearse cu alq u ier pulsador adecuado pa 

ra. sum in istrar flu id o  aeriform e comprimido a l  c o le c to r , e l  

¡i pulsador ilu stra d o  en l a s  f ig u r a s  36 y 37, comprende un c i-  

!'¡ lin d ro  cerrado 468 adaptado para r e c ib ir  e l  conector 466 que 

¡j funciona, como entrada y conducto de descarga para e.L c l l in -  

¡I dro. En e l  otro extremo del c il in d ro , -La cabeza, del mismo - 

e s tá  ta lad rad a  concéntricamente a su centro para su sten tar 

i deslizablem ente una b ie la  de p istó n  470.

¡¡ Montado dentro d e l c ilin d ro  468, en e l  extremo redu ci-
¡í
¡ do de l a  b ie la  de p istó n  470, hay un p istó n  471 y se s itú a  

!¡ un re so r te  472 para im pulsar a dicho p istó n  h acia  l a  derecha 

! en su ca rre ra  de retorn o . Para su sten tar tanto a l  pulsador 

¡ como a su elemento motor, e l  solenoide SOL-2, se dispone una 

base 473 de pu lsador, montada mediante elementos antichoque 

474 en l a  base de l a  máquina.
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1 El solenoide SOL-2  normalmente desenergizado, asegura

do a l a s  paredes l a t e r a le s  de la  base 4?3 del pulsador, e s tá  

adaptado para accionar la  carrera  de compresión o avance de 

la  b ie la  de p istó n  4?0 d e l pulsador por medio de un bloque - 

5 accionador 473 su jeto  a l  extremo izquierdo ahorquillado del 

embolo de dicho so lenoide, como se ve en la  fig u ra  37*

Al en ergizarse  e l  solenoide SOL-2 que e stá  conectado 

. a un c irc u ito  que se d e sc r ib ir á  más adelan te , y controlado 

por un in terru p tor 2LS del d isp o sit iv o  programador aquá des. 

10 ; c r i to ,  e l campo magnético creado por l a  bobina del so lenoi­

de tien e  por resu ltad o  e l  empuje de la  b ie la  de p istó n  470 

en la  misma d irección , hacia l a  izquierda según se ve en la  

f ig u ra  36, para e fectu ar una carrera  de compresión o avance 

del p is tó n . Como re su ltad o , e l flu id o  aeriform e de compre— 

15 sion pasa desde e l co lecto r 460 a l  ex terio r a trav és de la s  

i toberas 46l y en contacto con e l tambor 14. El funcionamien 

to del solenoide SOL-2 e s tá  sincronizado de t a l  marera que - 

lo s  m ú ltip les chorros defLuido aeriform e son d ir ig id o s  con­

tra  un área de l a  su p e rfic ie  del tambor xerográfico  que coin 

20 c ida con la  aparic ión  del borde delantero de una lámina de 

; m aterial de tran sfe ren c ia  sobre aquel.

E.L pulsador 467 u o tra  fuente de flu id o  aeriform e com 

primido deberá, ser de un tamaño o regu larse  de t a l  manera - 

que lo s  chorros de flu id o  descargados por l a s  c ita d a s  tobe— 

25 r a s  contra e l  tambor tengan tan co rta  duración que sean d ir i  

,, g id os hacia e l tambor durante un reducido periodo de tiempo,

: inmediatamente an tes de la  lleg ad a  del borde delantero de - 

: una lamina de m aterial de tran sfe ren c ia  a l  area de re t ira d a

de l a  -lamina, h asta que e l c itado  borde delantero haya pasa- 

30 do es te  area , para asegurar .La. deflexión  o separación respec.



to a l  c itado  tambor del borde delantero de dicho m ateria l. 

Una vez separado e l  borde delantero de una lámina de mate— 

r i a l  de tran sfe re n c ia  de l a  su p e rfic ie  del tambor xerográfi. 

co, e l re sto  de l a  lámina se separará debido a su propio pe 

so y a una fuerza de tracc ió n  e je rc id a  sobre e l  papel por - 

e l vacío del tran sp o rte  h orizo n tal, como anteriorm ente se - 

in d ica , sin  deformar l a s  imágenes en polvo sobre l a  lámina 

o rien tad as h acia a r r ib a , a l  s a l i r  la  lámina de dicho tambor. 

Contribuyendo a la  co rta  duración de lo s  chorros de flu id o , 

se da e l  hecho de que a l  desen ergizarse  e l solenoide SOL-2, 

l a  ca rre ra  de retorno del p istó n  efectuada por e l  re so r te  - 

472 in ie r te  l a  c ircu lac ió n  de flu id o  en l a s  toberas 461, — 

puesto que, en l a  ca rre ra  de retorno, se pasa a i r e  a l  in te ­

r io r  del pulsador a trav é s  de e s ta s  tob eras, actuando enton 

oes como conductos de entrada para sum in istrar a ir e  a l  pu l­

sador.

PROGRAMADOR

El funcionamiento del aparato  manipulador de t a r je t a s ,  

e l mecanismo 18 de alim entación de lám inas y e l mecanismo 22 

de recogida de papel ha de coordinarse en secuencia sincroni, 

zada con l a  formación de una imagen sobre un tambor xerográ- 

f i c o  14, e s d ecir  en re lac ió n  sincronizada con e l  comienzo 

de exploración  d e l borde delantero  del área de datos de una 

t a r je t a  opaca.

Para co n tro lar e l  funcionamiento del aparato manipula­

dor de t a r je t a s ,  e l sistem a de alim entación de papel y e l  me 

canismo de recog id a d e l papel y coordinar la  in ic ia c ió n  de - 

e s t a s  accion es con o tr a s  operaciones e sp e c íf ic a s  de l a  máqui

na d e sc r ita , se e stab lece  un d isp o s it iv o  programador general 
mente indicado por e l  numero de re fe re n c ia  480, que es accio
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nado en secuencia sincronizada con e l mecanismo de explora­

ción y preferiblem ente por e l propio mecanismo de explora— 

cion cada vez que se in ic ia  e l c ic lo  de exploración, empezan 

do l a  sincron ización  e fec tiv a  en e l momento en que e l borde 

delantero del área de datos de una t a r je t a  opaca es explora­

do. El d isp o s it iv o  programador e s tá  adaptado para, perm itir 

l a  re a liz a c ió n  de un número máximo de reproducciones por uní 

dad de tiempo.

En la  formación de reproducciones o copias en la  máqui 

na d e sc r ita , es también p o sib le  in ic ia r  l a  exploración de — 

una segunda copia- an tes de que l a  máquina termine la  repro­

ducción de l a  primera cop ia . En o tra s  p a lab ra s, e l m aterial 

de tran sfe ren c ia  o lámina de copia puede encontrarse todavía 

en la  fa se  de avance h acia e l ts.mbor para r e c ib ir  la  imagen 

revelada de l a  primera copia., o puede req u erirse  aún e l fun 

cionamiento del mecanismo de recogida para r e t i r a r  l a  lámi­

na de copia que contiene l a  imagen en polvo de la  primera - 

t a r je t a  opaca del tambor xero grá fico , cuando e l mecanismo - 

de exploración se encuentra l i s t o  para in ic ia r  la  explora— 

ción de una segunda t a r je t a  opaca.

El programador 480 comprende un grupo g ir a to r io  de ele. 

mentós de leva p ro v isto s  de elevadores para a c tiv a r  lo s  d i s ­

p o s it iv o s  de manipulación de t a r je t a s ,  e l mecanismo de a l i ­

mentación de papel y e l  mecanismo de recogida de la  máquina 

x e ro g rá fica , a s í  como o tro s componentes de la  misma. Mien— 

t r a s  un elemento de leva e s tá  girando y programando l a s  d i­

v ersas  operaciones todavía requeridas para efectu ar l a  repro 

duccion acabada de una primera copia, la  máquina puede in i— 

c ia r  un segundo c ic lo  empleando un segundo elemento de leva 

para ac tiv a r  lo s  procesos requeridos para completar la  re —30



producción de una segunda cop ia . En e l  momento en que l a  ma­

quina se halla, p re sta  para explorar una te rcera  cop ia , otro 

elemento de leva ha completado su funcionamiento de programa 

clon y e s tá  l i s t o  para con tro lar e l programa c íc l ic o  de una
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te rcera  cop ia .

Se in d icará  ahora que lo s  términos prim era, segunda y 

te rcera  co p ia s se re f ie re n  figurativam ente a cualqu ier se—

¡ cuencia de cop ias de ig u a le s  o d ife re n te s  cop ias o r ig in a le s .

:: Específicam ente, e l programador comprende un conjunto micro- 

i in terru p tor y un juego de le v a s  montadas sobre e l  árb o l SH-4

como se muestra detalladam ente en l a  f ig u r a  23.
ü

El conjunto m icroin terruptor e s sustentado por l a  e s— 

truc tura, de armazón 458, m ientras que la.s lev as están  a.segu- 

'i rad as y axialm ente espaciad as a lo  largo  del árbo l SH4 para 

j¡ su ro tac ión  sincronizadamente con la  velocidad de ro tación  

¡} del tambor xerográfico  14, siendo accionado e ste  árbo l por 

j! e l  motor de accionamiento p r in c ip a l 1-12. Como se muestra en - 

l a s  f ig u r a s  22, 23 y 24, e l  motor de accionamiento p r in c ip a l 

H2 va montado sobre e l  armazón 215 e incluye una caja. 481 de 

reducción de engranaje para, accionar a. un árb o l SH12 de ac— 

¡i cionamiento p r in c ip a l sobre e l  que se aseguran dos p o lea s - 

482 y 483. 4a polea 482 e s tá  conectada mediante una c in ta  - 

484 a una po lea interm edia 485 asegurada a un árb o l SHU apo 

yado para su l ib r e  ro tación  mediante adecuados c o jin e te s  mon 

' tados en lo s  armazones 215 y 5* En un extremo del árbo l SHU 

se asegura para su ro tac ión  con é l una polea 486 destinada - 

¡ a accionar a una polea 487 asegurada a un extremo del árbo l 

i SH7 de accionamiento del tambor, sobre e l  que va montado e l  

tambor 14. De e s ta  manera, e l  árbo l SH4 e s tá  adaptado para - 

su ro tac ión  por e l  motor de accionamiento p r in c ip a l M2 me—
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1 i ¿Liante e l  árbo l SH?. Las p o leas cooperantes de e s ta  d isp o s i­

ción son t a le s  que e l árbo l SH4 e fectu ará  una revolución  por 

cada exploración d e l área, de datos sobre cada tar je ta , expuejs 

ta  a l  tambor 14.

S O tras funciones de la  máquina son energizadas en se—

cuencia sincronizada junto con l a  alim entación y l a  reco g i­

da del papel desde e l  grupo de in terru p tores lim itad o res ac­

cionados por le v a s  en e l  programad.or 480, que consta de un - 

! solenoide de recogida accionado por e l  in terru ptor lim itador 

10 3LS, un in terru ptor QLS de in terrupción  de c ic lo ,  cuya f in a ­

lid ad  se  d e sc r ib irá  más ad elan te , e l in terru ptor 17LS de a l i  

mentación de papel, e l  in terru p tor 13LS de in ic iac ió n  de ex­

p lo ración , un in terru ptor I 9LS de iluminación de t i r a s ,  des­

tinado a energizar a l a  lámpara LMP-23 y un in terru p tor 20LS 

15 lim itador de la  cabeza d etecto ra , destinado a energizar e l - 

1 c irc u ito  230 de exposición de l a s  t i r a s .  E stos in terru p tores 

van montados alineadamente sobre l a  e stru ctu ra  de armazón — 

438 y cooperan con unas le v a s  f i ja d a s  sobre e l  árbo l SH4, co 

mo anteriorm ente se d e scrib e . Aefectos de i lu s tra c ió n , e l in 

20 dicador 0 de la  figura. 23 corresponderá a l  grupo de in terru p

to res alin eados sobredi armazón 438. Al g ir a r  e l  árbo l SH4 

para poner en ro tac ió n  a l a s  le v a s  accionadoras, e l primer 

in terru p tor accionado a su paso por e l indicador 0 es e l in 

terruptor 13LS de in ic iac ió n  de exploración, que cierra, e l - 

25 c irc u ito  con un r e lé  11CR para cerrar su in terru ptor 11CR1

. de contacto normalmente a b ie r to , para energizar un r e lé  13CR. 

Lo energízacion  del r e lé  I 3CR c ie rra  su in terru ptor 13CR2 de 

contacto normalmente a b ie r to , para perm itir la  energización 

del solenoide S0L-1 de alim entación de papel, cuando se c ie -  

30 r ra  e l  in terru ptor I 7LSA accionando a.1 conjunto de embrague
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434 para perm itir  l a  alim entación de una lámina de papel a 

lo s  r o d i l lo s  de co incidencia 280. Al continuar su ro tac ión  

e l  árbo l SH4, e l in terru p tor lim itador j?LS es accionado mo­

mentáneamente por l a  lev a  488, que presenta un deten 4$0 fo r  

mado en su p e r i f e r ia ,  para perm itir e l  c ie r re  de e ste  in te — 

rruptor cuando e l  deten coincide con e l  accionador del in te ­

rru p to r . El c ie rre  d e l interruptor 5LS energiza a l  solenoide 

S0L-2 produciendo una acción de recogida, de pa.pel en e l  meca 

nismo de recogida. 22.

El sigu ien te  in terru p tor a  accionar en e l  programador 

480 es e l  in terru p tor 9LS, que es un in terru p tor de c ic lo  - 

p ro v isto  de un contacto $LSB normalmente cerrado y e lé c t r ic a  

mente conectado en p a ra le lo  a l  in terru ptor sincronizador 2TR 

normalmente cerrado. Cuando se c ie r r a  uno u otro de e s to s  - 

dos in te rru p to re s, e l r e lé  3CR permanece energizado para man 

tener e l continuo funcionamiento de l a  máquina. El in terru p ­

tor sincronizador permanece cerrado durante 35 m ilisegundos 

aproximadamente después de in ic ia r s e  e l  c ic lo  de in terru p — 

cion de la  máquina, como se d e sc r ib irá  más adelante en l a  - 

sección t itu la d a  "Funcionamiento de l a  máquina.". En ese pe­

riodo de tiempo, e l  in terru p tor sincronizador e stá  ab ie rto  y 

e l  in terru p tor $LS pasa a una posic ión  a b ie r ta , continuando 

l a  máquina en su secuencia de in terrupción .

La continuada ro tación  d e l árbo l SH4 accion ará lo s  in­

terru p to res 1$LS y 20LS simultáneamente, con e l  re su ltad o  de 

l a  formación de l a  t i r a  256 sobre e l tambor xerográfico  a l  - 

comenzar l a  exploración  d e l área de datos de una t a r je t a  opa. 

ca, y l a  energización  de l a  lámpara detectora. LNP-3 para de­

te c ta r  l a  densidad de una t i r a  anteriorm ente formada.

E l ultimo in terru p tor de c ic lo  a accionar por e l  progra
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mador 480 durante una revolución completa del árbo l SH4, es 

e l  in terru ptor 1?LS lim itador de l a  alim entación del papel, 

que se emplea para completar e l  c irc u ito  destinado a energi- 

zar e l conjunto magnético 434 de alim entación de papel con - 

un impulso de energfa de un predeterminado in terv a lo  de tlem 

po. El conjunto magnético 434 de alim entación de papel, como 

anteriorm ente se d escrib e , efectúa una conexión accionadora 

entre e l árbo l SH4 y e l  árbo l SH3 de lo s  r o d i l lo s  de alimen 

tac ió n , con e l re su ltad o  de l a  alim entación de una lámina de 

papel de copia h asta  su acoplamiento f in a l  con e l  tambor xe- 

ro g rá fic o .

Por lo  que antecede, es evidente que e l  mecanismo 22 

de recogida de papel y e l mecanismo 18 de alim entación de pa 

peí son accionados en secuencia sincronizada respecto  a l  co­

mienzo de exploración de una t a r je t a  opaca. E sta  secuencia - 

sincronizada es a p lic a b le  también a l  funcionamiento del apa­

rato  detector de l a  densidad del v irad o r, que d etecta  l a  den 

sidad de cada t a r je t a  opaca explorada y revelada sobre e l  — 

tambor.

SISTEMA TRANSPORTADOR DE REPRODUCCION 

El m aterial de tran sfe ren c ia  con l a  imagen en polvo 

tra n sfe r id a  sobre é l ,  una copia de reproducción ampliada del 

area de datos de una t a r je t a ,  después de ser re tirad o  del - 

tambor por e l  mecanismo 22 de recogida del papel, es a tra íd o  

mediante vacio sobre un transportador h orizon tal 23 que H e 

va la. copia, a l  fundidor térmico 23 y luego sobre una gu ia de 

cop ias que d ir ig e  a aq u e lla  a l  primero de una se r ie  de ro d i­

l l o s  de alim entación d e l transportador v e r t ic a l  26 para l a  

descarga de l a  reproducción acabada en una bandeja de recogí, 

da. 493 montada en l a  porción superior de l a  máquina.
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! E l tran sportador h orizo n tal 23, adecuadamente montado

en l a  máquina comprende una se r ie  de c in ta s  tran sportadoras 

s in f in  24 su sten tadas sobre r o d i l lo s  m óviles y e l  tran sporta  

dor v e r t ic a l  26 comprende un sistem a de tran sporte  v e r t ic a l  

4$6 montado en e l  armazón de l a  máquina, cuyo sistem a de — 

tran sp orte  incluye una se r ie  de r o d i l lo s  de alim entación co­

operantes montados en can ales y gu ia s l a t e r a le s  espaciados - 

entre lo s  r o d i l lo s  de alim entación para gu iar l a  copia des— 

i cargada por un conjunto de r o d i l lo s  de alim entación a l  s i -  - 

guíente conjunto de r o d i l lo s  de alim entación.

Espócificanente, como se muestra en l a s  f ig u r a s  38 y 39, 

e l  tran sportador h o rizo n ta l, designado en su conjunto por 23 

consta de p la c a s  l a t e r a le s  497 y 4<?8 y una p laca  superior — 

4$9 aseguradas entre s í  mediante soldadura, sustentado g ir a -  

toriamente l a s  p la c a s  l a t e r a le s  497 y 498 a un r o d illo  de ac 

¡¡ cionamiento 300, y a un r o d il lo  term inal 301 para una se r ie  

de c in ta s  tran sportad oras sin  f in  24. Como se muestra., l a s  

c in ta s  24 pa.san desde e l  r o d il lo  de accionamiento 300 sobre 

¡ l a  p laca  superior 499, bajando sobre e l  r o d illo  term inal 301 

y volviendo a l  r o d il lo  de accionamiento 300.

E l r o d il lo  de accionamiento 300, asegurado a un árbo l 

¡i SH14, apoyado en adecuados c o jin e te s  en l a s  p lac a s  l a t e r a le s  

! 497 y 498, es accionado por una polea 302 montada en un ex—

tremo del árbo l SE14. Como se muestra, en l a  f ig u ra  24, e l  á r

!¡ bol se proyecta a trav é s  del armazón p r in c ip a l 3 y da polea
¡}
jj 3C2 e s tá  conectada mediante una. c in ta  303 a una polea. 304 - 

!¡ que forma parte  d e l sistem a de acciona.miento d e l fundidor 23 

¡t que se d e sc r ib ir á  más a.delante. El r o d il lo  de acciona.miento

; 300 presen ta unas muescas p e r i fé r ic a s  303 entre l a s  c in ta s  

24 para acomodar unos dedos estrech os 306 que se proyectan30
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hacia e l ex terio r  en d irección  del"conjunto fundidor 25. Es­

to s  dedos están  asegurados a una barra e sp ad ad o ra  507 monta 

da en l a s  p la c a s  la t e r a le s  497 y 498 mediante to r n i l lo s  308. 

La p laca  superior 499 presenta una se r ie  de ab ertu ras 510 en 

tre  l a s  c in ta s  24, cuyas abertu ras dan acceso a una cámara 

de vacío 511 asegurada a l a  p laca  superior, por debajo de la  

misma, mediante to r n i l lo s  512. I-a cámara 5H  e stá  conectada 

por medio de conductos 513 y 51 '̂ s. un ven tilad or de expul— 

sión (no m ostrado), destinado a l  motor MI, produciéndose a s í  

una presión  reducida dentro de l a  cámara. E sta presión  redu­

cida crea una d ife re n c ia  de presión  entre l a  cámara y e l e s­

pacio situado inmediatamente por encima de l a s  c in ta s  24, — 

causando e l  f lu jo  gradual de a ir e  hacia e l  in te r io r  de l a  cá 

mara. De e s ta  manera, una lámina de papel de copia transpor­

tada por e l tran sportador 23 es mantenida sobre l a s  c in ta s  - 

24 durante su desplazamiento h asta que e l borde delantero de 

la  lamina es d ir ig id o  por lo s  dedos 306 h acia e l conjunto de 

fundidor 25.

'! El conjunto de tran sporte  v e r t ic a l  consta d.e can ales

; .Laterales 315 y 516 mantenidos en re lac ió n  paralela, y espa- 

'! ciada entre s í  medíante unas b arra s  e sp ad ad o ras  517 para - 

formar un miembro de armazón a l  que pueden f i j a r s e  lo s  diver 

sos elementos del transportador v e r t ic a l  in fe r io r . E ste con- 

¡¡ junto va montado en e l armazón de l a  máquina por cualqu ier -

, medio adecuado.
'}

Como e.L m aterial laminar de tran sfe ren c ia  a transpor­

ta r  a .La bandeja co lectora  495 es descargado en e.'L transpor­

tador v e r t ic a l  26 por medio del transportador h orizon tal 23 

y e.L conjunto fundidor 25, se sitúan  unas adecuadas gu ía s 518 

aseguradas a l  conjunto fundidor 26 (véase figu ra  2) para d ir i30
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g ir  e l  m ateria l de tran sfe re n c ia  desde e l conjunto fundidor 

h asta  un r o d il lo  de alim entación 520 montado en re lac ió n  de 

interacoplam iento p ara le lo  respecto  a un r o d il lo  de alim enta 

ción accionado 521, apoyándose ambos rodillos de alim entación 

en l a s  p lac a s  de extensión 522 aseguradas a l a s  p lac a s  l a t e ­

r a le s  515 y 516*

Se dispone una polea 523 en e l  extremo izquierdo exte­

r io r  d e l r o d il lo  de alim entación seccionado 521 y se conecta 

mediante una c in ta  524 a una polea de accionamiento 525 mon­

tada a un extremo de un árbo l SHl? (véase fig u ra  24). El á r ­

bol SEL? e s tá  montado para su rnta.ción en un poste  v e r t ic a l  

526 asegurado a. l a  base de l a  máquina y su sten ta  también a 

una polea 52? que e s tá  conectada mediante una cin ta 528 a la  

polea 583, para a p lic a r  accionamiento a l  tran sp orte  v e r t ic a l  

26 desde e l  motor p r in c ip a l M2. Una polea 530 sinoronizadora 

del accionamiento va monta.da en e l  extremo opuesto del ro d i­

l lo  de alim entación 521 para tran sm itir  l a  energía de ac c io ­

namiento a d iv erso s r o d i l lo s  de tran sporte  d e l tran sp o rta— 

dor v e r t ic a l .

Para alim entar adicionalm ente l a  copia a trav é s  del — 

sistem a, se disponen unos r o d i l lo s  de alim entación acciona­

dos 53'L, 532, 533 y 53^*, apoyados en unos adecuados c o jin e ­

t e s  y situ ad o s en alineam iento v e r t ic a l  espaciado en lo s  ca­

n ale s  l a t e r a le s  5-L5 y 516, para cooperar con lo s  r o d i l lo s  — 

535 desptazablemente montados en ranuras formadas con un án­

gulo de 45- aproximadamente respecto  a l a  v e r t ic a l  en lo s  ca 

n ales l a t e r a le s ,  en v ir tu d  de lo  cual lo s  r o d i l lo s  535 serán 

forzados por g r a v e a d  ^ " "  contacto p e r ifé r ic o  con sus r e s ­

p e c tiv o s  r o d i l lo s  de alim entación accionados y emparejados. 

Todos lo s  r o d i l lo s  de alim entación accionados están  p ro v is-
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to s  de adecuadas a n i l la s  de caucho en 0 igualmente e sp ac ia­

das sobre aq u e llo s, para asegurar un acoplamiento fr ic c io n a l  

de lo s  r o d i l lo s  de alimentación con l a  copia, para proporcio-
I'

nar igualmente un grado de e la s t ic id a d  adecuado para acomo— 

dar espesores v a r ia b le s  de m aterial de tran sfe re n c ia .

Para sum in istrar energía a l  transportador v e r t ic a l  su­

p e r io r , l a  polea sincronizadora 330 situada sobre e l  ro d i— 

l io  de alim entación accionado 321 e s tá  conectada mediante - 

una c in ta  33^ a una polea 33? y a l  r o d illo  accionado 63O. - 

Una segunda polea sincronizadora 333 situada sobre e l ex tre­

mo opuesto del r o d il lo  de alim entación accionado 332, mueve 

a l a s  p o leas sincron izadoras 340 situ ad as sobre lo s  r o d i l lo s  

de alim entación accionados 333 y 334 por medio de una c in ta  

341.

El m aterial de tran sferen cia  que sa le  del par in fe r io i  

de r o d i l lo s  de alim entación es guiado por l a s  gu ías incurva­

das 3^2, aseguradas a lo s  canales la t e r a le s  3^3 y 3-L6, b asta  

e l primero de una se r ie  de r o d i l lo s  de alim entación v e r t ic a ­

l e s ,  siendo d ir ig id o  luego e l m aterial en su ascensión  a tra  

ves del transportador v e r t ic a l  mediante una. se r ie  de gu ías - 

343. E sta s  g u ía s , que presentan l a  forma de una V in v ertid a , 

tienen una ranura alargad a  en e l v é r tic e  de la  V y un rebor­

de extendido desde una punta de l a  misma. Cuando una. lámina 

de papel de copia alcanza l a  guía superior 343) se pasa en­

tre  dos r o d i l lo s  344 y es guiada por una guía incurvada. 343 

para su desv iación  hacia, l a  bandeja 4$3 receptora de co p ias.

CONJUNTO FUNDIDOR

Los m ateria le s reveladores usados para formar l a s  imá­

genes ^  P°-Lv° están  específicam ente diseñados para p erm itir 

su f i ja c ió n  a l  m ateria l de soporte mediante ca lo r , es d ec ir30



1 l a s  p a r t íc u la s  in d iv id u a le s  de re sin a  (v irador) se reblande-

: cen y funden a l  c a le n ta rse , de manera que se hacen adheren- 

t e s  y se f i ja n  fácilm ente a l  m ateria l de soporte.

Como se muestra en l a s  f ig u r a s  42 a 4$, e l  aparato  fun 

5 didor 25 es de l tipo  de r o d illo  calentado e incluye un arma­

zón para su sten tar  a l  r o d i l lo  superior del aparato , formado 

por l a s  p lac a s  term in ales 550 y 551* esp aciad as entre s í  y - 

mantenidas en t a l  re lac ió n  mediante dos re fu erzo s in fe r io re s  

552 y 553 y dos re fu erzo s su periores 554 y 555- Los cuatro - 

10 re fu erzo s, mas o menos, son asegurados a l a s  cuatro esquinas 

! de cada una de l a s  p lac a s  term in ales, formándose a s i  un arma 

zón generalmente rectan gu lar para l a  e stru ctu ra  del fundidor. 

) E l r o d il lo  fundidor in fe r io r  es sustentado en posic ión  para- 

, l e l a  a l  r o d i l lo  superior mediante e ste  armazón.

15 Se consigue l a  fu sión  por contacto d irec to  de una ima-

! gen en póLvo sobre un m ateria l de soporte ava.nza.ndo una lám i-¡
i na de m ateria l de soporte que contiene a l a  imagen en polvo 

para su fu sión  entre un r o d il lo  superior calen tado, designa- 

i do en su conjunto por 556, y un ro d illo  in fe r io r  sin  calen — 

20 ¡! t a r ,  designado en su conjunto por 557s que g iran  en íntimo

¡i contacto bajo  presión  durante una operación de fu sió n . El ma 

t e r i a l  de soporte, que contiene imágenes de v irador sin  fun­

d ir ,  es avanzado entre e s to s  dos r o d i l lo s ,  orientándose l a s  

:¡ imágenes de v irador h acia e l  r o d i l lo  calen tado , de manera que 

25 ¡ se produzca, l a  fu sió n  a l  e fec tu arse  e l contacto .

Como se muestra en l a  f ig u ra  44, e l  r o d illo  superior 

!; 556 incluye un c ilin d ro  558 parcialm ente cerrado a extremos 

¡I opuestos por unas tap as derecha e izqu ierda 560 y 561, r e s -  

) pectivam ente, que están  aseguradas a l  c ilin d ro  mediante un - 

a ju s te  a p resió n . Las tapas 560 y 561 presentan unas e sp iga s30
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1 1 tu bu lares 362 y 563, respectivam ente, que se extienden hacia

e l  ex terio r  desde e l c ilin d ro  553. El ro d illo  e stá  apoyado - 

para su ro tac ión  mediante c o jin e te s  564 y 565 que rodean a 

l a s  e sp igas 562 y 363, situándose en l a s  p laca s  de armazón - 

5 550 y 551) respectivam ente.

La p i s t a  in terna del c o jin e te  562 e s tá  asegurada en­

tre  un reborde de l a  espiga. 562 y una arandela de empuje 566 

mantenida contra e sta  p i s t a  por una a n i l la  de retención 567* 

La p is ta  e x te rio r  e s tá  asegurada a l a  p laca 55^ por medio de 

10 l a  a n i l l a  567 y una a n i l l a  interna 57O que se mantiene en la  

p laca  350 mediante to r n i l lo s  568. Las p i s t a s  ranuradas que - 

abarcan estrechamente porciones de l a s  b o las d e l c o jin e te , - 

mantienen l a  re lac ió n  a x ia l  entre l a s  mismas y de e ste  modo 

sitúan  a l  r o d illo  556 respecto  a l  armazón del conjunto fundí. 

1S ; dor.

¡¡ En e l extremo opuesto del r o d i l lo , l a  p i s t a  in tern a -
}!

del co jin e te  563 es f i ja d a  contra todo movimiento hacia e l -

in te r io r  mediante una arandela de empuje 571 asegurada en —

una adecuada muesca formada en e l  in te r io r  de la  esp iga 563.

20  ̂ Las p i s t a s  in tern a y externa del co jin e te  565 pueden d esp la-

; zar se l ib r e  y ligeram ente durante la  d ila tac ió n  del ro d illo

356 a l  c a le n ta rse , pero se impide su re t ira d a  de la  p laca  de

armazón 551 mediante una a n i l la  de retención 572 asegurada me

1 d iante to r n i l lo s  573 a l a  su p e rfic ie  externa d^la p laca  de - 
/

25 armazón.

Cada una de l a s  tapas del r o d illo  fundidor e s tá  pro­

v is t a  de una adecuada abertura destinada a r e c ib ir  un tubo 

de cuarzo 574 que sustenta a un elemento calentador de re — 

s is te n c la  R - l. Los extremos del elemento de r e s is te n c ia  R -l 

30 se proyectan a trav é s  de l a s  e sp igas 562 y 563 y terminan - 

! en lo s  term inales 573: que pueden conectarse mediante adecúa
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dos conductores a una fuente de energía. Entre lo s  termino.— 

l e s  y l a s  p lac a s  de armazón se disponen unas tapas a i s la n te s  

576, aseguradas a l a s  p la c a s  550 y 551 por l a s  a n i l l a s  567 y 

572, respectivam ente, para e v ita r  l a  entrada de polvo o su— 

ciedad en lo s  c o jin e te s  564 y 565 y para e v ita r  l a  formación 

inadvertida de un arco e lé c t r ic o . Las tap as 576 presentan — 

unas cavidades d estin ad as s acomodar y su sten tar lo s  e x tre— 

mos del tubo de cuarzo 574, que es e stac io n ario  m ientras g i ­

r a  e l  r o d illo  556. Un term istor THS-2, que forma p arte  de un 

sistem a de con tro l e lé c tr ic o  destinado a con tro lar la  ener— 

g ia  sum inistrada a l  elemento de r e s is te n c ia  R -l, e s ta  adecúa, 

damente situado en re la c ió n  térmica, con e l  r o d il lo  fundidor 

556. Los d e t a l le s  r e la t iv o s  a l  c irc u ito  de con tro l e lé c tr ic o  

del fundidor se d e sc rib irán  más ad elan te .

Para e v ita r  l a  desv iación  de v irador sobre e l r o d illo  

calentado que forma contacto con l a  imagen de v irador s in  — 

fundir sobre e l  m ateria l de su sten tación , un m ateria l 577 — 

evitador de t a l  desv iación  cubre l a  su p e r fic ie  e x te rio r  del 

 ̂ c ilin d ro  558 del r o d il lo  556. Un adecuado m ateria l puede ser 

un revestim iento de un producto de re s in a  t e t r a f lu o r o e t i le —

¡ n ica vendida con l a  marca com ercial de Teflon por l a  DuPont 

Corporation.

El r o d il lo  superior 556 es accionado en re lac ió n  d i-  

í re c ta  por e l r o d i l lo  in fe r io r  557 por medio de engranajes, - 

asegurados uno de e l lo s  a cada uno de e sto s r o d i l lo s ,  Entre 

i e l  co jin e te  565 y l a  tapa izqu ierda 561 del r o d il lo  super—

: r io r ,  se asegura un engranaje 578 mediante adecuados to rn i-  

I l í o s  579 a l a  tapa, cuyo engranaje se acopla funcionalmente 

a un engranaje 58I  asegurado a l  árb o l de susten tación  582 - 

del r o d il lo  in fe r io r  557.

;¡!)
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1 El r o d illo  in fe r io r  557 incluye un núcleo r íg id o  583

cubierto  con un adecuado m aterial elásticam ente deformable 

584, t a l  como caucho de s i l ic o n a , que a su vez va cubierto 

por un revestim iento de Teflon 585* El revestim iento de Te- 

S flo n  se deforma con e l  caucho 583 en re lac ió n  con e l  grado 

de presión  entre e l r o d illo  calentado 556 y e l ro d illo  557, 

formando un arco de contacto para l a  adecuada fu sión  de la  

. re s in a  term oplastica  sobre e l m aterial de su sten tación . El 

revestim iento proporciona una cu b ierta  p ro tectora  a l  mate— 

10 r i a l  584 para e v ita r  e l deterioro  del caucho debido a l  ca—

¡ lo r  y/o contacto con líqu ido  evitador de la  desv iación , cu­

ya ap licac ió n  se expondrá más ad elan te .

El r o d il lo  557 es giratoriam ente sustentado sobre e l 

árb o l 582 mediante lo s  c o jin e te s  izquierdo y derecho 586 y 

15 587, respectivam ente. La pista, interna, del c o jin e te  derecho

- 587 se mantiene contra, todo movimiento a x ia l  hacia e l exte­

r io r  respecto  a l  árbo l 582 mediante una a n i l la  588, m ientras 

que se impide e l  movimiento de la. p is ta  ex te rio r  por una ani. 

l i a  de retención  590 asegurada en una adecuada muesca forma- 

20 da en l a  p i s t a  ex te rio r  y asegurada por adecuados to r n il lo s

: a una p laca v e r t ic a l  5 9 1. La p is ta  interna del c o jin e te  i z ­

quierdo 586 se mantiene contra todo desplazamiento hacia e l 

e x te r io r  respecto  a l  árbo l mediante una a n i l la  de retención  

¡ 592 asegurada en una muesca formada en e l  árbol y su p i s t a  

25 ex te rio r  se mantiene mediante una p laca v e r t ic a l  593, pero 

se permite su desplazamiento a x ia l  debido a l a  d ila tac ió n  - 

de .Las p arte s  m etálicas a l  c a le n ta rse . El engranaje 581 des­

tinado a l a  ro tac ión  del ro d illo  557 se asegura a l  lado i z ­

quierdo del árb o l 582 mediante un adecuado to r n illo  p r i s io ­

nero (no mostrado) para perm itir e l  accionamiehto del ro d i-30



-110 -

1 l io  de l a  manera que se d e sc r ib ir á .

s

10

15

20

25

!¡

Las p la c a s  v e r t ic a le s  591 y 593: m ostradas en l a  f ig u  

ra  48, son de forma tr ian g u la r  presentando un v é rt ic e  una — 

abertura destin ada a acomodar a lo s  c o jin e te s  586 y 588 y a 

trav é s  de l a  cual se extiende e l árb o l 582. En cada, una de 

e s t a s  p lac a s  se forma o tra  abertu ra en un segundo v é r t ic e  - 

d ispuesto  horizontalm ente respecto  a l  árb o l 582 y a trav é s 

de t a le s  ab ertu ras se proyecta un árbo l 594. E ste árb o l va 

montado en l a s  p lac a s  de armazón 550 y 55-L para su sustenta 

clon en l a s  mismas, permitiendo un movimiento ro ta to r io  lim i 

tado de l a s  p la c a s  591 y 593 alrededor de su e je .

Las p la c a s  591 y 593 que sustentan a l  árb o l 582 para, 

e l  r o d il lo  in fe r io r  557 presentan en sus v é r t ic e s  in fe r io re s  

unas ab ertu ras a. trav é s de l a s  cu a les se extienden lo s  bu jes 

597 y 598 asegurados en l a s  mismas y que sustentan  g ira to r ia , 

mente a lo s  pasadores 600, de lo s  cu a le s solo se muestra uno 

en l a  f ig u ra  44. En lo s  extremos in tern os de lo s  pasadores - 

600, pero a.l otro  lado de l a s  p lac a s  591) 593 y 742, se a se ­

guran unos r o d i l lo s  c ir c u la re s  601 y 602 que cooperan con — 

lo s  r o d i l lo s  de leva 603 y 604, respectivam ente, montados - 

en un árbo l de le v a s  605 que e s tá  giratoriam ente montado en 

e l  armazón para e l  conjunto fundidor. Los r o d i l lo s  de leva 

603 y 604 se disponen excéntricam ente respecto  a l  e je  del ár 

bol de le v a s  605 y cuando se ponen en ro tac ió n  mediante e s­

te  árb o l fuerzan  a lo s  r o d i l lo s  seguidores 601 y 602, respec. 

tivam ente, de acción  conjunta, h acia  a r r ib a , ligeram ente, pa 

r a  g ir a r  cada una de l a s  p la c a s  59-L y 592 alrededor del e je  

del árbo l de su sten tación  594 para t a le s  p la c a s . E sta  acción

s irv e  para e levar e l  ro d illo  in fe r io r  557 a una posic ión  co 

operante con e l  r o d illo  calentado 156 una vez por cada revo-30
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lucion  p a r c ia l  del árbo l 605, a f in  de fundir l a s  p a r t íc u la s  

v irad oras cobre una lámina de papel de copia m ientras se des 

plana entre lo s  r o d i l lo s  356 y 357 o para descender e l  ro d i­

l lo  in fe r io r  desacoplándolo del r o d illo  calentado cuando no 

hay ninguna lámina entre e l lo s .  Los r o d i l lo s  601 y 602 se - 

describen como c ir c u la r e s ; sin  embargo, pueden d isponerse— 

excéntricamente respecto  a sus correspondientes pasadores — 

600 a l  objeto  de p re a ju sta r  e l espaciamiento máximo entre lo s 

r o d i l lo s  556 y 557. Puede disponerse un to r n illo  606 en cada 

uno de lo s  pasadores 600 para e fectu ar e ste  a ju s te .

El r o d il lo  557 se eleva a un contacto presíonador con 

e l  r o d illo  calentado 556 mediante funcionamiento de un meca­

nismo de accionamiento d ife re n c ia l  indicado en su conjunto - 

por e l número de re fe ren c ia  6lC, que sirv e  para accionar a l  

r o d illo  in fe r io r  y por consiguiente a l  r o d illo  calen tador.

A t a l  f in , e l mecanismo 610 e stá  p rov isto  de un engranaje - 

de sincron ización  6l l  g iratoriam ente montado en un extremo 

del árbo l 603. Una cin ta sincronisadora. 612 se dispone a l r <3 

dedor del engranaje 6 l l ,  un engranaje loco 613 y un engrana­

je  accionado 6 l4 , asegurado a l  extremo del árbo l 582 del ro­

d i l lo  in fe r io r . Montado también giratoriam ente en e l árbo l - 

603 en alineam iento a x ia l  con e l engranaje 611, hay un engra 

naje accionador 615 que se asegura a l  engranaje de sin cron i­

zación 611 mediante un to r n il lo  prision ero  6 l6 . Con e s ta  d is  

p o sic ió n , es evidente que l a  ro tación  del engranaje acciona­

dor 6.L5 alrededor del árbo l 603 comunicará l a  ro tación  del 

r o d il lo  in fe r io r  557.

Otro engranaje 6 l?  va también giratoriam ente montado 

en e l  árbol 605 y situado hacia e l extremo del mismo en r e ía  

cián  con e l engranaje accionador 613 . El extremo del árbo l -
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1 termina en una abertura formada en una placa de sustentación

618 y se f i j a  a l a  misma mediante un to rn illo  prisionero 620.

Un primer engranaje p lanetario  621 va sustentado para su ro-
¡i

tacion hacia e l interior y hacia a rrib a  resoecto a la  placa - 

5 de sustentación 618 mediante un pasador de articu lac ió n  622 

. y se acopla a l  engranaje 617. Un segundo engranaje pla.neta- 

i; r io  623 Ya sustentado para su rotación hacia e l in te r io r  y -

 ̂ hacia abajo respecto a l a  placa de sustentación mediante un
¡¡

pasador de articu lac ió n  624 y se acopla a l  engranaje 621 s i -  

10 tuado inmediatamente por encima del mismo y a.L engranaje ac- 

„ donador 6 13 .

i En l a  d isposición  del mecanismo d ife re n c ia l 610 hasta

- ahora descrito) e l engranaje accionador 613  y e l engranaje - 

617 sirven de engranajes so lares para lo s  engranajes planeta 

15 i! r ío s  621 y  623 . Se disponen medios para poner en rotación a l  

jl engranaje 617) como se d escrib irá  más adelante, a f in  de iní.

¡I c ia r  e l accionamiento y acción conjunta en e l conjunto fundí 

dor. En la  u t iliz a c ió n  de la s  c a ra c te r ís t ic a s  diferenciadles 

del conjunto de engranajes, es preciso que e l  to ta l de la s  -

20 fuerzas fr ic c ió n a le s  desarro lladas entre lo s  ro d illo s  336 y
¡!
' 337 y sus resp ectivo s soportes de co jin etes, la  in ercia  que

¡¡

estos elementos producen conjuntamente con la  in erc ia  y f r í e  

oián presentadas con la  cinta, sincronizadora 612 y lo s  engra¡¡
;[ najes sincronizadores 6 l l ,  613  y 6l4, sea superior a la s  fuer 

25 : zas fr ic c ió n a le s  to ta le s  producidas por la  rotación de lo s  en

granajes 621 y 623 sobre sus resp ectivos p ivo tes, combinadas 

; con la  fr ic c ió n  desarrollada por la  rotación del engranaje - 

¡i 617  sobre e l  árbol 603 y la  interacción  entre todos lo s  dien 

,¡ te s  de engranajes im plicados. Con esta condición, la  rotación 

i del engranaje 617  mediante un d isp o sitivo  externo hará que la30
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ro tación  del engranaje 621 se acople a aquella, -Lo que causa­

rá  l a  ro tación  del engranaje 623. Al e sta r  acoplado e ste  u l­

timo engranaje a l  engranaje accionador 613; causará l a  t r a s ­

lac ió n  de la. p laca  6l8 y lo s  dos engranajes 621 y 623 alrede. 

dor de engranajes so la re s  relativam ente f i j o s  613 y 617, —

puesto que l a  fuerza n ecesaria  para producir e s ta  acción — 

t r a s l a t i c i a  es in fe r io r  a la  fuerza, requerida, para poner en 

ro tación  a l  engranaje 613, como se indica anteriorm ente. Es­

te  movimiento de tra sM ió n  alrededor del e je  del árbo l 603 - 

empezará en l a  posición  mostrada en l a  f ig u ra  43 y tendrá — 

por resu ltado  e l desplazamiento de l a  p laca  618 y de lo s  en— 

grana je s  621 y 623 en l a  d irección  de la. fle c h a , h asta  que 

e l  borde de la  p laca 618 sea detenido por un tope de to rn i­

l l o  623.

Este movimiento de l a  placa. 6l 8 produce a su vez una 

correspondiente ro tación  del árbo l 603 que, en 'La d isp o s ic iá r  

mostrada, puede g ir a r  aproximadamente en 100 grados. Al pre­

sen tar e l  tope 623 la. forma de un to r n illo  de a ju s te , puede 

v a r ia r se  e l grado de ro tac ió n . Al g ir a r  e l árbo l 603, pone 

en ro tac ión  a l a s  su p e r f ic ie s  excén tricas 603 y 604, cuya ac­

ción fuerza a lo s  seguidores de leva 601 y 602 hacia a rr ib a  

para elevar a l  r o d illo  in fe r io r  337 a su contacto con d rodi. 

l i o  calentador 336. El grado de fuerza, puede v a r ia rse  sitúan  

do e l  tope de to r n illo  de a ju s te  623, que lim ita, e l  grado de 

levantamiento proporcionado por l a s  lev as 603 y 604,

Con lo s  r o d i l lo s  336 y 337 forzados a su contacto y - 

con l a  p laca  618 mantenida ahora contra toda rotación  u lte — 

r io r ,  la  continuada ro tación  del engranaje 617 comunicará ro 

tacion  a l  engranaje accionador 613 a través de lo s  engranajes 

p lan e ta r io s  621 y 623. La. ro tación  del engranaje 613 cotnuni-
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1 cará  e l mismo movimiento a l  engranaje acciona-do sin cron iza­

dor 611 para accionar a l  r o d illo  in fe r io r  337: cuyo acciona- 

¡ miento producirá l a  ro tación  del r o d il lo  336 por medio de 

lo s  engranajes 373 y 381* Después de que e l d isp o s it iv o  de 

S accionamiento interno no efectúa ya l a  ro tac ión  y mantenimien 

to d e l engranaje 617} se pone en ro tación  e l árbo l 6^3 en di.

¡ rección  opuesta para l le v a r  l a s  p arte s  del mecanismo d iferen  

 ̂ c i a l  a sus p o sic io n es, como se muestra en l a  f ig u ra  43, me— 

d ian te  un re so r te  h e lic o id a l 626 asegurado por un extremo a l  

10 otro extremo d e l árbo l 603 y por su otro extremo a un punto

:: de f i ja c ió n  62? montado en l a  p laca  de armazón. Durante l a  - 
i i  ,  ,
) ro tac ió n  del árb o l 603 para comunicar un movimiento ascenden 

¡ te  a l  r o d il lo  in fe r io r  337, e l  re so r te  626, sé e n ro lla rá  l i ­

geramente produciendo una tensión  e lá s t i c a  sobre e l  árb o l,

15 j¡ cuya tensión  se l ib e r a  para poner en ro tación  a l  árbo l en d i
!j /
. reccion  opuesta a f in  de l le v a r  l a s  p a r te s  del mecanismo d i-  

! fe re n c ia l  a sus p o sic io n es o r ig in a le s .

¡¡ E l d isp o s it iv o  de accionamiento externo destinado a.

'I comunicar l a  fu erza  de ro tación  a l  engranaje 617 deriva de un

20 ü mecanismo de accionamiento ilu stra d o  en l a  f ig u ra  24. Inmedia 
¡[ "  
'' tamente por encima d e l engranaje 6 l?  y acoplado a l  mismo, hay
i!
 ̂ un engranaje accionador 63O asegurado a l  árb o l de accionamien 

to SH16 y rodeado por un manguito de accionamiento 631. El - 

i! árbo l y e l  manguito están  montados sobre un poste  632 que fo r  

25 I nta p arte  d e l armazón p r in c ip a l de la. máquina y que puede ex- 

i¡ tenderse hacia a rr ib a  desde l a  base de l a  misma. Como se des.

c r ib ir a  mas ad e lan te , e l  conjunto fundidor 23 e s desplaza b le  

,i como una. so la  unidad hacía e l  in te r io r  y e l exterior del arma­

zón de la. maquina y cuando se desplaza- a su posic ión  de fun­

cionamiento, perm itirá  e l  acoplamiento d e l engranaje 630 con30
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con e l engranaje 617.

En e l extremo del manguito 631 a le jad o  del engranaje 

accionador 630, se asegura un engranaje grande 633 que se en 

cuentra en acoplamiento funcional con otro engranaje grande 

S , 634 f i ja d o  a un extremo del árbo l SH17. Este árbol e stá  mon­

tado cara  su ro tac ió n  sobre e l poste  326 extendido hacia a r r i  

ba y l le v a  asegurada en su otro extremo la  polea 327. Como - 

anteriorm ente se in d ica , l a  c in ta  accíonadora 328 se dispone 

alrededor de la  polea 327? la  polea accíonadora p r in c ip a l — 

10 ' 48 3 y una polea loca 633 g iratoriam ente montada sobre un ár

bol S113, que e stá  adecuadamente montado sobre e l armazón — 

de la  máquina. EL motor de accionamiento p r in c ip a l K2 sirv e  

 ̂ para comunicar una ro tación  continua a l  engranaje gra.nde 633 

y mantener a sá  la  ro tación  continua del manguito de acciona- 

15 ; miento 631. Como se muestra en l a  fig u ra  24, e l manguito 631

i e stá  ab ierto  junto a l  engranaje 6 l?  y puede ser adecuadamen­

te sustentado en e ste  extremo por un co jin e te  (no m ostrado).

E'.L extremo del árbo l SH16 a le jad o  del engranaje 630 

l le v a  asegurado un miembro de embrague magnético 636 en fo r-  

20  ̂ ma de d isco  que va g iratoriam ente montado, con una muesca —

anular 637 formada en la  p laca  de armazón p o ste r io r  213 para 

l a  máquina.- Dentro de la  muesca 637 y cubriendo sus paredes, 

hay un miembro acanalado anular 638 en e l  que g ira  e l  miem—

I bro de embrague. Preferiblem ente, e l miembro de embrague y 

25 e l  miembro acanalado son constru idos de m ateria l altamente - 

m agnetizable, a f in  de producir fu e r te s  lán eas magnéticas a l  

 ̂ en ergizarse  con un p o ten cia l de corrien te  continua. Pueden - 

: d isponerse unos adecuados conductores para conectar e l canal

a una fuente de p o ten cia l de corrien te  continua, t a l  como un 
gp r e c t if ic a d o r , y d isponerse de manera que e l  miembro de embra

!¡
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máauina no se encuentra'* en funcionamiento, o e s ta  en condi­

ción de "e sp era", se abre e l c irc u ito  con e l mecanismo de - 

embrague y e l conjunto fundidor no funciona. Ademas, duran­

te  l a  condición de "e sp era", cuando no funciona e l fundidor, 

lo s  r o d i l lo s  356 y 337 son automáticamente separados. E sta 

separa.cion, cuando lo s  r o d i l lo s  no están girando, impiden - 

e l endurecimiento térmico d e l caucho de e sto s  r o d i l lo s .

Un sum inistro de a c e ite  de s ilic o n a  a. a p lic a r  a l  ro ­

d i l lo  337 se mantiene en un rec ip ien te  de a c e ite  640 que l i e  

va su je to s  a. extremos opuestos del mismo unos soportes 642 

mediante lo s  cu a les se monta e l  re c ip ie n te  de a c e ite  sobre 

l a s  p laca s  de armazón. Se u t iliz a , un ro d illo  ap licad or 643 

para tran sp ortar una delgada p e líc u la  de a c e ite  a.L g ir a r  — 

e l r o d il lo  ap licad or en e l  a c e ite  de s i l ic o n a , a La to rc id a  

644, t a l  como una alm ohadilla de f i e l t r o  asegurada mediante 

! granas (no m ostradas) a una pla.ca 643 de sustentación  de .La 

to rc id a , de manera que la  alm ohadilla descanse sobre .La su­

p e r f ic ie  p e r ifé r ic a  del r o d il lo  336 y en ro d illo  ap licad or 

643. La placa o sc ila n te  e stá  incurvada en un extremo para - 

ad aptarse  a la  su p e rfic ie  p e r ifé r ic a  del ro d illo  357*

El ró d illo  ap licad or 643 co n siste  en un tambor de — 

a c e ite  c il in d r ic o  y hueco sustentado en sus extremos opues­

to s  por l a s  tapas 646 y 647. En un extremo, e l tambor, de — 

a c e ite  e s tá  asegurado por la  tapa 647 sobre un árbo l hueco 

648, que e stá  apoyado para su ro tación  en un soporte 650 —

: sustentado en e l  conjunto fundidor y sostenido en e l otro - 

: extremo por un c o jin e te  651 montado para su ro tación  en un 

¡ soporte 652. Un re so rte  de compresión, no mostrado, es a x ia l

! mente sustentado dentro del árbo l 648 entre e l soporte 650 y 

la  tapa 647 para f a c i l i t a r  l a  su stitu c ió n  del r o d illo  a p lic a
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dor 643, cuyo re so r te  impulsa, normalmente a l  r o d illo  a p lic a -  

dor h acia la. izq u ierd a , como se muestra en La f ig u ra  43. 

i Para e fectu ar l a  ro tación  del r o d il lo  ap licad or en -

una d irecc ión , se acciona, mediante un embrague de una. direc. 

ción (no m ostrado), encerrado dentro del árbo l hueco 648. - 

Un brazo de con tro l 653 se asegura a l  árb o l 648 para poner 

! interm itentem ente en ro tación  a.i r o d i l lo  643 algunos grados 

i por cada ro tación  d e l rodíOLo calentado 556. ^  brazo de con. 

i! t r o l  653, que acciona a l  mecanismo de embrague de una d irec  

!l ción dentro del árb o l 648, e s tá  p rov isto  de una porción su- 

 ̂ p e r f i c i a l  de lev a  pendiente adaptada para aco p larse , cuando 

 ̂ cada uno de una se r ie  de espárragos accionadores 634 exten­

didos hacia e l e x te r io r  desde e l  engranaje 578 para e l rodi.
¡;

l i o  superior 356, es puesto en ro tac ió n  hacia su contacto - 

' con aqu el. Una lengüeta. 655 formada, en e l  brazo de contro l 

¡ 653 s s  impulsada hacia su contacto con un to r n i l lo  a ju s ta —

' b le  656 su jeto  a la  p laca  de armazón 550 del conjunto fund í 

! dor, mediante un re so rte  657 asegurado a l  brazo de contro l

633.

¡i El grado de ro tación  in term itente d e l r o d il lo  a p lic a
¡i ^
¡¡ dor puede reg u larse  mediante a ju s te  de l a  colocación  del to r 

'' n il lo  656 en una ranura 658 que contro la e l arco de d esp la­

zamiento del brazo de contro l que gobierna a l  mecanismo de 

. embrague de una d irección  situado dentro del árb o l 648. Con. 

ésta d isp o s ic ió n ,, a l  ponerse en ro tación  e l  r o d il lo  calentado

superior 556 por medio del mecanismo accionador anteriormen-
¡j * ,
¡; te  d e sc r ito , lo s  espárragos accionadores 654 golpearan suce-

:¡ sivamente l a  porción s u p e r f ic ia l  de leva, de l brazo de con—

tr o l  causando l a  o sc ila c ió n  de dicho brazo alrededor del e je

i del r o d il lo  ap licad or durante l a  ro tación  del r o d il lo  supe-
30
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r io r  556* De e sta  manera, e l ro d illo  ap licad or se s itú a , en 

una porción de una revolución durante cada c ic lo  o sc ila n te  

del brazo de contro l 633 a trav é s  del accionamiento del em­

brague de una d irección , entre e l  r o d il lo  ap licad or y e l  — 

brazo de con tro l.

Durante e l funcionamiento del conjunto fundidor, lo s  

r o d i l lo s  35  ̂ y 557 han de mantener una. velocidad id én tica  - 

en su punto de contacto en todos lo s  momentos en que se esta. 

'' fundiendo una imagen en polvo sobre una lámina de papel de 

i cop ia . Esto es necesario para e v ita r  la  ro tu ra de l a  lámina - 

de copia o l a  deformación de l a  imagen sobre e l m aterial de 

soporte. Como se muestra en .'La fig u ra  49, lo s  diám etros ex­

te r io re s  de lo s  n u d illo s , cuando no forman contacto, son — 

ig u a le s , y como ambos r o d i l lo s  son accionados por engranajes 

que tienen diám etros ig u a le s , la  velocidad l in e a l  es la  mis- 

! ma cuando e sto s r o d i l lo s  se encuentran simplemente en contac 

' to o fuera de contacto . Sin embargo, cuando se a p lic a  pre— 

sión a l  ro d illo  in fe r io r  357 forzándolo a su contacto con e l 

ro d illo  calentado 556, disminuye l a  d is ta n c ia  entre lo s  cen­

tro s  de e sto s  r o d i l lo s .  El rad ío  R desde e l centro del ro d i­

l lo  356 hasta, su punto de contacto con e l ro d illo  357 perma 

nece bastan te  constante debido a l  c ilin d ro  m etálico 338 para 

e l  que se dispone e l r o d il lo  a f in  de f a c i l i t a r  la  rad iación  

de caLor desde e l elemento calentador R-l b a sta  La cobertura 

377. EL rad io  R de'L r o d illo  337, desde su centro h asta e l 

punto de contacto con e l r o d illo  356 disminuye debido a la 

presión  e je rc id a  sobre e l m aterial e lá s t ic o  584, para e s ta ­

b lecer un arco H de contacto a f in  de asegurar una adecuada 

fu sión .

Sí l a s  velocidades angulares de lo s  r o d i l lo s  son igua.
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l e s ,  e s ta  d ife re n c ia  de ra d io s  ten d ría  por resu ltad o  una ve­

loc id ad  l in e a l  d ife re n te  en e l  punto de contacto con l a  pe­

r i f e r i a  d e l r o d i l lo  superior 556 que se desp laza mas a p r isa  

que l a  p e r i f e r ia  d e l r o d i l lo  in fe r io r , con un re su ltan te  es- 

tropeamiento de l a  imagen adherente y l a  p o sib le  rotura de - 

l a s  lam inas de cop ia .

A f in  de e v ita r  toda d ife re n c ia  en l a  velocidad  l in e a l  

en e l punto de contacto de lo s  r o d i l lo s ,  se e stab lece  un em­

brague a u x i lia r  660 sobre e l árbo l 582 para e l  r o d illo  in fe ­

r io r  557. La porción accionada de este  embrague e stá  f i ja d a  

a l  núcleo 583 y l a  porción accionadora e stá  asegurada a l  á r ­

bol 582, que e s accionado a una velocidad constante por e l - 

mecanismo d ife re n c ia l  610. Mediante e l  uso del embrague auxi. 

l i a r  o d e l embrague 660 de una d irección  para accionar a l  ro 

d i l lo  557, e ste  gira, librem ente en una d irección  respecto  a l  

árbo l d.e accionamiento 582 para, e l r o d i l lo ;  es d e c ir , e l em­

brague de una d irección  perm ite que e l r o d il lo  in fe r io r  g ire  

a mayor velocidad  que su miembro accionador, e l  árbo l 582. - 

E ste incremento de velocidad  es causado por e l  r o d il lo  supe­

r io r  556, que, cuando hay una lámina de papel entre lo s  rod i 

l í o s ,  produce su fic ie n te  fr ic c ió n  entre aq u e llo s para ac c io ­

nar l a  su p e r fic ie  in fe r io r  m ientras t a le s  r o d i l lo s  están  en 

contacto . Durante esta  fa se  del funcionamiento, e l á rb o l 582 

continúa accionando a lo s  engranajes 581 y 578 a su v e lo c i— 

dad o r ig in a l constante y e l r o d il lo  calentador 556 mantiene 

una velocidad  constan te. Con l a  l ig e r a  compresión del rev es­

tim iento 585 y s i  materia.1 e lá s t ic o  584 del r o d il lo  in fe r io r  

que e x is te  en e ste  momento, e l r o d il lo  in fe r io r  experimenta­

rá  un lig e ro  incremento de velocidad  a f in  de mantener la  — 

constante velocidad  l in e a l  en e l  punto de contacto de lo s  ro
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d i l l o s .  E sta  acción  causara un lig e ro  corrim iento del fundi­

dor in fe r io r  sobro^u árbo l 382, cuyo corrim iento es p o sib le  

merced a l  mecanismo de embrague de una d irección  dispuesto  

entre e l  árbo l a.ccionador y e l ro d illo  in fe r io r  accionado.

.Al a.vanzarse una lamina, de papel de copia entre io s  

r o d i l lo s  336 y 337, la  imagen en polvo situada sobre la  .La­

mina de copia e stab le ce rá  contacto con l a  su p e rfic ie  p e r ife  

r ic a  calentada del r o d il lo  336, con lo cu al se dará a la  ima 

gen en polvo una co n sisten c ia  adherente. La ao licac io n  del 

a c e ite  de s ilic o n a  desde e l rec ip ien te  de a c e ite  640 sobre e l 

revestim iento de Tgflon 377 impedirá la  desviación  del mate 

r i a l  v irador sobre la  su p e rfic ie  de contacto calentada de.L 

ro d illo  calentado.

Desnues de oue la  imagen en polvo ha sido fundida, so. 

bre la  lámina de papel de copia, dicha lámina es tran sp orta­

da por efecto  de lo s  r o d i l lo s  336 y 337 fuera del conjunto - 

fundidor, a trav é s de l a s  p lac a s  de guía 318 y a su acopla­

miento con lo s  r o d i l lo s  de alim entación 320 del sistem a de - 

tran sporte  v e r t ic a l  26 para su tran sporte  fuera de la  maqui­

na, como queda d e sc r ito .

E l conjunto fundidor 25 e stá  p rovisto  también de me­

d io s para perm itir una f á c i l  y completa re t ira d a  del conjun­

to con una sola unidad de la  maquina. A ta.L f in , cada uno de 

lo s  re fo rzad ores in fe r io re s  552 y 553 lle v a  asegurada a l  mis. 

mo l a  p i s t a  interna 662 de un d eslizad or de ca jones de mue­

ble de archivo de tip o  com ercial. Cada una de l a s  p i s t a s  ex­

te r io re s  663 de lo s  d e slizad o re s e s tá  f i ja d a  a un miembro de 

sustentación  664 que se extiende a trav é s de toda la  longitud 

del conjunto fundidor y se asegura en d isp osic ió n  p a ra le la  - 

a la  base de la  maquina. Unos adecuados c o jin e te s  de bo las -

-  1 2 1 -
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montadoa^ntre las pistas 662 y 663 permiten una acción desli 

Hable entre el conjunto fundidor y la máquina y la retirada 

del conjunto de la misma. Pueden disponerse unos medios (no 

mostrados) para fijar el conjunto en su posición de funciona 

miento, en la que el engranaje accionado 617 del conjunto se 

acopla, al engranaje accionador 63O.
El conjunto 28 de limpieza del tambor comprende al ce­

pillo giratorio 30, de una construcción tal que aplique una 

presión extremadamente ligera a la superficie fotoconductora 

de la placa xerográfica y desaloje toda partícula de polvo - 

que pueda adherirse a. la misma. Este cepillo, a su vez, es — 

limpiado por la barra oscilante 32 que va. montada de manera 

que establezca contacto con las cerdas del cepillo mientras 

giran, para desprender partículas de polvo adheridas a .Las 

mismas. Las partículas de polvo desprendidas son retiradas de 

las proximidades del limpiador del cepillo mediante un ade­

cuado sistema de vacío (no mostrado). Puede utilizarse una 

luz inundadora. (no mostrada) paro inundar la porción de la 

placa xerográfica limpiada por el cepillo a fin de causar la 

disipación de toda carga eléctrica residual sobre la placa 

xerográfica. Puede utilizarse cualquier dispositivo adecuado 

de limpieza del tambor y lámpara, de descarga (véase la lampa 

ra LHP-1 en la figura 50), pero es preferible que talAispo—  

sitivo sea del tipo descrito en la patente estadounidense ns

25

30

3 .O62.IO9 de C.R. Hayo y colaboradores.

El dispositivo 28 de limpieza del tambor está provisto 

de un motor H3 (no mostrado pero incluido en el circuito —  

eléctrico más adelante descrito) y e!]/sisteina de vacio utili­

zado con el dispositivo de limpieza está provisto de un ven­
tilador a motor M6 destinado a producir un flujo de aire a -
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trav é s  de la  envoltura de lim pieza del c e p il lo , pasando a ire  

a trav é s  del área que rodea a l  tambor xerografico  14, cuyo - 

a ir e  a r ra s tra  a l a s  p a r t íc u la s  de polvo re t ir a d a s  del tambor 

xerografico  por e l c e p i l lo , a su paso a trav é s de la  envol­

tura del c e p il lo . La lámpara de descarga LMP-1 que puede uti. 

l ig a r s e  para inundar una porción d e l tambor xerografico  a su 

caso por e ste  conjunto para d is ip a r  la  carga, re s id u a l existen  

te sobre e l tambor 14, puede c o n s is t ir  en un adecuado a lo ja ­

miento que sustente a. una lámpara.

FUHCIOIMMIENTO DE LA MAQUINA 

Puede conseguirse una compresión mas c la ra  del funcio­

namiento de l a  máquina x ero g rá fica  y del c irc u ito  e lé c tr ic o  

que con tro la  lo s  d iv erso s elementos, con re fe ren c ia  a lo s  — 

diagramas esquem áticos, de in sta la c ió n  e lé c tr ic a  de l a s  f ig u  

ra s  30, j l  y 32 y a lo s  in terru p to res p r in c ip a le s  accionados 

por e l  operario , y lu ce s de señ alización  del c irc u ito  e lé c ­

tr ic o  que se i lu s tr a n  en e l dibujo del panel de control mos-

20

25

trado en l a  figu ra  1.

En e l panel de con tro l, e l control S'.i-l de "conexión" 

se u t i l i z a  in icialm ente para poner en marcha, y disponer l a  - 

máquina para una operación autom ática de impresión. Una. vez 

a d o  nado, la  máquina, queda en condición de "e sp era" , en l a  

que todas la.s funciones de l a  máquina están  in activ ad as a ex 

cepcián de que e l calen tador del fundidor y un ven tilador de 

expulsión continuarán funcionando. El in terruptor S-í-3 de 

control de "im presión" se  u t il iz a , para alim entar t a r je t a s  —

inicialm ente y poner en marcha l a  operación de exploración. 

Puede accionarse en cualqu ier momento cuando la. máquina se -

encuentra en condición de "e sp era" . E'L in terruptor S-J-3 de - 

control de "in terrupción  de im presión" se u t i l i z a  para apagar
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l a  lámpara proyectara, e l alim entador de t a r je t a ,  lo s  meca—

nismos de desplazamiento del carro e igualmente para, in ic ia r  

l a  detención de lo s  componentes de tratam iento xero grá fico , 

Cuando se acciona., l a  máquina explorará, e im presionara l a  - 

t a r je t a  ya situada en e l  carro y descargara, l a  ultim a impre­

sión . Luego volverá e l  carro  a su posic ión  in ic i a l  y la  ma­

quina p asará  de nuevo a la  condición de "e sp era". E l in te — 

rruptor S.'-2 de contro l de "desconexión" (no mostrado en la  

f ig u ra  1 ) , se u t i l i z a  para detener inmediatamente l a  t o t a l i ­

dad de l a  máquina en e l oaso en que una emergencia requierr?. 

e s ta  acción  o a p a r t ir  de l a  condición de "espera" a l  térmi 

no de una jornada. E l in terru ptor S.í-4 de control de "se le c  

to r de c o p ia s"  es un botón se le c to r  g ir a to r io  destinado a - 

p rese lecc ion ar e l  número de cop ias a r e a l iz a r  de cada t a r je  

ta ,  en un número de 1 a 13  co p ia s o para m ú ltip les cop ias - 

cuando se u t i l i z a  la  posición  "H". E ste control se u t iliz a , 

también para interrum pir e l  funcionamiento de la  máquina — 

cuando se ha alcanzado e l número preseleccionado.

Las lámparas LHP-4 y LHP-3 de "recarga" serán ilum ina-

20 das cua,ndo e l  sum inistro de papel descienda por debajo de un 

número predeterminado, como por ejemplo 20 lám inas. Cuando 

ocurre é sto , l a  máquina volverá automáticamente a la  condi­

ción de "esp era" y no podrá ponerse en marcha hasta, que se

25
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reponga e l  sum inistro de p ap e l. Para cop ias sim ples de cada 

t a r je t a  contenida, en e l deposito  de la.s mismas, e l operario 

g ir a  e l  botón se le c to r  S í-4  h acia e l  número "1" y oprime e l 

contro l SC-3 de "im presión". E l mecanismo de manipulación de 

t a r je t a s  exp lorará e im presionará cada t a r je ta  contenida en 

e l  depósito  8 y d escargará im presiones confrontadas en l a  - 

bandeja de s a l id a . Al término del c ic lo  de exploración  f in a l ,



el alimentador de tarjetas, el mecanismo de exploración y el 

proyector dejarán de funcionar automáticamente cuando se des­

carga la última impresión. La máquina volverá entonces a la 

condición de "espera" dispuesta para otras tarjetas a repro­

ducir. Para efectuar copias múltiples de cada tarjeta, se gi. 

ra el interruptor selector al número deseado y se acciona - 

el interruptor de control de "impresión" para comenzar el - 

funcionamiento de la máquina. Cada tarjeta será explorada - 

e impresa el número deseado de veces.

Antes de que pueda accionarse la máquina xerografica, 

habrán de cerrarse todas las puertas del mueble a fin de ce 

rrar los interruptores de interconexión 2LS, 3LS, 18LS y —  

21LS accionados por lacertas. Esta provisión se efectúa - 

no solo desde un punto de vista de la seguridad, sino tam—  

bien par-a causar una adecuada circulación de aire a través 

de '.La máquina por medio de un par de ventiladores, no mos—  

trados, accionados por los motores Hl. Además de estos inte, 

rruptores de interconexión, deberá cerrarse un interruptor 

de interconexión del tambor 1LS, que puede situarse detrás 

del tambor 14, cuyo cierre de interruptor se efectuará ins­

talando el tambor. También se cierra un interruptor 4LS de 

interconexión del alojamiento del revelador asegurando tal 

alojamiento en su adecuada posición de funcionamiento. Tam­

bién se cierra un termostato THS-1 de temperatura superior, 

situado en el conjunto fundidor 25: siempre que la temperatu 

ra del fundidor sea inferior a un valor predeterminado. Un - 

relé 2CR detector de fallos está provisto de un contacto —  

2CR- 1  normalmente cerrado, que permanece en tal posición —  

mientras no se produzca ninguna condición de "fallo" en la 
máquina.
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Suponiendo que la bandeja de papel cuenta con suficieR 

te papel, que se ha colocado adecuadamente una pila de tarje, 

tas en el almacén o deposito de ellas y se ha preselecciona­

do el numero adecuado de copias por el interruptor selector, 

la primera operación al poner en marcha la maquina el opera­

rio seré la de oprimir el botón S-V-l de "funcionamiento". Eg. 

to suministrará 1 1 5  voltios a 60 ciclos a los hilos Wl y W2 

y energizará al relé 1CR a través de los contactos cerrados 

SMl, 1LS, 2LS, 3LS, 4LS, 21LS, 18LS, 2CR-1 y THS-1. Esto ac­

tiva al relé 1CR, que cierra sus propios contactos de reten­

ción 1CR-1 y 1CR-3. El cierre del contacto 1CR-3 mantiene la 

energización del relé 1CR a través del interruptor SW-2 de - 

"desconexión"normalmente cerrado, y el interruptor SW-1 de - 

"funcionamiento", que se mantiene activado solo momentáneameR 

'' te, puede ser liberado. Todos los dispositivos de funcionamien 

! to de la máquina se encuentran ahora energizados a través del 

contacto cerrado 1CR-1, cuyo funcionamiento puede interrumpid 

se en el caso en que el interruptor SM-2 de "desconexión" ó 

!! cualquiera de los interruptores en serie con el mismo, sea - 

abierto.

¡ El aparato detector de fallos, que no se muestra en los
tí ^
;} dibujos, salvo de un modo esquemático en el diagrama elec- -

trico de la figura 50, incluye una célula fotoeléctrica P-l -
!¡
i¡ situada junto al mecanismo de retirada o recogida 22. La ce-
!t
j¡ lula fotoeléctrica P-l está adaptada para detectar la presen- 

!' cia o ausencia de una lámina de papel en algún punto durante 

¡i la rotación del tambor 14, cuyo punto está situado después - 

jde una lámina que debe haber sido retirada del tambor. La —

¡presencia de una lámina en el tambor causa un incremento —
¡ en la luz que cae sobre la célula fotoeléctrica, disminuyen—  

¡do asi la resistencia de dicha célula y causando ún incremen-
30
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to de corriente a través de un re'Le 8CR. Con esta corriente 

incrementada, el relé 8CR se energiza causando la apertura 

del contacto 8CR-1 normalmente cerrado, que abre el circui­

to corto existente alrededor del relé 2CR y permite la ener- 

gizacíon del relé citado a través del resistor R-2. Con el - 

relé 2CR energizado, el contacto de rele 2CR-1 normalmente - 

cerrado, se abre, desenergizsndo asi al rele 1CR. Memas, el 

contacto 2CR-2A se cierra para fijar la bobina del relé 2CR 

a través del interruptor 1LS de interconexión del tambor y 

causa también la apertura del contacto 2CR-2B para evitar - 

la renovación del circuito corto alrededor de la bobina del 

relé 2CR, cuando se cierra de nuevo el contacto 2CR-.L. Este 

mecanismo detector de fallos se reajusta retirando el tambor 

para liberar al interruptor 1LS a fin de retirar energía de 

la bobina, del relé 2CR.
Con el contacto 1CR-1 del relé principal cerrado, se - 

aplica energía, al motor M-l del ventilador de expulsión, a 

la lámoara LMP-24 detectora de fallos a través del autotrans 

formador T-l y el control de temperatura del fundidor y con­

trol del virador, PS-2.
El circuito de control de temneratura del fundidor pue 

de ser de cualquier tipo adecuado que energice al elemento 

calentador R-l del rodilio $56 calentador del fundidor y man­

tenga una temperatura preajustada dentro de limites muy es­

trechos. Un circuito típico cnsta de una sonda de temperatu­

ra termístor TUS- 2 que, como se muestra en la figura 42, se 

mantiene contra el rodillo calentado 5^6 para detectar su - 

temperatura.. Este termístor proporciona una señal de acuerdo

con la temperatura del rodillo y controla el polvo aplicado 
al elemento calenta.dor R-l para, mantener el rodillo a la tem30



1 peratura requerida. Como se muestra, en la figura 51: un Pele 

de calentamiento 1TR esta conectado entre el terminal contrg. 

lado del elemento calentador R-l y el conductor MI. Cuando - 

el rodillo calentado 356 alcanza su temperatura predetermina 

S da, el circuito de control de temperatura del fundidor dismi 

nuye el voltaje a través del resistor R-l e incrementa el —  

voltaje a través del relé 1TR. Este incremento de voltaje —

: energiza al relé 1TR causando la apertura del contacto 1TR- 

1 A; la interrupción de la conexión con el circuito de control 

10 el cierre del contacto 1TR-1B para mantener la corriente con 

, la bobina del relé 1TR y el cierre del contacto 1TR-2 para - 

energizar al relé 7CR, acondicionando así a la maquina xero- 

gráfica para el ciclo de impresión.

Como anteriormente se describe, el circuito de control 

15 de virador comprende una luz LMP-25 para la formación de ti.

! ras, una luz detectora LMP-3, un relé, un puente de control 

de densidad y un circuito eléctronico 273. El interruptor —

; 19LS para la luz de las tiras, como se muestra en la figura 

23, es accionado por una leva durante dos segundos de cada - 

20 i ciclo de impresión para energizar la luz LMP-25 de las tiras. 

Esta luz proyecta una estrecha tira o banda justamente al ex 

terior del borde externo de la trayectoria de copia de una - 

imagen sobre el tambor 14 y se revela junto con la imagen. - 

El interruptor 20LS de la cabeza detectora se abre durante - 

25 1 , 5  segundos aproximadamente, justamente al pasar la tira ba

' jo la cabeza detectora que comprende a la célula fotoelectri.

, ca P-2, la célula fotoeléctrica P-3 compensadora y la lámpa­

ra LMP-3 de la cabeza detectora. Como los detalles de este - 

aparato han sido descritos anteriormente, no será necesaria 

30 ninguna descripción adicional.
El motor MI3 de la bandeja de papel, es energizado a -
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1 trav é s del in terru ptor ?LS de interconexión de l a  puerta de

dicha bandeja y e l  in terru ptor 11LSB de n ive l de papel, nor­

malmente cerrado. El motor de l a  bandeja de papel eleva a d i  

cha bandeja h asta que alcanza su n ivel de funcionamiento, — 

5 t r a s  lo  cual se accionará e l  in terru ptor 11LS de n ivel de pa 

p e í a una p osic ión  a b ie r ta  por l a s  láminas su periores de pa­

p e l contenidas en l a  bandeja. Cuando se acciona e l  in terru p­

tor 11LS de n iv e l, se abre e l  contacto 11LSB para desenergi- 

zar a l  motor MI 3 de l a  bandeja de papel. Cuando han sido a l i  

10 mentadas desde l a  bandeja aproximadamente 10 láminas de pa— 

p e í, se l ib e r a r á  de nuevo e l in terru p tor 11LS de n ive l de pa 

p e í para cerrar  e l  contacto 11LSB y energlzar a l  motor M13. 

E sta energización  y desenergización  del motor de la  bandeja 

de papel mantendrán e l  n ivel de l a  p i la  de papel dentro de 

15 lím ite s  relativam ente e strech os.

En e l  caso en que e l  n ivel de papel sea bajo en la  ba& 

d e ja  20, se ce rra rá  e l  in terru p tor lim itador 6LS, normalmen­

te  a b ie r to , para energizar a l  r e lé  j?CR de n ive l bajo de pspsl 

y a l a s  lámparas LMP-2 y LMP-6 ind icadoras de recarg a . Cuan- 

20 do se energiza e l  r e lé  5CR, se a b r irá  e l  contacto 5CR-I, im­

pidiendo a s í  e l  comienzo de un nuevo c ic lo  de im presión. Ade. 

más, e l ca tacto  5CR-2 se c ie r ra  para in ic ia r  un c ic lo  de in ­

terrupción  que se ex p lica rá  más ad elan te .

Tras e l  completamiento del c ic lo  de calentam iento, in- 

25 dicado por e l  c ie rre  d e l contacto 1TR-2 del r e lé  de ca len ta­

miento, puede in ic ia r s e  e l c ic lo  de impresión presionando e l 

in terru p tor SW-3 d e l botón de "im presión", El c ie r re  momentá 

neo d e l contacto del in terru p tor SW-3  energiza l a s  lámparas

de impresión LMP-4 y LMP-5 a trav é s  del in terru p tor 7LS de - 

interconexión de p u ertas cerrad as, e l  in terru p tor ULSA de -30
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1 n iv e l ¿Le p ap el, e l  in terru p to r de impresión Sirf-3 y e l contac 

to de r e lé  3CR-1 normalmente cerrado. Los r e le s  de impresión 

6CR y 7CR son también energizados a trav é s  de e ste  mismo c i r  

cu ito . Con e l  r e lé  6CR energizado, se c ie rra  e l  contacto 6CR- 

5 1 , f i já n d o se  a s í  l a  ac tiv ac ió n  de l a s  bobinas de lo s  r e le s  -

6CR y 7CR a trav é s  de lo s  contactos cerrados 8LS o .LOCR-1, - 

12CR-<1 ó 14CR-1 y 1TR-2.

Con e l  r e lé  ?CR energizado, se c ie r r a  e l  contacto 7CR- 

1 A, que proporciona energía a l  motor de accionamiento princj^ 

10 p a l M2, a  l a  lámpara de descarga LMP-1 y a su l a s t r e  L - l ,  a l  

r e lé  de in terrupción  3CR a trav é s  de lo s  contactos 9LSB o — 

2TR, a l  sum inistro de energía x e ro g rá fica  PS-1 para e l  coro- 

tron de carga ,C , e l corotron de tran sfe re n c ia  T y e l  corotron 

de prelim pieza P, a lo s  motores M3 y M4 de lo s  v en tilad o res 

15 ! de admisión, a l  motor M5 de accionamiento del c e p i l lo , a l  mg.

: to r  M6 de expulsión  del c e p i l lo , a l  solenoide S0L-8 acoplado 

' a l  fundidor, a l  r e lé  de arranque 4CR a trav é s del contacto - 

¡ ahora cerrado 9LSA y a l  contacto cerrado 4CR-2, a l  motor H8 

de accionamiento d e l revelador con e l cap ac ito r  C-3  y a l  ca- 

20 i¡ p ac ito r  de arranque C-3 a trav é s  de lo s  contactos cerrados - 

: 13CR-3 ó 4CR-1 y 6CR-2. Al cabo de algunos segundos, se abren 

lo s  con tactos 13CR-3 y 4CR-1 desenergizando a l  cap ac ito r de 

arranque C-3.

Suponiendo de momento que e l  c irc u ito  de con tro l de - 

25 sum inistro de v irad or pida más v irad o r, se desen ergizara e l

r e lé  TCR d e l sum inistrador de v irad or mediante un impulso de 

co rta  duración que c ie r r a  a l  contacto TCR-1 para energizar - 

a  un r e lé  9CR, cerrándose a s í  e l  contacto 9CR-1 para energi­

zar a l  motor M7 d e l v irad o r. Con e l  motor del sum inistrador 

de v irador energizado, t a l  motor acciona a un in terru p tor —30
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1 10LS a.ccionador de lev a , cerrando e ste  in terru p tor para f i ­

ja r  l a  ac tiv ac ió n  de l a  bobina del r e lé  9CR a trav é s del coa. 

tac to  9CR-1 a l  term inar e l  impulso que acciona a l  contacto - 

TGR-1. El motor continúa girando para sum inistrar v irador — 

5 proporcionando una so la  revolución  a la  p laca v ib ra to r ia  245 

h asta que e l  in terru p tor 10LS es liberado  de nuevo para des- 

energizar a l  r e lé  9CR y a l  motor M7 .

Mientras tan to , la  energizacion del r e lé  3CR c ie r ra  a l  

contacto 3CR-2 para proporcionar l a  energía e lé c t r ic a  a l  ve& 

10 t i la d o r  M14 de l a  lámpara de documentos, a l  motor de explora 

cion M9, a l  motor MIO de alim entación de t a r je t a s ,  a l  motor 

de retorno Mil, a l a  lámpara de documentos LMP-7 a trav é s de 

un sum inistro y control de energía PS-3 y a l  embrague SOL-7 

del r o d il lo  de coincidencia a trav és del contacto 17LSB nor- 

15 malmente cerrado. La enegizacion originalm ente d e sc r ita  del 

r e lé  7CR c ie r ra  también a l  contacto 7CR-2 normalmente a b ie r ­

to , para proporcionar energía e lé c t r ic a  a l  conductor W3 que, 

a su vez, energiza toda l a  ló g ic a  de con tro l de la  máquina. 

Antes de poner en marcha e l  c ic lo  de "arranque" de la  máqui- 

20 na, se supondrá que e l deposito  de t a r je t a s  8 e s tá  cargado - 

con una pila, de t a r je t a s ,  e l  carro de t a r je t a s  e s tá  vacío , 

l a  bandeja de papel 20 contiene un adecuado sum inistro de pa 

p e í y e l  in terru ptor SW-4 se le c to r  de cop ias se f i j a  para — 

proporcionar más de una copia de cada t a r je t a .  Tras e l c ié — 

25 r re  de lo s  contactos 7CR-2 para energizar a l  h ilo  W3 , l a  lám 

para correspondiente a l  número de cop ias seleccion adas (lám­

p aras LMP-8 a LMP-23) as energizada a  trav é s de uno de lo s  re. 

s i s to r e s  en se r ie  de 33 kilohm ios R-8 a R-24, respectivam en­

te , del contacto SW-4A y de la  bobina del r e lé  10CR ( f ia d o r ) .  

El r e s i s t o r  en se r ie  de 33k lim ita  l a  corrien te  a un valo r -30
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1 b astan te  por debajo del requerido para energizar a l  r e lé  f i a

dor 10CR. E l solenoide de retorno SOL-5 es energizado a  t r a ­

vés d e l contacto normalmente cerrado 11CR-3B y hace que l a  - 

b ie la  de retorno 154 sea forzada contra l a  rueda 152 acciona 

5 dora d e l retorn o , con lo  cu al dicha rueda proporciona l a  — 

energía para accionar a l  conjunto d e l carro 55 h acia  su posjL 

ción de p artid a  y mantenerlo en l a  misma.

Cuando e l  carro  alcan za su p o sic ió n  de p a r t id a , acc io - 

'! na a l  in terru p to r lóLS para energizar a l  r e lé  de p o sic ió n  de 

10 ' p a r t id a  12CR a trav é s  de dicho in te rru p to r . El solenoide SOL

-1 de alim entación de t a r je t a s  y l a  bobina de re a ju s te  3TR 

del esoalonador, como se muestra en l a  f ig u ra  5 1 ) son energi 

zados a trav é s  d e l (cntacto 14CR-2B normalmente cerrado y lo s  

contactos 12CR-2 y 10CR-24, que son cerrados por l a  energiza 

15 ción de sus re sp e c tiv o s  r e lé s  12CR y 10CR. El solenoide de -

alim entación de t a r je t a s  l ib e r a  a l  embrague de una revolu- - 

ción, que acciona a l  mecanismo de cambio de t a r je t a s ,  en e l 

; que l a  cu c h illa  separadora empuja a l a  t a r je t a  in fe r io r  con­

ten ida en e l  depósito  de t a r je t a s  8 h ac ia  adelan te h asta  que 

20 es recog id a por lo s  r o d i l lo s  de alim entación de t a r je t a s  52 

y 53* Como anteriorm ente se d escrib e , l a  se r ie  de le v a s  s i — 

tuadas en e l  árbo l 50 abren l a  ventana situ ad a sobre e l  ca— 

rro , abaten a l  bloque obstacu lizad o r de l a s  t a r je t a s  y ponen 

: en funcionamiento a lo s  pasadores expulsores a f in  de expul- 

25 sar l a  t a r je t a  d e l carro , s i  se encuentra presente en e l mis.

; mo. M ientras lo s  r o d i l lo s  de alim entación introducen l a  t a r ­

je ta  en e l  carro , a q u e lla s  le v a s  continúan girando para e le ­

var a l  bloque r e s t r ic t o r  a f in  de impedir que l a  t a r je t a  r e ­

bote, y ce rra r  l a  ventana, reteniendo a s i  a  l a  t a r je t a  en su 

p o sic ió n  sobre e l  carro .30
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A1 pasar l a  t a r je t a  a trav és de lo s  r o d i l lo s  de alimen 

tacion , acciona momentáneamente a l  in terru p tor 12LS de a l i — 

mentación de t a r je t a s ,  energizando a s í  momentáneamente a l  re  

l é  10CR (lib erac ió n ) de alim entación de t a r je t a s  y a l  conta- 

S dor de t a r je t a s  C -l, que avanza e l cómputo de l a s  t a r je t a s  - 

en uno. Como se in d ica  anteriorm ente, e l  r e lé  10CR es del t i  

po f ia d o r  p rovisto  de dos bobinas. Cuando se energiza una bo 

bina, lo s  contactos del r e lé  se conmutan y permanecen conmu­

tados incluso  después de l a  supresión de l a  energía, h asta  - 

10 que se energiza l a  o tra  bobina. La energización momentánea - 

de 10CR (lib erac ió n ) c ie r ra  e l contacto 10CR-2B y abre e l — 

contacto 10CR-2A poniendo a l a  máquina en condición de explg. 

rac ión . El c ic lo  de exploración comienza a l  accion arse e l  i& 

terru ptor 15LS de in ic iac ió n  de exploración mediante la  ade- 

1S cuada lev a  situ ad a sobre e l  árbo l p r in c ip a l SH4 del programa 

dor. .A! producirse é sto , e l r e lé  de exploración 11CR es ener- 

gizado a trav é s de lo s  contactos 15LS, 10CR-2B, 12CR-2 y — 

14CR-2B. Con l a  energización  del r e lé  11CR, e l contacto UCR 

-1 se c ie r ra  para f i j a r  e l r e lé  UCR a trav é s de lo s  contac- 

20 to s  1 1 CR- 1  y 14LS-B. Además, e l  contacto 11CR-2 normalmente 

ab ierto  se c ie r ra  para energizar a l r e lé  13CR, que a l  energí 

zarse  c ie r ra  e l  contacto 13CR-1A para f i j a r  l a  ac tiv ac ió n  de 

l a  bobina del r e lé  I 3CR.

La energización del r e lé  11CR abre también a l  contacto 

25 UCR-3B para d esen ergizar a l  solenoide de retorno SOL- 3 y a l  

mecanismo de retorno del ca rro . E l contacto UCB-3A, normal­

mente a b ie rto , se c ie r r a  energizando a l  solenoide de explora 

cion SOL-4 para in ic ia r  l a  exploración presionando l a  barra 

exploradora 142 contra l a  rueda de accionamiento de l a  expío. 

30 rac ión . AL s a l i r  e l  carro de su posición  de p a rtid a , e l  in te
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1 rruptor 16LS es liberad o  o ab ie rto  para desenergizar a l  r e lé  

12CR a f in  de a b r ir  e l  contacto 12CR-2, bloqueando a s í  todo 

e l  funcionamiento u lte r io r  d e l mecanismo de cambio de t a r je ­

t a s ,  h asta  que e l  carro vuelve de nuevo a  su posic ión  de par 

5 t id a .

Durante l a  exp loración , e l  in terru ptor 17LS de alimen­

tación  de papel es cerrado por su adecuada lev a  situ ad a  so— 

bre e l á rb o l SH4 d e l programador. E sta  acción abre a l  contac­

to 17LS-B para causar l a  desenergización  del embrague 433 --  

10 (SOL-7) de lo s  r o d i l lo s  de co in ciden cia , causando l a  deten­

ción de lo s  r o d i l lo s  de coincidencia 280 y 281. Con e l  c íe —

rre  del in terru p tor 17LS, se c ie r ra  e l contacto 17LS-A, nor­

malmente a b ie r to , para energizar a l  embrague 434 (SOL-l) de 

alim entación de p ap el, a  lo s  contadores de cop ias y fa c tu ra -  

15 cion C-2 y C-3 , respectivam ente, a trav é s  del contacto cerra  

do 13CR-3 y escalonador de computación 3TR a trav é s  del con- 

' tac to  13CR-3 y S.-Í-4A. Con e l  embrague SOL-l de alim entación 

de papel energizado, se acciona a l  r o d i l lo  367 de alim enta- 

ción de p ap el, que empuja a una so la  lámina de papel h acia  -

20 !) adelan te  h asta  que se comba contra l a  lín e a  de contacto de -

' lo s  r o d i l lo s  de co in ciden cia e stac io n ar io s  280 y 281.
ít

La energización  de lo s  computadores de cop ias y fa c tu ­

rac ió n  causa e l  avance del t o t a l  de cada uno de e l lo s  en un 

¡ cómputo. E l in terru p tor 3TR del esca-lonador de computación 

25 avanza un paso y su contacto 3TR (SM) energiza l a  lámpara co 

rrespondiente a l a  copia que se e sté  haciendo (LMP8-LMP24).

" AL l ib e r a r s e  e l  in terru p tor 1?LS por su lev a  situ ad a  sobre - 

e l  á rb o l SH-4 d e l programador, se abre e l  contacto 17LSB pa­

ra  d esen ergizar a l  embrague SOL-7 de lo s  r o d i l lo s  de c o in c i­

dencia, lo  que d e sac tiv a  a l  r o d il lo  de alim entación de p ap e l.30
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Mientras tan to , se c ie r ra  e l  contacto 17LSA para energizar - 

a l  embrague SOL-1 de lo s  r o d i l lo s  de coincidencia a f in  de - 

ac c io n arlo s, impulsando a s í  a l a  lámina de papel previamente 

combada contra e l lo s ,  h asta  su contacto con el tambor en e l 

momento adecuado para co locar debidamente l a  lámina de copia 

sobre aquel.

Al alcanzar e l  carro e l f in a l  de l a  exploración, accio  

na e l  in terru p tor 14LS de f in a l  de exploración para desener- 

g iz a r  a l  r e lé  11CR cuando se abre e l contacto 14LSB. El con­

tacto  11CR8B se abre para desen ergizar a l  solenoide de expío, 

ración  SOL-4 y a l  mecanismo de exploración atendido. Además, 

e l contacto 1 1 CR-3A se c ie r ra  para energizar a l  mecanismo de 

retorno a trav é s del solenoide SOL-3. Durante e l retorno del 

carro  de t a r je t a s ,  l a  leva 488 d e l árbo l SH-4 es momentánea­

mente accionada para ac tiv a r  a l  in terru ptor de recogida 3^S 

a una posic ión  cerrada, a f in  de energizar a l  solenoide de 

recogida SDL-2 . Esto proporciona un corte in su flado  ascender 

te  de a ir e  a trav é s  de l a s  toberas para separar la  lámina de 

copia d e l tambor 14. La lámina de copia continuará luego a - 

trav é s  del transportador h orizon tal 23, a trav é s del conjun­

to fundidor 23 de r o d i l lo s  p resion adores, subiendo por e l — 

transportador v e r t ic a l  27 y pasando a l a  bandeja de s a lid a  -

493.

Como se pretendía originalm ente l a  re a liz a c ió n  de una 

se r ie  de cop ias de l a  t a r je t a  actualmente presente en e l  ca­

rro  de t a r je t a s ,  se e stab lece  l a  operación de rec ircu lac ió n  

de l a  sigu ien te  manera; Al alcanzar e l carro l a  p o sic ión  de 

p artid a  para accionar a l  in terru ptor 16LS a una posición  ce­

rrad a, se energiza e l  r e lé  12CR de posición  de p artid a , ce— 

rrando e l  contacto 12CR-2. El carro  de t a r je t a s  permanece en
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1 su p o sic ió n  cb p a r t id a  h asta  que se c ie r r a  e l  in terru ptor 13

LS de in ic iac ió n  de exploración . Esto ocurre m ientras e l  r e ­

lé  10CR e s tá  tod av ía  en p o sic ió n  lib e ra d a , con e l  contacto - 

10CR-2A ab ie rto  y e l  contacto 10CR-2B cerrado. La máquina —

S efectúa entonces un c ic lo  de exploración y un c ic lo  de re to r

no, h asta  obtenerse e l número requerido de co p ias.

Como se m uestra, e l  in terru p tor se lec to r S4-4B se ha 

indicado arb itrariam en te  en l a  p o sic ió n  numero "4" para, f i ­

ja r  e l  c irc u ito  en condición de que l a  maquina efectúe cua- 

10 tro  reproducciones o cop ias de un documento. Como se mués—

tra  en l a  f ig u ra  30, e l  escalonador de computación 3TR se - 

i lu s t r a  conjuntamente con una se r ie  de contactos escalónado- 

re s  números 1 a 13 y en aso c iac ió n  con e l  in terru p tor se le c -  

' to r S.^-4A, que se f i j a  también en e l  número "4 " . Al reprodu-

15 , o ír se  cada copia de un documento, lo s  contactos del e sc a lo —
¡'
! nador han ido avanzando progresivam ente desde e l  numero "0" .

' En e l  últim o c ic lo ,  e l  contacto número "4" será  in terconec­

tado por un conductor con e l  contacto "4" del in terru p tor - 

SN-4B. M ientras tan to , e l  in terru p tor 17LS de alim entación 

20 de papel energiza a l  escalonador de computación, que avanza

. a l  contacto 3TRS'J a l a  p o sic ió n  correspondiente a l  número re  

querido de c o p ia s . Ai f in a l  de l a  exploración , se acciona e l 

in terru p tor 14LS para c e rra r  e l contacto 14LSA. Esto c ie r ra  

; e l  c irc u ito  con e l r e lé  10CR (fiad o r)  a trav é s  de lo s  contac 

25 to s  14LSA, 3TRSJ y SW-4. Esto produce l a  energización  del re

lé  10CR (fiad o r)  y tendrá lu gar un cambio de t a r je t a  cuando 

e l  carro  vuelve a su p o sic ió n  de p a r t id a  a l  f i j a r s e  e l  r e le  

10CR, cerrando e l  contacto 10CR-2A y abriendo e l contacto — 

10CR-2B. La máquina e fec tu ará  de nuevo un c ic lo  como lo  hizo 

desde e l  arranque in i c i a l  para producir e l  número p reestab le30
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cido de cop ias para l a  segunda t a r je t a  d isp u esta  en e l  carro 

de l a s  mismas.

En e l  caso en que e l  in terru ptor se le c to r  S'^-4 sea g i ­

rado a la  posición  "1 " para producir una so la  copia de cada 

t a r je t a ,  e l  escalonador de computación 3TR no sera energiza- 

do, puesto que e l in terru ptor S.Í-4A interrumpe e l  único c i r ­

cuito con é l .  E l r e lé  10CR (fiad o r) es energizado a l  f in a l  - 

de cada exploración a trav é s  de lo s  contactos 14LS y SW-4, - 

con e l resu ltado  de un cambio de t a r je t a  cada vez que e l ca­

rro  de l a s  mismas vuelve a su posición  de p a r t id a .

La máquina x ero g rá fica  se detendrá en su^uncionamiento 

durante una operación de impresión y r e v e r t ir á  a una condi­

ción de "espera" s i  se impulsa e l  botón SW-5  de "in terrupción  

de im presión", e l  n ivel de papel r e su lta  demasiado bajo ó e l 

alim entador de t a r je t a s  se v acía  o a ta sc a .

Para la  in terrupción  manual de l a  máquina x ero grá fica  

durante una operación de impresión, e l  accionamiento momentá 

neo del botón SW-j3 de "in terrupción  de im presión" c ie r ra  e l - 

contacto en e ste  in te rru p to r . El c ie r re  de e ste  in terru ptor 

energiza a l  r e lé  14CR de interrupción  de impresión a trav és 

de e ste  in terru p tor para cerrar a l  contacto 14CR-2A, fijan d o  

a s í  l a  ac tiv ac ió n  de l a  bobina del r e lé  14CR y abriendo e l - 

contacto 14CR-2B para e v ita r  toda exploración u lte r io r  o cam 

bio de t a r je t a s .  El contacto 14CR-1 se abre para apagar l a  

luz  de "im presión".

En e l c ic lo  normal de l a  máquina, después de que se ha 

producido e l número p re fija d o  de co p ias, e l  operario no nece 

s i t a  manipular ningún in terru p tor de l a  máquina. Como ante— 

rirm ente se in d ica , cuando se e fectúa la  últim a exploración, 

e l carro vuelve a su p o sic ió n  de p artid a  y e l  in terruptor —
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1 16LS es accionado para energjgmr a l  r e lé  12CR. Con e l r e le  - 

12CR energizado, se abre e l  contacto 12CR-1, que e sta  en pa 

r a le lo  con e l  contacto 14CR-1, ahora a b ie rto , se abre para - 

desenergizar lo s  r e lé s  6CR y 7CR. E sta  acción a b r irá  e l  con 

5 tacto  7CR-2 para a b r ir  l a  lín e a  W3 y e l  contacto 7CR-1 A se 

ab re . Es de d e stacar  que e l  contacto 3CR-1 continua mante— 

niendo e l  sum inistro de energia e lé c t r ic a  a l  h ilo  '?8. La ener 

giza-ción del r e lé  7CR c ie r r a  también e l contacto 7CR-1B que 

; completa e l  c irc u ito  con e l sincronizador de in terrupción  - 

10  ̂ 2TR. E l sincronizador 2TR proporciona un in terv alo  de 33 se­

gundos durante e l  cu a l todas l a s  cop ias de .La. maquina cuando 

se in ic ió  e l  c ic lo  de in terrupción  alcanzan l a  bandeja de sa 

l id a  493. Después d e l in terv a lo  de 33 segundos, se abre e l  - 

contacto para e l  r e lé  2TR y cuando l a  lev a  del programador - 

15 alcanza a l  in terru p tor 9LS de c ic lo ,  e ste  in terru p tor se c ié  

' r r a .  E l c ie r re  de e ste  contacto , que e s ta  en p ara le lo  con —

: e l contacto d e l r e lé  2TR, abre e l  c irc u ito  con e l  r e lé  3CR 

para d esen erg izar lo . Esto causa l a  apertura d e l contacto 3CR 

- 1  para desen ergizar a l  conductor R8 y a b r ir  a l  contacto 3CR 

20 -2  para, desenergizar a l  conductor W3 . La maquina, se encuen—

tr a  ahora en condición de "espera" y l i s t a  para su u lte r io r  

uso por e l  o p erario .

En e l  caso en que hay in su fic ie n te  papel de copia en 

l a  bandeja de papel 20, t r a s  lo  cual e l  n ive l d e l papel alean. 

25 za e l  punto b a jo , se l ib e r a  e l  in terru p tor 6LS, que produce 

e l c ie r re  d e l mismo para energizar a l  r e lé  3CR y a l a s  lampa 

r a s  LHP-2 y LMP-6 de "re c a rg a " . E l contacto 3CR-1 se a b r irá  

para e v ita r  l a  in ic ia c ió n  de un nuevo c ic lo  de im presión, - 

h asta  que vuelva a l le n a r se  l a  bandeja de papel. Asimismo, - 

con l a  energización  del r e lé  3CR, se c ie r r a  e l  contacto 3CR-230



para energizar a l  r e lé  14CR, que c ie r ra  a l  contacto 14CR-2 

para f i j a r  l a  ac tiv ac ió n  de la  bobina del r e le  14CR y l a  ma 

quina se detien e, como anteriorm ente se d escrib e .

En e l caso en que l a  bandeja de t a r je t a s  e sté  vacáa ó 

a tascad a , e l in terru ptor I 7LS de alim entación de t a r je t a s  no 

será disparado por ninguna t a r je t a .  Cuando e ste  in terru ptor 

de je  de ser d isparado , e l r e lé  10CR permanece en p osic ión  f í  

ja  y e l  contacto 10CR-1 permanece a b ie rto . Al f in a l  de l c i— 

cío  de cambio de t a r je t a ,  e l in terru ptor 8LS de cambio de — 

l a s  mismas, que e stá  en p ara le lo  con e l contacto 10CR-1, es 

accionado por una leva d e l árbo l SH-4 del programador. E sta 

acción abre e l contacto 8LS para desenergizar lo s  r e lé s  6CR 

y 7CR y la  máquina en trará  en su c ic lo  de interrupción  nor­

mal.

Aunque l a  invención se ha d e sc rito  con re fe re n c ia  a la s  

e stru c tu ra s  aquí expuestas, no se lim ita  a lo s  d e ta l le s  anun­

c iad o s; y e s ta  so lic itu d  pretende abarcar l a s  m odificaciones 

ó cambios que entren en l a s  f in a lid a d e s  de l a s  m ejoras o en 

e l ámbito de l a s  s igu ien te s re iv in d icac io n es.

REIVINDICACIONES

1 . Maquina x ero g rá fica  para obtener reproducciones de 

t a r je t a s  de m icrodatos sobre láminas de papel de cop ia , ca— 

ra c te r iz a d a  porque incluye una p laca  x e ro g rá fica , medios pa­

ra  mover l a  p laca  a un ritmo predeterminado, un tran sp orta— 

dor de t a r je t a s  p rov isto  de un carro móvil destinado a suste& 

ta r  y tran sp ortar t a r je t a s  in d iv id u a le s  de m icrodatos, medios 

para mover continuamente e l  citado  carro  de t a r je t a s  a lte rn a ­

tivamente entre una primera y una segunda p o sic io n es, medios 

de alim entación de t a r je t a s  a dicho carro  m ientras é ste  se - 

encuentra en l a  primera posic ión  mencionada, un aparato  de -
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exploraoión de una t a r je t a  de m icrodatos y de proyección del 

área iluminada de l a  misma sobre l a  p laca  x e ro g rá fica , cuyo 

aparato  de exploración  e s ta  adaptado para explorar una t a r ­

je ta  m ientras e l  c itad o  carro se desp laza desde l a  primera 

posic ión  c ita d a  h acia dicha, segunda po sic ió n , un sum inistro 

de papel destinado a almacenar lám inas de papel de cop ia , me 

d io s de alim entación de papel para p asar individualm ente l a s  

lám inas de papel desde e l c itad o  sum inistro a dicho tambor - 

x erográfico  para e fectu ar l a  tran sfe re n c ia  de una imagen xe­

ro g rá f ic a  sobre e l l a s ,  y medios energizadores a so c iad o s a l  - 

c itad o  tran sportador de t a r je t a s  y a dichos medios de alimen 

tac ión  de papel para accionar a e s to s  ú ltim os medios cada — 

vez que e l  c itado  carro  completa un c ic lo  a lte rn a tiv o  para 

e fectu ar l a  alim entación de una so la  lamina de papel de co­

p ia  a l a  p laca  por cada c ic lo  de exploración  de una t a r je t a  

de m icrodatos.

2. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1, en l a  que dichoí 

medios de alim entación de papel son accionados cuando e l  c i ­

tado carro  alcanza una p o sic ió n  predeterminada durante su mo 

vimiento destinado a e fectu ar l a  alim entación de una so la  l á  

mina de papel de copia a l a  p laca  durante cada c ic lo  a lte rn a  

tivo  de desplazam iento d e l carro .

3. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1, en l a  que dicho 

d isp o s it iv o  de alim entación  de papel es accionado an tes de 

que e l re fe r id o  carro  alcance l a  segunda posic ión  mencionada.

4. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1, en l a  que d i— 

chos medios energizadores incluyen medios accionadores a so ­

ciad os a l  re fe r id o  d isp o s it iv o  de alim entación de papel, y 

medios de contro l cíclicam ente acc io n ab les por lo s  menciona­

dos medios de accionamiento para con tro lar e l  accionamiento
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de dicho d isp o sit iv o  de alim entación de papel y d e l citado

carro.

5. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1, que comprende 

medios para expulsar una t a r je t a  del c itado  carro m ientras 

é ste  se encuentra en l a  primera posic ión  mencionada.

6. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1, en l a  que dicho 

sum inistro de papel comprende una bandeja de sum inistro des­

tinada a sostener una p i l a  de lám inas, un elemento dispuesto  

junto a cada una de l a s  dos esquinas d e lan teras de l a  p i la ,  

medios de montaje para sostener cada uno de lo s  c ita d o s  e le ­

mentos contra todo movimiento en un plano sustancialm ente - 

h orizontal y perm itir e l movimiento v e r t ic a l  de lo s  elemen­

to s , presentando cada uno de dichos elementos una lengüeta 

adaptada para apoyarse sobre l a  lámina superior de la  p i la

a lo  largo  del borde delantero de l a  misma en dichas esqu i­

nas, pudiéndose d esp lazar librem ente lo s  c itad o s elementos 

hacia abajo  por l a  fu erza de l a  gravedad y pudiéndose sus­

ten tar contra l a  fu erza de l a  gravedad mediante l a  coloca— 

ción de l a s  lengüetas sobre l a  p i la ,  d isp o sit iv o  de alim enta 

ción de lám inas destinado a fo rzar  l a  lámina superior hacia 

adelante desde l a  p i l a  contra l a s  lengüetas para causar e l 

combamiento v e r t ic a l  de l a  lámina a l  d e s l iz a r se  é sta  por de­

bajo de d ichas len gü etas, debido a l a  fuerza producida por - 

e l  re fe r id o  d isp o s it iv o  de alim entación de lám inas.

7. Máquina según la  re iv in d icac ión  6, en l a  que d ito s  

medios de montaje están  situ ados a  lo s  lad os de la  p i l a  y — 

l a s  c ita d a s  lengüetas se extienden h acia adentro a lo  largo  

del borde delantero de l a  lámina superior adyacente a dichas 

esquinas.

8. Máquina según la  re iv in d icac ió n  6, en l a  que cada



1 uno de lo s  c itad o s elementos es alargado y se extiende v e r t í  

cálmente y lo s  mencionados medios de montaje incluyen un — 

miembro tubular a.daptado para r e c ib ir  deslizablem ente a cada 

uno de lo s  c ita d o s  elementos, cuyos elementos pueden d esp la­

zarse  librem ente h acia  abajo  con lo s  r e fe r id o s  elementos tu­

b u lares por l a  fu erza de l a  gravedad y pueden su sten tarse  — 

contra dicha fuerza de l a  gravedad mediante l a  colocación  de 

l a s  len gü etas sobre l a  p i la .

9. Maquina según l a  re iv in d icac ió n  1, que incluye un 

d isp o s it iv o  fundidor térmico por contacto para f i j a r  una. ima 

gen x e ro g rá fica  in c lu id a  en una lámina de dicho papel de co 

p ia , cuyo d isp o s it iv o  incluye medios de armazón, un primer 

r o d il lo  montado sobre un árbo l apoyado en lo s  c ita d o s  medios 

de armazón, un segundo r o d il lo  que p resen ta  un m ateria l de- 

formable sobre su p e r i f e r ia  externa, cuyo segundo r o d il lo  - 

tien e  un árb o l apoyado para su ro tac ión  y movimiento desde 

una prim era p o sic ió n , en l a  que e l  segundo r o d il lo  c itado  no 

forma contacto con e l  primer r o d il lo  re fe r id o , a una segunda 

p o sic ió n , en l a  que e l  segundo r o d illo  e s ta  en contacto pre- 

20 sionador cooperante con e l primer r o d i l lo ,  medios accionado- 

re s  conectados a l  segundo r o d il lo  para d esp lazarlo  desde l a  

primera p o sic ió n  c ita d a , en l a  que e l r o d il lo  no se encuen— 

t r a  en re lac ió n  funcional con e l  primer r o d i l lo ,  a d ic h a  se- 

: gunda p o sic ió n  en l a  que e l r o d il lo  segundo se encuentra en 

2g re lac ió n  cooperante con e l primer r o d illo  mencionado, medios 

para ca len tar  e l  primer r o d il lo  re fe r id o , que tien e  un con— 

tacto  d irec to  con m ateria l resin oso  in clu ido  sobre e l  mate— 

r i a l  de su sten tación , medios accionadores que conectan e l  ár 

bol de l primer r o d il lo  con e l  árbo l d e l segundo r o d i l lo ,  me­

d io s  para accion ar e l  árbo l del segundo r o d il lo  a una v e lo c i30



 ̂ dad. predeterminada para comunicar ro tación  a i  mismo, y a l  pri.

mer r o d il lo  re fe r id o  para avanzar un m aterial de soporte en­

tre  e l lo s ,  incluyendo lo s  c ita d o s  medios de accionamiento un 

d isp o s it iv o  de par de fu erzas a u x i lia r  conectado entre e l_ar 

S bol del segundo r o d illo  y e ste  últim o, permitiendo e l mante­

nimiento de l a  misma velocidad  l in e a l  en e l  punto de contac­

to de lo s  r o d i l lo s  primero y segundo cuando e ste  último se - 

encuentra en contacto presionador con e l primero.

10. Maquina según l a  re iv in d icac ió n  9. en l a  que va - 

10 montado un par de miembros o sc ila n te s  para un movimiento a r ­

ticu lado  en dicho armazón, presentando e l segundo ro d illo  un 

árbol apoyado en su extremo sobre dichos miembros o sc ila n te s  

y estando adaptado para su ro tación  en lo s  mismos y para su 

desplazamiento a l a  primera p osic ión  mencionada cuando lo s

15 miembros o sc ila n te s  son a r tic u lad o s  en una d irecc ión , y hacia 

l a  segunda p osic ión  re fe r id a  cuando lo s  miembros o sc ila n te s  

son a r tic u la d o s  en o tra  d irecc ión , conectándose lo s  r e f e r i— 

dos medios aocionadores a lo s  miembros o sc ila n te s  para a r t i ­

c u la r lo s  en l a  o tra  d irección  re fe r id a , para desp lazar a l  se 

20 gundo ro d illo  de l a  primera p osic ión  c ita d a .

11. Maquina según l a  re iv in d icac ión  10, que incluye 

medios de lev a  asociad os a dichos miembros o sc ila n te s  para - 

a r t ic u la r lo s  en una u o tra  de d ichas d irecc io n es.

12. Maquina según l a  re iv in d icac ió n  1, que incluye 

25 un d isp o s it iv o  fundidor térmico por contacto , que comprende

una envoltura, un primer r o d il lo  montado sobre un árbo l apo­

yado en dicha envoltura, un segundo r o d illo  que presenta un 

árbo l apoyado para su ro tación  y desplazamiento desde una - 

primera p o sic ió n , en l a  que e l segundo ro d illo  c itado  no fo r  

ma contacto con e l primer r o d i l lo , a una segunda posición  en30
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 ̂ l a  que e l  segundo c o d illo  e s ta  en contacto presionados coope, 

yante con e l  primer r o d i l lo ;  medios accionadores conectados 

a l  segundo ro d illo  para d esp lazarlo  desde l a  primera p osic ión  

en l a  que excitado r o d illo  no e s ta  en re lac ió n  funcional con 

5 e l  primer r o d i l lo ;  a l a  segunda posic ión  c ita d a , en .La que e l 

segundo r o d il lo  e s tá  en re lac ió n  cooperante con e l  primer — 

r o d i l lo ,  medios accionadores p ro v is to s  de un árbo l de ac c io ­

namiento, un d isp o s it iv o  de engranaje d ife re n c ia l  fu n cion al­

mente conectado a l  re fe r id o  árb o l de accionam iento, cuyos me 

10 i d io s  accionadores son u t i l i z a b le s  en una primera condición - 

para d esp lazar a l  segundo r o d i l lo  a su contacto presionador 

con e l  primero, siendo u t i l iz a b le  en una segunda condición - 

para poner en ro tac ió n  a l  árb o l d e l segundo r o d i l lo ,  y medios 

para determinar e l  funcionamiento d e l c itado  d isp o s it iv o  de 

15 engranaje d ife r e n c ia l , en lo s  que l a  primera condición c i t á ­

is da del mismo precede a l a  segunda condición.

1 3 . Máquina según l a  re iv in d icac ió n  12, que comprende 

medios de accionamiento p ro v isto s  de un engranaje accionador, 

un conjunto de engranajes d ife re n c ia le s  que posee un primer 

20 y un segundo engranajes so la re s , engranajes p la n e ta r io s  co­

nectados entre aq u e llo s  y un armazón para su sten tar  g ir a to r ia  

mente a  lo s  engranajes, siendo acop lab le  e l primer engranaje 

so la r  mencionado a dicho engranaje accionador y, durante e l 

funcionamiento de lo s  mencionados medios accionadores, e s ta  

25 adaptado para producir in ic ialm en te  l a  revolución  de lo s  en­

g ran a je s  p la n e ta r io s  y d e l armazón y para producir l a  ro ta ­

ción d e l segundo engranaje so la r  cuando e l  armazón se mantie 

: ne contra toda acción  de g iro , un tren  de accionamiento que 

conecta funcionalmente e l  árb o l d e l segundo r o d il lo  a l  según 

do engranaje so la r  c itad o , cuyo armazón e s tá  conectado a lo s

'¡

30
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medios accionadores y adaptado para acc io n arlo s a f in  de de.g. 

p lazar e l  segundo ro d illo  a la  segunda p osic ión  cuando e l  ar 

mazón g ir a  alrededor del primer engranaje so la r  c itad o , y me 

d io s para l im ita r  l a  revolución de dicho armazón durante e l 

funcionamiento de lo s  mencionados medios accionadores, en v ir  

tud de lo  cual e l armazón se mantiene contra toda acción g i ­

r a to r ia  para perm itir l a  ro tación  del segundo ro d illo  míen— 

t r a s  se encuentra en l a  segunda posición  c ita d a .

14. Maquina según l a  re iv in d icac ió n  1, en l a  que lo s  

c itad o s medios destin ados a desp lazar a l  c itado  carro de — 

t a r je t a s  incluyen un sistem a de accionamiento a motor para 

accionar sucesivamente a dicho carro desde l a  primera p o s i­

ción mencionada a l a  segunda y luego desde é sta  a la  prim era.

13. Maquina según la  re iv in d icac ió n  1, en l a  que lo s  

medios destinados a desp lazar a l  carro de t a r je t a s  incluyen 

un primer accionamiento a motor destinado a mover e l carro 

desde l a  primera posic ión  a l a  segunda, y un segundo ac c io ­

namiento a motor para mover e l  carro desde l a  segunda p o s i­

ción a l a  primera.

16. Máquina según la  re iv in d icac ió n  15, en l a  que e l 

segundo accionamiento c itado  incluye un embrague de una d i­

rección  destinado a perm itir e l  funcionamiento continuo del 

segundo accionamiento sobre dicho carro después de que é ste  

ha alcanzado l a  segunda posición  mencionada, manteniendo a s í  

a l  re fe r id o  carro en l a  c itad a  posic ión  hasta que se desac­

t iv a  e l  segundo accionamiento mencionado.

17. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  13, que incluye 

un c irc u ito  de control para ac tiv a r  a lo s  mencionados accig. 

namientos a motor sucesivamente.

18. Maquina según la  re iv in d icac ió n  17, en la  que e l



1 r e fe r id o  c irc u ito  incluye un r e lé  que tien e  un in terru ptor 

normalmente cerrado para energizar continuamente a l  segundo 

accionamiento re fe r id o , y un in terru ptor normalmente a b ie r ­

to para mantener normalmente desenergizado a l  primer acciona 

g miento re fe r id o , disponiéndose medios para energizar a l  c i t a

do r e lé  a  f in  de a b r ir  a  dicho in terru p tor normalmente cerra  

do y cerrar  a l  c itad o  in terru p tor normalmente a b ie r to , cuan­

do e l  carro se desp laza a l a  primera posic ión  c ita d a , y pa- 

'' r a  desenergizar a dicho r e le  a f in  de energizar a l  segundo 

! accionamiento a motor mencionado y desenergizar a i  primer - 

accionamiento cuando dicho carro alcanza l a  segunda p o sic ió n .

19 . Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1, en l a  que d i­

cho sum inistro de papel incluye un sistem a de con tro l d e l ni 

v e l del papel, que comprende un armazón, una bandeja para sus 

15 ten tar una p i la  de lám inas montada en dicho armazón para un

!¡ movimiento v e r t ic a l ,  una crem allera de engranaje montada en 

 ̂ l a  c ita d a  bandeja y d esp lazab le  con l a  misma, un motor y un 

engranaje accionados por e l  primero y funcionalmente a so c ia ­

do a  dicha crem allera de engranaje, estando adaptado e l  r e fe  

20 rido  motor para accionar a l a  mencionada bandeja, h acia  a r r i -  

:: ba cuando se energiza aquel, un c irc u ito  e lé c tr ic o  conectado 

a dicho motor y a una fuente de sum inistro de energía e lé c ­

t r ic a ,  medios in te rru p to re s conectados en dicho c irc u ito  pa­

ra  con tro lar l a  energización  del c itad o  motor, medios detec. 

25 to re s  aso c iad o s a lo s  r e fe r id o s  medios in terru p tores para ac.

c io n ar lo s  y adaptados para ac tu ar conjuntamente con l a  p arte  

: superior de l a  p i l a  de lám inas en un plano pná.eterminado, cu 

yos m ediopinterruptores se mantiene normalmente en una de — 

sus p o sic io n es de con tro l para energizar a l  c itad o  motor, — 

30 siendo acc io n ab les a  su o tra  p o sic ión  de c o n t r o la r a  desener

¡¡
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gizar al referido motor cuando la parte superior de la pila

alcanza el citado plano predeterminado.
20. Maquina según la reivindicación 19) en la que di­

chos medios interruptores incluyen un primer y un segundo —  

medios interruptores, estando asociados los citados medios 

detecbres a los primeros medios interruptores mencionados pa 

ra accionarlos, manteniéndose normalmente los primeros medios 

interruptores en una de sus posiciones de control para ener- 

gizar al citado motor y siendo accionables a su otra posición 

de control para desenergizar al referido motor cuando la par 

te superior de la pila alcanza dicho plano predeterminado, - 

disponiéndose medios para producir el movimiento del citado 

motor a fin de interrumpir el acoplamiento funcional del ci­

tado engranaje con dicha cremallera de engranaje y para pro­

ducir el accionamiento de los segundos medios interruptores 

mencionados a su posición abierta, mediante lo cual descende 

rá la bandeja mientras dicho motor esta desenergizado.
21. Maquina según la reivindicación 20, en la que los 

mencionados medios interruptores primero y segundo se mantie 

nen normalmente en condición cerrada para energizar a dicho 

motor, siendo accionables los primeros medios interruptores 

referidos a su condición abierta para desenergizar al refe­

rido motor cuando la parte superior de la. pila alcanza dicho 

plano predeterminado.
22. Máquina según la reivindicación 1, en la que di­

chos medios de alimentación de papel comprenden un armazón, 

una bandeja de alimentación montada sobre dicho armazón para 

sustentar una pila de láminas, rodillos de alimentación apo­

yados en dicho armazón en posición de recepción de una lámi­
na de la citada bandeja de alimentación, medios separadores
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1 funcionalmente conectados a l  mencionado armazón en posic ión

de alim entación de lám inas sucesivamente desde dicha bandeja 

de alim entación a lo s  r e fe r id o s  r o d i l lo s  de alim entación, un 

árbo l de accionamiento apoyado en e l c itad o  armazón, medios 

5 para accionar continuamente a l  re fe r id o  árb o l, un primer e le  

mentó de embrague funcionalmente conectado a dichos medios 

separadores, y un segundo elemento de embrague funcionalmen- 

te  conectado a lo s  c itad o s r o d i l lo s  de alim entación, montan- 

! dose lo s  mencionados elementos de embrague primero y segundo 

10 ! en re la c ió n  espaciada sobre e l  re fe r id o  árbo l accionado para

su ro tac ión  respecto  a dicho árbol accionado, un inducido 

conectado a l  c itad o  árbo l accionado para su ro tac ión  con ó l 

y situado entre e l  primer elemento de embrague y e l  segundo 

para su movimiento a x ia l  entre e l lo s ,  y medios energizadores 

13 ¡ s itu ad o s en contacto e lé c tr ic o  con lo s  elementos de embrague

;! primero y segundo r e fe r id o s , para energizar sucesivamente a 

dichos elementos de embrague,en v irtu d  de lo  cu a l e l mencio­

nado inducido se d esp lazará  a un acoplamiento accionador con 

e l primer elemento de embrague para accionar a dichos medios 

20 separadores a f in  de alim entar una lámina a lo s  mencionados

r o d i l lo s  de alim entación, y luego a un acoplamiento acciona­

dor con e l  segundo elemento de embrague mencionado, para ac­

cionar a dichos r o d i l lo s  de alim entación.

23. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  1, en l a  que lo s  

25 c ita d o s  medios de alim entación de papel comprenden un arma-

zón, una bandeja de alim entación montada sobre dicho armazón 

para su sten tar una p i l a  de lam inas, r o d i l lo s  de alim entación 

j apoyados en dicho armazón en una p o sic ió n  de recepción de una 

lámina de la  c ita d a  bandeja de alim entación, medios separada 

30 r e s  funcionalmente conectados a l  c itad o  armazón en p osic ión

.}
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de alim entación de lám inas sucesivamente desde dicha bandeja 

de alim entación a lo s  re fe r id o s  r o d i l lo s  de alim entación, un 

árbo l de accionam iento, medios para accionar continuamente - 

dicho árb o l, un primer elemento de embrague funcionalmente - 

conectado a lo s  c itad o s medios separadores, y un segundo ele  

mentó de embrague funcionalmente conectado a dichos r o d i l lo s  

de alim entación, cuyos elementos de embrague primero y según 

do están  montados en re lac ió n  espaciada sobre e l  c itado  árbo l 

de accionamiento para su ro tac ió n  respecto  a dicho árb o l, un 

inducido conectado a l  c itado  árbo l de accionamiento para su 

ro tación  con e l  y situado entre e l primer elemento de embra­

gue y e l segundo para su desplazamiento a x ia l  entre e l lo s ,  un 

d isp o s it iv o  de lev a  montado en e l  c itado  árbol para su ro ta ­

ción con é l ,  un c irc u ito  conectado a una fuente de energía, 

e lé c t r ic a , medios in terru p to res en dicho c irc u ito  normalmen­

te  mantenidos en una de sus p o sic ion es de co n tro l, que son - 

accion ab les a su o tra  posic ión  de control durante l a  ro tación  

de dicho árb o l, cuyos medios interruptores están  adaptados pa 

ra  producir l a  energización de uno de lo s  mencionados elemen 

to s  de embrague m ientras se encuentran en la  primera posición  

de con tro l mencionada, y para producir l a  energización  del - 

otro elemento de embrague m ientras se encuentran en l a  o tra  

posición  de co n tro l.

24. Máquina según l a  re iv in d icac ió n  22, en l a  que d i­

chos medios energizadores incluyen un d isp o s it iv o  de leva mo& 

tado sobre e l  c itad o  árbo l para su ro tac ió n  con é l ,  un circu í, 

to conectado a una fuente de energía e lé c t r ic a  y medios in te  

rru p tores en dicho c irc u ito  normalmente mantenidos en una de 

sus p o sic io n es de co n tro l, siendo accion ab les a su o tra  posi. 

ción de control durante l a  ro tación  del citado á rb o l, estando



1 !i adaptados dichos medios in te rru p to re s para, producir l a  ener- 

g izac ión  del primer elemento de embrague re fe r id o , m ientras 

se encuentra en l a  primera p o sic ió n  de con tro l, y para produ 

, c ir  l a  energización  del otro elemento de embrague m ientras 

3 se encuentran en l a  o tra  p o sic ió n  de contro l mencionada, en 

v irtu d  de lo  cual e l  c itado  inducido se d esp lazara  a un aco­

plamiento accionador con e l  primer elemento de embrague r e fe  

, rido  para accionar a dichos medios separadores, a f in  de a l i .

!! mentar una lámina, a lo s  c ita d o s  r o d i l lo s  de alim entación, y!-
10 '! luego a un acoplamiento accionador con e l  segundo elemento -

de embrague re fe r id o , para accionar a  dichos r o d i l lo s  de a l i  

' mentación.

25* Se re iv in d ic a  por último como objeto  sobre e l que 

ha de recaer l a  Patente de Invención que se s o l i c i t a :  "MAQUI 

15 '' NA XEROGRAFICA".

'! Todo conforme queda d e sc rito  y re iv in d icado  en l a  pre-

sente memoria d e sc r ip t iv a  que consta de ciento cincuenta pa­

g in as m ecanografiadas y d ib u jo s ad ju n tos.

Madrid, 23 de diciembre I .965 

20 ALFONSO UNGRIA
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tŝ
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Û

.A



R an jk  X e r o x  L i i r i i e d

_ F * . .5



53 Hojáá-

!WDR!u,........................... ...........DE 19,
8E5HRHOO UFíĜ iA 
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