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MEMORTIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION

formulada el 21 de Diciembre de 1.965, con el num. 3213007

en

BSPANA
por VEINTE afios

a nombre de DEERE & COMPANY, entidad norteamericana, estable
cida en Moline, Illinois, Estados Unidos de América, por:
"UN MECANISMO DE TRANSMISION REGULABLE, SIN ESCALONES, POR
EJEMPLO, UNA TRANSMISION DE CORREA, EN ESPECIAL PARA MAQUI-

NAS AGRICOLAS"

El invento se refiere a una transmisidn de drgano
de traccién regulable sin escalones, por ejemplo, una trans-
misién de correas, en especial para midquinas agricolas, taw-
les como cosechadoras, con una polea subordinada a un drbol

5 de accionamiento y otra subordinada a un 4rbol accionado, y
con una polea doble subordinada a un drbol intermedio bascu
lable ¥y que es variable en su didmetro eficaz, estando cada
una de las poleas simples unida para impulsidn con la polea
doble. E1 problema a resolver con el objeto del invento, es-

10 triba en dar a la trasmisidn de érgano de traccidn una forma
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méds ventajosa.

Son conocidas miguinas cosechadoras dotadas de
un mecanismb de cambio, al que estd antepuesta una tras-
misién de correa regulable sin escalones, para que, a un
mimero de revoluciones constante del motor en las diver-
sas gamas de velocidad, se pueda variar la velocidad de
la marcha. Una conocida trasmisidén de correa trapezoidal
regulable sin escalones, presenta una polea para correa
trapezoidal subordinada al drbol del motor, y otra suboxr
dinada a un drbol accionado, es decir, al drbol de =utra
da de la trasmisidn, estando dispuesta de manera bascula
ble entre ambas una polea doble para correa trapezoidal,
variable en su didmetro eficaz, en sentido opuesto. Cada
una de las poleas simples estd unida a la polea doble a
través de un accionamiento de correa sin fin. Haciendo =
bascular la polea doble para correa trapezoidal, dispuesg
ta en el centro, varf{an las distancias entre las poleas
simples para correa trapezoidal, montadas estacionariamen
te, si bien las distintas distancias se compensan por la
variacidn de los didmetros eficaces de la polea doble pa
ra correa trapezoidal. Ahora bien, con ello no llegan las
correas trapezoidales a alcanzar su tensidn precisa, de
modo que se produce deslizamiento y no pueden ser trasmi-
tidas cargas relativamente grandes,

El problema propuesto es resuelto conforme al -
invento, sustancialmente por el hecho de que ademds de la
polea doble, soportada sobre el drbol intermedlio hHagculaw
ble, existe al menos otra polca mds, que también es regu~
lable en su didmetro eficaz. De este modo presentan las ~

diversas correas de la trasmisidn de érgano de tracecidn
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regulable sin escalones, siempre una tensidn de correa
suficiente, de modo que también pueden ser trasmitidas
fuerzas grandes y, por consiguiente se pueden alcanzar
relaciones de trasmisidn mayores.

Resulta ventajoso, que el didmetro eficaz de
otras poleas sea ajustable en funcidn de la posicidn de
cada caso de la polea doble y por medio de las correas =
sin fin, a base de la tensidn diferente de las mismas. -
Con ello se ajustan automdticamente los didmetros efica-~
ces de las poleas, sin influencia de fuerzas externas, =-
es decir, sin participacién del conductor, teniendo ello
lugar en particular por el hecho de gque como conmsecuen—
cia de la posicién basculada de la polea doble, se varian
las distancias entre ésta y las poleas dispuestas de ma=-
nera fija, con lo que las correas se tensan o se desten-
san. La correa tensada ajusta a este particular el didme
tro eficaz minimo de la polea doble, con lo que, debido
al movimiento contrario, el otro didmetro de la polea do-
ble se ajusta a su didmetro mdximc, lo que, a su vez, ori
gina que el didmetro eficaz de la otra polea sea ajusta-
do automdticamente por la tensién de la correa correspon
diente,

Conforme al invento, ademds de la polea doble
soportada sobre el 4rbol intermedio basculable, estd tam
bién realizada la polea subordinada al 4rbol accionado -
de manera regulable en su didmetro eficaz, de modo que -
de la polea subordinada al &4rbol del motor, se pueden de
rivar todavia otros accionamientos.

Con objeto de que la otra polea variable en su

didmetro eficaz pueda, en estado descargado, presentar =
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siempre su didmetro eficax médximo, estd realizada la PO=
lea subordinada al 4rbol accionado de modo que su diZme=-
tro eficaz pueda ser variado bajo la accidn de al meros

un muelle. Con ello se fomenta miAs la tendencia a una -
tensidn suficiente de las correas.

Resulta ventajoso que la polea subordinada al
4rbol accionado reciba forma de polea para correa trapes
zoidal y que posea un disco cénico, soportado de manera
axialmente desplazable sobre el cubo de 1la polea, asi co
mo un disco e¢dénico indesplazable, unido fijamente con el
cuboe

Con objeto de que el disco cénico axialmente -
desplazable de la polea subordinada al 4rbol accionado se
encuentre, en estado no cargado, lo mids cerca posible del
disco cénico fijo de la misma polea, atacan varios muelles,
directa o indirectamente, por un extremo al disco cénico
desplazable axialmente y, por el otro extremo, al disco ¢
nico que estd unido f£ijamente con el cubo. Para ello, los
muelles estdn dispuestos ventajosamente, por un extremo,
articulados a través de espigas al disco cénico desplaza=-
ble ¥y, por el otro extremo, al cubo de la polea para co-
rrea trapezoidal, formando dngulo con el eje del disco cé-
nico, Para ello se disponen los muelles, conforme al inven
to, angulados de tal modo, que el d4ngulo comprendido entre
el eje de los muelles y el eje del disco cénico es mayor -
al estar cargado ol muelle, que cuando no lo estd. De este
modo la componente de fuerza atacante al disco desplazable
cdnico es mayor al estar el muelle sin cargar, qQue cuando
estd cargado, de manera que en una tensién diferente de =

les muelles, siempre ataca al disco cénico axialmente deg

—l{-—
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plazable una componente de fuerza aproximadamente cous-
tante.

Para dar una forma ventajosa a la polea doble -
variable en su didmetro eficaz en sentido opuesto, se pro
bone que la polea doble, soportada sobre el 4rbol interme
dio basculable, reciba forma de polea para correa trape -

zZpidal, doble, dotada de dos discos cénicos exteriores,

fijamente unidos a su cubo, y de un disco cénico de dos -
caras, dispuesto entre ellos y soportado sobre el cubo de
manera axialmente desplaszable.

Resulta ventajoso que, a efectos de hacer bascu
lar la polea para correa trapezoidal, doble Vv, por consi-
guiente, para variar las relaciones de trasmisidn, el dr-
bol intermedio basculable, que da acogida a la polea para
correa trapegoidal, doble, esté dispuesto en un brazo arti
culado de manera basculable a la mdquina, en cuyo brazo se
encuentra dispuesto de manera basculable un cilindro carga
ble por ambos lados, que estd unido articuladamente con la
miquina.

En la descripcidn siguiente serd explicado un -
ejemplo de realizacidn del objeto del invento, que ha sim
do representado en el dibujo, mostrando:

Ia fige 1, la trasmisidn de érgano de traccidn -
conforme al invento, montada en una miquina cosechadora, -
que ha sido representada en alzado y parcialmente en sec-
cldn;

la fig. 2, una representacidn en perspectiva de
la trasmisidén de drgano de traccidn regulable sin escalo-
nes;

la fig. 3, una polea doble perteneciente al dr-
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gano de traccidén, en seccidn conforme a la lfnea 3 - 3

en la fig. 13

la fig. ﬁ, una polea para correa trapezoidal su
bordinada al 4rbol accionado, en seccidén conforme a la 1<
nea k-L en la fig. 1, representando los didmetros eficaces
mdximo y minimo;

la fige. 5, una representacidn esquemdticu de la
trasmisién de 6rgano de traccién, representando la mdxima
relacién de trasmisidn;

la fig. 6, una representacidn similar a la de la
fig. 5, pero representando la relacién de trasmisién m{ni-
mae

En el dibujo ha sido designada con 10 una miqui.e
na cosechadora, en cuyo eje delantero o impulsor 12 estdn
dispuestas ruedas motrices 14 para el movimiento de avance
en la direccidn de la flecha 15, habléndose representado en
el dibujo tan sélo la rueda motriz derecha, asi como la par
te delantera de 1la mdquina cosechadora, en honer a una mayor
sencillez. Sobre el eje impulsor 12 estd montado un diferen
cial 16 y una caja de cambios 18, en la que halla acogida -
un mecanismo de cambio, con el que a prartir de un drbol de
entrada 20, en el que estd montada una polea accionada 22 -
para correa trapezoidal, se pueden embragar diversas gamas
de velocidad. En el extremo delantero de la cosechadora 10
estd montado un grupo 23 de mecanismo de siega, que se ex-
tiende hacia adelante con relacidn a la direccidn de Ja mar
cha, y que comprende un mecanismo de corte 2&, una parte dg
lantera 26 de mecanismo de corte, asi como un rodillo de re
cogida 28. Este Wdltimo entrega las mieses, a través de un -

tambor de transporte 30, a un dispositivo de transporte 32,

- 6 -
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desde donde son conducidas las mieses a un mecanismo de
trilla 34. Este mecanismo posee un tambor trillador 36
montado sobre un Arbol 38, as{ como un cesto de trillado
L4Lo. £1 4rbol 38, que soporta el tambdr de la trilladora,
se extiende a través de una pared lateral 42 y estd pro-
visto en su extremo, en el lado exterior de la pared la-
teral, con una polea de accionamiento 4l., La cosecnadora
10 estd equipada asimismo con una cabina 46 para el con-
ductor, dispuesta delante de un depésito U8 para ol g£rano,
v con un motor de combustidn 50, que presenta un 4rbcl -
transversal 52. Sobre el 4rbol 52 del motor estdn sopor-
tadas de manera solidaria en giro una polea 54, as{ como
una polea 56 para correa trapezoidal, estando la polea 54
unida con la polea de accionamiento Ul, montada sobre el
4rbol 38, a través de una correa sin fin 58, a efectos de
accionar el tambor 36 de la trilladora., De este modo es =
acclonado el tambor de la trilladora en dependencia cons-—
tante del mimero de revoluciones del motor. Asimismo se -
derivan de la polea de accionamiento 44 otros accionamien
tos para la impulsién de otras partes individuales, que -
no han sido representados en el-dibujo en honor a una ma-
yoxr sencillez,

El 4rbol de entrada 20 y, por consiguiente, las
ruedas motrices 14, son accionados por una trasmisién de
correa trapezoidal, regulable sin escalones, que comprende
la polea 36 para correa trapezoidal, asentada sobre el -
4rbol 52 del motor y que sirve como polea de accionamiento,
la polea 22 para correa trapezoidal, en callidad de polea
accionada y asentada sobre el 4rbol de entrada 20, y una -

polea para correa trapezoidal, doble, 60, dispuesta en el
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en el centro. A este particular, lapolea para correa =
trapezoidal 56 estd unida con la polea para correa trae-
pezoidal, doble, 60 a través de una correa trapezoldal -
sin fin 62, y la polea para correa trapezoidal, doble, 60
con la polea para correa trapezoidal 22, a través de una
correa trapezoidal sin fin 64, La polea para correa trape~
zoidal, doble, 60 estd montada sobre un 4rbol transversal
66 que, por su parte, estd dispuesta en el extrems de un
brazo de palanca 68, cuyo extremo ataca de manera bascu-
lable a una espiga 70 que, a su vez, estd dispuesta an un
brazo 72, unido con la cosechadora. Correspondientemente,
la polea para correa trapezoidal, doble, 60 puede ser hecha
bascular verticalmente en torno de la espiga 70, para 1o =
cual ataca una unidad de mando 74 al brazo de palanca 68,
sobre el que se apoya la polea para correa trapezoidal do-
ble 60. La unidad de mando presenta un cilindro 76 cargable
por dos lados, unidopor un extremo, a travds de una brida =
78, con la pared lateral 42 de la cosechadora 10, ¥ cuyo =
vidstago de émbolo 80 estd articulado al brazo de palanca -
68, as{ como conducciones de alimentacién 82 y 83, La uni-
dad de mando 74 puede ser accionada mediante vdlvulas dis—
puestas en la cabina 46 del conductor, pero que no han si-
do representadas en el dibujo. De igual modo, no obstante,
puede ser accionada también la unidad de mando 74 por via
automitica,

Detalles referentes a la polea para correa trape
zoidal doble 60, se desprenden de la fige 3. Pertenecen a
la polea dos mitades de disco exteriores 84 y 86, soporta-
das sobre el drbol transversal 66 y que, a través de varios

pernos 88, estdn unidas entre s{ de tal modo, que se encuen
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tran a clerta distancia una de la otra, formando una par
te de cubo 90, gque se extiende entre las caras interiores
de las superficies cénicas 92 y 94 de las correspordien~
tes mitades de disco 84 y 86. Una parte de disco Y5 inte-
rior, soportada sobre la parte de cubo 90, y axialmente -
desplazable, posee mitades cénicas 98 v 99 opuestas entre
s{ ¥y que, junto con las superficies cénicas de las witades
de disco exteriores 84 y 86, forman ranuras trapezoidales
100 y 101 de seccidn transversal variable, de modo que, al
reducirse una seccidn transversal, la otra se hace mayor.
Tal como se desprende de la fige. 3, la ranura trapezoidal
100 da acogida a la correa trapezoidal 64, y la ranura =
trapezoidal 101, a la correa trapezoidal 62, En la fig. 3
se ha representado la parte de disco interior 96 em su po-
sicién central, de manera que ambas poleas para correa tra
pezoidal poseen aproximadamente el mismo didmetro eficaz.
La polea para correa trapezoidal 22 asentada so-
bre el 4rbol de entrada 20, ha sido representada en la fig.
I v estd fijada al 4rbol de entrada a través de un elemen-
to de seguridad 102. La polea para correa trapezoidal 22
posee un cubo 104, que asienta sobre el &rbol 20, asi como
una parte de disco 106 indesplazable axialmente y sujeta -
al cubo mediante fornillos 109, representando una superfiw-
cie cénica radial{108. Una segunda parte de disco 110 esta
soportada sobre el cubo 104 de manera desplazable axialmen
te, y posee una superficie cbénica 112 opuesta a la super-
ficie cénica 108, de modo qué se forma una ranura trapezol
dal 114 para dar acogida a la correa trapezoidal 64, El1 -
didmetro eficaz depende en esta forma de realizacidn de la

polea para correa trapezoidal, de la posicibn axial de la
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parte de disco 110. El didmetro eficaz mdximo ha sido re
presentado en la mitad superior de la fig. &4, y el didme-
tro eficaz minimo, en la mitad inferior de la fig. 4. Vaw
rios muelles helicoidales 116 estdn dispuestos de tal mane
ra entre el cubo 104 y la parte de disco 110, que empujan
a dicha parte 110 en direccién axial hacia la parte de dis
co 106, de modo que la polea para correa trapezoidal pre-
senta siempre su didmetro eficaz mdximo. Cada uno de los =
muelles estd unido articuladamente por su extremo, median-
te un perno 117, con la parte de disco 110, de modo que re
sulta posible un pequefio movimiento relativo. Los puntos =
de unién para cada muelle, estdn corridos radialmente con
relacién al eje del disco, mientras que los muelles en si
estdn distribuidos a igual distancia en torno de la parte
de disco 110, Respecto al eje del disco, estd el eje del =~
muelle dispuesto en sentido inclinado. El1 extremo del mue-~
lle opuesto al perno 117, estd unido articuladamente con =
el cubo 104 a través de un perno 118, de modo que también
aqui es posible un pequefio movimiento relativo. Tal como =
puede aprcciarse en la fige 4, el dngulo que forma el eje
del muelle con el eje de la mitad de disco, es menor cuan—
do el muelle estd algo comprimido, que cuando el muelle es
td comprimido totalmente, tal como ha sido representado en
la mitad inferior de la fig. 4. Estando el muelle 116 total
mente comprimido, es cuando es médxima la fuerza eldstica,
si bien la componente de fuerza trasmitida a la mitad de -
disco 110 asciende tan s$lo a una parte de la fuerzo elds=-
tica total. Si el nmelle mno estd comprimido del todo, en-
tonces, y debido a la mayor inclinacién del eje del muelle

entre en accidén una componente de fuerza relativamente ma-

- 10 =
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yor en direccidn al eje del disco, de manera que las fuer
zas actuantes sobre la mitad de disxo, pueden sey manteni
das aproximadamente constantes, independientemente de la

tensidn del muelle. La longitud de los tormnillos 109 es ~

"tal, que pueden ser atornillados incluso encontrdndose las

mitades de disco a la mdxima distancia entre si. Debido a
la disposicidn de varios muelles, montados de forma corri
da uniformemente en sentido radial y separados en la misma
posicidén angular, se consigue una cierta equilibracidn de
la polea para correa trapezoidal, que no existirfa si se -
empleara exclusivamente un muelle helicoidal axial, ya que
éste no estaria equilibrado y podria asi originar un, vi-
bracidn en velocidades grandes.

El accionamiento de la trasmisidén regulable sin
escalones, puede verse de manera Sptima en las fige 5 v 6,
habiéndose representado en la fig. 5 la disposicidén en que
se alcanza la mdxima velocidad inicial. Para ello estd el
vidstago de émbolo 80 del cilindro 76 cargable por ambos la

dos salido totalmente, con lo que el brazo de palanca 68 =

ha sido hecho bascular en el sentido de giro de las manillas

del reloj en tormo del perno 70, de modo tal que la distan
cia entre el drbol 52 del motor y el drbol transversal 66,
que recibe a la polea para correa trapezoidal, doble, 60,
alcanza un mdximo, Con ello se estira la correa trapezoi-
dal 62, desplazando asi 1a parte de disco interior 96 de
la polea para correa trapezoidal, doble, em direccién a -
la mitad de disco interior 96 de la polea para correa tra=-
pezoidal, doble, en direccidén a la mitad de disco exterior
84, de manera que la polea para correa trapezoidal 94, 99

derecha con relacidén a la fig. 3, presenta su didmetro =
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eficaz minimo. Debido al desplazamiento de la parte de
disco interior 96 en direccidén a la mitad de disco ex-
terior 84, se aumenta el didmetro eficaz de la plea pa-
ra correa trapezoidal 92,98 izquierda con respecto a la
fige 3, de modo que la correa trapezoidal 64, conducida
en la ranura trapezoidal 100, desplaza a la parte de dig
co 110 de la polea para correa trapezoidal, accinnada, 22
hacia la derecha con relacidn a la fig. 4, con lo que se
redice el didmetro eficaz de la polea para correa Trapes-
zoidal 22, o bien puede llegar a alecanzar un minimo. Me-
diante una fuerza generada por los nmelles 116, se consim
gue la tensidn necesaria para la correa 64, la cual, a §u
vez, tiende de este modo a empujar la parte de disco inte
rior 96 en direccién a la mitad de disco exterior 86, de
modo que también para la correa 62 existe una suficiente
tensidn de correa.

Para disminuir la velocidad final, se retrotrae
el vdstago de émbolo 80 al interior del cilindro 76, con
lo que el brazo de palanca 68 y, por consiguiente, el 4r-
bol transversal 66 basculan en el sentido contrario al de
giro de las manecillas del reloj, de modo que se reduce =-
la distancia entre el drbol 52 del motor y el drbol trang
versal 66, AL mismo tiempo aumenta el didmetro eficaz de
la ranura trapezoidal 101, disminuyendo coreespondiente=
mente el didmetro eficaz de la ranura trapezoidal 100, El
campo de basculacién del 4rbol transversal 66 no ejerce =
Bn si ninguna influencia desfavorable sobre la tensidn de
las correas, ya que los muelles 116, previstos en la po=-
lea 22, aseguran siempre una tensidn suficiente de las co

rreas, indiferentemente del didmetro eficaz que presenten
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las diversas poleas para correa tranezoidal. No obstan=-

te es deseable que la distancia entre el drbol de entrada
20 y el drbol transversal 66 no aumente crnsiderablemente
cuando se reduce la distancia entre el drbol 52 del motor

¥y el 4drbol transversal 66, puesto que una distancia decre
ciente puede ser compensada por la disminucidn del didme~
tro eficaz de la polea para correa trapezoidal 22 y el aumer
to del didmetro eficaz de la ranura trapezoidal 100, a tra
vés de la correa trapezoidal.

Con la posicidn del émbolo representada en la -
fig. 6, se consigue la velocidad minima para el drbol 20,
en la que la ranura trapezoidal 101 posee el didmetro efi
caz mdximo y la ranura trapezoidal 101, por consiguiente,
el didmetro eficaz minimo, adoptando la ranura trapezoidal
11k el didmetro eficaz méximo, debido a los muelles 116,

Siempre que la trasmisidén de corres regulable =
sin escalones sea empleada en una midquina cosechadora vy -
la polea 56 esté unida con el 4rbol 52 del motor, mientras
que la polea 22 lo esté con el drbol de entrada 20 de un
engranaje de cambio de marchas, puede el cogductor elegir
la marcha correspondiente y variarla en este campo median-
te el accionamiento de la trasmisidn de correa regulable =~
sin escalones.

En el empleo se suelen accionar los 4rganos re-
ceptores y el mecanismo de trillado de manera constante,
mientras que, por el-contrario, es deseable variar la ve-
licidad de la marcha. As{, por ejemplo, cuando los cerea-
les estdn ralos, se acciona la unidad de mando 74 para re
ducir el didmetro eficaz de la polea para correa trapezoiw-

dal 22 y, de este modo, aumentar la velicidad de la marcha

- 13 =
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a un nimero constante de revoluciones del motor, con lo
que entonces se consigue una mayor corriente de material
en la miquina. Por otra parte, cuando los cereales 2stédn
espesos, se aumenta el didmetro eficaz de la polea rara =
correa trapezoidal 22 accionando para ello la unidad de =
mando 74, disminuyendose con ello la velocidad de la mar-
cha v reduciéndose entonces la corriente de material exig
tente en la mdquina. La trasmisidén de correa estd calcula
da de tal modo que, en la psoicidn central de la trasmie-
sidn de correa, se consigue una velocidad de marcha norres
pondiente a las condiciones de término medio, velocidad -
que, conforme a las necesidades, puede ser aumentada o dis
minuida, sin para ello tener que variar la marcha en el cam
bio de marchase.

El objeto del invento no estd limitado a su em=
pleo en mdquinas cosechadoras, sino que puede ser utiliza
do en todas las mdaquinas dotadas de trasmisiones regulables
sin escalonese

La presente solicitud que corresponde a la pre=
sentada en Estados Unidos de América, con fecha 23 de Di-
ciembre de 1,964, bajo el N2¢ 420.595, se acoge a los bene
ficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie-

dad Industrial

L.os puntos de invencién propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten
te de Invencién, en Espafia, por VEINTE afios, son los si=

guientes:

- 1 -
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1.~ Un mecanismo de ttasmisidén de drgano de =~

traccidén regulable, sin escalones, por ejemplo, una trag
misién de correa, en especial para midgquinas agrfcolas, por
ejemplo, mdquinas cosechadoras, com una polea subordinada
a un 4rbol de accionamiento y otra subordinada a un 4rbol
accionado, ¥y con una polea doble de didmetro eficaz varia~
tle, subordinada a un drbol intermedio basculable, astando
cada una de las poleas simnles unida para impulsio con la
polea doble, caracterizada porque ademds de la polea doble
soportada por el Arbol intermedio basculable, tamiién al =
menos una de las otras dos poleas estd hecha de forma que
puede ser regulado su didmetro eficaza

2.~ Un mecanismo de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizado porque el didmetro eficaz de las otras pPo,
leas es ajustable en funcién de la posicién de cada c;so -
de la polea doble y mediante las correas sin fin, a base de
distintas tensiones de las correass,

3¢~ Un mecanismo de acuerdo con las reivindicacilp
nes 1 6 2, caracterizado porque ademds de la polea doble sg
portada por el drbol intermedio basculable, también la pow-
lea subordinada al drbol accionado estd hecha de modo que
puede variarse su didmetro eficaz,

e Un mecanismo de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque la
polea subordinada al 4rbol accionado estd hecha de modo que
puede variarse su didmetro eficaz bajo la accidn de al me=-
nos un muelle.

5e= Un mecanismo de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque la

polea subordinada al drbol accionado recibe forma de polea
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para correa trapezoidal y posee un disco cénico soportado
de manera axialmente desplazable sobre el cubo de la polea,
asi como un disco c¢bénico no desplazable, unido fijamente
con el cubo,

6s= Un mecanismo de acuerdo con una o varias de
las reivindicacidnes precedentes, caracterizado porque va-
rios muelles atacan directa o indirectamente, por un extre
mo, al disco cénico desplazable axialmente y, por el otro
extremo, al disco cénico unido fijamente con el cubo.

7+= Un mecanismo de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque los
mielles estdn dispuestos, por un extremo, de manera articu
lada a través de espigas, en el disco cénico desplazable v,
por el otro extremo, del mismo modo, en el cubo de la polea
para correa trapezoidal, formando dngulo con el eje de los
discos cénicos.

8o Un mecanismo de acuerdo con la reivindicacidn
7, caracterizado porque los muelles estdn dispuestos en én
gulo de tal modo, gque el dngulo comprendido entre el eje =
del muelle y el eje de los discos cénicos es mayor estando
el muelle cargado, que cuando estd sin carga.

9.~ Un mecanismo de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizado porgque la
polea doble soportada por el 4rbol intermedio basculable,
recibe forma de polea doble para correa trapezoidal, con -
dos discos, cénicos exteriores, fijamente unidos con el cu
bo, ¥ con un disco cénico bilateral, dispuesto entre ellos
¥ soportado sobre el cubo de manera axialmente desplazableeo

10.,~ Un mecanismo de acuerdo con una o varias de

las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el
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drbol intermedio basculable, que da acogida a la polea doble
para correa trapezoidal, estd dispuesto en un brazo articu-—
lado de manera basculable a la miquina, en el que estd mon
tado de manera basculable un cilindro cargable por los dos
lados, que estd unido articuladamente con la mdquina.

11.~ Un mecanismo de transmisidén regulable, sin -
escalones, por ejemplo, una transmisién de correa, en espes
cial para mdquinas agricolas.

Tal.-y como se ha descrito en la Memoria que antece
de, representado en los dibujos que se acompafian, y con los
fines gque se han especificado,.

la presente Memoria consta de diecisioete hojas, es

critas a mdquina por una sola cara.

Madrid, »“B FER ok

P.A.
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