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ltivo una forma preferida de realizacidén de la invencidn, y en los cua-
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La pfesente invencién tiene por objeto un dispositivo de
mando perfecéionado para persianas graduables.

Como es sabido, en el terreno de las persianas graduables
se ha extendido hace tiempo el uso del denominado mando Unico, es de-
cir un mando que determina el desplazamiento vertical de las lamas e
igualmente su orientacidén. Sin embargo, este mando Unico presenta va-
rios inconvenientes, sobre todo en 1o que respecta a la regularidad de
funcionamiento y desgaste de las partes sometidas a friccidn.

Objeto de la invencidn es el de realizar un dispositivo del
género citado en-el que se eliminan por completo los mencionados incon-
venientes.

éegﬁn la invencidn, se preve un dispoéitivo que comprende
un arbol horizontal giratorio por mando, por 1o menos un par de rodi-
1los solidarios del citado 4rbol en su rotacidn y desplazables horizon-
talmente para determinar el enrollamiento ordenado sobre los rodillos
mismos de las cuerdas de elevacidén, y un manguito cilindriéo montado
sobre cada uno de los citados rodillos, coaxiéles<nn los mismos, enla-
zado.. a las tiras de mando de la aientacidn de las lamas y provisto de
elementos de friccidn adaptados para hacer girar al manguito junto con
el rodillo en la fase inicial de rotacidn de este ultimo, para regular
la orientacidén de las lamas, y para friccionarlo contra el mismo rodi-
1lo durante la restante rotacidén determinada por el Srgano de mando del
citado &rbol,

Seguidaﬁenfe se describird la invencidn con referencia a

los dibujos adjuntos, que representan a titulo ilustrativo.y no limita-

les:
La figﬁra 1 es una vista parcial desde arriba del disposi-
tivo segin la invencidn. -

~

La figura 2 es una vista similar a la figura 1, ue ilustrg
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la posicién de fin de recorrido del enrollamiento.

La figura 3 es una seccidn segun el plano III-III de la fi+
gura 2,

Las figuras 4 y 5 son dos vistas en seccidn transversal se
gin el plano IV-IV de la figura 2, que muestfan el funcionamiento del
manguito de regulacidn de la orientacién de las lamas; y |

La figura 6 es una vista detallada ¥y en perspectiva, que
miestra el manguito de mando de la orientacidn de las lamas.

| Con referencia a los dibujos, el dispositivo comprende una
ehvoltura 1, sifuada en la parte superibr de la persiana, en cuyo in-
terior va montado un &rbol gratorio de seccidn cuadrada realizado en
dos segmentos 2'y 3 uno a continuacidén del otro y enlazados por un ro-
dillo 4 de caucho duro, u otro manguito andlogo. En los dibujos, se
ilustra un solo rodillo 4, pero se entiende que el dispositivo compren+
de 2 4 mas de ellos, segun las dimensiones de la persiana.

Un extremo del rodillo 4 se hace solidario del arbol 2 me-
diante el tornillo de blogueamiento 5, mientras que en el otro extremo
6 hay un orificio cuadrangular correspondiente a la seccidn del arbol
3, de manera que el rodillo 4 puede girar junto con el arbol y despla-
zarse simulténeamente en direccidn axial, por efecto del tubo filetea-
do 7 fijado al &rbol 2 mediante los tornillos 8. El fileteado del tu-
bo T se.300p1a a un cubo 9 sustentado por el diafragma fijo 10, de ma-
nera que la rotacidn del érbol 2 efectua un desplazamiento del rodillo
4 con simultdneo enrollamiento de la cuerda 11 que realiza la eleva-
cién de la persiana. La citada cuerda 11 presenta un extremo 12 fijado
sobre el rodillo 4, de manera Que la rotacién y simultaneo desplazamiep
to del rodillo tengan por efecto el enrollamiento ordenado de dicha
cuerda, como se ve en las figuras 2 y 3. Lla rotacién del conjunto se
realiza mediante un par cbnico 13y 14 situado en el extremo de .una va;

rilla de mando montada sobre la articulacidén 15, o también mediante un
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terial ade-cyado, como resina sintética o similar, presentando una gran
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motor eléctrico, no ilustrado. El recorrido del tubo fileteado 7 (y

por consiguiente el desplazamiento del rodillo 4) estd delimitedo por
la tuerca 16 adosada a la tuerca de blogueamiento 1}.

Sobre el rodillo 4 va montado un manguito metdlico 18 (fi-
gura 6) que tiene una seccidén en C y lleva en sus dos extremos dos co-
llares 19 fijados en 20 y realizados de resina sintética u otro mate=—
rial térmicamente equivalente. Entre los bordes 21 del manguito y los
collares 19 se insertan unos muelles laminares 22 cuya finalidad esbla
de comprimir elésticamente a los collares 19 contra el rodillo 4, como
se ve ﬁarticularmente en las figuras 3, 4 y 5. El manguito 18 va mon-
tado coaxialmente al rodille 4 thre dos pares de aletas fijas 23 cuya
finalidad es impedir el desplazamiento axial de aguel, y entre los dos
elementos (manguito y rodillo) hay un espacio suficiente para permitir
el normal enrollamiento de la cuerda 11, como se ve en la figura 3.
Enci-ma del manguito 18 se apoyan las tiras 24 y 25 (figu-
ras 4 y 5) Que realizan lavorientacién de las lamas 26, Dichas tiras
presentan sus extremos 27 fijados sobre los ganchos 28 sostenidos por
8l propio manguito.

. El funcionamiento es el siguiente, Partiendo de la posicily
de la figura 4, la rotacidn inicial del rodillo 4 tiene por efecto 1la
rotacion del manguito 18 que es arrastrado por aquelj por coﬁsiguiente,
se produce el comienzo del enrollamiento de la cuerda 11 y la simulté-
nea rotacidén de las lamas 26, como se indica en la figura 5. Continuan
do la rotacidén del rodillo 4, la cuerda 11 sigue enrolldndose, mientras
Que el manguito 18, blogueado por la tensidn de la tira 24, permanece
firme y se produce la friccidn entre los collares 19 y el rodillo 4.

Como se ha dicho anteriormente, 10s collares 19 estdn construidos de mad

resistencia al desgaste; las tiras 24 y 25 .no son sometidas a friccidn,

por lo que su desgaste es prédcticamente nulo. Una vez interrumpido el
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enrollamiento (o desenrollamiento) de la figura 11, para regular la
orientacidn de las lamas 26 basta con mover el mando (y por consiguientle
el rodilloe 4) en uno de los dos sentidos, hasta obténerse lé orienta-
cidén deseada).

REIVINDICACIONES

Te ﬁi3positivo de mando para persianas graduables, carac—
terizado por el hecho de que comprende un &rbol horizontal, giratorio
por mando, por 10 menos un par de rodillos solidarios del citado arbol
en su rotacidn y horizontalmenée desplazables, para determinar el enro-—
llamiento ordenado sobre los mismos rodillos de las cuerdas de eleva-
c¢idn, y un manguito cilindrico montado sobre cada uno de dichos rodi-
llos, coaxial a los mismos y enlazado a las tiras de mando de la orien-
tacidén de las lamas y provisto de elementos'de friccidn adaptadds para
hacer girar al manguito junto con el rodillo en la fase inicial de ro-
tacion dé este Ultimo, a fin de regular la orientacidén de las lamas, y
para efectuar su friccidn sobre el mismo rodillo durante la restante
rotacién determinada por el Srgano de mando del citédo drbol.

2. Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracterizado
por el hecho de éue el citado manguito presenta una seccion en C y los
referidos elementos de friccidn estén constituidos por dos collares de
material sintético.u otro material adecuado, montados eﬁ los dos extre—
mos del manguito y presionados eldsticamente contra el rodillo mediantel
dosﬁue-lles laminares montados entre el borde metdlico del manguito y
los citados collares.

3, Dispositivo segin las reivindicaciones 1 y 2, caracte-
rizado por el hecho de q,e el citado manguito es blogueado contra desplal
zamientos axiales mediante un par de aletas laterales sostemidas por
la envoltura del conjunto.

4. Dispositivo segun las reivindicaciones 1 a 3, caracte=-

rizado por el hecho de que las tiras de mando de la orientacidn de las
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lamas estan apoyadas por encima del citado m@nguito y estdn fijadas a
este 1ltimo a través de un par de ganchos formados en el citado mangui
to.

5. Dispositivo segin las reivindicaciones 1 a 4, caracte-
rizado por el hecho de que entre el cuerpo del manguitb y el rodillo
existe un espacio anular suficiente para permitir el enrollamiento or-
denado de las cuerdas de elevacidén de las lamas sobre el citado rodi-
110

6.  Dispositivo segin las reivindicaciones 1 a 5, caracte-
rizado por el hecho de quevel citado rodillo se desplaza axialmente
durante la Totacidén por efecto de un tubo solidario del &rbol de mando,
que se atornilla en un cubo sostenido por un diafragma solidario de

la envoltura.

7.Se reivindica por dltimo como objeto sobre el que ha de
recaer la Patente de Invencidn que se solicita: "DISPOSITIVO DE WANDO
PARA PERSTANAS GRADUABLES"Y,

Todo conforme'queda descrito y reivindicado en la presente
memoria descriptiva,que consta de seis pagines mecanigrafiadas y dibu-

jos adjuntos.

Madrid, 14 Diciembre, 1965

ALFONSO UNGRIA
DePpe )

(Fdo. Juan Pedraza)
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