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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERFECCIONANMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE ESTANQUEIDAD
BNTHE DOS ORGANOS", solicitado por la firma sulza
ATELIERS DES CHARMILLES, S.A., residente en GENEVE
(Suiza), 109, rue de Lyon.

i

MEMORIA DESCRIPTIVA

Da presente invencidn tiene por objeto un disposi-
tivo de estanqueidad entre dos érganos, que comprende una
junta deformable que presenta una cédmara interns susceptible
de ser enlazada por un cansl mandado por una valvula ya sea
g una fuente de fliido bajo presidn, ya sea al escape, estandc
digpueste esta junta en un alojamiento practicado en uno de
los drgenos, cuyo alojamiento presenta una abertura enfren-
tada al segundo drgano, a través de cuya aberturs la parte
asctiva de la junta es suscepiible de hacer resalte para

entrar en contacto con el segundo drgano,
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F1 dispositivo de estanqueidsd segin la invencidm
esta caracterizado por el hecho de que la junta estd prefor-
nads pare ocupar, en el estado de reposo, el volumen completo
del citado alojamiento, siendo su parte activa retraida con

5, respecto al segundo drgano, desembocando un segundo cansl
dentro de una cémera externa practicada en la pared interns
del alojamiento y la pared externa de la junta deformable,
estando el conjunto dispuesto de manera que cuando las pre-
siones ejercidas en Los dos canales son idénticas, la junta

10, esté en posicién retraida, mientras que cuando uma presidn
se ejerce en el segundo canal y, asi, en la cémara externa
cuando el primer canal estd puesto en el escape, la junta
se deforma y su parte activa se aplica contra el segundo
Srgano.

15, El dibujo anexo representa, a titulo de ejemplo,
una forma de ejecucidn del objeto de la invencién.

Las Figuras 1 y 2 son dos vistas parciales y esque-~
méticas de un dispositivo de estanqueidad que muestra este
dltimo en posicidn inactiva y activa, respectivamente.

20, Haciendo referencia al dibujo, se ve un drgano
mévil 1, que presenta una camara 2 en la cuel estd alojada
una junta 3. Esta (ltima puede ser pueste en posicidn en
la cémars 2 gracias a un cubrejunta emovible 4, que se puede
fijar en el drgano 1 mediente tornillos no representados. Un

25, canel 6, practicado en el cubrejunta 4, desembocs en la
cédmara 2 gl exterior de la junta 3, mienyras que un canel 7,
practicado en el 6rgahd 1, desemboca en la cémsra 2 en el

interior de la junta 3. Esta Ultima esta constituida por



un cuerpo eléstico hendido en 8, de manera que se divide en
dos partes 9 y 10 que le dan una forma general en U y que
delimitan uns céwmara 11. Da parte 9 esta encurvada o comve-
xa hacisa el exterior y puede adaptarse dentro de una céma-
5 ra, de seccidn circular 12 que presente el cubrejunta 4. El
canel 7 comunica con un tubo 1% que desemboca en una vélvula
de mando 14 cuyo nlcleo presentas un conducto acodado 15. El
Sdrgano f£ijo 16 presenta un conducto 17 que tiene, por una
parte, su toma en la zona A situeda del costado aguas arribe
10, del érgano mévil 1, y, por otra parte, su salida por un tubo
18, a la vélvula de mando 14, a la cual estd igualmente unidc
un tubo 19 para el escape.
El funcionamiento del dispositivo es el sgiguiente:
Egtando la zona A sometida & una presidn mis ele-
15« vada que la zona B y estando el ndcleo de la vélvula de
mendo 14 en la posicidén representada en la Figura 1, la
preaidn es la misma al exterior de la parte 9 de la junta
2 que dentro de la cémara 11 de esta dltima. Por este

motivo, la parte 9 de la junta % toma la posicidén de repo-

20, so representada en la figura 1 y en la cual la parte
activa de la junta 3, que hace resalte fuera del 4rgano
mévil 1, estd retraida del Srgano fijo 16.
Cuando ¢l nidcleo de la vdlvula 14 es girado en la
posicidn representada en la Figura 2, la cémara 11 de la
25,

junta 3 es puesta en comunicacién con el escape 19, de mane-
ra que la presién es mds grande al exterior de la parte 9
que dentro de la cémara 11. Esta parte 9 viene a aplicarse

contre la parte 10 de la junta %, viniendo entonces a apli-
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carse fuertemente la parte saliente de esta Wltima contra el
drgano fijo 16, por efecto de palanca acodads. Siendo el
drgano 1 mbévil y la vélvula de mando fija, el tubo 13 debers
evidentemente ser flexible. Cuando el Srgano mévil 1 esté
montado pivotante, por ejemplomalrededor de un eje perpendi-
cular al cuadro del dibujo, el conducto 7, en lugar de salir
directemente del drgano mévil como se representa en el di-
bujo, se extenderi al interior del drgano 1 hasta el Arbol de
mando y seguidamente en el eje de éste Gltimo, donde podrd
ser unido a la vdlvula de mando, sin necesitar el tubo fléxi-
ble 1%,

Bste dispositivo puede evidentemente ser también
utilizado eh el caso en gque los dos Srganos son inméviles
uno con respecto al otro.

La junta 3 podrd estar constituida de cancho sinté-
tico o natural o en cualquier otra materia deformable.

El dispositivo antes deserito es particularmente
ventajoso cuando se aylieca, por ejemplo, a la estangueidad
de vélvulas de mariposa o también a la estangueidad de caras
de extremidad de los 4dlabes directores de aparatos distribui-
dores pare turbinas hidrdulicas. Este dispositivo evita
toda necesidad de utilizar un sobrepresor para mandar la
aplicacién estanca de la junta 3, lo que puede ser una fuente
de accidentes en caso de averia del sobrepresor si se encuen-
tra personal en la parte aguas abajo del conducto. Yo obstan-
te, podrd utilizarse un sobrepresor de accidn momenténea para

asegurar el rellenado de la cémara 11 y ayudar a colocar en
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posicibén la junta 3 en la posicidn inactive mostrada en la
Figura 1, es decir, justamente antes de la apertura de la
védlvula, lo cual no perjudicaré absolutamente la seguridad
de funcionamiento del dispositivo.

La invencidn demtro de su esencialidad puede ser
llevada a la prictica en otras formas de realizacidn que
difieran en detalle de la indicada a titulo de ejemplo en
la descripcidén, Podrd, pues, se llevads a la prdetica
con los medios y aparatos més adecuados, por quedar todo

ello comprendido en el eapiritu de las reivirdicacionses.
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Descrito el objeto del presente invento, se decla-
ran nuevas y de propia invencidn las siguientes reivindi-
caclones, con prioridad de la solicitud de patente suiza

n? 1149/65 del 27 de Enero de 1965.

1. Perfeccionamientos en dispositivos de estanqueidad
entre dos drganos (1 y 16) que comprenden una junta deformable
(3) que presenta una cémara interna (11) susceptible de
ser enlazada por un canal (7) mandedo por uma vélvula (14),
ya seg @ una fuente de fliiido bajo presidn, ya sea al escape
(199, estando esta junta (3) dispuesta en un alojemiento (2)
practicado en uno (1) de los drganos (, 16), alojamiento que
presenta una abertura enfrente del segundo Organo (16), a través
de cuya abertura la parte activa de la junta (3) es susceptible -
de hacer resalte para entrar en contacto estando con el segun-
do érgano (16), caractexrizados por el hecho de
que la junta (3) estd preformada para ocupar en estado de
reposo el volumen completo del citado alojamiento (2), egtando
su parte activa retraida con respecto al segundo érgano (16),
desembocando un segundo canal (6) en una cémara externa (12)
practicada entre la pared interna del glojemiento (2) y la
pared externa de la junta deformable (3), estando el conjunto
“dispuesto de manera que cuando las presiones ajercidas en los
dos canales (6, 7) son idénticas, la junta (3) esté en posi-

cién retraide en el momento en que se ejerza una presién
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en el segundo canal (6) y, también, en la cémara externa
(12) cuando el primer canal (7) esté puesto en el escape,
la junta (3) se deforma y su parte activa se aplica contra

el segundo érgano (16).

2. Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados por el hecho de que la junta (3) presenta
una seccidn de forma general en U, una de cuyas ramas es
convexa hacia el exterior, en el estado de reposo, de mane=-
ra que bajo el efecto de un aumento de presidn ejercida
contra ls cara convexa de la junta (3), ésta tiende a
aplanarse reposando la base de La seccidn, es decir la
parte activa de la junta hacia el exterior del alojamien-

o (2) a modo de una pslanca acodada.

3, Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones
1 y 2, aplicado a la estanqueidad del Srgano de regulacidn
del caudal de un cenal, caracterizados por el hecho de que
el segundo canal (6) que desemboca en la céumara externa (12)
estd sometido continuamente a la presién reinante en la par—
te superior del Srgano de regulacidn (1), mientras que ek
primer conducto que desemboca en el interior de la juhts (3)
es susceptible de ser puesto en comunicacidn por su val-
vula de regulacidn (14) ya sea con la citada presidn de

la parte superior, ya sea con el escape.

4, Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
1 a 3, caracterizados por el hecho de comprender un so-
brepresor de accidn momentsnea para ayudar a retornar la

junta (3) a la posicidn inactiva.
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5. Perfeccionamientos en dispositivos de estanqueidad

entre dos drganos.

Segin se describe y reivindica en la presente
memoria descriptiva que consta de ocho hojas foliadasg ¥
escritas a mdquina por une sola cara, acompafiadas de

una lémina de dibujos.,

Madrid, a 13 de diciembre de 1965,

JAIME ISERN
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