i
i

memoria descriptiva

CLASE DE
REGISTRO

NOMBRE Y
NACIONA-
LIDAD DEL
SOLICITANTE

RESIDENCIA
Y DOMICILIO

(] OBJETO

una PATENTE DE INTRODUCCION
por diez afios en BEspaha.

la r.s, SIEMENS-BAUUNION G.m.b.H.
(SOCIEDAD ALEINANA)

!

Berlin y Miinchen (Alemenia) .
Direceidn postal: Hofmannstrasse 51, Miinchen 25

"MEJORAS EN LA CONSTRUCCION DE DISPOSITIVOS ELEVA~
DORES PARA LEVANTAR ANDAMIAJES Y ENCOFRADOS DE
OBRAS EN LA CONSTRUCCION DE PAREDES DE HORMIGON®

e A Eet e W e MM e e W e e W M W R mm e em e e e e e

— e e mw mm o am = em




10

15

20

25

13

520636

40 en la direccidn para aumentar la longitud efectiva del

Ia presente patente se refiere a dispositivos eled
vadores para levantar andamiajes de obras y encofrados 2omo
se utilizan en la construccién de paredes de hormigén vaciz
do y estructuras semejantes, que necesitan ser elevadas a
posiciones progresivamente mds altas en el uso de la estrug
tura, del tipo que incluye una o mfs barras elevadoras, éis
puestas verticalmente, sobre las cuales se hace subir paso
a paso la estructura, y en asociacidén con dicha barra eleva
dora, o con cada harra elevadora (a) wn par de dispositivos
de apriete montado sobre la barra en relacidn espaciada en-
tre si & lo largo de ls misma, estando acoplada la estructu-
ra, que debe levantarse, & uno de dichos dispositivos de
apriete, de modo que sea desplazable hacia arriba como una
unidad con ellos y siendo los dos dispositivos de apriete
automdticamente engranables con la barra elevadora, cuando
se sometan a esfuerzo dirigido descendentemente de empuje o
traccibn, y automdticemente desprendible del mismo, cuando
se someta a empuje o traccién dirigido ascendentemente, (b)
una pluralidad de gatos accionados a motor que interconectan
los dos dispositivos de apriete, siendo dichos gatos de do-

ble accidn en el sentido de que son accionados a motor, tan-

gato, como también en la direccién inversa, dando por resul-
tado, el accionamiento de los getos en la direccidn primera-
mente mencionada, el ejercicio de un empuje ascendente sobre
el dispositivo superior de aprietg y el empuje descendente

simultdneo sobre el dispositivo inferior de apriete, con con
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“truccidn de paredes de hormigén vaciadas y estructuras seme-

siguiente movimiento de subida del dispositivo superior de
apriete respecto a la barra elévadora, ¥y el accionamiento
de los gatos en la direccidn inversa da por resultado el
ejercicio de una traccidn ascendente sobre el dispositivo
inferior de apriete y la traccidén descendente simultdnea so-
bre el dispositivo superior de apriete, con consiguiente mo~
vimiento de subida del dispositivo inferior de apriete res-
pecto a la barra elevadora, dando dicho mévimiento de subids
como resultado un movimiento ascendente paso & paso de la
estructura con relacidén a la barra elevadora.

El objeto de la patente es procurar una construc-
cidn mejorada de los dispositivos elevadores, a que se hace
referencia en esta descripcidn, que entre otras cosas permi-
tird el empleo de barras elevadoras de fuerza adecuada, que
permanecerdn activos ai’n cuando las barras elevadoras resul-
ten comsiderablemente curvadas, y pueden aliviar la carga de
barras elevadoras individuales durante el uso de los medios
elevadores.

. El objeto de 1la patente consiste en dispositivos
elevadores, de la clase descrita, para levantar andamiajes

de obras y encofrados como los que se ubtilizan en la cons—

jantes, que requieren ser levantadas a posiciones progresi-
vamente mds altas en el uso de la estructura, carecterizado
porgue log gatos, que interconectan el par o cada par de dig
positivog de apriete, estdn dispuestos simdtricamente respeg

to a la barra elevadora, en el sentido de que la linea de la
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resultante de sus respectivos esfuerzos sea sustancialuente
coincidente con el eje de la barra elevadora, y porque cada
wno de dichos gatos estd articulado en el dispositivo supe-
rior y/o en el dispositivo inferior para poseer libertad de
movimiento oscilante relativamente al mismo, con independen
cia de otro o de otros de los gatos citados,

las "varras" elevadoras pueden estar formadas de
tubos de hierro de acero de seccidén redonda. Alternativanen
te pueden estar formadas de barras de hierro o0 acero de sec-
cién maciza.

Los gatos pueden ser accionados por presidn de
fluido, como en la ejecucidén particular de la patente que
se describe a continuacidn.

Cada dispositivo de apriete de cada par puede con
prender un cdrter o carcasa incorporando medios de apriete
actuantes en una direccidn, eficaces para apretar la barra
elevadora conlra movimiento a lo largo de ls misma en la did
reccidén descendente, permitiendo un libre movimiento ascen~
dente de la carcasa en relacidn a la barra.

El mencionado medio de apriete puede consistir en
uno o mds anillos, a travds de los cuales se extiende la ba-
~-rra elevadora, cargindose de modo execdntrico por medios ex-—
pansores el anillo o los anillos & una posicidn, en la que
el anillo es eficaz para apretar la barre elevadora contra
movimiento a lo largo de la misma en una direccién, estando

libre de moverse a lo largo de la barra en la direceién in-

verssa.
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Ias carcasas antes mencionadas pueden ser cilindri
cas y, cuando estén en posicidn sobre la barra elevadors,
pueden ser concéntrices a la misma,siendo el anillo de aprie
te o cada anillo de apriete, forzable a una posicidn de
arriete en relacidn a la barra elevadors, en cuya posicién
el plano generzl del anillo es oblicuo al eje de la carcasa,
por un muelle que funciona en conjuncidn-con medios alojado-
res para el anillo que se proyecta en el espacio interior de
la carcasa.

De acuerdo con una forma generalmente preferida de
la patente, en un caso, en que, como se ha prevenido arri-
ba, cada digpositivo de apriete de cada par comprende una cap
casa incorporando medios de apriete actuantes en una direc-
cidn, eficaces pars agarrar apretando la barra elevadora con
tra movimiento a lo largo de la misma en la direccidn descen
dente, permitiendo el libre movimiento ascendente de la car-
casa en relacidn a la barra, la construccidn es tal que en
el casgo de cada par de dispositivos de apriete, los gatos,
que interconectan los mismos, son dispositivos neumdticos o
hidrdulicos de pistdén y ecilindro, estdn presentes en dos und
dades y estdn dispuestos paralelos al eje de la barra eleva-
dora y también simétricamente uno a cada lado de la barra,
entrando en contacto los elementos de biela de pistdn de los
respectivos dispositivos pivotalmente con un par de pivotes
sobre la carcasa de uno de los dispositivos de apriete, coneg
tdndose los elementos de cilindro, de los respectivos dispo-

sitivos, pivotalmente con un par similar de pivotes sobre la
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carcasa del otro de los dispositivos de apriete y teniendo
cada uno de los alojamientos un segundo par de pivoﬁes £10~
jado en dos dngulos adyacentes de un rectdngulo, en cuyos
dngulos opuestos estdn situados los dos primeros vivotes,
egstando colocados los respectivos pares de pivotes, uno ad-
vacente a un extremo de la carcasa v el otro adyacente al
otro extremo de la caroasa.

La patente se describird ahora con mds detalle
haciendo referencia a los dibujos adjuntos, que ilustran un
caso, en que se usan mediog elevadores en la consiruccidn
Ge una pared de hormigén vaciade, incluyendo la estructura
que debe levantarse por el medio elevador, tal como se des-
cribird mds particularmente en lo que sigue, el encofrado
que se utilizaba para el hormigén y una disposicién de pla-
taformas de trabajo asociada con elementos de andamisje.

En los dibujos:

Ia fig. 1 es un alzado esquemdtico de la estructu-
ra, que debe levantarse, en une vista mostrando también led
barras elevadoras, los dispositivos de apriete superior e
inferior y los gatos asociados.

La fig. 2 es una vista terminal de lag partes que
sparecen en la fig. 1.

La fig. 3 es uns vista en planta del dispositivo
de apriete superior, mostrando la vista tembién la barre
elevadora asociada, y, en linea interrumpida, las porciones
superiores de los gatos asociados.

las figs. 4, 5 y 6 son secciones axiles a través




10

15

20

256

320636 W

del dispositivo de apriete superior segin las lfneas de Se

| 454

cién respectivemente A-A, B-B y C-C de la fig, 3, mostrendo

=3

las tres secciones los anillos en las posiclones, que ocupa
respectivamente cuando se ajustan sélo los dos anillos infe
riores para agarrar apretando la barra elevadora; y

La fig., 7 es un alzado lateral del dispositivo de
apriete superior mirando en la posicidn de la flecha D pre
sentendo la vista también la barra elevadora asociada y las
porciones superiores de log gatos asociados,

En las figs. 1 y 2, B es la pared de hormigén en
el curso de su ereccidn.

Dentro de esta pared hay un nimero de barras ele-
vadoras K. Estas barras, que estdn formadas por tubos de
acero de didmetro suficiente, ocupan taladros verticales I,
formados en el hormigdn tal como se describird particular-
mente a continuascidn y descansan en el extremo inferior so-
bre blogues de hormigén M incluidos en la pared. Las barras
estdn situadas a diferentes alturas en la pared, para permi
tir el uso de 8dlo pooas barras relativamente cortas incluso
en un edificio elevado,

Dos plataformas interiores de trabajo N, C fijadas
e placas P, Q delanteras y traseras de encofrado, una platg
forma R de trabajo superior, soportada sobre las placas de
encofrado P, Q por intermedio de un andemiaje G de celosia ¥
dos ulteriores plataformas de trabajo 8, T susnendidag de 1l4s
placas de encofrados P, Q por intermedio de ulteriores anda

niajes U, forman conjuntamente un conjunto unitario de nar-
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tes elevables como tales y de manera paso a paso sublendo
por las barras elevadoras K.

Dicho conjunto uniterio estd soportedo en coda ba
rra elevadora sobre un travesafio g (véase fig. 2) conectado
en el centro del mismo al disposi;ivo V inferior de apriete
de un par de dispositivos de apriete V, W, alternativamente
conectables con la barra elevadora y alternativamente elevy
bles subiendo por le misme de la manera descrita a continua
cidn.

Ll conjunto unitario normelmente cuelga de las ba
rres elevadoras por intermedio de los dispositivos de aprig
te inferiores V y al subir, su peso es absorbido por los
diepositivos de apriete superiores W por intermedio de gato
acclonados por fluido comprimido (descritos posteriormente)
interconectando log dispositivos de apriete superior e in-
ferior, Log dos dispositivos de apriete son de construccidn
idéntica,

También conectado a cada travesafio g estd un men-
guito tubular H. Ia barra elevadora K relativ;—se extiende
a través de este manguito, que se muestra situado en la par

te superior de la pared de hormigén (acabada hasta entonces

 donde el hormigdén no he fraguado todavia., Los manguitos H,

que son fdcilmente retirables del hormigén, despuds de ha-
ber fraguado éste, cuando el conjunto unitario es forzado
sublendo por las barras elevadoras mediante los brazos, dg|
Jen suficiente holgura entre las barras elevadoras y las pal

redes de los taladros I (que como se comprenderd estdn for-

)
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mados por los menguitos H cuando fragua el hormigdn) para
permitir que las barras se retiren mds tarde del hormigdn.

Tal dispositivo de apriete comprende, como se mueg
tra en las figs. 3 a 7, una carcasa oilindr;oa 6. Los extrg
nos superior e inferior de la carcasa 6 estdn cerrados por
miembros anulares de capuchdén 7 y 8 sujetos con pernos a 1o
extremos de la carcasa con la barra elevadora K extendiendo)
ge a travds de las aberturas centrales de los miembros con
un apretado ajuste deslizante,

Formando parfe integrante de la pared de la carca
sa 6 existen dos alas 4, 5 mencionades arriba, que se extie
den desde sustancialmente la parte superior de le carcasa
hasta sustancialmente el fondo de la misma,

En cada una de estas alas hay dos ojales, un ojal
superior 9 ¢ 10 y un ojal inferior 11 § 12,

En conexidn pivotal con el par inferior de ojales
11, 12 del dispositivo de apriete superior estdn los extre-
nos superiores 13, 14 en forma de horquille de log elemento
de biela de pistén de un par de dispositivos de pistén y ci
lindro accionados por presién de flufdo, a los que se ha he|
cho referencia anteriormente, Estos dispositivos de pistdn
y cilindro, constituyen los Ygatos" mencionados anteriormen

Los elementos X, Y de los elementos de cilindro 4
los gatos estdn formados en los extremos inferiores de los
mismos con extremos en forma de horquilla (no mostrados) si
milares a los extremos superiores 13, 14 en horquilla de lo

elementos de biela de pistén de los gatos, y estos extremos

te.
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en horquilla (de los elementos de cilindro) engrenan pivo-
talmente en los ojales superiores (correspondientes a 16s
ojales 9, 10 del dispositivo de ampriete superior) del dis-
positivo de apriete inferior, Como se muestra, los centros
de los ojales 9y 10 y por ello los ejes de los dos pivotes
que trabajan en estos ojales, estdn situados en dos £ngulos
adyacentes de un rectdngulo, en cuyos dngulos opuestos es»
tdn situados los centros del otro par de ojales 11 y 12 y,
por lo tanto, los ejes de los pivotes x, y (véase figs. 3 y
7) trabajando en este segundo par de ojales

‘ El travesaifio g estd segurado a los ojeles inferip
res (correspondientes a los ojales 11, 12 del dispositivo
de apriete superior) del dispositivo de apriete inferior.
Si se desea, sin embargo, el travesafio g;puede asegurarse a
los ojales superiores del dispositivo de apriete superior
en lugar de hacerlo a los ojales inferiores del dispositivo
de apriete inferior. Bn el primer caso, los ojales 11, 12 y
as{ Unicamente el dispositivo de ®priete inferior, soportan
el peso entero del conjunto unitario. Bn el segundo ocaso,
los ojeles 9, 10, y asi solamente el dispositivo de apriete
superior, soportan dicho peso entero,

El fluido a presidn actuante (por ejemplo, agua

a presién conveniente) se suministra a los gatos por medio
de mengueras flexibles (no mostradas) conectadas a abertura
15, 16 en las cabezas superiores de cllindro de los gatos y
aberturas similares (no mostradas) en las cabezes inferiored

de log cilindros de los gatos, usdndose alternativemente lod
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‘de contacto de los anillos con los resnectivos tornillos de

dos juegos de aberturas, las aberturas inferiores de cabeza,
cuando los gatos se accionan en la direccidn para aumentar
12 longitud efectiva del gato, y las aberturas superiores
de cabeza 15, 16 cuando el gato se acciona en la direccién
inversa para reducir dicha longitud efectiva,

Bstdn previstas tuercaes de ajuste 17, 18 en cada
extremo de los gabtos para permitir el ajuste de la longitud
de la carrers de los mismos a voluntad para el objeto men-.
cionado posteriormente,

Dentro de la carcesa 6 (en el caso de cada dispo~
sitivo de apriete) existen tres anillos de apriete idénticos
19, 20 y 21, Ystos anillos, cuando estdn en contacto de aga-
rre con la barra elevadora (los dos anillos inferiores 20 y
21 estdn en esta posicién cuando el dispositivo de apriete
estd en la condicidn representads en las figs, 4 a 6) se pre
sionan hacia arribs por muelles ednicos 22, 23 y 24 contra
(a) los lados inferiores de tres tornillos de retencidn 25,
26 y 27 enroscados en le pared del carter 6, con sus respec-
tivos ejes dispuestos radialmente a la misma y en dngulos
iguales alrededor del eje de la carcasa (fig. 3) y (b) 1la su

verficie neriférica de la barra elevadore, estando los puntod

retencidn diametralmente opuestos a los puntos Ao 2entacto dg

Aeceindog con los tres anillos de agarre 19, 20, 21

respecto a la carcasa 6 y apartados a distancias igualmente

los anilln~ con la superficie periférica de l2 barra elevadorn

hay tres pernos desprendedores 1, 2, 3 dispuestos radialmente
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“nos 2 y 3 estdn presentados en esta posicidén en las figs,

espaciadase alrededor del eje de la misma (fig. 3). Estos

pernos son méviles acercdndnse y aléjéndose del eje de la
carcasa 6 por medio de tuercas de capuchdn 28, 29 y 30 con-
tra el empuje antagdnico de muelles cénicos 22, 23 y 24,
Los pernos estdn formados con biseles en los extremos intey
nos, cuyos biseles, cuando los pernos se mueven en una dis-~
tancia suficiente en la direccidén hacia el eje de lg carca-
gsa, entran en contacto con los correspondientes anillos de
tal manera que les fuerzan hacia abajo, por accidn de leva,
fuera de contacto con la supeficie periférica de la barra
elevadora. El perno superior estd en esta posicidén (como se
verd) cusmndo el dispositivo de apriete estd en la condicidn
representada en las figs. 4 a 6, Si se mueven a esta posi-
cidn todos los tres pernos, todos los tres anillos 19, 20,
21 estardn correspondientemente fuera del engrane de agarre
con la barra elevadora, y el dispositivo de apriete estard
libre para deslizarse sin impedimento & lo largo de la barrg
elevadora en ambas direcciones (ascendente y descendente).
Normalmente, sin embargo, todos los tres anillos estdn en
sus posiciones de agarre, ocupando los respectivos pernos 1,

2, 3 correspondientemente sus posiciones extremas (los per-

5y 6) .

Despuds de haberse vertido el hormigdén hasta el
nivel de los bordes superiores de las placas de encofrado
P, Q la ¥ltima, junto con el resto del conjunto unitario an-

tes mencionado, se empujan a cierta distancia hacia arriba
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en una sucesidén de pasos para permitir que se vierta otro
lote de hormigdn en el espacio entre las placas de encofradg.

A este fin, en cada uno de dichos pasos sucesivos,
se ejecutan las siguientes operaciones:

1. Se admite fluido a presidn en las aberturas 15
y 16 de las cabezas de cilindros superiores de todos los
gatos simultdneamente, suministrdndose el fluido a las mis-
mas desde une sola bomba (no mostrada) comdn a todos los ga-
tos. Los gatos se acortan por ello, con la consecuencia de
que los dispositivos de apriete superiores son forzados por
el empuje descendente ejercido sobre ellos por los gatos, a
un firme contacto de agarre con las barras elevadoras y los
dispositivos de apriete inferiores y con ello todo el conjun
to unitario antes mencionado, se empujan hacia arriba a lo
largo de las barras elevadoras a una distancia igual a la
longitud de elevacidn de los gatos que, por ejemplo, puede
ser de 5 a 8 cm. Los dispositivos de apriebe inferiores, jun
t0 con el conjunto unitario, permanecen automdticamente en
la nueva posicién (levantada) a lo largo de las barras eleva
dorzs, debido a la accién de agarre de los anillos 19, 20,
21, cuya aceidn de agarre evita cualquier movimiento descen~-
dente de los dispositivos de apriete en relacidn con las ba-
rrags elevadoras; )

2. Tos dispositivos de apriete inferiores, jJjunto
con el conjunto unitario, habiendo sido 1llevados asi a dicha
nueva posicidn a lo largo de las barras elevadoras, se trang

fiere la admisidn de fluido a presidén de la bomba a las aber-
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turas de cabezas de cilindro inferior de todos los gatos,
de nuevo simultdneemente. Por ello se restaura el largo ori
ginal de los gatos, con la consecuencia de que los disposi-
tivos de apriete inferiores son forzados por el empuje des~
cendente, sobre ellos ejercido por los gatos, & un firme con
tacto de agarre con las barras elevadoras, mientras los dis-
positivos de apriete superiores son empujados subiendo nor
las barras a une posicidn mds alta a lo largo de las misuas,
en cuya posicién mds alta permenecen automdticamente, debidd
a la accién de agarre de los anillos 19, 20, 21. Dicha admid
gidn de fluido a presidén a las aberturas, de la cabeza de
cilindro inferior se termina ahora, permaneciendo los dispo-
sitivos de apriete superiores automdticamente en sus nuevas
posiciones (elevadas) a lo largo de las barras elevadoras,
debido a2 la accidn de agarre de los anillos 19, 20, 21,

las operaciones 1 y 2 se repiten las veces que sea
necesario para llevar las placas de encofrado a la posicién
elevada, requerids para los fines de la siguiente operacidn
de vaciado del hormigén, después de lo cual se vierte otro
lote de hormigdn dentro del espacio, que existe entre las
placas de encofrado, continudndose el vertido hasta que el
-nivel del hormigén alcance el nivel de los bordes superiores
de las placas,

El ulterior lote de hormigdn se dejs fraguar entre
las placas de encofrado, después de lo cual se eleva de nue-
vo el conjunto unitario, por el nimero necesario de pasos de

subide (comprendiendo cada uno la sucesidn arriba citada de
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operaciones 1 y 2) a uns posicidn ulteriormente subida en
preparacidn de una ulterior operacién de vaciado de hormigdﬁ.

Il mismo procedimiento se repite de nuevo una y
otra vez hasta haober alcanzado la altura total de la pared.

Con el fin de evitar la posibilidad de que ocurran
largos de elevacidn diferente en los distintos puntos & trad
vés de la longitud de la pared, en que estdn situadas las
barres elevadoras y los gatos asociados, como consecuencie
de manifestarse cargas respectivamente diferentes sobre los
gatos en estos puntos, cuya diferencia de largos de eleva~
¢idn podria tender a camsar que el encofrado ocupase una po-
sicién oblicua, los gatos individuales tienen que aprovisio-
narse de fluido a presién hasta que todos ellos descansen
contra sus respectivos topes; es decir que el total de la
carrera de trabajo tlens que atravesarse en el caso de
todos los gatos. Ls por esta razdén por la que se han previs—
to los medios (especialmente las tuercas de ajuste 17 y 18
antes mencionades) para permitir ajustar a voluntad los lar-
gos de carrers individuales de los gatos. Asi, por ajuste di
ferencial de estas tuercas, es posible levantar el conjunto
unitario en los varios puntos antes citados a lo largo de
“la pared, de tal manera que se evite la posibilidad de erro-
res en la alineacidén horizontal de las placas de encofrado,
Naturalmente que deberd cuidarse de asegurarse gue las dos
tuercas 17 y 18 estén ajustadas uniformemente.

3i se desea, puede efectuarse la restauracidn de

los largos originales de los brazos (resultante en el movi-
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miento ascendente de los dispositivos de apriete superiores
por medio de fuertes muelles de recuperacidn, incorporados
en los gatos, acciondndose 1los gatos por presidén de fluido
86lo en una direccidn, es decir en la direccién para levan-

tar los dispositivos de apriete inferiores y por ello el coj

L3 0

junto unitario conectado pivotalmente a los mismos, a o
largo de las barras elevadoras., Debe entenderse que la axprg
sidn "accionado por motor" incluye, en lo que respecta a la
carrera de los gatos, que da por resultado un movimiento as<
cendente de los dispositivos de apriete superiores a lo lar-4

go de las barras elevadores (suponiendo que, como se ilustre

en esta ejecucidn, la estructura unitaria estd segurada a
los dispositivos de apriete inferiores, estando los disposi-
tivos de apriete superiores libres de la carga de estg es-
tructura) el uso de muelles de recuperacidén, como se ha men-

cionado, en lugar de ( o en adicién a) medios de fluido a

presién,

R A -

Le presente patente de imtroduccidn, comprende las
siguientes reivindicaciones:
1.- Mejoras en la construccidn de dispositivos ele
vadores para levantar andamiajes y encofrados de obrag en la

construccién de paredes de hormigén vaciado y estructuras
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andlogas que requieran ser elevadas & posiciones progreaiva

mente mds altas en el uso de la estructura, caracterizadrs

porque los gatos, que interconectan el par o cada per de
dispositivos de apriete, estdn dispuestos simétricamente
respecto a la barra de elevacidn en el sentido de que linea
de la resultante de sus respectivos esfuerzos es sustancial
mente coincidente con el eje de la barra de elevacién y ror
que cada uno de dichos gatos estd articulado con los dispo-
sitivos superior y/o inferior de apriete para tener libertaq
de movimiento pivotal en relacidn a los mismos independien~
temente del otro gato o de los otros gatos citados,
2,~ llejoras segin la reivindieacidén 1, caracte-
rizadas porque los gatos egtdn accionados porppresién de
fluido.
3+~ Mejoras gegin las reivindicaciones 1 § 2,
caracterizadas porgue cada dispositivo de apriete de cada
-par comprende una carcasa que incorpora medios de agarre en
una direccidn, eficaces para apretar la barra elevadora con-
tra movimiento & lo largo de la misma en la direccidn descep
dente, mientras permite libre movimiento ascendente de la
carcasa en relacidn a la barra.
B 4,~ NMejoras segin la reivindicacidn 3, caracte-
rizadas porque dicho medio de agarre consiste en uno o mds
anillos, a travds de los ouales se extiende la barra eleva-

dora, estando el anillo o los anillos cargados excéntrica-
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mente por medios expansores a una posicidn, en la que el
anillo es eficaz para apretar la barra elevadora contrae
movimiento & lo largo de la misma,en una direccidn, mientra
es libre para moverse a lo largo de la barra en la dires-—
c¢idn inversa.

5.- Mejoras segin la reivindicacidn 4, carac-
terizadas porque las carcasas son cilindrices y cuando es-
tén en posicidn sobre la barra elevadora, son concéntricas
a la misma, y porque el anillo de agarre o cada anillo de
agarre puede forzarse a la posicidn de apriete en relacién
a la barra elevadora, en cuya posicidn el plano general del
anillo es oblicuo al eje de la carcasa por un muelle gue
funciona en conjﬁncidn con medios alojadores para el anillo
que se proyecte en el espacio interior de la carocasa,

6.~ lejoras segin las reivindicaciones 2 y 3
§ segin las reivindicaciones 3 a 5, caracterizadas porque
dichos gatos, que intercénectan el par o cada par de dispo-
sitivos de apriete, son dispositivos neumdticos o hidrduli-
cos de pistén y cilindro, estdn compuestos de dos unidades
vy estdn dispuestos paralelos 8l eje de la barra elevadors
y tambidn simétricamente uno a cada lado de la barra, en-
trando en contacto los elementos de biela de pistén de los
respectivos dispositivos, pivotalmente con un par de pivo-
tes sobre la carcasa de uno de los dispositivos de apriete,

engranando pivotalmente los elementos de cilindro de los

[+7]
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regpectivos dispositivos con un par similar de pivotes so~
bre la carcasa del otro de los dispositivos de apriete, y
teniendo cada una de las carcasas un segundo par de pivotes
situados en dos dngulos adyacentes de un rectdngulo, en cu-
yos dngulos opuestos estdn dispuestos los dos primercs pi-
votes, estando alojados los respectivos pares de pivotes
uno adyacente & un extremo de la carcasa y sl otro adyacen-
te al otro extremo de la carcasa,

7.- Mejoras segin la reivindicacién 5, carac-
terizadas porque estdn dispuestos medios para colocar el
anillo o cada uno de los anillos en una posicidn, en que
el plano general del anillo estd normal al eje de la carca-

sa, comprendiendo dichos medios una serie de espigas dispue;

W

tas a intérvalos dngulares alrededor del eje de la carcasa
con sus respectivos ejes radialmente al mismo, siendo dichap
espigas desplazables a voluntad acercdndose o alejdndose
respecto a dicho eje y teniendo en el extremo de la espiga
hacia dicho eje un canal engranable con el anillo durante
el desplazamlento de la espiga en la direccién de dicho eje)
de modo que por accidn de leva pueda moverse el anillo fue-
ra de la posicién, en que su plano general es oblicuo a di-
cho eje hasta dicha posicidn, en gque su pleno general estd
normal al misno,

8.~ llejoras en la construccidén de dispositi-

vos elevadores para levantar andamiajes y encofrados de
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obras en la construccidn de peredes de hormigdn.

Segin se describe y reivindica en la presen-
‘te memoria descriptiva y se llustra con los planos que a la
misme se acompafian,

Consta diche memoria|de diez y nueve hojas

foliadas y escritas a mdquing por jme sola de sus caras.

Medrid, a 1} de Diciembre de 1965,

08 ROEB
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