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La presente patente se refiere  a dispositivos ele­

vadores para levantar andamiajes de obras y encofrados como 

se u tilizan  en la  construcción de paredes de hormigón vacia  

do y estructuras semejantes, que necesitan ser elevadas a 

posiciones progresivamente más a lta s en e l uso de la  estruc 

tura, del tipo que incluye una o más barras elevadoras, dis 

puestas verticalmente, sobre la s cuales se hace subir paso 

a paso la  estructura, y en asociación con dicha barra eleva 

dora, o con cada barra elevadora (a) un par de dispositivos 

de apriete montado sobre la  barra en relación espaciada en­

tre s í  a lo largo de la  misma, estando acoplada la  estructu­

ra , que debe levantarse, a uno de dichos dispositivos de 

apriete, de modo que sea desplazable hacia arriba como una 

unidad con ellos y siendo los dos dispositivos de apriete  

automáticamente engranables con la  barra elevadora, cuando 

se sometan a esfuerzo dirigido descendentemente de empuje o 

tracción, y automáticamente desprendible del mismo, cuando 

se someta a empuje o tracción dirigido ascendentemente, (b) 

una pluralidad de gatos accionados a motor que intereoneotar 

los dos dispositivos de apriete, siendo dichos gatos de do­

ble acción en e l sentido de que son accionados a motor, tan­

to en la  direcoión para aumentar la  longitud efectiva del 

gato, como tambión en la  dirección inversa, dando por resul­

tado, e l accionamiento de los gatos en la  dirección primera­

mente mencionada, e l  e jercicio  de un empuje ascendente sobre 

e l dispositivo superior de apriete y e l empuje descendente 

simultáneo sobre e l dispositivo in ferio r de apriete, con con
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siguiente movimiento de subida del dispositivo superior de 

apriete respecto a la  barra elevadora, y e l accionamiento 

de los gatos en la  dirección inversa da por resultado e l 

ejercicio  de una tracción ascendente sobre e l dispositivo  

in ferio r de apriete y la  tracción descendente simultánea so­

bre e l dispositivo superior de apriete, con consiguiente mo­

vimiento de subida del dispositivo in ferio r de apriete res­

pecto a la  barra elevadora, dando dicho movimiento de subida 

como resultado un movimiento ascendente paso a paso de la  

estructura con relación a la  barra elevadora.

E l objeto de la  patente es procurar una construc­

ción mejorada de los dispositivos elevadores, a que se hace 

referencia en esta descripción, que entre otras cosas permi­

t ir á  e l empleo de barras elevadoras de fuerza adecuada, que 

permanecerán activos aún cuando las barras elevadoras resul­

ten considerablemente curvadas, y  pueden a liv ia r  la  carga de 

barras elevadoras individuales durante e l uso de los medios 

elevadores.

. E l objeto de la  patente consiste en dispositivos 

elevadores, de la  clase descrita, para levantar andamiajes 

de obras y encofrados como los que se u tilizan  en la  cons­

trucción de paredes de hormigón vaciadas y estructuras seme­

jantes, que requieren ser levantadas a posiciones progresi­

vamente más a ltas en el uso de la estructura, caracterizado 

porque los gatos, que Interconectan el par o cada par de dis 

positivos de apriete, están dispuestos simótricamente respec 

to a la  barra elevadora, en e l sentido de que la  linea de la
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resultante de sus respectivos esfuerzos sea sustancialmente 

coincidente con e l eje de la  barra elevadora, y porque cada 

uno de dichos gatos está articulado en e l dispositivo supe­

rio r  y/o en e l dispositivo in ferio r para poseer libertad de 

movimiento oscilante relativamente a l  mismo, con independen 

cia  de otro o de otros de los gatos citados.

Las "barras" elevadoras pueden estar formadas de 

tubos de hierro de acero de sección redonda. Alternativamen 

te pueden estar formadas de barras de hierro o acero de sec­

ción maciza.

Los gatos pueden ser accionados por presión de 

flu id o, como en la  ejecución particular de la  patente que 

se describe a continuación.

Cada dispositivo de apriete de cada par puede com 

prender un cárter o carcasa incorporando medios de apriete  

actuantes en una dirección, efioaces para apretar la  barra 

elevadora contra movimiento a lo largo de la  misma en la  di­

rección descendente, permitiendo un lib re movimiento ascen­

dente de la  cároasa en relación a la  barra.

E l mencionado medio de apriete puede con sistir en 

uno o más a n illo s, a travás de los cuales se extiende la  ba­

rra elevadora, cargándose de modo exoóntrico por medios ex- 

pansores e l an illo  o los anillos a una posición, en la  que 

e l an illo  es eficaz para apretar la  barra elevadora contra 

movimiento a lo largo de la  misma en una dirección, estando 

lib re de moverse a lo largo de la  barra en la  dirección in­

versa.
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Las carcasas antes mencionadas pueden ser cilín d ri  

cas y , cuando estén en posición sobre la  barra elevadora, 

pueden ser concéntricas a la  misma,siendo el anillo de aprie 

te o cada anillo  de apriete, forzable a una posición de 

apriete en relaoión a la  barra elevadora, en cuya posición 

el plano general del anillo es oblicuo a l eje de la  carcasa^ 

por un muelle que funciona en conjunción con medios alojado­

res para e l an illo  que se proyecta en el espacio in terior de 

la  carcasa.

De acuerdo con una forma generalmente preferida de 

la  patente, en un caso, en que, como se ha prevenido a rr i­

ba, cada dispositivo de apriete de cada par comprende una car 

casa incorporando medios de apriete actuantes en una direc­

ción, eficaces para agarrar apretando la  barra elevadora con 

tra  movimiento a lo largo de la  misma en la  dirección deseen 

dente, permitiendo e l libre movimiento ascendente de la  car­

casa en relación a la  barra, la  construcción es t a l  que en 

e l caso de cada par de dispositivos de apriete, los gatos, 

que interconectan los mismos, son dispositivos neumáticos o 

hidráulicos de pistón y cilindro, están presentes en dos uni 

dades y están dispuestos paralelos a l  eje de la  barra eleva- 

llora y también simétricamente uno a cada lado de la  barra, 

entrando en contacto los elementos de biela de pistón de los 

respectivos dispositivos pivotalmente con un par de pivotes 

sobre la  carcasa de uno de los dispositivos de apriete, conec 

tándose los elementos de cilindro, de los respectivos dispo­

sitiv o s, pivotalmente con un par sim ilar de pivotes sobre la
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carcasa del otro de los dispositivos de apriete y teniendo 

cada uno de los alojamientos un segundo par de pivotes alo­

jado en dos ángulos adyacentes de un rectángulo, en cuyos 

ángulos opuestos están situados los dos primeros pivotes, 

estando colocados los respectivos pares de pivotes, uno ad­

yacente a un extremo de la  carcasa y e l otro adyacente a l  

otro extremo de la  carcasa.

La patente se describirá ahora con más detalle  

haciendo referencia a los dibujos adjuntos, que ilustran  un 

caso, en que se usan medios elevadores en la  construcción 

de una pared de hormigón vaciada, incluyendo la  estructura 

que debe levantarse por e l medio elevador, t a l  como se des­

crib irá  más particularmente en lo que sigue, e l encofrado 

que se utilizaba para e l hormigón y una disposición de pla­

taformas de trabajo asociada con elementos de andamiaje.

En los dibujos:

La f i g .  1 es un alzado esquemático de la  estructu­

ra , que debe levantarse, en una v ista  mostrando también las 

barras elevadoras, los dispositivos de apriete superior e 

in ferio r y los gatos asociados.

La f i g .  2 es una v is ta  terminal de las partes que 

aparecen en la  f ig .  1 .

La f i g .  3 es una v ista  en planta del dispositivo  

de apriete superior, mostrando la  v ista  también la  barra 

elevadora asociada, y, en línea interrumpida, las porciones 

superiores de los gatos asociados.

Las f ig s .  4 , 5 y 6 son secciones axiles a través

25
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del dispositivo de apriete superior segán las líneas de sec 

ción respectivamente A-A, B-B y C-C de la  f ig .  3 , mostrando 

las tres secciones los anillos en las posiciones, que ocupan 

respectivamente cuando se ajustan sólo los dos anillos ínfe 

riores para agarrar apretando la barra elevadora; y

La f ig .  7 es un alzado la te ra l del dispositivo de 

apriete superior mirando en la  posición de la  flecha D pre 

sentando la  v ista  también la  barra elevadora asociada y las  

porciones superiores de los gatos asociados.

10 En las f ig s .  1 y 2, B es la  pared de hormigón en

e l curso de su erección.

Dentro de esta pared hay un ndmero de barras ele­

vadoras K. Estas barras, que están formadas por tubos de 

acero de diámetro suficiente, ocupan taladros verticales L, 

15 formados en el hormigón t a l  como se describirá particular­

mente a continuación y descansan en el extremo in ferior so­

bre bloques de hormigón M incluidos en la  pared. Las barras 

están situadas a diferentes alturas en la  pared, para permi 

t i r  el uso de sólo pooas barras relativamente cortas inclusj) 

20 en un ed ificio  elevado.

Dos plataformas interiores de trabajo N, 0 fijadaá  

a placas P, Q delanteras y traseras de encofrado, una plata 

forma R de trabajo superior, soportada sobre las placas de 

encofrado P, Q por intermedio de un andamiaje G de celosía ^ 

25 dos ulteriores plataformas de trabajo S, T suspendidas de 1 
placas de encofrados P, Q por intermedio de ulteriores anda 

miajes U, forman conjuntamente un conjunto unitario de par-



tes elevadles como tales y de manera paso a paso subiendo 

por las barras elevadoras K.

Dicho conjunto unitario está soportado en cada ba 

rra, elevadora sobre un travesaño g (véase f ig .  2) conectado 

en e l centro del mismo a l dispositivo V in ferio r de apriete 

de un par de dispositivos de apriete V, W, alternativamente 

conectables con la  barra elevadora y alternativamente eleva 

bles subiendo por la  misma de la  manera descrita a continua 

ción.

E l conjunto unitario normalmente cuelga de las ba 

rras elevadoras por intermedio de los dispositivos de aprie 

te inferiores V y a l  subir, su peso es absorbido por los 

dispositivos de apriete superiores W por intermedio de gatos 

accionados por fluido comprimido (descritos posteriormente) 

interconectando los dispositivos de apriete superior e in­

fe rio r . Los dos dispositivos de apriete son de construcción 

idóntica.

También conectado a cada travesano g está un man­

guito tubular H. La barra elevadora K re la tiv a  se extiende 

a través de este manguito, que se muestra situado en la  par 

te superior de la  pared de hormigén (acabada hasta entonces) 

donde e l hormigón no ha fraguado todavía. Los manguitos H, 

que son fácilmente retirables del hormigón, después de ha­

ber fraguado éste, cuando e l conjunto unitario es forzado 

subiendo por las barras elevadoras mediante los brazos, de 

jan suficiente holgura entre las barras elevadoras y las pa 

redes de los taladros L (que como se comprenderá están fo r-
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mados por los manguitos H cuando fragua e l hormigón) para 

permitir que las barras se retiren más tarde del hormigón.

Tal dispositivo de apriete comprende, como se mués 

tra  en las f ig s . 3 a 7 , una carcasa cilin d rica 6. Los extra 

Dios superior e in ferio r de la  carcasa 6 están cerrados por 

miembros anulares de capuchón 7 y 8 sujetos con pernos a lo 3 

extremos de la  carcasa con la  barra elevadora K extendiendo 

se a travós de la s aberturas centrales de los miembros con 

un apretado ajuste deslizante.

Formando parte integrante de la  pared de la  carca 

sa 6 existen dos alas 4 , 5 mencionadas arriba, que se e x tie i  

den desde sustancialmente la  parte superior de la carcasa 

hasta sustancialmente e l fondo de la  misma.

En cada una de estas alas hay dos ojales, un ojal 

superior 9 ó 10 y un ojal in ferior 11 ó 12.

En conexión pivotal con e l par in ferior de ojales 

1 1 ,  12 del dispositivo de apriete superior están los extre­

mos superiores 13, 14 en forma de horquilla de los elemento3 

de b iela de pistón de un par de dispositivos de pistón y ci 

lindro accionados por presión de flu id o, a los que se ha he 

cho referencia anteriormente. Estos dispositivos de pistón 

y cilindro, constituyen los "gatos" mencionados anteriormente.

Los elementos X, Y de los elementos de cilindro da 

los gatos están formados en los extremos inferiores de los 

mismos con extremos en forma de horquilla (no mostrados) si 

milares a los extremos superiores 13 , 14 en horquilla de lo 3 

elementos de biela de pistón de los gatos, y estos extremos



en horquilla (de los elementos de cilindro) engranan pivo- 

talmente en los ojales superiores (correspondientes a los 

ojales 9 , 10 del dispositivo de apriete superior) del dis­

positivo de apriete in fe rio r. Como se muestra, los centros 

de los ojales 9 y 10 y por ello  los ejes de los dos pivotes 

que trabajan en estos ojales, están situados en dos ángulos 

adyacentes de un rectángulo, en cuyos ángulos opuestos es­

tán situados los centros del otro par de ojales 11  y 12 y, 

por lo tanto, los ejes de los pivotes x , y (vóase f ig s . 3 y 

7) trabajando en este segundo par de ojales

E l t r a v e s a n o  g está segurado a los ojales inferió  

res (correspondientes a los ojales 1 1 ,  12 del dispositivo  

de apriete superior) del dispositivo de apriete in ferio r.

S i se desea, sin embargo, e l  travesano g puede asegurarse a 

los ojales superiores del dispositivo de apriete superior 

en lugar de hacerlo a los ojales inferiores del dispositivo  

de apriete in ferio r. En el primer caso, los ojales 1 1 ,  12 y 

a sí únicamente el dispositivo de apriete in fe rio r, soportan 

e l peso entero del conjunto unitario. En el segundo caso, 

los ojales 9 , 10, y a sí solamente e l dispositivo de apriete 

superior, soportan dicho peso entero.

E l fluido a presión actuante (por ejemplo, agua 

a presión conveniente) se suministra a los gatos por medio 

de mangueras fle xib le s (no mostradas) conectadas a aberturas 

15 , 16 en las cabezas superiores de cilindro de los gatos y 

aberturas similares (no mostradas) en las cabezas inferiores 

de los cilindros de los gatos, usándose alternativamente los
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dos juegos de aberturas, las aberturas inferiores de cabeza, 

cuando los gatos se accionan en la  dirección para aumentar 

la  longitud efectiva del gato, y las aberturas superiores 

de cabeza 15, 16 cuando el gato se acciona en la  dirección 

inversa para reducir dicha longitud efectiva.

Están previstas tuercas de ajuste 17, 18 en cada 

extremo de los gatos para permitir e l ajuste de la  longitud 

de la  carrera de los mismos a voluntad para e l objeto men­

cionado posteriormente.

Dentro de la  carcasa 6 (en e l caso de cada dispo­

sitivo  de apriete) existen tres an illos de apriete idónticos 

19 , 20 y 2 1. Estos an illo s, cuando están en contacto de aga­

rre con la  barra elevadora (los dos anillos inferiores 20 y 

21 están en esta posición cuando el dispositivo de apriete 

está en la  condición representada en las f ig s .  4 a 6) se pre 

sionan hacia arriba por muelles cónicos 22 , 23 y 24 contra 

(a) los lados inferiores de tres torn illos de retención 25,

26 y 27 enroscados en la  pared del cárter 6, con sus respec­

tivos ejes dispuestos radialmente a la  misma y en ángulos 

iguales alrededor del eje de la, carcasa ( f ig . 3) y (b) la  su 

perficie  p eriférica  de la  barra elevadov?, estando los puntos 

de contacto de los anillos con los respectivos torn illos de 

retención diametralmente opuestos a los puntos contacto de

25
los anillo^ con la  superficie p eriférica  de la barra elevadoia.

Asociados con los tres anillos de agarre 19, 20, 21

hay tres pernos desprendedores 1 ,  2 , 3 dispuestos radialmente 

respecto a la  carcasa 6 y apartados a distancias igualmente
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espaciadas alrededor del eje de la  misma ( fig . 3 ). Estos 

pernos son móviles acercándose y alejándose del eje de la  

carcasa 6 por medio de tuercas de capuchón 28, 29 y 30 con­

tra  e l empuje antagónico de muelles cónicos 22, 23 y 24 .

Los pernos están formados con biseles en los extremos ínter 

nos, cuyos b ise les, cuando los pernos se mueven en una dis­

tancia suficiente en la  dirección hacia e l eje de la  carca­

sa, entran en contacto con los correspondientes an illos de 

t a l  manera que les fuerzan hacia abajo, por acción de leva, 

fuera de contacto con la  supeficie p eriférica  de la  barra 

elevadora. E l perno superior está en esta posición (como se 

verá) cuando e l dispositivo de apriete está en la  condición 

representada en las f ig s .  4 a 6. S i se mueven a esta posi­

ción todos los tres pernos, todos los tres an illos 19, 20,

21 estarán correspondientemente fuera del engrane de agarre 

con la  barra elevadora, y e l  dispositivo de apriete estará  

lib re  para deslizarse sin impedimento a lo largo de la  barra 

elevadora en ambas direcciones (ascendente y descendente). 

Normalmente, sin embargo, todos los tres an illos están en 

sus posiciones de agarre, ocupando los respectivos pernos 1, 

2 , 3 correspondientemente sus posiciones extremas (los per- 

'nos 2 y  3 están presentados en esta posición en las f ig s .

5 y  6).

25
Después de haberse vertido e l hormigón hasta e l  

n ivel de los bordes superiores de la s placas de encofrado 

P, Q la  áltim a, junto con e l resto del conjunto unitario an­

tes mencionado, se empujan a cie rta  distancia hacia arriba
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en una sucesión de pasos para permitir que se vierta otro 

lote de hormigón en e l espacio entre las placas de encofrado.

A este f in , en cada uno de dichos pasos sucesivos¡ 

se ejecutan las siguientes operaciones:

1 . Se admite fluido a presión en las aberturas 15 
y 16 de las cabezas de cilindros superiores de todos los 

gatos simultáneamente, suministrándose e l fluido a las mis­

mas desde una sola bomba (no mostrada) comán a todos los ga­

tos. Los gatos se acortan por e llo , con la  consecuencia de 

que los dispositivos de apriete superiores son forzados poi 

e l empuje descendente ejercido sobre ello s por los gatos, a 

un firme contacto de agarre con la s barras elevadoras y los 

dispositivos de apriete inferiores y con ello  todo e l conjun 

to unitario antes mencionado, se empujan hacia arriba a lo 

largo de las barras elevadoras a una distancia igual a la  

longitud de elevación de los gatos que, por ejemplo, puede 

ser de 5 a 8 cm. Los dispositivos de apriete in feriores, jun 

to con el conjunto unitario, permanecen automáticamente en 

la  nueva posición (levantada) a lo largo de las barras eleva 

doras, debido a la  acción de agarre de los an illos 19, 20,

2 1 ,  cuya acción de agarre evita cualquier movimiento descen­

dente de los dispositivos de apriete en relación con las ba­

rras elevadoras¿

2 . Los dispositivos de apriete in feriores, junto 

con e l conjunto unitario, habiendo sido llevados así a dicha 

nueva posición a lo largo de las barras elevadoras, se trans 

fie re  la  admisión de fluido a presión de la  bomba a las aber-



turas de cabezas de cilindro in ferio r de todos los gatos, 

de nuevo simultáneamente. Por e llo  se restaura e l largo ori] 

ginal de los gatos, con la  consecuencia de que los disposí-) 

tivos de apriete inferiores son forzados por e l  empuje des- 

cendente, sobre ello s ejercido por los gatos, a un firme coi 

tacto de agarre con las barras elevadoras, mientras los dis­

positivos de apriete superiores son empujados subiendo per 

las barras a una posición más a lta  a lo largo de las mismas,] 

en cuya posición más a lta  permanecen automáticamente, debidt 

a la  acción de agarre de los an illo s 19, 20, 2 1 .  Dicha admi­

sión de fluido a presión a las aberturas, de la  cabeza de 

cilindro in ferio r se termina ahora, permaneciendo los dispo­

sitiv o s de apriete superiores automáticamente en sus nuevas 

posiciones (elevadas) a lo largo de las barras elevadoras, 

debido a la  acción de agarre de los anillos 19, 20, 2 1.

la s  operaciones 1 y 2 se repiten las veces que sea] 

necesario para llevar las placas de encofrado a la  posición 

elevada, requerida para los fines de la  siguiente operación] 

de vaciado del hormigón, despuás de lo cual se vierte otro 

lote de hormigón dentro del espacio, que existe entre las  

placas de encofrado, continuándose e l vertido hasta que e l  

-nivel del hormigón alcance e l n ivel de los bordes superiores] 

de las placas.

E l u lterior lote de hormigón se deja fraguar entre] 

las placas de encofrado, despuás de lo cual se eleva de nue-] 

vo el conjunto unitario, por e l námero necesario de pasos de 

subida (comprendiendo cada uno la  sucesión arriba oitada de
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operaciones 1 y 2) a una posición ulteriormente subida en 

preparación de una u lterior operación de vaciado de hormigón.

E l mismo procedimiento se repite de nuevo una y 

otra vez hasta haber alcanzado la  altura to ta l de la  pared.

Con e l fin  de evitar la  posibilidad de que ocurran 

largos de elevación diferente en los distintos puntos a tra- 

vás de la  longitud de la  pared, en que están situadas las  

barras elevadoras y los gatos asociados, como consecuencia 

de manifestarse cargas respectivamente diferentes sobre los 

gatos en estos puntos, cuya diferencia de largos de eleva­

ción podría tender a cansar que e l encofrado ocupase una po­

sición oblicua, los gatos individuales tienen que aprovisio­

narse de fluido a presión hasta que todos ellos descansen 

contra sus respectivos topes; es decir que e l to ta l de la  

carrera de trabajo tiene que atravesarse en e l caso de 

todos los gatos. Es por esta razón por la  que se han previs­

to los medios (especialmente las tuercas de ajuste 17 y 18 

antes mencionadas) para permitir ajustar a voluntad los la r­

gos de carrera individuales de los gatos. A sí, por ajuste di 

ferenoial de estas tuercas, es posible levantar el conjunto 

unitario en los varios puntos antes citados a lo largo de 

la  pared, de t a l  manera que se evite la  posibilidad de erro­

res en la  alineación horizontal de las placas de encofrado. 

Naturalmente que deberá cuidarse de asegurarse que las dos 

tuercas 17 y 18 están ajustadas uniformemente.

S i se desea, puede efectuarse la  restauración de 

los largos originales de los brazos (resultante en e l movi-
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miento ascendente de los dispositivos de apriete superiores¡ 

por medio de fuertes muelles de recuperación, incorporados 

en los gatos, accionándose los gatos por presión de fluido  

sólo en una dirección, es decir en la  dirección para levan­

ta r los dispositivos de apriete in feriores y por ello  el con 

junto unitario conectado pivotalmente a los mismos, a lo 

largo de las barras elevadoras. Debe entenderse que la  exprí 

sión "accionado por motor" incluye, en lo que respecta a la  

carrera de los gatos, que da por resultado un movimiento as­

cendente de los d ispositivos de apriete superiores a lo  la r ­

go de las barras elevadoras (suponiendo que, como se ilustre  

en esta ejecución, la  estructura unitaria está segurada a 

los dispositivos de apriete in ferio res, estando los disposi­

tivos de apriete superiores lib res de la  carga de esta es­

tructura) e l uso de muelles de recuperación, como se ha men­

cionado, en lugar de ( o en adición a) medios de fluido a 

presión.

20
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La presente patente de introducción, comprende las  

siguientes reivindicaciones:

1 . -  Mejoras en la  construcción de dispositivos ele 

vadores para levantar andamiajes y encofrados de obras en la  

construcción de paredes de hormigón vaciado y estructuras



1

análogas que requieran ser elevadas a posiciones progresiva 

mente más altas en e l uso de la  estructura, caracterizadas 

porque los gatos, que interconectan e l par o cada par de 

dispositivos de apriete, están dispuestos simétricamente 

5 respecto a la  barra de elevación en el sentido de que línea 

de la  resultante de sus respectivos esfuerzos es sustancial 

mente coincidente con e l eje de la  barra de elevación y por 

que cada uno de dichos gatos está articulado con los dispo­

sitivo s superior y/o in ferior de apriete para tener libertad  

10 de movimiento pivotal en relación a los mismos independien­

temente del otro gato o de los otros gatos citados.

2 . -  Mejoras según la  reivindicación 1 ,  caracte­

rizadas porque los gatos están accionados porppresión de 

fluido.
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3 .  -  Mejoras según las reivindicaciones 1 ó 2 , 

caracterizadas porque cada dispositivo de apriete de cada 

par comprende una carcasa que incorpora medios de agarre en 

una dirección, eficaces para apretar la  barra elevadora con­

tra movimiento a lo largo de la  misma en la  dirección deseen 

dente, mientras permite libre movimiento ascendente de la  

carcasa en relación a la  barra.

4 .  -  Mejoras según la  reivindicación 3 , caracte­

rizadas porque dicho medio de agarre consiste en uno o más 

a n illo s, a través de los cuales se extiende la  barra eleva­

dora, estando e l anillo  o los anillos cargados excéntrica-
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mente por medios expansores a una posición, en la  que e l  

an illo  es eficaz para apretar la  barra elevadora contra 

movimiento a lo largo de la  misma,en una dirección, mientra 

es lib re  para moverse a lo largo de la  barra en la  direc­

ción inversa.

s
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5 .  -  Mejoras según la  reivindicación 4 , carac­

terizadas porque las carcasas son cilin d ricas y  cuando es­

tán en posición sobre la  barra elevadora, son concéntricas 

a la  misma, y porque e l an illo  de agarre o cada an illo  de 

agarre puede forzarse a la  posición de apriete en relación  

a la  barra elevadora, en cuya posición e l plano general del 

an illo  es oblicuo a l eje de la  carcasa por un muelle que 

funciona en conjunción con medios alojadores para e l  a n illo , 

que se proyecta en el espacio in terio r de la  carcasa.

6 . -  Mejoras según las reivindicaciones 2 y 3 

ó según las reivindicaciones 3 a 5) caracterizadas porque 

dichos gatos, que interconectan e l par o cada par de dispo­

sitiv o s de apriete, son dispositivos neumáticos o hidráuli­

cos de pistón y cilin dro, están compuestos de dos unidades 

y están dispuestos paralelos a l eje de la  barra elevadora

y también simétricamente uno a cada lado de la  barra, en­

trando en contacto los elementos de b iela de pistón de los 

respectivos dispositivos, pivotalmente con un par de pivo­

tes sobre la  carcasa de uno de los dispositivos de apriete, 

engranando pivotalmente los elementos de cilindro de los25
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respectivos dispositivos con un par sim ilar de pivotes so­

bre la  carcasa del otro de los dispositivos de apriete, y 

teniendo cada una de las carcasas un segundo par de pivotes 

situados en dos ángulos adyacentes de un rectángulo, en cu­

yos ángulos opuestos están dispuestos los dos primeros pi­

votes, estando alojados los respectivos pares de pivotes 

uno adyacente a un extremo de la  carcasa y e l otro adyacen­

te a l  otro extremo de la  carcasa.

7 .  -  Mejoras según la  reivindicación 5, carac­

terizadas porque están dispuestos medios para colocar e l 

an illo  o cada uno de los an illos en una posición, en que 

el plano general del an illo  está normal a l eje de la  carca­

sa, comprendiendo dichos medios una serie de espigas dispue3 

tas a intervalos ángulares alrededor del eje de la  carcasa 

con sus respectivos ejes radialmente a l  mismo, siendo dicha3 

espigas desplazables a voluntad acercándose o alejándose 

respecto a dicho eje y teniendo en e l extremo de la espiga 

hacia dicho eje un canal engranable con e l anillo  durante

e l desplazamiento de la  espiga en la  dirección de dicho e j e , 

de modo que por acción de leva pueda moverse e l anillo fue­

ra de la  posición, en que su plano general es oblicuo a* di­

cho eje hasta dicha posición, en que su plano general está 

normal a l mismo.

8 . -  Mejoras en la  construcción de d isp o siti­

vos elevadores para levantar andamiajes y encofrados de25
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obras en la  construcción de paredes de hormigón.

Segdn se describe y reivindica en la  presen­

te memoria descriptiva y se ilu stra  con los planos que a la  

misma se acompañan.

Consta dicha memoria)de diez y nueve hojas 

foliadas y escritas a máquina por ¿tna sola de sus caras.

Madrid, a, 1/¡,de Diciembre de 1965,
,„,L ,O S ROEB 
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