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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se acompafia a la solicitud de

UNA PATENTE DE INVENCIGN

a favor de Don Joaquin BATLIE Andreu, de nacionalidad espa-

fiola, residente en GERONA, Carretera de Barcelona mim. 46,
por

YPERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS EMPACADORASY

La presente descripeidn se refiere a clertos per-
feccionamientos introducidos en las mdquinas empacadoras me-
diante los cuales, se obtiene un mejor ajustado de acordo-
namiento de les pajas y forrajes que se someten al trata-

5 miento de empacado, repercutiendo por tanto en el rendimien-~
to global de la recoleccidn,

Ias miquinas segin la invencidn, quedan especial-
mente preparadas para mejorar el procedimiento de introduc-
cidén de las pajas y forrajes en el dispositivo empacador

10 mediante un perfecto acordonamiento de las mismes, asimismo

al disponer de la propiedad de poder gradusr la abertura del
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restrillo se comsigue obtener un mayor campo de accidn de
recogida, como tembien la limpieze de las repetidas pajas
y forrajes que se hallan delante de la rueda empacadora,
aumentan notableméntq lags ventajas anteriores.

Ia egencialidad de la invencién consiste funda-
mentalmente en la incorporacidén & la maquina empcadora de
un sistéma de recogida lateral y ajustado del producto, ha-
cia el centro del recogedor de la empacadora, compuesto de
una rueda dotada de una pluralidad de elementos eldsticos
de acero dispuestos periféricamente en disposicidn radial
y arriostrados al cubo central segin una envolvente, cons-
tituyendo précticamente un cepillo circular de pias que ba-—
rre o ragbtrilla materialmente la superficie de trabajo acer-
cando la mies hacia el centro de las paletas de recogida.
Este rastrillo se complementa con un brazp goporte girato-
rio, uns barra de extensidn para regular la abertura y ele-
mentos de suspensidn reguladores que permiten mover de arri-
ba hacia abajo el rastrillo, graduando la altura de trabajo.

Para la mejor comprensidén de cuanto antecede, se
acompafia ung hoja de planos en los que se representa esque-
méticamente la invencidn, que a contiﬁnacién y con referen-
cle g los mismos dibujos, se describe detzlladamente.

Ia figura 12, es una vista frontal en alzado de

1z méquina,

Ia figura 28, es una vista lateral en alzado, en

la que se muestra la disposicidn de los diferentes elementos
que integran el sistema de recogida lateral y acordonamiento
de pajas y foriajeso

Segin queda representado en las figuras, en una
reelizacidn preferida y a titulo de ejemplo no limitativo,

la invencidn estd fundamentslmente compuesta de un brazo gi-
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ra (12) mediante un dispositivo (2) que permite giro, mien—

tres que el otro extremo soporie el rastrillo aportador de
pajes, a través de una pieza soporte (6) que aloja en su in-
terior el brazo (5) calado en el cubo de la rueda (3), que
presenta una pluralidad de elementos flexibles de acero (4)
posicionados periféricamente en la llanta y arriostrados en
el cubo central en disposicién de envolvente, constituyendo
précticamente un cepillo circular de puas.

El brazo (5) posece un sistems de suspensién y re—
gulecidn & base del empleo de cadenas y muelle (7) que per-
mite graduar la altura del rastrillo en relacidn con el ni-
vel del suelo & fin de conseguir un perfecto acordonamiento
en funcidn de las irregularidades de la superficie de traba-
jo v ademds el conjunto estd provisto de un brazo telesco-
pico (8) regulador de abertura del brazo soporte (1), con el
cual,.se obtiene el méximo aprovechamiento fe la operacidn
de empacado, al consegulr un mayor campo de accidn de reco-
gida de mies (10), asi como la limpieze de la misma delente
de la rueda (11) de la empacadora.

El rastrillo (3) dotado de una serie de elementos
flexibles, de acero o muelles (4), efectia un movimiento de
rotacion impuesto por la marcha propia de la méquina empa ca~
dora (12) con lo que barre y acerca la paje y forraje (10)
hacia el centro del recogedor (9) consiguiendo el maximo
aprovechamiento de recogida por recuperacién ¥ limpieza ma-
givae del producto segado.

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance
de la presente invencidn, asi como la manera de poderla lle-
var a la préctica, se hace constar que en la misma podran

ger veriables los materiales, formss, dimensiones y en gene-
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ral todos aquellos detalles accesorios o secundarios que no
cambien ni modifiquen la esencielidad propuesta.

Los términos en que queda redactada esta memoria
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose
tomar con cardcter amplio y nunca en forms limitativa,

El inventor se reserva el derecho de obtencidn de
los oportunos Certificados de Adicion complementarios por
aquellas mejoras o perfeccionamientos que en 1o sucesivo

pudieran aconsejar la préactica y los avances de la técnica.

N O T A :

Iz PATENTE DE INVENCION que se solicita, deberd
recaer precisamente sobre las particularidades caracteris-
ticas de las siguientes reivindicaciones:

18,~ Perfeccionamientos en méquinas empacadoras,
egsencialmente cara ct e rizados por comprender
una especial disposicidn mecénice del conjunto de empacado
propiamente dicho con un gistema de recogida lateral y ali-
neacidén de pajas y forrajes compuesto por un rastrillo cir-
cular dotado de una pluralidad de elementos flexibles de
acero dispuestps periféricamente en posicidn radial respec-
t0 2 la llanta de la rueda y arriostrados en el cubo central
segin una envolvente de circulo constituyendo practicamente
un cepillo circular de puas que barre materialmente la su-
perficie de trabajo acercando la mies hacia el centro de
las paletas de recogida.

28 ,— Perfeccionamientos en méquinas empacadoras,

segin reivindicacidn 12 y caracterizados porque el rastri-
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1lo circular esté soportado por un brazo giratorio apoyado
en la enpecadore mediante un dispositivo que permite giro,
mientras que el extremo libre posee una pieza soporte que
aloja el eje rotatorio del cepillo circular y un sistema de
suspensidn y regulacidn de altura a base del empleo de ca~
denas y muelle que permiten mover de arriba hacla abajo el
repetido rastrillo graduando la altura de trabajo, comple-
téndose lo anterior con un brazo telescopico regulador de
abertura del brazo soporte, con el cual se obtiene el mAxi-
mo de empacado, al conseguir un mayor campo de accidn de
recogida de paje y de forraje, asl como la limpieza de las
mismas delante de la rueda de la empacadora.

38,- "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS EMPACADORASH.

Todo segﬁn guede expuesto en la presente Memoria,
que consta de cinco hojas foliadas y mecanografiadas por una
s0ls cara, y dos hojas de dibujos que se acompafiani-

MADRID, 10 de Diciembre de 1.965.
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