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MEMQBIA DESCRIPTIVA
para solicitaf‘
PATENTE D E_ INVENCIORN
| en
ESPANA

4 por VEINTE afios
a nombre de COMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE, entidad -
: ' francesa, establecida en 29, rue de la Fédération, Parié,

Francia, por: ’ A

"DISPOSITIVO DE POSICIONAMIENTO A DISTANCIA DE UN MOVIL®

El invento se‘refiere a los dispositivos paraApog;
cionar a distancia con precisién un mdvil cuyos desplaza
" mientos son telemandados, de preferencia a lo largo de -
une via rectilinea, y concierne més espécialmente, pero
5 no exclusivamente, entre estos dispogitivos, a aquellos -
péra los cuales dicho mbévil est4 dispuesto en el interior
de una celda radioactivg blindeds, siendo este mévil, por
ejemplo, la viga de un puente rodante que sirve-a dicha -
‘celda, viga que se deéea poder alinear exactamente con ca
10 rriles fijos con el fin de transferir el carro de dicho -

puente a otro puente o conjunto o incluso la hoja de una
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puerta blindada de guillotina que se desea poder inmovili-
zar verticalmente con precisidn.

Tiene por objeto sobre to0do hacer estos dispositi--

vos tales que reépondan mejor que hasté ahora a las diver

sas exigencias de la préctica, especialmente porque asegu
ran un posic;onamiento de precisibén muy grande no emplean
do més que Srganos de :egulacién fuertes y seguros cuya -
regulacién puede ho ser asegurada més que con una preci--
sibén relativamente pequefia.

| Tiene por objeto'un dispositivo de posicionamiento
a distancia de un mévil, especialmente para posicionar --
con preciéién la vigé mdvil de un puente rodante teleman-~
dado ern una celda radioactiva blindada, que incluye, por
lo mencs, un primer motor de arrastre Qe'dicho'm6vil ¥y un
primer circuito eléctrico de mando d dicho motor, caracte
rizedo pbr dos interruptoreé en paralelo sobre diého cir-
cuito elécirico y dos levas de mando de los dos interrup-
tores, respectivamente, grrastradas en rotacién a dos ve-

locidades diferentes por dicho motor, llevando a cabo la

"mAs lenta de las levas a 10 sumo una vuelta cuando el mé-

vil 1.describe la totalidad de su trachtoria, provocando
la apertura simulténea_de los interruptores por las 4os -

levas la ﬁarada dei motor y correspondiendo al posiciona-

miento deseado del mdvil,

Héciendo referencia a los dibujos anejos, se descri
bifé a continuacibén un ejemplo de puesta en précticé del
invento dado @ t{tulo no limitativo de ste. i

La figura 1 de este dibujo es el esquema de un dis-
positivo de posicionamiento establecido conforme al inven

t0 ¥ que permite inmovilizar con precisién un mévil al fi
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Las figuras 2 y 3 ilustran esquemdticamente el prin-

"nal de carrera.

cipio de funcionamiento de un dispositivo de posicionamien
to igualmente establecido conforme al invento ¥ que permi-~
te inmovilizar con precisi6n un mévil en un punto interme-
dio bien determinado de su. trayectoria,

o 1a figura 4 muestra esquemAticamente una celda acti-

va equipada con un puente rodante cuyo posicionamiento es
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vento.

controlado a distancia por un dispositivo conforme al in--

Y las flguras 5 ¥y 6, finalmente, muestran, respecti
vamente en corte axial y en ‘vista en perspectiva, con por

cioneS'arrancadas,'una parte del dispositivo esquematiza-

. do en la figura 4.

En el esquema ‘de 1a flgura 1, se ha designado por 1

el m6v11 que se desea inmovilizar con precisibén en posicio

‘nes previstas»previamente. En el caso de este esquema sim

plificado, dicha posicién es la.dé final de carrera A que

corresponde a uno de los extremos de la trayectoria recti

1inea AB de dicho mévil 1. Este Qltimo es arrastrado a lo
~largo de su trayectoria por una cedena sin fin 2 que pasa

.sobre dos ruedas dentadas de las cuales una, 3, estd loca

v la otra, 4, es arrastrade en rotacién por un motoir elée
trico e h 4 A
El 4rbol de la rueda 4 6, 1o que equivale a lo mis-

mo, el 4rbol de salida del motor 5, esté unido en rotacién

a dos levas 6 y 7 separadas una de otra por un tren de en

) granajes 8-9-10-11, Este tren est4 previsto de tal menera

que la mis lenta 7 de las dos levas lleva a cabo como - -

méximo una revolucidén cuando el mbvil 1 recorre 1é totali
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dad de su trayector;a AB. _

El circuito de ex@itacién eléctrico del motor 5, —-
circuifo que une a ios bornes de este motor los de una --
fuente de corriente eléctrica 12, comprende un interrup-~
tor de mando 13 y, montados en paralélo uno sobre‘otro, -
dos interruptores 14 y 15 accionables, respectivamente, -
por las dos levas 6 y ;.

La leva lenta § estd calade de tal manera que no --
abre el interruptor 15 mis que durante la dltima revolu-—-
cién de la leva rédpida 6 que precede a la llegada del mé-
vil el final de su carrera A y dicha leva répida estd ca-
lada de tal manera que, en el curso de esta dltima revolu
cién, abre el interruptor 14 en el instante preciso en que
el mbvil llega a A,

El funcionamiento de esfe dispositivo es el siguien
te.

Se supone éue, inicialmente, el mévil 1 se encuen--
tra en una posicidn intermedia de su trayectoria AB, como
se muestra en la figura 1: el interruptor 15 estd enton--
ces cerrado.

Si se cierra el interruptor 13, el motor 5 es exci~
tédo a través de ésté»y el interruptor 15 cualquiera que
sea la posicidén del interruptor 14, el cual se abre a ca-
da vuelta de la leva répida 6. : el mdvil 1 se desplaza,-
pues, en el sentido de la flecha en direccién al punto A.

Cuando la leva Vépida 6 inicia su dltima vuelta, la
leva lenta 7 abre el interruptor 15, de manera que la exci
tacién del motor 5 es obligada a tomar el interruptor 14
¥ que cesa desde la apertura de 8ste por la leva répida 6;

Se consigue as{ una parada precisa y segura del mb-
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vil 1 en A, ‘ ‘ b
El retorno con parada precisa y segura del mévil a - -
B puede ser garantlzado por medios completamente anidlogos. -

~ Se seﬁala-que cade una de las dos levas lenta y répi

. da desempeﬁa una mi316n esencial, siendo la de la leva —-—

lenta determinar sin amblguedad el pequefio segmento de —-
trayectoria que contiene'la posicién de parada deseada y ’
siendo el de la leva répida determinar en este segmento -~
el punto que corresponde a dicha ‘posicibn.

Para hacer comprender bien que estas dos misiones -~

se eompletan, se supone, por ejemplo, que el desplazamieg~.

- to del mévil de B a A corresponde a veiate vueltas de la

rueda 4., Para que a cada posicidén del mbvil 1 corresponda
sin equivoco una posicién angular de la leva lenta de man
do, es necesario /interponer una desmultiplicaci6n de rela
016n 20 por lo menos entre la rueda 4 y la leva 7. En es-
te caso, ¥y suponiendo que dlcha leva tenga el mismo dléme
t:o que dicha. rueda, un error my pequefio en el pos;clong
miento angular de la leva originaria un error veiﬁte Ve=-—
ces més importante en la posicién de parada del névil si

esta leva fuera utilizads solo para mandar ésta‘barada.

En otros términos, para inmovilizar el mévil con eproxima

cién de un milfmetro, seria preciso regular dicha leva de

.tal manera que su periferia fuera posicionada a una aproxi

macién de 1/20 de mm,, lo que es précticamente imposible.

| Por el contrario, en el caso presente, dicha leva -
lenta no sirve mis que para seleccionar la vuelta de la -
leva 6 (1la cual puede-sef sincronizada con la rueda 4 o =
incluso ser arrastrada més deprisa:. que esta ltima)duran

te la cual ha de efeetuarsella parada}
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En el ejemplo anferior, si la leva 6 gira dos veces
més deprisa que la rueda 4, sbre su interruptor 14 cuaren
ta veces mientras que el mévil 1 déscribe su trayectoria,
pero 39 de estas cuarenta aperiuras no producen ningin --
efecto, correspondiendo sblo la cuadragésima apertura a -
una apertura del interruptor 15 y siehdo 80lo la apertura
simulténea de los dos interruptores 14 y 15 en paralelo -
capaz de parar el motor 5. ‘ _

. Para fijar las ideas, se supone que en el ejemplo

elegido las levas y ruedas tienen todas un mismo didmetro

igual a 100 mm,

En este céso, para parar el mévil 1 con aproxima- -
cién de 1 mm, basta regular la posicién de la periferia -
de la leva répida 6 con aproximacién de 2 mm, En cuanto a
la-leva lenta %, basta que el periodo de accionamiento de
su'interruptor; periodo que corresponde a una vuelta de -
la leva rédpida, contenga el.ﬁltimo instante de trabajo de
la leva rapida:s el comienzo de este periodo puede ser re-—
gulado, pues, a un poca-menos de una aproximacién de 1/40
de vuelta, 10 que corresponde & una regulacién periﬁérica
de + 4 mm, ‘

En otros términos, para parar el mévil 1 con aproxi
macién @e 1 mm, basta, en ¢l ejemplo dado, regular perifé
ricamente dos levas, una con aproximacién de 2 mm y la -

otra con aproximacibén de 4 mm en lugar de regular una 8-

" la leva con una aproximaciban de 1/20 de mm..-

En la variante considerada hasta aqui, las posicio-
nes de parada Ay B eran posiciones de fin de carrera.
Ahora bien, puede ser ventajoso inmovilizar con pre

cisibén el mévil en una posicibn intermedia de su trayec-—'
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foria. 4
" Es tal misidn la que cumple la variante esquematiza-

'da en las’ flguras 2y 3.

Esta variante ‘hace intervenir dos motores eléctricos
24 Y,52 susceptibles de arrastrar el mévil, respectivamen—

te,_en dos sentidos opuestos y de ser alimentados sucesiva

-mente por una fuente comin 16 a través, por una parte, de

un interruptor de mando dnico 17 ¥y por otra parte, de uno

- por 1o menos de dos interruptores 141 y 15, (6 142 y 155)-

acc1onab1es, respectlvamente, por dos levas 61 ¥y T4 (6 6

¥ 72).

‘ Las levas 61;y"62 estén unidas al mdvil de la misms
menera que la leva répida 6 citada y las levas 71 y 72, de
la misma manera que la leva lenta 7 citada.

Pero aqui las levas lentas no estén ya dispuestas y

' montadas de manera que no abren sus interruptores més que

durante la vuelta de las levas répidas asociadas que CO- -
rresponde al segmento de trayectoria que contiene la posi-
cién de parada: cada una de ellas estd dispuesta y montada

de maneré;que~abre su interruptor durante dicha vuelta y -

~ ademfs en tanto que el mdévil se encuentra con relacidn al -

sentido de avance Q§é es capaz de mandar, més alld de la -
posicidén intermedia de parada.

Ademés, cada interruptor (151, 152) accionable por -

una leva lenta estd acoplado con un interruptor auxiliar -

(181,,182) dispuesto de tal manera que la apertura de uno
de los dos‘interruptdres acoplados (por ejemplo 151 N 181)
se traduce automidticamente en el cierre del otro y‘recipﬁg

camente. Este montaje se utiliza con un fin de seguridad,-

‘no pudiendo estar asegurada la alimentacién de cada motor
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(54, 53) més que a través del interruptor auxiliar (18,,

18 ) acoplado al 1nterruptor de mando (152, 15 ) del otro.

motor. Se esté asi seguro de que los dos motores no pue--

den- ser excltados el mismo tiempo dAurante el cierre del -

1nterruptor 17. _

» El funcionamiento de este montaje es el siguiente.
'_Se supone que; inicialmente, el mévil se .encuentra

"a 1a’derechg" de la posicién intermedia de parada-y que

el motor SY esté dispuesto de manera que arrastra éste ha

cia - 1a derecha (y por lo tanto el motor 5,5 hacia la. iz--

’.qulerda) Las levas ocupan  entonces, por ejemplo, Sus po-

siclones mostradas en la figura 2, para la cual los inte-
rruptores 15 y 182 estén ablertos y los 1nterruptores -
152 y 18 cerrados, '

Si se cierra el interruptor de mando 17, se ve fé--
cilmente que el motor 53 es excitado a través de los con-

tactos cerrados de 10s interruptéres 18 ¥y 155, ¥ sb1o é1,

¥ esto cualesquiera que sean las posiclones de las. levas

répida 61 y 62 : el mévil 1 se desplaza, pues, hacla la -
1zquler§a, en direcclén a la posicidn 1ntermed1a de para--
da.

- Cuando la-leva répida 62 inicia su revoluéiéh co- -

rrespondiente al segmento que: contiene dicha posicién de

‘parada, la otra leva‘répida 61’abre'e1 interruptor 141, -

1uego la leva 72 abre;el'interruptor 15, y cierra el ine--

‘terruptor 182. entonces -y si el émblto activo de la leva

61 es suficientemente extenso para mantener el interrup--

.‘tor 141 abierto hasta después del comienzo de 1nterven~ -
‘¢ién de 1a leva 62- la alimentacibén del motor 5, es obli=-

:gada a tomar el interruptor 142 Yy cesa una vez que dicha

‘.. 8-
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leva 6 abre este interruptor, instante que corresponde a -
la posicibn deseada de parada del mdvil (figura 3).

El funcionamiento del montaje cita&o seria, natural-

mente, absolutamente andlogo al que acaba de ser descrito

si el mbévil estuviera inicialmente "a la izquierda" de la

4posici6nfintermedia de parada deseada.

‘Hay que seflalar que la longitud de los 4mbitos acti-

vos de las levas répidas 6: y 62 no interviene en el mando

1

preciso de la parada del mévil, no haciendo cada uno de es

tos 4mbitos mis que garantizar una seguridad eléctrica has

ta ‘el mando preciso de dicha parada por el comienzo del --

" otro 4mbito: en otros términos, cada &mbito activo de leva

incluye; por una parte, un extremo correctamente calado -—-
que sirve para mandar la parada precisa del mévil cuando -

esta leva gira en un sentido dado y, por otra parte, un al

.icance cuya extensi6n relativamente importante no es crit;

ca, siempre que rebase un minimo dado, alcance que sirve -

.pgra garantizar una seguridad eldctrica &uando dicha leva

gira en el otro sentido.
‘Para liberar el mévil de su posicién de parada, bas-

ta recurrir a otro sistema motor tal como el descrito con

referencia a la figura 1.

Se ve asi que basta cerrar el interruptbr 17 para —-
asegurar la transferencia del_mévil hacia su posicién in--
térmedia’ y su parade muy precisa en esta posicibén, cual--
quiera que sea su posicién inicial. '

Naturalmente, en la pridctica, los "motores" 5, 54 ¥

5, serén sustituidos ventajosamente por relés apropiados -

para excitar motores, 10 que permitird reducir la intensi-

" dad de la corriente que atraviesa los divera®ms interrupto-

A@' ' -9 -
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| res, los cuales podrén estar constituidos asi por microrrup

tores. )

En lo que sigue vy conAreferencla a las figuras 4 a -
6, se darén algunas pre0131ones sobre un dispositivo de ro
31c10namiento preferldo establecido conforme a 1o que se ~
ha descrlto més arriba, |

"Este dlSpOSithO esté destlnado a posicionar a dis--~

"tancia con precisién 1la viga névil 19 (figura 4) de un - -

puente rodante que sirve a una celda radioactiva blindada

20,.lievéndd dicha viga un carro mévil 21 apropiado para -

 rodar & lo largo de carriles 22 y estando dispuesto a su -

vez de maners gque rueda a 1o largo de carrilés fijos 23 --
montados en la celda 20,

-En el ejemplo elegido, se desea mds precisamente po- -

‘def inmoviliazr diche viga ~la cual puede soportar cargas

del orden de una toneiada-fya Sea en una u otra de sus dos
p031ciones de flnal de carrera A y B, distantes varios me-

tros, ya sea en una p031016n intermedia C para la cual los

carriles 22 esﬁén rigurosamente alineados con carriles fi-

'jos 24, de manera que. el carro 21 pueda pasar de 1los prime

ros 8 los segundos y alcanzar asi, por ejemplo, otra celda

1gualmente equipada con un puente rodante. -

Estas inmobilizaoiones no pueden ser mandadas por ag

‘cionamiento de ruptores eléctricos’dispuestos en le trayec=-

toria misme de la viga, por que estos ruptores, siendo - -

‘précticamente inaccesibles desde el exterior, no podrien -

ser sustituidos o reparados en caso de averia,

Es por esto por lo que ée transforman 10s desplaza-——

mientos rectilineos de la viga 19 en desplazamientos angu-

Jlares de levas dispuestas en el exterior de la celda y apro
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piadas‘para mandar & su vez los ruptores de inmoviliza--
cibn, siendo dichas levas del tipo de las diférentes le=-
vas lentas y répidas_descritas mds arriba con referencia
a las figuras 1, 2 y 3.

En el dispositivo esquematizado én ia figura 4, los
desplazémientos de la viga 19 estén mandados a partir de
un conjunto motdr eléctrico 25 Qolocado en el techo blin-
dado 26 de la celda, por medio de los Organos siguientes:
trén reductér 2%, pifiones de transmisibén cébnicos 28, Ar--
bol vertical 29 que atraviesa el techo 26 a través de un.
cierre apropiado 30, pifiones de transmisién cbnicos 31,-
4rbol horizontel 32, ruedas 33 y cadenas sinfin 34.

El conjunto de las levas estd montado en una caja -

exterior 35 y es arrastrado.por un 4rbol 36 que lleva un

pifién cbénico 37 engranado con uno de 1los pifiones cdnicos

28, ‘

Este 4rbol 36 estd acoplado por una junta de.Oldham
38 (figura5) a un 4rbol 39 solidario de dos platos 40 --
(figura 5 y 6) portadores de las cuatro levas ripidas 646,
64 ¥ 65 Este dltimo &rbol 39 comprende, més alld de los

dos platos 40, un segmento de menor didmetro que estd ro
deado con holgura por un arbol hueco coaxial 41 solidariec
a su vez de dos platos 42 portadores de las cuatro levas
lentas ;, f, 71 y fz. ‘

Las rotaciones del 4rbol 39 son transmitidas al dr-
bol hueco 41 por medio de un tren de engranajes rectos --
que comprende un pequefio pifién 43 solidario de dicho seg-
mento, un pifibn grande 44 engranado con este pifibn 43 y -
montado sobre un 4rbol 45 paralelo al Arbol 39, un segun—
do pifibn pequefio 46 solidario de dicho &rbol 45 y un se—-



A

10

15

20

25

30

. gundo pifién grande 47 engranado con el pifibn 46 y solida--

rio del &rbol hueco 415

Las levaé'estén fijas sobre lbs platos correspon- -
diéntes de una manera angularmente regulable por aprieto
de sistemas pernos-tuercas 48 encajados en ranuras circu-
lares 49 de estos platos.

Cada'ﬁna de estas levas esté calada de manera que -

acclona el ruptor correspondiente (14, 141, 14 o 15, 151

o 152) en el instante spropiado definido mis arriba.

Los ruptores estén montados sobre perfiles 50 lle--

t&adqs por columnas 5%, Estas columnas 51 estén roscadas a

su vez solidamente sobre una base 52 y arriostradas por -

una placa rigida 53

Las rotaciones lentas del &rbol hueco 41 son repro-

dﬁcidas en el extremo superior axial del conjunto con ayu

da de un pifién grande 54 de igual didmetro que el pifibn -

47 y engranado con una prolongacién axial del pifién peque

- fio 46,

Basta entonces hacer éolidaria de este pifién 54 una
aguja 55 qué se desplaza encimalde un cuadrante graduado
56 para indicar in situ a c¢ada momento y sih equivoco la
posicibén angular de las ievas lentas, y por loAtanto la -
posicibén de la vige 19 sobre sus carriles.

Un potenciémetro helicoidal 57 montado sobre el &r—

" bol 45 permité indicar a distancia &ichas posieiones €8==—

tando montado, por eaemplo, en el circuito de alimenta- -

cibn de un galvanémetro.

El conjunto estd alojado en un capbd 58 equipado en

- su base de una clavija'mﬁltiple de salida 59 para todos =

los hilos eléctricos y, en su cara superior, con una me=—

- 12 .
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dida transparente 60 que permite la lectura de las indi-
caciones de la aguja 55.

Los 4rboles 39 y 41 estén centrados uno dentro de -~
otro yvcon~re1acién a la placa 53 con ayuda de rodamien=
$os 61, 62 y 63.

Sistemas de corréccién de holgura pueden estar pre
vistos para aumentar ls p:ecisiGn de las transmisiones.

El funcionamiento de este dispositivo de posicio--
nemiento es el que ha sido descrito con referencia a las
figuras 1 a'3: el operador dispone de tres botones de --
mando qﬁe cumplen, respectivamente, las misiones de un =
primer -interruptor 13 que sirve para desplazar sin para-
da la viga 19 hacia su posici6n'A, de un segundo inte~ -
rruptor 13 que sirye para desplazar sin parada la viga -
hacia su posicién B y de un interruptor 1; que sirve pa-
ra transferir la viga & su posicién C, cualquiera que ——
sea su posicién inicial,

.Bste dispositivo presehta mﬁitiples ventajas con -
relacién a los conocidos hasta;ahora, especlalmente en lo

que concierne é la gran precisién garantizada para las in

movilizaciones telemandadas, la fécil accesibilidad de -

todos los 6rganos ruptores y de mando, la sencillez y la
fortaleza de estos Organos, asi comolla relativamente pe-
quefla brecisi6n requerida para su regulaciﬁn ¥y el peque-
fio volumen de la caja que los contiene, |

La presente solicitud, que corresponde a la presen
tada en Francia, con fecha 10 de Diciembre de 1.964, ba=-
jo el ntmero PV 998.235,,69 acoge a los beneficios del ~
articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus--~
srials

-13 -
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- NOTA -

Los puntbs de inven§i6n, pfopia ¥ hueva que sSe pre-
séntaﬁ para que sean objeto de esta solicitud de Patente
de Invénci&n en Espafia por VEINTE afios, son 1os siguien--
tes:. ' _

. Dispos;tiiro de posicionamiento & distancia de -
un mbévil que'incluye, por l¢ menos, un primer motor de -
airastre de dicho m6vil;_doé interruptores montados en pa
ralelo sqbre el circuito dg excitadidn de dicho motor (o
de un relé de mando de este motor) y dés levas arrastra~-
das,en'rotacién a dos velocidades diferentes pér este mo-~

tor y apropiadas para mandar cada una uno de dichos inte-

‘rruptores, estando dispuestas y montedas estas dos levas

de tél'mahera que la més }enta de las dos lleva a cabo a
1o sumo unae vuelta cuando el mévil describe le totalidad
de su trayectoria y que no abren simulténeamente sus dos

interruptores més que en el instante que corresponde al -

" posicionamiento deseado del mévil, pudiendo mentener, sin

embargo, le leva lenta, en ciertos casos, ademds, su in~-

terruptor abierto hasta que en dicho instante o a partir

‘de dicho instante, estahdo hechos entonces imposibles o -

inoperantes loé cierres del interruptor accionado por la

leva répidé, durante estos periodos de mantenimiento, por

‘medios}apropiados}

24~ Dispositivo segln la reivindicacién 1, que in--—
cluye un segundo motor de arrastre del mévil en sentido -

opuesto con relacién al primereo, dos interruptores monta-

' dos en paralelo sobre el circuito de excitaciédn de dicho

segundo motor o de un relé de mando de estos motores y -

- 14 -
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dos leﬁas de mando de dichos interruptores, siendo dichas
levas, respectivamente, solidarias de un mismo érbol que
las dos levas que corresponden al circuito de excitacién
del primer motor, estando dispuestas y montadas de tal ma
nera que los dos ﬁotores no pueden ser excitados simulté-
neamente,

3.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1 6 2, -

que incluye cuatro motores eléctricos (o relés de mando -

de motores eléctricos) asociados cada uno a un circuito
de eicitacién que'incluye dos interruptores y dos levas -
de mando de dichos interruptores arrastradas a velocidad.

diferente y apropiados para mandar, respectivamente, los

‘cuatro desplazamientos‘siguientes del mévil: el primero -

en un sentido dado sin interrupéibn hasta el finsl de ca-
rrera; el segundo en el otro sentido sin interrupeibn hag
ta el final de’carreraf'el tercero en dicho sentido dado
hasta una posicidn intermedia bien determinada y el cuar-
+0 en dicho otro sentido hasta dicha posicidn intermedia
bien dgterminada. ‘
4.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 2 § 3, en

el cual cada interruptor accionable por una leva lenta es

* t4 acoplado con un interruptor auxiliar dispuesto de tal

mahera que al apertura de uno de los dos interruptores —-
acoplados se traduce automfdticamente en el cierre del -~

otro y feciprocamente; no pudiendo estar asegurada la ali
mentacién de cada motor més que a través del interruptor’
suxiliar acoplado al interruptor de mando del otro motor,
y cada leva fépida est4 dispuesta y montada de tal manera
que mantiene su interruptor aﬁierto desde un instante un

poco anterior al cierre del interruptor auxiliar corres—-—

- 15 -
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pondiente a la leva lenta que no esté.aéociada 8l mismo -

hasta la apertura del interruptor qﬁe corresponde a la --

otra leva répida.

5e- Dispositivo segin una éualquiera de las reivin-
didaqiones 2 a4, en el cual todas las levas lentas son -
solidérias de un mismo primer &rbol y todas las levas ré-
pidas de un mismo séguhdq.érbol coaxial al primero, sien-
do transmitidas las rotaciones de uno de los &rboles al -

qtro por medio de un tren de engranajes dispuesto en uno

de los extremos axiales del cohjunto,

6.~ Dispositivo de posicionamiento a distancia de -

un mévils

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de, ilustrada en los dibujos que se acompailan y para los
fines que se_han~especificado$
- Esta Memoria consta de dieciseis hojas escritaé a -
méquina por una sola caras

Madrid,

g DIC. 1985
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