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" UNA MAQUINA PARA ARRANCAR CINTAS DE FRENO

MEMORIA DESCRIPTITIVA

Los forros o cintas de freno que recubren las zapatas
mediante las que se realiza la accidn de frenade, quedan some-
tidos durante su trabajo a un rudo desgastep debiendo DPLO=
cederse a su desmontaje y subsipulente renovacién con relati-
va frecuencia. Este desmontaje hasta el momento viene reali-

zandose en forma puramente manuel, 1o que gignifica una exa-
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gerada intervencidn de mano de obra, que encarece en forms
decislva el coste de la reparacidén.

La presente Patente de Invencidn tiene precisamente
por objeto una mdguine especialmente estudiadas para llevar
a ¥ebo la indicada operscidn, permitiendo realizer la misma
en tiempo m{nimo, con un notabilisimo ahorro de mano de obra,
Concretamente, se ha calculado que un operario medianamente
hdbil, utilizando la mdquina que se preconiza, puede prodeder
al desmoniaje de un promedie de doscientos cuarenta forros
por hora, cuando la velocidad mdxima aleanzable por opera-
rios especialmente hdbiles siguiendo los métodos puramente
manuales empleados hasta el momento, no sobrepasaba los trein-
ta forros por hora. El ahorro de mano de obre, y, por tanto,
la disminucién de cosgtes, es, pues, muy considerable. Por
otra parte, el conjunto de la mdquina, segln se verd clara-
mente a continuacidn, es de estructura sumamente simple ¥y
sencilla, pudiendo ser construida a precios nada exagerados,
de manera que su amortizacidn puede realizarse en perfodos
de tiempo relativamente muy reducidos.

Por lo demds, la estructura, forma de funcionar y prin-
cipales caracter{sticas y ventajas de la miquina que se pre=
coniza, resultardn mds fdcilmente comprensibles a la vista
de los dibujos adjuntos, en los que - de manera esquemdtica=
gse ha representado un ejemplo concreto de realizacidn préc-
tica de la mimma. En lo sucesivo, la explicacidn se referird,
pues, a estos dibujos, bien entendido que - como se comprende
¥ es 18gico, dada su finalidad exclusivamente ilustrativa ¥
aclaratoria - en ningfn caso cabrd conferir a los mismos el
menor caracter limitativo.

En estos dibujog:

La figura 1 es una vista alzada parcialmente en corte
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del conjunto de la mdquina.

La figura 2 es un detalle a mayor escals en vista supe~
rior en planta, mostrando la estructura ¥y montaje del plato
al que se fija el utillaje portazapatas y del cabezal porta-
cuchilias que constituyen Srganos fundamentales de la miquina.

Y, finalmente, la figura 3 es un detalle en corte COonw
vencional a la misma escala que la figura anterior mostrando
la estructura del mecanismo regulable que determina el avance
¥ retroceso de la cuchilla desde la posicidn de reposo a la
de trabajo, y viceversa.

Refiriendonos, pues, a log dibujos dichog:

La mdguina que se preconigze comprende, en primer lugar,
wne bancada 1, dotada de pies de apoyo 2, y constituida, por
ejemplo, por perfiles metdlicos convenientemente soldadog.
Esta bancada soporta un electromotor 3y cuyo eje de salida 4
se halla enlazado, por ejemplo, por medio de un correspondien-
te equipo de poleas 5-6 y correas de transmisidn Ty con el
eje de entrada 8 de un reductor de velocidad 9, de tipo cua=
lesquiera apropiade, asimismo fijo a la bancada. El electrow=
notor puede montarse en forms bascudante, de manera que su
posicidn pueda regularse a travées de un dispositivo 10, per—
teneciente a cualquier sigtema que se considere adecusdo, en
vietas a mantener la correa convenientemente tensada,

Sobre la bancada dicha asienta ¥ se halla conveniente-
mente fijada una superficie horizontal superior 11, de la que
es solidario un soporte tubular vertical 12. En este soporte
se halla alojado un eje 13, cuyo bloqueo con respecto a des-
pPlazamientos en sentido axial ¥y cuya libertad de giro se ase=
guran por medio de correspondientes cojinetes 14, de tipo cua=-
lesquiera apropiado. Esgte eje 13 se halla rigidemente acopla~-

do al eje de salida 15 del reductor de velocidad 9, a travds
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de los medios a tal fin previstos en el mismo. En una forma

preferente de realizacidn, con el fin de facilitar el montaje
¥ acoplamiento ajustado entre estos dos ejes, el eje 13 pre-
sentard una abertura axial tota 1;

El eje 13 es solidario de un plato exterior plano 16,
dotado de medios para el acoplamiento y fijacidn sobre el
nismo del utillaje destinado a soportar las zapatas 17 sobre
cuya periferia se hallan fijados los forros 18 que se trate
de arrancar., Estos medios podrin, como es 1égico, variar
entre los mds amplios l{mites, debiendo dnicamente cumplir
la condicidn de resultar adaptables a diferentes tipos de
utillajes, adaptados, a su vez, a los mis diversos tamafiog
¥ estructuras de discos. En una forms preferente, aunque no
necesaria, de realizacidén, los tales medios se hallardn sim-
plemente constituidos por dos regatas 19-19', de seccidn en
T invertida, dispuestas en sentido diametral en la cara libre
del indicado plato, y ortogonales entre sf, que permiten
llevar a cabo la fijacidn del utillaje, por ejemplo, mediante
tornillos. En el ejemplo de realizacidn pepresentado en la
figura 2, el expresado utillaje se halls gimplemente congth-
tuido por un disco 20, dotadc de medios - concretamente, unos
Juegos de pivotes y topes -~ para el encaje y fijacidn de dos
zapatas. En este caso, el montaje y extraccidn de las zapatas
puede ser llevado a cabo con toda rapidez, siguiendo el iitmo
de trabajo de la mdquina, sin necesidad de pararla.

Se tiene, pues, que bastard poner en movimiento el elec-
tromotor 3, para determinar en el plato 16 y, por tanto, en
el disco 20, que se halla fijado sobre el mismo, un movimien-
to regular de giro, a la velocidad determinads por el reductor

9, a través del que se realiza la transmisidng

Sobre la superficie superior 11 de la bancada, se halla
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fijado e immovilizado un cuerpo 21, que es atravesado por dos
barras o goportes horizontales iguales y paralelos 22, mon=-
tados de manera que pueden deslizar libremente en sentido
axial, convenientemente guiados por el indicado cuerpo. A
las extremidades anteriores de estas barras se halla solida-
rizado un soporte 23, al que se fija a través de un sigtema
cualesquiera aprefiado que facilite el desmontaje - tal, por
medio de tornillos ~ la cuchilla 24, que es la que debe ac-
tuar sobre el forro, arrancandolo de la zapata. Se tiene, pues
que esta cuehilla, segln sea la posicidn - avanzada o retro-
cedida -~ adoptadae por las barras 22, entrard o no en contacto
con el forro, realizando o no la funcidn de arrancado del
mismo,

Con el fin de facilitar estos movimientos, se prevé un
mecanismo que en una forma preferente de realizacidn, compren-
de unae palanca exferior de maniobra 25 solidaria de wn eje
trangversal 26, soportado por el cuerpo 21. Al eje 26 se ha-
1lla rigidamente fijada una excénirica 27, envuelta por un co-
llar 28, al que se halla rigidamente solidarizada la extremi-
dad de una varilla 29, cuya extremidad se halla rogcada que~
dando en disposicidn de recibir una tuerca esférica 304 que
se prolonga en una empufiadura 31, de periferia moleteada,
Finglmente, esta tuerca pusde encajar en cualquier posicidn
~ constituyendo una rétule universal - en una corregpondiente
cavidad practicada en un cuerpo 32, solidario de la extremi-
dad posterior de los brazos 22. Se tiene, pues, que log movi-
mientos de giro que se impriman a la leva 27, actuando sobre
la pdlanca exterior de maniobrs 25, se transmitirdn al cuerpo
32, ¥y por tanto a lo,brazos 22, a través de la varilla 29,
determinando en definitive el movimiento de avance o retroce=

80 de la cuchilla entre dos posiciones lfmite, ocuya posicidn
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con respecto al plato 16 podrd regularse, acrodandola a la
estructura y dimensiones de las zapatas sobre las que en cada
caso se trate de actuar, maniobrando sobre la tuerca 30 a
través de la empufiadura 31, es decir, roscando mas o menos
esta tuerca en lag varilla 29. Finalmente, puede preverse un
sistema de tope de posieidn regulable, tal un simple tornillo
33y que permita determinar en cada caso con absoluta exacti-
tud la posicién lfimite avanzada que es susceptible de adoptar
la cuchilla.

El funcionamiento de la miquina que ha quedado descrita
en sus rasgos esencinles, no puede ser mds sencillo y eviden—
te. En primer lugar, deberd procederse a fijar sobre el plato
16 el utillaje que se prevea en cada caso - %al el disco 20-
para soportar las zapatas 17 de las que interese desprender
los correspondientes forros 18. Alpropio tiempo, deberd re-
gularse la posicidn de la tuerca 30, en vistas a adecusr los
degplazanmientos del cabezal portacuchillas 24 a lasg dimengio=
nes de las zapatas, regulando asimismo la posicidn del tope
33+ En estas condiciones, pueden acoplarse lag dos primeras
zapatas sobre el pbtillaje, y poner en marcha el elsctromotor
3, determinando al propio tiempo el avance de la cfiichills
hagta la posicién de trabajo. El utillaje, siempre natural-
mente que la forme de las zapatas lo permita, se calculard
de manera que el montaje y extraccidén de estas liimas pueda
ger llevado a cabo con ‘toda rapidez, y sin necesidad de parar
la mdquina de forma que mientras la cuchilla procede el arran-
gue del forre de una zapata, el operario tenga tiempo de desg—
montar la otra zapata, ya desproviste de su forro, y montar

unag nueva zapata en el lugar de la misma. En estas condicio-

res, se comprende que el trabajo y rendimiento de la mdquina

serdn muy elevados.'
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Resta ya dnicamente hacer constar de una manera general
¥ expresa que, como se comprende y es 1dgico, en la realiza-
cidn prdctica de la miquing que ha quededo expuesta, cabrd
introducir todas aquellas adiciones y modificaciones de deta-
1le que no afecten a lo que coustituye la esencialidad del

registro que se golicita.

N O T A

SE REIVINDICA:

1 - Una méquina para arrancar cintas de freno, caracte-
rizada por comprender una bancads que soporta un eje vertical
montado de manera que pueda girar libremente, de cuya extre-
midad superior es solidario wn plato dotado de medios para
posibilitar la fijacidn en forma desmontable de un utillaje,
gobre el que pueden fijarse, a su vez, las zapatas que com-
portan los forros que interese arrancar; el indicado eje se
halla relacionado a través de un sistema adecuado de transmi-
sién, reductor de la velocidad de giro, con un electromotor
fijo a la bancada, de manera que basta boner en movimiento
este Ultimo para determinar el movimiento de rotacidn del pla-
to, y, por tanto, del utillaje que soporta las zapatag; fingle
mente, sobre la bancade dichs se halla montado un cgbezal POT~
racuchillas dispuesto de manera que puede desplazarse en senw
tido horizontal , entre dos posiciones limite breestablecidag
a través de un sistema apropiado de regulacidn, en una de las
cuales el filo de la cuchilla actdu sobre el forro correspon=-
diente, determinando su desprendimiento de la zapata al que
se halla fijados

2 - Una mdquina, caracterizada porque el eje del electro-
motor referido en la reivindicacidn Precedente, se hglla aco-

plado a través de un sistema adecuado de transmisidn, al eje
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de entrada de un reductor de velocidad, sobre cuyo eje de

salida se acopla directamente el eje del que es solidario
el plato al que se fija el utillaje dispuesto para soportar
las zapatas de las que interese arrancar el forro,

3 = Una mdquina, caracterizada porque el cabezal porta=
cuchillas referido en la reivindicacidn primers se hallg fiw-
jado a la extremidad de dos brazos horizontales iguales y pa-
ralelos, que atraviesan un cuerpo fijo a la parte superior
de la bancada, quedando en disposicidn de deslizar libremen-
te en sentido axial entre las posiciones lfmite de trabajo
Y reposo previamente establecidag,

4 - Una miquina, caracterizada porque los movimientos
de avance y retroceso de los brazog horizontales referidos
en la reivindicacién anterior vienen determinados por un me-
canismo que comprende un eje transversal, soportado por el
cuerpo fijo asimismo refertdo en esta reivindicacidn, cuyo
movimiento de giro puede determinarse actuando sobre una co-
Prespondiente palanca exterior de maniobra, y del que es go-
lidaria una leva envuelta por ua collar, al que se halla fija-
da por una extremidad una varillas cuya extremidad opuesta come
porta un tope de posicidn regulable, que actda sobre una pie=
za solidarizada a la extremidad posterior de los indicados
brazos.

5 = Una méquina, caracterizada porque el tope de pogi-
¢idn regulable referido en la reivindicseidn precedente se
halla constituido por una tuerca de forma esférica, dotada
de una prolongacidn que constituye una empufiadura de manejo,
cuya tuerca puede encajar en cualguier posicién en un correg-
pondiente alojamiento previsto en la Pieza fija a la extremiw
dad de los brazos, que es libremente atravesada por la varilla

asimismo referida, la cual se halls convenientemente roscada,
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quedando en disposicién de recibir la indicads tuerca.

6 - Una mdquina, caracterizada por comprender un tope
regulable, que determina con toda exactitud, la posicidn
mixima de avance que es susceptible de adoptar el cabezal
portacuchillas, constituido por un tornille roscado al cuer—
po solidario de la extremidad posterior de los brazos que
soportan el indicado cabezal cuye extremidad hace tope contra
el cuerpo que sirve de gula y soporie de estos brazos.

T - Una miguina para arrancar cintas de freno.

Consta la presente Memoria Deg-
criptiva de nueve hojas mecanografia-
das, escritas por un a sola cara, nu-
meradas del 1 al 9 y con sus lineas
numeradas, a su vez, de cinco en cinco
y de dibujos anexos.

Barcelona, 25 de Noviembre 1965
P, A,
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