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MEMNORTIA DESCRIPITIVA
de una Patente de Invencion & nombre de:
PALITEX PROJECT-COMFPARY G.m.b.H,, de na-
cionalidad alemana, domiciliada en KREFELD,
Veeserweg, 8 ( Alemania ); por: “EERFECCIQ
TAMIENTOS EN LAS TRAINSHISIONES D CORREA
PANGEIICIAL PARA HUSOS DE TODA CILASE EN MA-
QUIHAS DR PADRICAS DE HILADOS Y DE RETOR-
CIDOS" .

-3-g~-3-2-R-R-R-A-R-R~R

El presente invento se refiere & una transmision de co-
rrea tangencial para husos de toda clase en maquinis para fabri-
cas de hilados y de retorecidos con poleas de presidn, gque estén
gitusdes entre las nueces o frente a ellas.

Los accionzmientos de esta clase son en si conocidos
Pero por lo general estin congtruldos de manera de que ocada rodi-
1lo de presioén es apretado por si solo contra la correa, por ejem-
plo poi ruerz:i aldstica, por pesas a Lravés de un aparejo de cable
o por tensidén previa. Por supuesto no es fen sencillo wresionar

uniformenchte de esta manera contra la correa tode una serie de
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poleas de presion, pero aunque se consiga ejorcer este presidn
uniforme de las poleas contra la correz, esta presion puede efec-
tuarse satisfactorianente sdlo en un deteruinado caso de trabajo.
En todos los demds cssos o se¢ produce un abatanodo denasiado grane
de, y por consigulente un gran consumo de energla, o bien un des-
lizeniento de la corres en los husos.

Toles inconvenientes pueden desde luego compengarse hage
ta cierto punto, si para ello se emplean polezs rigidas de presidon
y en cambio husos instalados sobre braszos basculantes que por me—
dio de resortes o pesas gon presionados conlra le correa. En la
direccidn de l& marche se produce entonces una fuerza de apriete
creciente contra ls correa o medida due auments la velocidzd de
esta Wltime. Fn cembio en el sentido de mcrcha contrario, como es
frecuente uvtilizarlo en hiladoras y retorcedoras, se concigue une
frerze de spriete que va disminuyendo segun eumenta la velocidad
de la correa.

¥l invento tiene la finclidad de crear una disposicion
que no adolezca de cstog dnconvenientes de los dispositivos cono-
cldos. Esta tarea ge resuelve segﬁn le idea del dnvento por el
hecho de gue la fuerze de uresion de las poleas moviles o de los
husos mdviles contra le correa eg controlada desde un pucsto central
de acuerdo con lts necesidades de potencie de cada caso, dependien
tes princivalmente de lug revolucilones de los husos.

Segin la idea del invento las poleus de presidn son
resuladac mecdnicamente, pero también es posible hacer esta manio-
bre por vie hidréulica o neumitica. Asimisuo puede efectucrse
esta regulacidn de las poleas de presidn wor via eléetrice o

negnética.
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Pura este fin se puede prever, por ejemplo, un frbol de
distribucién eacoplado &l regulador del motor pera la varizcidn, el
cual pera cada polea o pareja de poleas de presién estéd equipado con
une cienivels de cxeéntrica, transmision dentadsy. 0 cose purecida,
que cotda sobre el mecanicmo de aproximacién de dichag noleas de
pregidn. También es posible generar la presidn en une conduccion
central vars un fluido a presién,mediante una bomba de presién que
eoté weoplade al motor impulsor de la miquina.

Segin otre forme de realizaciodn del invento, el motor
de wceclonamiento puede ir acoplado al eje de vn generador. La co-
rriente vroducida por este generador alimenta las bobinaqb log elce-
troimenes Ge las poleas de presidn. Fl regulucor de dicho motor
puede ir también acoplado al eje de un transiormador de ajuste, en
cuyo caso el circuito secundario de este transformador aliucnta les
mencionsdas bobinss o electroimanes de las poleas de presidn.

Otra posibilidsd de realizaecion del accionemiento de co-
rrea tangencial segun el invento, consiste en que vor la propia
trancmisidn de correz es acclonado un regulador, por ejemplo en
Toriz Ge regulador centrifugo, el cual setia cobre los elemecntos
de Cistribucidn de la clese anteriornente desorita.

Con una disposiciénfcomo la sugerida por el invento es
posible llevar & cabo con toda facilidad, el ajuste de lus condi-
cioncs de uresidn en la correa 2 la velocidad necesaris vy conve-
niente de lz misma. FL ajuste opbimo tienc luger aqui, una vez rea-
lizado el correspondiente sjuste fundonentol, avtondticomente con
la regulacién de lz velocidad del motor y, vor lo tento, de la co-

rrea teangencial.,
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En aquellos casos en los que se emplea un motor en cor-
tocirecuito para el accionemiento, que no sea de veloclded regula-
ble, es aconsejable utilizar el regulador centrifugo accionzdo
por la coirea, que achtua dircctamente sobre los Orgonos de distri-
bucion central.

En log dibujos adjuntos se reproducen varies formos
de realizacidn prefercntes dei invento, & ﬁase de lus cucles se
describe & continuacidn el invento con mds detclle.

Lo Figura 1 muestre en perspectiva unse parite de una
trensnisidn de correa tangenciél. Ia correa 1 eg accioneda pOr
la polea 2 que estd sujeta por chaveta al arbol de un motor eléc-
trico 3. Con 4 se gefizlan los husos y, con 5, los rodillos de
presion, que en este caso estdn situados direcctomente enfrente
de los husgos. “ara reguler la velocidad del motor 3 existe un
volante de mano 6. Por intermedio de una cadena 7, o coss parecl-
da un 4rbol de distribucidn 8 estd acoplado al drbol del citado
volante 6. En el érbol de distribucidn 8 estén montados unos
diccos 9 con hendiduras 10 de forma curva. For estas hendicduras
pesan unas varillag 11, las cuales pucden mover a los rodillos
de presion 5 en el sentido de un aumento de la Tuerza de cpriete
o de una disminucidn de la misma. Entre la vorilla 11 y el sopor-
te del rodillo 5 se puede incorporar un resorte equilibrador del
recorrido con el fin de compenssr las diferencias de medida
del espesor de la correa.

Si se ajusta la velocidad del motor 3 manejando el
volante de meno 6, merced a la disposicién previste se varia al
mismo tiempo el Arbol de distribucidén 8, por lo que con una coor-

dinacidén adecuada de los discos 9 y hendiduras 10 respecto de los
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rodillos de presion b, égtos se ajustan en funcion de la veloci-

dad elegida del motor y, por consigulente, de la velocidad de la
correa tangencial 1.

En le Tigure 2 el motor 3 estd provisto asimisno de un
volente de mano 6, con el fin de regular ls velocidad del motor, ¥y
por lo tento tembién de le corres 1. En el drbol 12 del motor 3
existe una bomba 13 unida por medio de un acoplemiento 14. Esta
bombe transporte por congigulente el fluido e presidn en funcidn
de la velocidad periférica del motor 3.

El fluido a presidn puede actuar de diversas maneras
sobre log rodillos de presion.:

En la figura 3 el rodillo de presidn 5 estd montedo en
un brazo 15 que es movido por un émbolo 16, gque estd sometido
a la presidn de un resorte de atraccion 17. El movimiento Gel ém~
bolo es producido mediante la admision del fluido e pregion, por
ejemplo aceite o aire comprimido, desde el lado del énbolo contra-
rio al resorte 17. El conducto de alimentacidn del fluido & pre-

5i0n estéd sefielado con 18.

| &)

Segﬁn la figura 4 el rodillo de presidn 5 con su brazo
15 es movido por una disposicidn de tigo especial, que consiste
en un tubo rigido 19, en el que se encuentra un tubo flexible 20.
El tubo rigido 19 pucde constituir vontajosamente la gufa del so-
porte 16. EL soporte 16 del brazo 15 estd unido a un punzén 16e
que esté colocado de manera que deforme el tubo flexible en una
npedide deberminads. Si se aumenta la presion dentro del tubo
flexible 20, es movido entonces hacia afucrs el runzon 1l6a y, por
congiguiente, el soporte 16 asegurado contra el giro, y de ecte uma-
nera aumenta también la presidn del rodillo 5 contra la correa l.

Esto disposicion es particulermente sencilla y poco propensa a
P P
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averics, resultando particularmente aconsejable el empleo de aire
comprimido en combinzcion con estz forma de realizacidn. Fl aire
comprimido asegura una presion elastica del rodillo contra la co-
rrea. Parae el funcionemiento hidraulico se sconseja la intorcsle—
cion de un depdsito compensador de presidén con el fin Ge gerentizar
también aqui una presidn eldstica. Tanto en servicio hidrdulico

como neumdtico, los rodillos se ajustan automdticamente & las perti-
nentes condiciones de trabajo en la zonz de log hmsos.

Es conveniente proourear queal disminuir la presion hidrdu-
lica o la del aire comprimido se pare tode la hiladorz o retor-
cedora por ejemplo mediante un interruptor de paro de la miquina
accionado & presidn.

En la figura 5 se ve una disposicion en la que sl sopor-
te 16 es desplazado mediante el uso de electroimanes y/o de imanes
permanentes con miras a intensificar o reducir la fuersza de apriete
del rodillo 5. Los electroimenes o imanes permenentes se encuentran
en 2L, y los conductores electricos de entrada estén sefialados con
22.

Tia disposicion representada en la Figura 5 es influida
por la corriente producida por un generador que esté acoplado al
motor de accionamiento. Esta disposicion puede escogerse tal como
se muestra en le figurae 2, en cuyo caso se sustituye la bomba 13
por cl genereador correspondiente. Sin embargo, en lugor de que
dicha disposicion funcione mediante un generador, también es posi-
ble uwtilizar al efecto un transformador de ajuste que esté debida-
mente empalmado al reguladbr 6 del motor. El campo magnético variae

N 4 4 .
dor del rodillo ectia siempre como Srgano de union elastica,
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consiguiéndose asl para cada rodillo un ajuste individual a las
condiciones existentes en cada huso.

In las figuras 6, 7 y 8 se representan esquematicamente
unos dispositivos variadores de los rodillos de presidn 5.

Los soportes 16 de los bragos 15 para los rodillos 5
son movidos, sezin la figura 6, con palancas angulares 22 que e
su vez son movidas por la excénirica doble 23, la cual estd suje-
ta por cufia en el 4rbol 8. Este drbol 8 es movido por la rueda de
cadena 24 a través de la cadena 25, la cual es impulsoda por el
pifidn 26 que estd montado en el &rbol del volante regulador 6
del motor 3 ( véase figura 1). Entre el soporte 16 y la palanca
angular 22 ve interczlado el resorte 36 como Orgeno eléstico.

La Figura 7 muestre una dispesicidn en la que los so-
portes 16 son movidos por cremalleras 27 que estan sometidas al
efecto de la rucda dentada 28 fijada por cheveta en el drbol
8. E1 4rbol 8 puede moverse por la palanca 29, que a su Vez ¢s
movida mediante lz barra de traccion 30 de la armadura del electro-
iman, que se cncuentra en la caja 21. Como organo intermedio elds—
tico se ha ,revisto aqui +también un resorte 36.

Fn la fipura 8 se ve ung disposicidn en la que los go-
portes 16 son movidos por una palanca doble 31 mediante barreas de
traccion 32. Esta palanca 31 esté fijada por chaveta en el drbol
8, y estd previsto aqul que sgte drbol 8 sea movido por un diapo-
sitivo hidréulico, compuesto del émbolo 33, expuesto al efecto del
resorte 34 y zlimentado por el fluido a presidn por el lugar 35.
In 36 se hen previsto los drgencs intormedios elisticos.

Los organos intermedios elésticos, es decir, los resortes

36 compensan lasg longitudés del recorrido y hacen que los rodillos
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puedan ajustarse individualmente & las condiciones de trabajo en
la zona de los rodillos o de los husos correspondientes.

Tas disposiciones expuestas en la figura 7 y 8 pueden tam-
bién ser maniobradas de la misma manera que cl dispositivo expues-
to en la figura 6, es decir mediente une cadena desde el volante
de mano del reguladorr del motor de accionamie:l.to.

El &rbol 8 puede ester también sometido al efecto de un
regulador centrifuzo porque éste recibe su accionsmiento, por ejen
plo, desgde la correa.

En los ejemplos expuestos sge han representado rodillos de
presion que son conducidos en movimiento rectilineo contra la co-
rrets Las'medidas aplicadas segun el invento pueden emplearse tam—
bidn consecuentemente cuando los rodillos de presion estén coloca-
dos en palancas basculantes o excéntricas y tienen que ejecutar mo-
vimientos correspondientes. Dentro de la idea del invento cabe tan-
vidn ls posibilidad de presionar debidemente los husos en lugar de
los rodillos y en canvio instaler estos de forma fija.

Unos ejemplos de semejantes disposiciones se muestran en
las figuras 9 a 13.

En la figura 9 el rodillo de presidn 5 estd montado en
una palanca bageculante 37 que a su vez ve alojada con movimiento
de giro en el soporte 38 por el lugar 39, y es acclonwda por el
mecanismo de elevacion representado esquematicanente con 35/36 y
meniobrado hidréulica o neumdticamente desde un puesto central.

Fn la figura 10 el rodillo 5 estd colocado fijo mientras
gue las nveces 4 estan instaledas en palancas basculantes 40, las

cuales 2 su vez estan montadas con movimiento ée giro en los ca-~

balletes 41 por el lugar 42. Estas palancas estén accionedas asimis—
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mo por los mecanlismos 35/36 que son maxniobrados desde un puesto

central,

In la figura 11 se ve una disposicion eﬁ lz -que la nuez

¥

4 egtd montada en una waelanca basculante 4Q/y, el rodillo 5, en
otra yalanea basculente 37, y se hallan enfrentados mutucmente
con respecto a la correa 1. Las palancas 37 y 40 son accioncdss
por el mecaniscuo compucsto del cilindro movil 35' con resorte
36 y émbolo 36', en donde el zsuriete del rodi lo 5 de 1a nuez 4
contra la correa 1 se llava & cabo por la presion del resorte 36.
Lo disposicion puede concebirsc taubién de msners que ol apriete
se realice por medio del fluddo a presidn.

En le disposicion expucsta en la figurs 12, la nuez 4
¥y el rodillo 5 estdn montados en una palance comin 43 basculan-
te ¢lrededor del eje 42. La palaonca 43 es accionada por el mecca-
niemo 35/36 maniobreds asimismo desde un puesto central.

En la disposicion segun la figura 13, la coirea 1 es
conduclda de mancra gque togue la nmicz 4 con el trzio tirado y
el de traccién. Los rodillos de presidn estdn alojados en una
palanca basculante 43, la cusl gira alrededor del eje de la nuez
4. El accionamiento tiene luger mediznte el mecanisumo 35, tel
caro se ha descrlto con ocasion de las otres formess de realizg-
cidn.

Por 1o demis es conveniente edemds cuider de que los
rodillos Ge presidn ¥y los husos pueden moverse £0lo en une me-
dide deteraineda en dirececidn de la corres con ol Fin, 10 ejen-
vlo, de que al desstorniller o retirar wr hugo no ce produszea un
novialento que inmtervengn en uwce excesive umedide con L& wwrcha

Go 1o correa.
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I les hiledoros y retorcedoras, la tension de lu coirea
se regula coao ez cabide con tensores especicles, los cucles rucden
coter asiuismqéometidos veitbejosanerte al mando centrel pore log
rodillog Ze uresidn. La corre recibe de ecste modo une tensidn previa
ajustads © lu fuerze de apriete de lo rodillos. Senmejente disposi-
cidn puede consistir, por ejemplo, en pulencas basculantes con ro-
dillos tensores que zctien en la correa, en cuyo caso diches
palencas son reguledes vrefercntbemente por vie hidrdulice o neumd-
tica. Tembién es vosible unz regulvcion meclnica o eléctrics, pudien-
do ael adapter este dispositivo a los Orgsnos de mauiobra del mendo

central.

Se reivindicae como nuevo y de propia invencidi.

_l.~ Perfeccionamientos en lus transmisiones de correa
tengencial perc husos de toda clase en méquines de febricas de hi-
lados y de retorcidos, curaclerizados porgue la fuerza de spriete
de los rodillos Ge presidu o de los husos moviles contra la correa
es controlada desde un puesto central de acuerdo con las periinentes
necesidades de¢ wnotencis, dependientes principclmentc de lus revo-~

luciones de los husos.

2.- Perfeccionamiertos segin lo reivindicado en el -unio
1, cerecterisados porque los rodillos de presion son regulables
por viz mecdnica.

3.- Perfeccionamientos segin lo reivindiczdoe en los pun-
tos anteriores, caracterizados porque los rodillios de presién son

regulebles por via hidrdulica o.neumdtica.
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4.= Perfeccionemientos segin lo reivindicado en los pun—
tos anteriores, caracterizados porque los rodilloes de presidén son
resulables por via eléctrica o magnética.
5.- Yerfeccionumientos segin lo reivindicado en los vun-
5. toe anteriores, caracterizado por un Arbol de distribucidn acople-
do el regulador del motor para fines de verizcidn, que pera cada
rodillo o cada par de rodillos de presidn tiene una excéntrica, ma-
nivela, cremallera u Organo parecido, que actia en el movimiento
de aproximacidén de los rodillos de presion.
1C. 6.~ Perfeccionomientos segin 1lo reivindicado en los run-
toc anteriores, caracterizados porque la uresion en el conducto cen-
tral del fluido a presidn, es producida por una bomba de presion,
la cucl estd scoplada al motor de impulsidn de la maquina.
7.=- FPerfecelonsmientos segﬁn 10 reivindiczdo en los pun~
15, toz untoriores, caructerizados porque el motor de impulsion estd
acoplado al eje de un gencrador que alimenta las bobinas o electroi-
manes de los rodillos Gc presgidn.
8e— Perfeccionamientos segin lo reivindicado enlos puntos
anterlores, carcchberizados porgue con el regulador del motor de im-
20, pulsidén va acoplado el eje de un transformador de ajusie, cuyo cir-
cuito secundario alimenta las bobinas o elsciroimanes de los rodillos
de presidn.
9.- Perfeccionamientos segin lo reivindicado en los sun—
tog sateviores, carccterizados por un regulador, por ejemplo un regu-—
25, lador centrd{fugo, accionado principalmente por le correa tangencial
que actla en los elementos de mando expucstos en la reivindicccidn

2, 36 4.



10.- Perfeccioncmientos segin lo reivindicedo en 108
puntos enteriores, caracterizados porque los tensores ircvistos
coile de costumbre para lo correa estén sometidos al efcotc del
mando central de los rodillos de presién.

5. 1i.- " PEDFECCI OAMIENTOS EN LAS TRA.SITISICUES Di COLEA
TALCEICTIAD IARA HUSOS DE TODA CLASE EXf MAQUINAS DE FiORICAS DE EI-
LADOS Y DE RETORCIDOSY,

Tal como se describe y reivindica en lz jyresente emoriec

Descriptiva que conste de doce hojas escritus & mdquina por unzs so-

10. la cara y de sus correspondienies dibujos.




PALIPEX PROJECT-COMPANY GmbH. Son 5 Hojas

L3

ed

13

Fig.2
Bscala variable Madrid, 3 Qiciembre 1965

G ARACE MRV
N 1%" //heg(
,‘9',/
i
i




PALITEX PROJECT-COMPANY GmbH. Son 9 Hojas

320341

2

pio O

/| JE—

00 0O

v

15
Fig.3

L,

Fig.5

Bacala variable




PALITEX PROJECT=COMPANY GmbH.

Son 5 Hojas

15 8

15

19
357 IF

Bgcala variable

/i \
4 \‘./25
I \
/A
23 16 5
O
,
. g E
Fi g.6 5

Yedrid, 3 %iembre 1965

/24l

i




PALI?5X PROJECT=COMPANY GmbH.

Son 5 Hojas Hoja 42

320341 (e

" \ x 3y JA‘
% Wik 4
- - L

Escala variable

40 42
%/41
- 35\F1= : 1
35 '
36" ——y—@\”
7 39

]
Fig.1!

Madrid, 3 Diciembre 1965




PALI =X PROJECTwCOMPANY GmbH.

Son 5 Hojas

r 1
) A L3 !
d 48 ),
§ g § o 1
L . Y
: NN |

ox, WY
e s o

R

4
]

e

)N

O X

Bacale variable

N

Fig.13

Madrid, 3 Disi mbre 1965
: GARLQ&'@QE/ NADE2 canvELas

ﬁWq//w;
T




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



