MEMORIA DESCRIPITIVA
que se acompafia a la solicitud de

UNA PATENTE DE INVENCION

a favor de Don Agustin MERINO Huidobro, de nacionalidad es-
pafiola, residente en SAN SEBASTIAN (Guiplzcosa), Herrers 7,

por

"PIATO AUTOMATICO HIDRAULICO DE GARRAS".

La presente descripcién se refiere como su enuncia-
do indica, a un plato automatico de garras de accionamiento
manual e hidraulico concebido para la mecanizacion de piezas
en gerie sin necegidad de parar la méquina en la que se rea-

5 lize la operaciodn.

Con este Util industrial se pretende y se consigue
eliminar los tiempos muertos de parada de méquina que en todo
proceso de mecanizacidn en serie surgen al acabar une pieza ¥
comenzar con la siguiente, operacion que realize el operario

10 con la maquina perada y que repercute de maners notable en el
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rendimiento global de la produccidn.

Constituye caracterfstice fundamental de la inven-
cidn, la creacidn de un dispositivo mecénico que parcialmenw
te gira arrastrado por la miquine o torno donde se incorpora
¥y que se basa en la transmision de presion hidrailica para
el cierre y sujecidn de la pieza, en combinacidén con la reac-
cidn eldstica recuperads de unos muelles pars la apertura y
gsoltado de la piema ya mecanizada.,

Ia esencialidad del invento que se propugna, con-
sigte en un plato compuesto de tres partes principales a sa-~
ber; un cuerpo dotado de garras de aprieto y sujecién que Jjun-—
tamente con un contracuerpo forman un canal de circulacidn
continua de liquido paras la presion constante y uniforme de
las mand{bulas de aprieto sobre la pieza a mecanizar. Un ani-
110 macho que por medio de un rodamiento queda en posicidn es-
tatica y evita que el mecanismo de empuje pueda girar junta-
mente con el plato propiamente dicho. Un anillo hembra monta-—
do a rosca en el anillo macho y dotado de un manguito palanca,
con el cual se imprime un pequéﬁo angulo de giro a dicha pleza
para que el conjuntomecénico presionador reaelice un desplaga-
miento axiel con el resultado de presionar el liquido, que a
su vez desplaza hacia el eje de trabajo, obligando a las mor-
dazas a sujetar la piega a mecanizar.

Para soltar la pleza mecanizada, basta dar un movi-
miento giratorio al anillo hembra en sentido contrario al da-
do para apretar y en ese momento, entra en aceidn la reaccidn
eldstica de los muelles de recuperacidn que obligan a soliar
las garras que se desplazan, dejando libre la repeitida pieza
ya mecanizada.

Para la mejor comprensién de cuanto antecede, se
acompaiia una hoja de planos, en los gque se representa esque-~

maticamente la invencidn que a continuacidn y con referencie
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o los misios ditujos se describe detalladamente.

Ta figura unica, representa seccionada la mitad del

plato segin el eje de simetria del mismo, detalle que permite
apreciar perfectamente todas las plegas y organos integrantes
de la invencidn.

Segin queda representado en la figura a titulo de
ejemplo no limitativo, la invencion esta fundamentalmente
constituida por un cuerpo (5) en el que estan colocadas las
garras (1 y 3) solidarizadas por el perno roscado (2) y que
juntamente con el contra-cuerpo (16) forman el conjunto movil
giratorio, dotado de canales de vehiculacidn de liguido (19),
por los cuales circula éste a presidén constante que uniformi-
za el aprieto de las mordazas sobre la pileza a mecanizar,

Bl contra-cuerpo (16) se fija al eje del torno (15)
mediante rosca&o y sobre él, queda montado el rodamiento (14)
que pérmite montar el anillo macho (17) sobre el conjunto ro-
tatorio, en disposicidn estatica que-evita que el mecanismo
de empuje pueda girar conjuntamente con el plato de agarre
que es arragtrado por el movimiento de giro del eje de la mi-
guina.

Sobre el anillo (17) queda a su vez montada, median-
te rosca, la pieze anillo hembra (18), que posee wn manguito
(20) con un meneral o palanca (21) que permite accionar el me-
canismo de empuje, realizando un pequeilo angulo de giro, que
se traduce en desplazemiento axial de las piezas (11, 12 y 13),
con el resultado de presionar el vastago (8) sobre el liquido
gue a su vez desplaza hacia el eje de trabajo y obliga a pre-
sionar entre si las garras (1 ¥ 3) sujetando la pieze.

Para soltar la pieza mecanizada, basta dar un movi-~
miento giratorio al anillo hembra (18) accionando sobre el
manguito (20) en sentido contrario al dado para apretar y en

ese momento entra en trabajo la reaccidn eldstica de las aran-
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delas de presidn (7) que hacen que las garras (1 y 3) se des-
placen y dejen libre la bleza mecanizada, sin interrumpir pa-
ra ello el movimiento giratorio del conjunto mévil miquina-
plato de agarre.

Esta posibilidad que caracteriza la invencidn, se
consigue por la diferenciacidn de las dos partes que particu-
larizan el conjunto, parte mdvil y parte estatica, unidas en-
tre si mediante la pieza (9) con junta estanca (10) que exte~
riormente queda roscada al contracuerpo (16) en (G) y que es
arrastrada en él movimiento rotatorio del eje del torno o mi-
quina donde esté instalado el plato,ra la vez, que el vastago
(8) gira dentro de dicha pieza en sentido axial al movimiento
radial del sistema, facilitado por el rodamiento axial (13),
con cuya diéposicién, todo el mecanismo de empuje queda rigi-
do y estatico para la accidn de cierre y apertura por presidn
hidrailica de las garras de aprieto.

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de
la presente invencidn, asi como la manera de poderla llevar a
la préctica, se hace constar que en le misma podran ser varia-
bles los materiales, formas, dimensiones y en general todos
aquellog detalles accesorios y secundarios, que no alteren,
cambien o modifiquen la esencialidad propﬁesta.

Los términos en que gueds redactada esta memoria son
ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose tomar
en su sentido mds amplio y nunca en forma limitativa.

El inventor se reserva el derecho de solicitar los
oportunos y sucegivos certificados de adicidn, que la pricti-
ca y los avances de la técnica en el futuro pudieran aconse-

jar.
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La PATENTE DE INVENCION que se solicita, debera
recaer precisamente sobre las pariicularidades caracteris-
ticas de las siguientes reivindicaciones:

18,~ Plato automdtico hidradlico de garras, esen—
cialmente caracterizado por comprender un util
industrial para la fabricacidn de piezas en serie sin nece-
sidad de parar la maquina en la que se realiza la operacidn
a base de un plato de garras de accionamiento manual e hi-
dradlico, compuesto de un cuerpo dotado de elementos de aprie-
0 ¥y sujecion que juntamente con un contra—cuerpo‘forman un
canal de circulacidén continua de liquido para la presién cons-
tante y uniforme de las mandibulas de sujecidn en coordinacion
con la accidn eldstica de unos muelles de recuperacidn que
degplazan lag garras en la apertura y cuyo sistema se fija
al eje de un torno o miquina similar mediante roscado cong=-
tituyendo un mecanismo giratorio constante, complementado por
un anillo macho que en unidn de un rodamiento permite la po-
sicidn estdtica, impidiendo que gire, al mecanismo de empuje
compuesto de un anillo hembra dotado de una pieza manguito-
palanca gque comanda la maniobra de cierre y de apertura, al
realizar un pequeiio angulo de giro a dicha pieza para que el
conjunto mecanico presionador propiamente dicho, que se inte-
gra en un vastago acoplado a un manguito roscado al contra-
cuerpo y de una pieza guia con rodamiento axial, realice un
desplozamiento axil, con el resuliado de presionar el liquido
para el cierre y de posibilitar la reaccidn eléstica de los

mielles de recuperacidn en la apertura.
28 .~ WPIATO AUTOMATICO HIDRAULICO DE GARRAS".



Todo segin queda expuesto en la presente liemoria,
que consta de seis hojas foliadas y mecanografiadas por una
sola cara, y una hoja de dibujos que con la misma se acon -
pafia.

MADRID, 29 de Noviembre de 1.965.
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