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MEMORIA DESCRIPTIVA 

que se presenta para unir a la  so licitud  

d e

P A T E E T E  DE I N V E N C I O N

formulada aL 29 de Noviembre de 1965, con eL nc 320.126

e n

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nombre de INTERNATIONAL STANDARD ELECTRIC CORPORATION, entidad 

norteamericana, establecida en Park Avenue, 320, Nueva York, 

Estados Unidos de America, por:

" UNA MAQUINA PARA ORIENTAR SOBRE EN CORRESPONDENCIA CON LA PO­

SICION DEL SELLO *

En el tratamiento de correspondencia en oficinas de co­

rreos, es un proceso importante orientar apropiadamente lo s so­

bres para o la sifio ar  la s  oartas de aouerdo oon los diferentes 

puntos de destino. Por eso, se han desarrollado máquinas para 

5 ordenar lo s  sobres por medio de la s  ouales la  posioión del se­

llo  representa un criterio  para la  posioión respectiva y para 

l a  inversión subsiguiente de ta l  sobre para llevarlo  a la  posi-
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oién apropiadamente orientada.

En la s  máquinas para orientar sobres de gran capaci­

dad, están dispuestos varios medios de exploración que bus- 

oan valiéndose de disposiciones fo toeláotricas la  posición 

del se llo  en un sobre y que oontrolan, despuós de su iden­

tificac ión , la s  trayectorias de transporte, en ouyas tra ­

yectorias están insertadas secciones de inversión de modo 

que, después de pasar por estas trayectorias de transporte, 

la  posición de lo s sobre sea unifoime en lo s puntos de reco­

gida subsiguientes. Una máquina de orientación -de sobres 

de adecuada capacidad contiene, por ejanplo, lo s  componen­

tes o unidades siguientes:

Un dispositivo para levantar individualmente los so- 

bres desde una p ila , un d ispositivo  para id en tificar  aquellos 

sobres, cuyasdimensiones sobrepasan el tamaño prescrito , d is­

positivos para explorar el se llo  sobre la  superficie del co­

rreo, una aguja de orientación o de desviación para d ir ig ir  

el correo a uno de dos canales de transporte, uno de lo s  

cuales es un canal que transporta lo s sobres de canto y el 

otro un canal de inversión para g irar  los sobre en 1803 en 

torno de sus e jes geométricos longitudinales, medios de ex­

ploración adicionales y otra sguja de desviación, cada uno 

con una parte de camino de transporte que termina en un api­

la  dor compensador a través de un dispositivo m atasellos con 

un oamino de transporte subsiguiente. La máquina oontiene, 

además los aparatos de aooionamiento necesarios, por ejanplo, 

uno o varios motores eléctricos, disposiciones de circuito 

para evaluar la s  señales de exploración para el control de 

la s  agujas de orientación o de desviación y la s  unidades de 

suministro de energía necesarias para alimentar energia a lo s
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dispositivos eleotrónioos y electromagnéticos.

Tales máquinas representan unidades voluminosas y muy 

costosas, que no pueden adaptarse siempre a la s  condiciones 

de local predominantes de una ofioina de oorreos. FTecuentemen- 

5 te, la  cantidad de correo a manipular no es lo  bastante gran­

de para que pueda u tiliza rse  una máquina tan voluminosa oon 

sufioiente eoonomia. Además, puede haber necesidad de hacer 

modificaciones, suplementos y expansiones en lo s sistomas 

existentes.

lo El objeto de l a  invención es indicar una máquina en

la  que se evitan e sta s desventajas, mediante la  cual es par­

ticularmente posible una adaptación a la s  condiciones de lo­

cal de l a  ofioina de correos y al alcance o envergadura del 

correo a manipular.

15 La invención se refiere  a una máquina de la  olase des­

c r ita  y consiste en que se oombinan lo s  medios antes menciona­

dos en unidades de montaje independientes, de la s  anales pue­

den componerse selectivamente varias para formar una máquina 

uniforme de conformidad oon el aloanoe del sistema to ta l pla- 

2o neado. Estos grupos o unidades de montaje están adecuadamente 

acomodados en bastidores, que no son más a lto s que una mesa, 

en oaya parte superior están dispuestos los medios de trans­

porte y tratamiento, y por debajo, dentro de los bastidores, 

están acomodados los medios mecánicos y eleotricos de aociona- 

25 miento y control, equipados oon medios para conexiones mutuas 

elóotricas y meoánioas.

En ta l máquina, compuesta de grupos de montaje, puede 

sim plificarse todo el sistema prescindiendo de unidades o gru­

pos individuales definidos. Tal sistema simplificado puede 

3o ampliarse despuás insertando ta le s grupos de montaje, aumen-l?0126
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tandose a sí la  capacidad de manipulación del sistema. Dicho 

sistema puede estar equipado también con grupos de montaje 

separados que permiten una conexión directa a un sistema pre­

cedente o a un sistema siguiente, por ejemplo, para l a  separa- 

5 ción por tamaño o para la  c lasificac ión  de lo s sobres de acuer­

do con lo s puntos de destino. En ta l  sistema, puede in sertarse 

un grupo de montaje separado que, por ejemplo, iden tifioa so­

bres paibioularmente marcados o señalados y rechaza ta le s  so­

bres.

lo  Pueden oombinarse lo s d ispositivos de suministro de

energía de todos o de grupos de montaje individuales de modo 

que sean necesarios solamente uno o solamente unos pocos d is­

positivos de suministro de energía. .

Los dibujos que se aoompañan sirven para explicar la  

15 invención.

La figura la  representa una v ista  la te ra l de una má­

quina para orientar sobres consistente en cinco unidades o

2o

25

3 o

grupos de montaje.

La figura Ib representa una v ista  desde arriba de la  

máquina de aouerdo oon la  figura la , representando lo s  medios 

de tren ^orte  individuales.

La figura 2a representa una v ista  la te ra l  de una máqui­

na, que tiene menor oapaoidad, con tre s unidades de montaje.

La figura 2b representa una v ista  desde arriba de la  

máquina de aouerdo oon la  figura 2a.

La figura 3a representa un conjunto particu lar de uni­

dades en v ista  la te ra l.

La figura 3b representa una v ista  desde arriba de este 

conjunto.

La máquina de acuerdo con l a s  figuras la  y Ib oonsta
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de la s  oinoo unidades N̂ , Ng, N ,̂ Ng y N^.l. La anidad s i r ­

ve para levantar lo s  sobres individualmente desde una p ila  y 

para oonduoirlos a una sa lida . Los sobres son situados sobre 

oorreas paralelas 12 por uno de lo s bordes de lo s  sobres. Las 

5 oorreas 12 se extienden ligeramente por encima de la  superfi­

cie del bastidor a manera de caja y en paralelo con dicha su­

p erfic ie . Estas correas son sin fin  y son movidas en la  direc­

ción de transporte por un servomotor. Está dispuesta una pared 

vertica l 17 en dichas correas 12, en ouya pared se apoyan los 

lo  sobres. Dicha pared 1% se mantiene sobre la s  oorreas por f r ic ­

ción de modo que pueda moverse en la  direooión de transporte. 

Un perceptor o detector en e l extremo de la s  oorreas 12, no 

mostrado en el dibujo, regula su movimiento. Los sobres empu­

jan contra un tope que se extiende a travás de una correa 

lo transportadora 13. un tope la te ra l alinea los sobres por un 

borde. La oorrea transportadora 13 agarra el sobre delantero 

en un borde, moviéndolo haoia e l dispositivo de aspiración

15 y finalmente hacia la  salida de la uhidad N .̂ La oorrea

16 esta situada frente a la oorrea 13, pero se mueve en una 

2o dirección diferente de l a  dirección de transporte para impe­

d ir e l levantamiento simultaneo de un segundo sobre, unos 

espárragos 24 pueden estar insertados en lo s manguitos 14 en 

la  unidad Ng de modo que se obtenga una transición aproximada­

mente suave entre ambas unidades N̂  y Ng. Es evidente que es

25 aspirado y levantado desde la  p ila  un segundo sobre despuós 

de que el sobre anterior ha sido descargado desde la  oorrea 

13.

La unidad Ng es el camino de verificación y contiene 

dos cabezas de exploración 21 y 22 y los elementos de verifioa- 

3o oión 25. Un camino de transporte 23, consiste en dos oorreas



parale las, se hace cargo de lo s sobres suministrados por la  

unidad N ,̂ en la  entrada en e l lado de la  izquierda de la  

unidad y lo s oonduoe a su sa lida  en e l lado de la  derecha.

Las oabezas de ezploraoión 21 y 22 están situadas en lados 

opuestos. Dichas cabezas averiguan s i  el se llo  esta en la 

parte in ferior del sobre. Un dispositivo electrónico de eva­

luación, situado dentro de la  unidad Ng, suministra señales 

como resultado de la  exploración, para oontrolar l a  aguja 

de desviación 36 en la  unidad subsiguiente Ng. Los elementos 

de verificación  26 están insertados en la  plaoa superior 

de la  unidad N . Los espárragos 24 sirven para conectar la s
s

unidades adyacentes, haoiendolos deslizar dentro de los man* 

güitos correspondientes 34 de la  unidad Ng.

Un enchufe macho 27, 37 y un enchufe hembra 17, 27 

proporcionan la  conexión para el control e léctrico  y la  trans 

misión de energía entre la s  unidades adyacentes Ng y Ng. Ade­

más, está  dispuesto un dispositivo 28, 38 entre la s  unidades

ÜT y N para la  transmisión meoánioa de la  energía de aooio- 
2 5

namiento de los oaminos de transporte a travós de un motor 

(no mostrado) común a ambas unidades y alojado en una de 

e l la s .

Las unidades Ng sirven para hacer avanzar la  Balida 

de la  unidad Ng, es deoir, aquellos sobres que llevan e l 

se llo  en el borde in ferior, reconocidos por la s  oabezas de 

exploración 21. Dichos sobres son oonducidos directamente 

a la  sa lid a  35 a travós del canal 33, en tanto que el otro 

oorreo es oonduoido a l camino de oorrea de transporte 32 en 

el cual es hecho g irar  en 180B en torno de su  eje geometrioo 

longitudinal. En l a  sa lid a  35, formada por dos pares de ro­

d il lo s , situados oblicuamente, de modo que el correo, oondu-
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oido a travás de lo s o aminos de transporte, este alineado 

en un plano, todos los sobres tienen que llevar el se llo  en 

su borde in ferior. Pero el se llo  puede estar todavía en el 

lado derecho o en e l  lado izquierdo del sobre. Para averi­

guar ásto, una segunda unidad de verificación Ng sigue a la 

unidad Nr,, cuyas unidades están conectadas entre s i  por es- 

parragos 24, manguitos 34 y el grupo 27, 37 de toma de co­

rrien te .
La unidad Ng siguiente a la  unidad Ng, es idéntica a 

l a  unidad Ng situada delante de Ng. Pero aqui Ng averigua 

que sobres llevan e l se llo  en el lado de la  izquierda y cua­

le s  en la  lado de la  derecha. De conformidad con el resu lta­

do de la  exploración, obtenido desde un circuito de evalua­

ción dentro déla unidad Ng son enviadas señales a la  aguja 

de orientación gemela 41. Si no se encuentra ningún se llo  en 

uno de lo s  sobres, dicho sobre es hecho avanzar a travás de 

un oanal de transporte que termina en el panel 44. Están pre­

v isto s d ispositivos apiladores en lo s depósitos 42, 43, 44, 

cuyos d iíg o sitiv o s apiladores están formados otra vez por co­

rreas para le las.
Inmediatamente delante de la  p ila , una de la s  correas 

es encaminada de nuevo. Un tope en el extremo del apilador 

acumula despuás los sobres de ta l  manera que su borde trase­

ro está levantado con respecto a l a  correa. Esto se logra 

a travás de guías adecuadas de la  oorrea. El sobre siguiente 

se desliza ahora por debajo del preoedente, formando a s í  la  

p ila , sostenida por chapas metálicas 45, fi jad a s  a un carro 

oprimido haoia la  correa. Los depósitos 42 y 43 sirven para 

recib ir aquellos sobres en lo s que se encontró el se llo  en 

el lado izquierdo o derecho. Si se llenan totalmente con
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p ila , lo s  depósitos 42 y 43 son vaciados manualmente y 

lo s sobres pueden ser hechos avanzar hacia un tratamiento 

posterior. Las unidades N y N . 1 tienen tambián una uni- 

dad 24, 47 de toma de corriente, además de los espárragos 

24 y lo s manguitos 240, para proporcionar la  conexión eleo- 

trioa  y un dispositivo 28, 48 para establecer una oonexlón 

mecánica para lo s mecanismos de accionamiento y lo s s i s te ­

mas de transporte en ambas unidades.

La máquina de acuerdo con la s  figuras 2a, 2b es carga­

da y vaciada manualmente. Consta de la s  unidades N ,̂ Ng y 

N4. 1.

Los sobres, en los cuales no se encentro ningún se llo  

a l ser explorados en la  unidad de verificación  Ng y. oon la
i

ayuda de d ispositivos separados, no mostrados en el dibujo, 

también lo s dobres, que son de tamaño excesivo o que tienen 

que ser rechazados por otras razones de la  forma, son con­

ducidos al deposito 44. Estos sobres deben ser girados en 1803, 

manualmente o por un dispositivo adecuado, que no forma parte 

de la  máquina, y alimentados otra vez a la  máquina oitada.

Esta máquina se adapta partíoulaimente a pequeñas oficinas 

de correos y/o a una cantidad menor de correo debido a su 

menor tamaño. La capacidad efectiva de dicha maquina es hasta 

2/3 de la oapaoidad de la  maquina representada en la  figura 

1.
El conjunto representado en la s  figuras 3a y 3b es a l i ­

mentado directamente a una máquina seleocionadora. Se ha pres­

cindido de la  unidad oon el d ispositivo elevador 12, 13,

14, 15, debido a que l a  entrada de la  unidad Ng está  conec­

tada directamente a la  sa lid a  de ta l  unidad. A la  unidad Ng 

sigue aquí tambián una unidad Ng a l a  cual e stá  conectada
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otra anidad Ng. Estas unidades son idénticas a la s  desoritas 

en uhión con la s  figuras la  y Ib. Pero, en vez de la anidad 

N4.1, sigae unidad espeoial N4.2. En esta unidad además 

ana aguja de orientación gemela 41 sirve para d ividir los 

sobres de conformidad oon el resaltado de l a  verificación

determinada por la unidad Ng.
Los sobres, en lo s que se encontró el sello  en ano 

de los dos lados, por ejemplo, en e l lado frontal, son oon- 

daoidos por la aguja de orientación 41 entre el par de oo- 

rreas 442, que conducen inmediatamente a la  sa lida  452. Los 

sobres que llevan e l se llo  en el otro lado, alcanzan la  agu­

ja  de orientación 482, que alternativamente abre el paBO ha- 

oia ano de lo s caminos paralelos. Estos caminos oondacen a 

dos canales 432 que lo s oondaoen otra vez en la direooión 

inversa. Las sa lidas de ambos oanales se unen en un canal 

492, que conduce a la  salida 452, aloanzada tambión por el 

canal 442. Aquellos sobres en los no se enoontro en abso­

luto ningún se llo , son conduoidos a un reoipiente 472 a 

travás de un canal 462, donde tienen que ser tratados sepa­

radamente, por ejemplo, manualmente. La salida 452 esta oo- 

neotada oon una unidad Ng por to m illo s  51 que se rosoan en 

manguitos o oasquillos correspondientes dispuestos en la s  

unidades Ng, N ,̂ N^g^

Esta unidad N„ contiene solamente un camino de trans- 5
porte, que sirve solo para oonectar la salida 452 con la  

unidad Ng, instalada directamente junto a la  unidad Ng. Di­

cha unidad Ng consiste en oorreas paralelas que pasan de la  

entrada a la  sa lid a .

La unidad N, contiene un dispositivo apilador de so- 
6

vos apila-

9
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dores 41, 42, 44, pero que haoe pasar los sobres solamente. 

Unas correas para le las 61, se extienden paralelamente a la  

placa in ferior y ligeramente por enoima de e lla , llevando 

dicha correa carros con una pared trasera. El par de correas 

transportadoras 62 lleva lo s sobres desde la  entrada a una 

oorrea de aspiración 63 que se extiende verticalmente a la s  

correas 61. Este dispositivo está construido asi para que 

conduzca lo s  sobres, apilados sobre el carro, indivudualmen- 

te hacia otro medio de manipulación, s i  dicha correa 63 se 

mueve en el d ispositivo elevador.

Están previstas unidades e leotricas de toma de co­

rriente entre la s  unidades y d ispositivos individuales de 

este conjunto para transm itir también la  energía meoánica 

para lo s sistemas da transporte.

La invención haoe posible que se anplien máquinas 

de c lasificac ión  de sobres ya in staladas para tener más 

unidades. Por ejemplo, la  máquina mostrada en la s  figuras 

2a, 2b, puede ampliarse para obtener una máquina, mostrada 

en l a  figura 1, añadiendo la s  unidades y Ng. Es posible 

también in sertar una unidad en l a  máquina que sirva para la  

identificación y rechazo de cierto oorreo, por ejemplo, che­

ques postales o ooiTeo aáreo. Dloha unidad es insertada en 

un punto adecuado entre dos unidades existentes.

Aunque se han descrito  anteriormente lo s principios 

de l a  presente invención con relación  a aparatos específicos, 

ha de entenderse olaramente que esta descripción se hace so­

lamente por via de ejemplo y no como lim itación del alcance 

de esta invención, como se indica en lo s objetos de la  misma 

y en la s  reivindicaciones que se acompañan.

La presente so lic itu d  que corresponde a l a  presentada

- lo  -



en República Federal Alemana el 3o de noviembre de 1.964 

con e l  número St. 23011 Xl/81e se acoge a lo s  beneficios 

del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indas

t r ia l .

5

N O T A

Los puntos de invención propia y nueva que se présen­

lo tan para qae sean objeto de esta  so lic itad  de Patente de In­

vención en España por VEINTE años son lo s siguientes:

la .-  Una máquina para orientar sobres en correspon­

dencia con la  posición del se llo , cuya máquina contiene to­

dos o algunos de los componentes siguientes: Un dispositivo 

15 para levantar individualmente lo s sobres desde una p ila , un 

dispositivo para id en tificar aquellos sobres, cuyo tamaño 

sobrepasa el tamaño prescrito , por ejemplo, su altura, dos 

d ispositivos de exploración para busoar el se llo  sobre la s  

superficies del sobre, una aguja de orientación para d ir ig ir  

2o lo s  sobres a uno de dos canales de transporte, de lo s cuales 

uno es un canal que transporta lo s sobres de oanto y el otro 

un oanal de inversión para g irar lo s sobres en 1800 en tor­

no de su eje geomótrioo longitudinal, otros dos dispositivos 

de exploración y otra aguja de orientación, cada uno con una 

25 parte de camino de transporte que conduce a través de un

dispositivo m atasellos con camino de transporte siguiente y 

que termina en un apilador compensador, asi como medios para 

evaluar la s  señales de sa lida  de lo s dispositivos de explora­

ción para oontrolar la s  agujas de orientación siguientes, ca­

racterizada porque estos d ispositivos están combinados forman-

-  1 1  -
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do grupos o unidades de conjunto individuales, de lo s oua- 

le s  varias de ta le s  unidades pueden estar combinadas se lec­

tivamente para formar una maquina, correspondiendo al al can­

oa de todo el sistema planeado.

5 2c.- Una máquina según l a  reivindicación 1, oarao-

terizada por que la s  unidades están acomodadas en bastidores 

que tienen l a  altura de una mesa, en cuya parte superior es­

tán dispuestos lo s  d ispositivos para transporte y tratamien­

to y que a lo ja  lo s  d ispositivos mecánicos eláotrioos para 

lo accionamiento y control y porque estos bastidores están 

equipados con medios para l a  conexión e láctr ica  y mecánica 

entre s í .

15

2o

25

3 o

33.- Una máquina según la  reivindicación 1, oaraoter 

rizada porque lo s  d ispositivos de suministro de energía para 

todas o para varias unidades están combinados en una o en 

algunas unidades.

4 s .-  Una máquina según la  reivindicación 1, caracte­

rizada porque la  unidad final está  construida de modo que 

lo s sobres sean suministrados a travós de p ila s  intermedias 

preparados para su lectura apropiada.

53.- Una máquina según la  reivindicación 1, caracte­

rizada porque la s  unidades, que sLrven como caminos de veri­

ficación , están construidas de modo que exploren lo s  sobres 

para un se llo  que está solo a lo  largo de l a  parte in ferior 

de diohos sobres.

63.- una máquina para orientar sobres en correspon­

dencia oon la  posición del se llo .

Tal y oomo se ha descrito  en la  Memoria que antecede 

representado en lo s  dibujos que se acompañan y para lo s  fines 

que se han especificado.

3
1 2  -
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Esta Memoria oonsta de trece hojas esoritas a máqui­

na por una sola cara.
K.drid, 1 C FEB'966

P. A.

Atb

320126
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