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PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios se solicita & favor de Dn. Matteo GILLONO,
domiciliado en 7, via Sen Loren;o, Ivrea (Turin/Italia) ¥y

Dn. Pigro ALBERTO, domicilisdo en 16, vie Lamarmora, Biella
(Vercelli/Ttalia), embos de nacionalided italiana, y que ha
de receer sobre " MECAISMO APLICABLE A LAS MAQUINAS DE HIIAR,
PARA DETECTAR Y EMPAIMAR AUTOMETICAMENTE LOS HILOS ROTCS "

Memoria descriptiva

El registro de la Patente de Invencidn que se solicita

-tiene por objeto garantizar la explotacién exclusiva en. todo el

territorio nacional y sus posesiones de un mecanismo aplicable
a las m&quinas de hilar, para detectar y empalmar automética-
mente los hilos rotos, conforme se describe a continuacién

y se representa gréficsmente en los adjuntos dibujos, a tItplo

de ejemplo,
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Ia presente invencién tiene por objeto una mdquina
univerwal 'q_ue halle automdticamente la falta eventual de hilo
en Ios huses de las mdquinas de hilar y procede, por.si misma,

e alar el hilo, dando por lo tanto la posibilidad de eliminar
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al operario encargado de este tarea que, hasta ahora, se ha

efectuado & mano, confidndola simplemente la tarea de con—
trolar un nimero mucho mgs elevado de husos. 7

La mdéquine automgtica para atar loa hilos rotos en
1as méquinas de hilar segin la invenci¥n estd consbituida
por un carro mévil en el sentido de avance y retroceso a
Jo largo de la fila de los hu;os, esbando dispuestos, so-
bre dicho carro, grupos de dispositivos que realizan mecd—
nicamente los movimientos y las ofjeraciones necesarias para
la i)li'sq_ueda ¥y el atado de los hilos rotos, siendo todos
estos grupos. mandados sincrdénicamente por una memoria de
pnogramaéidn que tiene Ig misién de dar Srdenes predeter-
minadag para el desarrollo del ciclo de operaciones y que
podré ser neumdtica, eldetrica o electrénica.

Ios grupos dispuestos sobre el carro, son sustan-
clglmente, los siguien‘bes.: un soperte mévil verticalmente,
un grupo detector de hilo roto, un grupo de parada de la .
mdquina, un grupo de extraccidn de la bobina, un grupo pa~
ra. determinar la zona de bisqueda. sobre la bobins, un gru-
po de hdsqqada; del cabo del hilo roto, un grupo buscador
del anillo rotativo, un grupo para enfilar el hiloc en el
anillo y un grupo pare atar el hilo y. cortar su parte exce~
dsnte.

T Tas ventajas considerables de todo género obtenidas

por le mdquine segin la invencidm que convierten en automsd-
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tica una de las principales operaciones manuvales de la hila-
tura, no necesitan una ilugtracién particular, ya que son muy
evidentes y, por otra parte, sparecerdn de manera clara en la
detallada descripeidn, que sigue, dé.la ﬁéquina ¥y de su fun-
clonamiento, con referencia e las figuras de los dfbujos ad-
juntos, mostrando un modo de ejecucién especifico de le mé-
quina, segin la invendiﬁn, dado a titulo iiustrativo ¥y no li~
mitativo, en los cuales:

— la figura 1 es una vista de frente del conjunto de la mdquing
segin la invencidn; '

-~ la figura 2 es una vistatdé conjunto de la mdquina antedicha,
tomada degde arriba; ‘

- la figura 3 es una vista, en alzado, del dispositivo de pa-
rada de la'méquina en relacién al huso en el que se ha encon—
ﬁrado la falta de hilo;

— la figura 34 es una vista, en planta, del dispositivo de

la figura 3 en posicién de aproximarse al huso;

~ la figura 3B es upa vista andloga a la de la figura 3A, pe-
ro con el.dispositivo en posicién de parada frente al huso;

— le figura 4 es una vista lateral, esquemdtica, del dispogi-~
tivo detector de 1osrhilos rotog;

- la figura 44 es una vigta frontal, parcial, de un detalle
della,figura 43

-~ lg figura 5 es una viata en élzado, seccionaga, del grupo
que extrae la bobina del huso ¥ que da ung rotacidn inversa a
diéha.bobina, con las pinzas de extraccidn en posicidn aflo-
Jades. | '

- lg figurs 5A es una vista endloga a la de la figura 5, pero

con -las pinzas en posicidén separada de tome y extraccién de

la hobilnag

— la figura 6 es una vista, en plenta, desde arriba del meca-
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nismo de blisqueds de lea colocacidén exacta sobre la bobina;
-~ la figura 6A es una vista lateral del mecanismo de la fi-
gure. 6 en una primeras posicién descendentej .

- la figura 6B es; una viste lateral gnéloga & la de le fi-
gura 64, pero en una segunda posicidn descendente del meca-
nismos;

— 1o figura T es una vista lateral, esquemétice, del dispo-
witivo de buisqueda del cabo del hilc roto en posicidn epar-
tade de la bobina;

~ la figura TA es una vista lateral, similer a la de la
figura 7, pero co£1 el dispositivo en posicidén de bisqueda
sb’bre la bobina;

- la.'figura B es ung vista, desde arriba, ilustrando el ,
£unqionamiento del dispogitivo de figurag 7 y TA;

— la figurs 8 es una vista, desde arriba, del grupo bus—
cador del enillo rotativo sobre la corona de la mdquina

de hilar, en posicién apartade de la coropa;

- la figura 8A es una viste desde arribas, andloga a la de
Ia figura. 8, pero con el grupo en posicidn de buUsqueda del
anillos | 7 ,
-;-la figura 8B es una vista lateral, seccionada, del dig—
positivo de las figuras 8 y 81; |

- la figura 9 es una vista lateral, esquemdtica, del grupo
para el enfilado del hilo en el anille, en posicidn aleja—~
dé. de le coronaj; - .

— lg figura 94 es una vista andloga a la de la figura 9,
pero con el grupo en posicldén de trabajo sobre la corona

del hugo;

-1a figure 98 es una viste frontal girada en 90% regpecto

. g las figurasr 9 v 94, ilustrando un detalle del funciona—
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miénto del grupo; 3 20 1 2 2

-~ la figura 10 es una vista lateral ilustrando un primer

mecanismo de gtado y corte del hilq, en posicién de reposo;
~ la Pigurae 10A es una viste andloga e la 'de la figura 10
con el mecanismo de atado y corte del hilo en posicién de
trabajo;

- la figura 1l es una vista, desde.arriba, del mecaniamo‘
de atado y corte de la figura 10, con las tijéras de cor-—
te en posicibn de apertura;

- la figura 11A es una vigta desde arriba, aﬁéloga a la

de la figura 11, pero con las Tijeras de corve en posicién
de cierre;

- lg figura 12 es una vista lateral de un segundo grupo de
atado y corte del hilo, avanzando hacia la posicién de ata-—
do;

— la figura 13 es una vista desde arriba del grupo de lafi~
gura 12 en la misma posicién mostrada en dicha figura;

- la figura 14 es una wvista lateral del grupo de la figura
1Z en posicidn de atado y corte;

— la figura 15 es una vigta desde arriba del grupa.de la
figura 12 en la misma pogicién mostrade en la figura 14;

- la figura 16 es una vigte en alzado ldteral, esquemética

¥ percidlmente seccionada, de un tercex grupo de atado y

'corte. del hilo, en posicién operatoria;

- lg figura 17 es une vista, desdé~arriba, del grupo de la
figura 16 en posicidén de apertura de las hojas de corte, y
~ la figura 18 es una vista andloga & la de la figura 17,
pero con las hojas de corte en posicién de cierre.

Se hard ahora referencia a los dibujos adjuntos

para ilugtrar completmmente la construccién y el funciona-
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miento de la méquina segin la invencién, en los cuales dibu-

Jos, variag partes mecdnicas conocidas en si mismas han si-
do rapresezitadas gaquendticamente y en las figuras que mues—
tran los grupos operatorios, estos grupos han sido represen—
tadog solos para hacer mds féeil le lecture de los dfbujos
sin la interferencia de los grupos vecinos.

Iz méquina segin la invencidn discurre hacia delante
¥ hacis atrds sobre la miquine de hiler por mediacién de la
rueda 1, que r_ecor:i-e el rail 2, Cuando la méquina ha terming—
do su recorrido de ida, un interruptor de fin de carrera,
no representado en los dfbujos, hace invertir el sentido de
rotacién del motor 3; el recorrido de ida y de retorno de
la méquina es continuo y regular, y la parada de la méquina
en ung posicién determinada y sobre un huso determinado tié-
ne lugar en ¢l caso, y todas las veces, que uno de los dos
detectores 4 o 4' , segin el sentide de marcha, observa la
augenciag de hilo, por tanto, la rotur'a del mis;mo v, de las
gefinleg convenientes para la parada.

Te mdquina de atar los hilos segin la invencién estd
;gré.c’q_icaﬁen‘be formada por Los grupos siguientess
- Una memoria neumdtica 5 ( pero gue pudiere ser también
eléctrica o electrénica) qﬁe tiene la misibn de dar diferen-
tes Srdenes predeterminadas, a fin de hacer desarrollar el
ciclo de trabajo de modo exactamente programado.

~ Un soporte mévili en sentido vertical 6, el cual sustenta

‘log {érganos para la busqueda y el atado del hilo., Egte sopor~

te se desliza. verticalmente sobre la columna 7 mandado por el
pigtdn 8.

- Un grupo de extraceibn de la bobing 9, que, ademds d-e extra-
er 1a bobina, de a la misma un movimiento rotativo contra—

rio al que taeaia durante el trabaja.
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—~ Un grupo de bisqueda. del anillo 10, el cual tiene la mi-
gién de buscar el anillo sobre la corona porta-anillo y co—
locarlo de modo predeterminado, es decir en una posicidn i
fija. ‘
- Un grupo 11 que tiene la misién de enfilar el hilo roto en
el anillo buscado por el grupo 10.
~ Un grupo 12 que tiene la migién de parar la mdquina cuando
el hilo esté roto,
— Un tubo para aire comprimido 13 que posée las vélvulas
14, una para ceda huso, donde la méquina toma el aire cuando
se para, mediante el embrague 15.

Completa le méquing un aspirador con dos vias de ag-—
piracidn.

El funcionamiento de la mdguina serd ahora descrivo
segin vaya haciéndose la descripcién de las varias parves.

Ia deteccidén de la falta de hilo se anticipa en el sen
tido de que la nmdquina detecta la eventual ausencia del hilp
roto antes de gque logs Srganos destinado al atado esién en

powicibn de trabajo. De hecho, Ila méquina treBaje en posicién
central sobre el huso 171mientras que los detectores 4 y 4°'
egtdn a@elanmados a igquierda o a derecha del huso 17, se~
gin el sentido de la marcha de la méquina.

Te finalidad de esta deteccidn anticipada es la de
producir una paraeda suave evitando golpes bruscos y violen-
tog. Ia deteceidn de la ausencia del hilo, ademds de ser an-
ticipada es doble y tiene lugar del siguiente modos

E.n'los puntos 18 y 18t hay uns védlvula neumdtica
que se abre, viniendo en contacto con el pie de los husos

19 y 19* o de los pernos predispuestos interaxialmente respec—



t0 a los husos, durante una pequefla fraccién dé segundo., Estés
vélvulas estdn en comunicacibn con un pequefio depésivto de aire
comprimido ( no represenvado en la figura).

Cuaﬁdo la‘vévala 18 o 18* estd abierva para el convado

con ol piéd del huso 19, una pequefia canvidad de aime es trang-—
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mivida al debector 4 o 4%, que debe indicar si en aquella po-
sicidén hay o no hilo rovo. El mando de la deteccién es doble
porgue el detector 4 o 4* debe sola funcionar cuando estd de—
lante del hilo. En relaidad, entre un hilo y otro hay un
espacio vacio, por lo cual, si el devecvor funcionara en es—
e espacio,_ﬁindicaria siempre augencie de hilo, cometiendo
un error. Con el doble mando se consigue que la vdlvule 18
0 18' dé la sefinl -de posicidén justa, por lo cual, solamente.
cuando el detector 4 estd en posicidbn, entra dste en funcidn.
Naturalmente, esta doble deteccidén, podria ser elée-
trica, magnética o electroneumdtica; por el presente caso se
he escogido la neumitica que garantiza mayor eficacia conitra
el desgaste.
Tos déﬁectoreg 4 y 4% funcionan del modo siguiente
( figura 4 y 4K): el pequetlo soplo de aire comprimido, pro-
cedente de las #élvulas-lS, choca contra una ligera paletda
basculante I3 que, balanceando sobre el pivote 34, es empuja-
da hacia adelente por el aire con cierta fuerza; si el hila
sa encuentra delante de esta paleta, ésta efectua un recorri-
do,minimo, esfdecir; hasta el hilo 35 que la detiene; pero
si el hila esté.rot93 la paleta efectua todo el recorrido os-—
cilanxe,vmucho més amplio, y, con el brazo de palance 36, co—

munice un impulso al micro-inverruptor 20.

Cuando la paleta 33, por ausencia de hilo, ha dado
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un impulso mecdnico gl microinterruptor 20, este dlvimo
transnite eléctricamente su mando al grupo 12 que tiene la
migién de parar la mdquina en su exacta posicidn.

El grupo 12 funciona del modo siguiente (figura 3):

El impulso del microinterruptor 20 hace funcionar
el electroiman 21 que empuja hacia delante la guia 22,
haciendo penetrar la clavija 23 en el eje del soporte del
huso., la miguing continua su curso, pero cuando la cabeza
23 entra en contacto con el huso 24, este contacto provoca
un movimiento angular de la palanca 23 la cual, girando,
ird o detenerse conira el vope 25 que blogueard el avance
de la mdquina..

Sobre el vope 25 hay también un microinterruptor
eldctrico )no'representadu en el ﬁﬂﬁ@ga) el cual; tocado
por el brgpo de la palanca 23,'pfovocaré la parada del
motor 3 y la introduccidén del vdstago 15 sobre la vdlvula
14, E ste embrague produce la introduccién del aire cou—
primido en el circuito neumdvico de la méquina atadora
de hilo y, por ende, la recarga del deplsito adicional, no
representado, que sirve para la glimenvacién del detector
de hilo 4—4*. Al mismo tiempo (figura 3) la leva 26 levan—
ta la friceidén o freno 27 y provoca lag parada del movimien~
to rotatorio del huso, Inmediatamente entra en accidn el
grupo extractor 9 , el cual tiene la misién de Levanvar
la bobinu y dar a la misuwa un movimiento rovasorio contra—
riac al gque tenia durantve el ciclo normal de trabajo. Esua
extraccién tiene lugar del siguienté modo, ilustrado en
las figurag 5, 54, L y 2 ¢

El pistén 28 empuja la extremidad del grupo 29,
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centrado exaciamenie sobre el eje del huso donde se halla

el hilo rovo. El pisv6n 30 baja todo el grupo y hace
encajar ias pinzasg exvénsibles 31 sobre la bobina lf; des~
puds, un pistdén neumdtico en el interior del grupo 29 pro-
voca la expansidn de la pinza 3L, la cual expansibn, hace
gue 1l cafia de la bobina 32 resulte solidaria (figura 54)
del grupo 29 que, por medio del pistén 30, se eleva 1levan-
da consigo la cafia 17, de suerte que la bobina 17 permanegz=—
ca fija por su parve superior al grupo 29 y, por la parie—
inferior 17*, wvodavia enfilada en el huso de acero, pero
separada de ésve.

En esate momento el motor 37 inicia su marchs trans—
mitiendo, con une pequefla correa, su movimiento al grupo
29 que comienza tembién a girar en sentido contrario al
de los husos; estando le bobina fijada al grupo 29, éata
adquiere un movimienvo de gentido contrario al normal de
trabajo. E ntoneeé; el pistén 8 (véase figura 1) entra en
accién y lmce degcender el grupo 6 que es rélativameniea
complejo.-en cuanto que debe eﬁsd@uar~diversas operaciones.

Ia primera de estas operaciones es la sigﬁientef

( El pistén 38 empuja una clavija (no representada)
contra la columns 7; cuando el grupo, descendiendo, llega &
la-posicién 39, la clavija antes descrita se inserts en
la muesca 39 provocando la parada del descenso del grupo o.
Cuando el grupo ha quedado detenido, el grupo gue determi—
na. la zona de bisqueda sobre la bobina (figura 6,'6A‘y 6B)
entra en accin. Una horquilla 40, que ésté incorporads i
al grupo 6, mandada por la memoria va a enfilarséaia cefia
171 Cuendo la horquilla ha entrado en la cafia de la bobina

la memoria hard accionar el pistén 38 (figura 1) y retirard



10

15

30

320122

la clavije que hebia parado, insertdndose en la muesca 39,
‘el descenso del grupo &, por lo cual Todo el grupo 6
voiveré.a descender hacia abajo. En un momento determinado,
Ia horquilla 40 tocard el hilo en la posicidén 41 y no po-
drd descender mgs en la cafla ya épe este horquilla o EHan—
ca. estd regulada por medio de los resortes 42 y 43 de for—
ma que pueda vencer la friceidn natural lisa de la bobina,
pero no la friceildén del hilo, El grupo 6 continus descen—
diendo. lentamente, de suerte que la palanca 40 comenzard a
girar sobre su punso de apoyo 44 hasta qhe en el punto 45
tendrd 1ugarlun contacto con el microinterrupior 4v. BEgte
microinterruptor 4o rige un electroiman 47 el cual, aceionan
do sobre el brazo de la palance 48, medianie un perno ex—
centrico giratorio, bloqueard el grupa 6 en egta: posicidn ,
deteniendo el descenso.

En consideracién al hecho de que la bobina enro—
1lla sobre si misma el hilo en posicién progresi§a varia—
ble de arriba abajo, la posicidén de trabajo del grupo &
puede ser variable segin el momento de trabajo (bobina ca—
si 1llena, bobina mediada o solamente casivacia). En este
momento el grupo o estd situado para efectuar la bisqueds
del hilo; operacidn que se realiza por un disposivivo apli~

cado al grupo ¢ ¥y que viene el giguiente funcionamiento
(véanse figuras 7, fﬁ v iB) :

Sobre el grupo & hay un tubo plano de aspiracién
49, une pequefla turbina neumdtica 50, un reenvio 51 y una
correa 52; este grupo, cuando la méquina estd en marcha,
como se muesira en la figura 7, estd alejado de la bobina;
un piswén, ohedeciendo alrmando de la megoria (figura: T4)

empuja al grupo que comprende el aspirador, la-pequeﬁa

surbina neundvica y la corres, hacia la bobina, de forma
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qQue el reenvio 5L rebasa la propia bobina. Despuds, con-
tinuando su curso, la leva 53 al entrar en contacto

con el rodillo 54, obliga, por la extraccién angular de
la palanca 54, al reenvio de la correa 52.a alcanzar

la posicién 5L, de swrte que el aspirador 49 serd dete~

nido cerca de la bobina y la correa 52 esiard en contac-
to con el hilo enrollado sobre la parte cénica de la

bobina, a causa del movimienvo rotatorio angular dado pu}

la leva 53 (figura TB). Eh este momento, la bobina 17 es~

td ya girando en sentido contrario al normal de rotacidén
del huso, de donde resulta que en la busqueda del hilo

roto se combinan tres elemenios, s saber:

Un sentido rotatorio comtrario al huso, un fro—
tamiento de la correa sobre la bobina en sentido opues—
to a la rotacibn de ésta y la aspiracién del aire. Ie
pequella turbina neumdtica 50 pone en rotacién la correa
52 a una velocidad muchas veces superior a la velocidad
periférica méxima de la bobing 17, por lo cual, el cabo
del hilo roto, que se encuwnira seguramente entre los puti~
tos 55 ¥ 56;?#1 venir en contacto con la correa flexible,
es tirado'hacia atrds hacia la posicidn 57, pero subita-

mente abandonado por la propia correa, en cuanto que la
velocidad de la correa es superior a la velocidad del
desenrollamiento del hilo. El hilo roto, abandonado por
lé correa, es captado por el aspirador 49. El aspirador,
cuando ha capturédo el hilo, continuard absorbiendo
hilo mientras la bobina 17 continue en movimiento rotgii-
vo.y acopiard una cantidad de hilo que ird a depositar-—
se. a lo largo del tubo de aspiraciédn.

El aspirador debe, de hecho, no solo aspirar,
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gino también acopiar una cierta caentidad de hilo igual, por
lo menos, a la distancia entre el pié del huso y los cilin-
dros de alimentacién de la borrg de fibras. Ias mdquinas de
hilar son, en realidad, mdquinas tipicas en las que, solo
en la rema textil, es necesario atar dos elementos dife-

rentes entre si, es decir, un hilo ya torcido con una bo-

" rra que se convertird en hilo recibiendo la torsién. No

pudiendo alejar la borra del rodillo alimentador de ella
misme, e causa de cierta rotura, es necesario tener una lon-
gitud de hilo suficiente para hacer que el propio cabo del
hilo pueda ser asegurado en los rodillos alimentadores de
borra; es por tanvo indispensable que el agpirador, no solo
capte el hilo roto, sino que acopie una ciersa cantidad
del mismo. Teniendo en cuenta que, en el tubo de aspiracidn
58; el remolino de aire creado por la aspiracidén tiene ten-
dencig a hacer perder torsién al hilo, dado que éste no tie~
ne todavia una ftorsidn bieﬁ fija, este tubo 58 tiene un per-
fil ondulado de modo que el hilo tenga diversos puntvos de
contacto en los puntos 59-59'-59r*, guficientes para impe-
dir que el hilo, bajo la accidén del remolino de aire de
asplracibn, se desenrolle ; naturalmente, este perfil po-
drd ser ejecutado de cualguier otro modo sin desbordar el
merco de la invencién. Lé importante es crear, dentro del
tubo de aspiracién 58, puntos de contacto para bloguear el
hilo a fin de gue no se pueda torcer. ‘

Cuando el aspirador 49 ha captado una cantidad
de hilo suficiete, todo el grupo 6 vuelve a la posicidn
indicada en la figura 7 y la pequefla turbina 50 cesa de gi-~

rar..
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El pistén 30 (figura 1) al descender repome la bobins

L7 en su posicién normal, es decir, anclade al huso; la
pinza 31, maniobrada por el pistén, libera la bobina; el
pistén 30 eleva de nuevo el grupo y el pisién 28 repone el

grupo 9 como estaba en las figuras J y 2 o sea, en posi-

* c¢idn de reposo.

Simultdneamente, se ha efectuado la bisqueda del
enillo 60 (figura 2) que puede esta parado en cualguier po-
sicién sobre la corone 51 y que debe hallarse en ung posi-~
cién predeterminada para poderse introducir el hilo dentro
del mismo; la bisqueda del anillo tiene lugar como sigue
(figuras 8, 84, 8B)¢ '
| Apoyados en la banquete de la mdquina de hilar- «
mévil 02 (figura 2) , que tiene un movimiento oscilato-
rio, alterno, vertical, destinado a recoger el hilo sobre
la bobina, hay dos pequefios rodillos 63-63" los cuales lle—
van un soﬁorte oscilante v4. Estos pequefios rodillos 63 y 63!
(figura 2J, como estdn apoyados sobre la banqueta de la
néquina 'de hilar, siguen exactamente el movimiento de vai-
ven vertical de la misma; sobre este soporte 64 estd apli—~
cado el mecanismo encargado de la bisqueda del anillo (véa-

se figura 8); sobre el soporte 64 hay un pistéh 65 el oual,

‘por medie del véstago 66, manda un soporte 6T, Sobre este

soporte mévil 67 se han previsto pequefios tubos 68 distri-
buidores de aire, provistos de un perfil adeucadq, que tie-~
nen la misién de. buscar el anillo. Cuendo se desea bus—
car el anillo, la memoria da el impulso al pistéh 65; el
végtago: 66 empuja todo el soporte 67 que lleva los peque—
Hos tubos‘6é dentro de la banguets 62; para lo cual, los
tubitos egtdn dispuestos de manera que, emitiendo aire

comprimido en Ilos mismos, se llega a crear una corriente
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de aire circular tangenhcial al porta anillo 6l; el anillo
70, que puede encontrarse parado en cualquier parte de es—
ta corona, es atacado por este chorm de aire y se pone en
rotacidén; sin embargo, cuando llega & entrar en contacto
con la clavija 69, que sestaba paradas contra la parte ex—
terns de la corona 61, se para'pues.la clavija 69 no le per~
mite continuar girendo; esta posicién de parada es la pre—
determinada para permitir el enfilado del hilo en el ani-
1103 es, gin embargo, Necesario pararlel anillo de manera
segurg para evitar que vibraciones o impactos puedan, nue~
vemente, desplazarlo de su posicién; del bloqueo del ani-
1lo se encarga el pistén TI que, como es bien vigible en
lg figura 8B, esté'fija&o sobre el goporte 64, pero aparta-
do &ei movimiento horizontal de vaiven que imprime el pis~
tén 65; el cual pistén 71, mediante el vdstago 72 y la pa—
lanca 73, empuja por debajo del anillo 70 un resorte T4

en forme de asiento que, viniendo en constacto con el ani—
llo, no le deja mds la posibilidad de escapar; en este mo—
mento la memoria accionard el pistdén 65, que tirard hacia
atrds el grupo; el soplo de aire emitido por los tubitos
68 cesard y el anillo estard sostenido solamente por los
alementos Tl-T2-73-T4, que egtdn parados.

E n este momento entra en accidn el grupo 11 (vée~
se figura 1), el cual tiene la migién de enfiler el hilo
dentro del anillo 703 el grupo funciona de la siguiente
manera, ilustreda en las figuras 9, 94 y 95:

Considerando gue el hilo, gue he sido buscado y
que estd todavia mantenido de modo eldstico por el aspira—

dor 49, pasa atravesando el elemento 75 a manera de rabo

de cerdo de la mdquina de hilar y va a terminar a la bo—
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bina 17, el hecho de que el hilo sea enfilado en la parte
interna del rabo de cerdo, es debido a que la bobina 17
habia sido q.eVantada del grupo 9 y llevade fuera del ra—
bo de cerdig, de suerte que, cuando la bobing ha gido re~
puesta enr.p'osicién, el hilo mantenido por el aspirador 49
ge ﬁa encontrado automdticamente dentro del propio rabo

de cerdo,

. El grupo 11, destinado al enfilado del hilo en el
anillo, estd vinculado al soporte 64 y, por tanto, sigue
‘también el movimiento de vaiven vertical de la bangueta
de la méquinge de hilar (véase figura 95); el pistén 76,
med_iante. el vdstago 77, .levan‘ca el grupo 78” 'gbr encima del
rabo de cerdo “’[5;‘ después, el pistén 79 hace avanzar hacig
la izquierda todo el grupo 78', de forme que el pico 80 pe~
neﬁ'ra"en el rabo de ce:r:do} despuds, el pistén 76 hace re~
ti;o'cedet hacia abajo todo el grupo; pero el pico 80, en-
contrando el rabo de cerd?o 75, parard el grupo "{8 g su ni-
vel,! Esta maniobra es necesaria porque el rabo de cerdo
tiene un nmovimiento vertical alterno oscilante y; _ademé.s, .
el enfilado del hilo en el anillo depende de la posicidn
del rabo de cerdo.:

Cuando el pico 80 se ha parado sobre el rabo de cer— .
do, el pistén 81 hard avanzar la aguja 82 en posicién inme—

diatamente debajo del rabo de cerdo, de modo que, seguramen—

 te, esta aguja 82 se encontrard en una posicidén entre el

tubito y el hilo que estd apoyado de modo tenso, pero elds~
tico (por causa del a_sp_ira.dor—) , debajo del rabo de cerdo.

B n este Amomen‘bo, el pistén 83., siempre bajo el mando de la

memoria, seguird un movimiente angulsr descendente, de suer-
te que el pistén ird a la posicidn 81% y la aguje & la po—

si_.ci&n 8'2"7t .
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Despuéds, la memoris accionard el pistén 81 hacién~
dele retornar ¥ la eguje 82 srrastrard consigo el hilo,
obligéndolo a pasar bajo el anille que lo aprisionard, engan-
chéndolo, ‘ | .

El hile permanaceré,aprisohadcsgor le aguja misms
¥y se enfilard bajo el anille T70; el pistén 71 (figura BB);
volviendo hacia atrés; dejard libre el anillo. En este momen-—
to, el grupo 6 (figura 1) vuelve g ir hacia lo alto, empuja-~
do por el pistéﬁ 8, arrastrando consigo el agpirador 49 y,
por tanto, tambidn el hilo aspirado; unido al grupo 6 estd,
tembién, el mecanismo de atado del hilo..

Ia mdquina automdtica, segin la presente invencién,
de acuerdo éon la navuraleza de las fibras o el espesor de.
los hilog a los que se destine, puede estar provista de 1,
2, 0 3 grupos de atados del hilo, que serdn descritos més
adelante. ‘

Debe comprenderse que cada une de estas tres formaa
de realizacién de estos tres grupos de atado del hilo, que
gerdn ghora descritas, es universal, es decir, que eg apli~
cable a cuglquler tipo de fibra o hilaedo, pero que cada una
de egtas formas de ejecucldn da una calidad excelente de
atado invisible, del hilo con lasborra, cuando se emplean
particularmente con un cierto tipo o una clase determinada
de fibras o hilados.

En la linea general, pero no limitativa, el grupo
@e atado descrito e ilustrado en lss figuras 10, 104, 11
¥ 114 es Sptimo particularmente cuande se usa paras fibra
larga con hiledo muy fino.

El grupo de atado descrito e llustrado en lag figu=
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ras 12, I3, 14 y 15 estd partvicularmente adapiado para
regularidad de atado con fibra corve o medis y con hila~
do grueso,

El grupo de atado descrito e ilustrado en las fi—
guras 16, IT y Ié es, finalmente, §ptimo con toda clase de
fibra, pero estd poco indicado para el atado de hilos
gruesos..

Haciendo, primeramente, referencia a las figuras
10, 104, I1 ¥y l}A, en lag cuales se ha ilustrado la primera
forma de reelizacidén del grupo de atado, es claramente vi—
-sible, en la figura 10, el hilo mantenido por el aspira=-
dor 49, que estd ya enfilado en el anillo TO; el gtado.del
gpillo tiene lugar del modo siguiente: sl electro-fmdn, "
que comé indica la figura 3, habia emppjado la leva 26 con—
tré la friccién 27 para detener el huso, se bloquea y un
resorta‘ﬁrocede a empujar el grupo lejos del huso 17, de
suerte que ei bhuso 17, que ya no estd frenado, comienza nue-
vanente o giver. AL mismo tiempo (véase figure 104), el
pistén 86 bajo mando de la memorié, por medio del Qéstago

87 empuja el grupo 85 hacia los rodillos alimentedores de

‘borrs 88-89, los cuales suministren la borra 90 que va

giendo absorbida por el espirador normal 91 de la méquina
de hiler.
El grhpo 85, como ge ha indicedo en la figurs li,

termine en una cabeza en forma de V, de suerte que, vinien—

"do hacia delante, empujado por el pistdn 86, toma el hile

‘tengo entre el anillo y el aspirador 49 y lo lleva auto-

médticamente en posicidn central debido a su forms en V,

avanzdndola hasta la posicidén 92; en este momento, lag
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tijeras 93, 93* estdn abiertas; cuando el pistén 94, obede-
ciendo a la memoria, empuja la leva195, eaba leva de corona
95 acciong sus brazos de palgnca 96-96* y este movimiento es
tronsmitido a las tijeras 93-93%, las cuales, encontrando en
su camino de cierre la borra 90,‘la cortan y al mismo tiempo
cierran e interrumpen la boca de aspiracién 91 con la su-—
perficie de sus hojas (figura '1IA).

Otre aspirador'973 colocado immediatamente debajo
del grupo 85, aespira y mantiene la borra cortada por las
tijeras 93. Al mismo tiempo, el movimiento de la leva 95 ha
provocado también el cierre de lag tijeras 98-98* por medio
de lg presidn ejercida por las palancas en:los botones
99~99*; en medio de estas tijeras 98-98* pasaba el hilo ten-
so entre el centro de la V y el aspirador 49 y dicho hilo
queda corta&o. Todo el hilo sobrante entre el corte 99 y
99*% y el asgpirador 49 es absorbido por el aspirador 49 y es
llévado al depésito de recuperacidn. Simglténeamente, se
pone en funcién el pistén 100 el cual, por medio del vés—
tago 101, acciona sobre el balancin ioz ¥ pone en movimien—
to, uno en sentido opuesto al otro, los dos brazos 103 y
103* que se han aproximado envre si cuando los botones 99
¥ 99* han hecho presién para poner en funcionamiento las
vijeras 98 y 98%; asi que, resumiendo, vienen a realizar—
se, al mismo tiempo, estos movimienxos}

Laé»tijeras 93 cortan lea borra 90 absorbida por el
agpirador 91; el hilo queda cortado y la parte sobrante
es aspirada y llevada a través del aspirador 49. El hilo y
la borra quedan apresadosen media de los dos brazos 103-103°

que, como estdn forrados de una materia de alta friccidn
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¥y como ge ponen en movimiento uno enoposicién al otro; obligan
al hilo y a la borra g unirse y retorcerse ligeramente el

uno con el otro por efecto del frotamienvo. Cuandd, sin em~
bargo, la leva 95, convinuando su curso, dada su particular
configuracién de doble rincén, 1llega al fondo de su curso,

lag tijeray 93 se abren de nuevo por la accién de un resorte;
log dos brazoes frotadores se alejan, de suerte que el hilo
unido a la b'o?ra queda completamente lib're. En este momento,
ia. torsién impuesta por la bobine I7 llega regularmente al
punto -de conjuncidn entre el hilo ¥y la borra, de forma que

la borra alimentada por los rodillos 88 y 89 toma forsién
regulaxr y, por tanto, toma consistencia convir’cié;dose, en
hilo. En este momento, el pistén 86 hace volver al grupo )

85 ¥y un micro—interruptor, no representado en la figura, 'pro—

voca (véase figura 1) el accionamiento del electroimen que 1lle
ve el gollete 15, que suspende la tome de aire, y el mig-

mo microinterruptor provoca la puesta en movimien'to .del mo~
tor 3'; con io. cual, la mdquine se pone en busca de nuevos
hiles rotos.ﬂ

Ahora se hace referencia & las figuras 12 a 15 para
la descripcién de la segunda forma de realizacibn del gru—
po de atado del hilo.

El soporte 201 empujado nguméticamente, por ejemplo,
con un sistema de cilindro v pistrén como el de la primera
forma de ejecucidn, se aproxima a los rodillos alimentado-
res 88 y 89 de la borra 90.

Durgnte este movimiento de gproximacidn, la rede—

cilla 203 choca con’i:ra, el cilindro alimentador 89 provocan-

de la rotacién de la palanca 202, apoyada sobre el punto
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216, estando limitada diche rotacidn por el impacto del
apéndice 209 de la palanca 202 contra el tope 204 provis—

4o de tornillos de regulacidén fina...

El avance del grupo 20L y la rotacién de la palan~
ca 202 hace que, g fin del recorrido, elldispositivo se
encuentre en la §§sicidn indicadg en la figure 14, es
decir, el rodillo 205 entre en contacto con el rodillo
élimentador~89; el cual transmite su movimiento de rota-
cién con velgcida& periférica casi igual al rodillo 205
y de éaste, por contacto, eé.retransmitida al rodillo 206.

| 1 hilq 84, procedente de la bobina y que tiene
un hilo roto captado por el aspirador 49, aunque el rodillo
206 gire, no sufre tracecién porque estd libre y, asi,
resbala polamente gobre el rodillo 206,

En un momento determinado, la leva 212 mandada
neundticamente por el véstago del pistén 214, alojado en
el soporte 201, entra en contacto con el rodillo de mando
213 de los brazos de la leva 219, que llevan en su extre—
midad el pequefio rodillo 209* y las tijeras 208 para
el corte de la borra 90.

Las tijeras 208, cerrdndose, cortan la Horra 90
que es llevada por las tijeras mismas, segin ve siendo
alimentada por los rodillos alimentadores 88 y 89, hacia
el pequefio rodillo 206 que estd en rdecién,

Mientras que las tijeras 208 se cierran, también
el pequefio rodille 209%, que en la posicién de tijeras
abiertas no tocaba el rodillo 206, va ahora a tocarlo
¥y, haciendo presién sobre el mismo, aprime el hilo 84

¥y lo suministrae hacia abajo, es deecir, hacis la bobina,
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El hilo 84 empieza a recibir torsién que imprimen
la bobina y el huso (no representados) que han comenzado
a girar. ' .

ILa borra 90 , entrando en contacto con el hilo 84
sobre.;a tangente de contacto entre el rodillo 206 y el ::u7
pequefic rodillo 209* (figura 14) se asocia al hilo mismo
por efecto de las torsiones provenientes de abajo. »

las tijeras 208 se vuelven a abrir y el pequefio
rodillo 209? se desgplaze lateralmente de suerte que la
bobina transmitird sus torsiones directamente & la borra
que se halle ye reunide al hilo que estaba rovo, convir-
¢

‘Unes vijeras, no representadas, mandandas median-—
te los rodillos 210 de una segunda leva 215 del védstago
del pistén 214 procederd a cortar el sobrante del hile
84 gque habia sido captado por.el aspirador 49, sobrante
épe gerd sbsorbido por dicho aspirador 49 y enviado a la
descarga.

Debe hacerse obgervar que las tijeras 208, cuando
se cierrén'cortaﬁdo la borra 90, no cortan también el
hilo 84.( que debe, como es obvia, permaneder todavia en-
tero para asociarse a la propia  borra) porque sus hojas
esfén dotadas de un reentrante.zlf que, cugndo las tijeras

estdn cerradas, forme un orificio 218 que permite el paso

. del hilo 84 oprimido entre el rodille 206 y el pequefio ro=-

dillo 209, »
’ Refiriéndose, por dltimo, a las figuras 16-18, se
describe ahora la tercera forma de realizacién del grupo

de atado del hilo.

El hilo roto 84 (en linea de trazos interrumpidos
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en las figuras 16 y 1T ) procedente de la bobing 17, ya
enfilado en el anillito giratorio 70Vy:en el rabo de cer—
do 75, pasa & través de un tubo 302 provigto de una hendi-
dura acanalada 303 y dicho hile terming dentro del agpira—
dor 49 que lo mantiene elasticamente,

Los rodillos alimentadores 88 y 89 suministran
continuamente la borra 90 que es tomada y descargada del
aspirador 91 de la méquina de hilar@

Cuando se desea realizar el atado del hilo 84 con
la borra 90 el dispositive dewatadb de la pregente in- '
vencidn es aproximado ada posiqidnide-trahajo, nediante
un medio cualgquierasadecuado, no representado.

A Iag tijeras 311 se cierren y corian la borra 90.
un soplo de aire emanado del tubito 312 sopla sobre la
borrg 90 y la empuja, a través de la hendidura 303 del
tubo 302, dentro del propio tubo 302, Otro soplo de aire
que emana del tubito.316_que desemboca en la extremidad
superior del tubo 302, sopla dentro de este tubo 302 y
erea un remolino circular de aire, por el cual, la borra
90 se retuerce ( véase figura lo) alrededor del hilo 84,
tenso. Este remolino cirecular de aire se obtiene dando a
le boca del tubito 3lo un perfil conveniente en el tubo
302, de modo gue el soplo entre.en el tubo 302 en direc—
eidn oblicua tangencial a la pared interna, o bien, dis-
poniendo un perfilado interno en forma de tornillo o hé-
lice{no representado).

' El hugo 17 comienza a girar y transmite sus tor-
giones hacia lo alto, de suerte que el hilo 84, alrededor

del cual se ha enrollado ya la borra 90, se asocia, por

torgibn, intimemente con dicha borra.
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En este punto las tijeras 315 corvan el hilo, para
evitar una unién demasiado larga, y la tensién misma del
hilo 84, dada por la rotacidn de la bobina 17, causa el en—
rollamiento del hilo 84 sobre la bobina y da lugaer a que la
borra, tomando torsiones, siga al hilo en el enrollamiento,
restebleciendo, asi, la unidén entre borra y bobina y la ope-
tacidén normal de hilature. Despude que las tijeras 315
han cortado el hilec 84, la parve del hilo sobrante es
absorbida por el agpirador 49.

El funcionamiento de los érganos arriba descritos
estd mejor ilustrado en las figuras 17 y.1l8, donde se
datallan los elementos de mando para dichos 6rganos.

En la figurs 17, el grupo estd mostrado en la pg—
sigién inmediatamente anterior a la operacidn; las fije~
ras 311 estdn abiertas y el tubito 312 estd fuera del ‘
grupo; también las tijeras 315 estdn abiertas y el tubi-
$0 316 no ésté abastecido de aire. 7

‘E1l Gubo 302 presenta la ranura anterior 303 per—
mitiendo, con las tijeras abiertas, la entrada de hilo
84 dentro del tubo 302.

Otro detalla importante estd répresentadorpor la
curVaﬁmr§.3li'de la partve denﬁﬁgl.de lag tijeras 311,
merced a la cual estas Ulvimas pueden cerrarse tembién aun~
gue se halle en medib el tubo 302,

En la figura 18 el grupo se muestra durante la opes
racién.delcorteJ Un véstago 307, gobernado neumdticamente
o por otros medios convenientes, lleva en cabeza las levas

308 ¥ 309.

la primera leva 308 acciona la palanca 310 que

!
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provoca el movimiento de clerre de las tijeras 311. Al mig-

mo tlempo, el tubito 312 esvd centrado delante de las Ti-
Jeras 311 y puede empujar la borra 90 en el punto 313 hacia
el interior del wubo 302, merced a la acanaladura 303, man~
teniendo dicha borra en vensién.

Bl aire es introducido en el tubo 316 y en el tubo 302
creando el remolino circular para la unién del hilo 84 con
la borrs 90: _

Inmediatamente después, la leva 309, mediante la pa-
lanca 314, maniobra lag vijeras 315; a través de las cuales
pasa el hilo 84, corsando el hilo y completando la operacién.

Terminado el recorride, las levas 308 y 309 permiven
e las palancas 310 y 314 , recuperar la posgicidn de ia figu—~
ra 17, héoienéo asl volver & abrirse tvanto las vijeras 311
como las vijeras 315, a fin de evitar que el hilo 84 quede
prisionero por las tijeras cerradas, de manara.:que cuando
el grupo se aleje, el hilo atadd esté libre y salga del
tubo 302 a través de la ranura 303.

Es evidente que se podrdn aporver & la mdquina, se-
gun la invencidn, numerosas modificaciones, variaciones,
adiciones, eliminaciones y sustvituciones de elemensvos, sin
rebagar por ello el objevo, el espirivtu o el marco de la

proteccidn de la propia invenecidn.

NOTA DE REIVINDICACIONES

Se relvindica cowo propio y nuevo a favor de
Dn. Matteo GILLONO y Dn., Pietro ALI;Em'o; dowiciliados
en Ivrea (Turin/Italia) y en Biella (Vercelli/Italia),
respectivamente, lo especificado en las siguientves rei-

vindicacionesd
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PRIMERA.—  Mecanismo autématico para atar 1os hilos ro-
t0s en las mdquinas de hilar, constivuido por un carro
gque se desplaza hacia delante y hacia airds a lo largo
de la fila de los husos de la mdquina de hilar, estando
dicho carro provisto de un soporte mévil verticalmente,
caracterizgdo en que, sobre el carro, se han dispuesto,
por lo menos, los siguientes grupos operatorios regidos
por une memoris de pfogramacién: un grupo detector del
hile. rote, un grupo de parada de la mgquina, un grupo de
extraccién de la bobina, un grupo para deteminar la
zona de busqueda sobre la bobina, un grupo de bisqueda
del cabo del hilo roto, un grupo buscador del anillo
rotavivo, un grupo para enfilar el hilo en el anillo Y,
un grwpa~para.atan:él hilo y cortar su parte sobrante.
SEGUNDA.~ El mismo mecanismo automdvico segin le primera
reivindicacibn, caracterizedo en que el grupo detector de
la ausencia del hilo, estd dispuesto en posiaidn avanze=
da. en gomparacidn con los otros drganos operatorios del
mecanismo , es. decir, actuando antes de que los grupos
para la blsqueda y el atado del hilo se encuentren frente
al huso en el cual se detectd la ausencia de hilo.
QEBQEBAQ:;‘Iﬂ.mismo necanismo automdtica segin la rei—
vindicacidén segunda, caracterizado en que el grupo detec—
tor de la gusencia del hilo estd formado por un coloca~
dor- que, entrando en conftacto con las referencias ade~
cuadas hebilitadas a Lo largo de la banqueta, con la
nisma anchura de los. entvreejes de los husos, acciona un
elewento deuector de la ausencia del hilo, solamenﬁe

cuando eagte Ultimo se encuentra frente al punto por don-

de. deberla pasar un hilo.
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CUARTA.~ El mismo mecanismo automgtico segin la reivindica~
cidn tercera,caracterizado en que el elemento detector de
la ausencia de hilo estd formado por una paleta basculunte
empu jada hacla el hilo wediante un goplo de aire emivido
por mando de dicho colocador y, gi el hilo estd roto, dicha
paleva gira en formag que haga accionar un interrulor deter—
minante de la parade de la mdquina.
QUINUA.~  El mismo mecanismo automdtico segin la reivin-
dicacién pimera, caracterizado en gue el grupo de parada
de la wdquina comprende una guis que, al mando de parada,
se desliza hacla adelante y hace que una palanca salienve
vaya a chocar contra el huso, provocando la parada suave
de la mdquina, wedianve el frenado de la otra extremidad
de la pslanca contra un tope rrevisto gobre la guia.
SEXUA.~ Bl mismo mecanismo eutomdtico segin la reivindi-
cacién guinta, caracterizade en que el impacto de la palan—
ca contra el Tope acclona un mando para la ingercidn de
una, vélvula de vtoma de aire comprimido, en una voma habi~
litada & la misma distancia de los. envreejes de los husos,
a lo largo de la bangueta de la mdquins de hilar,
SEPITilA.~ El mismo mecanismo autondtico segin la rdivin-
dicacibn quinve, caracterizado en gque el vope conira el
hugo da lugar a la elevacidn de una leva, del grupo de
parade, que frena y detiene el movimiento de rovacidn del
huso gobre el cual se ha detectado la augencis del hilo.
OCTAVA.~ El mismo mecanismo automdvico segin la reivindi-
cacidén primera, caracgerizada en que el grupo de extrace—
cién de la bobina comprende pinzas expansibles, gue son

introducidas dentro de la cavidad de la bobina y, des—

pués, medios adecuados, dan lugar a la expansibn de las



10

15

20

25

30

-»- 320122

pingésfpara:hacer~qpeA1a~bobina se solidarice con les pin—
z88, ¥, sucesivamente, el grupo entero es levantado de
nueve, de suerte que la bobina se desprende del eje del
huso, sobre el cual permanece, sin embargo, encaiada la

bobina.

NOVENA.- El mismo mecanismo automdtico segin la reivindicacién

octava, caracterizado en que el grupo de extraccién de la

Jbobina -comprende, también,-medios que imprimen g las pinzas

un movimiento lento de rotacidn de sentido contrario a la
rotacién normal de trabajo de los husos, de suerte que el
movimiento, de duracién regulasble, de rotacidn contraria
del grupo, produce el desenrollamiento de una cantidad de
hilo de la bobina, suficiente, al menos, para llegar cercd
o en contacto de los rodillos de alimentacidn de la borra.
DECIMA.~ El mismo mecanismo automdtico segin la reivindi—
cacidn primera, caracterizedo en gue el grupo destinado a
determinar la zona de busqueda del hilo sobre la bobina es-—
%4 constituido por una horquilla que se enfila sobre la
ceffe 'de la bobina y que desciende sobre la bobina misma,
hagta alcanzar la parte superior extrema de la calia del
hilo, contra la cual se detiene causando la rotacién de

su extremidad de apoyo hasta un punto predeterminado en
que acciona los érganos buscadores del dabe del hilo rowo
gque, en consecuencia efeciuan la busqueda del hilo roto
gobre la parte de la bobina donde sstaba ehrolléndose el
hilo en el momento de la rotura.

UNDECTMA.-ELmidmor madgnismy eutondtica segin le reivindi~
cacién'primera, caracterizado en que el grupo de blsqueda

del cabo del hilo roto comprende un tubo de aspirsciéum,
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ung pequefla turbina , un reenvio y una correa, elementos que
gon gproximados a la parte de la bobina donde estd situado
el hilo roto. '

DUODECIMA.~ El mismo mecanismo automgtico segin lea reivindi-
caciones novena y undecima, caracterizado en gue el cabo

del hilo roto es tomado por el aspirador, despuds de que la
correa lo haya degprendido de la bobina, mientras que la
bobina gira lentamente en sentido contrério a2 la rotacién
normal de la hilatura.

DECIMATERCERA.~ El mismo mecanismo automgtico segin las

reivindicaciones novena y duodécima, caracterizado en que el
aspirador mediante el aire de aspiracidén aspira, eldstica—
mente, una longitud de hilo suficiente, al menos, para
llegar cerca 0 en conbacto de los rodillos de alimentacidén

de la borra de la mdquina de hilar.

DECIMACUARTA.~ El mismo mecanismoe sutomdtico segin las rei-
vindicaciones undecina y décimatercera, caracterizado en
que el aspirador tiene un perfil ondulado contra los remo-—
linos, a fin de que el hilo agpirado, haciendo contacto en
verios puntos con la pared interior del egpirador, no pier-
da las torsiones que acaba de adquirir,.
DECIMAQUINTA,~ EL mismo mecanismo, autondtica gegin la eivin-
dicacidn primeras, caracterizado en que el grupo buscedor del
enillo rotativo del huso estd formado por un pequefio so-
porte basculante en sincronismo con la banqueta de la mdquina
de hilar, poseyendo una perte mévil que es empujada, por
mando, sobre la banquete y estd provista de dos pequefios
tubog de impulsidn de aire, con un perfil conveniente , que
empujan el anillo rotative, cualquiera que sea su posicidn

de parada, hasta una posicidn predeterminada para la iniro-

duecidn del hilo.
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DECIMASEXTA,~ Bl mismo mecanismo auvomdtica segin la
reivindicacién décimaquinta, caracterizado en que se ha
previsto un tope para detener el anillo, empujado por el
aire, en la posicién predeterminada para la introduccién
del hileo, siendo dicho tope solidario de la parte mévil
del pequefio soporte.

DECIMASERTIMA,~ E1 mismo mecanismo gutomdtico segin las
reivindicaciones décimaquihte y décimasexta, caracueriza-—
do en que el anillo parado es blogqueado por un elemento
eldstico de forma adecuade para empujar dicho anillo hacia
arriba y hacia la pared del banco sobre el que se desliza
el anillo, para situar el anillo rowvativo en la posicién
mds conveniente para,la.int:oduccidn del hilo. ¢
DECIMAOCTAVA.~ El mismo mecanismo automdtico segin la
reivindicacién primera, caracterizado en que el grupo
destimdo a enfilar el hilo en el anillo rotativo es soli-—
dario del movimienvo del banco de la mdquina de hilar y
estd constituldo por un pico que, avanzando, coleca el
grupo a Ia altura deseada, encontréndo el rabo de.. cerdo‘
del huso sobré la médquina de hilar, y por una aguja unida,
de forma articulada, a dicho pico que mediante una serie
de movimientos predeterminados engancha y arrastra el hilo,
obligdndolo a pasar bajo el anillo rotvativo y produciendo
la introduccién del hilo, debido a la liberacidén del ani-
1lo de su posicién blogueada.

DECIMANOVENA.~ EL mismo mecanismo automédtico segin la

reivindicacidén primera, caracterizado en que el grupo
destinado a atar el hilo a la borra, comprende un vdstago
de movimiento horizontal que lleva el hile hacia la borra

¥ situa exactamente este hilo mediante su cabeza en forma

.de V.
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VIGESIMA.~ EL mismo mecanismo automdtico segdn la reivindi-~
cacidén décimsnovena, caracterizado en que el grupo de atado

del hilo comprende una mordaze en forme de tijeras que cortan
el hilo y al mismo tiempo clerran o interrumpen el aspira-—
dor normal de la mdquina de hilar, dispuesto cerce de log
rodillos de alimentacidén de borra.

VIGESIMAPREMERA.~ El mismo mecanismo automdtico segin la

reivindicacién vigésima, caracterizado en que el grupo de
atado del hilo comprende, teambidn, un aspirador auxiliar
que absorbe en otra posicién la borre coritada por las vije~

ras.

VIGESIMASEGUNDA.~ El mismo mecanismo automdtico segin las

reivindicaciones décimanovena & Yigésimaprimera1 cargcieriza~
do en que se ha previsto un segundo par de tijeras que cor—
tan el hilo cuando ha entrado en contacto con la borra, me—
diante el agpirador que forma parte del grupo buscador del
cabo del hilo rovo, el cual aspirador almacena lg parte so~
brante del hilo desenrollado de la bobina.

VIGESIMATERCERA.~ El mismo mecanismo automdtico segin las

reivindicaciones primera y décimaoctava a vigésimaprimera,
caracterizado en que el grupo de atado del hilo comprende,
tembién, Srganos de frotamiento del cabo del hilo con la
borra, para comenzar, por frotamiento, la rotvacién entre
hilo y borra y, por consiguiente, su unidn.
VIGESIMACUARLA.~ El mismo mecanismo autvomdtico segin la rei-
vindicaclén vigesimatercera, caracterizado en que los érga-
nos de frotemiento estdn formedos por dos plezas mecdnicas
que. toman entre ellas el hilo y la borra y, efectuando mo~
vimientos cohtrariosuel unojdel otro para frotar entre si

la borra y el hilo, dan comienzo a sumeva unidn.
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VIGESIMAQUINTA;~ El mismo mecanismo automdtico segin la

reivindicacién vigesimacuarta, caracterizado en que dichos
Srganos de frontamiento estdn formandos por dos hrazos ,
revegtidos de materiales de alta fricecidn, que tienen mo—
vimiento en gentido contrario el uno del otro, mandados pox
elementos convenientes de movimiento glternativo.
VIGESIMASEXTA,~ El mismo mecanismo automdtico segin le
reivindicacién primera, caracterizado en que el soporte ,
verticalmente mévil, sobre el cual estdn dispuestos los gru—
pos cperatorios de la mdquina, estd apoyado sobre el banco
de. la mdquina de hilar, de suerte que estd obligado a seguir
el movimiento alternativo, basculante, vertical de dicho

banco. ¢

VIGESIMASEPTINA,- El mismo mecanismo automético segin la
reivindicacifix primera, caracterizade en que la memoria de
programacidén del ciclo es una memoris newmdticae que, median-
te levas y vélvulas, goblerna Ios circuitos operatorios
neuméticos que accilonan los elementos de los grupos de la

méquina..

VIGESIMAOCTAVA.— El mismo mecanismo automdtico segin la
reivindicacidn.primera, caracterizado en que el grupo de
etado del hilo comprende un soporte que avanza hacia log
rodillos de alimentacidn, llevando un primer rodillo que
recibe un movimiento de rotacidén cuando entra en contacto
con uno de los rodillos de alimentacidén antedichos, una
yalanca~qpe; encontrando dichos rodillos de‘alimentacién,
lleva tijeras para la borra en forma de palancas articuladas
provistas de hojas en una posicidén apta para esta opera—

cidén, provocenda al mismo tiempo la rotacidén de un segunda

rodillo fijado en lag tijeras y sobre el cual pasa el hilo
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roto a la misma velocidad que el primer rodille y, por

tanto, de los rodillos de alimentacidn, de tal forma que
efectue el atado del hilo y de la borra cortada alng ve~
Iocidad igual para ambos elementos.

VIGESIMANOVENA.~ El migmo mecanismo automdtico segin la
reivindicacidn vigesimsoctava, caracterizado en que lag
tijeras de la borrs estdn provisvas de un pequefio rodille
que, al cerrarse las hojas, es puesto en contacte con di~
cho segundo rodillo, creando una presién entre hilo y bo-
rrg para ayudar a la unidén y, a la apertura sucesiva de
lags hojas, se aleja liberando el hilo atade.
LRIGESIMA.- Bl mismo mecanismo automdtico segin la rei—
vindicacidn vigésimaoctava y vigdsimanovena, caracteriza-
do en que lag hojas de lag tijeras tienen una cavidaé cen—
tral que, cuando estdn cerradas, forman un paso para el
hilo el cual, asf, no ge corta.

TRIGESTMAPRIMERA. -  El gismo mecanismo automdtico segin
lasg reivindicaciones vigesimaoctava y trigésima, caracte—
rizado en que la apertura y el clerre de las hojas de las
tijeras son praducidos.por un véstago de pistén provisto
de uns leva apta para provocer la rotacién de las palancas
que llevan las hojas de corte.

TRIGESIMASEGUNDA.~ El mismo mecenismo automdtico segin

la reivindicacidn trigésimaprimera, caracterizado en que
dicho vdstago de pistén lleva una segunda leva apta para
mandar un segundo par de tijeras, que cortan la parte so-—

brante del hilo despuds de su unidén con la borra.

'RIGESTMATERCERA. ~ E1 mismo mecanismo automgttco segin

segién la reivindicacién primera, caracterizada en aue,
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el grupo de atado y corte de; hilo comprende dos pares de
tijgraaiaccionadas_mediante palancas por una leva doble,

wn par para cortar la borra y el otre para cortar el hilo
immediatamente después, y un elemente distribuider de aire
a presién para. empujar la borra cortada dentre de un con—
ducta con una ranura donde, otre soplo de aire, forma re-—
molines pars atar la borre al hilo que pasa dentro de este ¢
conducte. S o _
EEIQESIMAQUABQA,~'E1 misme.mecanismn.autométieq segin la
reivindicacién trigesimatercera, caracterizado en que dicho
elemente distribuidor de aire es mévil, para que sea coloca-
do, en el momento de cortar la borra, en un punto centvral
frente a las tijeras a fin de que pueda emquax la borrar
cortada dentro de la ranura del conducto; con clerta pre-~
cigién. - , o N _
IRIGESIMAQUINTA.— El mismo mecenisme auvomdtice segﬁp la
reivindicacién trigésimajercera, caracterizado en que dichas
tijeras para cortar la borra tienen un perfil apto para re—
basar el oonducto central que encierra el hilo a atar y -
para peder cortar la borra frente a dicho conducto.
IRIGESTMASEXTAJ— El mismo mecenismo autvemgtico segin la
reivindicaeién trigésimateroera,'caracterizado en que el
soplo de aire que produce Ios remolinos en el conducte estéd
dirigido~oblicuamente’haoia la pared interior del conducio
mediante un perfil conveniente de desemboque, ¢ mediante

un gédlibe auxilier, en forma de tornillo ¢ hélicéq para
producir un remoline cilrcular tangencial tal que permiva

& la borra, inmediatemente despuds de cortada, retorcerse

alrededor delthlo tenso en el conducio,
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reivindicacién trigésimatercera, caracterizado en que las
tijeras para cortar el hile efectuan esta operacién con
una pequefia. demore fija, despuds del coerte de la borra,
para obtener una unién eontrolada. 4
LRIGESTMAOCLAVA,~ El mismo mecanisme autemdtico megin

la reivindicacién trigesimatercera, caracterizado en que la
doble leva tiena un perfil apto pars hacer que se abran de
nueve las dos tijeras, inmedigtamenie después de la opera—
cién de corte, para liberar immedietamente el hile atade y
permitir su salida del grupo pare la reanudacién inmediata

de la hilatura.

TRIGESIMANOVENA.—ZMECANISMQLAPLIQABLE'A,LAS MAQUINAS DE
HITAR, PARA DETEGTAR Y EMPATMAR AUIGMACICAMENTE IOS HTLOS
ROI0S. ' -

Tal y como se deja descrito en la memoria prece—
dente que consta:de ﬁreinta ¥y cinco hojas foliadas y
mecanografiadas por una aoié de sus ceras y @&leclslete

hojas de planos.

Madrid, 1L de Noviembre 1935

P.A. da Dn, Kateo GILIONO y
Dn, Bietro ALBERLO
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