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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

que sa acompaña 
a la  so lic itu d  de

reg is tro  de una PATENTE DE INTRODUCCION por diez 
años en España, a favor de DON GAETANO PEDRETTI, 
residente  en VIGEVANO (PAVIA) - I t a l i a - ,  Vía Ce­
sare Cantu, 17, de nacionalidad i ta l ia n a  

por:
"PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRÁULICO PARA REPLE­
GAR LA PALA Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS
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La Patente sa re f ie re  a un procedimiento y a l  correspondiente 

d ispo sitiv o  h idráu lico  para rep legar e l  refuerzo y l a  p ala  a loa  
talones del calzado en general, refuerzo que oomunmente se denomina 
con trafuerte .

Para estos f in es  sa oonooen ya d isp ositiv os que, s in  embargo, 
no permiten la s  debidas oondioionas de trabajo  ten ia  ido en menta 
la s  variaciones de espesor de l a  pala*

Cuando se presentan d i chas variaciones en la s  máquinas conoci­
das, se produoen en lo s  calzados o l a  formación arrugas o de lao era - 
oiones, especialmente cuando e l espesor de l a  p ie l  es superior a de­
terminados lím ite s . Esto sa debe a que lo s  árganos plegadores de la  
máquina, estando regulados para un determinado espesor da l a  p ie l ,  
a l  h a lla r  un espesor mayor, provocan ro tu ras  o estiram ientos exage­
rados.

Según e l presente invento, estos y o tros  inconvenientes se evi­
tan . Por o tra  p arte  es posib le re a liz a r  un trabajo  dentro de la s  re ­
g las del a r te  oon oualquier tip o  de p ie l  aunque lo s  espesores de la s  
mismas, como sucede frecuentemente en l a  p ráo tioa , varíen de forma 
notable y también cuando la s  p ie le s  sean pooo consisten tes. Es d ec ir, 
s in  que e l operario daba in te rv en ir para m odificar la  regulación del 
d isp o sitiv o .

El procedimiento, según a l invento, en e l que l a  pala  montada 
sobre l a  horma, junto oon l a  palm illa , viene plagada en corresponden­
c ia  de su borda que se haoe adherir a la  palm illa  por medio de plan­
chas, e s tá  caracterizado porque durante e l plegamiento del borde de 
l a  p ala  se interponen entre l a  horma y  e l  soporte de ésta  últim a me­
dios elásticam ente deformables cuya acción oprima a dicha horma con­
t r a  lo s  medios de detención, m ientras que después del plegamiento de 
lo s  bordas de l a  p ala  a l tope de l a  horma se r e t i r a  y e l  borde re ­
plegado de l a  pala  es comprimido y adherido a l a  palmilla*
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El d ispositivo  para poner en p ráo tioa  el procedimiento ya d e fi­

nido, en e l cual l a  horma del oalzado ea comprimida por un grupo 
o ilind ro -p is tón  oontra un tope desplazadle convenientemente que oom- 
prime oontra dioha horma e l contrafuerte, m ientras que un te rc e r  grt*- 
po o ilind ro -p istón  aooiona un par da planohas ohameladas entre s i  
que vuelven y e s tiran  e l borde de l a  p ala  oontra l a  palm illa , se oa- 
rao te riza  porque entra e l grupo o ilind ro -p istón  para l a  horma dél oal­
zado y e l soporte para dicho grupo, hay in terpuestos medios a  re so rte  
que opriman elásticam ente l a  horma oontra un tope combinado oon medios 
de desbloqueo, aooionables sucesivamente.

Según e l invento, e l grupo c ilind ro -p iatdn  que aooiona l a  horma 
está  sostenido por una barra  oharnelada a  una base de soporte que se 
mantiene e rec ta  por medio de un pasador de nloqueo aocionable por e l 
operario y que a lo ja  lo s  medios a lástioo s que actúan sobre dioho grupo 
de o ilind ro -p is tón , cuyo p istó n  sostiene, en forma ya sabida, l a  hor­
ma para e l oalzado y se mantiene re tirad o  dentro del c ilind ro  por me­
dios e lá s tico s  da retracción,m ientras que medios de mando controlan 
l a  alimentación de loa diversos grupos-pistón de forma que oompriman 
a l refuerzo a l oalzado, para plegar e l borda de l a  pala  y para r e t i ­
r a r  e l tope de l a  horma de manara que, e l borde del calzado plagado 
sea oprimido por el grupo de o ilind ro -p istón  que mantiene a la  horma 
oontra la s  placas de plegamianto para que se adhiera dioho borde a 
l a  palm illa .

B  invento se explicará ahora por medio de la  siguiente descrip­
ción que haoe re fe ren c ia  a l adjunto dibujo, e l oual i lu s t r a  a t í tu lo  
de ejemplo una forma p refe rida  de rea lizac ió n  de una máquina que in ­
corpora e l d ispositivo  según e l  invento y que actúa automáticamente 
e l procedimiento en cuestión. En estos dibujos;

La figura  l e ,  es un esquema hidráulioo de l a  máquina.
La figura  2*, muestra l a  seooión longitudinal de l a  p arta  supe-
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r io r  de l a  máquina.
La fig u ra  3S muestra en alzada la te r a l  oon algunas p artea  en seo- 

oión, e l grupo de c ilin d ro -p is tó n  que re tien e  a l a  horma del oalzado.
La figu ra  4*y ea l a  proyeooión h o rizon ta l.
La fig u ra  5*  ̂ muestra en p lan ta  la s  placas que plegan al borde 

de l a  p ala .
Con re feren c ia  a  l a  fig u ra  l e ,  l a  in s ta lac ió n  h id ráu lioa  combi­

nada oon a l d ispositivo  en ouestión comprende una bomba A que asp ira  
de un depósito B aoe ite  y lo  l le v a  por una tu b e ría  C, en l a  cual se 
ha insertado una válvula de reduooión D y una eleotroválvula F la  
oual controla l a  alimentación de lo s  grupos o ilind ro -p is tón  G que 
sostienen, en l a  forma en que se exp licará  más adelante, l a  horma 
para e l calzado, e l  H que sostiene l a  m atriz para e l con trafuerte , y 
K que aooiona la s  placas que repregan e l  borde de l a  p a la .

El grupo o ilind ro -p is tó n  K es del tip o  de doble efeoto y una 
de sus cámaras se comunica oon l a  tu b e ría  de alimentación, mediante 
la s  válvulas y Mg que in terv ienen  oportunamente en rd a o ió n  con 
a l o íd o  de funcionamiento d el d isp o sitiv o .

En la s  Figuras 2* y 3* l a s  p artes  ya consideradas están  contra- 
señadas oon lo s  míanos signos de re fe ren c ia , y sobre un bastidor 10 
están  dispuestas todas la s  p a rte s  de éste  d isp o sitiv o . El grupo oi­
lin d ro -p is tó n  G es d eslizab le  en un tubo -1 2 - ohamelado mediante un 
perno 14 a l  menoionado b astid or 10.

En e l fondo del tubo 12 se ha p rev isto  un perno 16 que consti­
tuye un tope y que sostiene una de la s  extremidades del muelle de 
esp ira l 18, cuya o tra  extremidad obliga a un culote 20 que o ierra  
por l a  p arte  in fe r io r  e l o ilindro  22 del grupo o ilind ro -p is tón  G, 
que oorre libremente dentro del tubo 12 anteriormente oonsiderado. E3. 
p istón  24 de dicho grupo G es re tirad o  a l  in te r io r  del o ilind ro  por 
un muelle 26 andado por un lado a l  culote 20 y por o tro  lado a l p ie -
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ton 24* La cámara in te r io r  del o ilindro  22 comunica oon l a  tu b ería  
de alimentación mediante un raoor 28 que sobresale a través de una 
hendidura p racticada en l a  pared del tubo 12*

Un o o lla r  30 está  enmangado deslizab le  sobre e l tubo 12 y se 
une mediante to m il lo s  a l co lla r ín  35 en e l o ilindro  22 del grupo oi­
lind ro  p istó n  G. Además, dioho o o lla r aporta en su p arte  p o ste rio r una 
o re je ta  32 p ro v ista  de un hendidura v e r tic a l 34 en l a  que se a lo ja  un 
ro d i l l i to  sostenido por un perno 38 fijad o  a una h o rq u illa  40*

El brazo 50 de l a  h o rq u illa  40 lle v a  un perno 42 que, mediante 
ro d i l l i to s  44 se obliga en la  ranura 46 proporcionada por lo s  brazos 
48 de un e s trib o  fijado  a l bastidor 10 del d ispo sitiv o , y dioho brazo 
sostiene un enolavador dentado 52 que coopera oon un oontraendavador 
54 de dentadura completamente f i jo  por medio de una planoha de soporte 
56 en e l bastidor 10.

El brazo 50 en l a  proximidad de l a  h o rqu illa  40 tien e  después un 
plano perfilado  58 oon e l que coopera un ro d illo  60 sostenido por un 
perno 62 fijad o  lateralm ente a una leva 64 fulorada mediante un bulón 
66 a una escuadra 68 su je ta  también a l  bastidor 10 de la  máquina*

La leva 64 presenta hacia su o tra  extremidad una hendidura 70 en 
l a  cual en tra  un ro d illo  72 sostenido por un perno 74y que por medio 
de una hendidura 76 se f i j a  a l  oo llar 30* En l a  extremidad l ib re  de 
dioha leva 64 se une un t ir a n te  78 para un pedal de aooionamiento no 
ilu s trad o .

Por lo  tan to , cuando se actúa sobre e l t ira n te  78 en sentido de 
l a  flecha X l a  leva 64, es bajada y hecha o so ila r en torno a l  ihloro 
66, e l co lla r 30, mediante e l ro d illo  72, es bajado y oon e llo  e l gru­
po o ilind ro -p istón  G en oontraposiolón a  l a  aooión del muelle 18. Por 
o tra  p arte , l a  leva 64, por medio del ro d illo  60, hace o so ila r en e l 
sentido oontrario  a l  de la s  agujas del r e lo j  e l brazo 50 en torno del 
perno 42, en cuanto esto es consentido por e l desoenso de l a  o re je ta
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32 del o o lla r 30.

La osoilaoión del brazo 50 en sentido contrario  a l de la s  agu­
jas del re lo j  (F ig. 3) desmonta e l enolavador dentando 52 del oontra 
enolavador 54) por lo  cual a l grupo c ilin d ro -p is tó n  22, 24 y e l  tubo 
12 pueden se r vueltos en el sentido de l a  ílaóha y para lo s  fin es  que 
se explicarán después y la s  osoilaoiones de éstas p artes  son lim ita ­
das por l a  hendidura 70 antes considerada.

El p is tó n  24 presenta en BU extremidad l ib re  un perno file tear- 
do 80 un caequillo  file tead o  82 que coopera oon un oo llar 84 situado 
en l a  extremidad superior del c ilin d ro  22 constituyendo una deten­
ción para dioho p istón .

El perno 80 lle v a  en su extremidad superior una cabeza 86 a l a  
oual se f i j a  horma N del oalzado. Didha oabeza e s tá  p rov ista  de una 
m anilla 88 para l a  maniobra de desplazamiento y movilización del gru­
po G.

En oorrespondenoia oon l a  p arte  p o ste rio r de l a  horma N, o sea 
en oorrespondenoia oon e l  talón  del calzado, e s tá  dispuesto e l grupo 
o ilindro  p istón  H que oprime a l a  m atriz P oontra e l ta lón  de la  
horma N.

El o ilindro  90 de dioho grupo o ilind ro -p is tó n  e s tá  fijad o  hori­
zontalmente hacia l a  p arte  superior del bastidor 10 y e l vastago de 
su p is tó n  92 termina oon una trav ie sa  94 (véase l a  F ig . 5) a la. que 
se unan mediante a rticu lac ió n  b ie le ta s  96 que re su ltan  lateralm ente 
dispuestas oon respecto a l a  m atriz P, ya considerada, y en cuya ex­
tremidad l ib ra  sustenta enoharnelado un organo f le x ib le  98, que en el 
oaso ilu s trad o  e stá  constitu ido por una cadena G para abrazar y haoer 
adherir dioha m atriz P a l talón  de l a  horma N cuando se aooiona el 
p is tó n  92.

Por enoima del grupo o ilind ro -p is tó n  H e s tá  dispuesto h o rizo n ta l- 
mente e l grupo p istón  K, cuyo o ilindro  100 es sustentado por e l bas-
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t id o r  10 de l a  máquina. El p istón  102 de dicho grupo ae une oon su 
vastago 104 (vease l a  Flg. 5) oon un balancín 106 ouyas extremidades 
sustentan la s  b ie la ta s  108 para la s  correspondiente planchas períllar- 
das 110 unidas entre s i  por una charnela 112 p rev is ta  en corresponden­
cia de su p arte  media p e rfilad a .

Las planohas 110 son sustentadas por una ménsula 115 soportada 
por e l bastidor 10 y son guiadas por ro d illo s  114 y f ijad a s  a  dioha 
ménsula para cooperar oon e l borde de l a  pala  y p legarlo  contra e l 
fondo de l a  horma N, conforme a lo  que ae d irá  después.

El vastago 104 del p iestón 102 se une sólidamente oon una corre­
dera l ió  unida, mediante un perno 118, a  un brazo 120 oharnelado por 
un pasador 122, a l bastidor 10. Dicho brazo presenta, en l a  proximidad 
de su p arte  media, un ro d illo  124 que ooopera oon un p e r f i l  rebajado 
125 p revisto  en correspondencia oon l a  p arte  media de una leva 126 

fulorada a l  bastidor 10 por un perno 128.
La o tra  extremidad de l a  leva 126 presenta un tubo 130 en e l 

cual corre una oorredera 132, cuya posición es regulable mediante un 
to rn il lo  file teado  134, mientras que por l a  o tra  extremidad soporta 
una oabeza 136 rebajada para c o n s titu ir  un tope oooperante oon l a  
p arte  central del talón  de l a  horma N.

Un muelle 138 actúa sobre l a  leva 126 de forma que a le ja  l a  oabe­
za 136 de l a  horma N.

Después de todo lo  dicho se explicará ahora e l funcionamiento del 
d ispositivo , conforme a la s  operaciones para montar e l oalzado.

Supuesto que e l grupo G, con l a  correspondiente horma N en l a  
posición vuelta  haoia abajo, se oolooa sobre dicha horma l a  suela y 
l a  pala. Este grupo se pone en poBioión v e r tio a l mediante l a  m anilla 
88. En t a l  caso, l a  leva 64 es hecha o sc ila r  en torno a l fu lcro  66 y 
mediante e l ro d illo  62 se baja  e l c o lla r  30 junto oon e l menoionado 
grupo o ilind ro -p istón  G que oorre dentro del tubo 12 en contraposición
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oon l a  aooión del muelle 18. Al mismo tiempo y mediante e l ro d illo  
60 aa hace o ao ila r a l  brazo 5° en sentido oontrario  a l  de la s  agujas 
del re lo j  (F ig. 3) para a le ja r  entre a i loa enolavadores dentados 
52 y 54*

Cuando se oolooa la  pala  y l a  palm illa  sobre l a  horma N, e l mue­
l l e  18 se mantiene oomprlmido por l a  aooión e je rc id a  por e l operario 
sobre e l t ira n te  78 de manera que dioha horma N oon l a  pala  puede ser 
introduoida debajo de l a  cabeza de topa 136.

Cuando e l operario oesa de accionar e l t i r a n te  78, e l grupo o i-  
lind ro  p istó n  G, bajo l a  acoión del muelle 18 es desplazado haoia a r r i ­
ba y l a  horma N se detiene contra dioha oabeza 136. La posioión oon 
respecto a l a  a ltu ra  de l a  horma N viene determinada y regulada por 
e l operario accionando sobre e l caequillo f ile tead o  82 de manara que 
dicha horma N se oprima forzada elásticam ente oontra l a  oabeza de de­
tención 136. El grupo c ilin d ro  p istó n  G, oon sus piezas correspondien­
te s , se mantiene bloqueado automáticamente en l a  posición considerada 
por e l empleo reciproco de los dos enolavadores dentados 52 y 54, da­
do que l a  leva 50 es hecha o sc ila r  por l a  acoión del muelle 18, que 
se explica sobre dicha leva por medio del o o lla r 30 y l a  o re je ta  perfo* 
rada 32. Después de es ta  maniobra, e l operario aooiona e l d ispositivo  
según e l  invento.

La bomba A ,.por medio de l a  eleotroválvula F envía e l líqu ido  
a presión por l a  tub ería  C para alim entar a lo s  grupos o ilin d ro -p ie - 
tón G, H y K. Teniendo en cuenta l a  situaoión y la s  o arao te rís tica s  
de construcción de dichos grupos c ilin d ro  p istó n , e l líquido a presión 
prooedente de la  bomba A lle n a  primero lo s  c ilin d ro s 22 y 90 de lo s  
grupos c ilind ro  p istó n  G y H y dada l a  d iferencia  de cubioaje entre 
estos dos o ilind ro s, primero se efectúa e l desplazamiento del p istón  
92 del grupo H por lo  cual l a  m atriz F empuja y oprime l a  p ala  oontra 
e l ta ló n  de l a  horma N y también por medio de l a  intervención del ó r-
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EL líqu ido  envLado por l a  bomba A a l  oilindro  22 solamente l l e ­

na dioho o ilindro  22, s in  e je rce r sobre e l p istón  correspondiente 24 
una presión sensible por ouanto l a  oapaoidad de l a  bomba A es preva- 
lentemente usada para dar presión a l  grupo H de menor volumen. Por 
o tra  p arta , la  presión e je rc id a  sobre e l  p istón  24 es neutralizada por 
e l muelle 18, dado que l a  horma N es sustentada por l a  detención 136*
Al oontinuar enviando l a  bomba A líqu ido  a presión a l  grupo G, e l  c i­
lin d ro  22 es desplazado haoia abajo comprimiendo e l muelle 18, y d i­
cho desplazamiento oontinúa mientras que l a  presión generada por l a  
bomba A aumenta haoiendo funcionar l a  válvula de no retorno que es -  
abierta* EL líquido a presión penetra en l a  cámara p oste rio r del 
grupo o ilindro  -  p istón  K, oon lo  que e l p is tó n  102 de dioho grupo des­
plaza a la s  planohas 110 que pliegan oontra e l ta lón  de l a  palm illa  el 
borde de l a  pala*

Ea l a  h ip ó tesis  ya considerada, es deoir que e l  espesor de l a  pa­
l a  sea notable, e l borde de dicha pala  no es m altratado n i deteriorado 
por la s  planohas 110, por ouanto el mayor espesor viene compensado por 
e l heoho de que un esfuerzo exoeslvo producido por d i ohas planohas du­
ran te  e l c ie rre  provooa e l u l te r io r  desoenao del grupo G en oontraposi- 
oión a l muelle 18. De aquí se deriva que e l borde de l a  pala  siendo 
también vuelto oontra l a  palm illa  del calzado, sea estirado  oon un es­
fuerzo oonstante, mientras s i  accidentalmente se produoen esfuerzos 
anormales, queda neutralizados por e l muelle 18.

Durante ál desplazamiento del p istón  102 del grupo K, e l vastago 
104 da dioho piBtón desplaza l a  oorredera 116 que imprime a l  brazo 120 
una osoilaolón en el sentido contrario  a l  de la s  agujas del re lo j  y 
e l ro d illo  124 oorre sobre el p e r f i l  rebajado 125 de l a  leva 126, y 
cuando dioho ro d illo  lle g a  a l a  proximidad de un rebaje provisto  a l  
f in a l de dioho p e r f i l  rebajado 125, l a  leva 126, bajo l a  acolan del
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muelle 138 ea elevada re tirando  l a  cabeza 136 de l a  horma N. A con­
tinuación, e l grupo p istó n  G, bajo l a  acolón del muelle 18 previamente 
oomprimido y de l a  presión ejero ída por t a l  grupo, sube y e l borde 
de la  pala  es oomprimido ulteriorm ente contra l a  cara in te r io r  de 
la s  planchas 110. En el oaso de que en el grupo c ilind ro  p is tó n  G se 
produzoa una oaida considerable de presión , debida a su desplazamien­
to  haoia a rr ib a , e l o tro  liqu ido  de presión es admitido en dicho gru­
po para re s tab lece r a s i  l a  presión  de trab a jo . Las aooiones simultá­
neas del muelle 18 oprimen e l borde plegado de l a  pala  oontra l a  pal­
m illa  y diohas aooiones oontinúan durante un espacio da tiempo d eter­
minado previamente por órganos cronometradores conocidos, para obte­
ner a s í  ha soldadura y l a  unión de dioho borde a l a  palm illa .

Al term inar este  espaoio de tiempo, lo s  órganos cronometradores 
excitan  a l a  eleotroválvula F, l a  cual, en l a  posioión mostrada en l a  
fig u ra  1*, es desplazada de manera que establezca comunicación d irec­
t a  entre  e l conducto de alimentación C de l a  bomba y e l oonduoto Cg 
yendo a  p arar a l a  oámara Kg del grupo c ilind ro  p istó n  K ya conside­
rado, m ientras que e l oonduoto va unido a  l a  descarga. Esto permi­
te  que e l liqu ido  a presión enviado a l a  oámara Kg haga retrooeder a l 
p istó n  102 para r e t i r a r  la s  planchas 110 de l a  horma N.

Durante es ta  operación, l a  leva 126 es acoionada para l le v a r  l a  
oabeza de detenoión 136 a l a  posioión p rim itiva  en contaoto con l a  
horma N.

Los c ilind ro s 90 y 22 están  oomuhioados directamente con l a  des­
carga  y e l o ilfndro 22 es llevado a l a  posición in io ia l  por in terven­
ción del muelle 18. Después que e l operario aociona e l t i r a n te  78, pa­
ra  b aja r mediante e l co lla r 30, ya considerado, e l grupo c ilin d ro -p is­
tón G, m ientras que e l enolavador dentado $2 se aparta del enclavador 
dentado 54 para perm itir a s i  que se vuelva e l grupo G y a l desplaza­
miento de l a  pala  oon l a  palm illa# Después de esto , la  operación se
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reemprende l a  forma considerada.

Al d ispositivo  descrito  e ilu s trad o , se podrán aportar modifica­
ciones y varian tes, dependiendo de la s  exigencias que de tiempo en 
tiempo Be producen en l a  fabricación del oalzado. Evidentemente, la  
presante protección también se extiende a l a  máquina montadora del con­
tra fu e rte  que inoorpora e l d ispositivo  conforme a l  invento.

Heoha l a  descripción precedente, es preoiso añadir que lo s  deta­
l l e s  de rea lizació n  de l a  idea expuesta, pueden v aria r, s in  que por 
e llo  oambie l a  esenoia de l a  invención, que es l a  que se desprende de 
lo s  párrafos que anteceden y se re iv indioa en l a  siguiente

N O T A
En resuman: La Patente de Introducción que se s o lic i ta ,  reoaerá 

sobres la s  reivindicaciones siguientes
l a . -  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA

Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS, caracterizado esencialmente porque 
la  pala  se monta sobre la  horma justamente con la  palm illa  y se p lie ­
ga en correspondencia con su borde, adhiriéndose a l a  propia palm illa  
mediante planchas y durante e l plegamiento del borde de l a  pala se in­
terponen entre la  horma y e l soporte de esta  últim a medios elásticamen­
te  deformables cuya acción oomprime dicha horma contra lo s  medios de 
detención, m ientras que después del doblez del borde de l a  pala , se re ­
t i r a  e l tope de detención de l a  horma y e l borde plegado de l a  pala
es oprimido y se hace adherir oontra l a  palm illa .

2a . -  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA
Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS, según la  an te rio r reivindicación, 
oaraoterizado esencialmente porque l a  horma para el calzado es oprimida 
por un grupo de c ilind ro -p istón  oontra un tope de detenoión desplazable 
convenientemente y que se combina con medios que oprimen oontra l a  miB- 
ma e l refuerzo de l a  pala , cuyo borde es plegado y estirado  por un par 
de planchas encharneladas entre s i ,  estando previsto  que entre el grupo
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de oilindro  p istón  para l a  horma y e l correspondiente soporte hay in ­
terpuestos medios f le x ib le s , ouya acción oprime a dicha horma contra 
e l tope de detención correspondiente.

3 ' . -  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA
Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS, según la s  an te rio res  re iv in d ica - 
oiones, caracterizado esencialmente porque a l grupo o ilind ro -p is tó n  pa­
ra  l a  horma es sustentado por un tubo encharnelado a una base de so­
porte y es sustentado en la  posición ereota por un pasador de bloqueo 
aooionable por e l operario y que es aooionado por medios e lá s tico s  que 
actúan sobre dioho grupo de c ilin d ro -p is tó n , de manera t a l  que cuando 
baja dioho grupo de c ilind ro -p is tó n  para dar l a  -vuelta a l  tubo, ao- 
túan a l  mismo tiempo sobre el pasador que, desbloqueado permite que
se vuelva a l tubo con l a  horma.

4 ' . -  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA
Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS, según la s  an te rio res  re iv indica­
ciones, oaraoterizado esencialmente por comprender un oo llar que co­
r re  sobre e l tubo, so lid a rio  a l  o ilindro  del grupo da o ilindro-p istón  
para l a  horma, y provisto  de una a le ta  ranurada por un perno sustenta­
do en una de sus extremidades por un brazo endharnelado a l a  base de 
soporte y en ouya o tra  extremidad dioho brazo lle v a  órganos de sus­
tentación ooneotados a dicha base de soporte por l a  aoolón de loe me­
dios f le x ib le s  que actúan sobre dioho grupo de o ilind ro -p istón , mien­
t ra s  que ha dioho c o lla r  se unen lo s  medios de mando aocionables ma­
nualmente y adecuados para mover e l o o lla r en contraposición de l a  ao- 
oión de lo s  medios f le x ib le s  que actúan sobre e l grupo de c ilin d ro -p is­
tón, y por aotuar sobre lo s  órganos de sustentación, l ib e ra r lo s  de l a  
base y perm itir a s i  que se de l a  vuelta  a l  grupo o ilind ro -p is tó n  oon 
l a  horma.

5 * .- PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA
Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS", según la s  an te rio res re iv in d ica-
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oiones, caracterizado esencialmente porque lo s  medios flex ib le s  que 
aotuan sobre e l grupo o ilind ro -p istón , están constitu idos por lo  me­
nos por un muelle en e sp ira l, dispuesto en e l in te r io r  del tubo y ao- 
tuando sobre e l o ilindro  del grupo o ilind ro -p is tón , m ientras que so­
bre e l p istón , de dicho grupo aotuan medios e lá stico s que re t ir a n  di— 
oho p istón  a l in te r io r  del c ilin d ro .

6 ' . -  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA
Y EL REFUERZO AL TAI/3N DE CALZADOS, según la s  an te rio res re iv indica­
ciones, caracterizado esencialmente porque e l p istón  para e l  grupo 
o llind ro -p lstón  de l a  horma, presenta un vastago file tead o  oon e l  co­
rrespondiente caequillo oooperante oon e l cilindro para regu lar a s i 
l a  posición de l a  horma con respecto a l  tope de detención desplazable.

7 * .- PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA
Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS, según la s  an te rio res  re iv indica­
ciones, caracterizado esencialmente porque e l d ispositivo  de deten­
ción desplazable oooperante con l a  horma, lle v a  una oabeza sustentada 
en oontaoto oon l a  horma por medios de detención, controlados por un 
grupo o ilind ro -p is tón , cuya intervención aparta dicha cabeza de l a  
horma del calzado y permite a lo s  medios e lá s tico s  que actúan sobre
el grupo o ilindro-p istón  de l a  horma oprim ir, a e s ta  últim a oontra la s  
planohas que vuelven el borde da l a  p ala .

8 " .-  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PALA
Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS, según la s  an te rio res re iv indica^ 
oiones, caracterizado esencialmente porque l a  oabeza que coopera oon

'l a  horma es sustentada por una leva f ijad a  a l a  base de soporte y ac ­
cionada por medios e lástio o s, mientras que lo s  medios de detenoión 
aooionados hidráulicamente, aportan un pasador de bloqueo que mantie­
ne en oontaoto la  oabeza sustentada por dioha leva contra l a  horma y 
se une oon la  p arte  móvil del grupo c ilind ro -p istó n .

9 ' . -  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PA-
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LA Y EL REFUERZO AL TALON DE CALZADOS, según la s  an te rio res  re iv in d i­
caciones, caracterizado esencialmente porque e l p istón  del grupo o i- 
lin d ro -p istón  para l a  leva, acoiona una corredera unida mediante un 
vastago y hendidura con un brazo encharnelado a l a  base de soporte y 
que llev a  un ro d illo  que se s itú a  sobra un p e r f i l  rebajado provisto  
en l a  leva para l ib e ra r  a es ta  últim a de l a  aoción del muelle corres­
pondiente cuando se gobierna e l grupo c ilin d ro -p is tó n .

IOS.- PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PA­
LA Y EL REFUERZO AL TALÓN DE CALZADOS, según la s  an te rio res  re iv in d i­
caciones, caracterizado esencialmente porque l a  matriz que f i j a  l a  pa­
l a  a l  ta ló n  e s tá  combinada con medios f le x ib le s  que oprimen a dicha 
m atriz contra l a  horma del calzado.

l i a . -  PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PA­
LA Y EL REFUERZO AL TALÓN DE CALZADOS, según la s  an te rio res  re iv in d i­
caciones, caracterizado esencialmente porque comprende t re s  grupos de 
o ilind ro -p is tón , uno de los ouales es de doble efeoto para accionar 
la s  planchas que pliegan e l borde de l a  pala y lo s  re s tan te s  de efeoto 
sen c illo , uno para oprimir l a  m atriz oontra l a  horma y e l o tro  para 
oprimir l a  horma oontra e l  tope de detenoión, desplazable, estando pre­
v is to  que e l grupo cilind ro -p istón  lle v a  l a  horma y porque e s tá  combi­
nado con medios e lá s tico s  que oprimen a dioha horma contra su tope de 
detenoión y alimentado con flu ido  a presión de forma t a l ,  que en di­
cho grupo de o ilind ro -p istón  llague a establecerse l a  misma presión 
durante l a  últim a fase de l a  operaoión, cuando l a  detenoión desplaza- 
b le  es o tra  vez puesto oontra l a  horma de manera que e s ta  últim a sea 
pprimida oontra la s  planchas que pliegan el borde de l a  p ala .

12a.- PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA REPLEGAR LA PA­
LA Y EL REFUERZO AL TALÓN DE CALZADOS, según la s  an te rio res  re iv in d i­
caciones, oaraoterizado esencialmente porque e l grupo c ilind ro -p istón  
que acciona la s  planohas de plegamiento del borde de l a  pala , oompren-390
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de válvulas de no retorno , in se rta s  en e l conducto que va a parar a 
l a  oámara opuesta del vastago del p is tó n  de dioho grupo de cilindro  
p istó n , existiendo medios cronometradores regulables adecuados, para 
mantener por un tiempo determinado en lo s  diversos grupos de o ilindro- 

395 p istó n  una presión deseada.
13" .-"PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO HIDRÁULICO PARA REPLEGAR LA PA­

LA Y EL REFUERZO AL TALÓN DE CALZADOS".
Todo e llo  t a l  y como se desoribe en l a  presente memoria que cons­

ta  de quinoe páginas e sc rita s  a máquina y dibujos que se acompañan.
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