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P A T E N T E  D E  I N V E N C I Ó N  

a fav o r de
GEO. W. KING LIMITED -  de n ac ionalidad  b r i tá n ic a  -  dom iciliada 
en Stevenage, H ertfo rd sh ire  ( I n g la te r r a ) ,

p o r :
"Mecanismo transm iso r de im pulsión".

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .
E ste invento  se r e f ie r e  a un mecanismo de transm isión  de mo­

vim iento ó de im pulsión y , más concretam ente, aunque no de modo ex­
c lu s iv o , a  un mecanismo de e s ta  c la se  de lo s  empleados p ara  e l  accio­
namiento de l a  t r a s la c ió n  de to m o s , grúas y s im ila re s .

El ob jeto  p r in c ip a l d e l invento  es proporcionar medios a p l i -5
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cab les  a lo s  mecanismos de im pulsión empleados p a ra  im prim ir un movi­
miento de t r a s la c ió n  a ap a re jo s , grúas ó s im ila re s , lo s  cu a les  s irv en  
p ara  conseguir una ace le rac ió n  y  un re ta rd o  suaves en cu a le sq u ie ra  
condiciones de s e rv ic io , y e lim in a r ó re d u c ir  a s í  sustancia.lm ente e l  
balanceo u o sc ila c ió n  de l a  carga.

Según e l  in ven to , e n tre  lo s  árb o les im pulsor e impulsado, 
d isp u esto s en l ín e a ,  se in te rp o n e  un mecanismo de transm isión  que com­
prende un d isco  su je to  a uno de lo s  á rb o le s , de manera que g i r a  con e l ;  
un órgano de su jec ió n  por f r ic c ió n  en cada una de la s  c a ra s  opuestas 
del d isco ; un elemento de una c a ja  ó ja u la  f i ja d o  a cada uno de lo s  ó r­
ganos de su jec ió n , estando d ichos elementos de c a ja  susten tados de mo­
do que puedan g i r a r  con e l  o tro  árb o l y moverse axialm ente con re la c ió n
a l  mismo y recíprocam ente. Los elem entos de c a ja  están  impulsados ha­
c ia  d en tro , ó uno h ac ia  o tro , respectivam ente por órganos e lá s t ic o s ,  
de modo que lo s  órganos de f r ic c ió n  rocen e l d isco ; y e n tre  e s to s  e le ­
mentos de c a ja , van d isp u esto s  unos órganos que actúan en v ir tu d  del 
movimiento angu lar r e la t iv o  e n tre  lo s  dos árb o les a lin ead o s, a f in  de 
e je r c e r  sobre esos elementos de c a ja  una fu e rza  opuesta a l a  e je rc id a  
p o r lo s  medios e lá s t ic o s ,  con ob je to  de v a r ia r  e l  grado de con tac to  
por f r ic c ió n  e n tre  lo s  c ita d o s  órganos de f r ic c ió n  y e l  d isco . De es­
te  modo, re sb a la rá  e l  embrague cuando e l  p a r  ó momento de ro tac ió n  
e n tre  lo s  á rb o les  im pulsor e impulsado exceda de c ie r to  v a lo r , con lo  
que se ob tiene una ace le rac ió n  y un re ta rd o  suaves del á rb o l impulsa­
do a l  poner en marcha ó d e ten e r e l  árbo l im pulsor.

Para que se comprenda mejor l a  n a tu ra le z a  d e l in ven to , se 
hace re fe re n c ia  a lo s  d ib u jo s anexos, que muestran una p o s ib le  forma 
de re a liz a c ió n  a  modo de ejem plo, y en lo s  cu a les  in d ican  :

La f ig u ra  1, una e levación , con sección p a r c ia l ,  d e l mecanis­
mo transm isor de im pulsión.

La f ig u ra  2, una p la n ta  d e l mecanismo represen tado  en l a  f i -
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319762gura 1 ; y
La f ig u ra  3) una proyección term inal de un d e ta l le .
En lo s  d ib u jo s, -1 0 - designa un árbo l im pulsor, por ejemplo, 

e l  de mi motor e lé c tr ic o ,  y - 11-  in d ic a  un árbo l impulsado, a lineado 
axialm ente con e l  á rb o l -1 0 - . En e l á.rbol -1 0 - va enchavetada una p ie ­
za con una porción a modo de manguito y dos brazos ra d ia le s  - 13- ,  a. 
lSOC uno de o tro . En su extremo, ó cerca  de l mismo, cada brazo pre­
sen ta  una ranura, para  a lo ja r  un elemento - I d - .  E stos elementos se d is ­
ponen p a ra le lo s  a lo s  e je s  de le s  árb o les - 10-  y - 11- ,  y lle v a n  una 
p ieza  tra n sv e rsa l - 15- ,  que, como se ap reo ia  claram ente en l a  f ig u ra  
3 , t ie n e  en sus extremos opuestos dos ranu ras -1 6 - p a ra  a lo ja r  unas 
v a r i l l a s  -1 7 - . En lados opuestos de l a  p ieza  -1 5 - de cada elemento 
- 14-  hay dos órganos en forma de T, que comprenden una cabeza rec tan ­
g u la r - 20-  y un vastago - 21- .  Como se ve en la s  f ig u ra s  1 y 2 , l a  ca­
beza - 20-  t ie n e  en cada caso un p ar de a b e rtu ra s , por donde pasan la s  
c ita d a s  v a r i l l a s  -1 7 -. Dos elementos de c a ja  -2 2 - y -2 3 - están  forma­
dos por dos p iezas  estampadas s im ila re s , cada una de la s  cu a les, se­
gún muestran la s  f ig u ra s  1 y 2 , t ie n e  ju n to  a sus dos extremos diame­
tra lm ente  opuestos una ranu ra  tra n sv e rsa l -2 4 - , y la s  de l a  p ieza  
- 22-  sirven  para  a lo ja r  lo s  elementos - 14-  re sp ec tiv o s  con s u f ic ie n te  
holgura para  que puedan moverse h ac ia  lo s  la,dos. Los elementos de car- 
j a  - 22- ,  -2 3 -  tien en  asimismo cerca  de cada extremo un p a r de escalo­
n es , que terminan en unas o re ja s  l a te r a le s  -25-* Como se apreo ia  en 
la s  f ig u ra s  1 y  2 , cada uno de lo s  elementos de c a ja  - 22-  y -2 3 - t i e ­
ne ju n to  a lo s  extremos t r e s  a b e rtu ra s , l a  c e n tra l  para  r e c ib i r  e l 
extremo del vastago - 21-  de l a  p ieza  en T co rrespond ien te , y l a s  dos 
e x te r io re s , p ara  a lo ja r  lo s  extremos de la s  v a r i l l a s  -1 7 --

Alrededor de la s  v a r i l l a s  - 17-  van d isp u esto s  re s o r te s  esp i­
ra le s  - 26— de compresión, apoyados en cada caso po r un extremo co n tra  
l a  cabeza -2 1 - de l a  T re sp e c tiv a , y por e l  o tro  co n tra  lo s  elementos



¿Le c a ja  —22—) -2 3 - co rresp o n d ien tes. Se a p re c ia rá  que hay ocho re so r­
te s  - 26- ,  cu a tro  en e l  conjunto su p e rio r  y cu a tro  en e l  in f e r io r ,  te ­
niendo en cuen ta  l a  rep re sen tac ió n  del mecanismo en l a  f ig u ra  lo Como 
m uestra l a  f ig u ra  2 , cada una de l a s  o re ja s  - 25-  de lo s  elem entos de 

5 c a ja  -2 2 - ,  -2 3 -  tie n e  una a b e r tu ra , donde e n tra  una v a r i l l a  -27-* Hay 
cu a tro  de e s ta s  v a r i l l a s ,  dos en e l  conjunto su p e rio r  de re s o r te s ,  y 
dos en e l in f e r io r .  En l a s  v a r i l l a s  -2 7 - se disponen re s o r te s  e sp ira ­
l e s  - 28-  de compresión, apoyados p o r un extremo co n tra  l a  re sp e c tiv a  
o re ja  -2 5 - ,  y por e l  o tro  co n tra  tu e rc a s  de f i j a c ió n  -2 9 - . Como lo s  

1C re s o r te s  - 26- ,  también son ocho lo s  re s o r te s  - 28- ,  cuatro  a r r ib a  y 
cuatro  abajo . Las tu e rc a s  -2 9 -  perm iten a ju s ta r  e l grado de compre­
sió n  de l a s  tu e rcas  - 28- ,  y con e l lo  e l  mecanismo de tran sm isió n , co­
mo se v e rá  más ad e lan te .

De lo  expuesto y de lo s  d ib u jo s se desprende que lo s  re s o r -  
15 t e s  tienden  a empujar lo s  elem entos de c a ja  - 22- ,  -2 3 -  h ac ia  d en tro , 

ó uno h ac ia  o tro , m ientras que lo s  re s o r te s  - 26-  tienden  a empujar 
lo s  órganos en T h ac ia  d en tro , p a ra  que sus cabezas se apoyen co n tra  
l a s  p iezas  re sp e c tiv a s  - 15-  de lo s  elementos - 14- .

Los elementos de c a ja  -2 2 - , -2 3 - están  f i ja d o s  re sp e c tiv a -  
20 mente, por ejem plo, con pernos -3 0 - ,  a d isco s -31—, -3 2 - , cada uno de 

lo s  cu a les  l le v a  un fo rro  an u la r  -3 3 - de m a te ria l de f r ic c ió n .  Según 
puede v e rse , lo s  fo r ro s  - 33-  se disponen por ambos lad o s de un d isco  
-3 4 - f i ja d o  a l  árbo l -1 1 - . La construcción  d e s c r i ta  es t a l  que lo s  
fo r ro s  - 33-  se mantendrán siempre en con tacto  de f r ic c ió n  con e l  d is -  

25 ce -34-*
Los d isco s -3 1 - ,  -3 2 -  van montados en c a sq u illo s  -3 5 - au to - 

lu b r ic a n te s ,  con capacidad de deslizam ien to  a x i l .  De modo análogo, 
e l  extremo del á rb o l - 11-  descansa en un c a sq u illo  au to lu b ric a n te  
- 36- ,  s itu ad o  en e l  extremo de l manguito - 12- .

30 Como y a  se ha ind icado , lo s  re s o r te s  -2 8 -  mantienen en todo
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momento lo s  fo rro s  de f r ic c ió n  - 33-  en contacto  rozante con e l  d isco  
- 34* y y cuando e l mecanismo transm iso r no funciona, l a s  d i s t in ta s  
p a r te s  asumen l a  posic ión  rep resen tad a  en l a s  f ig u ra s  1 y 2. Al em­
p ezar a poner en marcha e l á rb o l im pulsor - 10- ,  e l  manguito - 12-  y 
lo s  brazos - 13-  g ira n  con e l  á rb o l, y mueven con e l lo s  lo s  elementos 
-1 4 - . Pero a l a rra n c a r, l a  r e s is te n c ia  d e l á rbol -1 1 - a l movimiento 
se rá  máxima, y  se tra d u c irá  en un movimiento angu lar re la t iv o  en tre  
l a s  p iezas  -1 5 - y la s  v a r i l l a s  -1 7 - . E ste  movimiento re la t iv o  re su l­
ta n te  de l a  r e s is te n c ia  de la s  p iezas impulsadas a moverse, desv ía  
mutuamente lo s  elementos en T h ac ia  fu e ra , con aumento consecutivo 
de l a  compresión de lo s  re so r te s  -2 6 - . En v ir tu d  de e s ta  mayor com­
presió n  de lo s  re s o r te s  - 26- ,  se reduce l a  fu e rz a  re s u lta n te  e j e r ­
c id a  por lo s  re s o r te s  - 2&- sobre lo s  elementos de c a ja  - 22- ,  -2 3 - ; y 
con e l lo  sobre lo s  d iscos - 31—, -3 2 - ,  para  em pujarlos h ac ia  d en tro , 
ó uno h ac ia  o tro . En consecuencia, disminuye l a  p resión  ó e l  acopla­
miento por f r ic c ió n  en tre  lo s  fo r ro s  - 33-  y e l  d isco  -3 4 - ; y con 
e l lo  se produce e l deslizam iento  de l a  conexión y  disminuye e l  p ar 
tran sm itid o  a l árbo l -1 1 - impulsado. Al aumentar l a  velocidad de és­
te ,  se reduce l a  desv iación  angu lar de l a s  v a r i l l a s  - 17-  con re la ­
ción a l a s  p iezas  - 15* ; de modo que lo s  elementos en T tenderán a 
v o lv e r a su posic ión  i n i c i a l ,  reduciendo a s í  progresivam ente e l gra­
do de compresión de lo s  re s o r te s  -2 6 - . La fu e rza  re s u lta n te  e je rc id a  
por lo s  re s o r te s  - 28-  sobre lo s  elementos de c a ja  - 22- ,  -2 3 - aumenta­
rá  a s í  cada vez más, lo  mismo que l a  p resió n  ó f r ic c ió n  de lo s  fo rro s  
- 33-  con e l  d isco  - 34- ;  Y; por ta n to , e l momento ó p a r de ro tac ió n  
tran sm itid o  a l á rbol -1 1 - . Cuando é s te  alcanza l a  velocidad de l á r ­
bol im pulsor - 10- ,  l a s  d i s t in ta s  p a r te s  del mecanismo asumirán de 
nuevo sus posic iones in ic ia l e s ,  i lu s t r a d a s  en la s  f ig u ra s  1 y 2 .

El mecanismo d e sc r ito  perm ite a c e le ra r  y  re ta rd a r  suavemen­
te  en ambos sen tid o s de ro tac ió n  e l  movimiento del á rb o l im pulsor,



cu a lesq u ie ra  que sean l a s  condiciones de funcionam iento. Además, aun­
que e s te  mecanismo es a p lic a b le  en p a r t ic u la r  a sistem as de accionar- 
miento para  im prim ir movimientos de tr a s la c ió n  a a p a re jo s , g rúas ó 
s im ila re s , puede a p lic a rse  también a l  accionam iento de c u a lq u ie r apar- 
ra to  donde in te re s e  consegu ir una ace le rac ió n  y /ó  un re ta rd o  suaves.

N O T A

Se re iv in d ic a  como ob je to  de l a  p resen te  p a ten te  de inven­
ción :

1 . -  Mecanismo tran sm iso r de im pulsión, destinado  a s e r  in ­
te rc a lad o  e n tre  un árb o l im pulsor y un árbo l impulsado a lineados a x ia l­
mente, e l  cual comprende un d isco  su je to  a uno de lo s  á rb o le s , de ma­
n era  que g ir e  con e l mismog un órgano de acoplam iento por f r ic c ió n  en 
cada una de la s  ca ra s  opuestas d e l disco? un elemento de una c a ja  ó 
ja u la  f i ja d o  a cada uno de lo s  órganos de f r ic c ió n ,  y susten tado  de 
modo que g ire  ccm e l o tro  á rb o l pero pueda d esp lazarse  axialm ente a l  
mismo y h ac ia  e l elemento complementario? medios e lá s t ic o s  p ara  em­
p u ja r  lo s  elem entos de c a ja  h ac ia  den tro , ó uno h ac ia  e l  o tro , para  
que lo s  órganos de f r ic c ió n  se mantengan en con tac to  rozan te  eon e l 
disco? y medios in te rp u e s to s  e n tre  lo s  elementos de c a ja  y que actúan 
en v ir tu d  de un movimiento angu lar r e la t iv o  e n tre  lo s  dos á rb o le s  a l i ­
neados, para  e je rc e r  sobre esos elem entos una fu e rz a  opuesta a l a  
e je rc id a  por lo s  medios e lá s t ic o s ,  a f in  de v a r ia r  e l  grado de f r i c ­
ción e n tre  lo s  órganos de f r ic c ió n  y e l disco? todo e l lo  de modo que
se produzca un deslizam iento  en e l  acoplam iento cuando e l p a r de ro­
tac ió n  en tre  lo s  a rb o les  im pulsor e impulsado sobrepase un determ i­
nado v a lo r , con lo  que se consigue a c e le ra r  ó r e ta rd a r  suavemente e l 
á rb o l impulsado a l poner en mancha o d e ten er e l  á rb o l im pulsor.

2 . -  Mecanismo según l a  re iv in d ic a c ió n  1 , en e l  cual e l  o tro  
á rb o l l le v a  dos elementos desplazados e n tre  s í  de un ángulo de 130S,
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y están  montados de manera que pueden experim entar una desv iación  
angular lim itada?  llevando onda uno de dichos elem entos una p ieza  
d isp u e s ta  en tre  dos elementos d e s liz a b le s  axialm ente, y que normal­
mente es empujada por medios e lá s t ic o s  h a s ta  e n tr a r  en contacto  con 
e l lo s ;  cuyos elementos van montados e n tre  lo s  elem entos de c a ja  de 
manera que puedan s e r  desviados re la tivam en te  h ac ia  fu e ra  por un mo­
vim iento angu lar apropiado de ambos elem entos, con lo  que lo s  e le ­
mentes de c a ja  quedan su je to s  a una fu e rz a  opuesta a l a  que e je rcen  
sobre e l lo s  lo s  medios e lá s t ic o s  p re c ita d o s .

3. -  Mecanismo según l a  re iv in d icac ió n  2, en e l  que lo s  e le ­
mentos de c a ja  comprenden un p a r de p iezas estampadas que sirv en  pa­
ra  so sten er e n tre  e l la s  v a r ia s  v a r i l l a s  que soportan lo s  elementos 
axialm ente d e s liz a n te s  y lo s  medios e lá s t ic o s  asociados a e l lo s .

4. -  Mecanismo según l a  re iv in d icac ió n  2, en e l que lo s  dos 
elementos montados en e l o tro  árbol están  d ispuestos p a ra le lo s  a lo s  
e je s  de lo s  dos á rb o les , cada uno sobre un brazo ra d ia l  separado, 
d ispuesto  a su vez en una p ieza  común a modo de manguito, f i j a d a  a l 
segundo á rb o l.

5 . -  Mecanismo según cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d icac io n es  1 a 
3 , en e l que cada uno de lo s  órganos de f r ic c ió n  comprende un fo rro  
anu lar de m ate ria l de f r ic c ió n , montado en un d isco , que a su voz es­
t á  f i ja d o  a uno de lo s  elementos de c a ja .

6. -  Mecanismo transm isor de im pulsión.
E sta  memoria consta  de s ie te  pág inas, e s c r i ta s  por una so la

ca ra .
BARCELONA, !
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