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MEMORIA  DESCRIPTIVA
de la Patente de Introduccicdn, por 10 afios, solicitada a favar
de HIJ0S DE J. SERRA BORRAS, Sociedad Regular Colectiva, resi =
dente en Barcelona, calle Legalidad n2 12, constituida de acuerda
con las Leyes Espafiolas, por " PERFECCIONAMIENTOS EN LDS MECA =~
NISMOS DE MANIOBRA DE ACOPLAMIENTO PARA EL ACCIONAMIENTO DE LOS
LIZ0S EN LOS TELARES ",

Lz presente Patents de Introduccién, tiene por objeto garan -
tizar sl derecho a la fabricacidn y explotacidn en exclusiva de
unos perfeccionamientos en los mecanismos de meniobra de acopla-
miento para sl accionamiento de los lizos en los telares .

En los perfeccionamientos de la presente Patente de Introduc =
cion, se reivindice el mecanismo mandado por un cartdn perforado
o levas, gue maniobran un acoplamiento montado de forma sclida -
ria en rotacion sobre un eje y gue tiene una excéntrica para mo-
ver el lizo que corresponde.

El primer perfeccionamiento en los mecanismos de maniobra de
acoplamiento: para el accionamiento de los lizos de los telares,
se caracteriza porqué cada lizo esta vinculado a una excéntrica ,
cuyas dos posiciones extremas corresponden respectivamente a las
posicionss superia e inferior. Esta excéntrica de acoplamiento
puede acopkarse y desacoplarse en las dos posiclones extremas.
Este acoplamiento y dasacoplamiento se efectla por medio de un

balancin semicircular al que se impulsa constantemente on la
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misma posicion extrema bajo la accion de un ressorte. Articulado

SakndetbtY 1)

independientemente existe un brazo giratorio scbre el que actda
un resorte qus dirige el brazo giratorio aplicandolo contra sl
balancin. E1 movimiento de este brazo se garantiza por medio de
una excéntrica o arbol de levas,

El sagundo perfeccionamiento se caracteriza porqué sl sje
motor presenta por lo menos una entalla y una excehtrica, y soe=
bre la excéntrica actia una cuffa sobre la gue actla una palan =
ca de control exterior, gus actla sobrse una y otra o las dos ca~
ras por un resorte que actla sobre unos rodillos o bolas presiona
dos por un resorte. Estos rodillos o bolas después de impulser
la cuffa hacia atras, se introducen en la entalla del sje vsrim
ficando sl acoplamiento del eje con la excentricao

El tercer perfsccionamisntoc se caracteriza porqué la leva
pivotante en la excéntrica pregenta el borde en forma de leva
actuando en la cufia, siendo limitada en sus movimientos por unos
salientes montados en la barra de consxion. La leva por sus mo =
vimientos pivotantes controla la posicidn de la cuffa. Los salien
tes montados en la barra de conexion actdan en el balancin.

El cuarto perfeccionamiento se caracteriza porqué la maniobra
se manda por un cartdon perforado o por lsvas que actlan sobre sl
extremo de una palanca oscilante, que lleva en el extremo opues—
to un gancho basculante gue contiene el brazo giratorio separadon
del balancin.

En la hoja grafica adjunta y a2 titulo de ejemplo, se repre -
senta un caso de realizacidn practica de los psrfeccionamientos
en los mecanismos de maniobra de acoplamiento para sl acciona =
miento de los lizos de los telares .

En la fig. 2, se advierten otras variantes de realizacion del

mismo mecanismo que coincids ssencialmente con sl de la fige. l.
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La fig. 3, representa en alzado y a un tamafio mayor la excén -
trica en la posicion de enclavamiento. La fige 4y B8 uUn corte
de la fig, 3, segin la linea A-B.

Siguiendo los dibujos, se advierte la excéntrica de acopla=
miento =l- montada sobre el sje motor =2=, Esta excentrice tiens
un punto de apoyo en la biela =3-, que transmite el movimiento
de vaivén’as la palanca balancin =4~ de la que se advierte la posi-
cion =4%e, Esta palanca =4- esté unida al lizo no representado.

El acoplamiento y desacoplamiento de la excéntrica se aseguran
por la leva =6= qus puede pivotar alrededor del eje =5« y que ac-
tuando contra uno de los apoyos determina el desacoplamiento.

Los apoyos =7= y =72~ se fijan al balanci{n =8~ que puede ir y
venir deslizando sobre las clavijas =9~ de la biela =3- y que es
sometido a la accidn de la lémina resorte =10,

En este ejemplo el resorte =10~ empuja constantemente el balan-
cin hacia el lado izquierdo,

El mando del balancin =B8=- se assgura por el brazo =12~ que pue-
de pivotar alrededor del eje ~ll- y que es empujado por el resor-
te —13— contra el balancin =8=, El brazo =12- se separa del balan-
cin —8=, en contra de la fuerza del resorts =13- por la accién de
la leva =15~ y la excéntrica montada sobres un eje augpiliar ~l4-
que gira con el eje =2=~. El gancho de balanceo ~16~ sirve para
parar el brazo -12~ si el lizo debe permenecer en su posicidn de
salida o cuando el sje =2~ ha girado de 1802 y el lizo desbe vol =
ver del paso superior al inferior. El gancho de balanceo ssta man—
dado por el carton perforado —18- gracias a la aguja de analisis
~17- o por las levas apropiadas. El sje de leva =19~ gue gira con-
tinuaments sirve para levantar la aguja de analisis a fin de poder
maniobrar el carton de la armadura. El apoyo dsl gancho contra el
eje de leva ~19~ se asegura por el resorte =20-,

En la posicion de partida el brazo =12~ se mantiene por el gan=

cho de balanceo -16- mientras no hay aqujero en el cartdn de manera
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que, en el giro del eje =~lé4~ y de la leva -15-~, el brazo no pusds

ser impulsado por el resorte contra el balancin =8-, Bajo la ac -
cidn del resorte —=10-, el balancin se encuentra en su posicion iz~
quierda. Cuando gira la excentrica =-l-, la palanca =6= choca el
tope «7e— y libers el escoplamiento. Si micnbtras tanto el gancho
de balanceo -16= ss levanta porqué un orificio del carton permits
casr a su aguja de lectura ~17=, el brazo ~12-~ pivota fuera de la
posicién ~12% reprasentada de puntos, para tomar la posicién re =
presentada en trazo lleno =12- tan pronto como la sxcéntrica -15-
le libera. E1 brazo -12- empuja el balancin hacia la derecha o sea
hacia la posicidn representada. La palanca =6=- s separa del trin-
guete =7a= y 8l acoplamisnto ss enclava.

Si el brazo queda en esta posicién, al cabo de media vuelta en
la cual el acoplamiento levanta el lizo por intermedio de la biela
=3=, la palanca —6— choca con el saliente =7= y desacopla ds nusvo
segun la posicion representada. De esta forma el acoplamiento y po:
tanto la posicidn de la ldmina pueden ser mandadass por intermedio
del gancho de balanceo =16,

En la fig. 2, se advierte otra realizacidon que sssncialments ©
coincide con la de la fig.l. La posicion indicada corresponde a la
posicion superior del lizo no representado en el dibujoe. En el
eje motor -17'~ se monta la excentrica -18- que lleva la barre de
conexion =19=, en la ﬁue pivota 1la palanca =20~ giratoria alrs -
dedor del s8je ~2l—= y gue detsrmina el movimiento del lizo a traves
de la varilla de enlace —22~, El acoplamisnto entre el disco excen~
trico ~18« y a8l eje conductor =17'= consiste en una cufia =23=,
sobre cuyo final actda la cara de la palanca =24~ que gira alre-
dedor de un sje =25-~. En la cara de la cufia -26-~ correspondients
al lado del sjey, se disponen dos rodillos o bolas -27« presionadas
por unos resortes =28«, Los tetones =29= y «30« de la palanca =24=-

se hallan montados fijaments sn un balancin =31~ que es empujado
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por un resorte =32-, Por medio de una palanca =33- controlada por
las varillas ~34 an corraespondencia con el carton perforado =35=-
el balancin =31~ puede éolocarsa en la posicidon de la fig. 2,
corredero en los pivotes ~36-,

La palanca =24~ empuja uno de los salientes =29= o =30~ y la
cuffa =23~ se fuerza hacia el centro del disco excentrico y los
rodillos o las bolas -27= se impulsan hacia atras por accidn de
los resortes -28-, Cuando a causa de las perforaciones del carton
~35- la palanca ~33~ pasa a la posicion =33'«, el resorte =32-
fusrza al balancin =31- hacia la izquierda segin la posicion de
la fig. 3.

La palanca =24~ sg libera y los resortes =28~ impulsan los ro -
dillos o bolas =27= hacia el eje =17'=~, E1 eje presenta unas mues-
cas =37~ y cuando unaz de las muescas se desliza de los rodillos,
éstos empujan la cuffa hacia atrds tanto como permita la leva =24=
y se acufla hasta que el disco excéntrico -18~ es arrastrado alre -
dedor del eje =17'~ segin se ve en la fig. 3, hasta que la lcva
~24-~ empuja ds nuevo 8l saliente =29~ o =30~ respectivamenta y,
por la accion de los soportes, los rodillos salen del encaje con
la muesca =37-,

s{ se disponen salientes adicionales distribuidos en el cir -
culo del balancin =~3l=~, la excentrica =18~ puede quedar retenida
en posiciones intermedias.

La posicién de la palaence indicada por trazos corresponds a la
posicidn superior del lizo, cuando la palanca -24- actla en el
gsaliente —30«,

El movimiento del lizo se deriva del ejs rotativo -17'- gue
empuja alrededor de la excéntrica -18-. El lizo que sigue un mo -
vimiento lineal es acelerado y retardado continuamente por la
excentricidad de la excéntrica,

Este dispositivo excéntrico —18- se dispone en el interior de
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una envolvente quedando en bafio de aceitse., El acoplamiento excén
trico permite una velocidad de giro mé&s elesvada que §:7co§:igue
con los cuchillos y ganchos oscilantes y ademés las pérdidas de
potencia y el desgasts se rsducan,

Se fabricaran los presentes perfeccionamientos con los ma -
teriales apropiados a sus slementos componsntes, pudiendo variar

su forma, acabado y dimensiones, y cuantos detalles no altsren,

cambien o modifiquen su esencialidad.

Se reivindicas

l2,- Perfeccionamientos sn los mecanismos de maniobra de acopla -
miento para el accionamisnto de los lizos en los telares, carac -
terizados porqué, cada lizo estd vinculado a una excéntrica
cuyas dos posiciones extremas correspondsn rsspectivamente a las
posicionss superior e inferior. Esta excentrica de acoplamiento
puede acoplarse y desacoplarse en las dos posiciones extremas.
Este acoplapiento y desacoplamiento se efectla por medio de un
balancin semicircular, al qus se impulsa constantemente en la
misma posicidn sxtrsma bajo la accidn de un resortas. Articulado
independientemente existe un brazo giratorio socbre el que actda
un resorte que dirige el brazo giratorio, aplicandolo contra el
balanci{n. El movimiento de este brazo se garantiza por medio de
una excéntrica o ds un arbol de lsvas.

28,- Perfeccionamientos en los mecanismos de maniobra de acopla-
miento para el accionamiento de los lizos en los telarss, segln
reivindicacidn 1%., caracterizedos porqué el eje motor presen =
ta por lo menos una entalla y sobre la excentrica actia una cuffa
sobre la que actla una palanca des control exterior que actda sobre
una y otra de las caras por un resorts que actia sobre unos rodi =
llos o bolas presionados por un resorte. Estos rodillos o bolas,

después de impulsar la cufia hacia atrés, se introducen en la enta-
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lla del eje, verificando el acoplamiento del eje con la excen =
trica,
32.-~ Perfeccionamientos en los mecanismos de manigbra de aco -
plamiento para el accionamiento de los lizos en los telares,
segln reivindicaciones anterioras, caracterizado porqué la leva
pivotante en la exceéntrica presenta el borde en forma des lsva
actuando en la cufia, siendo limitada en sus movimientos por unos
salienbes montados en la barra de conexidn. La lsva poT sSUS MO -
vimientos pivotantes controla la posicidn de la cuRa. Los salien-
tes montados en la barra de conexidn actdan en el balancin.
48.~ Perfeccionamientos en los mecanismos de maniobra de acopla =
misnto para el accionamiento de los lizos en los telares, seqln
reivindicaciones anteriorss, caracterizado porqué la maniobra se
manda por un cartén perfarado o por levas que actdan sobre al
extremo de una palanca oscilante que llesva en el extrema opussto
un gancho basculante que mantiene el brazo giratorio separado del
balancin.
S8,~ Perfeccionamientos en los mecanismos de manicbra de acopla-
miento para el accionamiento de los lizos en los telarase.
Consta la presente memoria descriptiva de siete hojas foliadas,
sscritas de una sola cara.

Barcelona, 9 de Noviembre de 1,965,

P. A.

M. LLoRT

/W

Firmado: J. A, Hamon
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