
§19 2#fE DE INTRODUCCION

"DISPOSITIVO PARA LA EXTRACCION DE 
TIRAFONDOS DE FIJACION DE CARRILES".

e. GUSTAV ALBERT BERGMAN, de nacionalidad sueca,
residen te  en: Baldersvagen 20, DANDERYD, Suecia.

Los c a r r i le s  de v ía s  fé rre a s  y s im ila res , 
se mantienen en posic ión  sobre l a s  tra v ie sa s , por 
medio de tira fondos de d is t in ta s  c la se s , ta le s  como 
tira fo nd o s se n c illo s  con cabeza, tira fondos e l á s t i ­
cos o tira fo n d o s de doble esp iga, con una cabeza5
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prácticam ente en forma de U. A continuación, l a  
cabeza o p a rte  superio r del tira fo nd o s se denomina 
p a rte  de manejo. El coste de obtención de t i r a f o n ­
dos más complicados para c a r r i le s ,  es bas tan te  e le ­
vado, y , por ta n to , es conveniente que lo s  t i r a fo n ­
dos no se destruyan durante l a  operación de ex trac­
ción, por ejemplo, en e l  caso de su b s titu c ió n  de 
tra v ie sa s  o c a r r i le s .

Este invento se r e f ie r e  en esp ec ia l a un 
d isp o sitiv o  de ex tracc ión  de tira fo n d o s , en e l  que 
l a  herram ienta de ex tracc ió n  de l a  máquina, t ie n e  
su p e rfic ie s  de apoyo y tra c c ió n  que, durante l a  
ex tracc ión  actúan sobre l a  p a r te  de manejo d e l t i r a ­
fondos para e l  c a r r i l ,  en d is t in ta s  d irecc io n es, 
corrientem ente, en l a  d lreco ió n  de ex tracc ión , a s í  
oomo en e l  sen tido  co n tra rio .

El objeto de e s te  inven to , es proporcio­
nar un d isp o sitiv o  de e s te  t ip o , por medio del cual 
lo s  tira fo nd o s de lo s  c a r r i l e s ,  de forma muy com­
p licad a , puedan ex traerse  s in  ap reciab le  deformación 
de aquéllos.

En e s te  aspecto general, es te  invento se 
c a ra c te r iz a  porque l a  su p e rfic ie  de apoyo e s tá  pre­
parada para colocarse sobre l a  p a rte  de manejo, an­
te s  de l a  acción de tra c c ió n  del tira fo n d o , e je rc i­
da por l a  herram ienta, de t a l  modo que l a  deforma^- 
ción  de l a  p a rte  de manejo no precede necesariamen­
te  a l  a ju s te  de l a  su p e rfic ie  de apoyo. Las su p e rfi­
c ie s  de apoyo y de tra c c ió n  para cada tira fo n d o s del 
c a r r i l  pueden e s ta r  co n s titu id a s  en una so la  h o rra -
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m ienta, s i  és to  es adecuado con respecto  a l a  forma 
del tira fo n d o s para e l c a r r i l ,  pero en e l caso de 
tira fo nd o s para c a r r i l ,  de forma complicada, puede 
se r  ventajoso proporcionar la s  su p e rfic ie s  de tra c ­
ción  en un enlace ind iv idual de tra c c ió n  u o tra  he­
rram ienta análoga, y disponer la s  su p e rfic ie s  de 
apoyo en una herram ienta separada de percusión, mó­
v i l  con respecto  a l a  herram ienta de tra cc ió n , con 
objeto de se r  adecuadamente a ju s tab le  con l a  p arte  
de manejo del tira fo nd o s para e l c a r r i l .  Este i n ­
vento comprende d is t in to s  modelos de herram ienta, 
y a continuación se describen  ejemplos de algunos 
de dichos modelos.

En lo sd ib u jo s ad jun tos, se represen tan  
d is t in to s  tip o s  de e s te  invento.

La fig u ra  1 es un alzado, en un plano pa­
ra le lo  a l  c a r r i l ,  de una máquina de ex tracc ión  de 
tira fo n d o s, dotada de un d isp o s itiv o , de acuerdo 
con es te  invento.

La f ig u ra  2 es un alzado de l a  máquina en 
un plano perpendicular a l de l a  f ig u ra  1.

Las f ig u ras  3 a 7, son alzados en un plano 
perpendicular a l c a r r i l ,  de un par de herram ientas 
de percusión y ex tracc ión  representadas esquemática­
mente en d is t in ta s  posiciones antes de l a  ex tracción  
de un tira fo nd o s para c a r r i l ,  y durante e l la .

Las f ig u ras  8 y 9 son alzados v e r t ic a le s , 
sobre planos tra n sv e rsa l y lo n g itu d in a l respec tiva­
mente, de la s  herram ientas de tra cc ió n  y percusión 
comprendidas en l a  máquina representada en la s  f ig u -



— 4 —

5.

10.

15.

20.

25.

319267
ra s  1 y 2, durante l a  ex tracc ión  de dos tira fo n d o s 
para c a r r i l .

Las fig u ra s  10 y 11 son v is ta s  análogas a 
la s  f ig u ra s  8 y 9) de una construcción  modificada 
que comprende una herram ienta de tra c c ió n  p ro v is ta  de 
un enlace de tra c c ió n  s in  herram ienta de percusión.

Las f ig u ras  12 y 13 son alzados tomados en 
planos perpendiculares en tre  s í ,  de l a  herram ienta 
de tra c c ió n  del modelo modificado representado en 
la s  fig u ra s  10 y 11.

Las f ig u ra s  14 y 1$ son v is ta s  análogas a 
la s  fig u ra s  8 y 9) de una herram ienta de tra c c ió n  
para un tira fo n d o s de doble esp iga para c a r r i l e s ,  y

Las f ig u ras  16 a 20 rep resen tan  l a  h e rra ­
m ienta de tra c c ió n  últimamente c ita d a , en d is t in ta s  
posiciones antes de l a  ex tracc ió n  del tira fo n d o s y 
durante e l la .

En e l modelo represen tado , l a  máquina com­
prende un carro  p rov isto  de una v iga  10 lo n g itu d in a l 
de b a s tid o r , y de una v iga tra n sv e rsa l h o rizo n ta l 12, 
y de una r io s t r a  o tornapunta 14. El carro  e s tá  pro­
v is to  de dos ruedas 16 que, durante l a  ex tracc ió n  de 
lo s  tira fo n d o s de lo s  c a r r i l e s ,  se apoyan en e l  ca­
r r i l  de l a  v ía  que se desea s o l ta r .  El carro  tie n e  
además ruedas 18 sobre la s  cuales puede g ira r  en e l 
te rren o . Una rueda de sostén , no represen tada, puede 
g ira r  sobre e l o tro  c a r r i l  de l a  v ía . La v iga  long i­
tu d in a l 10 del b a s tid o r o armazón, que en l a  posic ión  
a c tiv a  se prolonga inmediatamente por encima d el ca­
r r i l  cuyos tira fo n d o s han de ex tra e rse , es e lá s t ic a3 0 .
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y puede c o n s is t i r  en dos o más muelles de hoja super­
puestos e in ter-conectados. La v iga de soporte 10 del 
carro  sostiene un par de c r ie s ,  con p re fe renc ia  de 
tip o  h id ráu lico , que contienen c ilin d ro s  20, 22 y 
p istones 24, 26, é s to s  conectados en tre  s í  por un 
yugo 28. También e s tá  montado encima del ca rro , un 
d isp o sitiv o  de accionamiento o im pulsión t a l  como un 
motor de combustión in te rn a  30 que acciona una bomba 
que comunica con lo s  c ilin d ro s  h id ráu lico s 20 y 22 a 
trav és  de conductos, dos de lo s  cuales se ind ican  en 
32 y 34 de l a  f ig u ra  1. Sujetos en lados opuestos 
del yugo 28, se disponen co jin e te s  36 para p ivotes 
38 de lo s  que e s tán  suspendidas v a r i l l a s  de tra cc ió n  
40, junto con herram ientas de tra c c ió n  42. E stas va­
r i l l a s  y herram ientas de tra c c ió n  moviblemente su je­
ta s  a lo s  extremos in fe r io re s  de la s  prim eras, es tán  
destinadas a funcionar a ambos lados de un c a r r i l  
para poder e x tra e r  simultáneamente dos tira fo n d o s, 
uno a cada lado de dicho c a r r i l .  Dado que la s  v a r i­
l l a s  y la s  herram ientas de ambos lados son id é n tic a s , 
solo se d e sc r ib irá  detalladam ente a continuación uno 
de lo s  dos lados. Las v a r i l l a s  de tra c c ió n  junto con 
la s  herram ientas correspondientes, son verticalm ente 
a ju s tab le s  por medio de d isp o sitiv o s  de a ju s te  44 
esquemáticamente representados en la s  fig u ras  1 y 2. 
Además de la s  v a r i l l a s  y herram ientas de tra cc ió n  
40 y 42 respectivam ente, l a  máquina e s tá  p ro v is ta  
de a r ie te s  46 desplazables en lo s  lados in te r io re s  
de la s  v a r i l l a s  de tra c c ió n  y que, por lo  menos en 
e l modelo representado en la s  fig u ras  1 y 2, e s tán3 0
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p ro v is to s , en sus extremos, in fe r io re s , de h erra ­
m ientas de percusión  48 adaptadas para a ju s ta rs e  
en e l  lado superio r de l a  p a rte  de manejo de lo s  
tira fo n d o s para lo s  c a r r i l e s .  En sus extremos su­
p e rio re s , lo s  a r ie te s  e s tán  montados en un p ivote 
tra n sv e rsa l 50 que se prolonga transversalm ente , o 
e s tá  conectado de o tro  modo con l a  v a r i l l a  de p is ­
tó n  52 de un c r ic  h id ráu lico  que contiene un c i l i n  
dro 54. Por medio del p is tó n  del c ilin d ro  54, e l 
p ivote 50, y por ta n to  lo s  a r ie te s  46 pueden empu­
ja rse  h ac ia  abajo en a ju s te  con l a  p a rte  de manejo 
del tira fo n d o s d e l c a r r i l ,  o a tra e rse  hac ia  a r r ib a  
fu e ra  de a ju s te  con e l mismo. Cada v a r i l l a  de t r a c ­
ción, junto con e l a r ie te  46 desplazablemente guiado 
por e l la ,  puede o s c ila r  la te ra lm en te  h ac ia  e l  exte­
r i o r ,  alrededor del p ivote 38, contra l a  acción de 
un muelle 56 in sertado  en tre  monturas 58 de la s  va­
r i l l a s  de tra c c ió n  40.

Montado en una p a rte  del b a s tid o r del ca­
r ro , se dispone un p ivote prolongado lo n g itu d in a l­
mente 60, para elementos de guía 62 a b a tib le s , pro­
longados en d irecciones opuestas desde dicho p iv o te . 
Los elementos de guía se apoyan en soportes f i jo s  
64, de t a l  modo que sean h o rizo n ta le s  en l a  posic ión  
de reposo. En la s  caras opuestas de lo s  a r ie te s  46 
se disponen levas 66 para cooperación con lo s  e le ­
mentos de guía 62. El modo de tra b a jo  de e s te  d is ­
p o s itiv o , se rep resen ta  en l a s  fig u ra s  3 a 7 . Por 
medio de lo s  d isp o s itiv o s  h id ráu lic o s  20, 22, l a  va­
r i l l a  de empuje y e l  a r ie te  46 pueden moverse h ac ia3 0
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abajo jun tos, a l a  posic ión  representada en l a  f i ­
gura 3. Durante es te  movimiento, l a  lev a  66 se des­
l i z a  en e l extremo l a te r a l  del elemento de guía 62, 
dando por resu ltado  e l que lo s  extremos in fe r io re s  
de l a  v a r i l l a  de empuje y e l a r ie te  o sc ilen  hacia 
e l e x te r io r , como se rep resen ta  en l a  f ig u ra  4. En 
l a  posic ión  in ic ia l  representada en l a  f ig u ra  3, e l 
extremo in fe r io r  de es ta  v a r i l l a  40 e s tá  situado 
directam ente encima de l a  p a rte  de manejo 68 del 
tira fo nd o s a ex tra e r . En l a  posic ión  representada 
en l a  f ig u ra  4, un par de sa lie n te s  70 de tra cc ió n  
de l a  b a rra  t ra c to ra  40, se han desplazado l a te r a l  
y ligeram ente por debajo de l a  p a rte  de manejo 68. 
En cuanto l a  lev a  66 se ha desplazado debajo del 
elemento de guía 62, l a  v a r i l l a  de empuje 40 y e l 
a r ie te  46 o sc ilan  hac ia  a tr á s  en d irecc ió n  a l  e le ­
mento de guía 62, dando por resu ltad o  que la s  pro­
longaciones 70 se a ju s tan  debajo de l a  p a rte  de 
manejo 68, como se representa, en l a  f ig u ra  5- A con­
tinuac ión , e l d isp o sitiv o  h id ráu lico  54 comunica 
movimiento descendente a l a r ie te  46 como se in d ica  
por l a  flech a  72 de l a  f ig u ra  6, h as ta  que un par 
de prolongaciones de apoyo 74 del extremo in fe r io r  
del a r ie te  se colocan en a ju s te  con e l lado supe­
r io r  de l a  p a rte  de manejo 68 (f ig u ras  6 y 9 ). Las 
prolongaciones de refuerzo 74 pueden ten e r un lado 
in fe r io r  76 arqueado, correspondiente a la  forma de 
l a  p a rte  de manejo 68 del tira fo nd o s del c a r r i l .  En 
e s ta s  condiciones, l a  p a rte  de manejp&stá a ju stada  
desde a r r ib a  y desde abajo y se h a lla  su je ta  en tre
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la s  prolongaciones 70 y l a s  prolongaciones 74 de 
apoyo. Los d isp o s itiv o s  h id ráu lico s  20 y 22 comuni­
can movimiento común ascendente a l a  v a r i l l a  de em­
puje 40 y a l  a r ie te  46, como in d ica  l a  f le ch a  78 de 

5. l a  f ig u ra  7 . El tira fo nd o s del c a r r i l  p a r t ic ip a  en
este  movimiento y se ex trae de l a  tra v ie sa  s in  de­
form arse. El movimiento ascendente no se impide por 
e l  elemento de guía 62 que, por medio de l a  lev a  66 
se hace g ira r  hac ia  a r r ib a  alrededor del p ivote 60, 

10. y a l f in a l  del movimiento ascendente, cae de nuevo
sobre e l soporte 64.

Durante l a  ex tracc ión  del tira fo n d o s , lo s  
d isp o s itiv o s  h id ráu lico s  20, 22 e je rcen  una fuerza  
de reacción  sobre l a  v iga  10 del b a s tid o r , que sos- 

15. tie n e  e s to s  d isp o s itiv o s . S in  embargo, debido a l
hecho de que e s ta  v iga es e lá s t ic a  y e s tá  s itu ad a  
inmediatamente encima del c a r r i l ,  se verá  impulsada 
h ac ia  abajo por l a  fuerza  de reacc ión  con tra  e l  lado 
superio r del c a r r i l ,  para proporcionar e l soporte 

20. necesario  durante e l  proceso de ex tracción .
El t ip o  de construcción  del d isp o s itiv o , 

representado en la s  f ig u ra s  10 a 13 e s tá  destinado 
a  usarse para l a  ex tracc ión  de tira fo n d o s de c a r r i l  
de p a rte  de manejo 68 prácticam ente en forma de U. 

25. E sta construcción  no contiene a r ie te s ;  en su lu g a r,
una prolongación 74' de apoyo, adaptada para a ju s­
ta r s e  en e l  lado superio r de l a  p a rte  de manejo 68, 
se dispone en un enlace 80 montado en un p ivote 
tra n sv e rsa l 82 del extremo in fe r io r  de l a  v a r i l l a  
de tra c c ió n  40. En el mismo enlace 80, se dispone3 0 .
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una prolongación de tra c c ió n  7 0 ',  preparada para 
a ju s ta rse  en e l lado in fe r io r  de l a  parte  de manejo 
68. Entre la s  prolongaciones 7 0 ', 7 4 ',  se dispone 
un rebajo 84 la tera lm ente ab ie rto , o sea, ab ie rto  
en e l sentido  tra n sv e rsa l d e l c a r r i l ,  en l a  posic ión  
de ex tracc ión . La p arte  de manejo 68 se a ju s ta  en 
e s te  reba jo . Con objeto de te n e r  e l lado in fe r io r  
lo  mismo que e l lado superio r de l a  p arte  de manejo, 
enérgicamente amordazado por la s  su p e rfic ie s  de ajus 
te  de la s  prolongaciones de tra cc ió n  y de apoyo, re s  
pectivam ente, e l  enlace 80 se curva angularmente con 
la s  prolongaciones situadas respectivam ente por de­
la n te  y por debajo del p ivote 82, de t a l  modo que e l 
enlace durante e l movimiento ascendente de l a  v a r i­
l l a  de empuje 46, rodeará ligeram ente e l  p ivote 82 
contra l a  acción de un muelle de retorno 86 que se 
prolonga en tre  l a  p a rte  a n te r io r  del enlace 80 y l a  
p a rte  in fe r io r  de l a  v a r i l l a  de tra cc ió n  40. En la s  
fig u ras  12 y 13 se observará de qué modo la  v a r i l l a  
de empuje 40 se desplaza la tera lm en te  por coopera­
ción  de l a  lev a  66 con e l elemento de guía 62, a 
f in  de a ju s ta r  e l rebajo 84 con l a  p arte  de manejo 
68 del tira fo nd o s del c a r r i l .  La fig u ra  13 represen­
t a  de qué modo l a  prolongación 70' de tra c c ió n  del 
enlace 80, antes de l a  ex tracción , se a ju s ta  en la  
cara in fe r io r  de l a  parte  de manejo ( lín e a s  de tra ^  
zos) y que l a  prolongación de apoyo 74' durante e l 
proceso de ex tracción  se apoya sobre l a  cara supe­
r io r  de l a  parte  de manejo 68.

El tip o  de construcción representado en
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la s  fig u ras  14 a 20, es adecuado para l a  ex tracc ión  
de tira fo n d o s de c a r r i l ,  de espiga doble cuya p arte  
de manejo 68 tie n e  prolongaciones m arginales prepa­
radas para a ju s ta rse  en rebajos de l a  herram ienta 
de tra cc ió n . En e s ta  construcción, e l extremo in fe ­
r i o r  de cada v a r i l l a  40 de tra c c ió n  e s tá  p rov isto  
de una p ieza  tra n sv e rsa l 86 p ro v is ta  de p iv o tes 88 
para enlaces de tra c c ió n  90, con rebajos f ro n te r i ­
zos 92 para cooperar con l a s  prolongaciones margina­
le s  84 del tira fo n d o s del c a r r i l .  Las p a rte s  de lo s  
enlaces de tra c c ió n  90 situadas debajo de lo s  pivo­
te s  88, es tán  conectadas en tre  s í  por un muelle de 
tra c c ió n  94 que tien d e  a desp lazar lo s  extremos i n ­
fe r io re s  de lo s  enlaces en e l  sentido de acercamien­
to  en tre  s í .  Debajo de lo s  en tran tes  92, cada enlace 
de tra c c ió n  tie n e  una su p e rfic ie  de lev a  oblicua 96. 
En es te  caso, un a r ie te  46 rectilíneam ente  desp laza- 
b le  sobre l a  v a r i l l a  de tra c c ió n  y además móvil jun­
to  con e l l a  como en l a  construcción  de l a s  f ig u ras  
8 y 9) tie n e  parcialm ente un objeto d is t in to  a l de 
l a  construcción últimamente c itad o . No e s tá  dotado 
de una herram ienta para cooperación d ire c ta  con l a  
p a rte  de manejo del tira fo n d o s , pero e s tá  p rov isto  
de un par de levas de trabazón  98 para cooperar con 
lo s  dos enlaces de tra c c ió n  90. Cuando ha de ex tra e r 
se un tira fo n d o s , l a s  v a r i l l a s  de tra c c ió n  y lo s  
a r ie te s ,  a s í como lo s  enlaces de tra c c ió n  90 que 
tien e n  l a  fonna de palancas de doble brazo, asumen 
la s  posiciones in ic ia le s  representadas en l a  f ig u ra  
16 y descienden a continuación a l a  posic ión  rep re -3 0 .
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sentada en l a  f ig u ra  17, en l a  que l a  su p e rfic ie  
de leva  96 de cada enlace de tra c c ió n  90, choca 
contra l a  prolongación marginal 84 de l a  p a rte  de 
manejo 68 del tira fo n d o s, con e l  resu ltado  de que 
lo s  extremos in fe r io re s  de lo s  enlaces de tra cc ió n  
90 o sc ilan  h ac ia  e l  e x te r io r  contra l a  acción del 
muelle 94. Por e l  movimiento descendente continuado, 
lo s  rebajos 92 de lo s  enlaces de tra c c ió n  se ven 
obligados, por e l muelle 94 a a ju s ta rse  con la s  pro­
longaciones m arginales 84, después de lo  cual lo s  
enlaces adoptan la s  posiciones representadas en l a  
f ig u ra  18. A continuación, e l a r ie te  46 se desplaza 
hacia abajo como ind ican  la s  flechas 100 de l a  f i ­
gura 19. Como resu ltad o , l a s  levas de trabazón 98 
se a ju s tan  con lo s  lados in te rn o s superiores de lo s  
enlaces de tra cc ió n , a f i n  de s u je ta r  dichos enlaces 
en e s ta  posic ión . A continuación, l a  v a r i l l a  de em­
puje 40 y e l  a r ie te  46 ascienden juntos con e l t i r a ­
fondos del c a r r i l ,  como se rep resen ta  en l a  f ig u ra

D escrita  suficientem ente l a  natu ra leza 
del invento , a s í  como l a  manera de re a liz a r lo  en 
l a  p rá c tic a , debe hacerse constar que la s  d isposi­
ciones anteriorm ente indicadas son suscep tib les de 
m odificaciones de d e ta lle  en cuanto no a l te re n  su 
p rin c ip io  fundamental, siendo lo  que constituye l a  
esencia del re fe rid o  invento y por lo  que se s o l i ­
c i t a  Patente de In troducción, por 10 años en España: 
"DISPOSITIVO PARA LA EXTRACCION DE TIRAFONDOS DE
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FIJACION DE CARRILES"; caracterizándose por lo  s i ­
guiente:

1 - . -  D ispositivo  para  l a  ex tracc ión  de 
tira fo n d o s de f i ja c ió n  de c a r r i l e s ,  especialm ente 
de tira fo nd o s de f i ja c ió n  de c a r r i le s ,  de v ía s  fé ­
rre a s  y s im ila re s , ta le s  como tira fondos se n c illo s  
con cabeza, tira fo n d o s e lá s t ic o s  o tira fo n d o s de do­
b le  esp iga, con una cabeza o p a rte  de manejo p rá c t i­
camente en forma de U, en e l que l a  herram ienta de 
ex tracc ión  tie n e  su p e rfic ie s  de apoyo y de tra c c ió n , 
que durante l a  ex tracc ió n  actúan  sobre l a  p a r te  de 
manejo del tira fo n d o s para c a r r i l ,  en d irecciones 
d is t in ta s ,  corrientem ente en l a  d irecc ió n  de ex trac­
ción, a s í  como en l a  d irecc ió n  opuesta, c a ra c te r iz a ­
do porque l a  su p e rfic ie  de apoyo se adapta para  fo r ­
mar contacto con l a  p a rte  superio r de manejo o oabe- 
za del tira fo n d o s, antes de l a  acción de ex tracc ión  
del mismo por l a  herram ienta, de t a l  modo que l a  de­
formación de l a  p a rte  de manejo no precede necesaria­
mente a l a ju s te  de l a  su p e rfic ie  de apoyo.

2 3 .- D isp o sitiv o , según l a  re iv in d icac ió n  
13, especialm ente para tira fo n d o s se n c illo s  para ca­
r r i l  dotados de una p a rte  de manejo e lá s t ic a  y cur­
vada, caracterizado  porque l a  herram ienta e s tá  pro­
v is ta  de un sa lie n te  de tra c c ió n  destinado , durante 
l a  r e t i r a d a , a a ju s ta rse  con e l  lado in f e r io r  de l a  
p a rte  de inanejo, y con una prolongación de apoyo 
preparada para apoyarse sobre l a  p a rte  de manejo, 
prácticam ente en e l lado superio r de l a  misma, an­
te s  de l a  ex tracc ión  y durante é s ta .3 0 .



3 ^ .- D ispositivo , según l a  re iv in d icac ió n  
23, caracterizado  porque en tre  la s  prolongaciones 
se dispone un rebajo la tera lm en te  ab ie rto , o sea 
ab ie rto  transversalm ente a l c a r r i l  en l a  posic ión  
de ex tracción , y l a  herram ienta, con p referenc ia  
con tra  l a  acción de un m uelle, se adapta para osci­
l a r  la te ra lm en te  de t a l  modo que pueda colocarse en 
posic ión  de ex tracc ión  con movimiento l a t e r a l .

4 3 .- D ispositivo , según l a  re iv in d icac ió n  
2§ o 33, caracterizado  porque l a  herram ienta consis­
te  en u n a .v a r i l la  de tra c c ió n  y un enlace de t ra c ­
ción pivotadamente conectado a l a  v a r i l l a  y dotado 
de la s  mencionadas prolongaciones montadas o dispues 
ta s  en é l ,  prolongándose e l p ivote del enlace de 
tra c c ió n  transversalm ente con respecto a l a  máquina, 
c a r r i l ,  y la s  prolongaciones se desvían de l a  d irec ­
ción  de tra c c ió n  de t a l  modo que e l enlace de t ra c ­
ción  durante l a  ex tracc ión , se h a lla  sometido a un 
par de fuerza con lo  cual l a  prolongación de apoyo 
se desplaza en a ju s te  con e l lado superio r de l a  
p a rte  de manejo del tira fo nd o s para e l  c a r r i l .

53 .- D ispositivo , según l a  re iv in d icac ió n  
13, especialmente para un tira fo nd o s deáoble espiga 
para c a r r i l ,  cuya p arte  de manejo tie n e  prolongacio­
nes m arginales, caracterizado  porque l a  herram ienta 
tie n e  enlaces de tra c c ió n  opuestos y pivotadamente 
montados, p ro v isto s de rebajos que se a ju s tan  en d i­
chas prolongaciones m arginales.

68 .- D ispositivo , según l a  re iv in d icac ió n  
53, ca racterizado  porque cada enlace de tra cc ió n
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tie n e  forma de una palanca de brazo doble con e l 
rebajo citado  cerca de su extremo in fe r io r  y con 
una su p e rfic ie  de guía en su o tro  extremo, para 
cooperar con una lev a  de trabazón  d isp u esta  en una 
v a r i l l a  de trabazón desplazable con respecto  a l en­
lace  de tra cc ió n .

78. -  D isp o sitiv o , según l a  re iv in d icac ió n  
63, ca racterizado  porque e l  extremo in fe r io r  de ca­
da enlace de tra c c ió n  tie n e  una su p e rfic ie  de leva  
para cooperar con l a  p arte  de manejo del tira fo nd o s 
para c a r r i l  y preparada de t a l  modo que a l moverse 
en d irecc ió n  descendente l a  herram ienta de tra c c ió n  
h ac ia  e l tira fo n d o s para e l  c a r r i l ,  se a ju s ta  en l a  
prolongación marginal de l a  p a rte  de manejo, con 
objeto  de desp lazar e l enlace de tra c c ió n  en a ju s te  
con l a  prolongación m arginal.

8 3 .-  D isp o sitiv o , según cualqu iera  de la s  
re iv in d icac io n es 53 a 73, carac terizado  porque lo s  
enlaces de tra c c ió n  se in te rco n ec tan  por un muelle 
que tien d e  a aproximar una a o tra  la s  p a rte s  reba­
jadas de lo s  en laces.

93 .- D isp o sitiv o , según l a  re iv in d ic ac ió n  
13, especialm ente para tira fo n d o s de doble espiga 
prácticam ente en forma de U, ca racterizado  porque 
l a  herram ienta de tra c c ió n  co n siste  en dos v a r i l la s  
móviles hac ia  l a  posic ión  de ex tracc ión  y desde e l la ,  
una de la s  cuales es una v a r i l l a  de tra c c ió n  que 
tien e  prolongaciones de tra c c ió n  o s im ila res  para 
a ju s ta rse  con e l lado in fe r io r  de l a  p arte  de mane­
jo del tira fo nd o s para c a r r i l ,  y l a  o tra  v a r i l l a  es3 0 .
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un a r ie te  con una su p e rfic ie  de apoyo para a ju s ta r ­
se en e l lado superior de l a  p a rte  de manejo; d i­
chas v a r i l l a s  es tán  d ispuestas para o sc ila r  jun tas 
la tera lm en te  y moverse en d irecc ió n  re c t i l ín e a , 
ambas, en l a  d irecc ió n  de ex tracción; dicho a r ie te  
es desplazable con respecto a l a  v a r i l l a  de ex trac­
ción para a ju s ta rse  con e l lado superio r de l a  par­
te  de manejo.

10§.- D ispositivo , según cualquiera de 
la s  re iv ind icaciones a n te rio re s , caracterizado  por­
que l a  máquina e s tá  p ro v is ta  de dos herram ientas 
opuestas, con p referenc ia  id é n tic a s , una para cada 
uno de lo s  dos tira fo nd o s situados en lados opues­
to s  del c a r r i l  y dichas herram ientas pueden r e t i ­
ra rse  a l a  vez, para p e rm itir  l a  ex tracción  simul­
tánea de ambos tira fo nd o s del c a r r i l .

118 .- D ispositivo , según l a  re iv in d ica ­
ción  108, ca racterizado  porque la s  herram ientas es­
tá n  in terconectadas por m uelles que actúan tra n s ­
versalm ente, y tien e n  su p e rfic ie s  de lev a s , y se 
h a lla n  preparadas para o s c i la r  la tera lm ente una 
con respecto  a o tra  por a ju s te  de la s  su p e rfic ie s  
de lev a  con elementos de gu ía  que funcionan cuando 
la s  herram ientas se mueven hac ia  lo s  tira fo nd o s a 
e x tra e r , y se desplazan a l a s  posiciones in ac tiv as  
cuando la s  herram ientas se mueven en l a  d irecc ión  
opuesta.

128.- D ispositivo , según cualquiera de 
la s  re iv ind icaciones a n te r io re s , caracterizado  por­
que la s  herram ientas e s tán  sosten idas por medios3 0 .
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mecánicos de tra cc ió n , t a le s  como c r ie s  h id rá u li­
cos, cuyas fuerzas de reacción , durante l a  ex trac­
ción , son absorbidas por una p a rte  del armazón de 
l a  máquina, que se apoya sobre e l  c a r r i l  del cual 
hay que r e t i r a r  lo s  tira fo n d o s .

133 .- D isp o sitiv o , según l a  re iv in d ic a ­
ción  123, caracterizado  porque l a  p a rte  del arma­
zón de l a  máquina es e lá s t ic a  para im pulsarse en 
contacto con e l lado superio r del c a r r i l  cuando l a  
fuerza  de ex tracc ión  empieza a ac tu ar sobre é l o 
lo s  tira fo n d o s.

14a . -  D ispositivo  para l a  ex tracc ión  de 
tira fo nd o s de f i ja c ió n  de c a r r i le s ;  t a l  y6omo queda 
substancialm ente d esc rito  en l a  presente Memoria y
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