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MEMORIA DESCRIPTIVA

¥ste invencidn se refiere a un almacén de grapas de car
ga posterior que esta destinado a ser utilizado en miquines
ensrapadoras en las que se alimentban sucesivamente grapasg en
forme de U hacia una garganta de arrastre, despuses de 1o cusl

L ? ’
una lamina de srrastre, que se mueve en una guia que estd en

alineacion con le gerganta de arrastre, es arrastrads a tra—-
vés de la garganta para acoplarse con una grapa ¥ empujarla

hacla una pleza en trabajo de debajo de la méquina engrapado
ra. El almacén puede ubilizarse tembién pars alimenter clom-

. - ’ . . s
vos a un alimentador de una maquine de suministrar clavos. -

las grepas a utilizar en la méquina engrapadora se sumi
nistran generalmente en "cargas®, en las cuales cierto nime~
ro de grapas (del orden de 50) estan fijadas borde a borde
por medio de adhesivo, une ligera cape de soldadura, ebc.
Cuando una grapa debe ser arrastrada hacia una pieze en tra~
bajo, es movida dentro de la gargants de arrastre, haciz una
posicion que permite su acoplamiento con la lamina de arras-
tre, el movimiento de la lamina de arrastre a través de la
garganta separa la grapa que esta en la gargante, de lag gra-

pas de detras y arrvastra la grapa hacie la pieza en trabajo.—
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Las cargas de grapas ge alimentan, hacia la garganta
de arrastre, vor un canzl cue limita estrechamente el movi-
miento de las grapas en éngulo recto respecto al movimiento
de alimentacién, v un enpujador cargado con resorte mueve

r . .
las grapas a traves del canal haciza la garganta de arrasire.—

In los almacenes de grapas utilizados en general hasta
ahorsa, era necesario recargar el almacén por medio de la ex=
traceion compleba del emmujador de zrapag fuera del canal de
guia de grapas, contra la fuerza considerable del resorte,
manteniendo el empujador fuera del trayecto del canal de gra
pag ¢ introduciendo luszgo una o nas cargas de grapas, dege
pués de 1o cual el empujador se tiraba hacia atras ¥y se in-
troducia en el conal dotrds de la ultima de las granas del

CANBle m = = = = = = & - = e e e e = - — = - -

Se pierde tiempo en la extraceion del empujador de gra-
pag Ffuera del canal, en la introduccion de cargas de grapas
gn el canal, y luego en 1o reintroduceion del empujador de
grapas. En el almacén de carga vosterior de esta invencién,
cuando el elmscen requicre una recarga, el operador introdu-~
ce simplemento cargas de grapas en el extremo posterior del
almacén, mas alla de un tope retraible. i1 empujador se ti-
ra hacie atras sobre las grapas hasta que sobrepasa la ulti-

me grapa, con 1o que unos dedog del empujador eprietan de-
tras de la ultima grapa y el empujador empuja las grapas ha-

cie lo gargaenta de arrvestre de la maquina engrapadora. = = -

Bl almaceén de grapas de esta invencidn tiene un tope re
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traible junto sl extremo del almecén alejado de la gerganta

Dy

i I,J

\ ‘S -tliil ‘.“, i: &

de errastre de la méquina, y en el plano de movimiento de
las grapas, de forma que no puedan extraerse grapas del al-
macén cuando el empujador es tirado haciaz atras sobre las
grapag. Il tove, sin emborgo, es retraible para permitir la
alimentacidn de grapas en el almacén. A fin de faciliter la
introduccion de cargas de grapes en el exbtremo posberior del
almaoén, es deseable que haya espacio apropiado entre el pla
no de nmovimiento de las grapas a traves del almecén y la par
te superior del almacen. Sezun ello, en el almscen, hay dos
guias, sobre una de las cuales se mueven las grapas y que
lleva el tope de grapas y sobre la otra de las cuales se mue—
ve ol empujador, ¥y hay un espaclo considerable entre estas
dos guias, de modo que las cargas de grapas puedan introdu-
cirse Técilmente en el extremo posterior del almacen sobre

la parte superior de la guia sobre la que g6 mueven y detras

deltopeo'—"'-""—-"-""—--——————————__.._

Es también necesario gue las cargas de grapas de dentro
del almacén sean retenidas firmemente hacia abajo contra la
gu{a sobre la que se mueven, de forma que las carges sucesi-
vas de grapas se sigan una a otra a través del almacen y de
forma que la Ultime cerga, contra la que actua el empujador,
se acople correctamente con la carga precedente, de modo que
mieve la carga precedente a través del almacén. Segin ello,
el empujador del almecén es movido hacia adelante, hacis la

r
garganta, por medio de un resorte plano de acero que esta o~
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rrollado en el exbtremo del almacén Junto a la garganta de a-

LTI 7
B cineacrs 13
TS e ermCec—_ 3 .|

rragtre y que se extlende sobre las grapas, debajo de la gufa

para el empujador, y que tiene su extremo libre fijado 2l em-

pujador. La tendencia del resorte plano a volver a su Forma
arrollade proporciona la fuerza que mueve el empujodor hacis
la garganta de arrasire. .sta fuerza es una fuerza constan—
te y, vor ello, este tipo de regorte se ha utilizado Ffrecuen—
temente en almacenes de grepas. Sin embargo, segun le inven—
cién, el empujador tiene unz superficie gue se ineclina hacia
edelante, hacies la garganta de arrastre, y hacia abajo, y el
extremo libre del resorte esta fijado a esta superficie in-
clinada, de modo que la parte del resorte junto al extremo
libre esta dirigida hacia abajo contra las cargas de grapas.
La tendencia natural del arrollamiento del resorte, en su ex
tremo delantero, a desarrollarsé, tiende a empujar hacia aba—
jo la parte del resorte junto 2l arrollemiento contra las car

gas de grapas de debajo de ests parte y por ello toda la lon-

Zitud del resorte actis como un sujetador de las grapas y las
retiene firmemente hacis abajo contra la guia sobre la que se
nueven a través del slmacén. 21 montaje del resorte puede in
vertirge, es decir, el rssorte puede monbarse sobre el empu-
Jador y el extremo libre sobre el almacén, Junto a la gar—

ganta, B . T T T S, - e mm me e e we e e e e

- . 4
En los planos anexos, se ha ilustrado wna realizacion,

L] . ’ .
actualmente preferida, de la invencion, en la cual: = = - = -
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La figura 1 es una vista percial en planta del almacén

la

I

. a 4 13 . 4
igura 2 es una secclon longitudinal del almacen; -

la figuwre 3 es uns vista en planta del extremo posterior

~

4
del a2lmacen, @ mMEyOr 8SCRLA; = = = = = = = = = - - - - - -

54 la figura 4 es una seccion a lo largo de las lineas IV-

IV de 18 FI4UTE 35 =~ = = = = = = = = = = = = = = -————

la figura 5 es una vista en alzado del extremo poste-

rior del almacen; — — = = = = = = = =~ = — — — e i

la figura 6 es una seccion a lo largo de las lineas VI-

10. VI de la figure 35 = = = = = = = =« ¢ = = = = = = - - - - -

la figura 7 es una secciodn a 1o largo de les lineas VII-

VII de la figura 4; = = = = = = = = ¢ o o o o e e e o

la figura 8 es una vista en planta, 2 mayor escala, del

oxtremo del almacen junto a la garganba de arrasire; = = =~ =

15. la figura 9 es una seccidn a lo largo de lss lineas IX-
IXdelafigu_raa;_-..——-._—.._—-.-- ————— - -

e . ! I'e e
la figura 10 es una seccion a lo largo de las lineas =

Xde la figure 8; ¥y = = = = = = = = = = = = = - - - - -

ls figura 11 es una vista en alzado de la estructurs i-

20. Jugtrada en la Tigurs 8¢ = = = = = = = = = - - - = = -~~~

Con referencia a las figuras 1 y 2 de los planos, egie
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almacén de grapas con carge posterior comprende un doble ca-

nal 12 que, como se ilustra en la Tigura 5, esté formado de
una sola pieza metalica. Comprende una base 13 que tiene pa
tas 14 que se exbienden hacia abajo y que estan dobladas ha-
cia afuera en 15, y luego haciz arriba para formar los lados
exteriores 16. Ios lados 16 estan doblados hacia adentro Do
ra formay dos porciones superiores 17 gue s=e exiienden g0lo
parcialmente por el espacio trensversal de la parte superior,
dejando un espacio 18 que se extiende por toda la longitud
del almacén. La base 13 y las satas 14 Torman una zule para
las grapas, y las vorciones superiores 17 forman una suia pa-

ra un empujador de grapas, como se deseribira nosteriormente.

'

En el extremo delantero del almacen, una placa de des

gaste 19, que se extiende verticalmente, estd soldada al ex—
tremo del canal 12, y las alebtas 20, separadas de la placa
de desgaste 19, pero que se extienden paralelas a los lados
de la misma placea, constituyen espesciadores que limiten la
cantidad en que puede introducirse el almacén dentro de la
méquina engrapadora. ILas porciones de las aletas 20 que se
extienden mas alla de la placa de desgaste 19 forman los la~-
dos de'la gargante de arvastre de grepas, vy la placa 19 for-

na la placa posgterior de desgaste de la gargenta de arrastre.

Las grapas son enpujadns hocia adelante a lo largo de
. 4 -
1z base 13 y las matas 14 aue formen le gula de grapas hag-

ta que alcanzan la nosicion ilustrada en la ficura 2, on la
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cual ge para el movimiento hacia adelante por medio de una
placa de desgaste opuesta a la placa de desgaste 19 y que
forma parte de la méquina engrapadora. Una leming de arras-
tre 21 (que no forme parte de esta invenecion) es movida por
1o méquina engrapadora de forma que se acople con la grapa
mes avanzada, arrastréndols mas alla de la placa de despps—
te 19 y entre las aletas 20 hacls la pieza que se esta tra-

bajandoe — = = = = = = = = = =~ - = e — - - - - === -

Un resorte arrollado 22 esta montado en la parte supe—
vior del canal junto & la gargenta de arrastre y el extremo
libre 23 de este resorte se extiende = traves de les carms
de grepas del almaceéen y esta unido & un empujador 24 de gra-
pas, que se describird después con mas detalle. ILa espira
22 del resorte ejerce uns fuerza constante sobre el empuja-—
dor 24 de grapas, tendiendo a moverlo hacia la gergants de
errastre de la méquina engrapadora, ¥ por ¢llo alimenta car-

gas de zrapas en le gargenta de arrasire. — = = = = = = = = =

Una empuiladura 25 se extiende verticalmente desde el em
pujador 24 y un tope 26 que se extiende hacla arribe desde el
canal 12 evita la extraccion del empujador fuera del extremo
posterior del almacén. Unas sletas 27 se sxblenden desde el

r r .
lado del canal 12 para fijsr el almacen en una maguina engre-~

Las figuras 3, 6 y 7 ilustran en detalle ol exbtremc nNOg~—

teprior o exterior del almecén, es decir, el extremo del alme—
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cén mae alejado de la smrcanta de arrastre de la maquina en=
arapadora, vy el empujador en su posicidn mds hacia atras. 31
empujador comprende un 5rgano de base 28 en forma de J que
tiene dog patas 29 y 30 que se extlenden hacia lagrganta de
srrastre de la maquine engrapadora. Unos dedos 31, en Fforma
de placas planasg, estan curvados en un exbtremo pars formar
cojinetes 32 para pasadores 3J que se exbtienden entre las pa
tas 28 y 30 en lados opuestos de la horquilla. Log dedog gi-
ren en 1los cojinetes 32 v estan wnidos por sus exiremos li-
bres por medio del resorte 34 que tira de los extremos libres
de los dedos uno hacla otro y contra los lsdos de las vatas

4
14 que forman los ladog de la zula de 1as SrapaS. = = o w =

&1l empujador esba montndo en les porciones superiores

17 del canal por medio de 1lo Hata superior 29 dal 5rgano 28
en Torme de U. DLa pata superior 29 tiene una varte levanta-
da 35 que se ajusta en el espaclo longitudinal 18 entre la
porcién superior 17 del almaceén. Un perno 36, fijado por me
dio de unz tuerca 37, pasa a través de la poreidn 35 v lle-
va, debajo de egta porcién, una placa de gufa 39 contra la
cual estd mentenido el extremo libre del resorte 23, por ne-
dio del perno 36. Cono se observa en la figura 4, le super—
ficie inferior de la placa 35 se inclina hacla abajo y hacia
adelante de forma que el extremo libre 23 del resorte esta
presionado hacia abajo contra Ja parte suverior de las gra-—

a

. . . . .’
pas de encima de la gufa de gzropas. Zneime de la porcion su-
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perior 17 del cznzl, el psrno 36 lleva una banda 39 de "Te~
flon", una contraplacae 40 de acero. ILnire el resorte y la
cabeza del perno 36 hay una arendela 41. La parlte levanta-
da 35 y 1la banda 39 de “teflon" formen superficies de sula
para el empujador, 0oy 10 que este puede deslizar longitudi-
nalmente por sl espacio 18 entre las porciones superiores 17

del canale = = = = = = = T -

Se dispone un tope on el exterior de las patas 14 que
ge acopla con las zrapas de 1la guia de grapas paora eviltar la
extraccion de las arapas cuando el smpujador de zrapas es i
rado hacis la parte posterior sobre las grspas. .gte wope
ests situado ligeramente hacia adelante de los extremos de
1oz dedos 31 cuando éstos estan contra los lados 14 y el em—
pujedor estd en su posicion mas hacia atras., Como se ilus-
tra en la figura 7,el tope comprende un tubo 42 que se o~
tiende entre las pates 14 y tiene dentro de él, y en cada ex
tremo, pasadores 43 que se exbienden a traves de aberturas
43a de las patas 14 y estan empujados haciz aquella posicién
por medio de un resorte 44 de dentro del tubo, y que se ex-
t+iende entre ellos. Unas partes de Llos pasadorss 43 se ex—
tienden mas alld de les patas 14 en el trayecto de desplasze-
miento de las vatas de las grapas sobre la guia de zrapas y
gstan aplenadas como en 45 de forma que se obtenga un conbtac-—
to plano y seguro con las patas de las grapas. Como se ilus—

tre en la fizura 4, las aberturas 432 son ovales de Torma gque
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eviten el giro de los pasadores 43. Como se ilustra on la
figure 7, las parbtes extremas de loe pasadores, que se ex-
tienden més alla de las natas 14 estan tambidén redondeadas
0 inclinadas de formz gue puedan alimentarse cargas de gra-
pas desde la parte nosterior a lo largo de la guia de zra-
pas. Cuando se hace esto, la grapa delantera de una carsa
presiona los pasadores 43 hacia adentro y la carga desliza

gobre los pasadores presionados hacis adentros - ~ = = « =

Tas figuras 8 a 11 incluida ilustran en detalle el ex-

tremo delantero del slmacén junto a la garganta de arrastre.
Como se ha descrito previaments, el extremo delantero lleva
una placa de desgaste 19 y espaciadores 20 que formen los
lados y la placa posterior de desgaste de la gerganta de a-
rrastre, a través de lz cual se arrastran greapas hacia la
pieza en trabajo. Il sxtremo delantero lleva tanbien un 0=
porte 46 en forma de U, cuyas pate superior 47 soporta un ele
mento de montaje para el resorte arrollado que acciona el
empujador de grapas, y cuya pata inferior 43 actis como suia
de las grapas cuando ostas se acercan a la garpenta de arras-
tre. Para Tijar el soporte 46 al almacén, hay unas lengie-
tas 49 estampadas hacia arriba desde las porciones superio-
res 17 del canal 12, v la pata superior 47 =e introduce de~
bajo de las lengietas 49 y se suelda en la posicion correc—
ta. A partir de la nata 47 se forman goportes 50, que se

extienden verticalmente hocia arriba como se ilustra en las
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Tiguras 10 y 11 para soporiar el resorie arrollado. Como se
ilustre mejor en la figura 10, en el extremodelanteroc de ca-
de soporte 50 hay formado un alojamiento 51, y un tambor 52,
sobre €l cuel se arrolls ¢l resorte, se exbtiende dentro de

los alojamientos H1s = = = = = T el

La oate inferior 48 del soporte 46 se extiende hacia a—
dentro desde la parte frontal del canal 12, ligeramente onci-
ne de las srapos, sezun se mueven sobre la gula de srapas, y
ol extremo interior de la pata 48 esta doblado hacis arriba,
como se ilustra en 53, de modo que permita que las grapas

deslicen facilmente bajo 1a pata 48 = = = = = = = = = = = =

Durante el funcionamiento, cuando las grapas son arras-—
tradas hacla la pieza en trebajo, las carges de grapas avan~
zan hacia lo gargenta de arrastre de la maquine engrapadora,
bajo la fuerza del resorte 22 que actia sobre el empujodor
24. Tas grapas se mueven hacia adelante, debido a que, como
se ilustra en la fizura 3, los dedos 31 del empujador 24 es-
tan presionados contra los lados 14 de la guia de grapas y
se acoplan con la ultime de las grapas del almacén. Cuando
se ha acabado el suministro de grapas del almacen, el smpuja—
dor, desde luego, estéd en el extremo delantero del almacén,
cerca de la garganta de arrastre. ZEntonces, el operador in-
troduce, a través del extremo abierto posberior del almacén,
cergas de grapas y las empuja hacia adelante en el almacén,

de forma que la grapa mas avanzada se acople con la placa de
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desgaste delantera de la garjanta de arrastre llavada nor la

mdquine engrapadora. Lo grapa de mas hacia atrds de la care
z8 de més hacia atras de sralas queda detras del tope deler—-
minado por los pasadores 43 {véase la Ffizura 7). Despues de
ello, el empujador es extraido hacia atrés, hocie el extremo
posterior del almacén, pivobtando hacla fuera los dedos 31 de
forma que puedan deslizar sobre las patas de las grapas, has~
ta que caen detres de la ultima grope del almscen, como se i-
lustra en 1la figura 3. Vado que la grapa de mas hocis albras
se acopla con el tope fijo determinado por los npasadores 43,
el movimiento hacis atras del emmjador de LYEpas no empuja

a - ’
grapas fuera del extremo posterior del almacen., = = = = = = -~

Con referencia a la figurae 5, y recordando que cuando ol
saministro de grapas oeba acabado, el empujador estara en el
extremo delantero del almacén, se observard que hay un amplio
espacio entre la base 13, sobre la que se mueven las grapas,
y los 6rganos superiores 17 del canal, sobre lLos que desliza
el empujador, dentro del cual espacio se introducen carzgas
de grapas en la maquina y se dejan detras del tope de la gula
de grapas. Alternativsomente, pueden alimentarse carpas de
grapes, a lo largo de ls guia de grapas, presionando los pa-
sadores 43 hacia adentro con la grapa delantera de una cary
Asi, es posible una rapida introduceion de cargas de grapas
Y, despues de gue se han introducido, todo Jo gue tilene que

. ’ s
hacer el operador es mover hscia atras el empujador de gra
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Se declaran de novedad y propiedad para Ispalia, sus te-

rritorios y plazas de soberania, las siguientes: = = = = - =

R#EBIVINDICACIONS S

1.~ Perfeccionamisntos on log almacenss de grapas para
méquinas ensropadoras, del tipo de méquina que tlene una gar-
zanta de arrastre Jde grapas y una lamine de srrastre que se
mueve en la gargants »sara arrvastrar grapas, y del $1po en que
el almscén de carga posterior comprende un cansl de almacén
que btiene una primera guia sobre la cual deslizan cergas de
grapas hacia dicha gerganta, y un empujador de grapas que se
acopla con la Ultima grapa de una carga de grapas para mover
lag grapes hacla dicha gargenta, y un resorbte para empujar e-
1dsticamente dicho empujador hacia dicha garganta de arras-
tre para mover cargas de grapas hacia dicha gargentz, carac—
terizados porque el almacén comprende una segunda guia pare
guisr dicho empujador, espaciads verticalmente encima de di-
cha primera guis cuendo el slmacén estd en uns posicion hori-
zontal, un tope situado junto al extremo del canal alejado
de la yargente y debajo de dicha primera gu{a para acoplarse
con las watas de la grepa posterior de una carga de grapas ¥y
evitor el movimiento hacia atras de la carga cuando el empu-—
jador se aleja de la garganta y se desplaza sobre lag atas

de grapas retenidas por dicho tope, y dedos moviles en el em—
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pujador de grapas que se acoplan con las patas de la ultina
. . K4
grapa de una carza de grepas de la primera gula para mover
]

28 grapas hacia la zargenta ¥ que se desplazen sobre las pa

fod
@

tas de grapas de uns carga cuando sl empujador se alejs

la gargant@. = = = = = = ;& . = e e e - e e = -

2.~ Perfeceionamientos segun la reivindicacidn 1, carzc-
terizados porque la distancia vertical entre dicha primera y
dicha sezunda guias es tal gue puede introducirse una carga
de grapas enitre las guias en el extremo del canal alejado de
dicha garganta sobre dicho tope ¥ luego dejarse frente a di-

cho-{;ope..—-.—..—-..—.. ----- - e e mm e e e e e =

3.~ Perfeccionemientos segun las reivindicaciones 1 o
2, caracterizados norgue la distancia vertical entre dicho
tope y dicha primera guia es menor que la longitud de la pa~
Lo mes corto de las zrapas o alirentar en el almaceén y nor-
que la digtancia vertical entre dicho tope y dicha segunda
sufa es mayor que la longitud de la pata nas larga de las Fyege)

’
pas a alimentar en ol almacéne = = = = = = = = = = — = —- — —~

4.- Perfeccionamientos sesun las reivindicaciones 1, 2
o 3, caracterizados porque dicho resorte para mover el empu—
jador comprende un resorte plano de acexro arrollado en un ox-
tremo del almacén v que se extiende debajo de diche segunda
guia y encima de lag carges de grapas de encima de la prime-

ra guia v fijado por su extremo libre al ofro extremo del alw
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macén, gstando, el resorte, situado verticalmente con respec

to a las cargas de gropas en un exitremo del almacén, de for-
ma que la tendencia natursl del resorte a desarrollarse pre-
sione la parte del resorte de encima de las cargas de grapas
hacis abajo contre las cargas para rebenerlas hacia abajo con

. £
tra la primera zuige — = = = — = P - -

5.~ Perfeccionamientos segin 1ls reivindicacion 4, ca-
racterizados porque ol extremo libre del resorte plano esta
fijado a una superficle que se inclina hacia abajo y hacia
el arrollamiento, por lo que presiona el resorte hacla aba-

jo contra las carges de grepas vara retenerlas hacia abajo

g
contra la primera GUlf. = = = = = ™ = = = = = = - = = = - -

6.~ Perfoccionamientos segun cualquiera de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizados porgue dicho tope com
prende 6rganos de pasador montados junto al extremo del almz
cén alejado de dicha garganta de arrastre y un resorte que
presiona elésticamente dichos organos de pasador hacia el

trayecto de desplazamiento de las patas de grapas en dicha

. 4
prlmeragula,.._....—_..._...—-..-....—.._..__...._

T.= Perfecclioramientos segﬁn le reivindicecion 6, carac-—
terizados porque las partes de los Organos de pasador que se
extienden en el trayecto de desplazamiento de las grapas tle-
nen superficies enfrentadas hacla la garganta de arrastre ¥
que se extlenden en angulos rectos regpecto al trayecto de

desplazamiento de las grapas, por 1o que las grapas gque se a-
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lejan de dicha garganta de arrastre se acoplan con dichas su

perficies y son paradas, teniendo tambieén, dichos Organos de

pasador, superficies enfrentadas hzcia la parte opuesta a di

chs garganta de arrasire, que estan inelinades haciz dicha

serganta por lo gque las grapes alimentadas hacia dicha gar-
"

. ’
ganta presionen los orgenos de pasador contra la fuerza de

dicho resorte fuera del trayecto de desplazamiento de las

SPOPAT. = = = = = m = = m e s  moee e e o e w o mw m m e

8.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivin-
dicacliones precedentes, caracterizados porque dicha nrinera
guia tiene una seccion en forms de U y porque lag grapas sge
extienden a través de la base de la Uy a lo largo de cada
una de lag patas de la U y porque dicho tope combrende un tu
bo que se extiende entre las patas de la U, dos pasadores
dentro del tubo, una abertura en cada pata de la guia a tra-
vés de la cual puede extenderse un pasador, y un resorte den-
tro del tubo ¥y entre los pasadores pare presionarles elasti-
camente hacia el trayecto de desplazamlento de las vatas de

. 7
las grapas que se mueven 2 1o largo de la guid.s = = = — = -

9= YPERFHCCIONANIIZNTOS BN LOS ATMACHENES DE GRAPAS PARA

MAQUINAS ENGRAPADORASM: = = = = = = = = = = = = = = = = = =
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podo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de dieciocho hojas, foliadas ¥y me-
- s >
canosrafiadas por una gola de sus caras, ¥y de cuatro laminas

de dibujos que la ilustran.

BARCELONA, 22 0CT 1969
P. A M. CURELL SUNeL
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