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C E R T I F I C A D Oi
D E

A D I C I O N

por "MEJORAS INTRODUCIDAS EN El OBJETO DE 1A PATENTE PRINCI­
PA! NS 305ol2l", por "Un dispositivo selector para repartir 
con equidistancia objetos en traslación continua», a favor 
de la firma francesa E0 P. REMI & Cié., domiciliada en "40, 
Avenue du Maréchal Foch» - POISSI (Seine-&-Oise) - Francia.

MEMORIA DESCRIPTIVAi

la presente invención se refiere a mejoras introducidas en 
wl objeto de la Patente Principal N2 305.121 por "Un dispositi­
vo selector para repartir con equidistancia objetos en trasla­
ción continua, empleando un transportador, por lo menos, pudien- 
dojker los objetos tales como cajas, casilleros, piezas manufac­
turadas, objetos que tengan una forma general paralelepipédica, 
etc., que llegan a dicho transportador con una repartición cual­
quiera eon la finalidad, por ejemplo, de llevarlos a una insta­
lación de encajonamiento o de desencajonamiento, o análogo.

Se ha descrito en la precitada Patente Principal un dispo?10
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sitivo del precitado tipo llevando a lo menos dos cadenas sin 
fin o análogos dispuestas de una y otra parte del transporta­
dor y arrastradas en sincronismo con éste último a una misma 
velocidad constante, inferior a la del transportador, estando 
provista cada cadena de una serie de tacos o análogos dispues­
tos por encima del transportador y repartidos según un paso 
constante que es el mismo para las dos cadenas, estando dichas 
cadenas decaladas una respecto a qa otra una distancia que co­
rresponde a la mitad del referido paso0

Segán otra caracteritica de este dispositivo, de acuerdo 
con la patente principal, la distancia que separa dos tacos que 
se desplazan simultáneamente por encima del transportador y 
dispuestos uno solare una cadena y el otro solare la otra cadena, 
es inferior al ancho de los mencionados objetos.

El dispositivo según ia patente principal está concebido 
para repartir objetos, por ejemplo casilleros de botellas, 
cuyo ancho no es más que ligeramente inferior al dei transpor­
tador de suerte que los casilleros se presentan al selector 
uno a continuación de otro sin que dos casilleros puedan pre­
sentarse de frente.

Ahora bien, puede ocurrir que haga falta repartir casilleros 
muy estrechos cuya anchura por ejemplo es inferior a la mitad 
dei ancho del transportador y que, en consecuencia, pueden pre­
sentarse sobre este transportador por grupos de dos casilleros 
de frente. Se ve inmediatamente que, en este caso, solo entre 
los dos casilleros que se presentan de frente, viene a topar 
contra un taco el casillero que se encuentra sobre el borde del 
transportador, cuyo taco pertenece a ya. cadena correspondiente, 
mientras que ei casillero vecino, que se encuentra en medio del 
transportador, continúa arrastrado por dicho transportador a30.
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,una velocidad superior a la de los tacos.
El dispositivo, segán ia presente adición, tiene por ob­

jeto evitar este inconveniente y se caracteriza principalmen­
te por constar de un dispositivo de retenida de los objetos 
arrastrados en sincronismo con el transportador y provisto 
de dedos o análogos dispuestos unos a continuación de otros 
y repartidos segiin un paso constante, desplazándose estos 
dedos con un movimiento rectilíneo por encima del transpor­
tador entre las cadenas de tacos, con una velocidad constan— 
a la de di-chas cadenas, desplazándose -un dedo por encima del 
transportador durante el tiempo que un taco de una cadena da­
da sirve a su vez de tope a un objeto, desplazándose el dedo 
siguiente por encima del transportador durante el tiempo que 
el taco siguiente de la cadena opuesta sirve de tope al ob­
jeto siguiente, estando cada dedo ligeramente decalado en el 
sentido de^e aplazamiento respecto al taco con eq cual está 
conjugado, de suerte que dos objetos colocados de frente so­
bre el transportador desplazándose a la misma velocidad y con 
un cierto decalaje mútuo resultan simultáneamente en contacto 
con el referido taco y con el expresado dedo, es decir, que 
ese desplazamiento tiene lugar precisamente cuando dichos dos 
objetos están simultáneamente en contacto con los precitados 
taco y dedo.

Se ve que la adición de este dispositivo de retenida per­
mite imponer a aquel de los dos objetos que no está en contac­
to con un taco, una velocidad de desplazamiento igual a la ve­
locidad de los tacos de suerte que el selector, segán la pre­
sente adición, puede repartir objetos estrechos presentándose 
dos, en las mismas condiciones que el transportador segán la 
patente principal que efectáa la repartición de objetos reía—



tivamente anchos presentándose individualmente.
Según otra característica de esta adición, dicho disposi­

tivo de retenida está constituido, de preferencia, por una 
cadena, a lo menos, sin fin dispuesta por debajo del trans­
portador, la cual está constituida por ejemplo por una ca­
dena de paletas de varios elementos paralelos, estando pre­
vistos los dedos fijados sobre dicha cadena sin fin, para 
encajarse en los intersticios entre los elementos de la ca­
dena de paletas, haciendo saliente por encima del plano de 
esta última.

En el caso de un transportador constituido por una ca­
dena de paletas de tres elementos paralelos, dicho disposi­
tivo de retenida está constituido por dos cadenas sin fin 
situadas en dos planos verticales paralelos correspondiendo 
a los intersticios entre los tres precitados elementos para­
lelos.

Otras características de esta adición se pondrán de ma­
nifiesto en el curso de la descripción siguiente, con refe­
rencia a las figuras de los dibujos anexos, dados únicamen­
te a título de ejemplo no limitativo.

En los dibujos:
las figuras 1A, IB, 1C, ID, 2E, ilustran esquemáticamen­

te el principio del funcionamiento de un dispositivo selec­
tor según el presente Certificado de Adición:

2- es una vista desde encima de un modo de rea­
lización del dispositivo según esta adición:

la fig. 3 es un corte según la línea III-III de la fig. 2: 
-fig» 4 ss una vista de extremo del dispositivo de la 

figo 2, con arranque parcial.
Se ha representado en las 1A a 1E el esquema de principio
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del dispositivo según la adición, que lleva un cierto número 
de elementos ya presentes en el dispositivo descrito en la 
patente principal y cuyo esquema de principio ha sido repre­
sentado en las figuras 1A a 10 de dicha patente principal. 
Para la facilidad de exposición se ha utilizado, en este es­
quema de principio, las mismas cifras de referencia para de­
signar los mismos elementos que aparecieron ya en el esquema 
de principio de la patente principal, es decir, que se en­
cuentran, en una y otra parte del transportador 5, las cade­
nas la y Ib engranando con los piñones 2a, 2a', 2b, 2'b y 
provistas de tacos 8a, 9a, 10a, y 8b, 9b, 10b, respectivamen­
te.

Mientras que los objetos 01, 02 representados en las figu­
ras 1A a 10 de la patente principal, tenían un ancho 1' lige­
ramente inferior al ancho del transportador 5 , y en todo caso 
superior a la distancia 1' entre los tacos de una de las ca­
denas y los tacos de la otra cadena (en sentido perpendicular 
al sentido del desplazamiento), los objetos C'l, 0" 1, Q'2 y 
0 " 2  tienen, en el caso de las figuras 1A a 1E de la presen­
te adición, un ancho l ' j '  netamente inferior (aproximadamente 
igual a 1 '/2) de suerte que dos objetos tales como 0'1 y 
0"1 i pueden viajar de frente sobre el transportador.

Se ve que, en este caso, solo un objeto tal como el G'l 
puede venir a topar contra uno de los tacos de la cadena la, 
escapando el otro objeto, tal como el C " l , a los tacos de la 
otra cadena. Es evidente que si se prevé algún medio reten- 
tor del objeto Q''l, este se desplazará a la velocidad V del 
transportador y el dispositivo no podrá llenar la función de 
selección que cumplia en el caso t-raiado en la patente prin­
cipal, es decir, en el caso de transporte de objetos de ancho30
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relativamente importante, atravesando el selector en fija Tínica.
Para que la repartición de objetos tales como O'/l pueda 

hacerse en las mismas condiciones y al mismo tiempo que la se­
lección de objetos tales como 0#1, se asocian a los tacos que 
retienen los objetos O'l, dedos 41a, 41b, 42a, etc. que se des­
plazan por encima del transportador 5» a la misma velocidad V' 
que los propios tacos. Es asi que ul taco 9a de la cadena la 
que retiene la caja G 'l (ver la fig, 1A) está asociado un de­
do 41a que retiene a la caja G " l . Asimismo, al taco 8b de la 
cadena Ib9 que retiene a la caja G'*2 (ver la fig. 1C), está 
asociado un dedo 41b que retiene a la caja C'2. Al taco 8a que 
retiene la caja Q/3 está asociado un dedo 42a que retiene a 
la caja C*/3 y así sucesivamente.

Es evidente que estos dedos no tienen que intervenir para 
retener los objetos más que cuando estos no han sido ya rete­
nidos por objetos precedentes, no intervienen pués para rete­
ner un objeto más que cuando el objeto que se desplaza de frente 
con él es a su vez retenido por un taco de una de las cadenas 
la o Ib. Por otra parte, estos dedos deben escamotearse en un 
momento dado para dejar pasar el objeto que han retenido momen­
táneamente, como se escamotean los tacos de las cadenas sin 
fin para dejar pasar los objetos que dichos tacos han retenido 
momentáneamente. El sistema permitiendo el escamoteo de estos 
dedos no está representado en las figuras 1A a 1E cuyo objeto 
no es otro sinó explicar el funcionamiento del dispositivo se­
gún. la invención en esta adición, pero este sistema está re­
presentado en las figuras Z& a 4§ relativas a un modo de reali­
zación de dicho dispositivo.

Refiriéndonos de nuevo a las figuras 1A a IE, se ve que el 
funcionamiento del dispositivo es el siguiente:30



> Como en el caso de la patente principal, el transportador 
5 es arrastrado de derecha a izquierda con una velocidad Y 
constante y cada una de las cadenas con tacos la y Ib son arras­
tradas con una velocidad lineal V', igualmente constante, pero 
netamente inferior a Y, los dedos 41a, 41b, 42a, etc. son arras­
trados a la misma velocidad V 7.

Colocándonos en el caso de la fig. 1A se ve que el objeto 
0/l está en contacto con el taco 9a mientras que el objeto g'/l, 
que se desplaza de frente con C71 , está en contacto topando con­
tra el dedo 41a,ligeramente decalado hacia adelante, en el sen­
tido del desplazamiento, respecto al taco 9a. Resulta que los 
objetos 071 y G " 1 se desplazan a la Msma velocidad constante 
Y', con un decalaje mútuo correspondiente al del taco 9a y del 
dedo 41a. los objetos C'2 y C//g, que siguen a C 'l y O7'!, es­
tán simplemente retenidos por estos últimos de suerte quese 
-desplazan como ellos a la velocidad V 7.

Cuando el taco 9a se escamotea, como se representa en la 
fig. 23, C/1 es liberado y se desplaza a la velocidad Y del 
transportador 5. Es seguido durante un corto instante por G'2 
que viene a topar contra O7;7! gracias al decalaje lateral re­
sultante de la acción del taco 8a que rechaza C72 y C7/2 en di­
rección de la cadena Ib. En este instante aparece en el espacio 
que acaba asi de quedar despejado por C71 , el taco 41b que ser­
virá ulteriormente para retener a 072. Durante este tiempo el 
dedo 41a continúa avanzando con la velocidad V 7 y continúa a 
retener 07/l (así como 0^2 y C V 2 ) de suerte que C^L, que e-sta- 
ba retrasado respecto a C771, ê fcá mantenido con adelanto res­
pecto a 0771.

En el instante siguiente el dedo 41a se escamotea a su vez 
y deja escapar a C/71 que se desplaza entonces a la velocidad
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Y del transportador o sea a la misma velocidad que 0': con 
un cierto decalaje en retraso respecto a Cfl. (ver la fig. 10). 
habiendo sido liberado G Y1, C*2 y C V 2  son arrastrados duran­
te uiycierto tiempo a la velocidad V del transportador hasta que 
0'/2 encuentra al taco 8b y que C'2 encuentra al dedo 41b, li­
geramente decalado hacia adelante , en el sentido del desplaza­
miento, respecto al taco 8b.

Cuando el taco 8b se escamotea (ver la fig. ID) G " 2 es 
arrastrado a la velocidad V mientras que 0*2, siemore retenido 
por 41b, continúa desplazándose a la velocidad Y' y retiene a 
C/3 y G Y 3 que han sido rechazados por el taco 10b en dirección 
a la cadena la0 Desde que GY2¡b& escapado del taco 8b, el dedo 
42a, que retendrá ulteriormente a C a p a r e c e  en el espacio 
dejado libre por 0*/2o

Cuando 41b se escamotea a su vez, dejando partir a C*2 a 
la velocidad Y , 0*3 y S*,*3 vuelven a atrapar respectivamente 
al taco 8a y al dedo 42a como se representa en la fig. 132.

El proceso es el mismo para los objetos siguientes (no re­
presentados) que serán retenidos, de una parte, por el taco 
10b y un dedo 42b (no representado), conjugado del taco 10b.

las figuras 2§ a 4§ muestran un modo de realización de un 
dispositivo selector de casilleros para la puesta en práctica 
de este principio. las mismas cifras de referencia designan 
los mismos órganos que en las figuras 1A a 132. Este modo de 
realización es, por otra parte, idéntico en parte al represen­
tado en las figuras 2& a 5§ de la patente principal de suer­
te que se ha utilizado igualmente las mismas cifras de refe­
rencia para designar los mismos órganos que los del dispositi­
vo de la patente principal.

El transportador, en lugar de estar constituido por un
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camino de rodillos motorizados, está constituido aquí por una 
cadena de paletas llevando tres elementos 5a, 5b y 5c idénti­
cos y paralelos, presentando entre sí dos intersticios 5', 5"„

Por debajo de esta cadena, o más exactamente, por debajo 
del ramal superior horizontal que soporta los objetos, está co­
locado el dispositivo de retenida constituido por dos cadenas 
sin fin 43 y 44 llevando los dedos 41a, 42a, y 41b, 42b res­
pectivamente y situados en dos planos paralelos verticales dis­
puestos de una y otra parte del plano de simetría longitudinal 
del transportador de manera de coincidir con los planos medios 
de los intersticios 5' y 5''.

las cadenas 43, y 44 pasan respectivamente sobre cuatro pi­
ñones 4¿a, 43b, 43c, 43a. y 44a, 44b, 44c, 444 situados en los 
cuatro vértices de un rectángulo cuyos lados mayores están dis­
puestos horizontal y paralelamente al ramal superior de las 
cadenas de paletas de tal suerte que los dedos 41a, 42a y 41b, 
42b, que tienen una longitud suficiente para hacer saliente 
por encima del plano de la cadena de paletas, se desplacen con 
un movimiento rectilíneo durante todo el tiempo en que ellos 
recorren el intersticio entre los elementos de dicha cadena» 

los cuatro piñones 4¿a, 4¿b, 4¿c, 4¿d y 44a, 44b, 44c, 44d 
son arrastrados en sincronismo con el transportador y con las 
cadenas de tacos la, Ib así como eventualmente con el disposi­
tivo que arrastra los cajetines para situarlos debajo de las 
cabezas cogedoras, gracias a una cadena de transmisión 45 vin­
culada al motor de impulsión general de la instalación (no re­
presentado), por intermedio del árbol 46» Bien entendido, que 
las relaciones de transmisión están previstas de tal manera que 
la velocidad lineal de traslación de las cadenas 43 y 44 sea 
igual a qa velocidad de traslación de las cadenas la y Ib, es
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decir, V/0
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Por otra parte, los dedos 41a y 42a de la cadena 43 están 
previstos para ser conjugados con los tacos de la cadena la, 
mientras que los dedos 41b y 42b de la cadena 44 lo están pa­
ra ser conjugados con los tacos de la cadena lb0 Resulta que 
la distancia entre dos dedos tales como 41a y 42a, a lo largo 
de la cadeha 4¿, es igual a la distancia entre dos tacos 9a y  

8a a lo largo de la cadena la. En el caso de cadenas que lle­
van dos dedos, como es el caso en el modo de realización re­
presentado, la longitud de una cadena tal como 43 ó j4 , es pués 
igual a dos veces esta distancia o todavía a los dos tercios 
de la longitud de las cadenas la, Ib» Se ve por otra parte, que 
las cadenas 43 y  44 deben estar decaladas una respecto a la 
otra, en una distancia correspondiente a la mitad de la distan­
cia existente entre dos dedos o en la mitad de la distancia 
existente entre dos tacos como lo están, por otra parte, las 
cadenas la y Ib, una respecto a la otra.

Bien entendido, que la invención no queda en manera alguna 
limitada al modo de ejecución y de realización descrito y re­
presentado, que solamente ha sido dada a titulo de ejemplo.

R O T A

Hecha la descripción del presente invento se hace constar, 
que esta solicitud se acoge a la prioridad de la solicitud de 
patente francesa R2 9 9 6 ,2 9 5 , depositada el 25 de Noviembre de 
1964, y que se declaran como nuevas y  de propia invención las 

25 . reivindicaciones siguientes:
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1. - Mejoras introducidas en el objeto de la Patente Prin-

r

cipal N2 305.121 por "Un dispositivo selector para repartir 
con equidistancia objetos en traslación continua", cuyos ob­
jetos, tales como casilleros, cajas, objetos manufacturados 
y similares, se disponen sobre un transportador con una repar­
tición cualquiera a los fines de ser llevados a una instala­
ción que, entre otras actividades, puede ser de encajonamien­
to o desencajonamiento, y cuyo dispositivo, que es del tipo 
descrito en la precitada patente principal está c a r a c ­
t e r i z a d o  con arreglo a las referidas mejoras por cons­
tar de un dispositivo de retenida de los objetos arrastrados, 
en sincronismo con el transportador y provisto de dedos o aná­
logos, dispuestos unos a continuación de otros, y repartidos 
segón un paso constante, desplazándose estos dedos en un movi­
miento rectilíneo por encima del transportador entre las cade­
nas de tacos, con una velocidad constante igual a la de dichas 
cadenas, desplazándose un dedo por encima del transportador 
mientras que un taco de una cadena dada sirve a su vez de tope 
a un objeto, desplazándose el dedo siguiente por encima del 
transportador mientras que el taco siguiente, de la cadena o- 
puesta, sirve de tope a un objeto siguiente, estando cada dedo 
ligeramente decalado en el sentido del desplazamiento respec­
to al taco con el cual está conjugado, de tal suerte que dos 
objetos situados de frente sobre el transportador se desplazan 
a la misma velocidad cuando toman simultáneamente contacto con 
el referido taco y con el expresado dedo.

2. v Mejoras, segán la reivindicación 1, con arreglo a las 
cuales el precitado dispositivo selector está c a r a c t e ­
r i z a d o  porque el antes mencionado dispositivo de reteni­
da está constituido de preferencia por, a lo menos, una cadena30
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pin fin que lleva los expresados dedos y está dispuesta por 
debajo del transportador, cuya cadena puede ser, de prefe­
rencia, una cadena de paletas de varios elementos paralelos, 
estando previstos dichos dedos para encajarse en los inters­
ticios entre los elementos de la cadena de paletas haciendo 
saliente por encima del plano de esta última,,

3o- Mejoras, segán las reivindicaciones 1 6 2 ,  con arre­
glo a las cuales el precitado dispositivo selector está c a ­
r a c t e r i z a d o  porque en el caso de un transportador 
constituido por una cadena de paletas de tres elementos idén­
ticas paralelos, dicho dispositivo de retenida está consti­
tuido por dos cadenas sin fin que llevan los expresados dedos 
y situadas entre dos planos verticales paralelos al plano lon­
gitudinal de simetria del transportador y dispuestas de una y 
otra parte de este plano de simetria, de suerte que los men­
cionados dedos pasan por los dos intersticios comprendidos en­
tre los tres elementos paralelos precitados0

4o- Mejoras, segán una de las reivindicaciones preceden­
tes, con arreglo a las cuales el precitado dispositivo selec­
tor está c a r a c t e r i z a d o  porque los dedos de una 
cadena de dedos dados situada de un lado de dicho plano de si­
metria, están conjugados con los tacos de la cadena de tacos 
que está situada del otro lado del referido plano de simetria.

5.- Mejoras, segán una de las reivindicaciones preceden­
tes, con arreglo a las cuales el precitado dispositivo selec­
tor está c a r a c t e r i z a d o  porque las dos referidas 
cadenas sin fin portadoras de los dedos tienen, de preferen­
cia, la misma longitud y están provistas de un mismo námero de 
dedos, tal como dos dedos colocados en oposición, estando las 
dos cadenas decaladas una respecto a la otra una distancia
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correspondiente a la mitad de la distancia que separa a los
dos precitados dedos.

6. - Mejoras, segán una de las reivindicaciones preceden­
tes, con arreglo a las cuales el precitado dispositivo selec­
tor está c a r a c t e r i z a d o  porque las referidas ca­
denas de dedos llevan, a lo menos, un ramal rectilíneo, para­
lelo ai transportador, cuyo ramal rectilíneo es recorrido por 
los dedos cuando estos están en posición activa.

7. - Mejoras, segán una de las reivindicaciones preceden­
tes, con arreglo a las cuales el precitado dispisitivo selec­
tor está c a r a c t e r i z a d o  porque las referidas ca­
denas de dedos engranan, de preferencia, sobre cuatro piñones 
dentados dispuestos en los cuatro vértices de un rectángulo.

8. - Mejoras introducidas en el objeto de la Patente Prin­
cipal na 305.121 por "Un dispositivo selector para repartir 
con equidistancia objetos en traslación continua".

Segán se describe y reivindica en la presente memoria que 
consta de trece hojas foliadas y mecanografiadas por una sola 
cara y de tres láminas de dibujos.

Madrid, a 21 de Octubre de 1965.
E. P. REMI & Oie. 
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