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Se conocen ya mecanismos de relojerfa eldctricos con ba=

lencin o volante motor que tienen, en su montaje, un enrolla=-

. miento denominasdo ceptador y un enrollamiento denominado mo-

tor, conectados & su vez por medio de un transistor a una
fuente de corriente eléctrica +tal como una pila, sﬁfriendo
dichos enrollamientos la influencia de imgnes permanentes ¥y
reaccionando de maners motriz sobre dichos imanes.

El concepto de estos mecanismos de pila he sido orienta=-
do, sobre todo, haci la economfa en el consumoi
| Por el contrerio, los mscaniémoa en cuestidn pueden pre-
sentar ciertss dificultades de puesta en marcha y de entrete-
nimiento de las oscilaciones del balancin o volante sobre to-
do si dichos mecanismos estédn .expuestos a temperaturas relati
vamente bajas's

El presente invento permite remediar tales inconvenien-
tes; uno de los resultados que permite conseguir es el de me— -
Jjorar las facilidades de puesta en mercha haste el punto de
hacer que esta puesta en marcha resulte automdtica unae vez que
se conecta la tensidn.

Comprende & este efecto un montaje eldéctrico en el cual
el trensistor en cuestidn es objeto de una polarizacidn.

Esta polarigzacidn puede obtenerse por medio de un divi-
sor de tensidn dispuesto en la alimentacidn.

La tensién de polarizacién puede ser regulade para alcan-

zer un velor iguel al que marca el umbral de conduccidén del
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transistor. |

En tel montaje, el enrollamiento motor estd situado en
el circuito colector del trensistor, aplicéndose ls polariza-
¢idn en el cireuitoemisor-base y el enrollamiento csptador eg
té conjugado con la bese y unido a un punto intermedio del di
visor de tensidn, el cusl estd conectado en paralelo sobre
los bornes de alimentacién reunidos, uno al emisor y el otro
al colector de dicho transistor, por mediacién del enrolla-—
miento motor..

Con tales disposiciones, la puesta en marcha del mecanis
mo es muy faciliteda y le estabilidad de marcha queda asegura
da, cualesquiera que sean las condiciomes de temperatura del
medio ambiente's

Es igualmente posible eleglr los valores caracteristicos
de los elementos constitutivos del divisor de tensidn de modo
que se haga circular uns corriente de reposo en el enrolle~
miento captador, corriente creada bajo una tensién que es su—
perior a la tensién umbral del transistor.

Esta corriente de reposo pusds ser también igual a la oo
rriente de saturacidén de dicho transistor,

En el montaje de tal mecanismo con una o mis de estas
caracteristiocas constructives, es posible prever un interrup~
tor destinado a asegurar, en el momento de su clerre, la pueg
te en marche del mecanismo en todos loe casos en que la apa=
ricidn de una corriente de reposo provoca un desplazemiento
del bglanein o volante's

En estos Wltimos casos, el simple hecho de asegurar la
conexién del mecanismo sobre la fuehte de tensidn eldetrica
directamente © por dicho interruptor, asegura la puesta en

marcha’s
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En lo que se refiere g la constitucidn del divisor de
tensién, este Ultimo puede comprender resistenciass simples,
ajustables, dlodos u drgancs eldectricos equivalentes, utili~
zados de modo homogdneo o combinado's

En ciertos casos particulares, convene considerar la in
gercidn en tal montaje de una resistencia que favorezoa un
efecto de comtra-reaccién en el circuito del emisor del tran—
gistori,

BEs entonces pogible disponer de mecanismos eldéctricos
derelojeria y cuyo consumo especifico es, ciertamente, aumen
tado con relacién a log mecanismos que se combinan de modo
clésico con pilas, pero que, a pesar del inconveniente cita-
do, ofrecen facultades de puestsa én“n.l'é.roha mejoradas, una mar
cha superior y, sobre todo, mayor insensibilidad frente a con
diciones exteriorea; lo que les hace gphtos para su montaje en
lugares_expusstos, especielmente en los tgbleros de instru~
ment os de vehfculos autombviles, caso en el cual ge dispons
de unz fuente de corriente eléctrica, la baterfa, completamen
te insensible a un ligero aumento del consumo .de un mecanig-
mo de reloj eléctrico’s

La descripcidn siguiente dada con referencia a los dibu-~
jos anejos a titulo de ejemplos no limitativos, permitird com
prender bien cfmo se pone en practica el invento.

Le fig. 1 muestra el esquems cldsico de conexidn de los
bobinados captador y motor en un mecanismo de relojerfa eldc-
trico con transistor's

Lo fig. 2 muestra en perspectiva esquemdtica la disposi-
¢ién de los imenes y bobinas en un mecanismo de este género
de flujo simple,

Lo fig. 3 muestra log dos diagrames representativos de
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los impulsos en un bobingdo captador y para un mecanismo del
género representado en lg fig. 2,

La fig. 4 representa de modo andlogo a la fig. 2 un mecg
nismo que utiliza un flujo doblels .

Lo fig. 5 representa de modo andlogo a la fig. 3, el dia
gramg de los impulsos de un bobinado captador pare un meca-
nismo del género representado en ls fig. 4.

Lgs figs. 6 ¥ % representan respectivamente los dlasgra=-
mas en funcién de las elongaciones, de las tensiones emisor-
base y de las intensidades en el enrollamiento motor de la
fig. 1 para diferentes smplitudes de un balancin del género
representado en la fig. 2% -

La fig. 8 muestra un diagrama representativo de. las cur—
vas de los trabajos resistentes y de los trabajos motores
efectuados o cedae oscilacidén de un belencin, en funcién de la
amplitud de su desplazamiento’s

. Ie fig. 9 representa el eaguema de montaje de los bobi-
nados captador y motor en un mecanismo conforme gl invento

Tas figs. 10 y 11 representan de modo andlogo s las figs's
6 y 7 los diagrames de les tensiones y corrientes que se desa
rrollan en el montaje de. la fige. 9.

La fig. 12 representa de modo andlogo s la fig. 8 el dig
grame de 1los trabajos motores y resistentes en un balancin
del género de la fige 2, pero para une conexién de las bobi-
nas conforme a lg fig. 9'%. '

Tas figs. 13 y 14 representen diasgrames andlogos a las
figs. 10 ¥y 11 pera una veriante cuantitativals, .= . B

La fig. 15 muestra otra variante en la cual se obtiene
una polarizacidn gracias a un diodo'.

Ia fig. 16 muestra otra variante en la cuel une poleriza



cién se combine con un divisor de tensidn de alimentacidn
del mecanismo.

La fig. 17 muestre otra variante con resistencia ajus—
table.

120 o= Las realizaciones actuesles de los mecanismos de reloje
ri{a con transistor y con belancin motor se refieren de modo
muy general a relojes pequefios alimentados por pilas. Préc-
ticamente, estas realizaclones utilizen el mismo esquema
eléctrico representado en la fig. 1 y no difieren entre si

125~ mAs que por detalles tecnoldgicos y, eventualmente, por la
forma de utilizar el campo megnético de loa imanes del ba-
lancin,.

Este esquema tiene, entre dos bornes 1 y 2 de unidn g
una pile, dos enrollsmiemtos uno de los cuales es un enrolla

130~ miento motor M y el otro un enrollamiento captador C con,

- bambidn en serie, un transistor. La base de este trensistor
estd unida al extremo del enrolla miento C. El emisor estd
unido al punto comin entre el enrollamiento C y el enrolla-
miento M. E1 colector estd unido a la borna 2. Un condensa~

135~ dor K estd interpuesto entre la base y el colector.,

Los enrollamientos ¢ y M forman un disco £ijo 3, frente
al cual unos imanes 4 y 5 opuestos, deserrollan un flujo per
pendicular al plano de dicho disco, estén montados sobre bra
208 b, % llevados por el eje 8 de un balancin en la realize-

140~ cién denomineda de flujo simple, cerrdndose dicho flujo por
el oje 8 y por el entrehierro de los imanes.

Existe iguslmente una versidén denominads de doble flujo
en la cual el pivote 9 de un balancin lleve mediante brazos
10 y 11 pares de imanes opuestos y en la ocual los flujos de

145.,~ los imanes se cierran tnicamente en los brazos y en los entre
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hierros de los pares de imenes’

Como se ve ne la fig. 3, en la versidn de flujo simple,
le accidn de dicho flujo en el enrollamiento captador gensra
un impulso eldctrico cuya configuracién en funcidén del tiem-
po representada por la curve 12, pera cierto semtido de des-
plazemiento del balancin, tiene le misma forms que la oscila-
cién 13 generada pars el sentido opuesto's

En la versién de flujo doble, por el contrario, los im-
pulsos representados por las curvas 14 y 15 son inversos uno
de otro,

En gracia a la simplificacidn, en lo que sigue, los ele-
mentos descritos se dirigen Unicamente al caso de un mecenis-
mo del tipo de flujo simple’'. Sin embargo, las caracteristicas
enuncigdes se gplican igualmente a un balancin del tipo de '
flujo doble, sin modificaciones; la explicacidn correria el
riesgo dé ger demasigdo complicade pars el ceso del balanoin
de flujo doble en lo que se refiere a este aspecto diferente,
pero simétrico, de las sefinles, meglin el sentido de desplaza~
miento del balancin.

En el caso que corregponde a la exposicidn, conviene se-
flalar que la bobina 3, fija, plana, que comprende un doble
arrollemiento, estd dispuesta de tal modo que sea atravesada
por el flujo magnético que reina en el emtrehierro que sepe~
ra los imanes 4 y 5 cuando dicho balancin pase por su pogi~
¢ién de equilibrio en reposo.

Como se muestre en la fige 1y ol primer arrollamiento C
denominado ceptador estd insertado en el circuito de base ded
transistor T al peso que el segundo enrollamiento motor M ess
t4 siltuado en el circuito del emisor. Podrfs también disponer—

ge en el circuito del colector.
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Al pararse el balancin o fuers de los pasos de este dl-
timo por la posicién de equilibrio, no hay circulacidn alguna
de corriente en los diferentes elemenéos del circulto de la
fig. 1e

En funcionamiento, a cade paso del balancin, el flujo
megnético de los imanes 4, 5 geners.en el arrollamiento capta=
dor C une tensidn que, aplicade a la base del transistor T,
determina el paso de ung corriente en el arrollamiento motor
M y este corriente provoca el impulso motor que reaccions so-
bre dichos imenes para entretener las oscilaciones del balan-
cin,

Hey que sefialer como recordatorio que el acoplo magnéti
co entre los arrollamientos C y M harfa correr el riesgo de
que el circuito funcionars como ogcilador si no se tomara le
precaucidn de impedir estas oscilaciones por un condensador
X, el interds del cual, por lo demfs, no merece ser tenido. en
consideracién en la exposicién siguiente's

Por el contrario, es importante sefinlar que el transise
tor T no se beneficia de ninguna polarizacidén. La tensidén emi
sor-~base es igual a la que es inducida en el enrollamiento
captador €, tensién cuya amplitud es proporcional a la veloci
dad de peso de los imsnes 4, 5 del balancin frente a este arro
llamiento C.

Como el transistor T permanece no conductor en tanto que
su tensidn de base sea inferior a un cierto velor de umbral
V,» resulta de ello que no pueden originarse impulsos motores
més que si la amplitud del movimiento del balancin resulta su
perior a un cierto valor minimo's

Como se ve en la fig. 6, donde se han representado en fun

cidén de las elongeciones slfa del balancin las tensiones E emi
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sor-base, para una cierta amplitud, esta tensidn, que corres—
ponde a la sefial 12 citeda, tiene una variscidn representads
por ls curva E, cuyo mdximo corresponde al umbral de tensidn
V, por.encima del cuel el transistor resulte conductor, al
peso que para amplitudes dadas superiores, la representacidn
se hace segin curvas B, ¥ B, ouyas ordenadas en la cdspide

se cruzan directamente con los valores de dichs amplitud.

Ie fig. % represents, por el contrario, en funcidn de
les mismes elongaciones, las intensidades I de las corrientes
que circulan en el arrollamiento motor M, en correspondencia
con los valores de tensidn de la fig. 6. Para uns sefial correg
pondiente a la curva E,, la intensidéd I, sigue siendo nulaj.
para ung tensidn representada por la cuxva E1, la intenaided
ostd representada por la curvs 11 y para une ‘tensién represen
tada por la mefial Ez, lg intensided estd mostrada por la cur

va I, mde cuadrada que la curva I1 y cuya parte stperior es

2
de una mayor ordensda.

Como se ve en la fig. 8, donde se han representado en
funcidn de la amplithtd a, llevads en abscisas, 1los valores
de los trabajos W, llevados en ordensdas, la curva Wpq 88 T9
presentativa de los trabajos resistentes y la curve WmJ es.re
presentative de los trabajos efectusdos a cada oscilacidn del
balancin,

Bs visible en este diagrams que,.para amplitudes inferio- '
res a un valor a,, la tensidn aplicada a lg base del transis-—
tor T es insuficiente pars provocar una corriente I de impule
so motor; el tregbajo motor es nulo; el balancin no puede ser
entretenido en oscilacidn. Para.amplitudes cuyos valores eg-
tén comprendidos entre el valor a, y un valor ay (emplitud cg

rrespondiente g un primer punto de cruce de las curvas de 1los



24-0'0‘-

245 g

250 e

255~

260°s~

265 5

i
\f

- 10-@-3 1 85 71 v

trabajos resistentes y motores), comenzando la tensidn E1 en

¢
&

el arrollamiento caeptador ¢ a rebasar el umbral de conduceidn
del transistor T, se oObserva unas corriente de impulso I1, pe-
ro el trabajo motor gigue siendo inferior al trabajo resisten
te y, allf también, las oscilaciones del balancin no pueden
ser entretenidas,

Para una amplitud mayor que 849 el trabajo motor resul-
ta superior ol trabsjo resistente y la amplitud puede aumenw—
tar entonces hastea alcenzar el valor 8o (segundo punto de
cruce de las curvas de los trabajos motores y resistentes)
pare le cual los trabajos motores y resistentes son iguales,
1o que se corresponde a la mercha entretenida del movimien-
t0. Hay que observar que la forme sproximedemente rectanguler
del impulso de corriente 12, correspondiente a lg amplitud
Boy €3 debida a la saturacidn del trensistor T%

A titulo de observacidn, es posible indicar que, en el
momento del paso de los imanes del balancin por delante de
la bobina 3, la tensidn inducida en el arrollamiento capha~
dor C tiene la forma de una sefiel alterna que comprende dos
alternancias sucesivas de polaridades diferentes (fige. 3);
86lo le alternencia de poleridad conveniente (fig. 6) es susg
ceptible de provocar le conduccién del transistor (fig. %),,
quedando sin efecto lg otrs alternancig. En el caso conside~
rodo de un balancin de simple flujo y pare una disposicidn
relativa dade del flujo megnético con relacidn al sentido de
los arrollamientos, se puede.tener un par motor de accidn
atractive antes del paso. del balencin por su posicidén de equi
librio y ningin par mds alld; pars una disposicidn relativa
invertida, el par motor sctia al contrario por accién repul-

sive mis alld del paso del balancin por su posicidén de egui-
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librio y es nulo antes de este paso.

En estas disposicionss conocidas por la tdonica enterior,
es visible que el movimiento de oscilacién no puede producir-
se espontdnemanete y que es necesario, por medio de un dispo-
gitivo auxlliar conveniente, imprimir al balancin un impulso
de arranque de amplitud superior al valor a, (que puede ser
del orden de 902); una versién mecénios de tal. dispositivo de
pueste en marchs puede no ser fécil de realizar y su eficacis
es aleatoria.,

Ademds, los mecanismos tales como 1os que se montan en
los tableros de instrumentos de los vehfculos sutomdviles u
otros estdn destinados a funclonar bajo temperatures bastante
bajas (-302C) para las cuales las fuerzes pasivas aumentan con
gidereblemente, gunque no fuera més que por la influencia so-
bre la viascosided de los aceites; la curva representativa de
los trabgjos resistentes se desplaza entonces para ocupar la
posicidn mostrada en trezos mixtos y esta curvs Wyqp indica
por sus cruces gcercados g lg curva de los trabg,‘joa motores -
Wpq que le amplltud de funcionamiento entretenido 855 dismiw
miye, al pase que lg emplitud de puesta en marchs 84, Bumen-
ta sensiblementels

En tales condiciones, el funcionamiento resulfe muy pre
cario y la menor sobrecarga pasajere es capaz de provocar la-
pareda definitiva del balancin. Estas dificultades se agravan,
por 1o demfs, por el hecho de que la tensidn de umbrel V, au~
mente también en realidad cuando la temperatura disminuye y
que, en consecuencia, la curva de los trabajos motores Wy se
deforme igualmente en el sentido deafavorable’.

Habida cuente de esta exposioidn de la téenica conoecida,

la naturaleza de los perfecciongmientos de acuerdo con el in-
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vento puede entonces resaltar con més claridad.

Como se ve en la fig. 9, entre bormes 10 y 17 de un me~
nantial de corriente, me dispone un puente de resistencias R1
¥ Rye Un arrollamiento de mando O, estd consctado entre el
punto comin de las resistenciss mencionadas y la base de un
transistor T,. El emisor del transistor estd unido al borme
16. E1 coleotor estd unido & un arrollamisnto motor M, unido
& su vez al borne 17%

En estas condiciones, une tensién inicial de polarizacién
es gplicada a la base del transistor por el arrollamiento cap
tador 01 a partir del divisor de tensidén formedo por las re-
sistencias R1 ¥ Ry en las cuales la fuente o manantial sumi-
nistra de modo permanente’s La tensidén en los bornes de la re-
sistencisa R1 es la que es gplicada entre la base y el emigor-
del trensistor T, en eusencie de toda tensién inducida en el
arrollamiento captador C1Q“Ena consecuencia de este montaje
es que la situacidn del arrollamiento motor estd ventajosamen
te previgta en el cirouito colector y no ya en el circuito |
enisor,

. Bligiendo, en funcidn de la tensién de alimentacidn, log
valorss Shmicos de las resistencias Ry ¥ Ry de modo tal que
la tengidén de polarizacidn sea igual a la tensidn de umbral
para la conduccidn del transistor tal como se ha visto antes,
la tensién. inducida en el arrollamiento captador Cy por el me
nor desplazamiento del balancin es suficiente para hacer que
el trensistor T, sea conductor y hacer aparecer por consiguien

1

te un impulso motor en el arrollamiento motor Mﬁo

Como se ve en las figs. 10 y 11, un débil impulso deter—
ming una. seflal cuya curve representativae E11 estd situada por

encima de la recta de ordenads Vo ¥ & esta sefial corresponde
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un impulso en el arrollamiento motor, representado por la
curve I, . Ademds, la saturacién del trensistor (curva 121),
por ser obtenida a partir de una sefial E,, mds débil, se al-
canza & partir de una amplitud del halancin mds débil que en
gusencia de ls polarizacidm.

Por lo demds, como se ve en la fig. 12, la curva Woo e
presentative de los trabajos motores pasa précticamente por
el origen de las coordenadas, en la interseccidn de los ejes
graduados segin los valores de las amplitudes y segin los vg
lores de los trabajos.

De ello resulta que:

- lg amplitud minims de puesta en marche es considerable
mente menor que en la téonica conocida. Se obtiens asi una
puesta en marche mucho mds fécil y una seguridad de accidn
aumentada para un dispositivo mecdnico eventual de erranque;

- la influencia de la temperatura decreciente disminuye
porque lg pogicidn de la curva Wij a la tempergture ordinaria
gigue siendo le misma que la antes descrita respecto a la
fig. 8 pera una amplitud a, de funciomamiento idéntico y, pa-
ra temperaturas decrecientes, las curvas WI.12 0 Wr22 repre-
sentades en trazos mixtos continden cruzendo en un solo pun~
t0 la curva de los trabajos motores, de modo que la amplitud
puede disminuir considerablemente a valores 853 © 8y gin ‘
riesgo de desenganche o separacidén intempestiva. La influen-
cia de le variacidn de la tensidén de umbral V, con la tempe-
returs puede por lo demds ser compensada como veremos en 1o
que sigue.

Tal disposicidén puede mejorarse todavia segin una varien
te cuentitativa que determina por lo demés con el mismo esque

ma de montaje un funcionamiento cualitativamente diferente’s
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Eligiendo, en efecto, en funcidn de lgiéensidn de ali-
mentacidn, los valores Shmicos de las resistencias R1 Yy R2
de tal modo que la tensidén de polarizacidn E, sea superior
a la tenaidn de umbral Vo, aparece una olerta corriente de
"repogo" I, en el arrollamiento motor NH y se modifica la
forma de las curvas representativas de las tensiones en el
arrollamiento captador 01 ¥ de las corrientes en el arrolla
miento motor Mﬁ. En efecto, gobre el diagrawe de la fig. 13,
la tensidn de reposo E, existe en la base del transistor T,
¥ une sefiel inducida orea una tensidn superpuesta represen—
tada por-la curva Esi/comprendida entre dos mesetas de orde-—
nada E,., giendo ests ordenads superior a la de la tensidn de
umbral V'

En el arrollamiento My reina una corriente de intensi-
ded I, de reposo yla aparicién de la sefial en el arrollamien
to 01 da origen al'ngoimiento de una'variaeidn representada
por lg cuxrvae I31 antes de retorno a la meseta Iy.

Hay que sefialar que las ventajas inherentes al montaje
de 1é fige. 9 se conaei%an e incluso se surentan, puesto que
le corriente de satﬁracidn del trengistor puede alcanzarse
pera amplitudes micho menores. Esto equivale a deformar la -
ourve Wy, de modo que su pendiente en el origen sea mis fuer
te y que su parte alta esté mfs prdéxime del eje de las orde=—
nadas s

Ademds, la existencis de una corriente I, constante en
la bobina motriz M, oarece de influencia sobre el balapcin,
en tanto que este Ultimo estd fuera de la zons de accidn de
dicha bobina’.

Ademds, la segunde alternancia de la sefinl captada en

la bobina 0y, que antes carecla de efecto, supone una dismi-
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nueidn e inecluso la anulecidén de la corriente 131 en lg bo-
bina M,, precisamente para el paso del balancin en le zons

de influencia donde dicha bobina My hubiera podido crear un
par que se opusiera gl desplazamiento'.

390 o= Esta fijacidn de los valores Shmicos de las redstencias
R1 ¥ R, puede, por lo demds, al limite, ser tal que el valor
de la corriente de reposo se elija igual a la corriente de
saturacidn del transistor de modo que las sefinles del arro-
1llamiento captador 01 actien Unicemente por bloqueo de dicho

395«  transistor, y se obtenge entonces un modo de funcionamiento
inverso del adoptado en la técnica anterior,

En todos los casos, una corriente de reposo presenta un
interds préctico capitel porque da lugar a un fenémeno de
"guto-arrenque", cada vez que el mecenismo estd conatruido

400w~  de tal modo que la aparicién de une corriente sea susocepti-
ble de apartar al balancin de su posicidn de reposo, En el
momento en que se cierra el circuito de alimentacidn del me-
canismo sobre su menantisl de corriente, la aparicidén de la
corriente de reposo en el arrollamiento motor M1 provoce un

405+~ desplazamiento del balancin suficiente para iniciar un movie-
miento de oscilacién del balenein y este movimiento puede ir
amplidndose puesto que se beneficia de impulsos motores inclu
50 para amplitudes muy débiles, como hemos expuesto en lo que
antecede .

440 o~ En estas condiciones, results imftil un dispositivo de
arranque, ya que el solo hecho de poner el reloj bajo tendidn
provocae la pueste en marcha. Se puede prever as{ un dispositi
vo de arranque eldotrico que comsista en un simple interrup~
tor 19 representado a titulo indicativo en la fig. 16, cuya

415w utilided ha de considerarse en el caso en que dicho bglancin
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se detuviera accidentalmente en presencis de le corriente de
reposo. Ls spertura del circuito de slimentacidn por el in=
terruptof permite al balancin volver a su posicidén d¢ equili-
brio netural y el cierre renovaedo del interruptor da entonces
origen e un impulso inicial de arranquels

Hay que observar gque en el caso de un balancin de flujo
simple, este fenfmeno de suto~arrenque no es posible mis que
pera la disposicién de bobinas y de flujo que genere un par
motor que actlie de modo repulsivo. En este caso, en efecto,
al conectar la tensidn, el establecimiento de la corriente
de reposo tilene por efecto expulsar sl balancin s wno u otro
lado de su posiqién de equilibrio natural’. Si el par motor ac
tdia de modo atractivo, esta corriente de reposo, al ser esta-
blecida, no tendria por efecto mis que sl blogqueo del balan-
oin en su posicidén normal de reposoc,

En el caso de un balencin de doble flujo, por el combtra=-
rio, los flujos en el entrehierro estén situados en reposo a
uno y otro lado del eje de la bobina, y por ello la apericién
de la corriente de reposo provocs obligztoriamente el despla-
zamiento del balancin en ﬁn sentido determinado’, V

La polarizacién del tremsistor, que podria considerarse
como perjudicial en el caso de unabalimantacién con pila pa-
ra la cual el objetivo principel es obtener un consumo 1o me-
nor posible, excluyendo por ello también la presencia de un
divisor de tensidn y "a fortiori! le admisidén de una corriente
permgnente de reposo,‘no @8 ya un inconveniente en el caso de
que el consumo no constituya un factor principel, sobre fodo
en las mgplicaciones en los vehiculos automdviles.

Para obtener la polarizacidn del trensistor con o sin oo

rriente de reposo, se puede por lo demds sustituir las resis~
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tencias R1 ¥y R2 por cualesquiers otros dispositivos conoci-
dos de la técnice electrdénica.

En la veriante de la f£ig. 15, la resistencia R, se ha
sustituido por un diodo CR1 utilizedo en el sentido directo
de conduceién,

En le veriente dd la fig. 16, unos diodos CR, ¥ CRZ’ uti

1
lizados en el sentido directo de conduceidn, constituyen un
divisor de tensidn de alimentaeidén cuyo consumo estd limite-
do por la resistencis R4.

En las varigntes de lag figs. 15 y 16, el diodo CR, pue-

1
de elegirse de tal modo que presente caracteristicas andlogas
a las de la unidn emisor~bese del transistor y que, asi, com
pense la influencia de la temperatura sobre el umbral de con—
duccibn V, del trensistor. Igualmente, se puede, en el ciroui
to del emisor del transistor, intercalar una resistencis de
pequefio valor R3 que, realizendo une ligera contra-reaccidn,
limita las fluctuasclones eventuales de las condiciones de-po
larizacidn.

Hay que sefialar iguelmente que, a fin de favorecer el
arrenque, se¢ pueden modificar temporelmente les. condlciones
de polarizacidn de modo que se cree o se aumente la corrien-
tede reposo. A este efecto, se puede utilizar, por ejemploy
un interruptor tal como 18 representado a tftulo indicativo -
en las figas 15 y 16,

Este interruptor estd normalmente cerrado y establece el
circuito de polarigzacidn de funcionsmiento normal; cuando es-
+4 momenténeamonte abierto, el diodo CR, esté fuera de ciroul
t0 y la base del transistor se halla reunida por el arrolle-

miento C, no ya a un punto de tensidén intermedis sino el polo

12
negativo 17 a través de Ry o de CR2; de ello resultan una cO=
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rriente de bagse y unas corriente de reposo més importantes.

En la veriente de la fig. 17, finalmente, se sustituye
la reaistencie R1 por una resistencisg R11 ajustable por our
sor o collarin, que permite ajustar la polarizacidén en fun-
cibn de las caracteristicas propims de cada transistor y de
cada mecenismo de relojerials

Naturelmente, serian posibles todavis otras variantes
vy es asi como podriaz considerarse introducir resistencias
regulables del género de las de la fig. 17 en las formas de
ejecucidn de las figs. 9, 15 ¥y 16%

Las anteriores disposiciones son igualmehte aplicables
a los casos en que se utilizaran imanes fijos y un bobinado
mévil.

Es evidente qpa, sin salirse del marco del presente in-
vento, se podrian sportar otras modificaciones en las formas
de ejecucidén que acaban de ser descritas. Asi es como el in-
terruptor de puesta en marcha podris ser emplazado en otros
lugsres,

NOTA

R

Los puntos de inveneidn que se presenten para que sesn
objeto de ésta Patente de Introduccién en Bspafia, por diéz
aﬁos,Ason los sigﬁienxea} | |

12 o= Un méoanismo eléctrico de relojeria con balancin
motor, en ocuyo mecaﬁismo el movimiento de oscilacidn del ba=-
lancin es emtretenido por medio de imanes permanentes asocig
dos a bobinados, teniendo estos Ultimos mds especilmente un

arrollamiento captador influenciado pdr la eproximacién de

los imgnes y un arrollgmiento motor que reascciona sobre di-
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chog imenes, estando dichos arrollamientos combinados con
un transistor y encontréndose reunidos con un manentizl de
corriente eléctrica, caracterizado porque el transistor es
objeto de una polarizacidnl,

22 .~ Un mecanismo segin ol punto 12, carascterimado por
que la polarizacidén se obtiene por insercidén en el montaje
de un puente divisor de tensidnm’s

32 .~ Un mecenismo segin el punkto 29, caracterizedo por—
que los elementos del puente estdn determinados de modo que
le tensién de polarizacién pueds aleanzar un velor igual el
que marce el umbral de conduccién del transistor.,

42 .- Un mecanismo segin el punto 3¢, caracterizedo por-
que el arrollamiento motor estéd situado en el circuito colec-
tor del transistor, siendo aplicade la polarizacidn en el cir
cuito emisor-base y el arrollamiento ceptador estd conjugado
con la base y unido a un punto intermedio del divisor de ten~
gibn, el cual estd conectado en paralelo sobre los bormes de
alimentacidn, uno de los cueles estd reunido con el emisor
de dicho trensistor al paso que el otro estd reunido al coleg
tor por medio de dicho arrollamiento motor's

52+~ Un medanismo segin el punto 42, caracterizado por-
que los valores de los elementos del divisor de tensidn se
eligen de modo tal que una corriente de reposo circule perma
nentemente en el arrollamiento motor'. .

62 «= Un mecaniamo segin el punto 52, carscterizado por-
que lg corriente de reposo es creada, gracias a la eleccién |
de dichos valores, bajo una tensidn que rebasa la igualdad
con aguélla que mercs el umbral de conduccién del transistort

7%+ Un mecanismo segin el punto 62, caracterizado por-

que el valor de la corriente de reposo,.graciaa a la eleccién
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de dichos valores, puede alcanzar el de la corriente de
saturacidn del transistort,

82 .- Un mecanismo segin el punbto 12, caracterizado por
el hecho de que un interruptor de arranque estéd previsto em
el circuito de alimentacidn, permitiendo el balancin volver
a su posicién natural de reposo,

99 .~ Upfecanismo segin el punto 82, caracterizado por-
que un interruptor o un contacto de arranque estd previsto
en el circuito de polarizacidn permitieﬁdo, al modificar
temporalmente-a ésta, crear condiciones favorables al arran
que . '

102 .- Un mecenismo segun el punto 29, caracterizado por
que el divisor de tensidn utiliza resistencias, diodos u
otros elementos zndlogos, de modo homogéneo o combinado’s

112 - Un mecanismo segin el punto 102, caracterizado
porque ciertas resistencias son regulableé%

122.— Un mecenismo segin el punto 402, ceracterizado
porque, en el caso de utilizacidén de diodos, el emisor del
trengistor estd asociado e una resistencia que favorece un
efecto de comtra-reaccidn.

132 .= Un mecenismo segin el punto 102, caracterizado
porgue un divisor constituido por diodos y ung, resistencia
de limitecién de corriente se utilize simlténeamente como
divisor de tensidn de alimentacidén del mecanismo y como di-~
visor de tensibén de polarizacidn.

142 .~ "UN MECANISMO ELECTRICO DE RELOJERIAY, todo tal y
conforme se desoribe en la presente memoria, la cual consha
de 562 lineas y a titulo de ejemplo se representa en los adw
juntos dibujos’s
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