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La invencidn se refiere a un cojinete de
eje en el cual una parte de un eje o un collarin de
un rotor se desliza en una corona de segmentos de
asientos que descansa en el cuerpo del cojinete, de

5. los cuales cada uno estddlojado en forma basculante
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mediante un elemento de apoyo en el cuerpo del cojinete,
de manera que la superficie de deslizamiento del segmento
de asiento se ineclina bajo la influencia de la pelicula
lubricante en relacidn con la superficie de deslizamiemso.
En tales cojinetes se alojan los segmentos de
asiento en un lugar de apoyo en el cuerpo del cojinete
que se encuentra en direccion de movimiento del rotor
algo detras del centro del segmento de asiento, con lo
que se puede lograr un desarrollo favorable de la peli-
cula lubricante con una friccidn de asiento correspon-
dienmtemente reducida (fricecion del 1iguido). Si un co-
jinete de eje de esta clase se acciona en sentido con—
trario resulta la friceidn relativemente grande. Si el
lugar de apoyo del segmento de asiento se desplaza a
su centro, entonces existe para ambos sentidos de giro
una mayor friccidn de asiento. De acuerdo con la mayor

friccidn se ha de evacuar un mayor rendimiento térmico

hacia el exterior, resultando por lo tanto un grado de

eficacia peor. Ademds se ha de ampliar el refrigerador
de aceite y bajo circunstancias hasta también la super-
ficie de friccion.

Ta invencion tiene por objeto evitar estos
inconvenientes. En un cojinete de eje de la clase men-
cionada al principio se ha desarrolledo para este fine-
1idad, de acuerdo con la pressnte invencidn, el elemen~
to de apoyc en relacidn con el segmento de asiento des-
plazable en direccidn periférica del rotor.

En el dibujo se han representado ejemplos de
ejecueién del objeto de la presente invencidn en forma

simplificada.
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La figura 1 muestra un corte axialmente pa-
ralelo efectuado en direccidn periférica a través de
un segmento de asiento de un cojinete de eje.

Las figuras 2 y 3 muestran cortes correspon-
dientes a través de otros ejemplos de ejecucién del
objeto de la presente invencion.

El rotor del cojinete axial representado en
la figura 1 muestra un collarin 1 que gira con un eje
no representado y que se desliza sobre una corona de
segmentos de asiento 3 que descansa en el cuerpo del
cojinete 21, de los cuales solo se ha represertado uno
completo. E1 segmento de asiento 3 muestra un elemento
de apoyo 4 que transmite sobre elouerpo del cojinete
2l la fuerza recogida por el segmento de asiento 3.

Tl elemento de apoyo 4 es rigido en su altura y esté
rodeado con holgura por una parte superior del cuerpo
del cojinete 22, de manera que pueda bascular alrede-
dor del lugar de apoyo 5. El lugar de apoyo 5 se en-
cuentra visto en la direccidn de movimiento denominada
con R del collarin 1 desplazado en la magnitud "e" de-
tras del centro del segmento de asiento 3.

El elemento de apoyo 4 esta desarrollado en
relacidn con el segmento de asiento 3 desplazable en
direccion periférica del rotor o de su collarin 1. Pa-
ra ello se han previsto motores de graduacidn hidrdulicos
6l vy 62. El elemento de apoyo 4 encaja en un escote 7
del segmento de asiento 3 y los cilindros de los motores
de graduacidn 6% y 6° estdn dispuestos a ambos lados del
escobe 7T en el segmento del cojinete 3.

Una sapata 41 del elemexto de apoyo 4 asienta
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contra una via de deslizamiento 8 de curso aproximada-

mente paralelo a la superficie de deslizamiento del
segmento de asiento 3. Butre la zapata 41 v 1a via de

deslizamiento 8 se ha previsto una lubrificacidn por

-aceite a presién, La zapata 41 nuestra para ello una

cavidad 42 en la que desemboca un canal 9 que se en-
cuentra en el segmento de asiento 3. Este suministra,
al arrancar o al cambiar el sentido de giro del rotor,
aceite a presidn a la cavidad 4° y al intersticio entre
el collarin y el segmento de asiento 3 desde una fuente
de aceite a presion no dibujada.

. En la posicidn del segmento de asiento 3 di-
bujada para el sentido de giro R del collarin 1 recibe
el motor de graduacién 6% aceite a presidn desde una
fuente de aceite a presidn no dibujada. En el sentido
de giro inverso del collarin 1 se descarga el motor de
graduacidn 6% y el motor de graduacidn 62 recibe aceite
a presidn. De estgfanera se desplaza el elemento de
apoyo 4 de la posicidn dibujada, desplazada en la mag-
nitud "e" hacia la derecha del centro del segmento de
asiento 3 hacia una posicion desplazada en la magnitud
"e" a la izquierda del centro del segmento de asiento

3. De esta manera esta el lugar de apoyo 5 siempre en

el lugar correcto con relacidn a la superficie de desli

zamiento del segmento de asiento 3, y el cojinete del
eje tlene en ambos sentidos de giro siempre la misma
reducida resistencia a la fricoidn como en los cojine-
tes conocidos, excéntricamente apoyados en una sola
direccidn de giro.

Mediante blogueo correspondiente de las 1ineas
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de alimentacion y evacuacidn de los motores de gradua~
cién 6% y 6° o mediante un enclavamiento mecdnico se
puede sujetar el elemento de apoyo 4 en cualquier po-
sicidn intermedia arbitraria. Con ello se puede, también
durante el servicio de la mAquina eguipada con el coji-
nete, desplazar el lugar de apoyo, por ejemplo, a base
de mediciones de la temperatura del aceite del cojinete,
a la posicion mds favorable que por caleulo mnea se
puede determinar con exactitud. De esta manera se 1o~
gran con el cojinete en ambos sentidos de giro mejores
resultados que con los cojinebes conocidos, gue ademés
solo trabajan bien en une sola direccidn de giro.

El cojinete representado en la figura 2, mues
tra entre la zapata 41 del elememto de apoyo 4 y la via
de deslizamiento 8 del segmento de asiento 3 un asiento
sobre rodillos 10.

En la forma de ejecucion mostrada en la figu-
re 3 estd la zapata 41 del elemento de apoyo desarrolla
dae més ancha de modo que en ella se pueden alojar los
cilindros de 1os motores de graduacidn 61 y 62,

Las formas de ejecucidn mostradas en el ejem-
plo de un cojinete axial se pueden aplicar en forma co-
rrespondiente a los cojinetes radiales.

- NOT A -

Degorita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la préc-
tica, debe hacerse constar que las disposiciones ante-
riormente indicadas son susceptibles de modificaciones
de detalle en cuanto no alteren su principio fundamen-

tal. También se hace constar que el invento corresponde
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a una solicitud de patente presentada en Suiza con fe-
cha 9 de Octubre de 1964, bajo el Ne 13150/64, acogidn-
dose por bvanto a los beneficios que conceden los Conve-
nios Internacionales en vigor, siendo 1o que constituye
la esencia del referido invento y por lo que se solici-
ta Patemte de Invencidn por 20 afios en Espaiia: "Perfec-
cionamientos en cojinetes de eje con rotor desligzante
sobre segmentos de asiento adaptables"; carascterizdnio-
se por lo siguiente:

l8,~ Perfeccionamientos en cojinetes de eje
con rotor deslizante sobre segmentos de asiento adapta-
bles, dispuestos en forma de corona y descansando en el
cuerpo de#éojinete, estando cada uno alojado en forma
basculante mediante un elemento de apoyo en el cuerpo
del asiento, de manera gque la superficie de desliza-
miento del segmento de asiento se incline bajo la in-
fluencia de la palicula lubrificante en relacion con la
superficie de deslizamiento, caracterizados porque el
elemento de apoyo estd desarrollado en forma desplaza-
ble en sentido periférico del rotor en relacidn con el
segmento de asiento.,

28 .~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacidn 18, caracterizados porque para desplazer el ele-
mento de apoyo se han previsto motores de graduaciodn
hidrévlicos.,

38,~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacion 12, caracterizados porque el elemento de apoyo
encaja en un escote del segmento de asiento y los ci-
lindros de los motores de graduacidn estdn dispuestos

en el segmento des asiento.
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48,.~ Perfeccionamientos, segin la reivindi-

cacidn 18, caracterizados porgue el elemento de apoyo
muestra una zapeba que asienta contra la via de desli-
zamiento del segmento de asiento.

&, Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacidn 18, caracterizados porque los cilindros de los
motores de graduacidn estén dispuestos dentro de la
zapata.

62.- Perfeccionamientos, segin la reivindi-
cacidn 12, caracterizados porque entre la zapata y la
via de deslizamiento se ha previsto una lubrificacidn
de aceite a presidn.

78.~ Perfeccionamientos, segun la reivindi-
cacidn 12, caracterizados porque entre la zapata y la
via de deslizamiento se ha previsto un asiento de
rodillos.,

82,~ Perfeccionamientos en cojinetes de eje
con rotor deslizante sobre segmentos de asiento adapta-
bles; tal y ¢ mo“qqeda substancialmente descrito en la

presente llemorya y'en el diffijo adjunto.

Esta Nenori de giete hojas escritas
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