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PATENTE
DE
INTRODUCCION

a favor de Don Iuis QUELEZ PUYO y Don Francisco QUIIEZ
PUY0, ambos de nacionalidad ecpaliola, residentes en Bar-
celona, Avenida, José Antonio Primo de Rivera, 758, por

"IECANISEO DE DIRECCIUN PARA VEHICULOS DE JUGULTE".

ME#ORTIA DESCRIPTIVA

Ia presente invencion se refiere a un nuevo
mecanismo de direccidn aplicable especialmente g los vehi-
culos de juguete telemandados, mediante el cusl resulta
posible efectuar el mando de la direccidén por medio de

5e un electromotor situado en el propio vehiculo.

El mecanismo en cuestion presenta la particula—
ridad de comprender una barra de acoplamiento unida a
las menguetas de las ruedas directrices y articulada con
un cuello excéntrico que presenta un organo giratorio al-

10, rededor de un eje fijo respecto al vehiculo, solicitado
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hacia una posicion de reposo central mediante un dispo=
sitivo eldstico y conectado mediante une. transmisioén re-
ductora con un electromotor de accionamiento, para sepa-
rar el mecanismo de dicha posicion de reposo en la que
las ruedas permanecen rectas.

El dispositivo eldztico que solicita las rue-
das hacia su posicidn centrsl estd constituido, preferi-
blemente, por un resortie helicoidal wmontado alredeﬁof
del efe del citado Organo giratorio y cuyos extremos se
aplicen a modo de pingzas contra lados opuestos de un pi-
larillo fijo, aprisionando simulténezmente entre ellos
un segundo pilarillo, solidario de dicho Organo ¥ suscep-
tible de separar cade uno de dichos extremos del pilari-
1llo fijo mientras el otro extremo reacciona contra este
Wltino.

T transnision reductora comprende, preferible-
mente, un acoplamiento de friccidn que trapsmite el accio-
namiento del electromotor pero permite el deslizamiento
cuando el mecanismo de direccidon llege a sus limites de
carrera.

Loz dibujos adjuntos muestran, = titulo de ejem~
plo no limitetivo del alcance de le presente inveneiodn,
una forma preferida de llevarla a le préciica, en repre-
senteciones esquemiticas.

En dichos dibujos: La Tigura 1 y 2 son vistas
en planta del conjunto del mecanismo en dos posiciones
de funcionamiento y la figura 3 wns seccidn alzada 2 tra-

vés del mismo.
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La referencia 1 indica lg placa que forma el
bostidor de un automdévil de juzuete, en su porcidn delan-
tere donde se halla montedo el mecanismo objeto de la inm-
vencion. Esto pleca tiene los pivotes de direccidn 2,

5e arriosirados superiormente medisnte el travesalo —3- ¥y
en los que son giratoriaslds menguetas -4~ porizdoras de
los ejes ~5- pars las ruedas =6-,

Las menguetas -4~ tienen los tetones excéntri-
cos =T~ en los que ectén erticulzdos, mediante orificios

10. apropiados, los extremos de unz barra de scoplamiento
{ransversal -0- cue, cerca de uno de ellos, tiene una
prolongacidn transversa; -9- con una colisa ~10- dispues—
ta lengltudinalwente.

El mecanismo coneta de une caja -ll- fijade a

15. la vlzea ~1- 7 en la gue ectd instalado el electromotor
de direccidn -12- gsl como dos ejes verticales -ld- y-13-.
¥1 Arbol -15- del electromotor tiene un pifidn recto ~16-
gue engrana con ﬁna rueda cetaline -17- solidaria del
eje -13- ¥y que lleve fijado un pifidn -18~, o su vez en=

20. grenado con una rueda -19- loca isobre el eje =l4-. En
ecte mismo eje ze encuentra fijada una crucets —-20~ que
tiene, en un extremo un pilapillo o cuello excéntrico
-21- cue juege libremwcnte dentro de la colisa ~10=-, ¥y
en el opuesto un doblez ~22- en éngulo recto, cuyos can-

25. t0s laterales presentan sendss muescas -23-. Esta cruce-
ta esté acoplada a friccion con 12 rueda loca -19- me-
diante un resorbe laminar en estrells -24- oue e:td com-

priwmide entre ambos elementos.
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Se comprende,.pues, que el gifo del electro-
motor -12~ en uno u otro sentido determina el desplaza-
miento de las ruedas en la direccidn correspondiente,
(figura 2) desplazamiento gue termina cuando dicho meca-
nigmo alcenze uno de loz limites de swscerrera, sin que
se produzca, no obstante , sscudida alguna gracias z la
presencis del escoplamisnto de friceidn deverito.

Para devolver el mecanismo a la posicidn cen-
tral, en la gue las ruedas se mantienen alineadas con
el vehiculo, el eje «ld~ lleva enrollado libremente un
resorte helicoidal -25- cuyos extiremos, salientes radial-
mente, se hallan cruzados bajo tension, a modo de pinzas
-26- ¥ se cpoyan conbrs una muesca -23- regpectiva, so=-
bresaliendo del doblez -22- lo suficiente como pars 2poyar—
se de manera similar contra los cantos de otras muescas,
no visibles en los dibujos, formedas en une alets -27-
doblada de la propia pared de la caja -ll-.

Ll resorte _25, tiende a mantener alineados la
aleta .27-, el doblez -22- y el ¢je ~ld-. El sezundo pue-
de, no obstante, desplazarse en ambos sentidos a partir
de esta posicién de reposo, para lo cual debers arrastrar
consigo el extremo de resorte -26-~ que se encuentre delan-
te Ge €l en relacion con el desplazamiento efectuado,
cuyo extremo lo soliciterd powteriormente hacia ls misue
posicion de reposo toda vez que el exlremo opuesto se
mentiene apoyado contra el canto correspondiente de la
aleta.

Lg senecillez del mecanlsmo- descrito es evidente,
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a pesar de lo cual reporta 2 le construceidn de juguetes
varias ventajas de fabricacidon y de efecto, ya2 que hace
posible accionar la direceiln del vehiculo medisnte delga—
dos conductores eléctricos o, incluso por medio de radio-
control.

Seran independientes del alcance de la invencidn
loe detalles accesorios v las caracterlisticas wue no alte-
ren su esencialidad, por quedar todo ello comprendido den-~

[ S . . I I .
tro del espiritu de las siguientes reivindicacionec.

O T A

Se reivindics como objeto de la presente paten-
te de introduccidn:

1. Mecanismo de direccion para vehiculos de Jju~
guete, caracterizado por el hecho de comprender una barra
de acoplaniento unida o las menguetas de las ruedas direc-
trices y concctada con un cuello excéntrico que se halla
formado en un drgano giratorio alrededor de un eje fijo
cen respecto del vehiculo, cuyo Oremo ectd solicitado
haciza una posiciin central de reposo, en 12 que dichas
ruedas ze encuentran elineadas con la direccidén de marcha,
mediante un dispositivo eléstico, y conectado por otre
parte, mediante une transmisidn reductora, con un motor
susceptible de separar el mecanismo de dicha posicion

central.
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2. liecanicmo de direccién para vehiculos de

juguete, de acuerdo con le reivindicacion 1, cerzcteri-
zado por el hecho de que el dispositivo elastico esté
conctituido por un resorte helicoidal montado alrededor
del eje del Organo giratorio y provisto de dos extremos
radiales.que ce a@iiéan elasticamente, a modo de pinzas,
contre lados opuestos de un pilarillo fijo, aprisionando
simulténeamente entre ellos un segundo pilerillo, soli-
dario de dicho organo y susceptiblé de separar cada uno
de low exitremos del pilarillo fijo mientras el otro ex-—
fremo reaccionz contra este ultino.

3. Lecanismo de direccion para vehioulos de
jusuete, de acuerdc con la rveivindicacion 1, caracteriza~
do por el hecho de que la transmision reductora comprende
un acoplamiento de friceidn que transmite el accionamien-
to del motor pero permite su deslizamiento cuando el me-
canismo alcsnza sus limites de carrera.

4. Mecanismo de direccidn pare vehiculos.

La presente memoria consta de seis hojas folia-
das escritas a maquina por una sola cara,

Barcelona, 29 de septiembre de 1965,

Tuis QU Lié PULC y

co UiLEZ PUYO.
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