
MEMORIA DESCRIPTIVA

que se presenta para unir a la  so lio itud  

de

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  
formulada e l  2 de Octubre de 196$, con e l  318.062

e n

E S P A Ñ A  
por VEINTE años

a nombre de WEAVING DEVBLOERENTS LIMITED, entidad b ritá n ica , 

estab lecid a  en 72-76 Blackburn S tre e t , R ad cliffe , Manchester, 

In g la terra , por:

"UN TELAR"

La presente invención se re f ie re  a te la re s .

Conforme a uno de los aspectos de esta  invención, se Ha­

b i l i t a  un te la r  que tiene en uno o ambos lados una reserva de 

alimentación de trama estacio n aria , medios para d ejar disponi- 

5 b le un tramo de longitud p refijad a  de h ilo  de trama, y medios

de impulsión de la  lanzadera, comprendiendo además e l  te la r  

unos medios de insercción de la  trama, con preferencia en fo r­

ma de un portatrama dotado de medios para coger dicho h ilo  de 

trama y lle v a r lo  a través de la  calada durante cada pasada, sien 

10 do la  d isposición t a l  que los medios de inserción de la  trama
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harán que e l  h ilo  de trama sea introducido dentro de la  calada 

en forma de huele, uno de cuyos brazos o ramales e s tá  conecta­

do a la  reserva de trama mientras e l  otro conduce a l o r i l lo ,  

que es continuación de la  pasada an terio r desde e l  mismo lado; 

comprendiendo además e l  t e la r ,  en cada lado, unos medios corta­

dores independientes, destinados a cortar dicho ramal de bucle 

que conduce a l  o r i l lo , durante e l  movimiento de vaivén de la  lan 

zadera.

E l te la r  puede tener una pluralidad de reservas de alimen­

tació n  de trama estacion arias a cada lado, con lo  cual pueden 

introducirse en e l  te jid o  selectivam ente tramas de d iferen tes 

c a r a c te r ís t ic a s , como, por ejemplo, m ateria l, co lor y grosor. 

Para poder hacer es to , e l  t e la r  puede es ta r  provisto de una plu­

ralidad de guías de trama que conducen e l  h ilo  hasta e l  remate 

o lín ea  de empuje la  pasada, guías que pueden llev arse  s e le c ­

tivamente a la  posición de trao a jo .

De preferencia, conforme a la  invención, e l  t e la r  inclu ­

ye además un aparato medidor que comprende un dispositivo medi­

dor s in  f in ,  medios de aplicación  a l h ilo  en dicno d isp ositivo  

y movibles con é l ,  teniendo dionos medios de ap licación  a l h ilo  

unas partes relativamente móviles para asegurar e l  h ilo  respec­

to  a l  d ispositivo, medios para s o lta r  o lib e ra r  dichos medios 

de aplicación a l  n iio  en un punto p refijad o , de manera que del 

d isp ositivo  medidor pueda re tira rs e  una cantidad de n ilo  medida, 

y un sujetador en e l  trayecto de transporte o alimentación del 

h ilo , débante de su punto de conexión con e l  d ispositivo medidor, 

pudiendo accionarse e l  su jetador en e l  sentido de f i j a r  e l  nij.o 

contra todo movimiento respecto a l  mismo cuando se sueltan o l i ­

beran los medios de aplicación  a l  h ilo .

E l d isp ositivo  sin  f in  comprenderá por lo  general una po-
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le a  adaptada, de p referencia , de manera que se pueda t i r a r  del 

h ilo  en sentido a x il  desde la  p e rife r ia  de la  misma. Los medios 

de aplicación a l h ilo  comprenden preferiblemente un dispositivo 

agarrador, que incluye un resorte de v a r il la  aplicado contra 

un bloque de agarrador, para coger e l  h ilo  entre ambos. E l d is­

positivo agarrador, de p referencia , se ap lica  a unos medios pa­

ra  lib e ra r  la  v a r i l la  de t a l  manera que a l  volver a cooperar 

en contacto con e l  bloque, la  v a r i l la  puedan agarrar e l  h ilo . 

Tales medios de liberación  están realizados de preferencia en 

foima de dispositivo de lev a, y pueden convenientemente ser ajus 

tablas respecto a l lugar de situación d el dispositivo sin  ü n , 

con lo  cual se puede m odificar la  longitud de h ilo  a medir.

E l t e la r  in c lu irá  además, por lo  general, medios para su 

aplicación a l  h ilo  de trama entre la  reserva de trama y la  ca­

lada, y para r e t ir a r  e l  h ilo  de trama ligeramente de la  calada 

despuós de haber soltado e l  portatrama a l  h ilo  de trama, s i te r  

minarse una pasada.

La reserva de trama e s tá  normalmente en fonna de paque­

te  o sim ilar, d e l cual se saca e l  h ilo  de trama preferiblemente 

cogido por los medios de ap licación a la  trama, entre e l  paque­

te  y e l  batán. Entre e l  paquete y e l  batán puede colocarse un 

d ispositivo medidor, y de preferencia lo s medios de aplicación 

a l  h ilo  de trama, para cogerlo, están situados entre e l  dispo­

s it iv o  medidor y e l  batán. S i e l  d isp ositivo  medidor lle v a  in ­

corporado un sujetador que f i j a  un extremo del h ilo  de trama 

durante la  impulsión de la  lanzadera, l a  operación de retirad a 

tien e  lugar, de p referencia , cuando aún está  aplicado e l  su je­

tador.

En una forma de realización  preferida, e l  dispositivo cor­

tador comprende un órgano p rincip al de cortador que llev a  una
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abertura transversal 1 onde se recibe uno de lo s  brazos o rama­

le s  l e í  bucle de trama y una cu ch illa  cortan te , que puede mo­

verse le través en dicha abertura para seccionar e l  h ilo  de 

trama, estando e l  órgano princip al d el cortador montado en un 

5 elemento capaz le  g ira r , para entrar en l a  calada en un lugar 

situado hacia e l  in te r io r  de é s ta  respecto a la s  o r i l la s ,  y sa­

l i r  del trayecto  del batán, antes de actuar é s te . E l órgano 

p rin cip al de corte puede además moverse, de p referencia , re s ­

pecto aj. elemento capaz de g ira r , para su alineación corrée­

lo ta  con e l  h ilo  de trama que hay en la  calada. Preferiblem ente, 

e l  d isp ositivo  cortador comprende una pluralidad de "dedos" o 

palancas impulsoras destinadas a moverse a través de la 'u r ­

dimbre de la  calada, obligando a dicha parte del ramal corta­

do hacia la  lin ea  de empuje de la  pasada, y reteniéndola has- 

15 ta  un instante antes de cerrarse la  calada.

La invención se d escrib irá  en lo  que sigue, a t i tu lo  de 

mero ejemplo, con referen cia  a los dibujos adjuntos que i lu s ­

tran una forma de rea lizació n  de l a  misma, y en lo s  cuales:

-  l a  figura 1 es una v is ta  en perspectiva de parte de'

20 un te la r , y muestra un portatrama en posición dentro de la  ca ­

ja  de la  lanzadera, y los medios de corte de l a  trama junto

a l o r i l lo ;

-  la  figura 2 representa, en alzado fro n ta l esquemáti­

co, un dispositivo medidor mediante e l  cual se sacan de un

25 lugar de alimentación o suministro las cantidades necesarias 

de h ilo , correspondientes cada una a una pasada de trama;

-  l a  figura 3 es otra v is ta  de la  disposición de la  f ig .  

2 , en una d iferente etapa del c ic lo  de funcionamiento;

-  la  fig u ra  4 es un alzado fro n ta l, parcialmente en sec— 

30 ción, de parte de l a  d isposición  de la  f ig .  2 , dibujada a ma-
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yor escala?

-  la  fig ura 5 es una v is ta  en e l  sentido le la  flecha 4 

de la  í ig .  4?

-  la  figura 6 es una representación esquemática de un 

d ispositivo  le tope u tilizad o en unión le los dispositivos me­

didores de la s  f ig s . 2 a 5 in clu siv e;

-  la  figura 7 es una representación esquemática de un 

dispositivo le re tirad a  de t r a ja ,  aplicado a l te la r?

-  la  figura 8 es un alzado la te r a l  de la  estructura de 

la  f ig .  7?

-  la  figura 9 es una representación esquemática de una 

variante d el dispositivo de r e t ir a r ;

-  la  figura 10 es una perspectiva en despliegue del por- 

tatrama?

-  la  fig u ra 11 es una v is ta  en planta del portatrama de 

la  f ig .  1 0 ?

-  la  fig u ra  12 es una sección por la  .minea X II-X II de la 

f ig .  1 1 ;

-  la  figura 13 es un alzado la te r a l  de un dispOÉtivo 

cortador aplicado a l te la r ;

-  l a  figura 14 es un alzado posterior del dispositivo cor­

tador de l a  f ig .  13?

-  figura 15 es un alzado fro n ta l esquemático que ilu s ­

tra  e l  montaje del dispositivo cortador;

-  la  figura 16 es una sección de la  ca ja  de mando que go­

bierna a l  d ispositivo cortador, estando la  sección tomada par la  

lín e a  XVI-XVI de la  f ig .  18?

-  ia  figura 17 es una sección por la  lin ca  XVII-XVII de 

la  f ig .  1 8 ;

-  la  figura 18 es una sección por l a  lín ea  XVIII-XVIII

-  5 -
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3  ̂, 1
la  f ig .  1 6 ; y

-  la  figura 19 en una v is ta  le  un movimiento o mecanis­

mo le  deteción de traaia, o rompe tramas, aplicado a l  d isp o siti­

vo cortador de las f ig s .  13 a 18 in c lu siv e .

En e sta  forma de rea liz a c ió n , e l  te la r  es fundamentalmente 

del tipo de Lancashire usual, de expulsión por garrote, modifi­

cado con arrqg.0 a la  invención; pero se sobrentiende que po­

d ría  ser de lo s  que incluyen m aquinilla de iiz o s  o accesorios 

de Jacquard o de otro tip o , o bien de impulsión magneto-eléc­

t r ic a  de l a  lanzadera.

El te la r  incluye a cada lado un tubo o guía semejante 

10 , a través de ra  cual es conducido e l  n ilo  de trama 11 a la

E l tubo 10 recibe e l  n ilo  l i  de una bobina cónica chuza­

da 13 o s im ilar, estacio n aria , y este  n ilo , durante su reco­

rrido hasta e l  tubo, pasa por un d isp ositiv o  medidor y desbobi- 

n&dor 14 dea género, por ejemplo, del indicado en la s  f ig s .  2 a 

5 , y a continuación por un dispositivo de retirad a  15 como e l  

indicado en la s  f ig s .  7 y 8 , o en la  f ig .  9 , d ispositivo 15 

que comprende una v a r i l la  o sc ilan te  ló  dispuesta para coger e l  

h ilo  de trama antes de su entrada en e l  tubo. E l n ilo  de trama 

que s.-le del tubo pasa normalmente por sobre la  tra y e c to ria  de 

un porta-trama 17 ( f ig s .  10 a 12) ,  entrando en e l  o r i l lo  18 de 

la  te la..

E l portatrama 17, que se representa con d e ta lle  en la s  

figuras 10 a 12 , tiene una parte o cuerpo 19 de esencialmente 

la  misma forma que la  lanzadera de un te la r  usual, y un par de 

v a r illa s  20 de aplicación a la  trama (que pueden formar parte 

de unos to r n illo s )  situadas en una parte en entrante del ouer- 

"po y bajo una tapa 21. En las v a r i l la s  20 hay colocados dos

-  6 -



discos 22 , 23, magnéticamente predispuestos a i r  uno hacia e l  

otro aplicando una lig e ra  fuerza o presión de agarre a l n ilo  de 

trama. E l portatrama 17 se d escrib irá  con mayor d eta lle  más 

adelante.

$ Junto a l  tubo 10 hay un vastago 24 montado en un dispo­

s it iv o  de palanca 25 y que lj.eva una pluralidad de "dedos" 26, 

de nylon o sim ilar, normalmente levantados y dispuestos sobre 

la  tra y ecto ria  del h ilo  de trama H . En poco antes de s a l i r  

e l  portatrama de la  ca ja  de lanzadera 27, a l comienzo de una 

10 impulsión de é s ta , e l  dispositivo de palanca 25 de nylon gira 

de molo que los "dedos" de nylon 26 toman contacto con e l  h i­

lo  de trama y lo bajan llevándolo a ia  tray ecto ria  del porta- 

trama 17, a l comenzar la  impulsión de la  lanzadera, o sea e l  

lanzamiento de trama. Asi, e l  portatrama 17 coge o engancha e l  

15 h ilo  de trama 11 y, a l i r  recorriendo aquéd. e l  te la r  con movi­

miento de vaivén, e l  h ilo  de trama es pasado por la  calada en 

forma de bucle (no representado como t a l ) .  Pueden preverse otros 

medios para asegurar la  aplicación del portatrama a l  h ilo  de 

trama del modo indicado. Estos medios pueden ser neumáticos 

20 o Hidráulicos o de "soplado", u otros medios mecánicos.

Un ramal o brazo 28a del bucle va desde e l  tubo 10 o guia 

a l portatrama 17; mientras e l  otro brazo 28b (llamado de aquí 

en lo  sucesivo "brazo o ramal de o r i l lo " )  va desde e l porta- 

trama 17 a l  o r il lo  18. Junto a cada o r il lo  in te r io r  hay co loca- 

25 do un dispositivo cortalor 29 como e l  ilu strad o en las f ig s .  13 

a 19 .Este d ispositivo  cortador g ira  entrando en la  calada antes 

del lanzamiento. La b ie la  30, que hace g irar e l  dispositivo cor­

tador 29 metiéndolo en la  calada 12 , está  conectado para mover 

e l  d ispositivo de palanca 25 de manera que lo s  "dedos" de nyuon 

30 26 bajan cooperando en contacto con e l  h ilo  de trama 11 como
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antes se ha dicho. E l  brazo o ramal 28b de o r i l lo  entra en la  

abertura -del cuerpo p rincip al 31 del cortador. Durante e l  r e ­

corrido de vaivén d e l portatrama 17, e l  órgano cortador 32 del 

d ispositivo  de corte 29 se mueve hacia a rr ib a . Esto tiene por 

e fecto , in iciaLnente, hacer que la s  palancas de acero 33  suban, 

tomando contacto con la  parte del ramal de o r i l lo  28b que se ex­

tiende desde e l  e x te r io r  o lado de o r i l lo  del d isp ositivo  cor­

tador, y "batiéndola". E l sucesivo movimiento d el órgano cor­

tador secciona e l  h ilo  de trama, dejando un o r i l lo  f i j o  y re­

metido.

Al seguir moviéndose e l  portatrama 17, éste  lle v a  e l h ilo  

de trama 11 metiéndolo más en l a  calada y rectifican d o  e l  bucle 

de modo que a l completarse la  impulsión de la  lanzadera; e l  t r a ­

mo o largo medido de h ilo  de trama queda recto  y esencialmente 

exento de tensión, en forma de h ilo  de trama único, ya pasado.

La longitud del h ilo  de trama colocado por e l  portatrama es  l i ­

geramente mayor que la  anchura de peine de la  t e la .  Después de 

haber entrado e l  portatrama 17 en la  c a ja  de lanzadera opuesta 

(no representada), e l  d ispositivo de r e t ir a r  15 de la s  f ig s .  7 

y 8 , o 9 , t i r a  ligeramente nacía a trás d e l h ilo  de trama, a 

través de la  calada. Al cerrarse é s ta , dicno efecto  de t i r o  ha­

c ia  atrás ap lica  una tensión a l  n ilo  de trama pasado, ponién­

dolo bien recto .

E l d isp ositivo  de r e t ir a r  15 funciona asimismo aplicando 

tensión a l h ilo  de trama 11 que sale del tubo 1 0 , o guiándolo 

hasta la  lín e a  de empuje o c ie rre  de la  pasada, a l terminarse 

cada pasada de trama desde e l  lado opuesto, impidiendo - s í  que 

e l  n ilo  de trama quede f lo jo  y baje hasta la  tra y ecto ria  d e l 

portatrama.

Las diversas operaciones tienen lugar en l a  adecuada su-

-  8 -
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3
cesión en e l  tiempo, respecto a l funcionamiento le  las demás 

partes del te la r .

Como se comprenderá, la s  partes ya citadas irán dis­

puestas en general en lados contrarios del te la r , funcionarán 

alternativamente y serán ajustabres le modo individual. Es 

posible, no obstante, aplicar la  invención a te la re s  con in­

serción de trama desde un lado solamente, y en este caso las 

mencionadas partes estarán solamente por ese lado.

Al te la r  pueden incorporársele mecanismos de detención 

de trama, o "rompetrama". Se desericen dos de estos mecanis­

mos de detención de trama, en asociación, por ejemplo, con 

e l  d ispositivo medidor de las f ig s .  2 a 5 (estando dicho me­

canismo representado en la  f ig .  5) y con e l  cortador de trama 

de la s  f ig s .  13 a 19 (siendo en la  f ig .  19 donde está  repre­

sentado t a l  mecanismo).

Con referen cia  detallada ahora a los dibujos, y en par­

tic u la r  a las f ig s .  1 y 2 de lo s mismos, e l  h ilo  de trama 11 

procedente de un lugar 13 de suministro continuo (por ejemplo, 

una bobina cónica cruzada), pasa por unos medios de guía 

apropiados 34 y por un dispositivo sujetador 35 (que más ade­

lante se describirán con d e ta lle ) , nasta un dispositivo me­

didor 14 que incluye una polea g ira to r ia  35 a la  cual se ap li­

ca e l  h ilo  y de la  cual es liberado por unos medios de con­

tr o l  apropiados, después de haber sacado del lugar o reserva 

de alimentación una longitud de n ilo  deseada; e i  tramo medido, 

a l  s o lta r lo , es llevado por otros medios de guía 36 nasta e l  

tubo de alimentación 10 , de donde pasa a l  o r il lo  18 de la  t e ­

la ,  efectuándose e l  paso desde e l  tubo 10 a l  o r il lo  18 en una 

posición desde la  cual puede e l  h ilo  ofrecerse fácilmente a 

la  acción del portatrama 17.

1 { ñ
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E l d ispositivo  medidor comprende l a  polea 35? movida 

desde e l  árbol del te la r  por medio de una transmisión de ca­

dena y ruedas dentadas (que no se representa) de modo que g ira  

en e.L sentido de la  flech a  A de la  f ig .  4 a la  mitad de v e lo - 

5 cidad que e l  árbol del te la r .  La polea 35 tiene una amplia lla n ­

ta  36, con una garganta anona 37 de base plana. E l sa lie n te  o 

borde e x te rio r  38 de ra lla n ta  36 ( f ig .  5 ) , esto e s , e l  más 

alejado del te la r , tiene un pequeño ángulo de in clin ació n  re s­

pecto a la  base de la  garganta 37 con e l  propósito que más 

10 adelante se exp licará. En la  base de la  garganta 37 ha/, prac­

ticada una ranura 39 a través de la  cual sobresale una paian- 

qu ita o "dedo" de agarre 40 que tiene foxma de v a r i l la  l i s a  

de acero y e stá  montada sobre un pasador transverso 41 por 

de oajo del n iv e l de la  base. E l pasador transverso 41 lle v a  des 

15 seguidores de leva 42 y 43 que sobresalen de l a  lla n ta  36

por e l  in te r io r  de la  rueda o polea. Uno de estos seguidores 

de leva, e l  42, tiene una rama sa lie n te  hacia abajo 44 a 3a 

cual se engancha uno de los extremos de un muelle de tensión 

45y cuyo otro extremo va asegurado a la  lla n ta  36 de la  rueda.

20 E l muelle 45 hace g ira r los seguidores de leva 42 y 43 y la

palanquita de agarre 40 a derechas (según se ve en l a  f ig .  4 ) .  

Junto a l extremo de entrada o delantero (en e l  sentido de la  

rotación) de la  ranura 3 9 , se dispone un bloque de nylon o 

sim ilar 46 con una cara de agarre 47 en l a  que se na p ra c ti-  

25 cado un surco sem icilin d rico , para re c ib ir  la  palanquita de

agarre 40. E sta  cara de agarre 47 e stá  inclinada en avance re s­

pecto a una lín e a  ra d ia l del e je  de la  polea, considerada en 

relación  con e l  sentido de rotación  de é s ta . La palanquita 

40 se ve a s í obligada por acción de reso rte  a adoptar la  

30 posición de inclinada, en contacto cooperativo con la  cara

-  10



5

10

15

20

25

30

de agarre 47, y agarrará positivamente e l  h ilo  sujetándolo con­

tr a  e s ta  cara Ae agarre.

3$n e l  bastidor d el te la r  va montado de manera a ju stable 

un órgano 48 en U invertida ( f ig .  4 ) ,  cuya rama ex terio r 49 se 

superpone a la  base de la  garganta 37, hacia e l  lado exterior 

de ásta . La rama interna 50 del órgano 48 en U llev a  un bloque 

51 con un brazo portador 52 que sobresale de é l .  En e l  extre­

mo lib re  del mencionado brazo portador 52 va montado a rota­

ción un segundo brazo 53 que, en su extremo l ib r e ,  lle v a  un ro­

d illo  54 que se s itú a  en e l  trayecto o recorrido del seguidor 

de leva p osterior, de los dos seguidores de leva mencionados. 

Entre e l  segundo brazo 53 y e l  bloque 51 actúa un muelle 55 

obligando a l  segundo brazo 53 a i r  en sentido dextrógiro, v is­

to en la  fig u ra  4 . La rama ex te rio r  50 del órgano 48 en U l l e ­

va un ojo 56, situado un poco por encima de la  l la n ta . La po­

sic ió n  de este  ojo 56 es t a l  que, cuando e l  h ilo  11 que pasa 

por é l  se extiende en sentido transversal respecto a la  polea, 

y la  polea e stá  girando, la  palanqulta de agarre 40 engancha o 

se ap lica  a este  h ilo  11 .

En e l  bastidor del te la r  va también montado un tope de 

lib eració n  57 colocado delante (en e l  sentido de rotación de 

la  polea) del órgano 48 en U. Este tope de liberación  57 está  

destinado a cooperar en contacto con ambos seguidores de leva 

42 y 43, para lle v a r  la  palanquita de agarre 40 apartándola a 

una d istan cia  apreciable del bloque Ae nylon 46, Ae modo que 

e l  h ilo  11 cogido entre ambos quedará suerto o liberado duran­

te  un período apreciable (por ejemplo, en unos 10  ̂ de rotación 

de la  polea).

E l h ilo  11 a medir se lle v a  desde un cono o bobina cru­

zada 13 ( f ig .  2 ) que e stá  junto a l  te la r , y es transportado a
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través de un ojo 58 que hay en una guia horizontal 59, y de 

é l  a un pasador 60 , sensiblemente a la  misma a ltu ra  que e l  ojo 

56 que va en e l  órgano 48 en U; hadándose cambiar de dirección 

a l  h ilo  11 sobre dicho pasador 60. E l h ilo  11 pasa por entre 

dos discos 61 y 62, montados en dicho pasador 60 . Uno de estos 

d isco s, e l  disco 61 , es de un m aterial cerámico y lle v a  coloca­

do junto a á l  un pequeño imán permanente (no representado). E l 

otro disco 62 es un disco magnático, movible en sentido a x il  

sobre e l  pasador 60 , y es atraído por e l  imán permanente hacia 

e l  disco cerámico 61. Los discos 61 y 62 agarran e l  h ilo  11 l i ­

geramente entre ambos, aplicando a l  h ilo  una lig e ra  tensión. 

Entre e l  pasador 60 y e l  ojo 56 que va en e l  órgano 48 en U, e l  

h ilo  pasa a través de un su jetador 63 .

Este sujetador 63, v is to  particularmente en la  f ig .  3, 

comprende dos órganos de su jeción  planos 64 y 65. E l órgano in ­

fe r io r  de su jeción  64 e s tá  fija d o  a un soporte 66 montado en 

e l  bastidor del te la r . E l órgano superior de f i ja c ió n  65 a va 

montado en un miembro transverso superior 67, sostenido a su 

vez por una pieza transversa in fe r io r  68 colocada debajo del 

sujetador 63 , y f i ja d a  a l  extremo superior de una v a r i l la  de su- 

jeción  69. Dos v a r illa s  cortas 70 que pasan libremente a tra ­

vés de los órganos de su jeción 64 y 65 van conectadas por sus 

extremos a las dos partes transversas 67 y 68 . Entre e l  miembro 

transverso superior 67 y e l  órgano superior de f i ja c ió n  65 se 

extiende respectivamente dos muelles 69 que rodean la s  dos va­

r i l l a s  70, obligando a dicho órgano superior de su jeción  65 a 

i r  hacia e l  órgano in fe r io r  de su jeción 64. Una v a r i l la  eleva­

dora 71 conectada e l  miembro transverso superior 67 y e l  órga­

no superior de su jeción 65, con un movimiento perdido lim itado. 

E l extremo in fe r io r  de la  v a r i l la  de su jeción 69 e s tá  conecta-
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do, con movimiento perdido lim itado, por medio de un muelle 

7 2 , a un lóbulo o sa lien te  horizontal 73 colocado a un extre­

mo de una palanca 74 de accionamiento del su jetador. Esta pa­

lanca 74 e s tá  predispuesta a i r  hacia arrib a  por medio de un 

muelle (no representado). En su otro extremo, la  palanca 74 

llev a  un seguidor de leva 75 que está  aplicado a una leva 76 

montada en la  polea 35. La leva 76 está  conformada de modo que 

mantiene la  v a r i l la  de su jeción 64 normalmente en una posición 

superior, en la  cuar los órganos de sujeción 64 y 65 están s e ­

parados a c ie r ta  d istan cia , hasta lle g a r  la  polea en su rota­

ción a l  punto en que e l  tope de lib eración  57 tropieza con los 

seguidores de leva 42 y 43. Rn este punto, la  leva 76 actúa so­

bre la  palanca 74, y obliga a la  v a r i l la  desujeción 69 a b a ja r  

venciendo l a  in flu en cia  d el muelle 72. Por consiguiente, los 

órganos de su jeción  64 y 65 su jetan  e l  h ilo  11 entre e llo s .

E l h ilo  11, desde e l  d ispositivo medidor 14, se extiende 

hasta un ojo 77 situado en posición a x il  respecto a la  polea 

35. A continuación, e l  h ilo  11 pasa por una guia cónica 78, a 

través del d ispositivo 15 de re tirad a  o re s tif ica d o  de trama, 

y de aquí a l  batán y a l  d ispositivo de lanzadera d el te la r .

En uso, e l  h ilo  11 es transportado a lo  largo del trayec­

to  arrib a  d escrito , y se hace pasar directamente desde e l  ojo 

56 d el órgano en U hasta e l  ojo 73 que hay debajo de la  guia 

cónica 78. Al g ira r  l a  polea 35, la  palanquita de agarre 40 co­

ge e l  h ilo  11 después de haber pasado éste por e l  ojo 56 que 

va en e l  órgano en U. Debido a e s ta r  en posición inclinada la  

palanquita de agarre 40, e l  h ilo  11 se verá obligado a i r  ra ­

dialmente hacia dentro respecto de la  polea 35. Cuando e l  rodi­

l l o  54 aparte la  palanquita de agarre 40, separándola del blo­

que de nylon 46 de la  manera arrib a  d e scrita , e l  h ilo  11 resba-
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la rá  a lo  largo de la  palanquita 40, hasta quedar entre ésta  

y e l  bloque 46. Al so ltarse  e l  seguidor de leva 42 d e l ro d illo  

54, la  palanquita 40 será obligada por e l  muelle a i r  contra 

e l  bloque 46, y agarrará positivamente e l  h ilo . E l h ilo  11 se - 

5 rá  arrastrado o llevado entonces por e l  d isp o sitiw  de agarre, 

a lo  largo de la  base de la  garganta 3 7 , hasta que lo s seguido­

res de leva 42 y 43 lleguen a tropezar con e l  tope f i j o  57, maneo 

to  en e l  cual e l  d ispositivo  agarrador su e lta  e l  h ilo . Al mismo 

tiempo, por medio de la  leva 76 que g ira  con la  polea 35, se 

10 ap lica  e l  su jetador 63 a l  h ilo . E l  h ilo , que e s tá  en e l  te la r

bajo lig e ra  tensión, será entonces arrastrado y sacado de la  po­

le a  en e l  sentido a x il  de é s ta , siendo la  longitud de h ilo  saca­

da igu al a la  de la  parte de la  circu nferencia  de la  polea com­

prendida entre e l  ojo portador d el ramal o brazo de l a  U y e l  

15 tope permanente.

S i se desea a lte r a r  la  longitud de h ilo  medida, puede re ­

cu rrirás a a ju sta r  la  posición del ramal de la  U a lo  largo del 

bastidor d el te la r .  S i  esto  no da un margen suficientem ente am­

p lio  de a ju s te , puede ponerse una polea de d is tin to  diámetro en 

20 su stitu ción  de la  que ya haya en l a  máquina.

Puede preverse un d isp ositivo  de tope en re lació n  con e l  

d ispositivo medidor, y en la  f ig .  6 se representa esquemática­

mente una forma conveniente de rea lizació n  d el mismo.

E l dispositivo comprende una parte o cuerpo 79 f i j o  en po- 

25 s ic ió n  respecto a l d ispositivo  medidor y que tiene un ojo de

guia 80 en e l  extremo d istante o le jan o  de una palanca 81 monta­

da a rotación  en dicho cuerpo. Entre e l  extremo de la  paianca 

81  opuesto a l  d e l ojo de guía 80 y un punto f i j o  d el cuerpo se 

extiende un muelle de retorno 82. En e l  cuerpo hay dispuesto un 

30 primer contacto e lé c tr ic o  82 f i j o ,  que coopera con un contacto
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83 montado en la  palanca 81 de modo que c ie r ra  o abre un c i r ­

cu ito  e lé c tr ic o  del cual forman parte dichos contactos.

E l h ilo  de trama 11 estará  enfilado por e l  ojo de guía 

80 , y los c ircu ito s  e lé c tr ic o s  son ta le s  que s i  los dos contac­

tos llegan a encontrarse, se cerrará e l  c ircu ito  del d isp o siti­

vo de tope, y se parará e l te la r .

S i los contactos se encuentran a consecuencia de haberse 

aflo jado o quedado corto un h ilo  de trama pasado, e l  te la r  se 

parará entonces en la  siguiente impulsión de lanzadera, mien­

tra s  que s i  dicho encuentro es debido a haberse roto o acabado 

e l  h ilo , la  parada se hará en la  misma impulsión o pasada de 

lanzadera en que se ha detectado e l  defecto. Se^ún se ha descu­

b ie rto , e l  hecho de disponer este detector de parada c interrup­

ción de trama en forma de guía e lá s t ic a  mejora la s  ca ra cte rís ­

t ic a s  operativas del te la r , lo  que se cree debido a l  modo en que 

la  guía absorbe todo choque aplicado a l  h ilo  por e l  portatrama, 

compensado a s í la s  inexactitudes de medida y tiempo. Además es 

posible log rar una mayor uniformidad de tensión en los h ilo s de 

trama.

La base d e l surco puede e s ta r  forrado de pana, terciope­

lo  o fe lp a , u otro m ateria l adecuado.

Como se apreciará, e l  d isp ositivo  medidor descrito en lo  

que antecede puede hacerse funcionar a elevadídima velocidad.

Para guiar e l  alambre entre los guiahilos 56 y 77 hasta 

l a  tray ecto ria  de la  palanquita 40, y también impedir que forme 

balón e l  h ilo  de trama, se dispone una trama de guía seSalada 

con W en las f ig s . 2 y 3- También s e  ha descubierto que es con­

veniente colocar junto a la  p e r ife r ia  de la  polea unos medios 

tensores para r e c ib ir  e l  h ilo  en o aproximadamente a l  instante 

de ser soltado, medios tensores que convenientemente adoptan la
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forma de un ce p illo  a l  que se le  hace lle g a r  hasta una posi­

ción contigua a la  p e r ife r ia , en o aproximadamente a l  instan­

te  de la  lib era c ió n . Dichos medios tensores contribuyen re a l­

mente a f a c i l i t a r  e l enhebrado correcto de la  lanzadera o lo s  

medios portadores, y también e l  atirantado d el h ilo  a su l ib e ­

ración .

En la s  f ig s .  7 a 9 se ilu s tra n  dos formas de dispositivo 

de re tira d a , e l  cual e s tá  normalmente colocado en e l  te la r  de 

manera que quede situado junto a l  tubo 10 a través del cual e l  

h ilo  de trama 11 pasa a l  o r i l lo  18. En e l  dispositivo- indicado 

en la s  f ig s .  7 y 8 hay una v a r i l la  84 montada a rotación en un 

punto situado entre sus extremos de modo que g ira  recorriendo 

e l  espacio comprendido entre e l  o jo  85 y e l  tubo 10 . La v a r i l la  

84 tiene una pluralidad de aberturas que pueden se rv ir  de alo­

jamiento a un e je  de g iro , con lo  cual su posición de apoyo pue­

de a ju starse  d e l modo que convenga. En su extremo alejado del 

ojo 85, e s ta  v a r i l la  lle v a  un seguidor de lev a 86 predispuesto 

mediante reso rte  a seguir a una leva 87 que e s tá  movida a l a  mi­

tad de la  velocidad del t e la r .  La leva 87 tien e una parte corta  

de elevación 88 y una parte excán trica  89 que puede e s ta r  fo r­

mada por una leva c ircu la r  excéntricamente montada junto a la  

lev a  87.

Las p aites están dispuestas para funcionar d el modo s i ­

guiente :

Durante l a  pasada o impulsión de la  lanzadera, e l  segui­

dor de leva 86 e s tá  junto a una parte t a l ,  de l a  leva 87, que 

l a  extremidad fro n ta l de la  v a r i l la  84 e s tá  apartada d e l tramo 

de h ilo  de trama que se extiende entre e l  ojo 85 y e l  tubo 10 

(h ilo  a l  que en lo  sucesivo se le  llama aquí h ilo  "descubierto"). 

E l seguidor de leva 86 coopera en contacto con la  parte de e le -
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vación 88 muy poco después de que e l  portatrama abandone la  

calada y haya liberado e l  h ilo  de trama. Esto hace g ira r a la  

v a r i l la  84 de manera que su extremidad lib re  engancha a l  h ilo  

descubierto y le  hace formar un bucle entre e l  ojo 85 y e l  tu­

bo 1 0 . 131 sujetador 63 ( f ig .  2 ) será aplicado a l  h ilo  de trama 

durante la  inserción d el mismo, y por un período sucesivo a é s -  

ta .  Así, a l  formar bucle e l  h ilo  descubierto, e l  h ilo  de trama 

introducido en la  calada es ligeramente re tirad o . E s to - r e c t if i ­

ca (da rectitu d ) a l h ilo  de trama y , por rozamiento con'.los hi­

los de urdimbre, ap lica  a l h ilo  de trama una lig e ra  tensión me­

cán ica. Por este  medio e l  portatrama lle g a  a poder cooperar en 

contacto con e l  n ilo  de trama medido, en una parte importante 

de su recorrido. Por ejemplo, e l  portatrama puede e s ta r  aún en 

contacto cooperativo con e l  h ilo  de trama a l  entrar en la  ca ja  

de lanzadera opuesta, siendo e l  h ilo  de trama liberado inmedia­

tamente después. E l movimiento de la  v a r i l la  84 se a ju sta  de ma 

ñera que del h ilo  de trama se t i r a  hacia a trá s , a través de la  

oalada, hasta quedar su extremo lib re  alineado con los h ilo s de 

urdimbre del o r i l lo ,  o sobresaliendo un poco de éstos.

Durante la  inserción de la  pasada de trama sig u ien te , es­

to e s , cuando vuelve e l  portatrama, e l  seguidor de leva 86 está  

aplicado a la  parte excéntrica  89 de la  leva 87. La v a r i l la  84, 

por consiguiente, g ira  enganchando e l  h ilo  descubierto y forman­

do un pequeüo bucle. En e sta  in stan te , e l  h ilo  de trama es co­

gido por la  palanqueta de su jeción 40 del dispositivo medidor. 

Así, e l  h ilo  que pasa por e l  tubo y entra en la  lín ea  de empuje 

o c ie rre  del o r i l lo ,  tomará tensión. Con ej.lo se asegura que es­

ta  parte del h ilo  no quede f lo ja  de modo que llegue a caer has­

ta  la  tray ecto ria  del portatrama, en ru ta hacia la  c a ja  de lan­

zadera.
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La leva 87 de accionamiento de la  v a r i l la  puede i r  mon­

tada en un árbol superior del t e la r ,  pero de preferencia  está  

montada en e l  árbol in fe r io r . Es más, en lugar de que la  v a ri­

l l a  19 enganche o se aplique por s í  so la  a l  h ilo  descubierto, 

e s ta  v a r i l la  puede lle v a r  una doble bobina o sim ilar sobre la  

cual pase e l  h ilo  descubierto, y en este  caso puede prescindir­

ás del ojo 1 8 .

En la  d isposiclán a ltern a tiv a  esquemáticamente ilu strad a  

en la  f ig .  9 , e l  h ilo  pasa a l  tubo (no representado) a travás 

de un o je te  90 montado en una v a r i l la  de vaivén 91, la  cual es­

tá  asegurada a rotación a un brazo de enlace 92 , junte a l extre­

mo in fe r io r  de es ta , y puede d eslizarse libremente en una ranu­

ra  de guía 93a practicada en una barra de guía 93. E l brazo de 

enlace 92 e s tá  montado a rotación en un punto situado entre sus 

extremos, y e l  extremo superior d el mismo lle g a  hasta una leva 

94 de forma apropiada. Entre e l  extremo in fe r io r  del brazo de 

enlace 92 y la  barra de guía 93 hay previsto un muelle de re to r­

no 95.

En funcionamiento de la  estru ctu ra  es semejante a l  de la  

representada en la s  f ig s .  7 y 8 , por lo  que no se considera ne­

cesaria  una nueva descripción.

E l portatrama 17 (váase ahora la  f i g .  1 , y las f ig s .  10 

a 12 ) comprende un cuerpo de madera 96 , que tien e en esencia  la  

misma forma de torpedo que la s  lanzaderas de te la r  usuales, con 

la s  habituales piezas extremas en punta 97 , de acero o s im ila r. 

E l cuerpo 96 e s tá  vaciado en 98. En la  parte vaciada d el cuer­

po va montado un d isp ositivo  de guía y tapa 21 , por medio de un 

par de to rn illo s  99.

E l dispositivo de guía y tapa comprende un par de placas 

100 y 101 , espaciadas y terminadas en punta, que están hechas
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de m aterial no magnético y situadas una debajo de la  otra. La 

placa superior 100 es sensiblemente plana, mientras que los ex­

tremos 102 de la  placa in fe r io r  101 forman curva hacia abajo, 

adaptándose a la  forma de la  parte ahuecada o vaciada del por- 

tatrama, y definiendo con la  placa superior 100 una tray ecto ria  

de h ilo  convergente. Las dos planas 100 y 101 están unicTas*en­

tr e  s í  por medio de dos to rn illo s  20 dispuestos por e l  lado de 

fuera de lo s to rn illo s  99. Los to rn illo s  20 entran en unas pro­

tuberancias roscadas 104 ( f ig .  12) en la s  placas 101 , y rías par­

tes  de los to rn illo s  20 que abrazan las placas 100 y 101-están 

alisadas o "matadas", esto  e s , no poseen bordes o f i lo s  que pue­

dan enganchar e l  h ilo  de trama. En cada to rn illo  20 va libremen­

te  montado un disco m etálico 22 que tiene una pestaSa vuelta ha­

c ia  a rrib a . La base del disco 22 hace tope contra la  base de un 

disco no magnático 23 (por ejemplo, cerámico), de foima semejan­

t e ,  asegurado a la  placa 101 .

Debajo de la  placa 101 hay o tra  cámara hueca 105. Dentro 

de e s ta  cámara 105 vaimontadas a engozne dos placas 106 que en 

sus respectivos extremos l ib r e s , situados debajo de los discos 

23, llevan unos imanes 107. Junto a cada imán 107 hay un to rn i­

l l o  108 que atrav iesa  la  placa 106 , y va aplicado a l a  base del 

cuerpo 96. Unos muelles 107 rodean cada to m illo  20 entre la  

placa in fe r io r  y la s  placas 106 , sujetando o frenando a s í e lá s­

ticamente los imanes respecto a los discos de pestaña 22 .

Todas aquellas partes que vayen a cooperar en contacto con 

e l  h ilo  de trama 11 (por ejemplo, los discos 22 y 23) tienen sus 

bordes redondeados.

En un lado del cuerpo y junto a cada extremo d el mismo, 

para dar mayor suavidad o lisu ra  a l  borde del cuerpo, hay d is­

puesto un alambre de guia 108. Los costados del cuerpo llevan
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asimismo f i ja d a  una delgada placa 109 de nylon o s im ilar, de 

poca re s is te n c ia  a l rozamiento.

En e l  sentido longitudinal d e l cuerpo, y a lo  largo de la  

su p erficie  superior de uno de sus costados, hay dispuesta una 

t i r a  de pelo de nylon o sim ilar (nompresentada en los d ib u jes), 

t i r a  que sirve para a tira n ta r  e l  h ilo  a l  moverse éste  de un la ­

do a otro de la  misma.

En uso, a l  comienzo de cada impulsión de lanzadera, e l  e je  

24 ( f ig .  l )  que lle v a  los "dedos" impulsores de nylon 26 g ira  ha­

c ia  abajo, movido por la  disposición de palanca 25 a través de 

una b ie la  alargada 30 que, por ejemplo, puede se r  movida por un 

órgano de la  c a ja  de control del cortador, que se describe con 

d e ta lle  en relación  con la  f i g .  18. Al a s í h acerlo , lo s  "dedos" 

de nylon 26 toman contacto cooperativo con e l  h ilo  de trama 11 

y lo  obligan a b a ja r , hasta la  tra y e c to ria  d e l portatrama 17.

Al s a l i r  e l  portatrama 17 de la  c a ja  de lanzadera 27, a l  comien­

zo de la  impulsión o pasada, separa lo s  "dedos" de nylon 26. Es­

to s , debido a su e la stic id a d , siguen e l  contorno d el entrante 

98 de la  parte o cuerpo 96 y guían e l  h ilo  de trama 11 llevándo­

lo  a l  trayecto de h ilo  convergente entre la s  placas 100 y 101 .

E l h ilo  de trama 11 se mueve luego hacia e l  órgano 20, que saca 

un bucle de h ilo  de trama metiéndolo y haciéndolo pasar por la  

calada. Cuando e stá  aplicado a l  órgano 20, e l  h ilo  queda coloca­

do entre los dos discos 22 y 2 3 , lo s  cuales aplican a l  h ilo  una 

lig e ra  acción de agarre, de t a l  modo que a l  moverse e l  p ortatra­

ma y atravesar la  calada, e l  h ilo  de trama se mantiene a una l i ­

gera tensión.

Segdn se ha v is to , es conveniente disponer junto a los "de­

dos" 26 un c e p illo  de nylon que contribuya a s í a l a  acción "e n f i-  

ladora" de é s to s , cep illo  que se mueve bajando hacia e l  p orta-
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trama y ofreciendo a s i a éste e l  h ilo  de trama en un instante 

apropiado del c ic lo  d el t e la r .

Como se verá, debido a la  semejanza entre la  forma del 

cuerpo del portatrama y la  forma de la  lanzadera en un te la r  

usual, e l  portatrama de la  invención puede u ti l iz a r s e , por ejem­

plo en te la re s  usuales convertidos, sin  a lteración  alguna-de la  

c a ja  de lanzadera n i del mecanismo de impulsión de la  trama.

E l dispositivo ocrtador e s tá  ilu strado en la s  fi& s. 13 a 

19, y comprende un órgano principal 31 delgado, estrecho y alar­

gado, que tien e una ranura longitudinal alargada, y una .cuchilla 

u órgano sim ilar 32 recibido a deslizamiento en esta  ranura. E l 

extremo superior d e l órganp p rincip al 31 está  terminado en pun­

ta , para f a c i l i t a r  e l  movimiento a través del tendido o f a ja  de 

h ilo s  de urdimbre. Cerca de su extremo superior, e l  órgano prin­

c ip a l tiene una abertura transversal 110 cuyo borde superior 111 

e s tá  a filad o  para, en cooperación con e l  borde superior afilad o 

112 de la  cu ch illa  32 , seccionar e l  h ilo  de trama dispuesto en­

tre  ambos.

E l órgano p rincipal 31 lle v a  un soporte 113 (no represen­

tado en la  f ig .  13 ), junto a l  lado de la  abertura 110 , soporte 

que llev a  montado a rotación un e je  o vástago 114. Bajo e l so­

porte 113, y sobresaliendo hacia fuera en ángulo recto  respecto 

a l  plano del órgano 31, hay otro soporte 115. Hay asimismo una 

cadena 116 f i ja d a  por uno de sus extremos a la  cu ch illa  32, y 

que pasa por sobre un piñón asegurado a dicho e je .  E l otro ex­

tremo de la  cadena 116 e s tá  conectado a un muelle 117 que, a su 

vez, va asegurado a l soporte 115. Los dientes del piñón engranan 

con l a  cadena 116, y la  disposición es t a l  que, a l  subir la  cu­

c h i l la ,  e l  piñón montado en e l  e je  g ira  a derechas (segón la  

f i g .  13) movido por la  cadena. E l e je  114 llev a  c ie r to  número
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( t r e s , por ejemplo) Ae púas o palanquitas Ae acero 117 re p a rti-  

Aas y situadas Ae molo que normalmente quedan dispuestas en po­

s ic ió n  horizontal (esto  es , se extienden transversalmente a la  

longitud del órgano p rin c ip a l), pero a l  terminar e l  movimiento 

Ae corte de la  cu ch illa  se vuelven con e l  e je  114 a la  posición 

v e r t ic a l  (esto  e s , en e l  sentido longitudinal Ae la  c u c h illa ) .

E l  ob jeto  Ae la s  púas 117 se exp licará  más a le la n te .

En su extremo in fe r io r , e l  órgano p rin cip al 31 y l a  cuchi­

l l a  32 Ael cortador están montados a rotación en dos palancas 

respectivas 115 y 116 ( f ig s .  17, 1 8 ), situadas dentro Ae una ca­

ja  de control 117 que e stá  montada debajo Ael t e la r .

Esta dos partes 31 y 32 tambián van montadas a d esliza­

miento en un vloque de apoyo U 8a montado en l a  parte superior 

de la  palanca 118 en Y in v ertid a , asegurada a rotación a lo s  

costados de la  c a ja  de contro l 117.

La c a ja  de contro l 117 e s tá  cruzada por dos e je s  o áiboles 

119 y 120 (véase especialmente la  f ig .  17 ), conectados entre s i  

por medio de unas ruedas dentadas 121  y 123 que engranan de ma­

nera que e l  árbol 120 g ira  a doble velocidad que e l  árbol 119.

E l árbol 119 e s tá  conectado, por medio de una transmisión de ca­

dena, a l  árbol in fe r io r  d e l te la r ,  girando con éste a velocidad 

mitad de la  del te la r .

E l árbol 119 lle v a  dos levas 123 y 124, y e l  árbol 120 

lle v a  una leva 125.

Hay una palanca de enlace articu lado 126 montada a ro ta­

ción en tom o a unos puntos de g iro  127, lo  mismo que la  palan­

ca de articu lació n  115 ( f ig .  1 7 ). La palanca de articu lac ió n  

126 lle v a  un ro d illo  128 que sirve de seguidor de la  leva 123 . 

Desde la  palanca de articu lació n  126 sobresale hacia arrib a  una 

b ie la  129 conectada por medio de un perno 130 a una cruceta o

*
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pie iza -transversa 131 que une ios brazos de la  palanca 118 .

NI perno 130 pasa a travás de un taladro practicado en esta  

cruceta 131 y e s tá  conectado a ásta  por medio de una tuerca 

132 y de un muelle 133 situado en posición per medio de un t o -  

5 pe 134 que hay en e l  perno 130) habilitando de ese modo una 

conexión con movimiento perdido lim itado. Cuando e l  rodillQ 

128 seguidor está aplicado a la  parte de subida de la  leva 

123) los brazos 118 girarán en tomo a su conexión con la  ca ja  

de control 117, de modo que e l  dispositivo cortador g irará 

10 asimismo atravesando la  fa ja  de urdimbre y entrando en la  ca­

lada. La. palanca de articu lación  126 se extiende más a l lá  del 

ro d illo  de leva 128 y está  conectada a un ^erno 135 en e l  cual 

va montado un muelle 136 que mantiene e l  seguidor 128 a p lica ­

do a la  leva 123. La palanca de articu lación  126 se extiende 

15 más a l lá  del extremo de la  c a ja  de control 117, y es tá  ladea­

da hacia atrás presentando un miembro 30 de conexión a los me­

dios destinados a mover los "dedos" de nylon 26 del modo ilu s ­

trado en la  f ig . 1 .

Como antes se ha dicho, la  palanca 115 e s ta  montada a 

20 rotación en e l  árbol 127. En su extremo lib r e , la  palanca 115 

lle v a  un ro d illo  137 que sigue a la  leva 125 . La palanca de 

articu lació n  116 es tá  montada a rotación en un árbol o e je  138 

sostenido por la  palanca 115, y lle v a  un ro d illo  139 que ac­

túa de seguidor de la  leva 125* Las palm eas de articu lación  

25 115 y 116 están dispuestas de manera que e l  ro d illo  139 se­

guidor de leva queda a l ex te rio r  de l a  tray ecto ria  del e je  de 

la  leva 125, excepto cuando e l  ro d illo  137 está  aplicado a la  

parte de elevación o subida del árbol de la  leva 140.

En un te la r  se disponen dos aparatos como los arriba des- 

30 c r ito s . Uno de estos aparatos se s itú a  a cada lado d el te la r ,
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de modo que los costados alargados del órgano p rincip al 31 que­

dan dispuestos en planos paralelos a los h ilo s  de urdimbre, y 

entran en la  calada, hacia e l  batán, con la  abertura 110 d ir i ­

gida hacia é s te . Los dispositivos de corte están separados ha- 

5 c ia  dentro respecto de los h ilo s  de urdimbre de o r i l lo ,  con e l  

e je  114 situado bajo la  calada y extendido hacia adelante, e s to  

es , en dirección a l o r i l lo .  La posición f in a l  de los medios de 

corte es t a l  que cuando los "dedos" de acero 33 se mueven has­

ta  su posición v e r t ic a l , quedan en ia  calada y son capaces de 

10 obligar a l h ilo  de trama contra la  lín e a  de empuje o c ie rre  de 

la  te la .

E l aparato funciona, a cada lado del te la r , del siguien­

te  modo:

Antes de la  impulsión de lanzadera que da p rincip io  a la  

15 operación o a l c ic lo , la  subida de la  leva 123 impulsa a l  se ­

guidor de leva 128, haciendo g irar l a  palanca 118 de forma de 

V in v ertid a , de t a l  modo que e l  cortador p rin cip al entra en la  

calada. E l d ispositivo de corte es ta rá  en posición v e r t ic a l ,  

siendo entonces levantado por la  leva 140 y e l  seguidor 137 

20 hasta su posición f in a l .  A este  punto, uno de lo s  ramales del 

bucle entra en e l  entrante 110. Unos cuantos grados después, 

en e l  c ic lo  de trabajo  del t e la r ,  la  cu ch illa  32 del cortador 

sube a l g irar e l  e je  114 movido por e l  pifión en é l  montado, 

de la  manera arrib a  d e scrita , y los "dedos" de acero 33 pasan 

25 por entre los h ilos de la  urdimbre y entran en la  calada, o b li­

gando a s i a la  parte in ic ia l  del ramal del bucle a i r  contra 

la  lín ea  de empuje de la  pasada. Pocos grados más adelante, los 

cortadores seccionan e l  ramal d e l bucle de trama. La. parte in i ­

c ia l  del bucle queda su je ta  contra l a  lín e a  de empuje hasta em- 

30 pezar e l  c ie rre  en la  calada, etapa en la  cual lo s  cortadores se
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re tira n  bajando, por efecto  de la  acción del muelle de r e tr o ­

ceso. Esta operación se rep ite para cada pasada o impulsión de 

lanzadera desde ese lado d el te la r .

En la  descripción que antecede se ha necno referen cia  al 

hecho de que las levas 123 y 124 están montadas para su movi­

miento sobre e l  e je  119. Ahora bien^. tanto estas partes como 

la  rueda dentada 121 están montadas en realidad en un manguito 

que rodea a l  árbol 119, manguito que e s ta  conectado a é s te , a l 

e x te rio r  de la  ca ja  117 de lev as, por medio de un acoplamiento 

o d ispositivo  de vernier a ju stab le 142. Este d ispositivo com­

prende dos miembros con pestaña respectivamente conectados a l 

árbol y a l manguito, y susceptibles de ser fija d o s  entre s í  

con posición re la tiv a  de a ja s te . De e s ta  manera se puede ajus­

ta r  según convenga e l  punto de la  ca ja  de control dei cortador 

respecto a su sincronismo con e l  te la r .

E l te la r , s i  a s í conviene, puede e s ta r  provisto de un 

mecanismo paratramas,; o de detención de la  trama, que puede es­

ta r  montado en e l  cortador como se indica en la  f ig .  19. Este 

mecanismo paratramas comprende un d isp ositivo  de leva 143 mon­

tado a rotación en un e je  144 que va a su vez sostenido por la  

cu ch illa  32 y predispuesto por medio de un muelle 145 a i r  

en sentido levógiro. Este d ispositivo de leva 143 comprende 

una parte de leva 145, cu..a foima se d escrib irá  más adelante, 

y en e l  lado opuesto del e je  144 una p a t il la  146. En otra pa­

t i l l a  149, del órgano 31, va m.ntado a rotación un órgano de­

te c to r , que tiene la  forma de un trozo rígido de alambre 148.

La disposición del detector de alambre 148 es t a l  que se h alla  

normalmente en posición v e r tic a l (como se representa con lín e a  

lle n a  en la  f ig .  1 9 ). En e sta  posición, la  parte superior 150 

del detector de alambre 148 abarca o salva na abertura 110 del
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órgano 31) y su extremo in fe r io r  151 se h a lla  en l a  trayecto­

r ia  de movimiento de la  p a t i l la  146. E l h ilo  de trama, a l  en­

tr a r  en la  abertura 110 , hace g ira r  a l  d etector de alambre 148 

nacía atrás llevándolo a una posición posterior (indicada por 

lín eas de trazo y punto) en la  cual e l  extremo in fe r io r  151 

del d etecto r queda íbera  de la  tra y ecto ria  de movimiento de 

la  p a t i l la  146.

Junto a l órgano p rin cip al 31) por su lado opuesto a la  

abertura 110, hay colocados dos contactos 152. Estos contao- 

tos 152 están situados, y la  parte de leva 145 confomiada, 

de manera t a l  que a l subir l a  parte de leva 145 en unión de 

la  cu ch illa  32, estando horizontal dicha parte de leva 145, 

é s ta  pasará a d istan cia  de los contactos 152. Por e l  contra­

r io ,  s i  se hace que g ire  e l  d isp ositivo  de leva 143 (por ejem­

plo, cuando la  cu ch illa  32 suba y l a  p a t i l la  146 tropiece con 

e l  extremo in fe r io r  151 del d etecto r de alambre 148), l a  par­

te  de leva 145 tropezará con lo s  contactos 152, cerrándolos.

De este  modo se ex c ita rá  un c ircu ito  de parada del t e la r  y, 

s i  a s í  conviene, se dará una indicación visual o audible de 

que e l  te la r  n eces ita  atención.

Como se verá, mientras e l  h ilo  de trama se vaya introdu­

ciendo normalmente, e l  d etector de alambre se verá llevado has­

ta  su posición p osterior, inmediatamente antes del movimiento 

de co rte . En cambio, s i  se rompe e l  h ilo  de trama, e l  d etecto r 

de alambre 148 permanecerá en posición v e r t ic a l, cerrándose de 

ese modo lo s  contactos 152 .

Se sobrentiende que lo s  dos cortadores operan indepen­

dientemente a cada impulsión de tj. ama.

¡La estructura no se lim ita  a  lo s  d e ta lles  constructivos 

precisos que se han expuesto en lo  que antecede. Por ejemplo,
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la  longitud de la s  partes del d ispositivo cortador puede ser 

a ju stab le . Asimismo, los dispositivos de corte pueden u t i l iz a r ­

se para o r illo s  in te r io re s , lo s  "dedos" o impulsores no necesi­

tan ser de acero, sino que pueden ser de cualquier otro mate- 

5 r i a l  ríg id o .

Se ha v isto  que es más conveniente, por ejemplo, modifi­

car la  estru ctu ra  que aquí se describe e i lu s tr a , reduciendo 

la  longitud de ios brazos 28 y apoyándolos a rotación junto 

a la  tapa de la  c a ja . Asimismo, resu lta  ventajoso disponer los 

lO brazos 28 con carga de re so rte , reduciéndose o eliminándose 

de ese modo la  vibración de accionamiento de los brazos 28 .

Según se cree, e l  funcionamiento del t e la r ,  y de sus d i­

versas partes constructivas, se desprende de modo evidente de 

la  descripción que antecede, por lo  que no se creen necesarias 

15 más explicaciones.

Resulta posible, y en algunos casos conveniente, modifi­

car de modo diverso la  estructura del te la r  y de sus partes 

constructivas. A sí, por ejemplo, pueden preverse también me­

dios para agarrar los extremos d e l h ilo , en c ie r to  modo e lá s -  

20 t ic o , colocado por e l  portatrama, hasta que se c ie rre  da c a la ­

da, impidiendo a sí que la  trama retroceda demasiado en la  ca­

lada por su propia e lastic id ad .

La medición y e l  desbobinado pueden efectuarse por me­

dios neumáticos, lo  mismo que e l  re tro ceso  de trama.

25 Al proporcionar a l  portatrama una cantidad medida de h ilo

de trama, según se hq. v is to , es posible te je r  una te la  de do­

ble pasada, que puede tener d iferen tes h ilo s de trama, s i a s í 

conviene, y con un o r il lo  neto y limpio sin  " fra n ja " , o con muy 

poca " fra n ja " .

30 S i se quiere ev itar la  fra n ja , la  longitud del h ilo  de
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trama pasado por la  urdimbre puede se r  más corta  que la  longi­

tud de peine de la  te la ,  en la  longitud del h ilo  de trama reme­

tido por los "dedos" de acero por e l  otro lado de la  te la *

Es más, te jien d o como más a rrib a  se ha expuesto, la  trama 

no tendrá apenas o ninguna tensión ap reciab le, excepto l a  a p li­

cada por e l  movimiento de re tirad a  ya mencionado. Los "dedos" 

de acero, funcionando como ya se ha dicho, dan a l a  t e la  un apre 

tado o r i l lo .

Asimismo se ha descubierto que u tilizan d o un te la r  modifi­

cado conforme a la  invención, y alimentado desde un luga^ de re­

serva o almacenaje, t a l  como e l  representado por la s  bobinas có­

nicas cruzadas, se e v ita  la  operación habitual de bobinar cani­

l l a s  y cargar lanzaderas, y e l  operario puede encargarse de un 

mayor námero de te la re s  que hasta ahora. Además, e l  cambio de 

h ilo  de trama es muy rápido y económico. E l te la r  puede se r  sus­

ceptib le de un a ju ste ap reciab le, conservando a s i y/o mejorando 

l a  fle x ib ilid a d  de empleo del te la r  básico , con nuevas y ad icio ­

nales ventajas como las indicadas. Asimismo, para una tarea  par­

t ic u la r  cualquiera, e l  te la r  puede hacerse funcionar de la  mane­

ra  habitual, s i  a si conviene.

Se sobrentiende que la  alimentación puede hacerse en fo r ­

ma de varios conos o bobinas cruzadas, dispuestas de manera que 

la  alimentación de trama sea continua.

Asimismo, se sobrentiende que, s i  e l  t e la r  básico es del 

tipo usual, no automático, y tiene un mecanismo automático de 

despliegue de la  urdimbre y una alimentación de trama continua 

cono se ha dicho, este  te la r , modificado de acuerdo con la  la ­

bor, puede trabajaiyóontinuamente durante un largo período sin  

atención alguna.

Como también se verá, la  presente invención es ap licab le
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en p articu lar a te la re s  muy aneaos, en v is ta  de la s  dimensiones 

de la  alimentación de trama. En verdad, s i  a s í conviene, en los 

te la re s  modificados con arreglo a l  presente invento pueden t e ­

je rse  góneros extremadamente anchos, que tengan uno o más o r i-  

5 l ío s  en su anchura, y a lo  largo de los cuales se divida e l te ­

jid o  para producir góneros de anchura más co rrien te . Pueden pre­

verse medios para remeter los extremos de la  trama a s í dividi­

da. Tambián puede ap licarse la  invención a otros te la r e s , ñauar­

le s  o no: a los te la re s  c ircu lares o a los de banda estrecha,

10 y a  los te la re s  que tengan otros sistemas de inserción de tra ­

ma mecánicos, o neumáticos (por chorro y de presión o a l  v acio ), 

o electrom ecánicos; o a otros te la re s  que tengan inserción de 

trama p ositiv a  o negativa desde uno o ambos lados del v e lar.

Asimismo, en los te la res  modificados con arreglo a la  pre- 

15 sente invención se pueden t e je r  te la s  o sim ilares de d is tin ta  

trama en pasadas a lte rn a tiv a s , y se prestan además a nuevas mo­

d ificacion es orientadas a t e je r  una pluralidad de tramas d ife ­

rentes por o desde cada lado. Tambián pueden modificarse confor­

me a la  Invención los te la res  capaces de t e je r  cualquiera de 

20 los m ateriales u tilizad os en la  tejedura.

En otro te la r ,  los imanes d el portatrama pueden ser de 

mayor fuerza. A si, a l  comienzo de la  impulsión o pasada de lan­

zadera, e l  h ilo  de trama está  agarrado entre los dos discos. Con 

e l  h ilo  de trama se forma un bucle, como más arrib a  se ha dicho. 

25 Una vez que los cortadores han entrado en acción, seccionando 

un ramal d el bucle, lo s d iscos, que entonces agarran firmemente 

e l  h ilo  de trama, t ira n  de áste a travás de la  calada. A cada 

extremo de la  calada hay dispuesto un potente electroimán o imán 

permanente. A sí, a l  pasar e l  portatrama junto a este imán (ge- 

30 neralmente por debajo), e l  disoo m etálico se aparta del disco
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cerámico, o no m etálico . De ese modo e l  h ilo  es liberado o so l­

tado por lo s d iscos, y movido entonces a través de la  calada, 

de igu al manera, en general que e l  h ilo  transportado por e l  por- 

tatrsma como antes se ha dicho. E l h ilo  de trama quedará enton­

ces a c ie r ta  d istan cia  por fuera de la  calada, y este retroceso  

se ampliará algo, para lle v a r  o t i r a r  del h ilo  de trama reducien­

do a l  mínimo la  posibilidad de que se forme fra n ja .

Como v arian te , pueden preverse medios de vacío para so l­

ta r  e l  h ilo  de trama. En relación  con es to , la  placa superior 

del portatrama tendrá encima de los discos unas aber curas a tra ­

vés de las cuales puede ap licarse una succión, o hacerse e l  va­

c ío .

Los medios d escritos en los dos párrafos anteriores per­

miten prescindir d el d isp ositivo  medidor (aun cuando no, normal­

mente, del d ispositivo desbobinador). Por lo  demás, estos t e la ­

res son idénticos a los ya d e scrito s .

Esta so lic itu d  que corresponde a l a  presentada en Gran Bre 

taSa e l  3 de Octubre de 1964, bajo  e l  námero 40 .383/64 , se aco­

ge a los beneficios d e l artícu lo  51 del vigente Estatuto sobre 

Propiedad In d u stria l.

N O T A  -

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan 

para que sean objeto de e s ta  so lic itu d  de Patente de Invención 

en España, por VEINTE años, son lo s  sig u ien tes:

1 3 .-  Un te la r  que tiene en uno o en ambos lados una reser-
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va de trama estacion aria , medios para dejar* disponible una lon­

gitud predeterminada de h ilo  de trama, y medios de impulsión de 

la  lanzadera comprendiendo además e l  te la r  unos medios de in s e r ­

ción de l a  trama, con preferencia en forma de un portatrama que 

5 tiene medios para ap licarse a dicho h ilo  de trama, lle v a r lo  a 

través de la  calada durante cada pasada, siendo t a l  la  disposi­

ción que lo s medios de inserción de la  trama harán que e l  h ilo  

de trama sea introducido dentro de la  calada en forma de un bu­

c le  un brazo del cual e s tá  conectado a la  reserva de trama y e l  

10 otro brazo conducce a l  o r il lo  que es continuación de la  pasada 

an terior desde e l  mismo lado, y comprende además e l  te la r  en car­

da lado medios cortadores independientes destinados a cortar di­

cho brazo que conduce dentro del o r i l lo  durante e l  movimiento de 

vaivén de la  lanzadera.

15 2 6 .-  Un te la r  según e l  punto 1 en e l  cual lo s medios cor­

tadores están dispuestos de modo que queden hacia dentro del ori­

l lo  cuando e l  te la r  e s tá  en uso para asegurar de este modo un 

o r il lo  firm e.

ß s .-  Un te la r  según los puntos 1 o 2 que incluye unos me- 

20 dios de guía d el h ilo  junto a la  c a ja  de lanzaderas a través de 

la s  cuales e l  h ilo  es alimentado a la  te la .

4-6.- Un te la r  según los puntos l a ß  que incluye además 

un aparato medidor que comprende un dispositivo medidor s in  f in ,  

medios de ap licación con e l  h ilo  sobre dicho dispositivo y movi- 

25 bles con é l ,  teniendo dichos medios de aplicación con e l  h ilo

partes relativamente móviles para asegurar e l  h ilo  con relación  

a l  d isp ositivo , medios para so ía r dichos medios de aplicación 

con e l  h ilo  en un punto predeterminado de manera que una ca n ti­

dad medida de h ilo  pueda ser retirad a  desde e l  dispositivo de me- 

30 dioión, y un sujetador en e l  trayecto de alimentación del h ilo

31



5

10

15

20

25

30

por le ía n te  de su. punto de conexión con e l  dispositivo medi­

dor, siendo operable la  su jeción para su je ta r  e l  h ilo  contra 

movimiento con relación  a e i ia  cuando se sueltan los medies de 

aplicación con e l  n ilo .

5 - . -  Un te la r  según e l  punto 4 en e l  cual e l  d isp ositivo  

medidor sin  f in  comprende una polea a cuya p e r ife r ia  es a p li­

cado e l  m ateria l a medir y desde cuya p e r ife r ia  es retirad o

dicho m aterial.

6s . -  Un t e la r  según lo s  puntos 4 o 5, en e l  cual los 

medios de aplicación con e l  h ilo  comprenden un d isp ositivo  

agarrador que incluye una v a r i l la  empujada por resorte con­

tr a  un bloque de agarrador.

7 0 . -  ua te la r  según cualquiera de lo s  puntos 4 e 6 , en 

e l  cual los medios de ap licación con e l  h ilo  tienen elementos 

de leva asociados con e llo s  destinados a cooperar con seguidores 

de leva dispuestos junto a la  p e r ife r ia  de la  polea para con­

tro la r  de este modo las d isposiciones re la tiv a s  de las partes 

relativam ente móviles de lo s  medios de aplicación  con e l  h ilo  

en sincronismo con la  rotación de la  polea.

82 . -  Uh te la r  según cualquiera de lo s  puntos 4 a 7) en 

e l  cual la  su jeción incluye miembros sujetadores espaciados 

destinados a re c ib ir  l a  trema entre e llo s , estando dichos miem­

bros destinados a ser apoyados uno contra otro para su je ta r  e l  

h ilo  entre e l lo s .

9 s . -  Uh te la r  según cualquiera de lo s  puntos 4 a 8 , que 

incluye medios tensores junto a la  p e r ife r ia  de la  polea en 

la  región de la  liberaoión del h ilo  desde e l la ,  estando des­

tinados dichos medios a apoyarse sobre e l  h ilo  que abandona 

la  polea.

102 . -  uh te la r  según cualquiera de los puntos 4 a 9 que
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incluye un lisp o sitiv o  de parada a través del cual pasa e l

h ilo  desde e l  d isp ositiv o  incluyendo dicho dispositivo un 

interruptor e lé c tr ic o  cuyo estado es controlable por e l  h ilo  

y que está  destinado a estab lecer o romper un c ircu ito  e léc­

tr ic o  según la  tensión en e.t h ilo .

l i s . -  un te la r  según cualquiera de los puntos anteriores 

que se le  incluye además medios destinados a ap licarse a l  h i­

lo  de trama entre la  reserva de trama y e l  o r illo  de la. te la  

y a r e t ir a r  e l  h ilo  de trama ligeramente a l  so ltarse  l a  pasa­

da por lo s medios de inserción de la  trama.

123 . -  Un te la r  según e l punto 11, en e l  cual dichos me­

dios incluyen un miembro que tiene una guía a través de la  

cual pasa e l  h ilo  de trama y que está  destinado a moverse en 

ritmo c íc l ic o  de acuerdo con e l  movimiento del te la r  para va­

r ia r  a s í e l  trayecto  del h ilo  entre e l  paquete de h ilo  y e l

o r il lo  de la  te la .

1 3 - . -  Un te la r  según cualquiera de lo s  puntos anterio­

res en e l  cual e l  portatramas comprende una parte de cuerpo 

p rincip al, medios de aplicación con la  trama destinados a coger 

un h ilo  de trama que le s  es ofrecido, y medios de cubierta

en e l  extremo superior de dichos medios de aplicación con la  

trama estanco destinados tares medios de cubierta y dispues­

tos para s itu ar e l  h ilo  de trama con relación  a dichos medios 

de aplicación con la  trama.

1 4 - . -  Un te la r  según e l  punto 13 en e l  cual dichos me­

dios de aplicación con la  trama comprenden un par de miembros 

de aplicación con la  trama espaciados a lo  largo de la  parte 

del cuerpo y dispuestos para coger selectivamente e l  h ilo  de 

trama de acuerdo con la  dirección de movimiento d el portador.

1 5 3 .-  Un te la r  según los puntos 13 o 14 en e l  cual cada
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miembro de aplicación con la  trama comprende una v a r i l la  l i ­

sa .

16&.- Un te la r  según cualquiera de lo s puntos 13 a 17 

en e l  cual los medios de aplicación  con la  trama incluyen ade­

más medios de agarre del h ilo  por lo s  cuales se a p lica  a l h i­

lo  una tensión.

1 7 3 .- Uh te la r  según e l  punto 16 en e l  cual los miembros 

de agarre son movibles uno con relación  aj. otro le modo que va­

ríen  e l  efecto  de agarre e jerc id o  por e llo s , disponiéndose me­

dios de carga para empujar un miembro hacia e l  o tro .

I 8 s . -  Un te la r  según cualquiera de lo s  puntos 13 a 17 

en e l  cual lo s  medios de cubierta están destinados y dispues­

tos de modo que guien un h ilo  de trama cogido por e llo s  a d i­

chos medios de aplicación con l a  trama y sitúen dicho h ilo  

con relación  a e llo s .

1 9 S .- Un te la r  según cualquiera de lo s  puntos 13 a 18 

que incluye además medios dispuestos entre l a  guía y la  c a ja  

de lanzaderas destinados a coger un h ilo  de trama que se ex­

tiende entre d iena c a ja  y dicha guía y para hacer que dicho 

h ilo  entre en e l  portador.

2 0 9 .- Un te la r  según cualquiera de los puntos anterio­

res en e l cual e l  dispositivo cortador comprende un miembro 

cortador principal que tiene una abertura transversal en é l  

para re c ib ir  un hilo a co rtar y ana hoja cortante movible a 

través de diena abertura para co rta r  dicho h ilo , estando e l  

miembro cortador principal montado sobre un miembro pivota­

ble y estando destinado a pivotar a y fuera de l a  tray ecto ria  

del batan antes del batido.

2 1 9 .- Un te la r  según e l punto 20 que incluye además una 

pluralidad de miembros de dedo insertables en la  lámina de ur-
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dimbres para coger y s itu a r  un h ilo  de trama con relación 

a l a  lín e a  de empuje de la  pasada.

2 2 8 .- Uh te la r  según e l punto 21 en el cual dichos 

miembros de dedos son accionados simultáneamente a l  re a liz a r- 

5 se una acción de co rte .

2 3 * .-  Un te la r  según e l  punto 22, en e l cual dichos 

miembros de dedos son accionados por medios correspondientes 

de cadena y piñones en e l  miembro cortador principal y en la  

cu ch illa d o  co rte .

10 2 4 8 .- Un te la r  según e l  punto 23, en e l cual e l  piñón

de cadena e stá  soportado a rotación por la  cu ch illa  de corte 

y la  cadena tiene uno de sus extremos asegurado a dicha cu­

c h i l la  y ej. otro a un medio e lá s tic o  que a su vez e stá  ase­

gurado a l miembro cortador p rin cip al.

15 2 5 ^ .-  Un te la r  según cualquiera de los puntos 20 a 24,

en e l  cual e l  miembro cortador p rincipal es movible además 

con relación a l  miembro de pivotamiento para alineación correc­

ta  con e l  h ilo  de trama en la  calada.

2 6 8 .- Un te la r  según cualquiera de lo s  puntos 20 a 25 

20 en e l  cual e l  cortador incluye un d ispositivo de parada de

la  trama, incluyendo dicho d isp ositivo  un dispositivo de le ­

va montado a pivotamiento sobre e l  miembro de cuchilla  y des­

tinado en una posición del mismo a -jopar contra un miembro 

detector para efectu ar a s í una detención dei te la r , sirviendo 

25 e l  miembro detector citado para hacer g irar e l  miembro de leva 

durante t a l  apoyo, y para hacer que dicno miembro accione un 

interruptor e lá o trico  dentro del c ircu ito  de control d e l ta la r .

27S .- Un te la r .

Tal y como se ha d escrito  en la  Memoria que antecede,

30 representado en los dibujos que se acompañan y con los fin es
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que se nan especificado

E sta  Memoria consta de tre in ta  y se is  hojas e s c r ita s  a 

máquina por una so la  cara.

Madrid^. ^

P.A.
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