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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r
P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

e n
E S P A Ñ A  

por VEINTE anos
a nombre de AGUSTIN ESCUDERO MARTINEZ, de n ac io n a lid ad  e s­
pañola, re s id e n te  en C astrocalbón , León, po r:
"UN PROCEDIMIENTO PARA OBTENER POR DESEQUILIBRIO DE UNA 

RUEDA UN MOVIMIENTO CONTINUO"

La p re sen te  invención se r e f i e r e  a nn procedim iento 
para, o b ten er p o r d e se q u ilib r io  de una rueda un movimiento 
con tinuo , en e l  c u a l m ediante la  apropiada d isp o s ic ió n  de 
unos elem entos incorporados a la  rueda formando un todo se 

5 consigue in d u c ir  un movimiento que puede p ro se g u ir  in in te ­
rrumpidamente, a menos que se ap liq u e  una fu e rz a  en s e n t i ­
do c o n tra r io  para h ace r que la  rueda se p a re .

En e sen c ia , e l  p rocedim iento  de la  invención co n sis­
te  en c o n s t ru ir  una rueda a la  que se incorporan  unos e le ­

lo  mentos apropiados de acuerdo con e l  t ip o  de movimiento que
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317845
se desea o b ten e r de e l l a .  Esta, rueda se compone de un nú­
mero v a r ia b le  de ra d io s  que term inan en un d is p o s it iv o  que 
perm ite  la  un ión  a r t ic u la d a  con e l lo s  de un b razo , cuya 
lo n g itu d  es ig u a l  o mayor a la  cuerda que une dos ra d io s  
co n tig u o s . Este d is p o s it iv o  de a r t ic u la c ió n  e s tá  c a lc u la ­
do de manera que solam ente perm ita  d o b la r e l  brazo c o rre s ­
pondien te  en una so la  d ire c c ió n , e s to  e s , e l  brazo unido 
a e s te  d is p o s it iv o  de a r t ic u la c ió n  tendrá  un campo de movi­
m iento de aproximadamente 90° en un se n tid o . E l e je  d e l 
d is p o s it iv o  de a r t ic u la c ió n ,  que e s tá  f i ja d o  a l  b razo, so­
b re sa le  a ambos lados de é s te  de manera que sea p o s ib le  
la  f i j a c ió n  en é l  de una o más b a r ra s  de la rg o  y grueso 
conven ien tes , la s  cu a le s  f o r ja n  un ángulo determ inado c u a l­
q u ie ra  con e l  b razo, estando  dicho e je  en e l  v é r t ic e  de 
lo s  ángulos que se forman. Cada brazo termina, en su  e x tre ­
mo a le ja d o  d e l d is p o s it iv o  de a r t ic u la c ió n  con un peso de 
tamaño y forma ap rop iados, pudiendo e s t a r  d isp u e s to s  unos 
c o j in e te s  a  amibos lados de dicho peso para am inorar lo s  
rozam ientos en e l  momento en que d ichos b razos se d e s l i ­
zan a lo  la rg o  de p lano s in c lin a d o s  p re v is to s  jun to  a l a  
rueda.

Cuando un rad io  con su brazo a r t ic u la d o  correspon­
d ien te  se encuen tra  en  su p o s ic ió n  v e r t i c a l  in f e r io r ,  e l  
brazo e s tá  en lin e a  r e c ta  con e l  ra d io , pero en e l  momen­
to  de in ic ia r s e  e l  ascenso , e s te  brazo se apoya, sobre p lanos 
in c lin a d o s  f i j o s ,  s i tu a d o s  jun to  a la  rueda, que hacen que 
se doble po r d icha a r t ic u la c ió n  en la  medida que proceda 
h a s ta  re b a sa r  e l  cuadran te  in f e r io r  ascendente d e l c irc u lo  
d e s c r i to  p o r lo s  ra d io s  duran te  su g i ro .

Una. vez un brazo determ inado ha sobrepasado e l  cua- 
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drante  ascendente in f e r io r  de dicho c irc u lo  y e l  rad io  con 
e l  c u a l e s tá  a r t ic u la d o  forma un ángulo c u a lq u ie ra  con la  
h o r iz o n ta l ,  dicho brazo a r t ic u la d o  tenderá  a a d q u i r i r  una 
p o s ic ió n  v e r t i c a l  que p ie rd e  in stan táneam en te , debido a 

5 que la s  b a rra s  montadas en e l  mismo e je  de a r t ic u la c ió n  que
dicho brazo, se apoyarán en unos so p o rte s  f i j o s ,  s itu ad o s  
a lo s  lados de la  rueda y p ro v is to s  de p o leas o c o jin e te s  
p o r lo s  c u a les  d isc u rre n  d ichas b a r ra s , estando ca lcu lad a  
la  p o s ic ió n  de e s ta s  p o leas o c o j in e te s  de t a l  manera que 

10 d ichas b a rra s  obliguen  a s i  a l  brazo a r t ic u la d o , con su pe­
so, a aproxim arse a una p o s ic ió n  en lin e a  re c ta  con su r a ­
dio co rresp o n d ien te , p o s ic ió n  que se a lcanza  plenamente en 
e l  momento de e n t r a r  en e l  cuadrante  su p e r io r  d e l lado des­
cenden te. l¡sto es , en e s te  momento un rad io  y su brazo sub- 

1$ ordinado e s ta rá n  a lin ead o s  y d ir ig id o s  en se n tid o  v e r t i c a l
ascenden te . Como consecuencia de la  im p o sib ilid ad  de que e l  
brazo r e a l ic e  un g iro  su p e r io r  a 90° en to rno  de su e je  de 
a r t ic u la c ió n ,  o m ejor, debido a que e l  brazo solamente pue­
de g i r a r  en una determ inada d ire c c ió n , se consigue que to -  

20 dos lo s  b razos s itu a d o s  en la  m itad  descendente de la  rue­
da e s té n  en p ro longación  de lo s  ra d io s  co rre sp o n d ien tes , 
con lo  c u a l se consigue que lo s  ra d io s  de la  m itad descen­
dente tengan, con r e la c ió n  a lo s  ra d io s  d e l lado ascenden­
te ,  una lo n g itu d  increm entada precisam ente en e l  la rg o  de 

25 cada brazo a r t ic u la d o . Por otra, p a r te ,  ten iendo en cuenta
que e l  peso g ra v ita  duran te  la  a scen s ió n  sobre so p o rte s , 
c o n s t i tu id o s , como se ha ind icado , por lo s  p lanos in c l in a ­
dos y la s  p o lea s  o c o j in e te s ,  se consigue am inorar lo s  e fe c ­
to s  de la  gravedad y, a l  mismo tiem po, se consigue desequi­

do l i b r a r  la  rueda, ya que, a l  e s t a r  d e sp ro v is ta  de soporte
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la  p a r te  descendente de la  misma, su. peso ap aren te  se rá  
mayor que e l  de la  p a r te  ascend en te .

En consecuencia, se forma un sistem a mecánico con 
una p a r te  de p o ten c ia  c o n s t i tu id a  p o r lo s  pesos descenden­
te s  y una p a r te  de r e s is t e n c ia  c o n s t i tu id a  p o r lo s  pesos 
a scen d en tes , sistem a mecánico que, como so lia ind icado  an­
te r io rm e n te , e s tá  d eseq u ilib rad o  en fa v o r  de la  p a r te  des­
cendente o p o te n c ia , pudiendo ob tenerse  a s i ,  p o r d e s e q u il i­
b r io  de la  rueda, e l  movimiento con tin u o .

N aturalm ente, ha de c o n s id e ra rse  fue to das la s  p a r­
te s  que han de e s t a r  som etidas a rozam iento durante  e l  e s ­
tado de funcionam iento de la  rueda han de e s t a r  equipadas 
con medios adecuados para r e d u c ir  a l  mínimo e l  e fe c to  ad­
verso  de dicho rozam iento que te n d e r ía  a f r e n a r  la  rueda, 
y que p o d ría  l l e g a r ,  en caso de no am inorarlo , a p a r a r la .  
A sí, p o r ejemplo deben e x i s t i r  c o j in e te s  u  o tro s  medios 
de rodam iento adecuados en e l  e je  de g iro  de la  rueda, en 
e l  e je  de a r t ic u la c ió n  de brazos y ra d io s  y en la s  s u p e r f i­
c ie s  de f r i c c ió n  con lo s  brazos y la s  b a rra s  montados so­
bre dichos e je s  de a r t ic u la c ió n .

Se comprende que e l  movimiento de e s ta  rueda se i n i ­
c ia rá  en v i r tu d  de un impulso mecánico i n i c i a l  s u f ic ie n te  
para co n segu ir un p rim er d e s e q u il ib r io  de la  rueda, que se 
encargará  de con se rv a r e l  movimiento de la  rueda h a s ta  l l e ­
g a r  a una segunda p o s ic ió n  de d e se q u ilib r io  que r e a l iz a r á  
la  misma fu n c ió n , y a s í  sucesivam ente. Oomo es ló g ic o , bas­
ta r á  para d e te n e r la  rueda a p l i c a r  una fu e rz a , de jnagnitud 
s u f ic ie n te ,  en sen tid o  c o n tra r io  a l  g iro  de la  rueda.

Es ev iden te  que, ainque en la  d e sc rip c ió n  a n te r io r  
se han c ita d o  unos elem entos determ inados con medios ap ro -
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piados para r e a l i s a r  e s ta  invención, e s  p o s ib le  a l t e r a r  
la  d isp o s ic ió n  y e s tru c tu ra  de alguno de e l lo s  de t a l  mane­
ra que con tribuya a m ejo rar o a am p lia r e l  a lcance de e s ­
ta  invención  y que ayude a a lc a n z a r, más fác ilm e n te , su ob­
je t iv o . Lógicamente, no puede co n sid e ra rse  la  d e sc rip c ió n  
a n te r io r  en sen tid o  l im i ta t iv o  de e s ta  invención, sino  so­
lamente cono medio i l u s t r a t i v o  para, f a c i l i t a r  su compren­
s ió n . E l a lcance  de esta, invención solamente quedará l im i­
tada po r e l  contenido de la s  re iv in d ic a c io n e s  a d ju n ta s .

- N O T A -

Los puntos de invención p rop ia  y nueva que se p re ­
sen tan  para que sean o b je to  de e s ta  s o l ic i tu d  de P a ten te  
de Invención en España, po r VEINTE años, son lo s  s ig u ie n ­
te s :

1 . -  Un procedim iento para o b ten er por d e se q u ilib r io  
de una rueda un movimiento con tinuo , que comprende m ontar 
una rueda de tamaño y dim ensiones adecuadas y p ro v is ta  de 
un número v a r ia b le  de ra d io s , sobre un e je  de modo que pue­
da g i r a r  lib rem en te  en to rno  d e l mismo, a c o p la r  a lo s  ex­
tremos de cada rad io  sendos brazos p o r medio de un d isp o s i­
tiv o  de a r t ic u la c ió n  que perm ite que e s to s  brazos re a l ic e n  
un movimiento a n g u la r  en una sola, d ire cc ió n , s i t u a r  en e l  
e je  de a r t ic u la c ió n  de dichos brazos una o más b a rra s  que 
forman un ángulo predeterm inado cu a lq u ie ra  con lo s  mismos, 
poner un peso determ inado en e l  extremo de d ichos brazos 
a le ja d o  de su punto de a r t ic u la c ió n  con lo s  ra d io s , d ispo -
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n e r  una s e r ie  de p lenos in c lin a d o s  po r lo s  que se d e s liz a n  
d ichos "brazos en e l  movimiento de la  rueda h a s ta  que sobre­
pasan e l  p rim er cuadrante  ascend en te , s i t u a r  unos medios 
de so p o rte , p ro v is to s  de p o leas  o c o j in e te s ,  sobre lo s  
que se d e s liz a n  la s  b a r ra s  montadas en e l  e je  de a r t i c u l a ­
c ió n  de d ichos brazos y, f in a lm en te , i n i c i a r  p o r medios 
mecánicos e l  movimiento de la  rueda., que co n tin u a ré  movién­
dose después p o r s i  misma, debido a que e l  peso de lo s  
brazos s itu a d o s  en la  p a r te  ascendente de la. rueda e s tá  
soportado en todo su  re c o rr id o  p o r  lo s  p lanos in c lin a d o s  
y so p o rte s  c i ta d o s , en ta n to  que lo s  b razos de la  m itad  
descendente e s tá n  en p ro lo ngación  de lo s  ra d io s  re s p e c tiv o s  
aumentando aparentem ente su peso , con lo  c u a l la  rueda se 
deseq u ilib ra , y continúa g irando  in in terrum pidam ente .

2 . -  Un procedim iento  para  o b ten e r p o r d e s e q u il ib r io  
de una rueda un movimiento con tinuo .

T al y como se lia d e s c r i to  en la  Memoria que a n te ce ­
de, y con lo s  f in e s  que se han e sp e c if ic a d o .

^ s ta  Memoria consta  de s e i s  h o ja s  e s c r i t a s  a máqui­
na po r una so la  c a ra .

M adrid,
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