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WHGRIA DESGRIERTVA 3 4 769 2
para solicitar C
PATENTE DE INVENCION
en
ESPAfA
por VEINTE afios
& nombre de Societa in nome collettivo GOLDONI CELES ~
TINO & CQMPAGNI, & responsabilita illimitata, entidad
italiana, establecida en Via Canale, 3, Miglisrina di
Carpl (Modena), Italia, pors
YUN DISPOSITIVO DE TRANSMISION PARA MOROCUITIVA -
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Eg objeto del presente invemto una transmisidn
mecdnica para accionar las ruedas y la toma de fuer -
za motriz de las mobocultivadoras, Son partes carac -
teristicas una caja de cambio, un conjunto de emgra —
najes para transmitir el movimiento de la caja de cam
bio a las ruedas de la motocultivadora y finalmente )
wa tranmmigién particular para accionar la tama de
Tuerza mobriz.

la invencidén presenta las siguilentes ventajass

1} la caja de cambio no permite errores de m& -
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niobra, y su palanca constituye el mando Unico;
2) el diferencial puede ser hloqueado o desblo —

queado con la md&quina en movimientos

3) 1z toma de fuerza matriz puede ser normal,
para accionar aperos agricolas, o bién sincronizada
Para accionar ruedas motrices de pequefios remolques.

En el adjunto dibujo esquemditico,

- 1a figura 1 representa los esaquemas del cambio
Y de la transmisidn del movimiento & las ruedas de la
motocultivadora, digpuestos con fines demostrativos
gobre wn mismo plano, formando un solo esqueme; y

-~ la figura 2 representa la transmisidn del mo -
vimiento a la toma de fuerza motrize.

Con el niYmero 1 se designa el drbol primario de
la caje de cembio, que recibe movimiento direchamente
del embragune; con el 2, el drbol secundario, coaxil
con el primero, con el cual puede estar conectado por
la toma directa. EL nimero 3 indfeca un engranaje c¢é -
nico montado en un extremo del drbol 2. El 4 indfea
el drbol auxiliar, paralelo al drbol 2 y dotado de las
ruedas dentadas A, B, C y 5, para las diversas rela —
ciones de transmisidn. La rueda dentada 5 engrana siem -
Pre con la rueda dentada 6, solidaria del drbol 1. las
letras D y E indican dos ruedas de engranaje solida -
rias entre sI y montadas en el drbol 2, gue sirven pa -
ra la transmisidn de las velocidades primera y segun -
da. La letra F designa una rueda dentada dispuesta en
el drbol 2, que sirve para la tercera velocidad, y que
desplazada hacia la derecha se conecta a la rypeda den —

tada 6, para constituir la toma directa. ElL ndmero 7
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designa el drbol de la marcha atrds, y el 8 es el pi -
fién correspondiente. EL mimero 9 indlca una rueda den -
tada cdédnica solidaria del drbol 10, al cual va fijada
12 rueda dentada 11. EL nfmero 12 designa una rueda de
engranaje igual a la 11, pero que puede correrse sobre
el collar 13 y ser acoplado y desacoplado a yoluntad
con los dientes 14, Los ndmeros 15 ¥y 16 indican dos rue -
das dentadas iguales, coaxiles con el drbol 17. El dr —
baol 17 tiene otras dos ruedas dentadas iguasles 18 y 19,
también en posicidn coaxil, Los ndmeros 20 y 21 desig -
nan otras dos ruedas de engranaje iguales, cada una de
las cuales es solidaria de las dos ruedas de la mofo -
cultivadora. Los ndmeros 22 y 23 indIcan los planeta -~
rios del diferencial, del cual son satelites los pifio =
nes 24 y 25. El ndmero 26 designa un manguito solidario
de las ruedas dentadas 16 y 19. Los nudmeros 28 y 29
degignan los pernos de log satelites 24 y 25

En la fig. 2, se representa un drbol 30 coaxil
con el drbol 4; el ndmero 31 designa una rueda de en =
gramgje que puede correrse sobre el extremo del drbol
30 de manera que, desplazada a la izquierda, puede en -
granar con la ryeda dentada 32, para la tuma directa
con los drboles 2 y 15 y 9i en cambio se corre a 12 de ~
recha pucde comectérse con la toma directa 33 del dr -
bol auxiliar 4; para el movimiento reducido, E1 nime -
ro 34 designa el drbol de la toma de fuerza motriz, pa -
ra accionar desmenuzadoras o azadas glratorlas, remol -
ques de ruedas de tipo agricola, etec., El 35 indfea un
manguito dotado de dos ruedas dentadas 36 y 37, que pue -
de deslizarse sgobre la parte acanalada 38 del &rbol 30.
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Il 39 y ol 40 designan dos ruedas dentadas solida -
riag entre sl y deslizables sobre la parte acanala =
da 41 del d4rbol 34.

31l funcionamiento es el siguiente:

El sistema de cambio de velocidad, constituldo
por los érgancs 1, 2, 4, 5, 6, 7, 8, 31, 32, 33, A,
B, C, Dy, B y F no se diferencia en lIneas generales
de una caja de cambio normal para automéviles. las
caracteristicas del invento estan en el pifidn céni -~
co 3, la transmisidn del mismo puesta en movimiento,
el drbol 30 coaxil con el drbol 4 y la transmisidn
sincronizada que se obtiene con el mismo, para el
drbol de la toma de fuerza. Las velocidades son cua -«
tro, de preferencia. ILas ruedas dentadas 3 y 32 pue -
den tener cuatro velocidades mds la marcha atrds. El
movimiento se transmite a la rueda dentada 9, que
gira solidaria junto con la rueda de engranaje 11 ¥y
el 4drbol 10. Ia rueda de engranaje 12 puede dejarse
loca, o bién acoplada por medio de los dientes 14.
En este Yltimo caso, las ruedas de engranaje 11 y 12
giran como si fueran solidarias. La rneda de engra -
naje 11, cuando los dientes 14 estan desacoplados,
transmite el movimiento a la rueda de engranaje 15,
que funciona como corona del diferencial poniendo en
movimiento las ruedas de engraraje 18 y 19 y por tan -
to las ruedas de engranaje 20 y 21, cada uns de las
cuales va solidaria y coaxil con una rueda de 1a mo -
tocultivadora. Ia rueda de engranaje 12, por tanto,
sirve para bloquear el diferencial, y en este caso

eg necesario acoplar los dientea 14.
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Lo srenomisién ilusirada on la Tis, 2 b

gl-udonte moldo:

W drhol 30 musis convertlirge on solidario ael dy —
bol 4 desplezando a la derecha la rucda dentada 31, de
nodo cue se acople @ la rueda denbada 33 solidaria de
1la ruecda dentada 4. A este punto ol drbol 30 puede te -
ner las velocidades fijadas por 1la rucda de enjranaje
5  log pares de ruedas 36, 39 7 37 4C. Acoplando en
canbio la rueda de en~wanaje 31 en la 32, el drbol 30

uede fGener las velocildades Iijadag por los cngranajes

L

[

A, B y por la mavcha atrds 3, veloeidades aue pueden
reducirse por medlo de los engranajes 37 v 40 6 dejar ~
se invariadas ( sincronizadas ) por Llos cnsranajes 36
¥ 39, que Zuncionan a modo de ambra-uc o acoplamiento
de la tona de fuerza.

Jsta golicitud cue coyresponde a la vresentada en
valia cl 23 de septionvre de 1.964 bajo el min. 2C. —~
342/54 (Verb.81) sc acose a los beneficios del articu -

lo 51 del vinsente Lstatuso de la FPropiedad Industrial.

-~ 0 T A~

Los puntos de invencibn propia y nueva que se pre —
gentan para que sean objebo de esta solicitud de Paten -
te de Invencidn en :lspalla, por VUL afios, son log si -
sulentes:

¢, - Un dispositivo de transmiseidn para motocul ~
tivadoras, caracterizado por estar constituldo a base
de un sistema de cambio derivado de la caja de cambio

nomal para autovehlculos, cuyo drbol primario eskd do -
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tado de una rueda de engranaje cdnico, gue acciona

una corona cdnica, solidaria de un drbol provisto de
dog ruedas de engranaje ignales, una de las cuales es
golidaria y la segundae puede hacerse solidaria o lo -
ca, de las cuales una transmite el movimiento de una
tercera que constituye la corona del diferencial, mien —
tras la obtra engrana con una cuarta de manera aue, co -~
nectando los dientes de acoplamiento se puede blo -
quear o desbloguear el diferencial, el cual acciona
mediante cuatro engranajes las dos ruedas de 13 moto -
cultivadora,

29, - El dispositivo del punto 1, caracterizado
por el hecho de que el drbol auxiliar del sistema de
cambio es coaxil con un drbol, que puede hacerse so —
lidario del mismo, mediante una rueda de engranaje
deslizable en sentido axil, o bién puede estar accio —
nado desde el 4rbol secundario por medio de otra rue -
da dentada solidaria de la de engranaje odnico; y di -
cho drbol acciona otro drbol de tama de fuerza mo —
triz mediante cuatro engranajes de los cuales los dos
Ultimos son solidarios y pueden correrse sobre el 4r -
bol de toma de fuerza.

32, - El dispositivo de los puntos precedentes,
caracterizado por el hecho de que una rueda de engra —
naje puede ser acciomada por otra rueda de engranaje
de eje paralelo al de la misma, para la marcha atrds,

49, — UN DISPOSITIVO DE TRANSMISION PARA MOTO —~
CULTIVADORAS,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante -

cede representado en el dibujo que se acompafia y para
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los fines que se han especificado.
Leta Memoria consta de siebe hojas escritvas a md -

quina por una sola cara.

Medride 22 SEP ioo
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