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Tste invento se refiere a prensas del tipo
(e continuacidn llamado prensas de sovorte mévil) que
corprenden un soporte o carrol mfvil (por ejemplo a
1o largo de carriles) para llevar una o nés mabrices,

5. desde una posicidn de carga de las mismas, exterior a
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la superficie de trabajo de la prensa, a una posicidn del
interior de esta superficie, durante el funcionamien@bﬂﬁﬁ
la prensa; el soporte sirve como platina inferior que Ile
va la natriz o matrices interiores; la méquina tiene tém—

Teuae

bien una platina o portamabtrices superior sosbenida por.

-
Y

montantes de los lados o esquinas de la superficie de %%g

PECI

-

bajoe

En construcclones anteriores, de prensa de ébiég
te mfvil, éste, en la posicidén de trabajo, se hallsa sdstg
nido sobre una bancada inferior de dimensién considersble.
Bn el caso de una miquina de actuacidn en la ocarrera de¢s-
cendente, ests bancada estéd fija, mientras que en el caso
de una mAquina de actuacién en la carrera ascendente, la
bancada estd constituida por una corredera a la que se le
comunican los movimientos de ascenso y descenso. Constitu
ye un objeto de este invento, el proporcionar una disposi
cidn que evita la necesidad de esta bancada de gran tama-
fio, o, por lo menos en el caso de una prensa de actuacidén
en la carrera ascendente, puede permitir el ahorro del em
pleo de una bancada o corredera separada.

Este invento proporciona una prensa de soporte
mdvil con medios por los cuales el soporte, cuando se en
cuentra en la superficie de trabvajec, puede acoplarse a
los montantes o a otra estructura de la preasa en los cos
tados o esquinas de la superiicie de trabajo y levantar-
ge separfndose de los carriles u otros medios que Sostie~
nen el soporte durante su movimiento de entrada y salida
de la superficie.

Con la disposiecidén anterior, el verdadero sopolr

te sirve como Dbancada de la méquina y, en el caso de una
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prensa de actuacidn en la carrera ascendente, puede dotar-

se de movimientos de trabajo con direccidn superior e infe
rior.

El soporte puede llevar matrices para las dos
plaiinas de la prensa a la superficie de trébajo, en la
que la matriz (o matrices) para la platina superior pueden
trasladarse a la misma.

Pueden existir posiciones de carga en los lados
opuestos de la superficle de trabajo, y puede haber dos o
mas sopories, de tal modo que mientras uno se ubtiliza, 2o~
mo platina inferior, otro puede estar en una posicidn de
carge para cambiar las matrices.

Jonvenientemente, una parte de los medios para
elevar el soporte, sirve también, en cooperacién con la eg
tructura de la prensa, para llevar a cabo la colocacidn del
sonorte.

Fn una construccidn de acuerdo con este invento,
los medios de elevacidn y colocacidén estén constituidos
por una serie de elementos (por ejemplo en forma de gancho)
gque estédn montados en el soporte y cada uno de los cuales
esth dotado de una primera superficie de trabajo dirigida
hacia abajo, y segunda y tercera superficies de trabajo en
dos plancs perpendiculares a la primera superficie de tra-
bajo y respectivamente paralelos y perpendiculares & la di
receidn de movimiento de soporte. Ios elementos son suscep
tibles de movimiento desde una posicidn inactiva, en la que
ge separa de la estructura de la prensa y permiten que el
soporte se desplace hacia el interior y el exterior de la
superficie de trabajo de la prensa, hasta una posicidn de

trabajo, en la que cada superficie de trabajo coopera con
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una superficie dirigida en sentido contrario, de la estruc

tura de la prensa (por ejemplo al ascender y descender.me-

-« v

dios en el caso de una prensa de actuacién en la carreia
ascendente). BEn la posicidn activa, que los elementost;
adopten cuando el soporte estd en la posicidn de trabajo,
las superficies segunda y tercera colocan el Soyporte late-
ral y longitudinalmente con respectc a su direccidn de mo-~
vimiento a causa de su coperacidn con las superficies,éo-
rrespondientes de la estructura de la prensa. Al misﬁdf:
tiempo, la cooperacidn de las primeras superficies de?trar
bajo dirigidas hacia abajo, con superficies correspondien-
tes dirigidas hacia arriba en la estructura de la prensa
(por ejemplo en los medios de ascenso y descenso de la pren
sa) impide el movimiento descendente de los elementos.

Se disponen medios de impulsién pare mover el soporte hacis
arriba con rsspecto a los elementos, elevando asi dicho so
porte de los carriles u otros medios.

Convenientemente, los medios de impulsidn que des
plazan los elementos desde la posicidn inactiva a la activa,
Son los mismos que elevan el soporte desde los carriles.

A continuacidn se describe una construccidn espe
cifica de una prensa de acuerds con este invento, por via
de ejemplo y haciendo referencia a los dibujos adjuntos, en
los que;

La fig. 1 es una vista general, en perspectiva,
de la prensa,

La fig. 2 es una vista anterior de la parte infe
rior de la prensa.

La fig. 3 es un corbte horizontal y representa el

soporte en posicidén en el interior de la prensa de trabajo.
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Lia fig. 4 es un corte por la linea 4-4 de la
fig. 3, representéndose el soporte en su posicidn elevada
de trabajo a la izquierds de la figura, y en su posicién
inferior en lg parte derecha, ¥y

Tas figs. 5 a 8 representan ocuabtro ebtapas del
funcionamiento de uno de los dispositivos de ascenso, coloweac
cacidn y sujecidn para el soporte.

La prensa que constituye el objeto de este ejem=~
plo, comprende una bancada 10 con carriles 1l para el mevi
miento, que e prolongan desde la superficie de trabajo de
la bancads a posiciones de carga 12 exteriores a la prenca,
disponiéndose una de estas estaciones 12 & cada uno ds los
ladcs de la prensa. Desde la bancada se prolongan hacia
arriba cuatro pilares 14 que sostienen una platina superdior
fija 15. Cada uno de los pilares tiene guias en V 18 para
una deslizadera 20; las deslizaderas reciben movimientos
de ascenso y descenso mediente varillas verticales 21 que
reciben movimientos de accionamiento de la prensa por meca
nismos alojados en el interior de la secclidn superior 22.

Sobre los carriles 11 se desplazan dos Soportes
24 de los cuales sclo es visible uno, alternativamente mé-
viles entre las estaciones de carga y la superficie de tra
bajo. Ios sorortes son andlogos, y 86lo se describiré uno
de ellos. Il soporte proporciona una plabina inferior 26
¥y se monta sobre ruedas 28 que se desplazan por log carri
les; una par de ruedas tiene pestafias de gufa 29 que giran
en una ranura 30 del carril correspondiente. Las ruedas,
en un extremo pueden accionarse por un motor reversible de
traccidn 32, engranajes 33 un 4rbol cruzado 34 y engrana-

jes 35.
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" En cada esquina del goporte, existe un mecanis-
mo de elevacién colocacidn y trabazén que coopera coﬁﬂl?
deslizadera correspondiente 20 y la varilla 21. Caéélmg
canismo comprende un elemento 40 en forma de gancho o an-
gular pivotado en 41 a blogues cuadrados 42 deslizables
en gulas verticales 43 del armazén del bastidor. EL e;e~
mento 40 tiene una superficie 46 de tope dirigida hacis
abajo, que puede ajustarse (figs. 7 y 8) con una supéffi;
cie 47 dirgida hacia arriba, de la deslizadera 20, para’
sostener el peso del soporte. XL elemento 40 tiene ﬁam—
bien una superficie 48 dirigida hacia el exterior suscep~
tible de ajustarse con una superficie 49 de la deslizadera
20, para colocar el soporte laberaluente cuando se encuen
tre en la posicidn del interior de la prensa. Bl elemento
40 tiene también una horquilla 50 que se ajusta alrededor
de la varilla 21, para colocar el soporte en la direccidn
longitudinal (o sea en la direccién de movimiento a lo lar
go de los carriles); el elemento 40 lleva también un dis-
positivo de trabazdn o sujecidn que se desoribiré més de-
talladamente a continuacidn y consiste esencialmente en
una cuiia 52 ajustable en un encaje 59 de la deslizadera
20, para sujetar &sta y el soporte juntos para el movimien
t0 ascendente y descendente.

Il elemento 40 puede moverse entre la posicidn
(fig 8) en la que las superficies se ajustan con la desli
zadera 20 como antes se ha descrito, y una posicidén (fg.5)
en la que se encuentra en el interior de la abertura del
goporte, para permitir el movimientoc del mismo a lo larse
de los carriles. ElL mecanismo para llevar a cabo seste mo-

vimiento comprende un braze de manivela 60 y uwna varilla
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de conexidn 61. El cigliefial 62 estd sostenido en cojinetes
del armazén del soporte; £l mufidn del ciguefial, se repre-
senta en 64 v gira en el extremo mayor 65 de la varilla de
conexidn. El expremo pequefic de la varilla de conexidn,
estd pivotadamente acoplado a un pasadcr 66 de extremos reg
tangul ares 67. ElL pasador se mantiene en cojinetes de lag
paredes laterales 69 del elemento 40, ¥y los extremos rec-
tangulares se prolongan al interior de ranuras de guia de
extremos abiertos 68 del armezdn del bastidor. Ia varilla
de conexidn tiene también unas prolongacidén superiocr TC pi-
votada a un bloque Tl deslizable en el perno 72 del dispo-
gitivo de sujecidn.

Una de las almas del ciglienal tiene un saliente
75 ajusteble en un pasador 76 de la varillae de conexidn.

Un muelle de compresidn 77 impulsa el elemento
40 en la direccidn de rotacidén opuesta a la del reloj, co-
o S observa en las figs. 5 a 8 y tiende a mantener los
extremos 67 del pasador 66 contra la prolongacidn superiocr
78 de los lados de las ranuras de guia 68,

El perno T2 que lleva la cuiia de trabazén 52 es
deslizable en una gufa 80 del elemento 40. EL blogue 71
que esth acoplado a la varilla de conexidn, couwo ya se di
jo, tiene varillas 81,12 deslizables en el perno. TLa va-
rilla 81 tiene una cabeza ensanchada 83 z2justable con un
tope 84, y existe un muelle de compresidn 85 alrededor de
la varilla 82, que impulsa el perno hacia la izquierda, en
rosicidn de trabazdn.

Tos cuabtro cigliefiales 60 ge hacen girar por un
motor reversible 88 que, a través de un tren de engranajes,

acclona un &rbol transversal 89 y 4rboles 90 a los que los
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cigliefiales estin conectados.

En el funcionamiento de la méquine y suponisnde

que existe un soporte en la estacidn de carga 12, como .se

e 2
M

ve en la fig. 1, cargado con un par de mabtrices en condipig
nes para moverse & la posicidn de trabajo en el interiaffae
la prensga, el ,otor 32 se pone en movimienbo para accionar
el soporbte a lo largo de los carriles, a la posicidén detrg
bajo. El funcionamiento del motor se interrumpe por un in-
terruptor de limitacidn, cuando le posicidn de trabajo éé
alcanza. Durante esbta operacidn, los disposibivos de'éééeg
so estén en la posicidén de refirada, representada en lés1
figs. 1 y 5. EL motor 88 se pone en movimienbo pare hacer
girar el ciglefial 62 en el sentido contrarioc =21 del reloj.
Tsto retira el saliente 75 y permite que el muelle haga gi-
rar el elemento 40 y la varilla de conexidn a la posicidn
representada en la fige. 6, en la que la superficie 46 se
superpone a la superficie 47 y los extremos 67 del pasador
se ajustan en la prolongacidn 78. Ta rotacidn continuada
del cigtiefial arrastra la varille de conexidn 61 y el elemen
to 40 hacia la parte inferior, a la posicién representada
en la fig. 7, en la que las superficies 46 y 47 estén en
contacto, y las superficies 48, 49 lo estén también. Isto
asegura que el soporie esté en posicidn exacta tanto en al
tura como lateralmente. Las horquillas 50 se ajustan alre
dedor de las varillas 21 y aseguran la posicidn longitudi-
nal del soporte. ILa ulterior rotacidn de los cigtefiales
eleva el soporte a la posicidn representada en la fig.d;

en estas condiciones el soporte esté sostenido por comple-

to sobre las deslizaderas 20 y en condiciones para el movi-

miento ascendente o fin de llevar a cabo las operaciones de
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la prensa. La Pobtacién del motor se interrumpe por un iﬁ-
terruptor de limite.

Durante la rotacidén del cigleiial desde la pogi~
¢idn de la fig. 6 2 la posicidn de la'fig. 5, la cuiia 52
penetra en el encaje 59, bajo la accidn del muelle 85.

Ias operaciones se invierten para retirar el so-~
porbe, cuando es8 precilso.

N o T A

Descrita suficlentemente la naturaleza del inven-
to, asi como la manera de realizarlo en la préctica, debe
hacerse constar que las disposiclones anteriormente indica-
dag son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto
no alteren su principio fundamental; también se hace cons-
tar que el invento se refiere a una Solicitud de Patente
presentada en Inglaterra con fecha 21 de septiembre de 1964,
ne 38452/64, acogiéndose por lo tanto, a los beneficics que
conceden Ios Convenlos Inbternscionales en vigor, y siendo
lo que constituye la esencia del referido inveénto y por lo
wue se solicita Patente de Invencidn por 20 ados en Hspafia,
sobre:"PRENSA DL SCPORLE MOVIL"; caracterizéndose por lo si-
guiente:

l.~ Prensa de soporte mévil, gque comprende me-
dios por los cuales el soporte, cuando se encuentra en la
superficie de trabajo, puede acoplarge a log montantes ¢ a
otra estructura de la prensa, en los lados o esquinas de
la superficie de trabajo, y elevarse separindose de los ca-
rriles u otros medlos que sostlenen el soporte, durante sus
movimientos en el interior y el exterior de la superficis.

2.~ Prensa, segin reivindiecacidn 1, caracteriza

da porque una parte de los medios para elevar el soporte,
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para llevar a cabo la colocacidn del soporte. SN
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ew o

3o~ Prensa, segun reivindicacidén 1L ¢ 2, cargghe~

rizdndose porque los medios de elevacidn y colocacidn“ég@én
constituidos por una serie de elementcs monbados en el-so-
porte y cada uno de ellos provisgto de una primera superfi-
cie de trabajo, dirigida hacia abajo, y de segunda y fércg
ra superficie de trabajo, en dos plancs perpendicularés'é
la primera superficie de trabajo y respectivamente parale—
los y perpendiculares a la direccidn de movimiento de;rso-
porte.

4 .~ Prenssa, sezin la reivindicacidén 3, caracte-
rizéndose porgque los elementos pueden moverse desde una po
sicidn inactiva en la que se separan de la estructura de
le prensa y dejan que el soporte entre y salga de la super
ficie de trabaje de la prenss, a una posicidn activa, en
la que cada superficie de tirabajo cepera con una superfi-
cie dirigida en sentido conbrario, de la astructura de la
prensa.

5.~ Prensa, segin la reivindicacidn 4, caracte-
rizéndose porque la superficie dirigida en sentide contra-
rio se encuentra en los medios de asocenso y descenso para
la plgbina inferior.

6.~ Prensa, segin cualquiera de las reivindica~
ciones anteriores, caracterizindose porque los medios de
glevacidn v colocacién comprenden, en cada uns de las cua~
t1o esquinas del soporte,un elemento dotado de una cone-
xidn »nivotada de deslizamienbo con el soporte, por lo cual
se guia para el movimiento de ascenso y descenso y de pivg

tacidn en los movimientos de entrada y salida de un exbre-
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mo del elemento y una varilla de conexidn del cigueﬁalA
acovlada entre el armazén del soporte y el elemento accig
nable, al girar el cigtierial, para llevar a cabo los mevi-
mientos de =8censo, descenso y salida del elemento anties
citado.

7.~ DPrensa, segin cualquiera de las reivindica~
ciones anteriores, y que incluye medios para sujetar el
soporte a los medios de accionamientos de la prensa. -

8o~ "Prensa de soporte mfvil" tal y como queds

substancialmente descrito en la presente Memoria e ilus-~
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