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IEMORTA DBSCRIPITIVA

4.1 NOV. 1055

que se presenta para unir a la solicitud
d e
PATENTE D & INVENCION

formulada el 10 de septiembre de 1.965, con el ne 317.340

en

Es5PANA
por VEINTE afios

& nombre de JULLO VILLARS, de nacionalidad suiza, residen-~

te en Versolx=-Ginsbra, Suiza, por:

"UI APARATO ELuVADOR FARA AULCHOVILES®

kxisten actualmente numerosos tipos de elevadores pa
ra autondviles. Algunos de ellos incluyen un equino mévil
gulado a lo larso de columnac laterales y cuyos desplaza-—
mientos verticales son mandados por un dispositivo de ele~
vacion alojado parcialmente en estas columnas. Finalmente,
alsunos elevadorss conocidos incluyen un equipo movil guia
do a lo larzo de una sola columna lateral gue protege el
dispositivo de elevacidn. A este efecto, el eguipo mévil
comprende una corredera gue se apoya sobre la columna mo-

triz por medio de roldanas u otros Srzanos de rodadura que
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ruedan a lo larzo de esta coiumna motriz.

Por regla general, esta clase de elevador debe estar
provisto de dispositivos de seguridad especiales con el
fin de evitar que el equipo mévil calge en caida libre en
caso de averia de los drganos de elevacidn ¢ incluso con
el fin de que cuando un objeto o0 una persona g8 sncuenbran
por inadveritencla debajo del vehiculo levantado, séan es-
taz aplastadas.

Hstos dispositivos de retencidén y de seguridad son
generalmente delicados y onerosos, requieren un control
periddico de su buen funcionamiento asi como un entrete-
nimiento concienzudo. Ahora blen, en los tallerss de re-
paracidn de vehiculos es dificil con frecuencia asegurar
esta vigilancia y evitar un accidente que pueda ser sra-
ve.

Bl presente invento tiene por objeto un elevador
para automéviles gue incluye drganos de elevacidén lleve-
dos por al menos una corredera guiada a lo larso de poxr
lo menos una columna lateral y cuyos desplazamientos ver-
ticales son mandados por un dispositivo de elevacidén. Hs-
te elevador se distingus de los elevadoras conocidos por
el hecho de que la o las correderas estén provistas cada
ung de patines yue se deslizan a lo largo de las columnas,
estando determinadas las posiclones relativas de dichos pa
tines, sug dimensiones y su coeficiente de frotamiento so~
bre las caras de las columnas para gue en posicidn de de-
tencién del equipo mévil o en el curso del desplaszamiento
de descenso de .éste, solo una pegueila parte del peso del
equipo mévil y de su carga evenbual sea soportado por el

dispositivo de elevacifbn, de manera gue en caso de averia
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aue sobrevenga al dispositivo de clevacidn, la velocidad
de calda del equipo mévil sea fuertemente frenada y que la
irreversibilidad de la transnisién estd assgurada.

E1 dibujo anejo ilustra esqueméticamente y a situlo
de ejemplo una forma de ejecucidn ds=l elavador objeto del
invento.

La figura 1 es una vista de parfil del mismo.

»

La #igura 2 unz vista en planta del imemo.

0]
6]

Ia figura 3 wma vista en corte a gran escala de

w
w

la corredera de la columa uotriz segin la linea III-III
de la figura 1.

La figura 4 es wna vista parcial sn corts y a mayor
escala del dispositivo de elevacidn sezin la 1inea IV-IV
de la figura 3.

La figura 5 es una vista en corts y a gran escala se
gin la linea V-V de la figura 3.

Segin el dibujo amejo, el dispositivo de elevacién
ilustrado incluye un equipo mévil comstituido por dos bra
zos de elevacidn 1 sobre los cuales se apoya el vehiculo a
elevar con interposicién del blogue 55 de materia blanca,
por ejemplo caucho. ustos brazos estan unidos rigidamente
oY une de sus eitrenos a una corredera 2 que ge desliza a
lo largo de una columna lateral motriz 3. Ssta columna es
llevada por un carro formado por una viga 6 paralela al bre
zo 1 y provizta en su exbtreno delantero de un pivote 7 gue
lleva wn eje & que tilene en cada uno de sus extremos una
roldana 9 (de las cuales solo una es visible en la figura).
Una vigueta 4 perpendicular a los brazos 1 y provista en ca
da uno de sus extremos de una roldana 5, ezt fija en su

centro sohre la viga 6, hacla atrds de la colwmne 3. Un ti
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mén 10, articulado en el extremo supsrior del pivote 7,
permite desplazar y dirigir facilmente el elevador. Los
brazos 1 estan constituidos cada uno por un perfil cuya
seccidn es de forma general rectangular, pero podria tener
cualguier otra forme deseada tal como circular maciza o hue
ca, sencilla o en doble T por ejemplo.

La columna motriz 3 comprende dos barras verticales
11 cuya seccidn es de forma general rectangular y que es-
tan wnidas fuertemente entre sl por sus extremos inferio-
res y superiores por placas 12. Bgbas barras podrian pre~
sentar también en corte transversal una seccidn cuadiada,
hueca o maciza, en doble U o doble T.

Un tornillo 13 suspendido del extremo superior de la
columne 3 por medio de un tope axial 17 es arrastrado en
rotacidn por un motor eléctrico 14 y un reductor de veloci
dad 15, Bl extreno inferior de este tornillo 13 eztd guia-
do por un soporte 15 fijo a la columna,

Una tuerca portadora 16 estd aplicada sobre este tor
nillo 13 y presenta dos gorrones 19 opuestos, provisto ca-
da uno de una garganta 20. La corredera 2 comprende dos ti
rantes 21 provistos cada uno de una lumbrsra 22 gue se abre
hacia abajo. Hstas lumbreras estan aplicadas en las gargan
tas 20, de manera gue bodo el equipo mévil descansa sobre
la tuerca porbadora 18 por medlo de los tirantes 21.

Bl equipo mévil es guiado en sus desgplazamientos ver
ticales a lo large de la coluimme 3, »Or unha parte, por pa-
tines 23 llevados por soportes 23a fijos a la parie supe-
rior de la corredera 2 y que =se apoyan sobre lazs caras tra
geras 24 de las barras 11 y, por otra parte, por patines

25 llevados por soportes 25z IL£ljos a la parte inferior de

-4 -
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la corredera 2 y uue se apoyan sobre las caras delanteras
26 de las barras 1ll. sstos patines som Gs una materia que
presenta un coeficiente de Irotuamiento suficlentenente olg
vado con xelacilén al metal de las barras 1l. &n lé:%orma
de ejecucidén reuvresentada, estos natines estan consﬁitui—

08 por guarnicionss 23, 2% gue pusden sy de nylon, fibras

j o))

raturales o sintéticas o incluso estar constitufdas por
suarniciones de frenos. 52 han obbenido buenos resulbados
empaiiando guarnicionss de frenos con una materia grasa tal
como sebo. 3@ sabe gue las guarniciones de frenos nc reguie
ren ninzin entreteniniento.

Los soportes 25a y 23a estan provistos todavia de pa
tines auwxiliares 27 destinados a apoyarse scbre las caras
laterales externas 26 de las barras 1ll. .ustoz patines pre-
vienen cualquier tendencia a la basculacién cuando uno de
log dos brazos 1 ezbvd maz carzado que ¢l otro.

21 funcionanmiento del elevador descrito es el sigulen
te:

Para hacer subir el eguipo mévil el opecrario acclona
un érgano de manlobra constituido en ¢l cjemplo ilustrado
por un volante 40 para llevar su indicador i hasta enfren—
te de una marca .. (subida). Z1 oje de este volente estd und.
do por una varilla 41 a un bazculador 42 solidario del eje
43 de wn interrustor-inversor zlojado en una caja de mando
38, EBatando este interruptor-inversor conectado al circui-
%0 de alimentacion del motor 14, éste es puesto entonces

2jo tension y arrastra, en el zentido couveniente, el tor
nillo 13, lo gue provoca la subida ds la tuerca portadora
18 y nor lo tanto del eguipno movil gue es zuiado por los pa

tines 23, 25 y 27 que se deslizan a lo largo de la columma 3.
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a1 ratorho del volante 40 a la posicidn C provoca la
detencion del equipo mévil.

Para bajar el eguipo mévil, el operario gzira el vo-
lante 40 en sentido opuesto al precedente hasta que su in-
Gicador i esté en la posicién “"descernso® D, lo ¢ue aace 2i
rar el motor 14 en sentido inverso. Ia tuerca portadora 10
desciende entbonces a lo largo del toimillo 13 y el aguipo
n6vil baja. La posicién de log patines 23 y 25, asl como su
coeilciente de fotamiento sobre las caras de la columna 3
se eligen de menera que durante al descenso una fraccién
predeterminada del peso del eguipo mévil peso solo sobre
la tuerca portadora 18 pero que esta fraccidn sea suiizien
te para que ol equipo mévil siga fielmente el desplazzwien
to hacia abajo de la tuerca 10.

El retorno del volante 40 & su posicidn de reposo [y
provoca de nuevo la detencidn del motor 14 y, por consigulen
te, la inmovilizaclén del squipo mdévil.

ds bilen evidente gue =1 volante de maniobra 40 wpusde
ger sustituldo en una variante por una manilla o que el in
terruptor-inversor puede ser sustituido por contactores elec
vromagnéticos mandados »or botones pulsadores, como es prac
tica corriente.

S1 en el curso de su bajada, el ecuipo moévil o la car
ga llevada por éste viene a tropezar sobre un objeto cuale
culera, la correders ze detvlene mientras que la tuerca por
vadora 18 prosigue su desplazamiento hacia abajo vero solo
una pequefia parte del peso a elevar es soportada por sl obs
tédeoulo. Dsta disposicidn permite, puses, realizar de uns me-
nera exitremadamente sencilla y fuerte un disposgitivo de se-

&

guridad aubtomdtico que impide un accidente grave. in efecto,
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laz »nruebas efectuadas han nrobado que cuaslgulera gue sea
la carga llevada por 21 eguipo mévil, sclo un vorcentaje

de & 4% a 15 j segln lag dimensiones de los patines, del pew-
g0 del eguipo moévil y de la carga lievada por éste,Ase apo
ya sobre dicho obstaculo. -

in la forma de ejecuclidn representada, el disvositi-
vo do elevacidn estd provisgto todavia de uwna tuercas de se-
suridad 29 cuya parbe superior presenta wna cubeta 30 que
conticne uns corons Ge bolas 31 gue nueden rodar libramen—
te. Un cuerpo de seis caras 56 cortada en la parte inferior
de la tuerca 2 se introduce en una abertura 50 correspon—
diente que presenta la narte inferior 57 de un faldbén 35
fijo a la tuerca 18. usste impide ¢ue la tuerca de sesuridad
29 sewz arrastrada en rotacién por el tornillo 13 y permanez
ca a una distancia constante de la tuerca 18.

3i, como resulvado de un desgaste excesivo, el file-
teado de la tuerca poritadora 1€ desaparece, esta se aproxi
na y luego se une a ly wuerca de seguridad 29, el cusrpo
de sels caras 56 se desprende de la abertura 58, lo que le
peimite girar libremente con el tormillo de elevacidén 13,
giendo el frotamiento del rodumiento de bolag 31 netamente
inferior al de la tuerca 29 con relacidén al tornillo.

Un resorte 32 estd enrollado sobre el cuerpo de la
tuerca de seguridad 29 y lo aprieta ligeranente. Su extre
mo 33 estad introducido en una hendidura 34 practicada en
el falddén 35 de la tuerca 18&. i1 sentido de enrollamiento
de este recorte es tal gque sl el tornillo 13 pira en el
gentido que correswonde al descenso, el resorte se aprieta
alrededor de la Huerca 29 y se ovone & la rotacién de esta

tuerca, nientras que cuando el toxrnille 13 zira en el sen-
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$ido onuesto, este resorte 32 se desaprieta y permite la
rotacidn libre de la tuerca de seguridad,

Uno de los gorrones 19 estéd provisito de un dedo 43
alrededor del cual pivota libremente una palanca 45 cuyo
contrapeso 46 tisnde & hacerla bascular, la palanca an el
sentido de la flecha 47. La palanca 45 incluye una buerca
46 atravesada por una varilla 49 provista de dos anillos de
detencion 50 y 51 que sirven de retencidn de seguridad pa-
ra cada finaj.de carrera. ul extremo inferior de la wvarilla
49 ecgtd articulado en ol punto 52 sobre el basculador 42,
La palanca 45 se apoys espscialmente sobre un tubo 53 per

teneciente a una placa 54 cuyos extremos estan solidamsnte
roscadog al cuerpo Ge la corredera 2. El gujero 48 tiene un
didmetro suficiente para dejar pasar libremente la varilla
4% pero sin holgure excesiva.

Cuando despues de haber maniobrado el volante 40 has-
ta pozicidén i, el operario hace subir el eguipo mévil lle-
vado nor la fuerca 18 y la placa 54 alcanza el anillo de o
po 5¢, la varilla 49 es arrastrada de abajo a arriba, lo que
hace pivotar el basculador 42 asi como el volante 40 vnido
cor la varilla 41 y lo:z lleva a posicidn de detencidn. EL
motor se detiane y todo se immoviliza. Una observacidén de
la. figura muestra gue en esta posicidn log movimlentos del
volante 40, de la varilla 41, del basculador 42 y de la va
rilla 49 puedsn efectuarse libremente en sentide inverso
gue vermite sl descenso del equipo movil.

Cuando el operario hace descender el equipo mévil,
una vez que el anillo de tope 51 toca la palanca 45, esta
Ultina, que se apoya sobre el extremo del tubo 53, empuja

la varilla 49 hacia abajo, ¥y lleva el basculador 42 y el vo

t
lo's]
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lante 40, asl como el inversor-interruntor, a posicidn de
detanciodn,

51, despues de un desgaste excesivo o a consecuencia
de wn accidente necénico, el fileteado de la tuerca poria-
dora 1 desaparece, no estando ya sostenido el eguipo mévil
vor ezta tuerca inicia wn movimisnto de descenso. La tuerca
de seguridad 29 wue, uasta entonces no conoréaba ninsuna
carga, se aproxima ol cuerso de la tuerca portaaoravls has
ta que las bolas 31 enftran en contacto con una superiicie
cénica 37 y la carga del eguipo mévil se trasmite‘a la tuer
ca de segurided 29. mn esta pozicidn, el cusrpo de seis ca-
ras teminal inferior 56 de esta tuerca Z2Y esta ya separado
de la abertura 50. £1 resorte 22 imnide .ue ezba tusreca 29
gire cuando el bornillo 13 glra en el seatido correspondien
te al dezcenso y e¢sta tuerca 29 desempdin entonces la misidn
de tuerca de sustitucion y permite por consiguiente llevar
el eguipo mévil hasta su posgicibn baja. Lientras gue, cuan—
do el tornillo 13 glra en el sentido gque corresponde a la
gubida, el resorte 32 se desaprieta y no impide que la tuer
ca de seguridad 29 girs y como =21 frotamiento de las bolas
31 cogidas entre la cubeta 30 y una entrada cbéulca 37 ds la
tuerca 18 es menor que sl frotamiento de esta tuerca 29 so-
bre loz filetes del dornillo 13, la tuerca 29 es arrasirada
en la rotacién del %tornillo 13 y se coasorta sntonces como
una retencién giratoria incapaz de hacer subir el eyuipo mé
vil. sste particularidad es mvy preciosa poryue asi el vehi
culo elevado puede ser facilmente descargado, puesto gue el
equipo mévil puede volver a descender al suelo »ero nunce
volver a subir,

De hecho, sl resorte 32 con su pata 33 introducida en
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la hendidura Gel faldbn 35 constituye un dispositivo de man

do sensible al sentido de robtacidn dsl tornillo 13 ¥ que

4
Uz

srovocs en caso de dsizgaste exceslvo del filebte de la tuer-
ca porvadora 1o, o bien el establecimiento ds una cadsna de
transmisidn mecdnica entre el tornillo 13 y el eguipo md-
vil, o blen la interrupcidn de esta cadena de transmisidn.

Cuando un obstédculo cualyuiera implde ¢gue el eguipo
névil continue descendiendo, el fornillo 13 comtinua gslran
do, la trerca portadora 1L continua descendiendo ¥y loz go=-
rrones 19 se separan de los tirantes 21, En este casc, la
digtancia entre el sje de pivotamiento 43 y la »placa 54 va
aumentando., La palanca 45 yue se apoya normalmente svove el
tubo 53 se inclina cada vez wés bajo la accidn del conbra-
neso 46. Una vez yue esta inclinacién llega a ser suficien
te, las aristas de la tuerca 48 aprietan la varilla 49 gue
e¢s arrastrada entonces hacia abajo y provoca la detencidén
dsl motor 14 con el mismo caracter gus cuando el tope 51
encuentra la palanca 45,

De lo que preceds y del examen dsl dibujo anejo se
vuede deducir facilmente cune el egmipo mdévil frenado por
suz vatines ds coeficiente de frotamiento elevado no nusde
caer en ningin caso en calda libre, lo gues confiere a egte
elevador una seguridad completa contra los riesszos que pue
den resultar de una averla del dispositivo de elevacidn.

Hay que seilalar gues ss indisnensable uue el conjunto
formado por el motor 14, el reductor 15, &l tormillo 13,
la tuerca portadora 10 y los patines 24, 25 y 27 sea sufi-
cientemente irreversible para impzdir todo descenso inten
pestivo del equipo mévil y ds su carga. &l coeficiente de

frotaniento elevado de los patines qus realiza wn buen fre

- 10 -
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nado asegura, puss, una irreversibilidad absoluta.

Las pruebas efectuadas han permitido todavia confir-
mar gue la velocidad de descemnso dsl eguipo mévil dejado
a 91 mismo no canbia de manera apreciable cualguiera que
sea la carga llevada por losc brazos 1. fGsta particﬁlqridad
permite elegir los patines-materias, posiclones relativas
y dimensiones- de maners que esta velocidad de calda sea
liperamente superior a la velocidad de descenso de ia tuer
ca portadora 18 a lo largo del tornillo 13 arrastrado por
el motor 14 con el fin de asegurar un contacto permanente
entre los fravesafios 21 de la correderz y los gorrones 19
de la tuerca portadora. Ademds, las pruebas pricticas efec
tuadas han probado gue el coeficienté¢ de frotamiento nv
es modificado prdacticamente por las aguas de lavado, eic.,
de manera que ol funcionamienio de este dispositivo de se-
curidad anticalds es independiente del mis 0 menos bueno
entretenimiento del elevador. Hsta particularidad es pro-
bablemente la mds importante del disposivivo descrito.

Una forma de ejecucidn del dispositivo de elevacidn
para vehiculo de turismo ha sido descrita agui a titulo de
ejemplo con referencia al dibujo anejo, perc no es necesa-
rio declir que pusden ser previstas mGlitiples variantes sin

salir del marco del invento. Asi, por ejemplo, el dispositi
vo de elevacidén mecdnica descrito podria incluir también
un cable o cadena de traccidn o estar constituido por un
digpositivo hidrdulico que incluye un cilindro y un pis-
$6n sencillo o multinle cuyos desplagamientos relativos
provocan los desplazanientos del equipo mévil.

Eﬁ caso de rotura de una conduceddn de alimentacidn,

por ejemplo, de este dispositivo hidrdulico, la brusca cai-
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da de presidén no corre el riesgo de ser la causa de una
caida libre del equipo mévil, estando éste frenado por los
patines. Igualmente los brazos 1, rigidamente unidos 2 la
corredera y destinados a soportar el antomévil a elevar,
pueden ser sustituidos por cualquier otro drgano de sle-
vacidén conocldos tal como por ejemplo un brazo unico. gue
1leva en su extremo libre una rvoseta provista de radios
regulables en direccién y que lleva en su extremo un btan-
pén de materia Dlanda cuya posicidn es regulable segin

los puntos de apoyo del vehiculo a elevar.

Bn una variante, el equipo mévil podria estar guia—
do a lo largo de dos columnas laterales, cade una de lus
cuales protege una parte del dispositivo de elevaclén uui
do, por une parte, al eguipo mévil y, por otra parte, a
un motor w otro Glsposlitivo de acclonamiento. #n este ca-
g0, el equipo mévil seria llevado por dos correderas guia-
das cada una & lo lar~o de una de las columnas laterales
y cada corredera estaria provista del dispositivo de se-~
gurldad anticaida descrito constituldo por los patines
23, 25 que se apoyan sobye las caras dslantera y trasera
de estas columnas.

Finalmente, esta claro gue todos los dispositivos
¥ 6rzanos descritos podrisn ser sustituldos sin mas por
sus eguivalentes sin salir del marco de la »roteccidn rei
vindicada.

La presente solicitud que corresponds a la presen-
tada en el Saldn Internacional del Automévil en Ginebra,
con fecha 11 de marzo de 1.965 y solicitud Patente Suiza,
22 de julio de 1.965, bajo el nuimero 10.270/65, se acogze

a los beneficios del articulo 51 del vigente Bstatuto so-
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Los puntos de invencidn propla y nueva que se pre-

genban para gue sean objeto de eszta soliciitud de Patents

de Invenciodn en wmspalia, por VuIFils afos, son los siguien
tes:

l.~ Un aparato elevador para automdviles, cue vlene
drgenos de elevacidn llevados por al menos una corredera
guieda a lo lar;o de al menos una columna lateral y cuyos
desplazanientos veriicales son nmandados por un dispomiti-
vo de elevacidn, caracterizado por el iiecho de gue la o
lag correderas estdn provistas cada uwna de patines desli
zantes a lo lar;o de las columnas, estando determinadas
lag posiciones relativas de dichos patines y su coeficien
te de frotamiento sobre las caras de las columnas para que
en posicidén de parada del equipo movil o durante el despla
zamiento de descenso de este, solo esté zoportada una par
te predeterminada del peso del'equipo moévil y de su carga
eventual por el disposiltivo de elevacién de manera gue en
caso de gue se produzca una averlia en el dispositivo de
elevacidén, la velocidad de cailda del equipo mévil sea fuer
temente frenada y de yue se asezure la lrreversibilidad de
la transmisioém.

2.~ Un aparato elevador segin la reivindicacién 1,
caracterizado por el hecho de gue el eguipo mévil compren

de al menos un Srsano de elevacidn llevado por al menos
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una corredera deslizante a 1o largo de las columnasg la-
terales.

3.~ Un apafa#o elevador segln las reilvindicaciones
1 y 2, caracterigado por el hecho de gue tiene una solg
columna lateral y llevada por un carro.

4.~ Un aparato elsvador segin la reivindicacién 1,
caracterigado por el hecho de que ol dispositivo de ele~
vaclén comyprende un tornillo suspendido en la clspides de
la columna lateral y accionado a rotbacién por un moior
eléctrico y por medio de un reductor de velocidad, sopor
tando una tuerca portadora roscada sobye esie Tornillo el
equino mévil.

5.~ Un aparato elevador segin las reivindicacionos

1 y 4, caracterizado por el hecho de jue la corredera Gig

“

plezas que presenta cada une una abertura que se

£

ne do
abre hacia abajo y dispuestas sobre muilones laterales
opuesios de la tuerca portadora.

6.~ Un aparato elevador segin las reivindicaciones
1, 4 ¥y 5, caracterizado por el hecho de gue comprende un
algpositive de parada automdtica del motor en caso de des
zaste de dicha tuerca portadora.

Te= Un aparato elsvador segun las mwivindlicaciones
1y 4 ab, caracterizado por el hecho de jus el disposi-
tivo de elevacidn comprende una buerca de seguridad pro-
vista de un dispositivo sensible en sentido de rotacidn
del tornillo ¥y wue establece una unidn de trancmisidn en-
tre este tornillo y la corredera solamente para el sen-
tido de rotacidn del tornillo correspondiente al descen-
g0 CGel equipo mévil.

8.~ Un aparato elevador segln las reivindicaclones

-14 -
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1ly4ad, caracterizado por el hecho de que este disposi-
tivo sensible al sentido de rotacidn del tornillo estd cong
tituido por wn resorte enrollado con frotamiento suave so-
bre el cuerpo cilindrico de la tuercz de zeguridad y uno de
cuyos exbremos eztd encajado en una pieza solidaria de la
tuerca portadora, esbtando dispuesto el conjunto de menera
que para un sentido de rotacién del tornillo el rescrie que
se aprieta sobre la tuerca de seguridad, hLaga a esta =0 li-
daria de la tuerca portadora y establezca asi una unidn de
transmisibn entre esta tuerca de seguridad y el equipo mo-
vil, en tanto que para la rotacién en sentido inverso del
tornillo la tuerca de seguridad gira libremente en el inte
rior de dicho rezorte,

9.~ Un aparato elevador segin las reivindicaciocres 1
v 4 a 8, caramcterizado por =l hecho de ¢us el dispositiva
de rarada del motor eén caso de desgaste de la tuerca porta
dora, estd constituido por un brazo pivotado sobre un eje
lateral llevado por la terca portadora, estando este brazo
mantenido nommalmente en contacto con un tope y beniendo
una abertura atravesada por una varilla unida a un érgano
de mando de la alimentacidn del motor del dispositivo de
elevacién, estando dispussto ei conjunto de manera yue en
el momento de un desplazamiento relativo entre la tuerca
portadora y la corredera a conssecuencia de un obstéculo en
contrado por el equipo movil, el desplazamiento angular de
dicha pelanca provogue primeramente un aculiamiento de la va
rilla en la abertura de la palanca y después el accilonamien
to de esta varilla que provoeca la parada del motor.

10.~ Un aparato elevador segin la reivindicacidn 1,

caracterizado por el hecho de gue el eyuipo movil compren—
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de un brazo 1lévado por la corredera y que llevae en su eXe
tremo una roseta formada de brazos radiales articulados, cu
yas longitudes gon ajustables.

11l.~ Tn aparato slevador para automoviles.

Tal y como se ha descrito en la liemoria que antecede,
representado en los dlbujos que se acompalian y para log fines
que se han especificado.

Ta presente hiemoriaz consta de diecisels hojm, escriw
tas a mnaquina por una sola de sus carad.

Hadrid, 4 1 NOV.1969
P. Ao

o AeyElzaburd
Pay Ppger
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