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M 3 M O  R I A  D E S  C R I  F r I  V A

que se s o l i c i t a  en España p o r V einte añ o s, a  fa v o r  da 

D. Fr'ancois Aubcry, da n ac ion alid ad  fra n c e sa , re sid en te  

en 18, ra e  C olbort, VAL^ÍtE (Dróme, F ran cia) p o r : ^

F*V* 9*009 ( ¿ o ir é )  del 10 de Ju n io  1 * 9̂ 5 'P*V* 9*211 (¿ o i­
r é )  y del 4 'd e  Agósto de i .965 P,V< 9*258 ( ¿ o ir é )

E l p resen te  invento se  r e f ie r e ,  como su  enunciado in ­

d ica , a  una máquina empaquetadora autom ática d estin ad a  a  

envolver em balajes, p aq u etes, e t c . ,  y que comprende un 

bloque anadador autom ático destinado a  e fe c tu ar  e l  atado 

-de lo s  dos cabos del h i lo ,  deapu.es do. rodear e l  p aq u e te *.

Con ob jeto  de f i j a r  e r-o b je to  dar invento, s in , por 

o tra  p a rte  l im ita r lo  en modo alguno, represen tan  en lo s  

d ib u jo s aá ju n to s :

¿ a  f i g *  1 ,  a  e s c a la  pequeña, una v i s t a  esquem ática 

de fre n te  de una máquina p ara  envorver em bala jes autemá-

"ÍÍAQÜ1I.A EMPAQUETADORA AUTíMATICA PROVISTA 

'pE  BLOQUE SUDADOR AUTOMATICO*
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-ticam ente, Realizada. conforme a i  invento, h^biándoae 

Representada e l  h ile  Cíigandiado en l a s  p in zas &* la,, 

cadena sin  f in ,  a l comienzo cLe su. curso de abrazado 

del paquete;

l ¡a  f i g .  2, una v is t a  exterior del p e r f i l  corres­

pondiente a  l a  f ig *  1;

La f ig *  3; a-pequeña, esca la ; una v is ta  de fren te , 

puramente esquemática/ mostrando e l  camino del h ilo  

en torno del paquete. La lín e a  da trazos y puntos i lu s ­

tra  l a  posicidn  d e ih i lo  a l  f in a l da su curso da abra* 

zade del paquete;

-La f ig *  4, a  e sca la  pequeña, una v is ta  esquemática 

de frente correspondiente a l a  f ig .  3y' Pero despuás de 

atados-losados cabos del h ilo , una vez que á sta  ha ro­

deado e l  paquete*

'ha f i g .  5, a  mayor escala , una v is ta  de d etalle  co­

rrespondiente a  l a  f ig *  4;

La f ig *  6, a  mayor e sca la , una v is t a  de p e r f i l  y 

en secarán tran sversal de una primera fam a  de raaLiga- 

eián da l a s  pinzas de l a  cadena sin  fin ;

La f ig *  7 , a escala, pequeña, una v is t a  en sección 

longitudinal den bloque anudador. automático;

La. f ig *  8/ mía v is ta  exterior del p e r f i l  correspon­

diente a  l a  f ig *  7; -

La f ig *  9 , una vista* del p e r f i l  en sección -transver­

sa l ,  ilustrando l a  trasm isión mediante piñóna-sdel á&- 

bol motor dea eje anudador.

La f i g .  13, a. ma r̂or esca la , una v is t a  p a rc ia l , en 

sección longitudinal, del extremo delantero del bloque 

anudador automático, antes del avance del casqn iilc*
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La. f ig *  11, una v ista -p a rc ia l, en sección rongitudinal, 

dea extremo delantero del bloque anudador automático, des­

pués da haber apresado lo s  dos cabos de ligadura como con­

secuencia del avance del anudador;

Las f ig *  12 y lp , v is ta s  en perspectiva del extremo de­

lantero del troque anudador, conforme a l a s  fa se s  de arro­

llam iento; del lazo y da l a  formación del nudo;

La f ig *  14, una v ís t a  exterior parolar del extremo de­

lantero del bloque anudador, en e l  fomento da avanzar er 

gancho para apresar er razó;

La f ig ,  15, una v is t a  de franca, mostrando a¿ nudo sin  

cerrar', cc-nfeccionado con cu bloque anudador ant-rmático;

La f i g .  r6, a  esca la  paques a, una v is ta  de trente, pt*- 

itn.enoe esquemática, mostrando er camino de ra atadura en 

torno dor paquete, antes da rodearlo tetarmentc, conforme 

a  una segunda forma ¿a realización ;

La ia^ . , a  esc-—1— pequera, un¿n v—ata asqumiia——ca de 

frente corre gandiente a l a  f ig *  ló , p ero después del en­

ganche da l e s  dos cabos l ib r e s  de l a  atadura en l a  pinza 

de cierre  automático, una vez rodeado e l paquetá;

La f i g .  18, a  e sca la  mayor, un datarle correspondiente 

a l a  f i g .  1'/ pero angas del anudamiento dal bramante;

La f ig *  19, úna v is ta  esquemática, en e l prano correa, 

p ondiente a r a  f ig *  18;

La f ig *  2u, una v is t a  sim ilar a l a  f i g .  3; pero des­

pués de l a  operación de anudado de í a  cadena sin  f in , con­

forme a  una segunda forma de realización ;

La f ig *  21, a e sca la  mayor, una v is ta  en perspectiva de 

l a  pinza de cierre automático;

La f ig *  22, a  e sca la  pequeña, una v is ta  en sección lon-30. -
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--.gitudinal ¿e l anudador automático conforme a  una. segun­

da, forma de realisación ;

La f i g .  23, a  esca la  mayar, rata, v is t a  p a rc ia l; en 

sección longitudiíial, correspondiente a  l a  f i g .  22 y 

mostrando e l extremo delantero del bloque anudador auto­

mático, en e l momento de apresar io s  das cabos del bra­

mante, como consecuencia del avance del anudadory

La í'ig . 24, una v i s t a  p a rc ia l, da p e r f i l  y en sec­

ción tran sversa l, conforme a i a i í n e a  23-^23 de l a  f ig .
23;

La f i g .  25, una v is t a  correspondiente a l a  f i g .  25, 

pero después :de .la  rotación y e i avance da¡14 barra mó­

v i l ,  para l a  evacuación dea nudo;

. H La f i g .  26, una v is t a  en¡sección longitudinal del 

bloque anudador automático, conforme = a  tma tercera  fo r­

me * de: realización ; .

La. f i g .  :2 /, uña-vista de ¡p e r f i l ,  en .sección .tran s­

versal , según e í e j e . 2&-2Ó . de l a  f i g . : 26;

- La f i g .  .28, una v is t a  esquemática, én p lan ta ,y  sec­

ción según e l e je  2'/-27 de l a  f ig .  2/;

L a f ig .  2$, una v is ta , parcialmente en p lan ta , según 

e i eje 26a-26a de i a  f i g .  26;

La f i g .  50, una v is t a  de'frente y en sección según 

l a  lin ea  2/an2y'a de l a  f ig .  27, a  l a  derecha :d:e* l a p a -  

'íanca de corte del bramante;

La f i g .  31; una. v i s t a  dé fren te y en sección según 

l a  l in e a  2/b - 27b de l a  fig u ra  27, a l a  derecha del man­

do de traslac ió n  del anudador ro tativo ;

La f i g .  52, una, v i s t a  de frente y en sección según 

l a  l ín e a  27c-2/c de. l a  í'ig . 27, a  l a  derecha del mando3 0 . -
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- de ? traslac ió n  doi easqu iii o;

L a .f ig . 33; un d etalle  en sección según i a  lín ea  

32-32 de i a  f ig .  32;

La f i g .  34; una v is t a  de frente y en sección según 

i a  lin ea  2?'d^2?d de 1a  f i g .  2? ; a  1a derecha dea mando 

de trasíaciÚ n de l a  barra móvil;

La f i g .  33; un detalle en sección según ia  lín ea  

34^34 de 1a f i g .  34.

E sta máquina automática para envolver embalajes, pa­

quetes, e t c . ;  se presenta sustancialmente con un armazón 

formado por montantes p erfilad o s 1 ,  dispuestos transvar- 

salmente y unidos por sus partes superiores mediante una 

trav iesa  2. Este armazón; formando puente, se eruaza por 

cada costado longitudinalmente a  cada uno de io s  soportes 

la te ra le s  y opuestos 3 y 4, formados asimismo por elemen­

tos p e rfilad o s. Estos soportes 3 - 4  poseen además lados 

superiores que se extienden según un piano horizontal s i ­

tuado a una. a ltu ra  determinada, y reciben iransvaraaimeü- 

t s  oñ'sus costados la te ra le s  3*** y 4* ,̂ io s  ro d illo s de 

-apoyo '5 ,  montados en forma que'giran libremente o, even- 

tuaimente, movidos por- motor. Rstos ro d illo s  3;  dispues­

tos 'imansversaimantí, constituyen a s í  un tablero da apa­

yo destinado a re c ib ir  e l o-los paquetes 2 a  envoivar, 

permitiendo su desplazamiento.

La p arta  sobresaliente del armazón ax ia l permite, s i­

guiendo su p e r ife r ia , i a  f i ja c ió n  de soportes escuadrados, 
ó, que sostienen piñones 7 (o ro d illo s) de rotación libra?

2er debajo de io s  ro d iiie s  3 y frente a l anaazón a x ia l,

uno de í e s  soportes la t e r a le s  3 ó 4 perm ite, ro rango

dé Cada CO t'.íiC
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costados de un motor M .con piñón de impulsión 8 dispuesto 

en e l mismo pruno que io s  piñones 7, y deí broqus anuda- 

dor automático 9, en er costado opuesto#

- L a  cadena sin  f in  0, guiada por io s  piñones 7 y 8 y 

por un piñón tensor y***, e stá  dispuesta en forma da raso 

y p enalte- l a  f i ja c ió n  da l a  pinza 10 da a r ra s tra  del h i­

lo  i ,  bramante u o tra  c la se  de atadura? con ra. que deba 

ser rodeado e l paquete B* Esta pinza 10 e stá  constitu ida 

sustanciaimente por una arandela de apoyo a l  que, median­

te  su e je  permite el centraje y e l apoyo de un d is­

co móvil 12, recuperado por re so rtes *11 de presión  regu­

lab le  obtenida por medio de una. tuerca 14.

hsy quehacer constar, que l a s  caras de contacto del 

disco móvil 12. y de l a  arandela de apoye 11, están in c l i­

nadas en sentidos opuestos y redondeadas por su periferia ;; 

de modo que penciten e í enganche y l a  sujeción del braman* 

ts^L.

-RL bramante 'L se  desenrrolla de un ov illo  l/" -aloj ado 

en l a  base del anmasón y entre lo s soportes la te r a le s  3 

y 4, y que se su je ta  sobre lo s  ro d illo s  de. brazos tensó#* 

Esa-Sh-'I*^, articu lados entre .sí# ¡For l a  pácete superior, 

e l cabo lib re  del bramante 1 . e s tá  conducido por un dedo

f i jo ,  de modo que se presenta fren te  a  l a  pinza 10.

EL paquete B, colocado sobra lo s  ro d ilro s $ , hace-po­

sib le  que l a  rotación de l a  cadena s in  f i n  0 a rra stre  a l

bramante L siguiendo l a  p e r ife r ia  del paquete:! 

doio t a l  como ha sido ilu strad o  en ¿ a  f ig *  3*

B, rodsán- 

Bespnés da

rodeado por sus cuatro caras, l a  pinza 10, que su je ta  

siempre e l extremo del bramante L, se apodera igualmente 

del cabo =It" procedente del o v illo  h , y lo  acraasra si*.3 0 .-



5 -

rO.—

2L-.-

23-

-  7 - 31728Ü
-guiendu un reve curso como er iiuserado en l a  f ig .  4. ^

casquirro 17 del bloque andador autrníáii-co 3; dispuesto

enfrente^ avanza transv-srsaimontc por encama de ro s cabos 
2L y l t  del bramante, para perm itir su mantenimisn'Co a la  

artura precisa, y , por consiguiente, su anudamiento*

- ili. breque anudador automatice 3  ̂ di ¡s?p ueste un ra  es— 

úütadura dar sqp&rtc la te r a l  3 ó 4 y en a i  lado opuesto 

a i  motor ccmr rende sustanciaémanta un cárte r de reuma 

da parareiep%p e do, atravesado longítudineámanta por un 

árbol ro tativo  l6 , que soporta la s  revas da mundo.

Fcr ¿a  parte superior; a i anudador rotativv-18 e stá

CíOiie'lí̂ í¿(í.̂ 3 y -Lct.ti.'G Jí-*¿hliLl*V*

x*ior oa.rt^^ p j/oy í¿u.

CL.\¿̂ Í3-iirí3im-̂ iíJO ü.3.í̂ .iL''̂ A üí̂ ¿3(̂ U.j.j-JLQ J./ #

ú at*L i-*-i ¿ió̂ *Vj.j- 3̂̂  ̂ '̂-1 0-'-̂ J. 1.2 <-m smJfL-L*— --ú L̂Í3 J*ULÍ?̂ tP Gl -í *̂ ,

cavidad in te r io r  daL cosquillo  1 /, siendo ¡guiada longitu­

dinalmente por su extremo posterior por intermedio da un 

agpárrago do sujeción 38  ̂ qua encaja en ra corrsaspondien- 

ta ranura r3 * lista  urtima puede ser hor ico jetar, pam  pur­

ja i t i r  la. rotación da l a  barra ¿3 en ai. momento de su des­

plazamiento longitudinal.

JÜ anadador rotativo 18 e stá  dentado periiáricem ente 

en su parte p o sterio r, para a s í  fum ar er pidón 18*̂  que 

engrana, por intermedio de ruedas intermedias 20 y 2r,

con e l piRógeleva. 22, enehave'é&dc sobre er áabor ro. ijíia

de ra s  ruedas 20 y 2r e sta  montada a  este  p a rticu la r  ro­

bre un d ispositivo  a manera de rueda r ie re , para perm itir 

su giro  en un solo sentido.

á r  pinóxnleva 22 presenta en su p e r ife r ia  dos sactoros
3C - d *** y ü  uiemeL*j.*u,n*ien¿e opuestos y su t-orq̂ i ttt-de
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Teniendo en cuenta. u.a iteración de reducción 

dada por io s  diámetros de ros piñones, er sector dentado

22^ permite ra  rotación der anadadur r8 a 10 largo de un
ocuarto de vuelta, mientras que er sector 22 pérmica, des 

pues de un tiempo , de inmovilización, l a  rotación compie- 

mentaria de dicho anudador 18 a 10 ^.argo de tr e s  cuartos 

de vuerta.

En ccrnbinación oon este  desplazamiento c ircu rar, ei 

anudador Id se  despiaza longitudinalmente por intermedio 

de una h orqu illa  basculante 23, articu lad a  a un e je  24. 

Esta horqu illa  23 e s arrastrada por s *  dedo 23*̂ , qu.a en­

c a ja  en l a  garganta h e lico id a l 2$^ de l a  reva índi-iea 

25, montada subre e i árboi Ib.

EL anudador r8 recibe, en su exüremo ex te rio r , ..̂ 0 

cabeza 26 en forma de co lla r ín  para perm itir por su par­

ce de forma de capa, l a  l íb r e  articu lac ión  de una pinza 

2 /, mantenida en posición  de cierre por un r-esorte h e li­

coidal 28. Un bloque de apoyo 29, con una rampa 29^, ase­

gura e i mantenimiento de la. pinza 2/ en posición  ab ierta , 

una vez que i&a reculado e l  anudador 18.

Et casqu íiio  1 /, de sección tubular, se d esliza  l i ­

bremente en la. cavidad in te r io r  dei anudador 18, forman­

do en su extremo p osterior una e sp a ld illa  i/***, que permi­

te e i  montaje de un ro d illo  30, que encaja en l a  sección 

de i a  garganta p e r f ila d a  3f^  de l a  ieva 31.

Puede apreciarse q u e e i casquino 1/ e stá  animado de 

un movimiento de tra slac ió n  longitudinal.

La barra ^9; que se d esriza  en l a  cavidad in teriu r 

del casqu ilío  1̂  coniforme a una posición c ircu lar  cons­

tante (.0 bien con una rotación  comunicada por e i espai-ra-30. -
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-go de sujeción 38) , es so lid a r ia  de una brida 33 que ha­

ce apoyo sobre l a  rampa ra c ia l  33"** de l a  leva 33 montada 

sobre e l árboi 16. Un resorte h e lico id a l, intercalado en-, 

tre  i a  brida 32 y e i  an illo  de centraje 35, asegura e l 

apoyo permanente sobre i a  rampa 33 *̂.

En su extremo ex terio r, l a  barra 19 permite j.a a r t i­

culación de un.gancho 3&, que se escamotea a l  in terio r 

del caequillo  1 / ,  pudiéndo s a l i r  a l  exterior describien­

do o no un movimiento rotativo en torno dei e je  de ra  ba­

r r a  i 9.

A continuación de e sta  descripción del bloque anada­

dor automático, contiene exp licar su funcionamiento:

Confoime a  l a s  fig u ra s  iC y i l ,  io s  cabos i  y del 

bramante están  en contacto, y e i  casqu iiio  i f  avanza pa­

rap re se n ta rse  en superposición. Despaás de esto , e i 

dador 18, gobernado por l a  lev a  c ircu lar 23y l a  horqui­

l l a  basculante 23, avanza segán l a  flecha F y  lib e ra  e i 

talón  de i a  pinza 2? respecto a i  bloque de apoyo 29. ha 

pinza 27, so lic ita d a  por e i resorte h e lico id a l 28, se 

c ie rra  sobre io s  cabos n y L , manteniéndolos apresados 

sobre i a  p e r ife r ia  :dei casqu iiio  1%.

Despuás de e sta  fa se  de sujeción de io s  cabos L y 

e l piñoa-leva 22 engrana con l a s  ruedas inteimedias 20 y 

21, y e i anudador 18 e s  puesto en rotación  a lo  largo 

de un cuarto de vuelta.

Durante e sta  rotación, ros cabos L y son arras­

trados primeramente por l a  pinza 2/ ,  enrollándose en 

torno dei casqu iiio  1/ y cruzándose antes de dar f in  ia  

rotación, t a i  como ilu s t r a  la  figu ra  12.

Aj- f in a l  de l a  carrera, u.as secciones exteriores no3 0 .-
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2enrolladas de lo s  cabos L y L , d ispuestas en l a  parce 

anterior dea casqu iiio  1 /, hacen apoyo sobre el extre­

mo redondeado y en forma de rampa 2/*** de i a  pinza a / , 

siendo de este  modo hechas d eslizarse  para quedar a p l i­

cadas contra l a  cara tran sversa l extrema de dicho cae­

quillo 1 / ,  t a i  como ha sido frustrado en j.a f i g .  13.

La barra 1$ es so lic ita d a  ahora longitudinalmente 

por 1a ieva  33# y or gancho 3^ se sa le  dei casqu iiio  

1/ para prender l a  sección rebatida de io s  cabos L y
. p

L , que está  ap licada sobre l a  cara extrema de dicho 

casq u iiio , t a l  como i lu s t r a  l a  f i g .  14.

Se comprende que l a  reculación de i a  barra i9  y del 

gancho 3&# combinada o no con un movimiento ro tativo , 

provoca i a  formación del lazo dei nudo, ta i  como ha s i ­

do ilu strad o  en l a  f i g .  +5,.

Despuás de e sta  formación, e i casqu iilo  1/ recuda 

para perm itir l a  eyección del nudo.

'Por o tra p arte , tambión e l  anudador ro tativo  18 re­

cula y continua su rotación (a  10 largo da tr e s  cuartos 

da v u e lta ), haciendo que a i  f in a i de l a  carrera e i tab­

lón de l a  pinza 2/ quede fren te a  l a  rampa 29*** del blo­

que de apoyo 29# de. modo que provoque su apertura y en- 

clavamiento.

Es bien evidente, que este  bioque anudador puede 

se r  adaptado a  cualquier tipo de máquina. E sta  máquina 

automática para envolver, rea lizad a  de e ste  modo, pue­

de ser completada por una barra 3/# guiada conveniente­

mente y animada de un movimiento v e r t ic a l para apoyar­

se sobre l a  cara superior del paquete P. E sta barra 3 /, 

haciendo de prensa y gobernada por un gato u otro medio
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cualquiera, puede re c ib ir  asimismo bloques distribuido­

re s B y B*** para ei alojamiento de p iaq u itas de cartón o 

de otro m aterial, destinadas a proteger l a s  a r isc a s  del 

paquete T . Medios mecánicos están prev istos para encami­

nar dichas p iaq u itas hacia l a s  a r is ta s .

Finalmente se ha p r e v is to  asimismo a co p ia r  en tre  s i  

v a r ia s  máquinas, yuxtaponiendo en tre  e i ia s  puntas y  co­

municándolas mediante una c in ta  s in  f i n .  Esta, d isp o si­

c ió n  hace p o s ib le  empleos m ú ltip le s .

3h l a  variante de forma de realizac ión  ilu strad a  en 

l a s  f i g .  16 -  i /  -  18 -  i$ -  20 y 21, el armazón ax ia l 

permite l a  f i ja c ió n  a io  largo de su p e r ife r ia  de sopor­

te s escuadrados, destinados a sostener io s  piñones o r o ­

d illo s  39 ¿e guía de la  cadena sin  f m  C***,.

Enea ultima,accionada por motor, peimite i a  f i ja c ió n  

de una pinza de cierre  automático 4o, que a rra stra  e i 

h iio  o bramante destinado a circundar e i paquete P^, 

previamente depositado sobre io s  ro d illo s de apoyo.

El bramante - l/ arrastrado por l a  cadena, se desonrro- 

n a  de un ov illo  L ,  alojado en l a  base ¿el aimazón, pa­

ra  a continuación ser guiado angularmente por un ojo 4 i, 

de modo que se presenta obligatoriamente junto a i lado 

tran sversa l del paquete F**, y sensiblemente en posición 

tangencial respecto a i  caequillo  42 del bloque anudado^.

Puede apreciarse , que l a  rotación de l a  cadena sin  

f in  U arrastra  e l bramante i /  a  lo  raigo de l a  perife­

r ia  del paquete P* ,̂ t a i  como ha sido ilu strado  en la  
f i g .  16.

La. pinza de cierre automático 40 conforme a e sta  rea­

lizac ión  modificada, e stá  constitu ida por una p la n t i l la
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43 f i ja d a  lateralm ente a  1 a cadena C^, para soportar 

en e i lado opuesto un tarugo de apoyo 44 de forma có­

n ica, sobre e l que se a r r o lla  e l extremo del bramante

Oha palanca 4$ de cierre automático, esvá au-ticura- 

da a  un e je  46 so lid ario  de l a  p la n t i l la  43, y con su 

pico excéntrico y ranurado 45***, aprision a l a  p e r ife r ia  

del bramante L^, previamente su jeto  a l  tarugo de apoyo 

44, aseg&rando mediante un esfuerzo de tracción  e je r c i­

do sobre dicho bramante L^, un cierre  automático progre- 

SiVQ.

E sta  palanca 45 e s tá  mantenida además en posición  

de apoyo por inteimedio de un resorte h e lico id a l 47,
p

mientras que su cara extrema 45 coopera con una ieva 

48, f i ja d a  en e i in te rio r  de.uno de io s  moneantes ver­

t ic a le s  del aimazón ax ia l y destinada a asegurar e l man­

do de su e lta  de dicha paianca 45.

Al f in a l  da l a  carrera de abrazado del paquete $***, 

l a  cadena C** provoca, mediante un dedo que actúa sobre 

un m icro-interruptor u otro aparato A., e l  c ie rre  del 

c ircu ito  e léctrico  del bloque anudador, que de este  mu­

do presenta su caequillo  42 en posición  sobresaliente 

del bramante. Por otra p arte , a l  continuar l a  pinza 4ü, 

que sostiene e l extremo lib re  iP del bramante (represen­

tado con trazos negros), su rotación, viene a caer su 

tarugo 44 frente a l cabo i/* (sostenido por e l casqu iilo  

42 ), arrastrándole para formar un iazq .

Los cabos L^ y L^ quedan apoyados a s í  sobre e l cas- 

quiilo  42 para  l a  operación de anudado, t a l  como ha s i  de 

indicado en l a  i'oima de realizac ión  precedente.

E s  de o bservar asim ism o, que a i  f in a l  de su  cai-rera,3 0 .-
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la  pinza 4o de cierne automático, que se desplaza vertf-
p

caumente, presenta e l extreme 4$ de su palanca 4$ i'reut 

te  a l a  leva 48, lo  que provoca su bascuracién para a s í  

l ib e ra r  io s  cabos 1* y n amorrados sobre er tarugo 44. 

E sta  r ib oración permite er deslizamiento de ros cabos 

y una vez anudados. Eüs de observar a este respec­

to , que un bloque 4$ de m ateriar f le x ib le , o eventual- 

mente un resorte f i ja d o  a l a  cara in terio r de ra  paranca
 ̂ O

45, ejerce un apoyo fíex ib re  sobre ros cabos f r  y i, ; 

evitando que se suelten del taco 44.

una vez que ros cabos han recurado como consecuen­

cia  de ra formación del nudo, una ránina corvante B, go­

bernada por er electroimán B  ̂ o de otro modo, actda so-
h

bre er cabo n para cortarro, mientras que cr cabo 

se suerta  de l a  pinza por deslizamiento, pal como ha s i ­

do ilu strado  en l a  f l g .  20, no re sta  después der anuda­

miento sobre ra  pinza 4u nada más que er cabo j/ * , que 

es sostenido automáticamente para asegurar* l a  nueva en- 

vortura del paquete P*** siguiente.

E sta  disposición  ev ita  a s í  rodo nuevo enganche der 

bramante.

En 3Ea primera variante de l a  forma de realización  

del bloque anudador, ilu strad a  en ras figu ras 22 -  23- 

24 y 25, l a  barra movir 50 que se desriza en el interior- 

da! casqu ilío  42, e stá  p rov ista  de una abertura de fort- 

ma de gancho en su extremo, que ha sido designada con 

50 . Una ranura longitudinal 50 p rev ista  frente a l gan­

cho, permite er deslizamiento lib re  de un rreñ irlo  mó- 

v ir  5A, rañorado a  lo  largo de su cara delantera y  opri­

mido en posición  de cierre  permanente contra lo s  cabos



deu bramante su jeto s en ra  abertura 50*  por- intormediu 

de un resorte 'dóricoidar 52* Esto fren irro  móvir 5r 

está provisto  además, en su extremo, de un ta r ín  de 

tope 5-L*" que coopera con una aspard irra 42**" i'oimada en 

er in te r io r  der casquirro 42.

De este  modo, cuando er frenirro móvir avanza por 

intermedio de ra  reva c ircu rar 53, cuya garganta herf- 

coidar 53*** coopera con un rodirro 54 fijad o  sobre un 

casquirro 55* que e stá  montado en forma que puede g i­

ra r  iibremente sobre dicho fren irro , -codo er d isposi­

tivo e stá  guiado romgitudinarmente; er fren irro  móvir 

5r hace bope rongitudinarmente, ar fin ar de su carrera, 

contra ra  espardirra 42^, ta r  como ha sido irustrado 

en ra. figu ra  25, con lo que. pe imite ra  apertura der 

gancho para r a  sujeción de ro s cabos der bramante.

Un er momento de recurar ra  barra 50 para er anu­

damiento, er i'renirio 5 i; soricitacb  por er resorte 

hericoidar 52, asegura mediante su ranúrado er ap riete  

peimanente de dichos cabos rebatidos der bramante, evi­

tando todo desrizamiento y provocando e i a rra stre .

Eay que consideran asimismo, que de acuerdo con es­

ta  forma de realización , ra  barra móvir 50 e stá  monta­

da de modo que puede g ira r  r8ü grados por intermedio 

de una rueda dentada 56 enchavetada en su extremo, que 

coopera con un piñón 57 montado sobre er árbor de reva 

58.

Conforme a  e sta  d isposición , en er momento de avan­

zar ra  barra  móvir 50, er gancho queda orientado 

abajo para coger r a p a r te  rebatida de ros cabos der 

bramante, parte que e stá ;ap licad a  sobre ra  cara extra—
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-ma del oasquiiio 42, mientras que después dei anudamiento, 

dicha barra ha girado i8 0 s, presentando ,e i gancho hacia a r r i  

ba, asegurando asá  que e i nudo se suelte libremente.

Es de señalar igualmente, que e i movimiento de recula­

ción de i a  barra móvil 50 e stá  combinado con un movimiento 

de avance dei caequillo  42 para asegurar un mejor arrastre  

de io s  cabos dei bramante.

Este movimiento de avance suplementario doj. easqu in o  

42, se obtiene por una modificación dej. p e n i l  de l a  gargan- 

ta  53 <ie r a  leva  53*

Para 1a  comprensión de estos nuevos movimientos d n  anu­

dados, combinados con io s  d escritos en l a  foima de r e a l iz a ­

ción precedente, conviene enunciar su funcionamiento, a sa­

ber:

-  Avance dei oasquíiio 42 para e i apoyo de io s  cabos 1,̂  y

dei bramante,que se presenta car como ha sido indicado, 

después de rodear e i paquete.

La barra 50 se encuentra en posición recuiada.

-i Avance y rotación p arb ia i (un ouarto de vueita) den anu- 

dador rotativo 59 pa ia  a rro n a r  dichos cabos cruzados sobre 

e i casquiilo  42, y seguidamente plegado de l a  sección no 

arron ad a sobre l a  cara transversal extrema dei easquino 

42.

-  Avance de l a  barra móvil 50 so lid aria  dei gancho, que 

ocupa la  posición  baja  para apresar io s  cabos dei bramante.

-  Retroceso de ia  barra móvil 50 combinado con ei retroceso 

dei easquino 42, para ra  eyección de io s  cabos que están 

arro llados sobre l a  p e r ife r ia , y que chocan contra e l oxtre- 

mo dei anudador 59*

-  Nuevo avance dei easquin o  42 combinado con ei retroceso3 0 .-
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de l a  barra 50, Paia ei a rra stre  y i a  foimación dei rudo.

— Retroceso del casquilio  42, a s i  como de 1 anuda do r  rota­

tivo 5$, que continua su rotación para asegurar ra  apertu­

ra de ia  par anca de e agauche y ra eyección der nudo.

-  Rotación y avance de l a  barra móvil para presentar ra  

abertura de su gancho hacia io  arte , para i 'a c ir ita r  a s í  

la  su e lta  dei nudo.

Eay que considerar igualmente, que e stá  previsto  soltac 

e l lazo completamente mediante i a  baria  5o, aumentando su 

retroceso, de modo.que io s  cabos y se deslicen  dei . 

lado opuesto dei bramante que rodea e i paquete.

En l a  segunda variante de la  foima de realizac ión  dei 

bloque anudador, ilu strad a  en l a s  fig u ra s  26 — 2/  —2 8 —

29 -  30 -  )̂i -  32 -  33 -  34 y 35  ̂ se vé e i cárte r de i'oima 

de paralelepípedo 60 o de ca ja , que soporta en su parte 

exterior e i bloque motor reductor 6r, que acciona er árbol 

tran sversal 62 montado sobre rodamientos de boias aio jados 
en una ca ja  63.

E ste  árbol 62 e stá  hecho so lidario  de uh disco de ie -  

va 64, cuya cara ex terio r dei lado dei motor 6r ,  e stá  pro­

v is ta  de un sa lien te  84" dispuesto circuiaimente para co­

rresponder a un dedo tran sversa l 65 f ijad o  sobre i a  palan­
ca basculante 66.

E sta ultim a, dispuesta lateralm ente, o sc ila  por su ba­

se sobre un eje ó/ y se prolonga anguiaimente por su parte 

superior para co n stitu ir  un sector dentado 66*  q ^  engrana 

con e i piñón 68 f i ja d o  sobre ia. barra móvn porta-gancho 
6$ , de modo que lo  hace g ira r .

A continuación dei disco de ieva 64, e i árbor 62 sopor­

ta  asimismo una corona /o , ctya p e r ife r ia  e stá  provista, de
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dos len gü etas  so b re sa lie n te s  y  opuestas /O***, en forma de 

se c to re s  c ir c u la r e s  p ara  formar c e rro jo s , t a l  como ha s i ­

do indicado a  continuación  de l a  d escrip ció n  de e s ta  se­

gunda forma de r e a liz a c ió n .

Un piñón cónico / i ,  yuxtapuesto  a i a  corona /u, está  

montado sobre e i  árb o l 62 para cooperar con e i piñón 72, 

d ispuesto ortogonarmente y  montado en e i  extremo dei ár­

b ol lo n g itu d in a l 73; d ispuesto  en e i iado correspondiente 

de+ c á r te r  60. Un piñón c i l in d r ic o  74, s o lid a r io  dei ár­

b ol 73; im pulsa, p or interm edio de i a  rueda 77, i a  rueda 

dentada 75; f i ja d a  sobre l a  p e r i f e r ia  dei anudador rotar- 

t iv o  76; en forma que asegura su ro tació n .

Et árbo i lo n g itu d in a l 73 perm ite asimismo e i  enchave- 

ta,.do de una arandela so b re sa lie n te  78, p r o v is ta  en su ^or; 

f e r i a  de un piano 7 8 ',  destinado a cooperar con cada "-no 

de la s  len gü etas /U*** de i a  corona /u para form ar c e rro jo , 

inm ovilizando pasajeram ente y  bloqueando en ro ta c ió n  io s  

p iñones 72 y  74.

Para t a i  f in ,  e i piñón cónico / i  e s tá  p ro v is to  de un

dentado interrum pido, que forma dos se c to re s  en hueco /i *̂
2y 71 , que escapan a s i ,  en c i  momento de su g ir o ,  de io s  

d ien tes d ei piñón y 2, en forma de asegu rar su ro ta c ió n  in ­

term iten te en dos tiempos (en una re la c ió n  dada), en ccau- 

b inacrón  con su enciavam iento en e i momento de su inmovi­

l iz a c ió n .

Cuando io s  se c to re s  en hueco /i^ y / l^ , d ispuestos en 

s i  e je  d iam etral de la s  len gü etas  /U*** de i a  corona /'U, se 

presen tan  respectivam ente fr e n te  d e l dentado d el piñón 72¡, 

queda e ste  óitim o parado de este  modo, m ien tras que l a  

len gü eta  correspondiente /o***, que se desplaza circuiarm en-
3 0 .-
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- te  como consecuencia der accionamiento permanente der 

árbor 62, se coloca, frente a uno de io s  pianos 78 *̂, tai. 

como puede verse en ra  f i g .  29, impidiendo a s í  toda ribre  

rotación en un sentido u otro dar piñón 72 y, por consi­

guiente, der anudador rotativo 76, formando a s í  cerrojo.

Cuando uno de ros sectores dentados der piñón cónico 

/a  engrana con ei piñón /2 , l a  lengüeta correspondiente 

/0*  ̂ escapa de su posición  sobre uno de ros pranos /S***, 

provocando a s í  er desencravamiento.

Es de observar asimismo, que ros diámetros de ros p i ­

cones / i  -  /2  -  74 y 75 se erigen convenientemente para 

obtener en un primor tiempo una rotación der anudador 76 

a ro largo  de tre s  cuartos de vuerta, correspondiente a 

la  .aberrara der gancho 79 y, en un segundo tiempo, "na 

rotación complementaria de un o narro de vuelca para er 

arrollam iento de ros cabos der bramante, car como ha s i ­

do indicado en ra s  formas de realización  precedentes.

EL árboi 62 se prolonga hasta más a ir á  der piñón có­

nico /r ,  para hacer apoyo coh su extremo opuesto sobre ra  

cara extrema der oar cor bu.

.& rO rargo der rado opuesto ar broquo motor ór, pero 

en e i in te rio r  del cárte r 6c, e i árbor 62 permite 1 a f i j a ­

ción der disco de reva 8c , destinado a  gobernar ra  paian- 

ca de corte 81.

La par anca 8r e stá  articu lad a  por su base sobre un 

eje 82, f i j o  en un rebajo transversar 83, formado en er 

fondo der cárter 6u* por su parte superior e stá  ra  palan­

ca 81 acodada para ioimar un brazo 8r*** en forma de sector 

circurar, que a trav ie sa  una abertura correspondiente der 

cárter, para so b resa lir  exteriormento de e irá . Un soporte
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84,  f i ja d o  a i  f i n a l  dea brazo 8a* ,̂ perm ite r a  f í ja o í é n  de 

una h o ja  co rtan te  85, d estinada a r e a l i z a r  01 co rte  dea 

cabo dea bramante aa fin a a  de aa c a rre ra  de b ascuaacién  

de aa paaanca 8a, taa  como ha sido ilu s tra d o  por r a  ranea 

de tra z o s  de aa i i g .  3^.

Para taa f in ,  e i  disco de aova 8u í'orría un resaato  con­

c é n tr ico  80 con rampas opuestas 80^, para p e rm itir  ea apo­

yo de un rod irao  r o ta tiv o  86 f i ja d o  transversaam ente sobre 

aa paaanca 8a, m ientras que un re so rte  8/ acciona dicha 

paaanca.

a i fondo dea cárter 60 e sté  provisco asimismo de ner­

vios paraaeaos, dispuestos perpendicuaaimente con relación  

aa eje 82. JSstos nervios 88 permiten aa f i ja c ió n  entre erroi 

de e je s  tran sversa les 89 -  9% "  9a, sobre ros que giran  ras 

bases c ilin d rica s  o ros cubos de aas correspondientes paran 

cas basculantes 92-s 93 -  94.

La palanca 92¿ soportada sobre ei eje 89, e s tá ro a r iz a -  

da en forma de h orqu illa para in tercalarse  entre aa rev i y 

aeva antagonista 95 y 96; destinadas a  perm icir su mando 

de basculaeión en io s  dos sentidos, y que están enchavst&d 

das sobre er árboa 62.

Para ta r  f i n ,  aa aova 95 e s tá  p r o v is ta  p erifé rica m en te  

de un se c to r  c ir c u la r  y  co n cén trico  95^, que p or sus enere­

mos se prolon ga por interm edio de rampas de p e r f ir  redondean­

do.- 95^ y  95"*, formando una par-te prominente y  e n cén trica  
4

95 . Un r o d il lo  9/; f i ja d o  transversaam ente en ea extremo 

de una de aas ramas de aa paaanca 92, hace apoyo permanente 

sobre ea p e r f i l  de dicha aeva 95; m ientras que un segundo 

rodiaao 98, f i ja d o  transversaam ente a ao la rg o  dea lado 

opuesto, hace apoyo sobre ea p e r f i l  in v e rtid o  y  complementa^



-  2 u -
!: 1 7 2 8 0

—rio  de ra  leva ai*bagoni s ta  96. De este modo puede ap reciar­

se que ra rotación de ra  reva y reva antagonista 96 acopra- 

das en ep sentido de ra  frecha  ̂ asegura er desprazamien- 

to augurar en ros dos sentidos de j.a paranoa 92.

j¿"or su rama sobresarionfe^ ra  palanca 92 cscá hecha Su— 

r id a n a  de ra  pata augurar 99 ; f i ja d a  extorrurmenctj sobre

una horquirra 99 que bascura ^íbremence sobre dedos opuestos 
a.UU do un anij.rO n.ou. nsce urrimo e stá  moneado en er extre­

mo der anudador rotativo /ó , on forma que puede g ira r  lib re ­
mente.

Esba d isp o s ic ió n  permi ce a s i  j.a combinación dor movimien­

to r o ta t iv o  dor anudador /b, generado por ro s  priícnos , 2-  /4  

?5 -  77; con su desplazam iento lo n g itu d in a l p or d eslizam ien ­

to  sobre er casq u irro  cuburar rú r y  por mcorm edio de ra  p a - 

ran ca 92.

na paranca 93; a r tic u la d a  subre e  ̂ e j e  9c  ̂ as^.gur-a ĉ . 

desplazam iento rongicndinar der casq u irro  rUj. por m cerm edio 

de r a  re v a  r 02 y  de ra  re v a  an ta g o n ista  rup, enchave cadas

asimismo sobre er árb o l 02,  t a i  como ha sido i lu s tr a d o  en ra  

f i g .  33.

Para t a i  f i n ;  ra. re v a  r 02 e s tá  dotada p o riió rica m cato  de 

un se c to r  c ir c u la r  rv 2  ̂ que so prorenga p or ambos rudos fo r­

mando ca íd a s  p e r f i la d a s  r02  ̂ y  jf í2^, que enrazan con un pido 

prom inente y  co n cén trico  r02^. Un ro d irro  rQ4,  f i ja d o  tran^- 

versarm ente sobre ra  paranca 93; hace apoyo sobre ra  p e r i f e ­

r i a  de ra  re va  ru2, m ientras que un segundo r o d il lo  opuesto 

103 coopera con r a  ie v a  a n ta g o n ista  r(j3, de p e r f i l  in v e rtid o  

y  complementario.

Puede a p r e c ia r s e , que j.a ro ta c ió n  de i a  r e ta  a02 y  da ra  

r e ta  a n ta g o a ic ta  acopiada ju ? , asegara  er desprazam iente anga
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- j.a r  en io s  ¿os sen tid os de 1a  palanca $3* Por su. rama so­

b r e s a lie n te , 1a  paianca 93 es s o lid a r ia  de ia  p a ta  a x ia l  

106*** s o lid a r ia  de una h o r q u illa  10o, montada do forma bas­

cu lan te  sobro lo s  dedos opuestos lU-i.*** de i a  p a rte  p o s te r io r  

semipiana dei c a s q u m o

E sta  d isp o s ic ió n , p or lo  ta n to , a u to riza  únicamente ej. 

desplazam iento lo n g itu d in a l dei c a s q u ín  o Icm, que se d e s li­

za ¿ibromonte subre j.a b arra  m óvil 09.

La p alan ca  94, a r t ic u la d a  sobre e i  e je  9i ,  asegura a su 

vez e i  desplazam iento lo n g itu d in a l de tr a s la c ió n  do i a  ba­

r r a  m óvil 69* p o r inteim edio de l a  le v a  10/' y  de i a  ie v a  an- 

ia g o n is ta  106, enchavetadas sobre e i  árb o i 62, t a i  como ha 

sido i lu s tr a d o  en l a  r i g .  34*

La le v a  1O/ e stá  dotada p erifé rica m en te  do un seg-gor s i n  

cu ia r  y  co n cén trico  lO ^ ,  que so prolon ga i'oimando una ram-
x 2 vpa e x cé n tr ica  ICr lin d a n te  con 1a  baso de i a  rampa i0/"  ̂ del 

p ic o  con cén trico  iU/ . Este p ic o  empaima después con e i sec­

to r  a tr a v é s  de tr e s  ca íd a s  su cesiva s  1 0 ^  -  y  Ln

r o d i l lo  i 09, f i ja d o  transversanaenre Sobre i a  rama sobresa­

l ie n t e  de l a  p alan ca 94, hace apoyo sobre 01 p e r f i l  de dicha 

le v a  10?, m ientras que un segundo r o d in o  opuesto n o  coope­

r a  con 1a  le v a  an tago n ista  luB, de p e r f i l  in v e rtid o  y  com­

p lem en tario , de modo que provoca e l  desplazam iento anguiar 

en io s  dos sen tid os de dicha p alan ca 94.

P or su rama s o b re s a lie n te , i a  paianca 94 e s tá  hecha so­

l i d a r i a  de l a  p ata  anguiar l i i* * ,  f i ja d a  exterioim enve sobra 

una do ia s  h o r q u illa s  i l i ,  que b ascu ia  sobre io s  dedos upáos­

los 112 de un a ñ in o  112. Este últim o e stá  montado de mane­

r a  g ir a t o r ia  sobre i a  b a rra  m óvil 6 9 .

n sta  u—sp o s—cion  perm ite a s i  l a  combinación u-ea movimien—
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- to  rotativo  de l a  barra 6 9 , generado por l a  paianca bas­

culante 66, cor. su desplazamiento longitudinal por inter­

medio de i a  par anca 94.

Es evidente que ra s  partes no d escrita s, siguen estan­

do rea lizad as t a i  como ha sido indicado en ra s  formas de 

rea lizac ió n  precedentes*

Uon e sta  rea lizac ión , ta i  como lia sido d escrita , coit- 

viene an alizar asimismo sucintamente ra s  d iferentes fa se s  

dei funcionamiento dei bloque anudador, a  saber:

-  i^osreion de p artid a , t a i  como ha sido ilu strad a  en ra s  

f ig .  26 y 2?, Ei gancho i lp ,  mentado en e l extremo de l a  

barra móvil 6 9 , e s tá  salido  y su abertura e stá  dispuesta 

hacia 10 a lto * Rr casqu iilo  101 e stá  metido dentro, a s i  

como temblón e l anudador /6 .

-  Ri. piñón cónico / i  pone en rotación, por su primer sec­

tor, a i  piñón 72, y e l anudador 76 g ir a  durante tre s  cuar­

tos do vuelta, para provocar l a  apertura de l a  pinza 79.

-  Er árbol 62 a rrastra  en rotación a i  conjunto de discos 

de leva y ei casqnino h ii ,  so lic itad o  por c i pico i02^ de 

l a  leva 102., avanza h asta  el máximo para re c ib ir  io s  cabos 

dei bramante, conducidos por i a  pinza.

— E!i anudador 76  avanza por intermedio de i a  leva 95? v ra 

^inza se c ie rra  sobre io s  dos cabos, ih anudador 76 g ira

entonces un coarto de vuelta, arrastrado por e i s 

uor dentado dei prnen cónico 7a, para perm itir as 

rlamiento. dei bramante en torno dei casqu in o

egundo sec- 

í  e i arro-

€

-  La barra móvil 69, que ha girado j.8u grados por- interme­

dio de i a  palanca basculante 66 que engrana con er piñón 

68, avanza asimismo por 1 a. acción dei pico iu /^  de l a  ieva  

ÍOf, actuando sobre i a  paianca 94 para hacer saiir- er gan-
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-cho aa3 y  p re se n ta r  su. abertui'a h a c ia  ab a jo . gata gan­

cho aap prende lo s  cabos dea bramante y ,  aa re tro c e d e r, 

aos introd uce en e l  in t e r io r  dea casquiaao aUr.

-  ib. casquiaao aüa p en etra  en ea In te r io r  dea anudador 

76* y  103 dos cabos dea bramante se caen.

-  Finaa dea retro ceso  dea gancho, y  co rte  de lo s  cabos 

dea bramante p or aa bascuaación de aa  paaanca de corto 

8a.

-  ha casq u iaio  aüa vueave a s a a ir  debido a aa a cc ió n  de

a a caíd a  iu 2  ̂ de a a aeúa lo  2, para bloquear ea nudo y  an­

te a r  de nuevo aa in t e r io r  dea anudador '/ó.

-  Ea gancho aa3, s o lid a r le  de aa b a rra , vueave a sa lir-, 

girando con e l  f i n  de a a sa r  ea aazo por ea rado do a rr ib a .

Hay que te n e r en cuenta, que ea baoque anudador se 

p re se n ta  in clin ad o  h a c ia  a rr ib a  con r e ia c iá n  a  io s  rod i­

l l o s  de apoyo, de modo que se aproxima todo ao p o s ib le  ar 

paquete, p a ra  obtener un a p r ie te  máximo.

Gomo e s  perfectam ente com prensible para io s  té cn ico s  

en aa m ateria  podrán se r  in tro d u cid as  cuantas m o d ificac io ­

nes de tamaño, forma, d isp o s ic ió n  y  naturas..-za de io s  e le ­

mentos in te g ra n te s  d el invento se consideren n e ce sa ria s  

p a ra  un m ejor a ogro da io s  f in o s  dea mismo, siempre que 

no se a a te rc  su e se n c ia líd a d  p r im it iv a , y  cuya descrip­

ció n  ha sido fa c i l i ta d a ,  a té t a lo  i lu s t r a t iv o  y  no l im it a ­

t iv o ,  debiéndose in te r p r e ta r  io s  conceptos expuestos en su 

más am plia acepción.

E. § i  i

D e s c r ita  suficien tem en te a a n a tu ra a e sa  dea ob j  a te  ue 

aa presen te  s o l ic it u d ,  se  d eclara  de propia y  nueva inven­

ción  io  contenido en aas s ig u ie n te s
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R R I V I I'i D I C A C I C h S 

i  9 Maquina, empaquetadora automática p rov ista  de t ic — 

que anudador automático, caracteriza da por: Un armazón má-

(¿í5¿Jl-!.JSTjO bÔ _)Oi?Jü!3 Q̂U.J

roe ro d illo s  do apoyo para o í paquees; sopon as escuadrados, 

l i ja d o s  a lo largo de i a  p e r ife r ia  in te r io r  dea armazón, 

que soportan lo s  pidones de l a  cadena sin  f in  en forma de

lazo , cuyo ac c s o ran  ont o o s *Gá asogurauo por un mo ijoi' a i o_

jid o  en una escotadura do une do io s  sopores3; un bloque 

anudador alojado en una escotadura de unos de io s  sopor­

te s  y que coopera con el bramante despuós de rodear éste 

e l  paquete por intermedio de l a  cadena s in  f in .

29.- Máquina empaquetadora automática p ro v ista  de blo­

que anudador automático, segtín sá  reiv indica en e l punto 

1 , caracterizada por e i  hecho de.que la.cadena s in  f in  e s­

tá  p ro v ista  de una pinza.que a r ra s tra  e l  bramante tenso 

ía r a  rodear e l paquete, despuós de ctyo .-rodeo, dicha pin­

za prende.asimismo e l  cabo del bramante procedente dei -  

o v illo  para a rra stra r lo  y presentar lo a  dos eabos frente 

a i  anudador .movible tran sversa l.

. 3 9 .-  Máquina empaquetadora automática ¡provista de blo­

que .anudador automático, segón;se reivindica en io s  puntos 

an teriores, caracterizada por 1a  disposición  de l a  pinza 

sobre i a  cadena.sin fin , comprendiendo Una p la n t i l la  para 

soportar un tarugo de forma cónica, sobre e i ¡que se arró- 

i i a  parciaimente e i  extremo dea bramante; una paianca de 

c ierre  automático, montada , sobre ia  p ia n t i i ia  y accionada 

por reso rte , que actúa en forma que con su pico exeóntrú- 

co y ranurado ¡apresa .e i bramante para asegurar su sujeción.

:4 s .-  Máquina empaquetadora automática p ro v ista  de blo­

que anudador automático, segón se reivindica en e i punto



5 i-

iO .-

2C¿-

2$.-

1 y 2, caracterizada por disponerse un mando de desasi­

miento de i a  paianoa de c ierre  automático a i  f in a i de 

i a  carrera de rodeo dei paquete, p a ia  peim itir e± des­

lizamiento frenado por un bloque fle x ib le  de io s  cabos 

dei bramante sobre e i tarugo en ei momento dei anudado, 

por intermedio de una leva f i ja d a  en e i in te r io r  de uno 

de io s  montantes v e it ic a ie s  dei armazón a x ia i .

59^- Maquina empaquetadora automática p rov ista  de 

bloque .anudador automático, segón se reivindica en io s

puntos an teriores; caracterizada porque e i  bloque anuda­

dor automático e stá  provisto de: un árbol de lev as que 

coopera sucesivamente con un anudador rotativo sobresa­

lie n te , animado de un movimiento da traslac ió n  y que, en

su extremo, soporta una palanca que forma una pinza para 

enganchar io s  cabos dei bramante; un casqu m o tubuiar

animado de un movimiento de traslac ió n  longitudinal y 

destinado a perm itir por su extraño sobresaliente er a r i^  

namiento y cruzamiento de io s  cabos dei bramante; una 

barra móvil que se d esliza  en ei casquiirq,.anim ada de 

un movimiéñto de traslac ió n  longitudinal y que, en su ex- 

tremo, soporta un ganchillo esoamoteabie, destinado a ase 

gurar l a  formación dei lazo.

6 ^ -  Maquina empaquetadora automática p rov ista  de bio 

que anudador automático, segán se reivindica en e i pu.nto

3, caracterizada porque se d íson o  un medio d. mando para 

ia  rotación.-y traslac ión  dei anudador rotativo sobrasa- -

i-eübS por m t-m edio de un piñón-leva dotado de ru-das 

dentadas intermedias que permiten ia  rotación a 10  largo 

de un cuarto de vuelta, mientras que una horquilla bascu-
3c.-
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h e lic o id a l  de una u v a  c i l in d r ic a ,  pai-a asogtn'ai' ea d e ^ ia -  

zamiento de tr a s la c ió n .

/*s.- Máquina empaquetadora autom ática p r o v is ta  do b lo ­

que anudador autom ático, segán se r e iv in d ic a  en e i  punto 3, 

c a ra c te r iz a d a  p or e i  hecho da que j.a p in za  a r t ic u la d a , mon­

tad a en e i  extremo d ei anudador, coopera p o r medio de su. 

ta ió n  p o s te r io r  con un tarugo de apoyo p ara  p e n n it ir  su c ie ­

r r e  en e i  momento dea avance de dicho anudador, de modo que 

prende io s  dos cabos dea bramante apoyados sobre e i  casq u i- 

i i o  tu b u lar.

83,— maquina empaquetadura autom ática p r o v is ta  de b lo­

que anudador autom ático, según s ,  r e iv in d ic a  en e i punto 5 , 

c a ra cte r iza d a  p or s i  nacho ce crspcuerou un m-dro de manco 

Para, la. t r a s la c ió n  doi c a s q u m o  tubuaar que so d e s liz a  en 

e i  espacio  in t e r io r  dei anudador, p ro v is to  en su extremo 

p o s te r io r  de un r o d il lo  que e n ca ja  en e i  in t e r io r  do una 

garganta p e r f i la d a  de una le v a  c i l in d r ic a ,  s o l id a r ia  dei 

árbol de accionam iento,

9° . -  maquina empaquetadora autom ática p r o v is ta  de b lo ­

que anudador autom ático, según se r e iv in d ic a  en 01 punte 3, 

caracterizada p o r 01 hecho ce d isponerse un medio de mando 

Para, la  ¡traslación  da í a  barra  m óvil que so d e s r iz a  en 01 

espacio  i n t e r io r  doi c a s q u in o  siguiendo un desplazam iento 

l i n e a l  c h e l ic o id a l ,  p or medio da una u v a  f a c i a i  qu<a s i r ­

ve es apoyo p a ra  una b rid a  s o n d a r ía  de dicha b a rra .

ati3. -  máquina empaquetadora autom ática p r o v is ta  de b u ­

que anudador autom ático, sogán so r e iv in d ic a  en i o s  puntos 

an vori ora &, ca ra cte r iza d a  p or 01 hecho de d isponerse i a  ba- 

t.j.a m ov-i, en v a r ia n te , p r o v is ta  en su extremo de una aber­

tu ra  en í'oitta de gancho, que coopera con un f r e n i l l o  m óvil
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accionado por re so r te  y  destinado a  asegurar e i  a p rie to  

de io s  cabos d el bramante una vez que dicha b a ir a  e stá  

a to ja d a  en e i  in t e r io r  d d  c a s q u ilio , estando dotado d i­

cho i 'r e n iito  de un tarón en su p arte  p o s te r io r , que coa- 

p era  con una e s p a ld i l la  in t e r io r  dea c a s q u in o , de modo 

que perm ite 1a  ap ertu ra  dea gancho cuando so b resa le  ea

r e fe r id o  casqué i r  o.

n - * -  máquina empaquetadora autom ática p r o v is ta  d-. 

bloque anudador autom ático, según so r e iv in d ic a  en ro^

puntos a n te r io re s , ca ra c te r iz a d a  p or proveers 

c ie n  a i a  b a rra  m ovn , combinado con su movim:

J.̂ C biáí—

an uo de

ü iasiac-o n  para  prementar, a i  f i n a l  dci anudado, e i gan—

cuo en pos-c-.on a rc a  por interm edio de una rueda dentada 

que coopera con un piíion montado sobre 01 ár'boi de aovas 

***̂ *"*" Maqu-na. empaquetauora autom ática p r o v is ta  de

breque anudador autom ático, según se r e iv in d ic a  en or pun 

to  5 , c a ra c te r iz a d a  p or er hecho de disponerse un medio

de mando para i a  traslac ió n  de ra  barra múvir por ínter-, 

medio de una reva c ircu lar , cuya garganta h e lico id a l coo­

pera con un ro d illo  fijad o  sobre un casquirro que g ira  l i  

brómente sobre dicha barra; todo erro eatáddu guiado lon­
gitudinalmente.

-t-3 *̂- Máquina empaquetadora automática p rov ista  de 

breque anudador automático, según se reivindica en ros 

puntos an teriores, caracterizada por una forma de realiza- 

cion der breque anudador automático provisto con medios 

de mando para ra traslac ión  dei anudador rotativo , der cas 

q u in o  tubular y de ra barra m óvil, por interm edio de dis­

cos de le v a  p e r f i la d o s ,  montados sobre un mismo árb o i -  

tra n sv e rsa l y  que, p or p a re ja s , actúan sobre p alan cas bas-
3 0 . -
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- c u ia b ie s  -acopiadas r - s p c c t iv  emente a ro s-órgan os c ita d o s  

anteriorm ente, un ¡Redro de ¡¡¡ando para aa rotucíóu. da aa 

b arra  móvia p o r in te  uno dio de un d isco  do aova, moneado 

sobre a i  árb o l tra n sv e rsa l y  que actúa sobre una p alan ca  

bascuian.ee que, con su ccceor nenuado^ engrana con un. p i ­

píen enchape eaao S'-.bre dicha barran un mcnic u - cor ee d— 

io s  cabos del bramante después del anudado, p o r ineeim c— 

dio de una. palanca b ascu lan te  a rra stra d a  por nnn. reva  mon­

tad a asimismo sobre ea árb o l tra n sv e rsa l)  un mna.c de rm- 

p u isrán  para  l a  ro ta c ió n  in te rm ite n te  dea anudador r o t a t i ­

vo, con un d is p o s it iv o  que asegura su enciavam iento en e i  

momento en que se para.

14 2 ,-  Máquina empaquetadora autom ática p r o v is ta  de 

bloque anudador autom ático, según se r e iv in d ic a  en ea pun­

to  i3 ;  ca ra c te r iza d a  p or e i  hecho de que e i  medio de igt- 

p u a s ió n p a ra  aa ro ta c ió n  y  para ea encaavamiento dea anu­

dador a s ta  c o n stitu id o  por un piñón cónico dentado, monta­

do sobre ea árboa tr a n s v e rs a l y  que posee idos s e c to re s  en 

hueco, no doñeados, que escapan circuam m ence siguiendo 

un arco determinado dea piñón impuasado, de modo que ase­

guran pasajeram ente su detención) e s ta  p o s ic ió n  de deten­

ció n  e s tá  encaavada además por interm edio de cada una de 

la s  len gü etas correspon d ien tes de una corona f i ja d a s  so­

bre ca árboa tr a n s v e r s a l,  que v ie n e  a  ca e r c irc u a a r  y  p o r- 

p en d icu i armante fr e n te  a  cada una de aas p a r te s  do grueso 

d iie re n ce  de una a r ander a  so b re sa lie n te , montada sobre ea 

árboa dea piñón impulsado) un piñón c i l in d r ic o ,  enchave vu- 

do sobre e l  árb o l dea piñón impulsado, que asegura, por 

interm edio de una rueda in term ed ia, a a  r o ta c ió n  dea piñón 

fijad o  sobre e i anudador*
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i5 ^ . -  Máquina empaquetadora autom ática provista , de 

bloque anudador autom ático, según se r e iv in d ic a  en e i  

punto i3 ,  ca ra cte r iza d a  p or e i  hecho de que e i  medio de 

l a  t r a s la c ió n  dei anudador r o ta tiv o  e s tá  co n stitu id o  p o r ' 

una paian ca b ascu lan te , a r tic u la d a  p or su baso en oí cul­

to r  y  re a liz a d a  en forma do h o r q u illa , por in te r c a la r s e  

en tre  una le v a  y  l a  le v a  an tagon ista , p e r f i la d a s  y monta­

das sobre e i  árb o l tra n sv e rsa l; por r o d il lo s  o p u e sto s ,fi­

jad os tran sve rsa m en te  sobre dicha paianca y que cooperan 

con lo s  p e r f i l e s  complementarios do dichas le v a s,m ien tras  

que una de la s . ramas so b re sa lie n te  de dicha palanca, es 

s o lid a r ia  de una p a ta  an gu lar f i ja d a  exteriosánente sobre 

una h o r q u illa ,  que está  montada de forma b asculante sobre 

un a ñ in o  r o ta t iv o , s o lid a r io  d ei anudador r o ta t iv o .

16-.- Máquina empaquetadora automática p rov ista  da 

bloque anudador automático, según se reivindica en oí 

punto ip , caracterizada por o í hecho di que ei medro de 

mando par-a la  traslac ió n  dei casquino está  constituido 

por una palanca basculante, articu lada por su base en ei 

cárter y realizada en forma de horquilla  para in te rca la r­

se y hacer apoyo, molíanle sus rodónos opuestos, soon  

l a  p^i*—i do una i iv a  y le v a  an jag on sta , montadas so—

bre e i árbol transversal; siendo una. da l a s  ramas sobrasa 

lie n ta s  da dicha paianca so lid a r ia  de una. pata a x ia i , f i ­

jada sobre una horquilla basculante, so lid ar ia  d irecta---

mente dei c a s q u iilo .

1 / 2 .-  Máquina empaquetadora autom ática p r o v is ta  de 

bloque anudador autom ático, según se r e iv in d ic a  en ei 

punto ip ,  ca ra c te r iza d a  por o í hecho de que oí medio da 

mando di l a  tr a s la c ió n  d. l a  b arra  m óvil y  r c t a t iv a ,  ^stá
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constítuido por una p alan ca  ba.scua.abie, articu lada  p or su 

base en e i cárte r  y r e a liz a d a  en forma do h o r q u illa ,  para 

in te r c a la r s e  y  h acer apoyo, mediante sus r o d i l lo s  opues— 

Hos, sobre l a  p o n í  c r ia  do una. le v a  y do una aova antsgo— 

m o ja , mentaaas sobro e i  arbo i tr a n s v e r s a l, siendo una de 

la s  r a ta s  sobao^a!lencos do drena paian.ua so lrd a rra  do 

una p a ja  ^.nguiar, ra ja d a  sobro una norquiaaa b ascm ab ie , 

que e s ta  montada sobra un a m a lo  r o ta tiv o  s o lid a r io  d i ia  

b arra  m óvil.

l o - 4— naqUj.ua empaquetadora, auocmaúica p r o v is ta  da 

bloque anudador autom ático, según se r e iv in d ic a  en e i  pun­

to  13 , ca ra c te r iza d a  p er  e i  hecho de que e i  medio de man­

de u— l a  roLíac—ón ue la. ¡jarra movrl e s ta  c o n stitu id o  por 

un d isco  do le v a , montado souro a i  árb o l tr a n s v e rs a l y  do— 

tacto de un r e s a lt e  en rom ar que actúa sobre e i  dedo tran s­

v e r s a l de una p alan ca bascuiaoi-e, oscilan d o  e s ta  última 

p or su b ase  en 01 c á r te r  y ,  en su  p a r t-  s u p .r i  1-, forma un 

se c to r  domado que engrana con un piilon enehavetado sobre 

dicha b a rra  m óvil, ehcaigándose d el accionam iento de i a  

pananca un re so rte  h e lico id a l.

l9"*-M áquina empaquetadora automática p ro v ista  de 

bloque anudador automático, según se  reivindica en e i pun­

t o ^ ,  caracterizada porque.ei medio de corte de io s  cabos 

dei bramante, una vez anudados, e stá  constituido por un 

disco de leva montado sobre e i  árb o l tr a n s v e rs a l, cuyo pen- 

i i i  perm ite l a  bascuiacion de una p ai anca de cort^ , monta- 

da por su base en e i c á r te r ,  atravesando dicha pananca a i  

c á r te r  con su p arte  su p erio r acodada y  recib ien d o  en e i 

emremo un soporte re g u la b le  con una h o ja  co rta n te .

20s , -  maquina empaquetadora autom ática p r o v is t a  de bao-
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-g.ua anu.oa.dor autom ático.

dedo erro  t a i  y  como so d escriba en ¿ i cuelgo de es­

ta  memorm^ se ro rv—na—ca on su no Ga y  se repr^s-^iiGa a 

t í t u lo  de ¿j3Mprc an l a s  adjun tas h o ja s  do p ian o s.

E sta hornería consta 

y  m ecanógrafaadas a dos 

caras.

do t r e in ta  y una h o ja s  fo lia d a s  

esp acio s p o r  una s o la  de sus —
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