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por "lMejoras introducidas en el objeto de la patente princie-
pal mQ 292,307 por un sistema mecdnico de aplicacidn a mé-
quinas enrolladoras de hilo sobre canutillos, para la fija-
cién del cabo libre del hilo enrollado™,

a favor de D, Andrés Guardia Bruc, de nacionalidad espaficla,

domiciliado en BarcelenaC/. Diputacién n? 342,
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MEMORIA DESCRIPTIVA

La patente principal tiene por objeto un sistema
mecdnico de aplicacidn a mdquinas enrclladoras de hilo sobre
canutillos, para la fijacién del cabo libre del hilo enrclla=-
do, sstando particularmente estudiado y resuelto para sl caso
en que el canutillo estd formado por una tarjeta de cartulie-
na que s enrolla sobre la pGa reteniendo el hilo por 8l ex-
tremo en que se inicia el enrollamiento.

La presente adicidén, manteniendo el principio rei-
vindicado en la patente principal de que el hilo a enrollar
es suministrado a través de una aguja del tipo corriente para
méquinas de coser dispuesta en el agujeroc del guia-~hilos que
dirige el enrollemiento, con posibilidad de desplazarse longi
tudinalmente para en momento oportuno avanzar sobresaliendo
del guia~hilos hasta atravesar totalmente el canutille por su
extremo libre y subsiguiente retroceso, se refiere a un sig=

tema mecdnico particularmente estudiado y resuelto para el
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enrollamiento del hilo sobre canutillos rfgidos o sea prefa-
bricados gque se colocan en las pdas giratorias en disposicidn
de recibir el mencionado enrollamisnto's

En las mdgquinas del tipo y finalidad a que nos re=-
ferimos, es normal la existencia de un ndmero a conveniencia
de pdas giratorias que soportan a correspondientes canutillos
y la situacidén frente a cada pda, de un correspendiente guia=
hilos que conduce al que debe enrollarse, siendo estos guia-
hilos susceptibles de desplazarse, entre determinados limites,
paralelamente al ejs de la pda; una vez enrollado el hilo
sobre el canutillo en la longitud prevista, ses produce el
paro de la pda y subsiguientemente las operaciocnes intermedies
a que el dispositivo estd destinado’,

En las hojas de dibujos anexas a la presente memo=
ria, aparece ssqusematicamente representado el sistema mecénico
de referencia segin la adicién que nos ocupa, mostréndole
sus figuras 1 a 14 en diversas posiciones de sus elementos
componentes, dentro de un ciclo de trabajo de acuerdo con las
sucesivas fases de desarrollo, o sea desde la entrada dsl ca-
nutillo a la pda para su llenado, hasta su expulsién una vez
lleno, comenzando (Fig. 1) por el momento en que se para la
pda por estar lleno el canutillo,

Es bésico del sistema segdn la patente principal,
que el hilo 1 de alimentacién, pésa por sl ojo de upa aguja 2
del tipo corriente para méquinas de coser, que se dispone a
su vez pasante por el agujero central del guia-ﬁilos 3 con
posibilidad de desplazarse longitudinalments, estando sujeto
el taldn de dibha agﬁja a la accidén de un apretador capaz de
obligarla en momento oportuno a desplazarse hacia adslante
hasta atravesar totalmente al canutilleo 4 y retroceder segui=-
damente volviendo a su posicién primitiva o de origen en la
que su punta queda oculta en el agujero del guia-hiles sin so-
bresalir al exterior del mismo, concurriendo también la cir=-

cunstancia de que el mancionado guia~hilos, en momento oportu-
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no, puede oscilar o desplazarse hacia atrds con respecto a
la pda venciendo por ejemplo la resistencia de un muelles que
obra con tendencia a mantenerle en posicidn de trabajoﬁ

De acuerdo con todo ello, particulariza el sistema
mecédnico de referencia, los siguientes hechos que a los efec-
tos perseguidos se complementan entre si:

a) que la pda 5 que sostiene al canutillo 4 es hue-
ca pudiendo deslizar en su interior en momento oportuno y
entre limites previstos por accién de una excéntrica (no re-
presentada), un vdstago 6 en cuyo extrsmo libre configura un
gancho 7 apropiadamente para gque antes o despuéds dsl enrclla-
miento del hilo sobre el canutillo y parada la pda, el avance
de la aguja 2 hasta atravesar totalmente al canutillo (Figs. 1
a 5) por junto a la cara frontal de la masa 12 de hilo enro~
llado y un sucesivo retroceso de la misma (Figs. 6 a 8), dé
lugar a que el hilo, dentro dsl canutille, forme una baga
por la que penetra el védstago 6 reteniendolo durante la vuel=~
ta de la aguja a su posicién de origen previo arrastre del
mismo por el gancho 7 retrocediendo el vdstago 6 hasta que
la boca de aquel, quede introducida en el hueco de la pda,
evitando que sl hilo se desprenda,

b) que el guia-hilos 3, entre su agujero central 8
por el que pasa la aguja 2 y su cusrpo tubular posterior 9
en 8l qua se aloja la mencionada aguje, va montada una tijera-
pinza 10 desplazable en sentido psrpendicular al eje de afgue-
lla, cual pinza-tijera, al verificarse el suministro de hilo
para el enrollamientoc y durante el avance y retroceso de la
aguja, tisne su cabeza de trabajo situada por encima del agy
jero central B del guia-hilos (Figs. 1,2,4,5 y 13), y en el
memento en que la aguja 2 ha llegado a su posicién de origen
luego de atravesar al canutillo, desciende dando lugar al
cortado del hilo que se dirigeal enrollamiento y a la rsten-
cién del extremo gue queda libre del hilo de alimentacifin

que permanece pasante por 8l ojo de la aguja 2i
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y ©) qus el canutillo 4, al ser colocado sobre
la pda 5 para su llenado, avanza en cierta magnitud lineal
respecto a su posicién correcta para el enrollamiento, hasta
choca$ con un tope 1l en cual posicidn es atravesade por la
aguja 2 con la consiguiente retsncién del hilo por el gancha
7 del vdstago 6 de la pda (Figs. 10, 11 y 12), siendo segui-
damente desplazado ya sea por apretamientc ya sea por arrase
tre hasta ocupar su posicidén correcta (Figs. 13 y 14) luego
de haber retrocedido la aguja 2, apropdsito para que el cabo
del hilo a enrollar queds aprisionado entre la superficie de
la pGa y la cara interna de) canutillo,

El funcionamiento del mecanismo durante un ciclo
88 como sigues

Parada la pda y estandoc el canutillo 4 colocado
sobre la misma en posicidn avanzada o sea hasta contactar
con el tope 11 (Fig. 10), es atravesado totalmente por la
aguja 2 con arrastre del hilo 1 provimente de la bobina ds
alimentacidén, cuyo cabo libre permanece retenido por la pinza
10 (Figl 11) gque se sncuentra en su posicién limits inferior
o sea por debajo del agujero del guia~hilos; durante el ante-
rior desplazemiento de la aguja 2, el hilo 1 queda retenido
dentro dsl canutillo 4 por el gancho 7 del védstago mdvil 6
de la pda 5 como viens indicada antes sn a); seguidamente el
canutillo 4 es ldevado a su posicién de llenado (Figs, 13 y
14) quedando el cabo del hilo 1 aprisiocnado entre la pda y
8l canutillo debido al desplazamiento de éste sobre aquella,
en cual momento se abre la pinza 10 y comienza el enrollamiepn
to del hilc sobre 8l canutillo como es normal; una vez enro-
llada sobre el canutillo la longitud de hilo prevista (Fig. 1)
formando una masa cilindrica 12, se para la pda y seguidamen
te se producs el avance de la aguja 2 por junto a la cara fron
tal de la masa del hilo enrollado, hasta atravesar totalmen~
te al canutille (Figs. 2, 4 y 5); al comienzo del retroceso

de la aguja 2 se produce en el hilo, dentro del canutillo, la
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baga por la que es retenido al pasar por ella el véstago
6 de la ptia cuyo avance se ha iniciado simultaneamente con
el de retroceso de la aguja; al llegar la aguja 2 a su posi=
cifén limite de retrocesoc (Fig. 8), desciende la tijera-pinza
10 cuyo efecto es cortar el hilo dejando libre el cabo del
enrollado sobre el canutilloc que a2 su vez queda retenido por
éste, y el pinzado con retencidn del cabo de hilo provinente
de la bobina de alimentacidn; seguidamente actda sl sxtrac-
tor de canutillos llenos como es normal y se colocan las
ptias en posicién de recibir los canutillos vacios que pene-
tran hasta sl tope 11 comenzando nuevamente el ciclo's

En la sjecucién practica del mecanismo segtin ha
sido descritog podrdn variar cuantos detalles constructiivos
y configurativos no afecten cambidndola o modificédndola, a

su propla esencialidad,

P T ™
- S 11

Se reivindica como objeto del presente certificado
de Adicién:

12,~ Mejoras introducidas en el objeto de la paten-
te principal por un sistema mecdnico de aplicacién a méquinas
enrolladoras de hilo sobre canutillos, para la fijacién del
cabo libre del hilo enrollado, que haciendole extensible al
uso de canutillos rigidos prefabricados y manteniendo la cir
cunstancia de que el hilo provinente de la bobina de alimenta
c¢idn pasa por el ojo de una aguja del tipo ecorriente para
médquinas de coser, que se dispone a su vez pasante por el agy
jero del guia-hilos con posibilidad de desplazarse longitudier
nalmente estando sujeto el taldén de dicha aguja a la aecién
de un apretador capaz de obligarla en momento oportuno a des~-

plazarse hacia adelante hasta atravesar totalmente al canuti=-



10

15

20

25

30

llo y de hacefle retroceder a su posicién primitiva en la que
su punta queda oculta en sl agujero del guia-hilos, pudiendo
@éste oscilar o desplazarse hacia atrds con respecto a la pda,
se caracterizan por el hesho de disponer hueca la pfia que sos
tiene al canutillo, pudiendo deslizar en su interior sn momen=
to oportuno y entre lfmites previstos, un védstago en cuyo ex-
tremo libre configura un gancho, apropiadamente para gque an-
tes y después del enrollamiento del hiloc sobre el canutillo,
estando parada la pda, el avance de la aguja hasta atravssar
totalmente al canutillo y sucesivo retroceso, dé lugar a gue
el hilo, dentro del canutillo, forme una baga por la que al
comenzar el retroceso de le aguja, pasa sl vdstago mdvil de
la pda, reteniendo al hilo,mel cual,por retroceso del vésta-
go es llevado por el gancho de éste hasta deniro del hueco de
la pda.

22,~ Las mejoras de referencia, segdn &), caracte-
rizadas por el hecho de que entre el agujero central del guia=-
hilos por el que pasa la aguja y el cuerpo tubular posterior
de aqual en el que se aleja la mencionada aguja, se dispone
montada una tijera-pinza desplazable en sentido perpendicular
al eje de la aguja, cual tijera-pinza, durante el suministro
de hilo para el enrollamiento y durante el avance y retroceso
de la aguja, tiene su cabsza de trabajo situada por encima del
agujeroc central del guia-hilos y en el momento en que la aguja
ha llegado a su posicién de origen luego de atravesar al canu-
tillo, desciende produciendo el cortado del hilo que se dirige
al enrollamiento y la rstencidn del extremo que queda libre
del hilo procedsnte de la bobina de alimentacién que se man~
tiene pasante por el ojo de la aguja.

32,- Las mejoras de referencia, segfin 1) § 2) carac-
terizadas por el hecho de que, el canutillo, al ssr coloecado
sobre la p@la para su llenado, avanza en cisrta magnitud lineal

respecto a su situacién correcta para el enrollamiento, haste
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chocar contra un tope, en cual posicién y estando parada 1la
pda, es atravesado por la aguja con la consiguiente reten-
cién del hilo por el gancho del védstago movil de la pda,
a) retroceder aquella, siendo seguidamente desplazado ya sea
por apretamiento ya sea por arrastre hasta situarlo en lugar
correcto para sl enrollamisnto, todo ello apropésito para que
por dicho desplazamiento, el cabo del hilo a enrollar queds
aprisionado entre la pda y el canutillp,

49,~ MEJORAS INTRODUCIDAS EN EL OBJETO DE LA PATEN=-
TE PRINCIPAL N2 292,307 POR UN SISTEMA NMECANICO DE APLICACION
A MAQUINAS ENROLLADCRAS DE HILO SOBRE CANUTILLOS, PARA LA FIJA
CION DEL CABO LIBRE DEL HILO ENROLLADOY,

Consta la presente memoria de siste hojas foliadas
y mecanografiadas por una sola cara acompafada de tres hojas

de dibujos'

Barcelona, 28 de Agosto de 1965
D. Andrés GUARDIA BRUC
p/a.
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