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PATENTE Di TNVLECION

que pop veinte afios se solicita a favor de Dn. Roger
AVTRATGUE, de naclonalidad francesa, domiciliado en 202,
wual de Jeummapes, Parie (Frencia), y que ha de recaer

sobre " PERFECCIQNAMIENTOS EN LOS DISPOSILIVOS PARA EL

AW

' RASPADO Di CUBIERTAS PARA NEUMALICOS "
Memoria descriptiva
Bl registro de la patente de invencidn que se so-
licita tiene por objeto garentizar la explotacidn exclu- .
10 siva en todo el territorio nacional y sus poscsiones de

unos perfeccionanientos en los dispositivo para el raspado
A

de cubiertas para neumdticos, conforme se describe a con-

tinuacidn y se representa gré&ficamente en el adjunto di-

bujo, a titulo de ejemplo
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La invencién tiene por objeto unos perfeccionemien-

tos en los dispositivos para el raspado de cubiertas para
neundticos.

Bs sabido que el raspado previo a la ejecucién de un
recauchutado consiste en dejar la carcasa, en su parte des—
tinada a recibir la banda de goma cruda, con un perfil exte-
rior determinado. Esta operacidn se efectua mediante la eli-
minacién de materia con la gyuda de un raspador que es, lo
mds frecuenteucnte, un dtil rotativo en forma de disco,

Ahora bien, se ha comprobado que, pafa ciertos tipos
de neumdticos, principaelmente los neumdticos de carcasa lla-
mada radial o de cintura, el raspado, ejecutado como habi-
tualmente se ha venido haciendo hastia chora, conduce alguna
veces a deterioros internos¢ie alteran graveimente las cue~
lidades del neundtico.

La ipvencidn se base eu el hecho Ge que, pars tales
carcasas, yue comprenden en su interior capas protiectoras,
colocadas en sus cimas o proximidad de las mismas, es nece—
sario que el raspado tienda siempre a hacer trazbajer dichas
cepas a la:traccién.

Le invencidn tiene por objeto perfeccionamientos en
los dispositivos de raspado que permiten proceder al mismo
transversaluente, es decir, de tal forma gue el raspador
rotativo se desplace siguiendo un movimiento transversal al
pleno medio de la carcasa, caracterizados, por el hecho de
que en todo momento, en el curso del raspado, el sentido de
rotacibn del raspador tiene luger de modo que las capas pro-
tectoras estén solicitadas a la traccién por el hecho del
raspado. ‘

La invencién apunta a un wodo de ejecucidn aplice-

ble en el caso en que‘el raspado tenga lugar por un movi-
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miento de vaiven del porta~raspador y caracterizado por
el hecho de que el sentido de rotacidén del raspador se mo-
difica a cada paso dcl mismo en el plano longitudinal del
neunético.

Los perfecclonamientos de la invencidn alcanzen
tawbién a un aparato para la puesta en ejecucién de di-
cho procedimiento asf como a una miquina de raspar'gue com~
prende tal utillaje.

En la cescripeidn que sigue, hecha a tftulo de
ejemplo, se hace referencia al dfbujo adjunto que es un
esquena de principio de un aparato para el raspado, segin
la invencidn.

El raspador 10 constituido por un disco 11 esté
montado, en forms rotativa, alrededor de un eje 12 en la
extremidad de un brazo 13, el cual estd montado por su otra
extremidad de modo gue oscile alrededor de un eje 14 colo-
cado en el plano longitudinal medio f de la carcasa y per-
pendicular ol eje g alrededor del cual se hace girar dicha
carcasa en el curso del tratamiento. El eje a es preferen-
temente horizontal. Se han previsto medios para hacer gi-
rar el brazo 13 alrededor del eje 14 siguiendo un movimien-—
to de vaiven, es decir, sucesivamente en el seutido de la
flecha f1 y después en el sentido de la flecha fp , etc.

A este efecto se ha previcio, por ejemplo, un primer tope
15 que presenta un contactol6 cuya cooperacidn con eli
brazo 15 hace pasar al dispositivo de accionsmiento del
brazo 13 de la condicidn en la cual el movimiento de &s~
te se hace en el sentido de la flecha £2 a la condicién
en gue el movimiento se hace en el sentido de la flecha

f1 . Igualmente, un segundo tope 17, provisto de contacto
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18, asegura la conmutacién Cel movimiento de barrido del sen-—
tido marcado por la flecha £1 al entido correspondiente a
la flecha f; .

Se hen previsto, también medios de accionamiento para
la puesta en rotacidn del raspador 1l alrededor del eje 12, y,
ssgﬁn la invencién, estos medios son apropiadosﬁpaﬁamagégur
rer la rotacidn del raspador en uno y otro sentido?'Ademés,
se ha previsto un contacto 19, sensiblemente en el plano lon-
gitudinal medio P de la carcasa, con el cual coopera el bra-
zo 13, u otro Srgeno enejo a este Ultimo, para asegurar, en
cada cooperacidn, la inversién del sentido de rotccidn de la
raspa 1l,

El funcionemiento es el siguiente}

En la posicidn del brazo 1% mostrade en trazo conti-
nuo,el raspador 10 gira en el sentido indicado por la flecha F.
para este sentido de rotacidén, las capas protectoras n que
comprende en su interior la carcasa C, y gue se extienden has-
ta los vértices s, g8' o hasta su proximidad inmediata, son
solicitadas a la traccién. EL trabajo de raspado se efectua,
entonces, sin inconveniente para dichas capas.

Cuando, en el curso del movimiento de rotacién del
brazo 13 en el sentido de la flecha fy, este Ultimo llega
a la posicidn media, esdecir sensiblemente en el plano P, la
cooperacidn de dicho brazo con ei contacto 19 invierte el sen-
tido de rotacién del disco-raspador 1ll. Cuando el brazo 13
llega a la posicidn mostrada‘en trazos mixtos, que correspon-—
de al tratamiento de la parte de.carcasa,préxima al vértice
8', el disco raspador 11 gira portanto en el sentido de-la
flecha F' y, alli iéualmente, las capas protectoras n son co-
licitadas en sentido de traccién y no se deterioren.

Cuando el brazo 1% coopera con el.contacto 18, el-
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sentido de oscilacién de dicho brazo se invierte trasformen-
dose en el indicado por la flccha §2 ; el raspado continua,
girando el disco-raspador 11 en el sentido de la flecha F'
hasta que el brazol? vuelve a tomar la posicién media, sen-~
siblemente en el plano P, y la conmutacién, que se produce
entonces por cooperacién de dicho brazo con el contacto 19,
invierte de nuevo el sentido de rotacién del disco-raspador
11, de suerte que, cuendo el brazo 1% ha vuelto a la posi-
cidn mostrada en trazo continuo, el sentido de rotacidn del
disco-raspador 11 es de nuevo el que indica la flecha F.
Los materiales, forua, tauwaiio y disposicién de los
elewentos serdn susceptibles de veariacidi siempre que ésta
no suponga una alteracidn de la esencialidad del jnvento.
Loc téruinos en que se ha redactudo esta memoria

deberdn ser toaados sismpre en sentido amplio, no limitativo.

NOTA DE RUIVINDICLCIONE

8e reivindica como proplo y nuevo a favor de
Dn. Roger ANTRAIGUE, domiciliado en Paris (Francia), lo
especificado en las siguientes reivindicacioness
PRI;ERA.~ Perfeccionamientos en los dispositivos para el
raspado de cubiertas pura neuméticos cobre una niguina
que impulsa la cubierta en rotacién alrededor de su eje con
ayuda de un raspador rotativo que se desplaza trensversal-
zente resgpecto a la carcasa, caracterizados en gue en ei cur-
so del raspado el sentido de rotacidn del raspador es siem-
pre tal que este Ultimo solicita la iraccién de las napas
internas que comprende la cublerta.
SEGUNDA.—- Perfeccionamientos en los dispositivos para el
raspado de cubiertas para neumfticos segin la reivindica-

cién primera, caracterizados en gue para el raspado de dos
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mitades de la banda a raspar situadas a ambos lados del plano
longitudinal medio de la carcasa, el raspador gira en sentidos
opuestos.
TERCERA.~ Perfeccionemientos en los dispositivos de raspado,
segin las reivindicaciones primera y segunda, caracterizados en
que el raspador rotativo estd montado en la extreuidad dGe un
brazo oscilante cuyo otra extremidad pivéta alrededor de un
eje situsdo en el plano longitudinal medio, siendo inverso el
sentido de rotacidn del raspador cuando el brazo llega a dicho
plance.
CUARTA.—~ Perfeccionamientos -en los dispositivos de raspado se-
gin la reivindicacidén tercera, caracterizados en que en dicho
plano medio longitudinal se han colocado medios de contacto que
cooperan con el brazo para la inversién deli sentido de rotacién.
QUINTA.- Perfeccionamientos en los dispositivos de raspado segin
la reivindicacidn tercera caracterizados en que son los medios
que en cooperacién con el brazo accionan la inversién del senti~
do de giro de este Ultimo estén constituidos por topes.
SEXTA:~» PERFECCICOHNAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS PARA EL RASPADO
5 CULICRTAS PARA NEUMATICOS.

Tal y como se deja descrito en la memoria precedente
que consta de sels hojas foliadas y mecanografiadas por una

sula de sus caras y wna hoja de planos.

Madrid, T..Septiewbre 1965
P.A. de Dn. Roger Antraigue
Victor Gi ega



Dn. Roger Antraigue Hoja Unice

Escala variable

Madrid, 7 Sepilembre 1965
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