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Este invento se refiere a unos nuevos nmedios
para manipulaciéon de articulos y al control para ellos, y
més especialmente a un dispositivo textil mudador y colo-
cador mejorado que tiene medios unicos para suministrar
tubos vacios alargados, gue tienen didmetros diferentes
en los extremos de los mismos, a unos medios colocadores
para aplicacidén a un huso wudado de una maquina de hilar
Y a medios para suministrar fuerza para accionar a los mis
mos.

Z1 presente invento es una mejora sobre nues-
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tra patente americana namero 3.164.946 concedida con fe-
cha 12 de Enero de 1965. En el dispositivo mudad?gi& co-
locador textil de dicha patente los tubos vacios{?gérga—
dos, que tienen sus extremos afilado y ensanchadoﬁde dié
metros diferentes, eran almacenados en alineaciég:q§rti—
cal en cremalleras desmontables que estaban monyﬁq§§ en

el carro. Los tubos estaban orientados en columnas verti

e @

cales con los extremos del mismo diémetro situados en el

e o000

mismo extremo de la cremallera y eran alimentados @l dis

+ b *

positivo colocador el cual era accionado por contd¢to de

una rueda de estrella sobre &l con los husos en la mégui

et e

na de hilar. La orientacidén y el apilamiento de %ubds en
las cremalleras y la subsiguiente manipulacidn de las cre
malleras requerian equipo especial y era una operacidén cos
tosa. Ademés, el accionamiento del dispositivo colocador
por contacto de la rueda de estrella con el huso, en algu
nas circunstancias, imponia una carga excesiva sobre el
huso que podria doblar el huso.

Las anteriores dificultades han sido supera-
das por el presente invento proporcionéndose una tolva ver
tical sobre el carro dentro de la cual estadn colocados y
apilados dichos tubos en una posicidén horizontal con los
extremos de diémetros diferentes dispuestos casualmente,
alimentando dichos tubos desde la tolva y orientando los
tubos alimentados y entregéndolos a los medios colocadores
con los extremos del mismo dié&metro en posicidn delantera,
eliminéndose asi la operacidén costosa y que lleva tiempo,

Py

de situar en cremalleras los tubos y manipular subsiguiente

mente las cremalleras. Ademds, el presente invento propor-

ciona una fuente de fuerza y un dispositivo de transmisibn
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de fuerza gue tiene un controlador accionado por medios
de control en el dispositivo mudador, cuyos medéb§:bon
accionados de acuerdo con la situacidn del husogppp% ejenm
plo haciendo que una rueda de estrella establezca;contac—

-

to cooperativo con el huso para ser asi accionada ¥ ac-

4800 00

tuar sobre el controlador el cual solamente requiere fuer

¢« o e

zas pequeflas para controlar el funcionamiento de la trans

misién de fuerza pare accionar los medios de reserva y

LR S )

orientacidén y los medios mudadores, disminuyéndose ,asi la

carga o las presiones sobre los husos durante el’flncio-

. L

namiento de los mismos. ool

M

Una caracteristica del invento es Ia*nueva
construccion de tolva para alimentar articulos apilados
en ella que tienen didmetros diferentes en los extremos
de los mismos, tales como tubos, de una manera ordenada
y sin atascos.

Otra caracteristica del invento reside en
los medios para recibir los articulos alimentados o tu-
bos de uno en uno y segregarlos y situarlos de acuerdo con
la situacidén de al menos uno de dichos extremos.

Todavia otra caracteristica del invento radi
ca en hacer avanzar los tubos o articulos segregados a un
puesto de orientacibén en el cual una unidad de orientacidn
orienta los articulos de acuerdo con su posicidn segrega-—
da, y entregarlos a un receptor con uno predeterminado de
dichos extremos en una posicidn delantera.

Todavia otra caracteristica radica en el ac-

cionamiento de los medios de alimentacidén, de los medios

segregadores, de los medios de avance y de los medios de

orientacidn en relacidn sincronizada y controlada por los
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medios de control sobre el dispositivo colocador el cual

es maniobrado de acuerdo con la situacidén de log‘hnsos

- -

en la maguina de hilar al moverse el dispositiv) iidador

LR

y colocador a lo largo de ella. ve

Otra caracteristica del invento ragjica en
la provisidén de un amplificador de par de torsidp, para
suministrar la fuerza para accionamiento de los medios

de alimentacidén y de orientacidn de tubos en respuesta a

unos medios de control accionados por un pequeiiq par de

torsidn de control suministrado por la rueda de égﬁrella

. € ¢

o °

al accionar este al dispositivo colocador. N

. o o

Otras caracteristicas y ventajas del’ ihvento
se harin evidentes de la descripcibén y de las reivindica-
ciones, consideradas en conexidén con los dibujos que se
acompaian, en los cuales:

La figura 1 es una vista lateral de un carro
mudador y colocador en posicidén en una mlquina de hilar.

La figura 2 es una vista de extremo de la
parte inferior del carro.

La figura 3 es una vista frontal del disposi
tivo colocador de carretes.

La figura 4 es una vista seccionada tomada a
lo largo de la linea 4-4 de la figura 8.

La figura 5 es una vista seccionada a través
de la parte inferior de los medios de tolva y de alimenta
cidn.

La figura 6 es una vista en seccidn horizon-
tal mostrando los medios de accionamiento en posicidn en
el carro.

La figura 64 es una vista en seccidn dada a
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lo largo de la linea 6i-64 de la figura 6.

. .

[Z *
La figura 6B es una vista superior’de}l dis-

*

-

positivo ilustrado en la figura 64. N

*

La figura 7 es una vista frontal de.}a figu-

ra 6. .

a0 00
La figura 8 es una vista parciaimente.en sec

cién dada a lo largo de la linea 8-8 de la figura 4.

eeow

La figura 9 es una vista tomada a lo largo

de la linea 9-9 de la figura 8. -
La figura 10 es una vista tomada a L$;large

de la linea 10-10 de la figura 1l. * e

¢ o bV

La figura 11 es una seccidn dada a ié iargo
de la linea 11-11 de la figura 8.

La figura 12 es una seccién dada a lo largo
de la linea 12-12 de la figura 4.

La figura 13 es una vista del puesto de orien
tacidn similar a la de la figura 4 mostrandc el movimien-
to del tubo por la unidad de orientaciébn.

La figura 14 es una vista similar a la de la

figura 8 mostrando el carrete haciendo girar inicialmen-
te a la cabeza.

La figura 15 es una vista seccionada dada nor
la linea 15-15 de la figura 3 de la cabeza parcialnente
seccionada mostrando el resorte de retorno comprimido y la
cabeza blogueada por cerrojo en posicidn girada en la uni-
dad.

La figura 16 es una vista parcial similar a
la de la figura 13 mostrando la unidad en la posicidén de
suelta del cerrojo de blogueo.

La figura 17 es una vista seccionada tomada



10

15

20

25

30

a lo largo de la linea 1L7-17 de la figura 3.

La figura 18 es una vista de la ruefa de es

¢ %

trella parcialmente seccionada mostrando el accionamien-

.
» *

to de trinqguete.

”e o @

ra v

La figura 19 es una vista despiezada del con

¢ o 0o

Junto de rueda de estrella.

.
o o 0w

El presente invento incluye unos nueyos me-

e

dios para manipular articulos alargados cada uno de los

cuales tiene un extremo grande y un extremo pbequefio, es

decir, en dimensidn transversal. Los articulos estén api-

RN
. L

lados en relacidén lado a lado con los extremos g§§?§e y
pequeiio situados casualmente y son alimentados éeédé la
pila de uno en uno. Los articulos alimentados son situa-
dos y segregados de acuerdo con el tamafio de los extremos
de los mismos y los articulos segregados son luego orien-
tados y transferidos a un receptor con uno predetermina-
do de dichos extremos en una posicibén delantera. Ello es
de especial utilidad para suministrar tubos vacios a un
dispositivo colocador para colocar tubos en husos mudados
en una magquina de hilar o similar y asi seré agui ilustra
do.

Como se muestra en los dibujos, el presente
invento se ha ilustrado con un dispositivo mudador y colo
cador del tipo representado en nuestra patente n(mero
3.164.946 el cual comprende un carro 10 destinado a ser
montado sobre carriles 11, 12 soportados por el lado de
la continua 13 que tiene una sucesibén de husos 14 exten-
diéndose a lo largo de &l y para soportar unos medios mu
dadores adecuados 15 y unos medios colocadores 16 en re-

lacidn espaciada con ellos para asi mudar autométicamente
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tubos llenos o paquetes de hilo enrollado 17 desde los

husos y sustituirlos por carretes vacios 18 al SEywmovi-

do el carro a lo largo del lado de la continua..L¢s tubos

.o
.‘. £

18, como aqui se ha ilustrado, son tubos de urdimbre con
conicidad uniforme que tienen una base 18a de didmetro

2 o0

ensanchado y una punta 18b de un diémetro menor. Los tu-~

. 4 b

bos tienen el usual ajuste de accionamientoc con el huso.

El carro tiene un bastidor auxiliar rigido

. o040

20 sobre el cual hay montadas cuatro ruedas o rodillos

21 para aplicacidén al suelo mediante los cuales #i‘carro

puede ser fécilmente hecho rodar sobre el suelo'?g;ﬂe una
fébrica y a una posicidén junto a la continua. Z1. ¢arro
tiene un bastidor principal 23 conectado al bastidor auxi
liar por un mecanismo de elevacidn adecuado 24 mediante
el cual puede ser élevado a una posicidén en la cual un
par de las ruedas 25 de aplicacién a carril estén situa-
das en la parte superior del mismo y pueden ser soporta-
das sobre el carril superior ll que se extiende a través
de la continua para movimiento a lo largo de é&ste. El ca-
rro esté provisto ademés de rodillos estabilizadores 26
los cuales se aplican al costado del carril inferior 12
para afirmar en dispositivo cuando éste est& soportado so
bre los carriles para movimiento a lo largo del bastidor.
Z1 dispositivo mudador 15 comprende una plu-
ralidad de unidades mudadoras 27 de cualguier tipe adecua
do. Las aqui descritas son del tipo descrito y reivindica
do en la patente americana nfimero 3,070,949 y estén desti
nadas a expulsar los carretes llenos de los husos en res-

puesta al movimiento del carro a lo largo del bastidor.

El dispositivo colocador 16 agui ilustrado es
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del tipo descrito en la patente primeramente mencionada

y tiene un &rbol 28 que lleva miembros 29 de contacto co

st

operativo con los tubos. El &rbol es accionado por una

; e
LI .

rueda de estrella 30 a través de contacto cooperafivo con

los husos 14 en la miguina de hilar para hacer gi}qr al

L A ]
mismo una vez por cada huso para aplicar a &l un tubo va-
cio desde un receptor de tubos inclinados 31l. Como se ha

LI I %

ilustrado en la figura 3, el &rbol 28 y el receptor estén

soportados por una placa 32 movible desde una posicibn re

>

cogida a una posicidn saliente por medios de transmisidn

" e

articulada adecuada 33 como se ha descrito en dicha- paten

LI Y

M -

te primeramente mencionada. e s

En el carro van también montados los nuevos
medios de reserva de tubos para almacenar una pluralidad
de tubos vacios y alimentarlos al receptor 31 del disposi
tivo colocador el cual suministraréd al dispositivo coloca
dor de tubos vacios durante el funciohamiento del disposi

tivo mudador y colocador. Esos medios de reserva, de acuer

‘do con el presente invento, comprenden una tolva 40 que

est& montada en el carro en la parte posterior del dispo-
sitivo colocador. La tolva es de una anchura ligeramente
superior a la longitud del tubo a ser usado y en la cual
son apilados los tubos cdnicos en una relacidn horizontal
lado a lado con sus extremos situados casualmente. Ello
elimina la necesidad de situar en cremallera los tubos
para orientarlos debidamente. Como se ha ilustrado en la
figura 5, el fondo 41 de la tolva est& inclinada hacia aba
jo y termina en una abertura en forma de un tobogén curva-
do 42 qgue tiene una seccidn transversal gue forma un labe-

rinto el cual encierra estrechamente al tubo a fin de con

-8 -
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trolarlo durante su paso a través del tobogén a un dispo

sitivo alimentador. Para mover los tubos a lo largé:del

s %

fondo inclinado hacia el tobogén, se han provisto uih par

. b
.0 L

Ge ruedas impulsoras o de alimentacidén 43, 44. Cada una

de esas ruedas tiene una pluralidad de paletas 433 44a

v en se

las cuales sobresalen a través de aberturas 43b, 4§b en

el fondo y para contacto con los tubos. Las rueééé.éiran
el sentido de las flechas y mueven a la capa inféfior de
tubos hacia el tobogén 42. Ademés de alimentar i&é:%ubos

a lo largo del fondo inclinade, hay una tendenciza.de las

PR

ruedas de paletas a sacudir los tubos para hacer’.que cir-
culen uniformemente. Esa accidn de sacudida pue@é};érse
en la rueda 44 en la figura 5.

Para impedir gue se produzcan atascos en la
abertura, la tolva estd ademds provista de una rueda de
paletas 45 a través de la abertura 45b y que se aplica a
los tubos por encima de la 6apa de los que pasan al tobo-
gén. Esa rueda esté dispuesta de manera que esté defasada
con las ruedas de alimentacidn 43, 44 en el fondo de la
tolva y es hecha girar en sentido opuesto al movimiento
de los tubos al tobogén y agitaré adicionalmente a los tu
bos en la pila. También llevar& a cualesquiera tubos que
puedan estarse moviendo en una segunda capa hacia el tobo
gén en la direccidén opuesta de la alimentacidén, para des-
hacer cualesquiera atascos que pudieran producirse en el
tobogén.

A medida que pasan los tubos a través del to
boghn, se aplican a la pared extrema 43a que sitha correc
tamente el tubo para gue caigan en el dispositivo alimen-

tador de tubos 5C para alimentar tubos desde la tolva de

en
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uno en uno. Ese dispositivo de alimentacidn 50 comprende
una rueda de paletas 51 gue tiene una pluralidad*@é:re-

s %
centéculos 52 en ella para recibir los tubos de uno; en

T e
uno y moverlos a lo largo de sustancialmente lsogjgpn sus
extremos dispuestos en canales de guia opuestos 53 de for

ISR X

ma sustancialmente de U que tienen partes 54 concéntricas
b v v b
con el eje geométrico de rotacidon de dicha rueda de pale-

tas. A medida que los tubos son arrastrados por las rue-

.
¢ neoa

das de paletas, son segregados por unos medios segregado-

res de acuerdo con los difmetros de los. extremos -de: los

et e

mismos y son alimentados a canales de guia vertitales 55.

En la forma ilustrada del invento l%:éégre—
gacidén se efectia, como se aprecia mejor en las figuras
6, 6A, 6B, disponiendo en la parte inferior 56 de los ca-
nales de guia 53 de forma de U superficies de leva incli-
nadas 57 a las cuales se aplicaréd el extremo mayor del tu
bo y que desplazarén al tubo longitudinalmente en la di-
reccidn del extremo superior del mismo, desplazando asi
el extremo afilado con respecto a la linea central entre
los canales de guia. Como se ha ilustrado en la figura 6,
las superficies laterales opuestas 58 de las superficies
de leva inclinadas forman un canal central 59 gue guiari
al extremo afilado al moverse éste longitudinalmente.

Una vez que los tubos han sido segregados y
desplazados de acuerdo con el diametro del extremo, son
alimentados fuera de la estructura de leva del segregador
Yy a canales de guia 55 que se extienden verticalmente los
cuales tienen un canal o depresidn central 60 para recibir
al extremo afilado alineado con el canal 59, y con las su-

perficies 61 de uno y otro lado alineadas con la superfi-

- 10 -



cie 57 y dispuestas para recibir el extremo ensanchado de

v

los tubos segregados desplazados longitudinalmente, Como

-

se ha ilustrado en la figura 8, el espacio entre{}a{supeg
ficie 60a de un canal de guia vertical y la supepf?eie 61
del otro canal de guia vertical es igual a la lonpgitud del
tubo y lo retendri en su posicidn desplazada longitwdinal-

mente. Los tubos asi segregados son alimentades a‘:lo lar-

.

go de los canales de guia verticales mediante un par de

LI R 4

cremalleras de alimentacidn que funcionan alternqdamente
62, 63 del tipo ilustrado en la citada patente anierior-

-

v v

mente mencionada, las cuales son accionadas por ekbé%tri-
cas superior e inferior 64, 64a para mover progré%ivhmente
los tubos segregados y desplazados longitudinalmente a Lo
largo de las pistas de guia verticales a un puesto de orien
tacidn 65 situado en el extremo superior de las mismas en
gue los carretes segregados son orientados de acuerdo con
el desplazamiento delos mismos y alimentados con el exire
mo ensanchado por delante al receptor 31l.

En el puesto de orientacidm hay colocado un
drbol transversal hendido giratorio 66, 66a montado para
rotar en los miembros de bastidor 67 y gue tieme uma uni-
dad de orientacidn 68 montada en &él. Como se ha ilustrado
en la figura 12 el cubo o cuerpo 69 de la unidad estd ase
gurado a los extremos del &rbol hendido mediante tornillos
prisioneros 70, 71. Como se ha ilustrado en la figuwra 4,
la unidad gira sobre un eje geométrico paralelo al eje geo
métrico de los tubos sobre las guias verticales.

La unidad esté provista de una o més cabezas
de orientacidén en ella. En la forma ilustrada del invento

la unidad de orientacidn tiene un par de cabezas de orien-

-1l -~
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tacidén 75 en lados opuestos del cubo, las cuales estén

montadas para oscilar en la unidad sobre un ejejggemétri
. *y

co perpendicular al eje geométrico de dicho érbo} 86,66a.

&

Las cabezas son diametralmente opuestas y, puestp:que son

idénticas, solamente se describiré una con detallé;'Como

se ha ilustrado en la figura 11, la cabeza 1nclﬁ§é.ﬁna

placa plana 76 que tiene un manguito 77 glratorféﬁéﬁ un

cojinete 78 en un &nima 79 en el cubo que es perpehdlcu-

lar al &rbol 66 y las cabezas estin aseguradas éﬁ'ﬁésicién
T,

sobre el cubo mediante un véstago o perno masante.8¢ que

Js,-‘

pasa a través de los manguitos. La placa plana 76 tiene
asegurado a ella un disco 81 el cual tiene sobreéé{iendo
desde &1 un dedo 82 de aplicacién al tubo y un cerrojo de
resorte 83 cooperante destinado a retener de manera libe-
rable un tubo en la cabeza.

Como se ha ilustrado en la figura 4, el 4rbol
66 esth montado en unm plano que incluye el plano de, o en
un plano paralelo al plano de, las guias verticales las
cuales estén soportando los tubos segregados de manera
que el dedo 82 se aplique automdticamente al tubo superior
en la guia vertical Yy el cerrojo actuaréd para sujetar el
tubo a ella para movimiento con ella. La cabeza es manteni
da normalmente en una posicién en la cual el dedo 82 y el
cerrojo 83 recogerln un tubo de la guia vertical por medio
de un resorte 84 dispuesto entre la cabeza Yy el cubo de la
unidad. Al ser hecha girar la unidad por el arbol 66, 66a,
el tubo seré arrastrado por la cabeza a lo largo de un ar-

co y el extremo afilado del tubo desplazado se aplicaréi a

una u otra de las almohadillas 85, como se ha ilustrado en

la figura 14, las cuales retardarén el movimiento del ex—

- 12 -
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tremo afilado por la unidad, resultando asi en un movi-
miento giratorio de la cabeza alrededor de su eje geomé—

“

trico y contra los medios de empuje 84. Esa rotécién de

» T

la cabeza hara gue las espigas 86 soportadas dezﬁgﬁéra i

. »_
e
P

ja por la cabeza se muevan en relacién cooperante®con es-
pigas fijas o con una rueda de escape 87 aseguré&éaal bas
tidor 67 y dispuesta junto a cada lado de la uni&é&, como
se ha ilustrado en la figura 14, de manera gue elimovi-
miento continuado de la unidad hard gque la ruedd *de’ esca-
pe 87 haga girar a la cabeza y al tubo SOportadé;ééf ella
con respectc a la unidad a lo largo de sustanciai%;hte 909
y harid que el extremo ensanchado del tubo sea dﬁ%@&%sto
en una posicidén delantera comc se ha ilustrado en la figu
ra 13. Al ser hecha girar la cabeza, cargarad el resorte
84 y cuando el tubo alcance la posicibn de 909, la cabeza
yuedaréd blogueada en esa posicidn contra la accidn de re-
torno del resorte 84 mediante un cerrojo de blogueo 88
cargado por resorte.(figuras 11, 15) en la cabeza que en-
caja a un resalto 89 en la unidad.

Al girar la unidad de orientacién con su ar-
bol, arrastra al tubo a lo largo de un arco, como se ha
indicado por las posiciones en lineas de puntos y rayas
en la figura 13, hasta que el estremo ensanchado del tu-
bo se aplica a una barra descargadora 89a situada en la
boca del receptor 31, de manera que el movimiento conti-
nuado de la unidad descargari el tubo del dedo 82 y del
cerrojo de seleccidn 83 y, al mismo tiempo, una horquilla

90 gue lleva un resorte 91 y montada en la unidad Ge orien

tacidén mediante tornillos S$2 para sobresalir desde ella

para movimiento con ella, como se ha ilustrado en las fi-

- 13 -
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guras 11-14, se aplicaré al extremo opuesto del tubo y

M . »
lo moverd a umna posicidn vertical en respuesta a la rota

cién continuada de la unidad de manera que el tubé :pueda

i V.

Iy TiW
Yy

caer al receptor.
Una vez gue el tubo ha sido soltade-gesde la
cabeza, el movimiento continuado de la unidad haré.-que
una parte 88a del cerrojc de blogueo 88 encaje a;§ma le~
va fija 93 (figura 16) la cual hard gque el cerre¢jo.’de blo
queo se mueva fuera de aplicacidn con el resaltg ¢é, mane-

.

ra que la cabeza retorne autométicamente por el empuje del

[

resorte 84 a su posicibén normal, lista para recoger: otro
tubo desde la guia y llevarlo a través del cicléiﬁe‘fun-
cionamiento gue acaba de explicarse.

Una caracteristica de los medios de reserva
de tubos del presente invento radica en unos puevos medios
de accionamiento en el carro para operar los elementos ro
tatirios en la tolva para hacer avanzar los tubos hacia
la abertura que hay en ella, el dispositivo para impedir
el atasco de los tubos, el dispositivo de alimentacidn pa
ra retirar los tubos de uno en uno desde la tolva, las cre
malleras de alimentacidén para hacer avanzar los tubos a lo
largo de las guias verticales, y el &rbol que lleva a la
unidad de orientacidn.

Aunque los medios de accionamiento podrian
obtener fuerza desde una de las ruedas de aplicacidn al
carril o de la rueda de estrella para el dispositivo colo
cador, se prefiere en la actualidad accionar los componen
tes mediante un motor eléctrico 100 soportado en el carro

y excitado por cualesquiera medios adecuados, tales como

un cable y un tubo carrete de recogida (no representado).

- 14 -
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Como se ha ilustrado en las figuras 5 y 6,
el motor 100 acciona a un &rbol 101 mediante una,cadena
102. £l é&rbol 101 acciona, a través de un engranage ade-
cuado 103, a un pifién 104 el cual a través de la:Qédena
105 acciona a las ruedas impulsoras o de alimentégign 43,
44 y a la rueda de paletas 45 (figura 5) de mane?ﬁ‘%ue tan
pronto como se pone en funcionamiento el motor,*kaé;rue—
das actuarén sobre los tubos para sacudirlos y haéerlos
avanzar hacia la abertura para dejarlos dispuestos.para
ser alimentados desde la tolva bajo el control del dispo-

e

sitivo de alimentacidn de tubos 50. Un dispositiyélﬂe em-
brague 106 conecta el &rbol 101 a un &rbol 107 qﬁé tiene
en &1 un pifibn 108 para accionamiento de una cadena‘lOSa
al pifibn 108b sobre un Arbol 1C7a que tiene un pifidn 108c
gue acciona, mediante una cadena 108d, a la rueda de apli
cacidén a carril 25 para mover el carro a lo large de la
maquina de hilar. Z1 &rbol 107a acciona, tembién a través
del pifién 10S, a una cadena 10%a y a un pifién 109b sobre
el &rbol de entrada de fuerza 1l1C de un amplificador de
par de torsidn adecuado 1lll. El arbol de salida 112 del
amplificador de par de torsidém suministra fuerza mediante
la cadena 113 para accionar el dispositivo de alimentacidn
5¢ y el 4rbol 114 el cual, a través de las ruedas denta-
das 115, 116 y del arbol 117 acciona a las excéntricas 64,
64a para hacer funcionar las cremalleras de alimentacidn
62, 63. Z1 &rbol 66 es accionado por una cadena 13C desde
el &rbol que acciona al accionamiento 64a de excéntricas
(figuras 1 y 3). E1 funcionamiento del A&rbol de salida del
amplificador de par de torsidn estd controlado mor el &r-

bel de entrada de control 118 el cual es accionado por una

- 15 ~



10

15

20

25

30

317125 wER

cadena 119 desde el &rbol 120, El &rbol 12C tiene un ni
fiébn 121 el cual es accionado por una cadena 122 cesde
el arbol 123 (figura 3) y accionadc nor la rueda de'es—

]'BV

trella 3C del dispositivo colocador a través de um enwra

—v~F~

naje adecuado en respuesta a la aplicacidn de la rqeda
con los husos al moverse el carro a 1o largo de$i;1fila
de husos en la méquina de hilar. Con esta dispogiéi%n,
una ligera presidén de la rueda de estrella sobreaéi huso
haré girar al 4rbol 28 del dispositivo colocador, y tam-
bién, a través del accionamiento de cadena, al énbgl de
entrada de control del amplificador de par de toég{%n.
Ello hard que el &rbol de salida entregue fuerzd:;ﬁiicieg
te proporcionada por la entrada a &l, para alimentar los
tubos desde la tolva, entregarlos al puesto de orientacién,
y entregarlos al receptor, todo en relacidn sincronizada
con el movimiento del carro a lo largo de la méguina de
hilar y con la localizacién de los husos por el dispositi
vo colocador a medida que éste Gltimo se mueve mis allé
de los husos. Por otra parte, dado que la fuerza para fun
cionamiento de los medios de alimentacidn, de transporte
y de orientacidn es suministrada por el motor a través del
amplificador de par de torsidn en respuesta a un pequefio
par de torsidén aplicado a la entrada de control por la
rueda de estrella 30, gueda sustancialmente disminuido el
peligro de dafios a los husos por la aplicacibén de la rue-
da de estrella con ellos.

Como precaucién adicional, la rueda de estre
lla 30 puede estar conectada a su &rbol 28 por medio de

una conexidn soltable 130 como se ha ilustrado en las fi-

guras 18 y 19 en la cual la rueda de estrella estd monta-

- 16 -
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da giratoriamente sobre un cubo 131 y provista de dien-
tes 132 de tringquete espaciados ccmo se ha ilust?a@@ en

la figura 18. Una ufia 133 oprimida por resorte e§§§;s0pog
tada en el cubo 131 para cooperar con el trinquetg%y for-
mar la conexidn de accionamiento para la rueda d9§§§tre11a
la cual es retenida en posicidn por una placa 132 como se
ha ilustrado en la figura 19. La ufia estéa provista de dos
planos inclinados diferentes 133a, 133b para apliéacién

CooNw

a los dientes de trinquete los cuales estén también:con-

5 ¥

formados como se ilustra en la figura 18 de manera.gue la

»* - ¥

rueda de estrella puede accionar al &rbol 28 y aﬁf&fentrg
da de control en una direccidén mediante la aplicééién de
la misma con los huscs como se ha ilustrado en la figura
17 y se soltaré al ser aplicada a ella una sobrecarga. Cuan
do el carro se mueve en la otra direccidén, debido a los
largos planos inclinados en la ufla y en el trinquete, el
trinquete liberaré facilmente a la rueda de estrella 30
para rotacidn sobre el cubo a fin de permitir gue el carro
se mueva hacia atris sin daflar los husos ni otros mecanis-
mos.

Pueden efectuarse variaciones y modificacio-~
nes comprendidas dentro del alcance de las reivindicacio-
nes de la Nota adjunta, y pueden usarse parte de las mejo-
tas sin las otras.

La presente solicitud, que corresponde a la
presentada en los Estados Unidos de Aimérica, el 2 de abril
de 1965, bajo el nimero 445,031, se acoge a los beneficios
del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus

trial.

-17 -
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Los puntos de invencidn propia y nueva, que
PR
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de
ae
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, Son los

siguientes:
4 4 *

4§ *
1.- Una maquina textil mudadora, gque-tompren

]

de un carro movible a lo largo de un lado de unalmééuina
A
de hilar gque tiene una fila de husos, un disposi%ive colo
cador giratorioc montado en el carro y que tieme umn recep-
tor para recibir tubos vacios desde una reserva de tubos
y aplicarlos a husos vaclios, caracterizada porgue los tu-
bos en dicha reserva tienen caracteristicas diferentes en
sus extremos afilado y ensanchado y estén dispuestos ca-
sualmente en dicha reserva y medios en el carro para ali-
mentar tubos vacios desde dicha reserva, separarlos de a-
cuerdo con al menos una de dichas caracteristicas, hacer
avanzar dichos tubos segregados, orientar los tubos segre
gados y entregar dichos tubos a dicho receptor con uno pre
determinado de dichos extremos en una posicibén delantera.
2.- Una mlquina segln la reivindicaciébn 1,
en la que los medios de alimentacidn de los tubos inclu-
yven medios de leva de segregacidn para situar selectiva-
mente dichos tubos de acuerdo con una caracteristica pre-

determinada del tubo.
3.- Una mAquina segln la reivindicacidn 2,

en la que los medios de alimentacidén de los tubos incluyen

- 18 -
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un puesto de orientacibén que tiene una unidad orientado-
& v
ra entre los medios de avance de los tubos y el recgpior

.pre-
RN

e a

para mover dichos tubos a través de una trayectorig
determinada en respuesta a su posicidén en los medijos de
[

£

avance y entregarlos al receptor con un extremo predeter-

b AN -

minado en posicidn delantera. .

PPN

4.~ Una mAquina segln la reivindica¢idn 1,

en la que el dispositivo colocador giratorio incluye unos
- w”"&

medios de control operables en respuesta a la posicibén del

. E I S
huso, unos medios de suministro de fuerza montad&?fén el
¥ S
ks PN S

carro y unos medios de transmisidn de fuerza acc#gg%dos
por dichos medios de suministro de fuerza y gue %i;éen un
controlador para accionar los medios de alimentacibén, ope
rando dichos medios de control el controlador para bhacer
que el transmisor de fuerza opere dichos medios de alimen
tacidén en respuesta a la situacidén de dichos husos.

5.- Una miquina segln la reivindicacidn 4,
en la gue los medios de control som accionadcs por contac-
to cooperativo con los husos.

6.- Una méquiﬁa segln la reivindicacidn 1,
en la que la reserva de tubos incluye una tolva vertical
que tiene una anchura apropiada para recibir una reserva
apilada que couprende una pluralidad de tubos horizontal-~
mente dispuestos en relacidén de ladc con lado con sus di-
ferentes extremos situados casualmente, teniendo dicha tol
va una abertura de salida en el fondo y unos medlos rota-
torios de alimentacién de los tubos en el fondo de la tol

va nara alimentar los tubos hacia dicha abertura y wmedios

gue comprenden una rueda de paletas accionada en la tolva

Jjunto & dicha abertura de salida para recibir tubos desde

- 19 -
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ella y entregar dichos tubos uno cada vez a dichos nedios

g >
¥ &

de segregacibn. Lt

vog Qg e

7.- Una méquina segin la reivindicé}i n 1,
en la gue las diferentes caracteristicas de diche%Wtubos
comprenden diferentes diémetros en cada uno Ge sus . extre
mos y dichos medios de avance incluyen canales @Q,guia es
paciados y los medios de segregacidn comprenden cépales
de guia de forma de U, espaciados y ojuestocs, qqgl?}enen
medibs de leva dispuestos en los extremos de dic?%rqueda

Sexd

de paletas para hacer contacto cooperative con lgs:igxire

Kl [

mos de dichos tubos llevados por la rueda de paléfaé y

Pl A
desplazar longitudinalmente los tubos con relacién al cen
tro entre dichos canales de gufa de acuerdo con los diéme
tros de los extremos de dichos tubos, teniendo cada uno
de dichos canales una parte central para recibir los ex-
tremos demenor didmetro y una superficie espaciada hacia
afuera a cada lado de la parte central para recibir los
extremos de mayor didmetro, estando el espaciamiento en-
tre la parte central de un canal de guia y dichas superfi-
cie espaciada hacia afuera del otro camnal de guia en exce
so de la longitudtde dichos articulos.

8.- Una méguina segiin la reivindicacidén 7,
en la que los medios para orientar los tubos incluyen una
unidad de orientacidén giratoria sobre un arbol paralelo a
un plano gue contiere dichos canales de guia, teniendo di-
cha unidad una cabeza de orientacidn oscilante movible al-
rededor de un eje geométrice situado en un plano nerpendi-
cular a dicho nrimer plano y que tiene medios de agarre
vara aplicarse y coger los articulos segregados, siendo

dicha cabeza empujada a una posicidn predeterminada de

- 20 -
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aplicacién a los articulos por unos medios Ge empuje, me

1‘ J»‘:
dios en dicao puesto de orientacidn que hacen coptacto

= =g

cooperativo con el exiremo longitudinalmente des@hagado

del articulo agarrado para retardar su movimient@%

rotacidén de la unidad, con lo cual la cabeza es jiecha gi

+
mor la

rar inicialmente en dicho eje geométrico contra dichos me
dios de empuje en una direccidn predeterminada demendien-
te del desplazamiento longitudinal del articulo segregado,

e

teniendo dicha unidad medios para hacer girar coptinuamen
%

«

te la cabeza contra dichos medios de empuje a través de

DR

002 incidentemente a la rotacién de la unidad y pard lle-

.

var el artficulo a una posicién con dicho extremo 'prédeter
minado alineado con un receptor, medios para soltar el ar
ticulo de los medios de agarre y para introducirlo en di-
cho receptor y medios que sueltan la cabeza para devolver
la a dicha posicidn normal.

9.~ Una mquina textil mudadora.

Tal y como se ha descrito en la iemoria gque
antecede, representado en los dibujos gue se acompaian y
para los fines gue se han especificado.

Esta Memoria consta de veintiuna hojas escri-

tas a mlguina por una sola cara.

aaria, €9 NOV. 1965

- 21 -
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