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PATENTE DE INTRODUCCION

por DIEZ ANOS
afavorde Don Friedrich SCHAEFPF, de
nacionalidad alemena, domiciliado en Bahnhofsrt.15, Rothen-

burg 0.T, Alemsnia, p o r ¢

" MAQUINA DE EMBOLOS AXIALES "

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente solicitud se refiere a una méquina de ém-
bolos axiales, que puede inddferentemente funcionar como bhom=
ba 0 como motor hidrdulico. La miguina comprende uns envol-
vente cilfndrica fija y un drbol de entrada o bien de salidm
del aceclonamiento, montado en sentido axial en el interior
de la envolvente. De este 4rbol es solidario el blogue que
comporta los cili{ndros, en los que pueden moverse en sentido

axial correspondientes émbolos, durante el movimiento de ro-
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tacidén del blogue. En este movimiento, los indicados ciline
dros se hallan en comunicacidén, mediante correspondientes ra-
nuras, con las aberturas de entrads y salida previstas en
unga pieza fija de cierre, solidaria de una de las teastas de
la envolvente, mientras que los émbolos se hallan sometidos:
a la aceién de correspondientes resortes gque les obligan a
apoyarse contra un disco o leva de gobierno, asimismo solida-
rio de la envolvente.

Ias miquinas de este tipo son en principio ya conocldas,
slendo ampliamente utilizadas siempre que resultan necesarias
presiones hidrdulicas relativamente grandes. La ventaje prin-
¢ipal que se obtisne para grandes presiones con lag bombas
de émbolo con respecto a las bombas centrifugas, estriba en
lg consecucién de una corriente de impulsidn esencialmente
uniforme, ya que en el bloque de cilindros, dimensionandolo
convenientemente, es posible incluir un nimero cualquiers de
émbolos, de los cuales, durante la rotacidn del bloque, varios
ejecutan simulténeamente la carrera de impulsién y los res-
tantes la carrera de aspiracidn. Otra ventajosa propiedad
de las bombas de émbolos axismles. estriba en la posibilidad
de variar el gasto entre un mdximo y cero, sin mds que montar
en forma basculante el dimsco que determina la carrera ejecu—
$ada por los émboloss

En contrapartida & las ventajas que han quedado resefia—
das, las miquinas de émbolos axiales, presentan una’importan~
te serie de inconvenientes, especialmente en lo que afecia &
la duracidn y répido desgaste de las diferentes piezas compo-
nentés; debido a las elevadas presiones: y & los esfuerzos
mecanicos que son resultado de las mismas. El primer problems

que presentan estas mdguinas estriba en el sistema de: apoyo

del 4rbol del que es solidario el blogue de cilindros. En los
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Sistemas conocidos hasta el momento, el indicado blogue se
halla rfgidemente solidarizado al expresado drbol. Para lo-
grar permanentemente un spoyo hermético entre el blogque de.
eilfndros y la parte fija que comporta las ranuras de distri-
bucibn, y como consecuencia, pars reducir a un minimo las
pérdidas debidas a fugas de liquidoﬁ el 4rbol debe apoyarse
sobre la envolvente a través de cojinetes de empuje axial
amplismente dimensionados. Por otra parte, el bloque de ciline
dros se halla constantemente cargado en una zona de unog 1302
lateralmente, por los émbolos que ejecutan la carrers de oom~
presidn, de manera que el £rbol debe resistir importantes:
esfuerzos de flexidén,que han de ser absorvidos por 1los correse
pondientes cojinetes de soporte, Ademds, la carga unilateral
del blogque de cilindros produce un desgaste en la superficie
del elemento que comporta las ranuras de distribucidén. Con
este desgaste aumentan progresivemente las pérdidas por fugas
de 1fiquido, ya que el mismo no puede ser compensado por los
cojinetes de apoyo del 4rbol,

En la mdquina que nos ocupa se han procurado subsanar
los indicados inconvenlentes, alcanzandose une simplificacidn
de estructura de las piezas integrantes, un sensible aumento
de la duracién y une mejora del rendimiento, o bien una re-
duccidn de da potencia de accionamiento. Estos efectos, en
la miquina que se preconiza se alcanzan esencialmente previen~
do entre el 4rbol y el blogue de cilindros un acoplamiento a
base de estrias longitudinales, de manera gue este queda goli-
darizado en giro a aquel, pero com posibilidad de desplazarse
axialmente con respecto al mismo., Al mismo tiempo, se prevé
que cada édmbolo comporte una zapate deslizante, que se une al
migmo o travéds de una articulacidén a rétula. La superficie

de apoyo de estas zapatas deslizantes sobre el disco de gufa
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se halla provista de un vaciado central que comunica con las
tuberfas de entrada y salida de liquhdo a través de un orifi-
clo que atraviesa la articulacién y se prolonga a lo largo

de 1 émbolo, de forma que el 4rbol y el blogue de cilindros
quedan descargados hidrdulicamente. Ton esitas medidag, se
consigue tambien que el bloque de oilindros, montado sobre

el arbol con posibilidad de desplazarse en sentido axial, se
aplique automdticamente -sobre la parte que comporta las ranu-
ras de distribucién, sin ejercer ningfn esfuerzo sobre el
drbol, Las zapatas deslizantes previstas en los émbolos tie-
nen un coeficiente de roce muy reducido sobre el disco de
gobierno, de manera que las pérdidas por rozamientos F el
desgaste resultan muy pequefios. Resulta conveniente dimensio-
nar el vaciado previsto en la superficie de apoyo de las za~
patas montadas en las extremidades de los émbolos, de maners
que la presién que actia en la cdmara de compresidén del ci-
1fndro, apretando el émbolo contra el disco-leva, quede esen=-
clalmente compensada, y el émbolo se aplique contras este disco
{inicamente por la accidén del resorte cbrrespondiente;

Cabe modificar la mdquina deserita en el sentido de
prever dos blogques de cilindros solidarizados en giro sobre
un drbol comin. Los dmbolos de estos dos bloques trabajan en
sentidos opuestos, en combinacidn con unas ranuras de entrads
¥y salida comunes, dispuestas fijas entre los dos blogues, y
con dos discos de gobierno que pueden consgtituir las testam
de la envolvente. Con esta disposicidn, cuando se emplea la
méquina como bombsg, se alcanza un gasto doble con igual nimero
de revolucioneg., Cabe tambien montar unode los discos de go-
bilerno de manera que pueda oscilar con movimientos gobernados
a través de una corregpondiente palanca, mientras que el otro

digco de gobierno quede fijo, de manera que las cantidades de
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liguido impulsadas o adpiradasg resulten regulables en una
gole Bireceidn de impulsidn o sentido de giro, entre cero y
un méximo,’

En otra forms de realizacidn, pueden preverse dos blo-
ques de cilindros solidarizados en giro a wn érbol comfn, cu-
yos émbolos se apoyan sobre discos de gobierno montados en
forma ascilante. Ias palancas que determinan la oscilacidn
de sstos dos dimscos se hallan unidas entre s, de manera que
aquellos pueden oscilar simultaneamente en sentidos opuestos.
Con esta construceidn resulta posible regular el gasto enire
cero y un valor méximo y tembien invertir la direccidn de la
corriente,

En una variante de esta dltima forma de realizacidén pue-
de obtenerse un mecanismo hidrdulico de acoplamiento., A este
efecto el drbol al que se soliBarizan en giro los dos bloques:
de eilfndroes puede hallarse dividido por su centro, en la
zonaocupada por el elemento fijo que comporte las ranurag
de dlstribueidn, por las que existe una cireulacidn de 1{qui-
do comfn. Uno de estos arboles es accionado y el grupo de
cilindros que se hallan acoplados en giro con el mismos tra-
baja como bomba, mientras que el otro grupo de cilfndros tra-
baja como motor, y el segundo drbol constituye el drbol de
salidad de la mAquina. Para la reposicidn del aceite gque se
pierde por fugas a través de los defectos de ajuste entre losg
émbolos y los correspondientes cilindros, ge puede prever una
bomba adicional, empalmada a las ranuras de distribucién me-
diante tuberfas provistas de vdlvulas de retencidn, y dispues-
ta para impulsar el lfquido proveniente de fulas, que recoge

de un recipiente acoplado a la envolvente de la mdquina mee
diante uns tuberis de retorno, hacia la ranura de distribue~

cidn correspondiente a la aspirgeidn, a través de una corraes-
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pondiente tuberia.

Ia méquina podrd ser descrita a continuacién en forma
més detallade, & través de los ejemplos de ejeoucidn repre—
sentados en los dibujos.

Ia figura 1 muestra en seccidn longitudinal la estructu-
ra de la méquina de émbolos axiales.

Ia figura 2 muestra una variante con respecto a la mégui-
na representada en la figura 1, en la que el disco que detwx~
ming el movimiento de los émbolos se halla montado,en forma
oscilante.

Ig figura 3 muestira una méquina que comprende dos blogues
de cilf{ndros montados sobre wn drbol comién, con los corres-
pondientes émbolos trabajando en sentidos opuestos&

La figura 4 es una variente de la méquina representada
en la figura 3, en le que uno de los discos fijos que deter—
minan el movimiento de los émbolos ha sido montado en forma
osoilantes

Le figura 5 es obra variante @e realizacién de la méqui-
na representads en la figura 3, en la que los dos discos de
gobierno han sido montados en forma oscilantes

Y, finalmente, la figure 6 muestra un acoplamiento hi-
drdulico constituido por dos unidades del tipo representado
en lag figura 2 acopladas por medio de una zona de ranuras de
distribucidn comdn, habiendose representado en forme esquemé-
tice una bombe adicional destinads a compenser las pérdidas
de gcelte producidas por fugas.

Is estrucutre fundamental de ls miquina de émbolos axia~
les que nos ocupa, representada en la figura 1, se caracteri-
za por la previsidn de un 4rbol 1, de: seccién estriada, sobre
el que se halla enchufado en forms ajustada un bloque de Cle

1fndros 24 F1 4rbol 1 se halla alojado en el interior de una
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envolvente cil{ndriea, apoyandose por uns extremided en un
cojinete de rodillos 3, alojado en una correspondiente cevi-
dad prevista en la pieza 4 que comporte las ranuras de digtri-
bucidn, y por la extremidad opuesta en un cojinete de bolas

5, fijado & la pieza 6 mediante la.que se cierra una de las
tegtas de la envolvente. En esta lado se prevé el gorrén de
entrada o salida del accionamiento de la mdquinay asf como
una junta 7, que clerre exteriormente la cdmara de la envol-
vente. En su cara interna, la tapa 6 que clerra una de las
testas de la envolvenbe adopta la forma de digeo inclinado
con respecto al eje longitudinal del conjunto, contra el que
durante el funcionemiento se apoyan los émbolos que se descri-
birdn a continugeidn. Ia envolvente se completa con una zona
cil{ndrioca central 8, solidarizada a las plezas extremas de
cierre 4 ¥y T »

El bloque de cilindros se halla provisto de un clerto
nimero de aberturas 9, dispuestas en sentido axiael, que en
la parte correspondiente a la pieza que comporta las ranuras
de distribucidn, se prolongan en unos orificios 10, de seceién
extrangulada, que congtituyen los canales de entrada y salida.
la pieza 4, que comporta las ranuras de distribucidn, presen-
ta, seglfin un sistema en s conocido dos orificios 11 y 12,
desplazados de 1802, que se prolongen en sendog cansleg semi-
circulares enfrentédos, dispuestos para coineldir con los
orificios 10 del bloque de cilindros.

En cada uno de los orificios axiales 9 se halla alojado
un émbolo 13, dotado de una gberturs axiel interior, sometido
e la accidn de un resorte 14, que se apoys en el escalén exis-
tente entre los orificios 9 y 10, impulsando a aquel a apoyar~
se congtantemente contra el disco 6. Estos dmbolos, en la ex-

tremidad que se apoya contra el expresado dlsco§ se hallan
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provistos de zapatas de deglizamiento 15, dotadasm: en su su=
perficie de apoyo de un hueco central 16, cerrado en todo su
contorno. Este hueco se halle unido con la cdmara de trabajo
del cilfndro correspondiente, por medio de un orifiecio 1Ty
qﬁo se prolonga a travds de la articulacién a rétwla y la
abertura axial del émbolo. La superficie de la base del hueco
16, previsto en cada zapata de deslizamiento, corresponde
aproximademente a la seccidn del émbolo, con lo que se garan-
tiza uns descarga completa sobre el disco fijo de la presién
hidrdulica que actda sobre el &mbolo. Ia aplicacién del &mbo-
lo contra ek disco fijo 6, en la carrera de aspiracidn,cuando
el conjunto funciona como bomba, viene, pues, exclusivamente
asegurado por la accidn eldstica ejercida por el resorte 143

La figura 2 muestra una posible variante de ejecucién
de la mdquinae representada en la figura 1. En este ces80, una
de las testes de la envolvente se halla simplemente cerrads
por una tapa bay y el disco 18 contra el que se apoyan los
émbolos, es solidario de un 4rbol transversal no representado,
cuyas extremidades sobresalen de la envclvente y llevan soli-
darizada una palance de maniobra 19, Ia palanca de maniobra
19, ¥ oon ella el disco de apoyc 18 pueden moverse menualmen-
te, 0 por medio de un mecanimmo de gobierno apropiado, para
variar la carrera de los dmbolos entre dos posiciones lfimite
A ¥y Bs En la posicién intermedia 0, la superficle de trabajo
del disco de apoyo 18 es perpendicular al 4rbol 1, de maners
que los émbolos permanecen inméviles, y cuando la mdquina
funciona como motor hidrdulico, al 4rbol 1 no eoxperimenta
ningfn movimiento,

Cuando la mdquinas funciona como bomba, en el ejemplo de
ejecucidn representado en la figurs 2 a gue nog venimos refie-

riendo, en la posicidn A de la palanca 19 la tuberfa 11 serd
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tuberfa de impulsién y la tuberfa 12 tuberia de aspiracidn,

mientras que en la posicién B se invertirén estos términos.
Las ranuras anulares acoplades a las tuberfas 11 x 12 forman
arcos de circulo ligeramente inferiores a los 1802, extendien-
dose en el dibujo desde la parte superior a la inferior: En
realidad, lg pieza 4 debe considerarse que se halls girada
de algunos grados, de menera que log dos dmbolos mostrados
en susg posiclones extremas: no se hallan empalmados con lag
ranuras de digtribucidn. Puede tambien disponerse el conjun—
to de manera que, en una determinads direceidén de Punciona~
miento, las ranuras de distribucién de la pieza 4 cubran las
posiciones de punto muerto de los émbolos, de modo que guede
garantizada una expulsidén completa del lfquido sapiradod co=-
menzando la aspiracibn despuds de que el émbolo ha recorrido
un determinado camino,

En el ejemplo de ejecucidn representado en la figuwa 3
se han dispuesto dos bloques de eilindros 2 y 2a, acoplados
en giro gobre un mismo drbol 1, que comportan grupos de dmbo-
los que trabajan en forma opuesta. Entre los dos bloques de
cilfndros se halla dispuesta una pieza 4s que comporta las
ranuras de distribucidn, abiertas por ambos ladoss Los discos
de apoyo 6, en este ejemplo, son fijos, y constituyen las
tapas de obturacidn de las testas de la envolvente. Esta for—
ma de ejecucidn resulta acopsejable cuando interesa gumentar
el gasto de la mdquina, partiendo de un nimero de revolucio~
nes predeterminado., Si se pretendiera aumentar el gasto con
ungolo blogue de cilfndros, resultarfa necesario aumentar el
nlmero de revoluciones, lo cual reducirfa el rendimiento de
la mdquina, o bien deberfa aumentarse el didmetro de los &me=
bolos, lo que obligarfa a reducir,el nimero de revoluciones.

Ia forms de ejecucidn representada en la figura 4 coin-
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cide con la representada en la figurs 3, con la dnica varia-
¢idén de haberse previsto en uno de los lados un disco de apo-
yo 18, de posicibn regulable, andlogo al representado en la
figur a 2. Con esta disposicibn, el gasto resultafd{ regula-
ble entre cero y un valor mdximo, pero no se podrd invertir
la direcoién de la corriente. En la posicién B representada
en el dibujo, ls bomba trabsja con gasto mdximo, mientras
que en la posieidn A - opuepta - de la palanca de maniobra
19, el gasto es cero. Si el disco de arranque ocupa posgieidn
vertical, solamente funcionari el lado derecho de la bomba,,
ye que el grupo de émbolos de la bomba de la izquierda no
ejecuta ningune carrera.

En el ejemplo representado en la figura 5 - relativo a
una, mdquina ds estructura semejante a la representada en lasg
figuras 3 y 4 ~ ambas unidades de la bomba pueden ser regu~
ladas, a través de un par de discos de apoyo 18-18a montados
en forma oscilante. Estos discos se hallan dotados: en la for-
ma expuesta de palancas de gobierno 19-19a. Ambas palancas
se hallan unidas mediante un tirante rfgido 20, de tal manera
que los dos discos se mueven simultdneamente en direcciones
de oscilacidn opuestas. En este ejemplo, las dos unidades: de
bbmba pueden pasar de la posicién By que corresgponde a la
posicién de impulsidn méxime en una de las direcoionesm, & la
posicidn A, que corresponde & la impulsidn mixima en la direce
cidn opuesta, pasando por la posicidn intermediz O - vertiocal -
en la que la bomba no da ningdn gasto.

En la figura 6 se ha representedo el ejemplo de aplica=
cidn del invento a la constitucién de un mecanismo de acopla-
miento hidrdulico entre dos drboles. La estructura de la mé-
quina corresponde esencialmente a la representeds en la Ligt=

ra 5, con la diferencia de que existen dos arboles indepen-
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dientes 1. Los drboles se hallan separados en la zona central
ocupada por la pleza 4a que comporta lag ranuras de distribu-
0idn, y cada drbol comporta un gorrdn de entrada o salida del
acoplamiento. Ias tuberias de entrada o salida acopladas &
las ranures de maniobra se hallan cerradas, de maners que se
produce una circulacidn de lfquido en eircuito cerrado. Una
de las unidades trabaja como bomba y la otra como motor hidrdus
lico, de maners que el acelte a presidn suministrado por la
unidad que actda como bomba pasa & través de las ranurag pre-
vistas en la pleza 4a realizando la alimentacidén de la unidad
que actia como motor. Con este aparato resulta posible ls
regulacidn progeesiva de le velocidad: de rotacidn del &rbol
de salida, en ambos sentidos de giro.

Para compensar las pérdidas de aceite que inevitable~
mente se producen por defectos de ajuste de los émbolos en
el interior de los cilindros, se ha previsto una bomba adicio=
nal 21, que retorna el aceite procedente de fugas a las ranu-
ras de la pleza 4a, extrayendolo de un depdsito de reserva 22,
al que es conducido a travds de una tuberfa 23 el aceite de
fugas que se acumula en el interior de la emvolvente. A este
efecto, le bomba se halla copladas dos tuberfas 24~25, que
desembocan en la parte de impulsidn. En ambag tuberfas se han
previgto vdlvulas de retencidn 26-27, con las que se asegura
que la bomba 21 impulse iUnicamente ligquido por la tuberfa aco
plada a la ranura prevista en la pieza 4a que en cada momento
actia como tuberia de aspiracibn, en el funcionamiento del
aparato, Cuando se produce una depresidn en ls tuberfa 24 § 25
se abre la valvula 26 § 27 correspondlente, y el aceite de
fugas, impulsado por la bomba 21 se reintegra sl circuito ce-
rrado. Se ha previsto ademds una vélvula de seguridad 28, que
determina la oirculacidn en cireuito cerrado del liguido im-
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pulsado por la bomba 21, cuando se hallan cerradas las dos

véxvulas 26 y 27, reintegrandolo al recipients 22.

Resta ya indicar que , como se comprende y es 1légicoy
la invencidn no puede en modo alguno congiderarse limitada
ni en lo que respecta a su ejecucibn, ni en lo que afecta a
sus pogibilidades de empleo a los ejemplos representados Yy

descritog.

SE REIVINDICA:

1 = Méquina de &mbolos axiales, susceptible de funcio-
nar como bomba o como motor hidrdulico, que comprende una
envolvente fija y un 4rbol de entrada o salida del accions~
miento, apoyado en aquells en sentido axisl, y al que se ha~-
lla solidarizado en giro un bloque en el que se han practi-
cado una serie de cilindros, paralelos al eje y equidigtan-
tes del mismo, en el interior de los cuales se mueven unos
correspondientes émbolos, que se hallan eldsticamente impule
82d0g a apoyarse por ung extremidad contra un disco ineclingdoy
fijo a la envolvente, de manera que en el movimiento de rota-
cién del blogue son obligados a desplazarse a 1o largo del
0ilfndro correspondiente, en tanto que los cilfndros, durante
este movimiento, se hallan en comunicacidén con ranuras de en-
trada.y salida de liquido practicadas en une pieze fija a la
envolvente, caracterizada porque el blogue ds oil{ndros, a
travds de un acoplamiento a base de secciones estriadag, puede
desplazarse libremente en sentido axial con respecto.al drbol
al que se halla acoplado en giro, y porque cada dmbolo lleva
wa zapata deslizante unida al mismo s travéds de una articu=
lacidn a réyulas la superficie de apoyo de la zapata sobre el
disco inelinado referido se halla provista de una cavidad cew

rrada en toda su periferia, que ge halla en comunicacién con
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la cémars de compresidn del eilindro a través de un corres-
pondiente conducto que atraviesa la articulscién y se prolon-
ga en sentido axial a lo largo del émbolo, de manera que el
drbol y el bloque de cilfindros no se ven sometidos a esfuer-
zos hidrdulicos de ninguna clase.

2 - Méquina de émbolos axisles, segin la reivindicacidn
anterior, caracterizada porque la superficie de zpoyo del
hueco previsto en la zapata deslizante montada en la extremi-
dad de cade &mbolo, se halla dimensionads de manera que la
presidn que actla en la chmars de compresién del cilindro, y
que impulsa a los émbolos a aplicarse contra el disco incli-
nado, queds esencislmente compensada, y los &mbolos se man—
tienen aplicados contra el indicado disco tniocamente por la
fuerzae eldstica desarrollads por el resorte que actfa sobre
el miamoo

3 - Mdquina de émbolos axiales, segin las reivindicacio-
nes anteriorgs, caracterizada porque el disco sobre el que
se apoyeh los émbolos puede oscilar sobre un eje ortogonal
al 4drbol de la mdquina, de mansera que puede regularse entre
cero y un méximo la carrera realizada por los émbolos, O ses,
la cantidad de 1l{quido impulgada o aspirada por la mdquina,
pudiendo asimismo determinarse la inversidén de la corriente
impulsada, 0 el senthdo de giro del motor hidrdulioc, en su
©as0,’

4 = Mdquina de émbolos axiales, segin las reivindicacio~

.nea 1y 2, caracterizada porgque sobre un Arbol comin se so-

lidarizan en giro dos blogues de cilindros, cuyos émbolos tra~
bajan en sentidos opuestos, hallandose relacionados los oilin-
dros con unas ranuras de entrada y salida de liquido comunes,

previstas en una pieza central fija & la envolvente, y apoyan=-

dose los &mbolos por sus extremidades sobre sehdos dlscog
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inclinados que forman parte de las tapas de obturacidn de las
testas de la envolvente.

5 - Mfquina de dmbolos axiales, segfin la reivindicacién
anterior, caracterizadg porque unc de los discos de maniobra
sobre el que se apoyan las extremidades de log dmbolog de
unos de los dos blogues de c¢ilfndros que comprende el cOnw
junto, se halls montado de manera que puede oscilar con mo-
vimlentos determinados por medic de una palanca de maniobra
exterior, de modo que las cantidades de ligquido impulsadas:

0 aspiradas se pueden regular entre cero y un méximo, sin
posibilidad de modificar el sentide de impulsidn de la corrien-
ve 0 de giro del motor.

6 = Mdquina de émbolos axiales, segln las reivindicacic-
nes cuarta y quinta, caracterizada porque los dos didcos
sobre los que se epoyan las extremidades de los &mboloa de
los dos bloques de cilfndros que comprende la mfquina, se ha-
1lan montados de manera que pueden oscilar sobre ejes parale-
los, ortogonales el 4rbol de la mdquina, con movimientos de—
terminados a trevés de correspondientes palancas exterioresg
de maniobra, cuyas palancas se hallan relacionsdas entre sfy
de manera que los dos discos oscilen simultdneamente en direc—
ciones opuestase

7 ~ Méquine de émbolos axiales, caracterizada porqueel
drbol sobre el que se hallan solidarizados los dos blogues
de cilindros se halla partido en la zona ocupads por la pleza
que comporte las ranuras de entrade y salide de liquido, es~
tande estas ranurss desprovistas de comunicacidn exterior, con
lo que se origine un circuito cerradec comdn de circulacidn de

acelte; uno de los diches drboles es accionado y el blogque de

cilindros acoplado al mismo actda como bomba, en tanto gque el

otro grupo de cilindros actfa como motor y el drbol acoplado
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2l mismo constituye el drbol de salida de la tranemisidne

8 - Miquina de &mbolos axlales, segin la reivindicacién
anterior, caracterigzada porque para compensar ek aceite que
ge pierde por defectos de ajuste de log émbolos en los ci-
1{ndnos correspondientes, se dispone uns bomba adicional,
empalmada mediante dos tuberfas provietas de vdlvulas de re-
tencién e les renuras de eirculacién de aceite previstas en
la pieza cenmtral fija, cuya bomba aspita el lfguido contenido
en un recipiente de reserva unido por medio de una tuberfa
de retorno con la envolvente de le miquina y lo impulsa poe
le tuberias empalmads & la ranurs de la pieza cemtral fija,
que en cads momento actda como ranmura de aspiracidn.

9 - Mdquina de &mbolos axialesy

Consta la presente Memoria Deg-
criptive de quince hojas mecanografia=
das, esoritas por una sola caras, nume-
radas del 1 al 15 y con sus lineas nu=
meradas, a su vez, de cinco en cinco
y de dibujos anexos.

Barcelona, 27 de Agosto de 1965
P, Ac'
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