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"Perfeccionamientos en aparatos para

empotrar clavijag."

Solbcitants: ANSTALL FPUR KONTAGE-TECHNIK, entidad del Principado de
Leichtensfein, residente en: VADUZ (Principedo de

Leichtenstein).
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Ta invencidn se refiere a un aparato de ém
bolo impulsor movide por la fuerza de la pélvora, ra
re empotrar clavijas de anclaje, en el cual una par-
te del aparato, que lleva el dispositivoe disparador,

5 Se puede hacer deslizar hacla atrés, contra la fuer—
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ze de un muelle de presidn, que ss apoya contie el émbo 1o

impulsor a través de la clavija de anclaje,asentada con-
tra el material en el que ha de dispararse. Se trata por
lo tanto, de un aparato para empotrar clavijas, en el cuel,
en el momento de la posicidn de dispare, la clavija o cla
vo se gpoye Sobre el material en el que ha de dispararse
y simulténeamente esté adosado al émbolo impulsor. Ia es
piga de anclaje y, por lo menos, la parte anterior del ém
bole impulsor estén guiadas axialmente en un tubo-guia.

4 fin de empotrar con un aparatc de este tipo
clavijas de anclaje de diferentes longitudes, sin que sea
necesaric efectuar cambios en el aparato, se ha alcjado la
parte del aparato que lleva la clavija de anclaje desple-
zable con relacién a la parte del aparafo que contiene sl
dispositive disperador, de modo que, en todos los casos,
estando el aparato en posicidn de disparo, la punta de la
espiga y la cara frontal del tubo-gulz, o bien una placa
de apoyo fijeda en el extremo del tubo-gufa, agienten so-
bre un plano del material en el que se ha de disparar.

En los aparatos de empotrar espigas se evitan
los disparos accidentales o causedos por caidas haciendo
que el encendido s6lo sea posible cuando scbre la espiga,
cuya punte descansa sobre el material en que se ha de dis
barar, se ejerza una determinada presidn. TUn seguro de
este tipo tiene la desventaja de que el aparato presenta
Doca estabilidad sobre su base, ya que es posible gque el
aparato bascule sobre la punta de la espiga tienda a tam
tolearse, y a causa de lo cual frecuentemente se metan o

cidas las clevijas.

Es también conocido el seguro conseguido, en vez
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da disparar sl aparato cuando se ejerce una determinade

presidn de compresidn sobre el tubo de guia, que terming
generalmente en una placa de soporte o de colocacidn.
Aora bien, este método tiene la desventaja de que por lo
general se necegita una pregién muy grande del aperalo
contre el material en que se ha de disparar. Sobre todo,
puede causarse sin mayor dificultad un dispere accidental,
al moverse fuertemente la placa de apoyc hacia atrés.

Ta invencidn tiene por cometldo creer un apare-
to por medio del cual se eviten las desventajas expuestas,
vy que presenta especialmente leag ventejas de un segurc sen
cillo segfn el primerc de los sistemes a través de la pun-
ta de la clavijs haciendo asiento, pero gin tener que temer
un tamboleo y sin que, para evitar el tambaleo, sea necesg
rie fuerze de presién especislmente alta.

Seg@n la invencidén este problema se soluciona en
un aparatc de la clase mencionada al principio, debido a
que el movimiento relativo entre le parts del aparato que
contiene el disparador y la parte del aparato que lleva la
clavija de anclaje se emplea para gobernar un dispesitive
de enclavamiento que acopla ambas perties del aparato rigg
demente entre si en la posicidn de compresidn o de dispa-
0.

De este modo se obtienen las siguientes ventajes:
une vez alcanzada sobre la clavija la presidn necesaria pa
ra la activacidn del seguro, el tubec de gufa que contiene
la clavija, y que esté normalmente provisto de una placé
de apoyo o base de colocacién, se enclava por si mismo en

le parte del aparato, deslizable con respecto a la clavija
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y que lleva el mangs y el dispositivo disparador, gracias

g lo cual ya no es posible que el aparabo se tambalee so-
bre la punte de la clavija, porque el tubo-guia de la cla
vija no puede, coms en los aparatos conccidos, una vez al
canzeda la fuerza de presidn, moverse hacia atris con re-
lacidn a la clavija, o con respecto a la parte del spara-
to que lleva el dispositive disparador. Debido al encla-
vamiento que ha tenido lugar, solo seris posible inclinar
el aparato sobre un punto situado en el perimetro del tu-
bo-guia asentado o de la placa de apoyo unida a éste tubo.

Por lo tanto ya no es tan fécil que tenga lugar
una involuntaria colocacidn inclinada del aparato, que en
la mgyoria de los casos ni siquiera es notada por el ope-
raric..

El dispositivo de enclavamiento esté formado
convenientenente por une palanca oscilante, articulada a
la parte mévil del aparato, y que se gobierna por una cur
vae de mande construifda en la parte fija dsl aparato y que
en la posicidn de compresidn encaja en la parte del apara
to que hace contacto con el materisl en que se ha de dis-
parer enclgvendo ambas piezas entre si.

Una forma simple de enclavamiento consiste en
equipar el tubo de guia con una serie de dientes 6 conuna
cremallera, en el cual para enclavar, engrana un brazo de
la palanca oscilante, provisto asimismo de dientes.

La curva de mando se encuentra preferentemente
en el pistén impulsor mismo, o bien en una masa amortigug
dora del golpe ds rebroceso, que rodea y abraza al émbolo
de empuje.

La invencidn describe a base de los dibujos, que
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que repregentan un ejemplo de su realizacidn.

La fige. 1, muestra unae parte del aparato en po-
sicién de cargs, en corte,

Le fig. 2, muestra el eparalc de la fige 1, en
posicidn de compresidn o de aisparc.

Sobre el soporte 1, se ha fijado una carcasa tu
bular 2 de modo que rueds retirarse, la cual tiene una
clavija 3, a la que se encuentra articulace un mango, mar
cato en su totalicad con 4. Il mango 4 puede acodarse al
soporte 1 de modo gue pueda deslizarse o encajarse, en ve
de oscilar.

Al soporte se ha fijado un casquillo 5, constru
ido preferentemente en una sole pieza con el soporte, y
que sirve de cémara de impulsién de gases. Una perfora-
cién 6 que atraviesa la pared del casquillo 5 en &ngulo
recto a su eje longitudinal sirve de recéhmara para el car
tucho .

En el mango 4 se he colocado un percutor, marca
do en su totalided con 7, de tal manera que, en la posi-
cién de funcionamiento del eparato y mediante la activa~-
cién del gatillo que funciona por medios conocidos, dicho
percutor golpee el Ffondo del cartucho.

Segtin se vé en la fige 1, la clmars de impulsién
de gases 5 queda atravesada, en la posicidn incperativa
del aparabto, por la masa amorbtiguadora del golpe de retro-
ceso 8, en forma de &mbolo, en la cusl se apoya un extre—
mo de un muelle 9, cuyc extremo asienta contra la tapa 10
de la caja 2.

Junto con la masa amortiguadora del golpe de Te-

troceso 8 se aloja en la chmara de gases impulsores 5 un
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pigtdn impulsor 11, dispuesto en forma que pueda enﬁ ar

¥y salir de la cémara. En la posicidn inoperante del aps
rato se encuentrs el extremo posterior 171a del pistén im
pulsor a la entrsda de la cémara de gases impulsores. EL
otro extrems 11b del pistdén impulsor desemboca en una par
te 13 del aparato, que rodea la clavija de anclaje 12 y
girve de tubo de gula. Segiin se vé en las figuras, el
tubo de guia 13 termina en una placa de apoyo 13a, que
puede ser fija, como estéd dibujada, o, en algunos casos,
deslizable contra la presidn de un muslle a lo large del
tubo~guia 13. Este tubo estéd montado en forma deslizante
en la parte 2 del eparsto. Un muelle 14, que empuja el
tubo-guia hacig afuera en la posicidn inoperante del apa-
rato, se apoye sobre el sororte 1, ¢ bien contra el cas-
quillo.

Ios detalles del aparato descritos hasta sghora
no constituyen objeto de la invencidn, y sélo sirven para
ejemplificar un aparato, en el que se puede utilizar el
invento. En resumen, se puede ver de lo precedente que
el aparsto descrito presenta, esencialmente, dos partes
deslizables une sobre la otra, de las cuales una, marce-
da con I a fin de simplificar, comprende el soporte 1 con
el mango 4, el percutor 7 y la cajs 2. ILa segunda parte
IT comprende esencialmente el tubo 13, que rodea a la es-
piga de anclaje 12 y guia el émbolo impulsor 11. TLas dos
partes T y II se encuentran unidas de forma que puedan
funcionar por los muelles S y 14. EL muelle 9 sirve tam~
bien de seguro, ya que empuja el émbolc impulsor y lo sa-
ca de la cémara de gases impulsores 5. Debe vencerse por

lo tanto la fuerzg del muelle 9, si ha de alcanzarse la



10.

15

20.

25 .

0.

posicidn de disparo: representada en la fig. 2.

Como se ve en las figures, el tubs de guis 13
lleva unos dientes 20 que se unen convenientemente al tu-
bo en la forma de una cremallera. Ademés, en el soporte
1, se ha previsto un pivote 21, sobre el que se monta en
forma pivotante una palanca 22, gue presenta dos brazos
23 y 24+ El Dbrazo 23 esté provisto de unos dientes 23a,
adecuados pare enganchar en los dientes 20. Conveniente
mente, se construye el brazo 24 de modo que sea por si
mismo eléstico, y este brazo sirve, con su extremo 24a,
como miembro seguidor a lo large de una curvs de mando
26, la cual, como en el caso dibujado, se dispone conve-
nientemente en el exbtremo 1ia del pistdén impulsor 11.

Un muelle de presidn insertado entre el brazs 23 y la ca
ja 2 asegura que el miembro seguidor 24a esté continua-
mente en contacto con la curva de mando 26. La curva de
mando esté construida de tal modo, que la palanca 22 se
mantiene en la posicidn visible en la fig. 1 durante el
procesc de compresidn y oscila de tal modo al final de
este proceso & la posicidn visible en la fig. 2, que tie
ne luger un enganche entre log dientes 23a del brazo de
le palanca 23 con los dientes 20 dispuestos en el tubo de
guia 13, ¥y, por lo tanto, un enclavamientoc de las partes
I y II del aparaio.

El modo de funcionamiento del aparato descrito
eg el gigulente:

Une vez que, en forme en si conocida, el apara
to se ha cargado con un nuevo cartucho haciendc girar el
mango sobre el pivote 3, y luego cerréndolo y encajéndo~

lo con el soporte 1, y, por lo tento, con la caja 2, y
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una vez que se ha
por delante en el tubo de gulae 13, se apoya el aparato
sobre el materigl en que se ha de disparasr y se empuja
por el mango en direccién s sste material hasta gque, co
mo, se ve en la fig. 1, la punta de la clavija hace con
tacto en un plano con la cara frontal del tubo de gula
13. Con ésto el tubo de gula 13 se desplaza hacia atrss
respecto a la parte I del aparato, contra el esfuerzo
del muelle 14. Cuando ha terminado ésta fase del movi-
miento de compresidn, ésto es, tan pronto como la clavi
ja hags contacto con el material en que se ha de dispa-
rar, y 2l mismo tiempo, rerose sobre el extremo anterior
11b del émbolo impulsor, se logra, continuande la pre-
sidn sobre el aparato, que la parte I del aperatoc, que
lleva el dispositivo disperasdor, se desplace hacia la
izquierda respecto de la parte II del aparato, con lo
cual el casquillo 5, que sirve de cémara de gases g pre
gidn, se desliza, después de un trayecto de desplaza-~
miento dependiente de la longitud de la clavija, sobre
el extrsmo posterior 11a del pistdn impulsor 11. Al
mismo tiempo, se desplaza el pivote 21 del aparato, mon
tado en la parte I del aparafo, hacia el izquierdo, arras
trando consigo la palsanca oscilante 22, de modo que el
mismbro seguidor 24a de la palanca oscilante palpe el
contorno de la curva de mando 26 situada en el sextrems
posterior 11a del émbolo impulsor. Tan pronto como la
perte saliente 11a' de la curva de mandoc ha slcanzado el
miembro seguidor 24a, le hace moverse en sl sentido de
las agujas del reloj, de modo que el brazo 23 provistoe

de los dientes 23a de la palanca pivotante 22 se engan-
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lanca 22 termina en el momento en que la parte 11a del émbo
lo impulsor, que sirve al mismo,%lempo de tope, choce con
la cara anterior de la cémara de gases impulsores 5.

De esta maners se conslgue que las partes I y II
del eparato, gque antes podian deslizarse sobre si mismas,
queden enclavadas rigidamente una con la otra mediante la
pelence oscilante 22, y un movimiento de inclinacidn del
gparato sobre el mabterial sobre el que ha de dispararse se
ria s6lo posible sobre un punte situado en la pesriferia de
1a cars frontel del tubo de gufa, o bien de la placa de

apoyo unida a &1.

Descrita suficientemente la naturaleza del inven
to, asf{ como la manera de realizarlo en la pré&ctica, debe
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indica
das son susceptibles de modificaciones de detalle en cuan—
to no slteren su principioc fundamental; también se hace
constar que el invento se refiere a una Solicitud de Paten
te presentads en Alemania, con fecha 3 de Septiembre 1964,
nmero A 47.000 Io/87a, acogibndose, por Lo tanto a los be
neficios que conceden los Convenios Internacionales en vi-
gor, y siendo lo que constituye la esencia del referido in
vento y por lo que se solicita Patente de Invencidn por 20
afios en Espafia, sobre: “Perfecclonamientos en aparatos pa-
re empotrar clavijas"; caracterizéndose por lo sigulente:

12.~ Perfeccionamientos en saparstcs parsa empo-
trar clavijas por medio de un 4mbolo impulsor movido por
la fuerza de la pdlvora y provistec de un tube de gufa pae-

ra las clavijas de anclaje a empotrar, en el que unea parte
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del apareto que lleva el dispositivo dispérador puede dég
plazarse contre la fuerza de un muelle de presidn que se
apoye contra el émbolo impulsor a trovés de la clavija de
anclaje asentada contra el material en que hay que dispa-~
rar, caracterizado, porque el movimiento relatico entre
la parte del aparato que contiene el dispositive dispara-
dor, y la otras parte del aparato, que aloja la clavija de
enclaje se emplea para gobernar un dispositivo de enclava
miento que acople ambas partes del aparato rigidamente en
tre s{ en la posicidn de disparo.

20,~ Perfeccionamientos, segin la reivindice~
cidn 1, caracterizados porque el dispositivo de enclava-
miento presenta una palanca oscilante montada sobre la
parte mvil del aparato, que se gobierna por una curva de
mando construida en la parte fija del aparato, y que enla
posicidn de compresidén encaja en la parte del gparato que
hace contacto con el material en que se ha de disparar en
clavando ambas piezas entre si.

3%~ Perfeccionamientos,rsegun las rsivindica~
ciones 1 6 2, caracterizade porque el cafidn del aparato
esté provisto de dientes, en los cuales para el enclava~
miento de ambas piezas, engrana un brazo de la palanca og
cilante provisto asimismo de dientes.

¢,- TPerfeccionamientos, segin una o varias rei
vindicacionés 1 a 3, caracherizade porque el brazo de la
palanca oscilante, que lleva el miembrc seguidor, es de por
si eléstico.

5¢,- Perfeccionamientos, segin las reivindica-
ciones 1 a 3, caracterizado porque la curva de mando esté

dispuesta sobre el émbolo impulsor.
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62.,~ "Perfecocionamientos en apsaratos para empo-
trar cla.vijé.s“;'tal y como gueda substancielmente descrito
en la presente Memoria é ilustrado en los adjuntos dibujos.
Esta Memoria consta de once hojas escritas a mé-
quina por una sola cara.
Medrid, 3
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