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HEMCOKIA DESCRIFTIVA

ia presente invenecidn se refiere 2 un nuevo
mecanisne destinade & animir las muflecas y jugueies si-
milares con w2 aceidn de ceminer notablenc:te mds real
que las cbienides hasta 1o Techo wedirate dispositives
cohoeides,

31 mecanismo cn caestidn, coxsia de un SIa
po fsgter plvetade alrededor de un eje lowgitudinail f1-
Jjo con respecto del cuexpo e 1a muieca, provisto de -
un dispositive de excéntrica cooperante con dicho cuer

po, de wuodo que oscila alrededor del citade eje, y de
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dos ejes laterales fijos sobre los que se hallan arti-
culadas, libwres con respecte del cuerpo, serdas piernas
que estén comsctadas, por obra parte, con un dispositi-
ve de acciomsmiento altermtivo que les comunica movi-
mientos de oscilacidn inversos, estando les piernas pro
vistas de pies articulados y unidos mediante bislas 2
Tespectivos puntes fijes del gmupo, Tormando sendos P2,
ralelégramos articulados.

Dentro de esta definicidn general, el inven
tc puede ser dotado de otras particularidades gue lo -
complenentan, Upd de ellas comsiste, por ejemplo, en
el hecho de dotar el grupo motor con un volante de iner
cie que, dispuesto en un plano longitudinal vertical,
95 susceptible de proporeicnar un efecto giroscépico
a1 miswo tiempo que regulador de velocidad,

El wovimiento de oscilacidn del gmpo mo-
tor, es conseguido, preferentemente, por el hecho de
estar provisto este Ultimo de un drgano gimterio, ac-
cionado por el motor ¥ provisto, por um parte de un -
teton excéntrico que juegs en una gsufa longitudinal -
del cuerpo para la cscilacién lateral, y, per 12 otra,
de una leva axial con 1a gue cooperan dos seguidores -
@sociades con las piermas respectivas,

De acuerdo con otra caracteristica, el eje
de oscilacidn del gmipo motor, forma pendiente hacia -
delante de manera que comunica win pendiente de mismo
sentide al movimiento de oscilacidn lateral, Les se-

guidores de leva y los punkos de articulacidr de las
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bielas de los pies al grupo motor estén dispuestcs, @
su vez, de mapera que formen parte de semd s eleuentos
de respectivos acoplamientos de friccidn, cuyos elemen
tos cowmplementarios estdn fijados a las pieras y al -
grupo, respectivamente.

1a accion de ceminar es facilitada extraor
dinariamente por el hecho de que los pies comprenden -
suelas de apoyo sobre el suelo, articuladas & dichos
ples por ejes longitudinales desplrzados lateralmente
y solicitadas eldsticamente hacia abajo por los lados
opuestcs. Las superficies inferiores de las sue las,
uediante las que estas Ultimas se aplicen contrs el -
suelo, pueden estar dotadas de relieves que me joren su
adherencis en todas las superficies.

Bl conjunio del mecanismo puede ser accio-
nado mediante un electromobor conectado con una fuente
de alimentaci dn, mediante un circultc que presenta la
particularidad de estar doiado de un interruptor de ~
mande asociado con medios limitederes de 12 oseilacidn
longitudinal de la uufieca, por ejenplo un dispositivo
pendular libremente oscilante alrededor de un eje trans
versal y provisto de w2 leva que abre el interruptor
de mando, u otro especialmente previsto para este fin,
al separarse de su posicidn de reposo.

Los dibujos adjuntos muestran, a t{tulp de
ejemplo no limitati ve del alcance de 18 preserte inven
cidn, ua forma preferida de llevarla a la prdctica,

en representaciones esquemd’icas,



18,

20.

o
vty

Bn dichos dibujos: la figura 1 es una seg
cion alzada comvencicnal de une mufieca proviste de un
wecanismo de acuerdo con ]2 invencidn; la figura 2 es
una seecidn alzada, criogon2l con respecto de la ante
rior, de uno de ios ples; la figura 3 umd vista en pers
pectiva, con partes seccicmmdas, del mecanismo, y la -
Timre 4 una viste similar, de 12 parte de cuers o com-
plenentaria; la figura 5 es wa vista en planta del ue
canisno, y 12 figura & un detalle de los dispositives
de mando en sececidn longitudiml.

Tal como se aprecia en los dibujos, la ity
fleca comprende un cuerpo formado per dos mitades ~1- y
-%~, que sSe uhen por un planc transversal, pierms -3-
v zap2fos articulados -4-,

Las caras interiores de las dos mitades -
~1- y -2- que forman el cuerpo tienen en sus regionss
infericres sendos tetones -5- y -6-, enfrentodos y ali
neades de menera qué deterninan un eje de oscilacién
oblicus, en pendiente hacia delante, en los gue se ha-
1la libremente oscilante, por los eojinstes -Ba- y -8a-
un grupo motoer indieads con 12 refersncis general -7-,
el cual consta de un eleetromotor =-8=-, una reduccidn -
de engranges -9~ y un tambor de leva =10~ para el ae-
cicnaniento de las piernmas -3~, .iste mismo teabor sc-
sresale 21 exterior donde terming en wm rétula excdn-
trica -1l- gque juegd en un cajetin de mifa longi tudinal

-l2-, fijado en la& cara interna de la parte posterior
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Bl drbol del.clectrouctor -L-, visivle en
-13-, lleva fijade un velante de imerein -14-, e, -
gracias a su elevada veleeidad de pgiro, 2etie de rega-
ledor de velceidad y, al wuisno tiempo, produce un efeg
%o glroselpico que frena las oscilacioncs de 12 mule-
¢a en su andar,

Bl taubor de leva -10-, ¥lene wm girgansa
de leva axjal -15-, que ccaprende periiles 2decwados -
para dar a los segaidures de leva -lo~- que se oplican
en ella en punbos diametraluenie opuestos, mnovimientos
longitudinales alternatives y opuestes. Estos seguide-
res, atraviesan l& pered del grupc -7~ por veatapas a
propésito -17- y son solidarics de los extromcs de sen
das palancas -18- para el acclonamiente de 1las plernas
segun se deseribird.

Las piermas -3- no estdn articuladas al cuer
po de 12 mufieca, segin es lo usudl; en lugar de ello,
Son librewente giratorias sgbre uncs ejes fijes -19~,
que sobresalen lateralmente de la parte inforior del -
grupo ~7-, sobre los que son susceptibles de girar -~
igwalaente las palancas -16-, Estas dltimas se hallan
conectadas con las piernas mediante un disgesitivo de
acoplamiento formado por los dos platos -20~ y -gi-, -
provistos de juegos de nervios y entallas couplementa-
rios -2&- y ~23-, los cuales son manienidces en acopla-
miento por la accion de rescries -24-,

Se aprecia, en estas condiciones, que el -

funcionamiento del mecanismo deserito proporciom el -
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movimiento alternitivo de ambas plernas en sentidos opues
tos, y una oscilacion de este conjunto econ respecto del
cuerpo de la mufieca, lo cudl tiene por resultado un li-
gerv balanceo de toda 1a mufiecad, con levanitamiento del

5. ple que adelanta y consiguiente produccidn de un paso -
my natural,

La veracidad de este movimiento se acrecien
t2 por el hecho de que los zapatos -4-, que forman los
pies de la mufleca, comprenden una placa -25- provista -

10% de orejas -26- espaciadas lateralmente y entre las que
Se halla montado un pasados -27- que forma eje de arti-
culacion para otras orejes, -28-, solidariss estas dl-
times de los extremos inferiores de las plermas -3-, -
Las posiciones relativas entre estos dos elementos du-

15, raiite el andar son conseguidas mediante las bielas -29-,
articuladgé & la placa -25- mediante un pasador -%0- fi
jado en crejas -31- de aquélla y en el pasador -%8- fi-
Jo en el extremo de una palanca -33-, que es libremente
girvatoria scbre el eje -19- correspondiente. Bsta pa-

20. lanca es fijada en relacidn con el grupo motor -7- por
medio de un dispositivo de &coplamientc que comprends
los dos platos -34- y -35- solidarios de ellos respecti
vamente y provistos de juegos de nervios y entallas com
plementarios -36~ y -37- gue tienden a.ser acoplados -

25, mediante el resorte -35-,

Esta construccidn de doble acoplamientio de
friceidn para las piernas y las bielas de accionamiento

de los pies, permite, contra 1o que sucede normalmente
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en mufiecas andadoras provistas de un tecanisme de esta
clese, desplazar ambas pisrnas sinultdneamente hacia -~
delante, parda obtener la posicidn de mufeca sentada,

31 zepato en sf, estd formado por una funda
Tlexible -39- que oeulta les mecdnisuocs del pie y ajus-
ta con 1a regifn del tobillo. Se hace uds estable la -
pisada de la mufieca dotando a ésta con une sucla -40- -
de superficie inferior blanda y adherente, cuyd cara su
perior tiene dos orejas ~-4i- desplazadas hdeia wic de -
los lados del pie y en las que se ariiculan, ncdiante -
uinps pasaderes -42-, wms orejas simileres -47- gue 30~
vresalen de la cara inferior de 1a placa -25-, Hocia -
el otro lado de la suela se encuentran otras dos orejas
~44-, situadas éstas hacia respectivos extremos dcl -
ple y provistas de muescas extremas en 188 que se “ro-
yan las extremidades de wid pleza rectilinea -44a- de -
cuerda de piano, dispuesta para actudr cowo resorie de
flexitn al apoyarse scbre su parte ceutral uuh oreja -
similar -45- que scbresale de la cara inferior de la -
placa -25~,

Ll clectromotor -8- es alicentade mediante
dos pilas secas -46~ que son introducidas en los aloja-
mientos -47-, formrdos eb la pieza -2~ del cuerpo, me-
diante una portezuela nc visible que se cuncuentra en -
la espalda de la mufieca, Estcs alpjamientos scn inte-
riormente abiertos y el desplazamicito de las pilas que
da limitado dentre de ellos, mediante contd@ctos conven-

ciomiles, tales como el -45-.
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Bl interruptor de control de este moior, -
se halla constitufdo por las lengletas eldsticas y con
ducteras -49- y -50-, que forman parte de sendas pie-
z8s en "g" -Bl- y -52- que se hallan ajustadas a pre-
sidn en‘ei interior de un alojamiento -5%~, formndo
por los tabiques -B4-, en el inberior del cuerpo. Ia
lengtieta -49- forua el contacto mévil del interruptor
v tlene una abertura alargada -54a-, dispuesita longitu
dinalmente, contra cuyos bordes se aplica normalmente
el extremo apuntade -55-, decblade hacia arriba, de la
lengtleta -50-.

. EL interruptor descrito es accionado median
te una palanca =56~ gque sobresale al eXterior, por la
ventama -57- formade en la espalda de la mufised, y ter-
mind en un boton de accionamiento -58-, RL extremo in-
terior de esta palanca, forma um horquillea de ramas -
~59~, provistas de sendcs mufiones ~60-, transversalmen-
te opuestcs, por los que el conjunto es susceptible de
oscilar en escotaduras formadas en el tabique -54- in-
terior y en otre tabique paralelo -61-. =stas escota-
duras quedan cerradas por el acoplamienic de las dos -
biezas -1- y -2-, mediante tabiques adicionales -68-, =
que presentd 1a primera de ellas. Las dos rames de 1la
horquilla se prolengan hacia fuera en dos horquillas -
eldsticas ~33-, cuyas rams libres tienen sendos pares
de orejas -64-, dispuestas p&ra cabalgar sobre el can-
to perfilade -65- que tiene una parte rebajada de dichos

tabiques -62-, de foruwa Que se obtiene dos posiciones -
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exiremas estables de 12 palanca, como consecuegncie de

]

la elasticidad de las horquillas -63-, Para el 2ccio-

o

namiento del interruptor, el exiremo libre de una de -
gstas horquillas queda situade debajo de la lenglleta -

5. -4~ y presenta un vdsiage -v&- que entra en contacte
con ella al oscilar la palanca,

Zste interruptor también puede ser abierfo
mediante la leva -067-, formada en uno de les extremcs
de un eje -85~ que estd wontado en escotaduras -3G-, -

10. de los tabiques -64- y -61-, y se prolongd hacia abajo
en un péndule -70~., Cuando 12 muffeca se ercuentra en
posicidn vertical, este dispositive se chntiene iracti
Vo, pers si 1la mufiecd 8s accstada u cscila lemasiado -
al andar, dichc péndulo se separa de su posieién de Te

15, y la leva abre el interruptor e interruwpe el funcionz
niento del motor.

Le invencidn, en su esencinrlidad, puede ser
llevada a 1a prdetica en abtras variantes que dificran
en sus detalles de la indicada, por queder icdes cllas

20, comprendidas dentro del espf{ritu de las sisuientes rei-

vindicacicnes,
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Se reivindica como objete de la presense pa-
tente de intrpduceidn:

1. Hecanismo pare nufiecas andadoras, carac-
terizado por el hecho de comprender un gruro moltor, pi--
votads alrededor de un eje longitudinal fijo con respec-
to del cuemo de la mufiecd, provisto de un dispositivo -
de excéntrica cooperante con dicho cuerpo, de modo que -
oscila alrededar del citado eje, vy de dos ejes laterales
fijos sobre los gue se hallan articuladas, libres con res
pecto del cuerpo, sendas plernas que estdn concetadas, -
por ctra parte, con un dispesitive de accionamiento al-
ternative que les cozunica movimientos de oscilacidn in-
versos, estando las piernas provisias de pies articulados
vy unidos mediante blelas a respectivos puntos fijos del
grape, formando sendos paralelogramos articulados.,

2. lLecanismo para muffeca andadoras, segin la
relvindicaeidn 1, caracterizado por el hesho de gque el -
gxupo wobor comprende un volante giroscdépico y rezulador
de velocidad de eje, comprendido en un plano longitudinal
vertical,

3. ilecanisno pare muficcds andadoras, segin -
la reivindicacidn 1, caracterizado por el hecho de compren
der un ¢rgano giratorie, accicnado por el motor y provis-
%c, por una parte de un teton exeénirico gue juega en -

una gufa longitudinal del cuerpo pard 1o oscilacidn del -
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grupc motor, y, por 12 otra, de unk leva axisl con la
que cooperan dos seguidores asociados con las picrnas
respectivas.,

4. Kecanisio para aufecas andadoras, segin
18 reivindicacidn 1, caracterizado por el hecho de que
el eje de oscilacidn del gmpo motor fem@ pendisnte ha
cia delante para comunicar una componentc de tilsuo sen-
tido & 12 cscilacidn lateral,

5. lecanismo para mufiecas andadoras, segin
1z reivindicaciodn 1, caracterizade por ¢l hecho de que
los seguidores de leva y los puntos de articulacidn de
las bielas de los ples al grupo motor, forman parse de
sendos clementos de respectivos acoplamientio de frieidn
cuyos elementos complementarios estln fijades a las -
plernas y al gmypo, respectivanente,

6. Mecanismo para muficcas andadcoras, segdn
la reivindicacién 1, caracterizado por el hechc de que
los pies comprendes suelas de apoyo scbre la superficie
sustentadora, articuladas a dichos pics por cjes longi-
tudinales desplazados latercluente y sclicitadas eldsti
camente hacia abajo los los lados opuestos.

7. Hecanismo para mufiecas andadoras, segin
las reivindicaciones 1 y 6, caracterizado por el hecho
de que las superficies de apoyo de dichas sueles presen
tan relieves de adherencia.

8., Uecanismo para mufecas andadoras, segin
la reivimdicacion 1, caracterizado por el hecho de que

el grupo motor es accionzde por un electromotor conecta
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do con una fuente de alimentacion mediante un circuito
que comprende un interruptor da mande y medios limita-
dores de la oscilacion longitudinel de 12 mufieca.

9. ilecanismo para mufiecas aniadoras, segin
las reivindicaciones 1 y 8, caracterizade por el hecho
de que dichos medios limitadores estén constituidos por
un péndulo libremente oscilante alrededor de un eje -
transversal y provisto de una leva que abre el interrup
tor al separarse de su posicidn de reposo.

10. ldecanismo para mufiecas andaderas,

La presente memoriad descriptia comsta de
doce hojas foliadas, escritas a méquina por una sola
cara,

Barcelona, 21 de agosto de 1,965
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